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Denumirea produsului

Denumirea tipului de produs

KMF4S11

CONTACTS 1NO+1NC SNAP ACTION. RUBBER ROLLER WITH OFFSET ALIGNMENT

==

Maneta cu role
reglabila
KMF

Caracteristici generale

Material
ul carcasei Aliaj aluminiu-zinc
role Cauciuc
Caracteristicile contactului
. 1NO+1NC
Tip de contact Actiune rapids
Curentul termic Ith A 10
Denumire IEC/EN 60947-5-1 A300 Q300
Tensiunea nominala de izolatie Ui \ 440
Tensiune nominala de rezistenta la impuls Uimp kv 4
10 gG/SC
Protectie la scurtcircuit cu siguranta Class/A SIGURANTA
RAPIDA
Viteza de comutare
min m/s 0.5
max m/s 15
Curent termic conventional in aer liber Ith IEC A 10
Rezistenta pe pol (valoare medie) mQ <10
Caracteristici mecanice
Fixarea capului de operare Baioneta
Cuplu de operare
Cuplul de operare Ncm 3
Cuplul de operare  ozin  4.25
Cuplu de strangere (Max)
Fixarea comutatorului
Nm 2.5
Ibin 22.1
Borne de contact
Nm 0.8
Ibin 7
Fixare cu suruburi capac corpului
Nm 0.8
Ibin 7
Sectiunea conductorului
AWG/Kemil
min 16
max 14
IEC
Sectiunea dirijoruluimin -~ mm?  lor 2
Sectiunea dirijoruluimax ~mm? 2.5

KMF4811

functionale, ilustratiile si instructiunile din aceasta brosura sunt pur ilustrative si, prin urmare, nu sunt ob
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Surub cu clema
Conexiune prin cablu de s&rma cu
ridicare automata
M20 in partea de

Intrarea cablului

jos
Durata de viata mecanica cycles <10000000
Functionare mecanica cycles/h 3600

Conditii ambientale
Temperatura
Temperatura de Operare
min °C -25

Temperatura de depozitare
min °C -40

Rezistenta si protectie
Grad de protectie IP

Grad IP terminale IP20
Carcasa corpului IP65
Gradul de poluare 3

Dimensiuni

Caracteristicile descrise Tn acest document sunt supuse actualizarilor sau modificarilor in orice moment. Descrierile, informatiile tehnice si
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Diagrame de cablare

Snap action
13 21
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1NO + 1NC

Certificari si conformitate
Conformitate

CSAC22.2n° 14

KMF4S11 Caracteristicile descrise Tn acest document sunt supuse actualizarilor sau modificarilor in orice moment. Descrierile, informatiile tehnice si
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EN 50047

IEC/EN 60204-1
IEC/EN 60947-1
IEC/EN 60947-5-1

UL508
Certificate
cccC
cULus
EAC
Clasificare ETIM
EC000030 -
ETIM 8.0 .
Comutator final
KMF4S11 Caracteristicile descrise Tn acest document sunt supuse actualizarilor sau modificarilor in orice moment. Descrierile, informatiile tehnice si 414
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