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MANUAL DE INSTRUCCIONES

CONTROLADORES PARA GRUPOS ELECTROGENOS AUTONOMOS

™

ADVERTENCIA

contenidos no tienen valor contractual.

o Leer atentamente el manual antes de instalar y utilizar el dispositivo.
o Este aparato debe ser instalado por personal cualificado conforme a la normativa de instalacion vigente a fin de evitar dafios personales o materiales.
o Antes de realizar cualquier operacion en el dispositivo, desconectar la corriente de las entradas de alimentacion v medida.

e El fabricante no se responsabilizara de la seguridad eléctrica en caso de que el dispositivo no se utilice de forma adecuada.
® Los productos descritos en este documento se pueden actualizar o modificar en cualquier momento. Por consiguiente, las descripciones y los datos técnicos aqui

® La instalacion eléctrica del edificio debe disponer de un interruptor o disyuntor. Este debe encontrarse cerca del dispositivo, en un lugar al que el usuario pueda acceder
lcon facilidad. Ademas, debe estar identificado como tal: IEC/EN 61010-1 § 6.12.2.1.
e Limpiar el dispositivo con un trapo suave; no utilizar productos abrasivos, detergentes liquidos o disolventes.

Indice Pagina
Introduccién 2
Descripcion 2
Funcién de las teclas y de los mandos frontales 2
Indicaciones en pantalla 3
Desplazamiento por las paginas de la pantalla 3
Encendido y arranque (RGK400SA) 3
Encendido y arranque (RGK420SA) 3
Capacidad de expansion 4
Entradas y salidas 4
Alarmas de usuario (UAx) 4
Puerto de programacion IR 4
Configuracion de pardmetros mediante ordenador 4
Configuracién de pardmetros mediante tableta o smartphone via WiFi 4
Configuracion de pardmetros mediante tableta o smartphone via NFC 4
Adquisicion automatica relacion de revoluciones/W 5
Mend principal 5
Configuracion de parametros (setup) mediante el panel frontal 6
Tabla de parametros 6
Funciones de entradas programables 11
Funciones de salidas programables 1
Alarmas 12
Tabla de alarmas 13
Menu de comandos 13
Instalacién 14
Esquemas de conexion 15
Disposicion de los terminales 17
Dimensiones mecénicas y escotadura del panel 17
Caracteristicas técnicas 18
Historial de revisiones del manual 19

___ electric

Doc: 1470E10_16.docx

18/10/2016

p.1/19




Introduccion

Los controladores RGK400SA y RGK420SA han sido disefiados incorporando lo mejor de las funciones requeridas para las aplicaciones de grupos electrégenos auténomos con
control manual. EI RGK400SA est4 provisto de teclas frontales para el encendido y el pagado del grupo electrégeno y del mismo controlador, mientras que para el RGK420SA
esta funcion es llevada a cabo por una llave mecanica en la parte frontal.

Algunas caracteristicas como la gran pantalla LCD, el puerto dptico frontal, la posibilidad de expansién mediante un médulo posterior, la programacién mediante la tecnologia NFC
hacen que estos aparatos estén a la vanguardia en su campo de aplicacion.

Descripcion
o Controlador para grupos electrégenos auténomos.
o (Carcasa compacta, escotadura compatible con estandar 96x96 mm, marco frontal 110x110 mm.
e Versiones:
0  RGK400SA - 4 teclas frontales, encendido-apagado mediante tecla.
0  RGK420SA - 3 teclas frontales + llave mecanica de 3 posiciones (OFF-ON-REM), que puede extraerse en las posiciones OFF y REM (remoto).
Entrada de arranque remoto que controla el encendido y apagado del controlador y el arranque del motor.
1 ranura de expansion para modulos de la serie EXP.
Pantalla LCD de iconos, retroiluminada en blanco, rango de temperatura ampliado.
Visualizacion simultanea de 3 medidas a elegir, de las cuales 2 en caracteres grandes + barra grafica y una tercera medida en pantalla alfanumérica.
Alarmas y protecciones visualizadas con:
o  Simbolo alarma general
0 Icono especifico de alarma
o  Cddigo de alarma
0 Descripcion en el idioma seleccionado
Texto para parametros y alarmas en 5 idiomas (ENG-ITA-FRA-ESP-DEU).
Entrada de medida de la tensién generador 3 Ph+N 480 V CA nominales.
Entrada de corriente 1 ph.
6 entradas digitales, de las cuales:
0 4 entradas digitales
o0 1 entrada que puede utilizarse como digital o analégica resistiva
0 1entrada para arranque a distancia
o 5salidas estaticas protegidas a 2 A, en dos grupos de 2+3 salidas con terminales comunes separados.
o Se puede expandir con modulo EXP1040, que afade:
0 2 entradas digitales o analdgicas resistivas (total 8 entradas).
0 2 salidas estaticas protegidas (total 7 salidas).
Alimentacion 12 6 24 V CC indiferentemente, protegida contra inversion de polaridad.
Lectura revoluciones motor mediante W/CA/Pick-up/Frecuencia generador.
Gestion intervalos de mantenimiento.
Para RGK400, junta frontal opcional (cddigo EXP8005) para proteccién IP65.
Interfaz NFC para programacion inalambrica mediante dispositivo inteligente (smartphone o tableta).
Interfaz 6ptico frontal para programacion y mantenimiento.
Compatible con App SAM1, App NFC y software de configuracién y control remoto Xpress.
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RGK400SA RGK420SA

Funcidn de las teclas y de los mandos frontales

Teclas ¥ A - Permiten desplazarse por las paginas de la pantalla o seleccionar la lista de opciones de un menu.

Tecla START - Ordena el arranque del motor.

Tecla STOP (RGK400SA) — Ordena parar el motor (pulsacion corta) - Ordena el encendido y apagado del controlador (pulsacién larga).

Llave en posicion OFF (RGK420SA) — Ordena parar el motor y apagar el controlador. La llave puede extraerse en esta posicion.

Llave en posicion ON (RGK420SA) - Ordena el encendido del controlador. La llave no puede extraerse en esta posicion.

Llave en posicion REM (RGK420SA) - El encendido del controlador y el arranque del motor se remiten al estado de la entrada INP6 / REM.STA. La llave puede extraerse en esta
posicion.

—electric Doc: 1470E10_16.docx 18/10/2016 p.2/19



Indicaciones en pantalla

Icono alarmas presion

de aceite E Icono presencia Icono alarmas
alarma general temperatura motor
Icono alarmas \
velocidad demasiado w
?@&Qﬁi A . / st mantenimiento

alta/baia
Icono alarmas bateria Indicador y barra
o cargabaterias otras medidas
oty V . aE Hz
g RPM
Hr

Indicador y barra
tensiones
Presencia arranque
remoto
Medidas adicionales, textos de alarmas, de
estado y de configuracion

Icono alarmas nivel
de combustible

Icono espera tiempo
de precalentamiento
bujias

Desplazamiento por las paginas de la pantalla
o Latecla ¥ permite cambiar las medidas en el indicador izquierdo, que muestra en secuencia las siguientes medidas:

o Tension entre fases media

o0  Tension entre fases

0  Tensién de fase
e Latecla A permite cambiar las medidas en el indicador derecho, que muestra en secuencia las siguientes medidas:

o  Frecuencia
Corriente
Potencia
Nivel combustible (si esté activado)
Presion aceite (si esté activada)
Temperatura motor (si est4 activada)

0  Tension de bateria

El indicador numérico de abajo muestra normalmente las horas de trabajo del motor; en cambio, seleccionando con la tecla A se pueden visualizar las RPM.
Algunas de las medidas podrian no verse dependiendo de la programacion y de la conexion del aparato.
El usuario puede especificar en qué configuracion la pantalla debe mostrarse al dar tensién y debe reaparecer automaticamente cuando transcurra un tiempo sin que se pulse
ninguna tecla.
o Consultar la configuracion de estas funciones en el menu P01 - Utilidades.

Oo00OO0OO0

Encendido y arranque (RGK400SA)

o Para encender el controlador, con tension de la bateria presente en los terminales, pulsar y mantener pulsada la tecla STOP durante 1 segundo. El aparato se enciende y
ejecuta una prueba de la pantalla, mostrando también el modelo y la revision.

Con el aparato alimentado y antes de arrancar el motor, los iconos presion/temperatura/cargabaterias indican el estado de los sensores correspondientes.

Para arrancar el motor, pulsar la tecla START durante 1 segundo. El controlador ejecuta el procedimiento de arranque del motor, realizando un solo intento de arranque. Si el
intento fallara y se quisiera repetir, pulsar nuevamente START.

o Para detener el motor, pulsar la tecla STOP durante 1 segundo. El controlador ejecuta el procedimiento de parada del motor después de un posible ciclo de refrigeracion.
Para apagar el controlador, pulsar y mantener pulsada la tecla STOP durante 3 segundos. EI motor se para y el controlador se apaga. Si es necesario realizar un ciclo de
refrigeracion, el controlador se apagara al finalizar el mismo, después de la parada del motor. Durante esta fase, la pantalla indica una cuenta atras del tiempo que falta para el
apagado. Si se desea apagar de inmediato, pulsar de nuevo STOP durante el ciclo de refrigeracion.

Si se utiliza le entrada de arranque remoto, cerrandola a masa a distancia se conseguira encender el controlador y arrancar el motor con posibles multiples intentos.
Desactivando el arranque remoto, el motor se detendra y después se quitara la alimentacion al controlador, quedando en situacién de consumo cero de bateria.

Encendido y arranque (RGK420SA)

o Para encender el controlador, con tension de la bateria presente en los terminales, girar la llave frontal a la posicion ON. El aparato se enciende y ejecuta una prueba de la
pantalla, mostrando también el modelo y la revision.

Con el aparato alimentado y antes de arrancar el motor, los iconos presion/temperatura/cargabaterias indican el estado de los sensores correspondientes.

Para arrancar el motor, pulsar la tecla START durante 1 segundo. El controlador ejecuta el procedimiento de arranque del motor, realizando un solo intento de arranque. Si el
intento fallara y se quisiera repetir, pulsar nuevamente START.

Para detener el motor, girar la llave a la posicion OFF. El controlador ejecuta el procedimiento de parada del motor después de un posible ciclo de refrigeracion. Al terminar, el
controlador deja de recibir alimentacion.

o Con llave en OFF u ON, la entrada de arranque remoto esté desactivada.

o Sise coloca la llave en REM (y se extrae), se activa el arranque/parada mediante la entrada de arranque remoto. Cerrandola a masa se conseguira encender el controlador y
arrancar el motor con posibles multiples intentos.

Desactivando el arranque remoto, el motor se detendra y después se quitara la alimentacion al controlador, quedando en situacion de consumo cero de bateria.
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Capacidad de expansion

o Gracias al bus de expansion, se pueden utilizar médulos auxiliares de la serie EXP para ampliar el RGK4...SA.

o EIRGK400SA y RGK420SA son compatibles con el mddulo de expansion EXP1040, que proporciona 2IN / 20UT extra.
o Introducir el mddulo con el aparato apagado, segun el procedimiento descrito abajo:

Al volver a dar tension, el médulo es reconocido automaticamente por el controlador y los recursos se activan.

Entradas y salidas

Las entradas y las salidas se identifican mediante una sigla y un nimero consecutivo. Por ejemplo, las entradas digitales se denominan INPx, donde x es el nimero de la
entrada. Las salidas digitales se denominan OUTXx.
La numeracion de las entradas / salidas es consecutiva de menor a mayor.

coD. ‘DESCRIPCION BASICO‘ EXP.

INPx | Entradas digitales 1a6 7a8
OUTx | Salidas digitales 1ab 6a7

Alarmas de usuario (UAx)

El usuario puede definir un maximo de 2 alarmas programables (UA1 e UA2).

Para cada alarma se puede establecer lo siguiente:

o el origen, es decir, la condicion que genera la alarma;

o el texto del mensaje que debe aparecer en pantalla cuando se produce esta condicién;

0 las propiedades de la alarma (como en el caso de las alarmas estandar); es decir, el modo en que interacciona con el grupo electrégeno.

Sin embargo, el origen seré una INPx cuando sea preciso visualizar la alarma a causa de la activacion de una entrada digital externa.

El usuario puede definir y programar el mensaje de cada alarma que aparecera en la pantalla.

Las propiedades de las alarmas de usuario se definen de la misma forma que las alarmas normales. Esto permitira determinar si una alarma conllevara la parada del motor, el
sonido de la sirena, el cierre de la salida general de alarma, etc. Consultar el capitulo Alarmas.

o Cuando se generan varias alarmas al mismo tiempo, se muestran en secuencia.
o Para borrar una alarma programada con limite, utilizar el comando correspondiente del menu de comandos.

Consultar la definicion de las alarmas en el menu de configuracion.

Puerto de programacién IR

Los parametros del RGK4...SA se pueden configurar por medio del puerto dptico frontal mediante el uso del adaptador de programacion IR-USB con cddigo CX01 o el
adaptador IR-Wi-Fi con codigo CX02.

Basta con situar un adaptador CX en el puerto frontal, introduciendo las clavijas en los orificios correspondientes para que se reconozcan ambos dispositivos, lo que se indica
mediante el color verde del LED LINK del adaptador de programacion.

Adaptador USB (CX01) y adaptador Wi-Fi (CX02)

Configuracion de parametros mediante ordenador

Mediante el software de configuracién y control remoto Xpress se pueden transferir los pardmetros de configuracion (previamente configurados) del RGK4...SA al disco del
ordenador y viceversa.

Es posible hacer transferencias parciales de parametros del ordenador al RGK4...SA y transferir solamente parametros de menus especificos.

o
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Configuracion de parametros mediante tableta o smartphone via WiFi

o La conexion inaldmbrica Wi-Fi al RGK4...SA puede realizarse a través de la aplicacion LOVATO Electric SAM1, que esta disponible para sistemas operativos Android e iOS de
tabletas y smartphones, y del accesorio CX02.

o Laaplicacion permite visualizar alarmas, enviar comandos, leer medidas, configurar parametros, descargar eventos y enviar datos recopilados por correo electronico.

i n anm] n
Dispositive  RGK420SA

Versicne

247 -

1INFA 1 HF1LIMITI P
245 - 701/1007
AZ3 FINE ALLAJ

Configuracion de parametros mediante smartphone o tableta con App NFC

o Mediante la aplicacion LOVATO Electric NFC, disponible para dispositivos inteligentes Android (smartphone y tableta), se puede acceder a la programacién de los parametros
de una manera sencilla e innovadora, que no necesita ninglin cable de conexion y es capaz de funcionar incluso con el RGK4...SA sin alimentacién.

o Tan solo hay que apoyar un dispositivo inteligente en la parte frontal del RGK4...SA para transferir la programacién de los parametros.

o Condiciones de funcionamiento:

o  Eldispositivo inteligente debe disponer de la funcién NFC y debe estar activada, y también tiene que estar desbloqueado
(activo).

0  EIRGKA4...SA, si esta alimentado, debe tener el motor apagado.

o  Sise ha configurado una contrasefia avanzada (ver P03.03), ésta debe conocerse, de lo contrario el acceso no sera
posible.

o  Serecomienda tener la aplicacion ya cargada en el dispositivo inteligente. En caso contrario, de todos modos, se puede
continuar con el punto sucesivo, que guia automaticamente hasta la pagina web de instalacion en la tienda online.

0  Alapoyar el dispositivo inteligente en la parte frontal del RGK4..SA, mas o menos en la posicién indicada en la imagen de
al lado y, manteniéndolo en posicion durante unos segundos, se escuchara un pitido. La aplicacién se iniciara
automaticamente y se cargaran y mostraran los parametros.

o0  Elacceso alos menus parametros y su modificacion se realiza de manera totalmente idéntica a las demas aplicaciones
vistas anteriormente.

o  Tras realizar las modificaciones deseadas, pulsar la tecla Enviar y apoyar de nuevo el dispositivo inteligente sobre la parte
frontal del RGK4...SA. Los parametros se transferiran y estaran operativos tras resetear el RGK4...SA. Esta operacion se
confirmara con el mensaje NFC en la pantalla del RGK4...SA.

Adquisicién automatica relacion de revoluciones /| W

. Para realizar el procedimiento, la sefial W debe estar conectada y el régimen nominal del motor debe estar configurado en el menu de configuracion.
Con el motor en marcha a velocidad normal, pulsar y mantener pulsadas las teclas START y A .

Esperar unos segundos hasta que aparezca RPM en la pantalla, luego soltar las teclas.

Se calcula y se guarda la relaciéon W/RPM.

Mend principal
o Para acceder al menu principal, pulsar al mismo tiempo las teclas A y ¥ cuando el motor esta parado.
o Esto permite acceder a las siguientes funciones:

FUNCION PANTALLA

Configuracion de la contraseria (si esta activada — ver P03) PAS
Acceso al menu de configuracion SETUP SETUP
Acceso al meni de COMANDOS CMD
Informacién INFO
Horas totales de funcionamiento motor ENG.TOT
Mantenimiento (si esta activado — ver P17.01) MAINT
Alquiler (si esta activado — ver P17.02) RENT
Salida del menu principal EXIT

o Seleccionar la funcion deseada con las teclas A y ¥ .
o Pulsar START para confirmar.
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Configuracion de parametros (setup) mediante el panel frontal

o Para acceder al menu de programacion de pardmetros:

o El motor tiene que estar apagado.

0 Enla pantalla de medidas normal, pulsar A y ¥ al mismo tiempo durante 2 segundos para acceder al Mend principal.

0 Mientras aparece SETUP, pulsar START

Se visualiza el primer menu (P01) con su descripcion mévil.

Seleccionar el ment deseado en la lista siguiente, usando A y ¥y confirmando con START.

Se visualiza el primer parametro del menu seleccionado con su descripcion.

Seleccionar el parametro deseado, usando A y ¥ y confirmando con START.

Se visualiza el valor actual del parametro. Modificar el valor, si es necesario, con A y ¥ . Confirmar el valor con START. La pantalla vuelve a mostrar la seleccion de los
parametros.

o Pulsar al mismo tiempo A y ¥ brevemente para regresar a la seleccion menu o durante 2 segundos para guardar y salir de la configuracion (en este caso la unidad se reinicia).

Céd. MENU DESCRIPCION
P01 | UTILIDADES Idioma, brillo, paginas, etc.
P02 | GENERAL Especificaciones del sistema
P03 | CONTRASENA Configuracién de los codigos de acceso
P04 | CONFIGURACION Configuraciones multiples programables
P05 | BATERIA Parémetros de la bateria
P06 | ALARMAS ACUSTICAS Control del avisador acustico interno y la sirena externa
P07 | VELOCIDAD DEL MOTOR Sensores y parametros de revoluciones motor
P08 | PRESION DE ACEITE Sensores y parametros de presion aceite
P09 | TEMPERATURA LIQUIDO Sensores y parametros de temperatura motor
P10 | NIVEL DE COMBUSTIBLE Sensores y parametros de nivel combustible
P11 | ARRANQUE MOTOR Parémetros del ciclo de arranque motor
P12 | CONTROL TENSION GENERADOR Parametros de tension del generador
P13 | PROTECCION DEL GENERADOR Protecciones alternador
P14 | ENTRADAS DIGITALES Funciones de entradas digitales programables
P15 | SALIDAS DIGITALES Funciones de salidas digitales programables
P17 | VARIOS Funciones como mantenimiento, etc.
P18 | ALARMAS DE USUARIO Alarmas programables
ALA | TABLA DE ALARMAS Activacion y efecto de las alarmas
Tabla de parametros
P01 - UTILIDADES UdM \ Defecto Rango
P01.01 Idioma ENG ENG
ITA
FRA
ESP
DEU
P01.02 Retroiluminacion de pantalla de alta intensidad % 100 0-100
P01.03 Retroiluminacién de pantalla de baja intensidad % 25 0-50
P01.04 Tiempo de cambio a retroiluminacién baja s 180 5-600
P01.05 Regreso a la medida predeterminada s 300 OFF/10-600
P01.06 Medida indicador izq. predeterminada V sum Vsum
VL1-L2
VL2-L3
VL3-L1
VL1
VL2
VL3
P01.07 Medida indicador dch. predeterminada Hz Hz
A
kVA
% Fuel
Oil Pr
Temp
V batt
P01.08 Tiempo de retraso apagado (solo RGK400SA) min OFF OFF/1-1440

P01.01 — Selecciona el idioma del texto de la pantalla.

P01.02 — Regulacién de la retroiluminacion de la pantalla en un valor de alta intensidad.

P01.03 — Regulacion de la retroiluminaciéon de la pantalla en un valor de baja intensidad.

P01.04 — Retardo de cambio a retroiluminacion de baja intensidad.

P01.05 — Retardo de recuperacion de la medida predeterminada si no se pulsa ninguna tecla. Cuando se configura en OFF, la pantalla siempre muestra la ultima medida que se
ha seleccionado de forma manual.

P01.06 — Medida 1ZQ. predeterminada que se muestra en la pantalla después de encender el sistema y después del retardo.

P01.07 — Medida DCH. predeterminada que se muestra en la pantalla después de encender el sistema y después del retardo.

P01.08 — Cuando se configura en un valor en minutos, se apaga automaticamente cuando el dispositivo permanece en el modo STOP durante el tiempo establecido.

P02 - GENERAL UdM \ Defecto Rango
P02.01 Primario de TC A 5 1-10000
P02.02 Secundario de TC A 5 1-5/0FF
P02.03 Usode TV OFF OFF-ON
P02.04 Primario de TV V 100 50-50000
P02.05 Secundario de TV \ 100 50-500
P02.06 Control de secuencia de fase OFF OFF

L1-L2-L3
L3-L2-L1

—_electric Doc: 1470E10_16.docx 18/10/2016 p.6/19



P02.01 - Valor del primario de los transformadores de corriente. Por ejemplo: configurar este parametro en 800 con un TC 800/5.

P02.02 - Valor del secundario de los transformadores de corriente de fase. Por ejemplo: configurar este parametro en 5 con un TC 800/5. OFF = Ninguna visualizacién de la
corriente.

P02.03 - Uso de los transformadores de tension (TV) en las entradas de medid de tension generador.

P02.04 - Valor del primario de los posibles transformadores de tension.

P02.05 - Valor del secundario de los posibles transformadores de tension.

P02.06 — Activacion del control de la secuencia de fase. OFF = Sin control. Directo = L1-L2-L3. Inverso = L3-L2-L1. Nota: activar también las alarmas correspondientes.

P03 - CONTRASENA UdM | Defecto Rango
P03.01 Uso de contrasefia OFF OFF-ON
P03.02 Contrasefia de usuario 1000 0-9999
P03.03 Contrasefia de nivel avanzado 2000 0-9999
P03.04 Contrasefia de acceso remoto OFF OFF/1-9999

P03.01 - Cuando se configura en OFF, la gestion de contrasefias se desactiva y se puede acceder de forma libre a la configuracion y al mend de comandos.

P03.02 - Si el parametro P03.01 esta activado, es el valor que debe especificarse para activar el acceso en el nivel de usuario. Consultar el capitulo Acceso con contrasefia.
P03.03 — Como el parametro P03.02, pero referido al acceso de nivel avanzado.

P03.04 — Cuando se configura un valor numérico, es el cédigo que debe especificarse mediante la comunicacion serie para poder enviar comandos desde el control remoto.

P04 - CONFIGURACION Defecto
(CNFn, n=1a2)
P04.n.01 Tensién nominal 400 50-50000
P04.n.02 Tipo de conexion L1-L2-L3-N L1-L2-L3-N
L1-L2-L3
L1-N-L2
L1-N
P04.n.03 Tipo de control de tensién L-L L-L
L-N
L-L+L-N
P04.n.04 Corriente nominal A 5 1-10000
P04.n.05 Frecuencia nominal Hz 50 50
60
P04.n.06 Régimen nominal del motor RPM 1500 750-3600
P04.n.07 Potencia aparente nominal kVA Aut Aut / 1-10000

Nota: este menu esta divido en 2 secciones relacionadas con los 2 parametros de configuracion (CNF1 a CNF2). Consultar la gestion de las variables de
configuracion en el capitulo correspondiente.

P04.n.01 - Tension nominal del generador. En sistemas multifasicos, configurar siempre la tension entre fases.

P04.n.02 - Selecciona el tipo de conexién trifasico con/sin neutro, bifasico o monofasico.

P04.n.03 - Control de tension entre fases, de tension de fase o ambos.

P04.n.04 - Corriente nominal del generador. Se utiliza para configurar el porcentaje del umbral de proteccion.

P04.n.05 - Frecuencia nominal del generador.

P04.n.06 — Nimero de revoluciones nominales del motor (RPM).

P04.n.07 - Potencia aparente nominal del generador.

P05 - BATERIA UdM | Defecto Rango
P05.01 Tension nominal de bateria V Aut Aut/12/24
P05.02 Limite de tension MAX. % 130 110-140 %
P05.03 Limite de tension MIN. % 75 60-130 %
P05.04 Retardo de tension MIN./MAX. s 10 0-120

P05.01 — Tension nominal de la bateria. Si esta en AUT se reconoce automaticamente la tensién nominal en el encendido.
P05.02 — Umbral de generacion de alarma de tension MAX. de la bateria.

P05.03 — Umbral de generacion de alarma de tension MIN. de la bateria.

P05.04 — Retardo de generacién de alarmas de tension MiN. y MAX. de la bateria.

P06 - ALARMAS ACUSTICAS UdM | Defecto Rango
P06.01 Modo de sonido de sirena de alarma Tiempo OFF
Teclado
Tiempo
Repeticion
P06.02 Tiempo de activacion de sonido de alarma S 30 OFF/1-600
P06.03 Tiempo de activacion de sonido antes del arranque S OFF OFF/1-600
P06.04 Dispositivo de sefializacion acUstica SIRENA OFF
SIRENA

P06.01 — OFF = Sirena desactivada. Teclado = La sirena suena de forma continua hasta que se pulsa una tecla del teclado frontal para desactivarla. Tiempo = Suena el tiempo
especificado en P06.02. Repeticion = Suena el tiempo especificado en P06.02, se detiene durante un intervalo de tiempo triple y luego se repite de forma ciclica.

P06.02 - Tiempo que la sefial acUstica esta activada en caso de alarma.

P06.03 — Tiempo que la sefial acUstica esta activada antes de arrancar el motor.

P06.04 — Activacion del dispositivo de sefializacion acustica.

P07 - VELOCIDAD DEL MOTOR \ UdMm Defecto Rango
P07.01 Origen de medida de velocidad del motor W/Pick-up OFF
Frec.-Gen.
W/Pick-up
P07.02 Relacion RPM / W - Pick-up 1000 0,001-50.000
P07.03 Limite de velocidad MAX. % 110 80-120
P07.04 Retardo de alarma de velocidad MAX. S 3,0 0,5-60,0
P07.05 Limite de velocidad MIN. % 90 80-100
P07.06 Retardo de alarma de velocidad MIN. s 5 0-600
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P07.01 - Selecciona el origen en el que se obtienen las revoluciones del motor. OFF = Revoluciones no mostradas y controladas. Frec. Gen = Calculo de RPM basado en la
frecuencia del alternador de potencia. El régimen nominal se corresponde con la frecuencia nominal. W / Pick-up = Para medir el valor de RPM se utiliza la frecuencia
de la sefial W/Pick-up/CA del alternador cargabaterias de imanes permanentes con respecto a la relacion RPM/W(Pick-up) configurada en el parametro siguiente.

P07.02 - Relacion entre RPM y frecuencia de la sefial W o Pick-up. Se puede configurar de forma manual u obtener de forma automatica mediante el procedimiento siguiente:
Con el motor funcionando segun el régimen nominal, pulsar al mismo tiempo START y AUT (o al revés si estd en modo AUT) durante 5 segundos en la pagina de
velocidad del motor. El sistema obtendra la velocidad actual como valor nominal y utilizara la frecuencia actual de la sefial W para calcular el valor del parametro
P07.02.

P07.03 - P07.04 — Umbral limite y retardo de generacion de alarma de exceso de velocidad del motor.

P07.05 - P07.06 — Umbral limite y retardo de generacion de alarma de velocidad del motor demasiado baja.

P08 - PRESION DE ACEITE UdM Defecto Rango
P08.01 Origen de medida OFF OFF
INP1
AN2
AN3
P08.02 Tipo de sensor resistivo VDO VDO
VEGLIA
DATCON
MURPHY
P08.03 Desfase de sensor resistivo Ohmio 0 -30,0 - +30,0
P08.04 Unidad de medida de presion bar bar
psi
P08.05 Prealarma de presién MIN. (bar/psi) 3,0 0,1-180,0
P08.06 Limite de alarma de presion MIN. (bar/psi) 2,0 0,1-180,0

P08.01 - Especifica donde se ha medido la presion de aceite. OFF = Medida analdgica no gestionada. El terminal INP1 esta disponible como entrada digital programable.

INP1 = Procede del sensor resistivo con entrada analégica del terminal INP1. AN2-AN3 = Procede del sensor resistivo con entrada analégica de los terminales del
modulo de expansion EXP1040.

P08.02 — Selecciona la curva que se va a utilizar cuando se emplea un sensor resistivo. Las curvas se pueden configurar libremente con el programa Xpress.

P08.03 — Cuando se utiliza un sensor resistivo, permite afiadir o eliminar un desfase en ohmios en la curva configurada para compensar la longitud de los cables, por ejemplo.
Este valor también se puede configurar sin entrar en la configuracion mediante la funcion rapida del Ment de comandos, que permite consultar las medidas mientras se
lleva a cabo la calibracion.

P08.04 - Selecciona la unidad de medida de la presion del aceite.

P08.05 - P08.06 — Definen los umbrales de prealarma y alarma de la presién minima del aceite, respectivamente. Consultar las alarmas correspondientes.

P09 - TEMPERATURA MOTOR UdM | Defecto Rango
P09.01 Origen de medida OFF OFF
INP1
AN2
AN3
P09.02 Tipo de sensor resistivo VDO VDO
VEGLIA
DATCON
MURPHY
P09.03 Desfase de sensor resistivo Ohmio 0 -30,0 - +30,0
P09.04 Unidad de medida de temperatura °C °C
°F
P09.05 Prealarma de temperatura MAX. ° 90 20-300
P09.06 Limite de alarma de temperatura MAX. ° 100 20-300
P09.07 Limite de alarma de temperatura MIN. ° OFF OFF/20-300
P09.08 Temperatura de aumento de potencia ° OFF OFF/20-300
P09.09 Retardo de alarma de sensor de temperatura min OFF OFF /1-60

P09.01 - Especifica dénde se ha medido la temperatura del liquido refrigerante. OFF = Medida analdgica no gestionada. INP1 = Procede del sensor resistivo con entrada
analégica del terminal INP1. AN2 - AN3 = La medida se ha tomado de las entradas analdgicas del médulo de expansién opcional EXP1040.

P09.02 — Selecciona la curva que se va a utilizar cuando se emplea un sensor resistivo. Las curvas se pueden configurar libremente con el programa Xpress.

P09.03 — Cuando se utiliza un sensor resistivo, permite afiadir o eliminar un desfase en ohmios en la curva configurada para compensar la longitud de los cables, por ejemplo.
Este valor también se puede configurar sin entrar en la configuracion mediante la funcion rapida del mend de comandos, que permite consultar las medidas mientras se
lleva a cabo la calibracion.

P09.04 — Selecciona la unidad de medida de la temperatura.

P09.05 - P09.06 — Definen los umbrales de alarma y prealarma de la temperatura méxima del liquido, respectivamente. Consultar las alarmas correspondientes.

P09.07 - Define el umbral de alarma de la temperatura minima del liquido. Consultar las alarmas correspondientes.

P09.08 - Si la temperatura del motor supera este umbral (motor caliente), la potencia aumenta después de 5 segundos sin necesidad de que transcurra el tiempo configurado
en P12.05. Sila temperatura es inferior (motor frio), se espera el tiempo establecido.

P09.09 - Retardo anterior a la generacion de la alarma de averia del sensor de temperatura resistivo.

P10 - NIVEL DE COMBUSTIBLE UdM | Defecto Rango
P10.01 Origen de medida INP1 OFF
INP1
AN2
AN3
P10.02 Tipo de sensor resistivo VDO VDO
VEGLIA
DATCON
MURPHY
P10.03 Desfase de sensor resistivo Ohmio 0 -30,0 - +30,0
P10.04 Prealarma de combustible MIN. % 20 0-100
P10.05 Nivel de combustible MIN. % 10 0-100
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P10.01 - Especifica donde se ha medido el nivel de combustible. OFF = Medida analégica no gestionada. El terminal INP1 esta disponible como entrada digital programable.
INP1 = Procede del sensor resistivo con entrada analégica del terminal INP1. AN2 — AN3 = La medida se ha tomado de las entradas analdgicas del médulo de
expansion opcional EXP1040.

P10.02 - Selecciona la curva que se va a utilizar cuando se emplea un sensor resistivo. Las curvas se pueden configurar libremente con el programa Xpress.

P10.03 — Cuando se utiliza un sensor resistivo, permite afiadir o eliminar un desfase en ohmios en la curva configurada para compensar la longitud de los cables, por ejemplo.
Este valor también se puede configurar sin entrar en la configuracion mediante la funcién rapida del mend de comandos, que permite consultar las medidas mientras se
lleva a cabo la calibracion.

P10.04 — P10.05 — Definen los umbrales de alarma y prealarma de nivel de combustible, respectivamente. Consultar las alarmas correspondientes.

P11 - ARRANQUE MOTOR UdM \ Defecto Rango
P11.01 Umbral de arranque del motor con tension del alternador cargabaterias V CC 10,0 OFF/3,0-30
P11.02 Umbral de arranque del motor con tensidn del generador % 25 OFF/10-100
P11.03 Umbral de arranque del motor con frecuencia del generador % 30 OFF/10-100
P11.04 Umbral de arranque del motor por velocidad del motor % 30 OFF/10-100
P11.05 Tiempo de precalentamiento de bujias s OFF OFF/1-600
P11.06 Temperatura de desconexion de precalentamiento de combustible ° OFF OFF/20-300
P11.07 Tiempo limite de precalentamiento de combustible S OFF OFF/1-900
P11.08 Tiempo entre EV y arranque s 1,0 0,1-30,0
P11.09 Numero de intentos de arranque 5 1-30
P11.10 Duracién de intento de arranque S 5 1-60
P11.11 Pausa entre intentos de arranque S 5 1-60
P11.12 Pausa de arranque interrumpido y sucesivo s OFF OFF/1-60
P11.13 Tiempo de inhibicion de alarmas tras arranque S 8 1-120
P11.14 Tiempo de inhibicién de exceso de velocidad tras arranque s 8 0-300
P11.15 Tiempo de funcionamiento en desaceleracion s OFF OFF/1-600
P11.16 Temperatura final de desaceleracion ° OFF OFF/20-300
P11.17 Tiempo de refrigeracion S 120 1-3600
P11.18 Tiempo de imanes de parada s OFF OFF/1-60
P11.19 Retardo de valvula de gas S OFF OFF/1-60
P11.20 Tiempo de vélvula de cebado s OFF OFF/1-60
P11.21 Tiempo de valvula de aire s OFF OFF/1-60
P11.22 Umbral de desconexidn de aire % 5 OFF/1-100
P11.23 N° de intentos de arranque con aire 2 1-10
P11.24 Modo de intentos con aire Consecutivos Consecutivos

Alternos
P11.25 Modo de electrovalvula de combustible Normal Normal
Continuo
P11.26 Modo de funcionamiento de bujias Normal Normal
+Arranque
+Ciclo
P11.27 Modo de funcionamiento de imanes de parada Normal Normal
Impulso
Sin pausa

P11.01 - Umbral de comprobacién de funcionamiento del motor con tension del alternador cargabaterias (D+). Este parametro debe desactivarse si el alternador no dispone de

la salida D+.

P11.02 — Umbral de comprobacién de funcionamiento del motor con tension del generador (V CA).

P11.03 — Umbral de comprobacién de funcionamiento del motor mediante la frecuencia del generador.

P11.04 — Umbral de comprobacion del funcionamiento del motor mediante la sefial de velocidad ‘W’ (o Pick-up) o la corriente alterna del alternador de imanes permanentes.
P11.05 - Tiempo de precalentamiento de las bujias del motor antes del arranque.

P11.06 — Temperatura del motor por encima de la cual deja de precalentarse el combustible.

P11.07 - Tiempo maximo de activacion del precalentamiento del combustible.

P11.08 — Intervalo de tiempo entre la apertura de la vélvula de combustible y la activacion del motor de arranque.

P11.09 — Numero total de intentos de arranque automatico del motor.

P11.10 - Duracién del intento de arranque.

P11.11 - Pausa tras un intento de arranque durante el cual no se ha detectado la sefial de funcionamiento del motor y el intento siguiente.

P11.12 - Pausa entre un intento de arranque interrumpido debido a un arranque falso del motor y el siguiente intento.

P11.13 - Tiempo de inhibicién de las alarmas inmediatamente después de que el motor arranque. Se utiliza con alarmas que tienen activada la propiedad de motor en marcha.
Por ejemplo: presion de aceite minima.

P11.14 — Como el parametro anterior, pero referido a las alarmas de velocidad méaxima.

P11.15 - Tiempo de excitacion de la salida programada con la funcién de desaceleracion.

P11.16 — Temperatura del motor por encima de la cual se desactiva la funcion de desaceleracion.

P11.17 - Duracién méaxima del ciclo de refrigeracion. Por ejemplo: tiempo que transcurre entre la desconexion de la carga del generador y la parada efectiva del motor.

P11.18 - Tiempo de excitacion de la salida programada con la funcién de imanes de parada.

P11.19 - Tiempo que transcurre entre la activacion de la salida de arranque (motor de arranque) y la activacion de la salida programada con la funcion de valvula de gas.

P11.20 — Tiempo de excitacion de la salida programada con la funcion de cebado.

P11.21 - Tiempo de excitacion de la salida programada con la funcion de vélvula de aire (choke).

P11.22 - Porcentaje configurado de umbral de la tensién nominal del generador por encima del cual se desactiva la salida programada como valvula de aire.

P11.23 — Numero de intentos con la valvula de aire activada.

P11.24 — Modo de control de la valvula de aire (choke) para motores de gasolina. Consecutivo = Siempre se utiliza la valvula de aire durante el arranque.

Alterno = Los arranques se llevan a cabo alternativamente con o sin valvula de aire.

P11.25 — Modo de control de la salida Electrovalvula de combustible: Normal = El relé de la electrovalvula de combustible se desactiva durante las pausas entre los intentos de
arranque. Continuo = El relé de la electrovalvula de combustible permanece activo durante la pausa entre un intento de arranque y el siguiente.

P11.26 — Modo de control de la salida de Bujias de precalentamiento: Normal = La salida de bujias es excitada antes del arranque con la duracién programada. +Arranque =
La salida de bujias permanece activa incluso durante la fase de arranque. +Ciclo = La salida de bujias permanece activa durante todo el ciclo de arranque.

P11.27 — Modo de control de la salida de Imanes de parada: Normal = La salida de imanes de parada se activa durante la fase de parada y se prolonga el tiempo programado
una vez que se para el motor. Impulso = La salida de imanes de parada permanece activa durante el impulso temporizado solamente. Sin pausa = La salida de
imanes de parada no se activa durante la pausa que se produce tras un arranque y el siguiente. Durante la fase de parada, la salida de imanes de parada permanece
activa hasta que se agota el tiempo programado.
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P12 - CONTROL DE TENSION DEL GENERADOR UdM Defecto Rango
0,

P12.01 Limite de tensién MIN. % 80 70-100
P12.02 Retardo de tensién MIN. S 5 0-600
P12.03 Limite de tension MAX. % 115 100-130/0OFF
P12.04 Retardo de tension MAX. S 5 0-600
P12.05 Retardo de restablecimiento de generador dentro de los limites S 20 1-9999
P12.06 Histéresis de limites MIN./MAX. % 3,0 0,0-5,0
P12.07 Limite de asimetria MAX. % 15 OFF/5-25
P12.08 Retardo de asimetria MAX. S 5 0-600
P12.09 Limite de frecuencia MAX. % 110 100-120/0OFF
P12.10 Retardo de frecuencia MAX. S 5 0-600
P12.11 Limite de frecuencia MIN. % 90 OFF/80-100
P12.12 Retardo de frecuencia MIN. S 5 0-600
P12.13 Modo de control de tension de generador INT OFF

INT

EXT
P12.14 Tiempo de retardo de alarma de baja tensién de generador S 240 1-600
P12.15 Tiempo de retardo de alarma de alta tension de generador S 10 1-600

P12.01 - Porcentaje del umbral de intervencién de tensién minima.

P12.02 - Retardo de intervencion de tensién minima.

P12.03 — Porcentaje del umbral de intervencion de tension maxima (se puede desactivar).

P12.04 — Retardo de intervencion de tension maxima.

P12.05 — Retardo tras el cual se considera que la tension del generador se encuentra dentro de los limites.

P12.06 — Porcentaje de histéresis calculado con los valores maximo y minimo configurados para que la tension vuelva a estar dentro de los limites.

P12.07 — Umbral maximo de asimetria entre fases de la tension nominal.

P12.08 — Retardo de intervencién por asimetria.

P12.09 — Umbral de intervencion de frecuencia méxima (puede desactivarse).

P12.10 — Retardo de intervencion de frecuencia maxima.

P12.11 — Umbral de intervencion de frecuencia minima (puede desactivarse).

P12.12 - Retardo de intervencién de frecuencia minima.

P12.13 - OFF = Control de generador desactivado. INT = Control de tension del generador mediante RGK4...SA. EXT = Control de generador mediante un dispositivo externo.
Con la funcion Control de generador externo conectada al dispositivo de control del generador externo se puede utilizar una entrada programable.

P12.14 - Retardo de alarma Baja tension de generador.

P12.15 — Retardo de alarma Alta tensién de generador.

P13 - PROTECCION DEL GENERADOR UdMm Defecto Rango
0,

P13.01 Umbral limite de alarma de corriente max. % OFF 100-500/OFF
P13.02 Retardo de intervencion de corriente max. S 4,0 0,0-60,0
P13.03 Umbral limite de alarma de cortocircuito % OFF 100-500/0FF
P13.04 Retardo de intervencién de cortocircuito S 0,02 0,00-10,00
P13.05 Tiempo de restablecimiento corriente max. s 60 0-5000

P13.01 — Porcentaje del umbral de la corriente nominal configurado para que se genere la alarma A31 Corriente maxima del generador.
P13.02 — Retardo de intervencion para el umbral del parametro anterior.

P13.03 — Porcentaje del umbral de la corriente nominal configurado para que se genere la alarma A32 Cortocircuito del generador.
P13.04 — Retardo de intervencion para el umbral del parametro anterior.

P13.05 — Retardo para el restablecimiento del umbral corriente maxima configurado con P13.01.

P14 - ENTRADAS DIGITALES PROGRAMABLES Defecto

INPn,n=12a8
P14.n.01 Funcién de entrada INPn (varios) (Ver Tabla de funciones de

entradas)

P14.n.02 indice de funcion (x) OFF OFF/1a99
P14.n.03 Tipo de contacto NA NAINC
P14.n.04 Retardo de cierre S 0,05 0,00-600,00
P14.n.05 Retardo de apertura S 0,05 0,00-600,00

Nota: este ment se divide en 8 secciones relacionadas con las 8 posibles entradas digitales (INP1 a INP8) que puede gestionar la unidad RGK4...SA. Las entradas
de INP1 a INP6 se refieren a los respectivos terminales, mientras que INP7 y INP8 se refieren a las entradas del médulo de expansion EXP1040
respectivamente, utilizadas como entradas digitales.

P14.n.1 - Selecciona la funcién de la entrada elegida (consultar la tabla de funciones de entradas programables).

P14.n.2 - indice que se asocia a la funcién programada en el parametro anterior. Por ejemplo: Si la funcién de la entrada se configura en Ejecucién del menti de comandos Cxx

y se quiere que esta entrada ejecute el comando C.07 del menu de comandos, entonces el parametro P18.n.02 debe configurarse en el valor 7.

P14.n.3 — Seleccion del tipo de contacto NA (normalmente abierto) o NC (normalmente cerrado).

P14.n.4 - Retardo de cierre del contacto de la entrada seleccionada.

P14.n.5 - Retardo de apertura del contacto de la entrada seleccionada.

P15 - SALIDAS DIGITALES PROGRAMABLES Udm ‘ Defecto Rango
(OUT1a7)
P15.n.01 Funci6n de salida OUTn (varios) (Ver Tabla de funciones de
salidas)
P15.n.02 indice de funcion (x) 1 OFF/1 299
P15.n.03 Salida normal/invertida NOR NOR/REV

Nota: este menu se divide en 7 secciones relacionadas con las 7 posibles salidas digitales (OUT1 a OUT7) que puede gestionar la unidad RGK4...SA. Las salidas de
OUT1 a OUTS se refieren a los respectivos terminales, mientras que OUT6 y OUTY7 se refieren a las salidas del médulo de expansion EXP1040
respectivamente.

P15.n.1 - Selecciona la funcion de la salida elegida (consultar la tabla de funciones de salidas programables).

P15.n.2 - Indice que se asocia a la funcion programada en el parametro anterior. Por ejemplo: Si la funcion de salida se programa en Alarma Axx y se quiere que esta salida se

active cuando se genere la alarma A31, entonces el parametro P19.n.02 tiene que configurarse en el valor 31.
P15.n.3 - Configuracion del estado de la salida cuando la funcién asociada no estd activa: NOR = Salida desactivada, REV = Salida activada.
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P17 - VARIOS UdM \ Defecto Rango
P17.01 Intervalo de mantenimiento h OFF OFF/1-99999
P17.02 Precarga horas de alquiler h OFF OFF/1-99999
P17.03 Umbral de alarma kVA méx. % OFF OFF/5-250
P17.04 Retardo de umbral kVA méax. s 0 0-9999
P17.05 Retardo realimentacion contactor del generador S 5 1-60

P17.05 - Retardo de la alarma A36.

P17.01 - Define el periodo de mantenimiento programado, expresado en horas. Cuando se configura en OFF, este intervalo de mantenimiento se desactiva.
P17.02 — Nimero de horas de alquiler que hay que introducir previamente en el contador cuando se ejecuta el comando C05 Reinicio horas de alquiler.
P17.03 a P17.04 — Valores de umbral y retardo de generacion de la alarma A34 Por encima de umbral kVA del generador.

P18 - ALARMAS DE USUARIO

Defecto

(UAn,n=1a2)

P18.n.01 Origen de alarma OFF OFF

INPx

OUTx
P18.n.02 Numero de canal (x) 1 OFF/1a 99
P18.n.03 Texto Uan (texto 16 caracteres)

Nota: este menl esta dividido en 2 secciones correspondientes a la definicion de las alarmas de usuario UA1 a UA2.
P18.n.01 - Define la entrada digital o la variable interna cuya activacidn genera la alarma de usuario.

P18.n.02 - Nimero del canal relacionado con el parametro anterior.

P18.n.03 — Texto libre que aparece en la ventana de alarma.

P18.2.01 = INPx
P18.2.02=5
P18.2.03 = ‘Compuertas abiertas’

Ejemplo préctico: Cuando se cierra la entrada INP5, debe generarse la alarma de usuario UA2 y mostrarse el mensaje ‘Compuertas abiertas’.
En este caso se debe configurar la seccién de ment 2 (para la alarma UA2):

Funciones de entradas programables

Funcién | Descripcion

Desactivado

Entrada desactivada

Configurable

Configuracién por el usuario.

Presion de aceite

Sensor digital de baja presion de aceite del motor.

Temperatura del motor

Sensor digital de temperatura maxima del motor.

Nivel de combustible

Sensor digital de bajo nivel de combustible.

Parada de emergencia

Cuando esta abierta, genera la alarma A23 Parada de emergencia. No se necesita si se utiliza el terminal +COM1 comin
con entrada incorporada.

Parada a distancia

Para el motor a distancia.

Arranque remoto sin carga

Arranca el motor a distancia sin conmutar la carga al generador. La sefial debe mantenerse mientras se quiera tener el
motor en marcha. El ciclo de parada se inicia cuando se elimina la sefial.

Arranque remoto con carga

Arranca el motor a distancia conmutando la carga al generador. La sefial debe mantenerse mientras se quiera tener el
motor en marcha. El ciclo de parada se inicia cuando se elimina la sefial.

Arranque sin parada

Arranca el motor a distancia sin que se pare en caso de alarma. La sefial debe mantenerse mientras se quiera tener el
motor en marcha. El ciclo de parada se inicia cuando se elimina la sefial.

Proteccién del generador

Sefial de intervencion de proteccion del generador procedente del dispositivo externo.

Blogueo de control remoto

Bloquea las operaciones de control y escritura a través del puerto serie. Se permite la lectura de los datos en todo caso.

Bloqueo de configuracién

Inhibe el acceso al mend de programacion.

Control de GEN externo

Sefial de control de tension del generador procedente de un dispositivo externo. La activacion indica que la tension esta
dentro de los limites.

Activacion de la toma de carga del generador

Autorizacion de la conexidn de la carga al generador.

Contactor de realimentacion de GEN

La alarma Axx se genera cuando existen discrepancias entre la salida de control y el estado.

Blogueo del teclado

Bloguea el funcionamiento del teclado frontal, excepto las teclas que permiten desplazarse por las paginas.

Bloqueo de grupo y teclado

Bloquea el generador y el teclado.

Nivel de liquido del radiador

Con la entrada activada se genera la alarma A40 Liquido de radiador bajo.

Sirena OFF

Desactiva la sirena.

Alarma de estado de interruptor

Con entrada OFF, se inhibe el arranque y se genera la alarma A41 Interruptor cerrado. En el modo manual, esta funcion
se emplea cuando se utiliza un interruptor controlado de forma manual en lugar del telerruptor del generador. Esta funcion
es necesaria para arrancar el generador cuando se esta seguro de que la carga no esta conectada. En modo AUT y
entrada ON, se inhibe el arranque y se genera la alarma A42 Interruptor abierto. Esta funcion es necesaria para evitar
arrancar el generador inUtilmente y gastar combustible de forma innecesaria.

Inhibicién de alarmas

Si esta activado, permite desactivar las alarmas que tienen la propiedad Inhibicién de alarmas activada.

Restablecimiento de alarmas

Restablecimiento de las alarmas retenidas cuya condicién desencadenante ha desaparecido.

Menu de comandos C(xx)

Se ejecuta el comando del ment de comandos definido en el pardmetro de indice (xx).

Simulacion de tecla STOP

El cierre de la entrada equivale a pulsar la tecla STOP.

Simulacion de tecla START

El cierre de la entrada equivale a pulsar la tecla START.

Seleccion de configuracion

Se selecciona una de las dos configuraciones posibles. Ver el menu P04 Configuracién multiple.

Agua en combustible

Genera la alarma Axx. Agua en combustible

Funciones de salidas programables

Funcién | Descripcion

Deshabilitada

Salida deshabilitada.

Configurable

Configuracién por el usuario.

Cierre contactor del generador

Comando de cierre telerruptor del generador.

Motor de arranque

Alimenta el motor de arranque.

EV de combustible

Activa la valvula de combustible.

Alarma general

Salida que se activa cuando se genera una alarma con la propiedad Alarma general activa.
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Averia mecanica

Salida que se activa cuando hay al menos una alarma con esta propiedad activada.

Averia eléctrica

Salida que se activa cuando hay al menos una alarma con esta propiedad activada.

Sirena Alimenta la sirena de indicacion acuUstica.

Desacelerador Comando que reduce las revoluciones durante la fase de arranque. Se activa en cuanto arranca el motor durante un
intervalo maximo configurado.

Acelerador Funcién contraria a la anterior.

Imanes de parada Salida que se activa para parar el motor.

Bujias Activacion de las bujias de precalentamiento antes del arranque.

Vélvula de gas

Electrovalvula de expulsion de gas. Apertura retardada con respecto a la activacion del motor de arranque y cierre
anticipado con respecto al comando de parada.

Valvula de aire

Valvula de mariposa del tubo de aspiracidn para arrancar motores de gasolina (choke).

Vélvula de cebado

Inyeccion de gasolina para arrancar el motor de gas. El relé de cebado se activa al mismo tiempo que la electrovélvula de
gas durante el primer intento de arranque exclusivamente.

Motor en marcha

Se activa cuando el motor esta en marcha.

Refrigeracion en curso

Se activa cuando se esta realizando el ciclo de refrigeracion.

Vélvula de precalentamiento

Controla la vélvula de precalentamiento del combustible. Consultar la descripcion de los pardmetros P11.06 y P11.07.

Alarmas A01-Axx

Salida que se activa cuando la alarma Axx esta activa (xx=1 a numero de alarmas).

Alarmas UA1 a UA2

Salida que se activa cuando la alarma Uax esta activa (x=1 a 2).

Alarmas
CcOD. DESCRIPCION DESCRIPCION DE LAS ALARMAS
A1 | Prealarma de’ tgmperatura del motor Temperatura del motor por encima del umbral de prealarma configurado en P09.05.
(sensor analdgico)

A02 | Alta temperatura del motor (sensor analégico) Temperatura del motor por encima del umbral de alarma configurado en P09.06.

A03 | Fallo del sensor analdgico de temperatura Sensor resistivo de temperatura en circuito abierto (desconectado).

A04 | Alta temperatura del motor (sensor digital) Exceso de temperatura del motor indicado mediante la activacion de la entrada digital programada con la funcién
correspondiente.

A05 | Baja temperatura del motor (sensor analégico) | Temperatura del motor por debajo del umbral de alarma configurado en P09.07.

A06 | Prealarma d? presion de aceite Presion de aceite del motor por debajo del umbral de prealarma configurado en P08.05.

(sensor analdgico)

A07 | Baja presion de aceite (sensor analégico) Presion de aceite del motor por debajo del umbral de alarma configurado en P08.06.

A08 | Fallo del sensor analdgico de presidn Sensor resistivo de presidn en circuito abierto (desconectado).

A09 | Baja presion de aceite (sensor digital) Baja presion de aceite indicada mediante la activacion de la entrada digital programada con la funcién
correspondiente.

A10 | Fallo del sensor digital de presion Con el motor parado mas de un minuto, el sensor de aceite no se cierra para indicar la falta de presion. Se supone
que se ha interrumpido la conexion.

A1 | Prealarma de’ n_|veI de combustiole Nivel de combustible por debajo del umbral de prealarma configurado en P10.04.

(sensor analégico)

A12 | Bajo nivel de combustible (sensor analdgico) Nivel de combustible por debajo del umbral de alarma configurado en P10.05.

A13 | Fallo del sensor analégico de nivel Sensor resistivo de nivel de combustible en circuito abierto (desconectado).

A14 | Bajo nivel de combustible (sensor digital) Bajo nivel de combustible indicado mediante la activacion de la entrada digital programada con la funcion
correspondiente.

A15 | Alta tension de la bateria Tension de la bateria por encima del umbral configurado en P05.02 durante mas tiempo del establecido en P05.04.

A16 | Baja tension de la bateria Tension de la bateria por debajo del umbral configurado en P05.03 durante mas tiempo del establecido en P05.04.

A17 | Bateria ineficaz Agotados los intentos de arranque con descenso de la tensién de la bateria por debajo del umbral minimo de
alimentacién.

A18 | Averia del alternador cargabaterias Se produce cuando se detecta que el motor esta en marcha (presencia de tension y/o frecuencia del generador o
‘W / Pick-up’), pero la sefial del alternador cargabaterias (D+) permanece por debajo del umbral de tension del
motor arrancado (P11.01) durante mas de 4 segundos.

A19 | Averia de la sefial “W / Pick-up” Sila lectura de velocidad est4 activada, la alarma se genera cuando se detecta que el motor esta en marcha
(presencia de la sefial del alternador cargabaterias o de tension y/o frecuencia del generador), pero no se detecta la
sefial de velocidad ‘W / Pick-up’ en 5 segundos.

A20 | Baja velocidad del motor “W / Pick-up” Se genera cuando se detecta que el motor esta en marcha (presencia de la sefial del alternador cargabaterias o de
tension y/o frecuencia del generador), no ha desacelerado y la sefial de velocidad ‘W / Pick-up’ permanece por
debajo del umbral de P07.05 durante el tiempo configurado en P07.06.

A21 | Alta velocidad del motor “W / Pick-up” Se genera cuando la sefial de velocidad ‘W / Pick-up’ permanece por encima del umbral de P07.03 durante el
tiempo configurado en P07.04.

A22 | Fallo de arranque Se genera cuando el motor no arranca tras el numero de intentos configurado.

A23 | Parada de emergencia Se genera cuando se desconecta la alimentacion del terminal +COM1 o se abre una entrada digital programada
con la funcién ‘Parada de emergencia’.

A24 | Parada inesperada Esta alarma se genera cuando el motor se para de forma auténoma tras el tiempo de activacion de alarmas sin que
el dispositivo haya hecho que se apague de forma intencionada.

A25 | Fallo de parada Se genera si el motor no se para en 65 segundos desde el comienzo de la fase de parada.

A26 | Baja frecuencia del generador Se genera cuando la frecuencia del generador es inferior al valor de P12.11 durante el tiempo configurado en
P12.12 con el motor en marcha.

A27 | Alta frecuencia del generador Se genera cuando la frecuencia del generador supera el valor de P12.09 durante el tiempo configurado en P12.10.

A28 | Baja tensidn del generador Se genera cuando la tensidn del generador es inferior al valor de P12.01 durante el tiempo configurado en P12.14
con el motor en marcha.

A29 | Alta tension del generador Se genera cuando la tensidn del generador supera el valor de P12.03 durante el tiempo configurado en P12.15.

A30 | Asimetria de tensiones del generador Se genera cuando la diferencia entre las tensiones del generador supera el valor de P12.07 durante el tiempo
configurado en P12.08.

A31 | Corriente maxima del generador La corriente del generador supera el porcentaje del umbral configurado en P13.01 durante el tiempo de retardo
configurado en P13.02. Cuando se genera esta alarma, debe esperarse el tiempo de restablecimiento configurado
en P13.05 para poder restablecerla.

A32 | Cortocircuito del generador La corriente del generador supera el porcentaje del umbral configurado en P13.03 durante el tiempo de retardo
configurado en P13.04.

A33 | Intervencion de proteccion externa del generador | Si se ha programado, se genera cuando se cierra el contacto de la entrada digital de proteccidn térmica del
generador mientras el grupo electrégeno esta funcionando.
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DESCRIPCION

A34 | Superacion del umbral de potencia del La potencia del generador supera el porcentaje del umbral configurado en P17.03 durante el tiempo de retardo
generador configurado en P17.04.

A35 | Error de secuencia de fases del generador La secuencia de fases del generador no se corresponde con la programada.

A36 | Anomalia en contactor del generador Se genera si se detecta una discrepancia entre el estado de la salida de control y la entrada de realimentacion del
contactor/interruptor del generador tras el tiempo configurado.

A37 | Mantenimiento necesario Se genera cuando el nimero de horas de mantenimiento del intervalo correspondiente llega a cero. Consultar el
menu P17. Utilizar el menu de comandos para restablecer las horas de funcionamiento y borrar la alarma.

A38 | Error del sistema (5 V) Se ha producido un error interno en la unidad RGK4...SA. Ponerse en contacto con la asistencia técnica.

A39 | Agotadas horas de alquiler Se genera cuando las horas de alquiler llegan a cero. Utilizar el menu de comandos para restablecer las horas de
alquiler y borrar la alarma.

A40 | Bajo nivel de liquido del radiador Se genera cuando el nivel del liquido refrigerante esta por debajo del nivel minimo.

A41 | Interruptor manual cerrado Se genera en fase de arranque local cuando se detecta que el estado de la entrada programada con la funcion
Alarma de estado de interruptor no esta activo.

A42 | Interruptor manual abierto Se genera durante el arranque remoto y durante la fase de arranque y motor en marcha cuando se detecta que el
estado de la entrada programada con la funcién Alarma de estado de interruptor esta activo.

A46 | Cambio de configuracion imposible Se ha cambiado la posicion de las entradas digitales de seleccion de las 2 configuraciones posibles, pero no
existen condiciones que garanticen el cambio (por ejemplo, motor en marcha).

A47 | Agua en combustible Se genera cuando el contacto indica la presencia de agua en el combustible.

UA1 | Alarma de usuario

Se genera cuando se activa la variable o la entrada asociada mediante el menu P18.
UA2
Tabla de alarmas

g 5
o -
= ]
S =
Prealarma de temperatura del motor (sensor analégico) . . °

A02 Alta temperatura del motor (sensor analdgico) . . ° . ° °

A03 Fallo del sensor analégico de temperatura . ° ° . .

A04 Alta temperatura del motor (sensor digital) ° ° . ° ° ° °

A05 Baja temperatura del motor (sensor analégico) . °

A06 Prealarma de presién de aceite (sensor analégico) . ° °

A07 Baja presion de aceite (sensor anal6gico) ° . ° . ° °

A08 Fallo del sensor analogico de presion ° . ° °

A09 Baja presion de aceite (sensor digital) . ° ° ° . . °

A10 Fallo del sensor digital de presion ° ° . ° °

A11 Prealarma de nivel de combustible (sensor analégico) . °

A12 Bajo nivel de combustible (sensor analégico) . °

A13 Fallo del sensor analégico de nivel ° ° ° .

A14 Bajo nivel de combustible (sensor digital) ° . °

A15 Alta tension de la bateria . ° . ° °

A16 Baja tension de la bateria ° ° ° ° °

A17 Bateria ineficaz ° ° . ° ° °

A18 Averia del alternador cargabaterias ° ° . ° ° ° °

A19 Averia de la sefial “W / Pick-up” ° ° ° ° °

A20 Baja velocidad del motor “W / Pick-up” ° . ° ° °

A21 Alta velocidad del motor “W / Pick-up” ° . ° ° ° °

A22 Fallo de arranque ° ° ° ° ° °

A23 Parada de emergencia ° ° ° . . .

A24 Parada inesperada ° ° . ° ° °

A25 Fallo de parada ° ° . ° ° °

A26 Baja frecuencia del generador . ° ° ° ° . . °

A27 Alta frecuencia del generador ° ° . ° ° ° °

A28 Baja tension del generador ° ° . ° ° ° °

A29 Alta tension del generador . ° . . ° ° °

A30 Asimetria de tensiones del generador . ° ° . . °

A31 Corriente méaxima del generador ° ° . ° ° ° °

A32 Cortocircuito del generador . ° . . ° ° °

A33 Intervencion de proteccion externa del generador ° ) . ° . . .

A34 Superacion del umbral de potencia del generador ° ° . ° ° ° °

A35 Error de secuencia de fases del generador ° . ° ° ° °

A36 Anomalia en contactor del generador . ° . ° °

A37 Mantenimiento necesario ° ° . °

A38 Error del sistema .

A39 Agotadas horas de alquiler . . ° °

A40 Bajo nivel de liquido del radiador . . ° ° . . .

A4l Interruptor manual cerrado ° . ° ° °

A42 Interruptor manual abierto ° . ° ° °

A46 Cambio de configuracion imposible . ° ° . .

A47 Agua en combustible ° ° . ° ° °

UA1 UA1

UA2 UA2
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Menu de comandos

COD. COMANDO NIVEL ' pESCRIPCION
ACCESO
C01 | Restablecimiento intervalo de Usuario Borra la alarma de mantenimiento y restablece la programacion horaria en el contador de mantenimiento.
mantenimiento
C02 | Restablecimiento contador de Usuario Borra el contador parcial del motor.
motor parcial
C03 | Restablecimiento contador total | Avanzado Borra el contador total del motor.
de motor
C04 | Configuracién de contador de Avanzado Permite configurar el contador total del motor en el valor deseado.
motor
C05 | Reinicio horas de alquiler Avanzado Restablece el temporizador de alquiler en el valor configurado.
C06 | Restablecer parametros Avanzado Restablece el valor predeterminado de fabrica en todos los parametros del menu de configuracion.
predeterminados
C07 | Almacenar parametros en Avanzado Realiza una copia de los parametros configurados en una zona de respaldo para recuperarlos mas adelante.
memoria de respaldo
C08 | Recuperar parametros de la Avanzado | Transfiere los pardmetros almacenados en la memoria de respaldo a la memoria en la que se encuentra la
memoria de respaldo configuracién activa.
C09 | Purga de electrovalvula Avanzado | Activa la salida de la electrovalvula de combustible sin arrancar el motor. La salida permanece activa durante un
maximo de 5 minutos o hasta que se pulsa la tecla OFF.
C10 | ForzarE/S Avanzado | Activa el modo de comprobacion, que permite activar cualquier salida de forma manual.
Advertencia:
En este modo, la gestion de las salidas es totalmente responsabilidad del instalador.
C11 | Ajuste de desfase de sensores | Avanzado Permite calibrar los sensores resistivos para compensar la longitud de los cables o la diferencia de resistencia; para
resistivos esto a la resistencia medida por los sensores resistivos se suma o resta un valor en ohmios. En la calibracién se
muestra el valor medido en magnitudes técnicas.
Instalacion

o Launidad RGK4...SA esta disefiada para montarse empotrada. Cuando esta correctamente montada y con la junta opcional céd. EXP8005, la version RGK400SA ofrece
proteccion delantera IP65.
 Introducir el sistema en el hueco del panel y asegurarse de que la junta (si existe) queda correctamente colocada entre el panel y el marco del instrumento.
o Desde el interior del panel, por cada mordaza de fijacion, realizar las operaciones que se ven en las imagenes de abajo, desplazando la mordaza de plastico totalmente hacia el
panel frontal.

o Para realizar las conexiones eléctricas, consultar los esquemas de conexion incluidos en el capitulo correspondiente y las indicaciones contenidas en la tabla de caracteristicas
técnicas.
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Esquema de conexidn general de grupos electrégenos trifasicos con alternador cargabaterias preactivado

Esquemas de conexion
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Esquema de conexién de grupos electrégenos bifasicos

Esquema de conexién de grupos electrégenos monofasicos
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INP1 utilizado como entrada digital

Conexiones del grupo electrégeno con medida de la velocidad de Pick-up
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Disposicién de los terminales
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Caracteristicas técnicas

Alimentacion: terminales 15, 16
Tension nominal de bateria

12 6 24 V= indiferente

Consumo de corriente maximo

200mAa12V=y180mAa24 V=

Consumo/disipacion de potencia maxima 2W

Rango de tension 75a33V=
Tension minima durante el arranque 45V=
Corriente en modo OFF - INP6 cerrado <50mAa28V=
(solo RGK400SA)

Corriente en modo OFF <20 yAa 28 V=

Entradas digitales: terminales 3 - 6

Tipo de entrada negativa
Corriente de entrada <6 mA
Tension de entrada baja <10V
Tension de entrada alta >34V
Retardo de entrada >50 ms

Entrada de arranque remoto / INP6: terminal 17

Tipo de entrada

Tipo de entrada negativa
Corriente de entrada <10 mA (24 V=)
Tensién de entrada baja <10V

Retardo de entrada >50 ms

Entrada de emergencia: terminal 8

Positivo (salidas comunes OUT 1y 2)

Sensor de nivel de combustible

Corriente de entrada <8mA24Vy4mA12V
Tension de entrada baja <30V
Tensién de entrada alta >50V
Retardo de entrada >50 ms

Entrada analégica / INP1: terminal 2

Corriente | 3 mA= Max.
Rango de medida | 0-1500 Q
Configurado como entrada digital - INP1
Resistencia en estado cerrado | <300 Q
Resistencia en estado abierto | >600 Q
Tensiones de tierra analégica -0,5-+0,5V=

Entrada de velocidad “W”/CA/PICK-UP: terminales 18, 19

Tipo de entrada Acoplamiento CA
Rango de tension 2-75\Vpp

Gama de frecuencias 40-10000 Hz
Impedancia de entrada >100 kQ

Entrada de 500 revoluciones de alternador cargabaterias preactivado: terminal 7
Rango de tensién

0-33 V=

Corriente de entrada max.

<1 mA

Tension max. en terminal +D

12 6 24 V CC (tensién de bateria)

Corriente de excitacion

Tension nominal Ue max.

Entrada voltimétrica del generador: terminales 22 — 25

240mAai12V=0120mAa24 V=

480 V~ L-L (277 V~ L-N)

Rango de medida

50-576 V~ L-L (333 V~ L-N)

Gama de frecuencias

45-65 Hz

Tipo de medida

Verdadero valor eficaz (TRMS)

Impedancia de entrada de medida

>05MQ LN >10MQ L-L

Modo de conexion

Corriente nominal le

Entrada amperimétrica: terminales 20, 21

Linea monofasica, bifasica y frifasica con o sin neutro

1A~05A~

Rango de medida

para escala 5 A: 0,050 - 6 A~
para escala 1 A: 0,050 —1,2 A~

Tipo de entrada

Shunt alimentado mediante transformador de corriente
externo (baja tension) de 5 A max.

Precision de medida
Tension generador

Tipo de medida Verdadero valor eficaz (TRMS)
Intensidad limite térmica permanente +20 % le

Intensidad limite térmica de corta duracién 50 A durante 1 segundo
Consumo <0,6 VA

+0,25 % fs +1 digito

Salidas estaticas OUT1 y OUT2 (salidas de tension + bateria): terminales 9, 10

Tipo de salida

2 x 1 NA + terminal comin COM1

Tension de funcionamiento

12-24 V= por bateria

Corriente nominal

2 A DC1 por cada salida

Proteccion

Tipo de salida

Salidas estaticas OUT3 - 4 - 5 (salidas de tension + bateria): terminales 11, 12, 13

Sobrecarga y cortocircuito

3 x 1 NA + terminal comin COM2

Tension de funcionamiento

12-24 \/= por bateria

Corriente nominal

2 A DC1 por cada salida

Proteccion

Sobrecarga y cortocircuito
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Tension de aislamiento

Tensién nominal de aislamiento Ui ~500 V

Tension nom. a impulsos Uimp 6,5 kV

Tensidn soportada a frecuencia de funcionamiento 3,5kV

Temperatura de funcionamiento -30-+70 °C

Temperatura de almacenamiento -30 - +80 °C

Humedad relativa <80 % (IEC/EN 60068-2-78)

Grado de contaminacién ambiental méximo 2

Categoria de sobretension 3

Categoria de medida Il

Secuencia climatica Z/ABDM (IEC/EN 60068-2-61)

Resistencia a golpes 15 g (IEC/EN 60068-2-27)

Resistencia a vibraciones 0,7 g (IEC/EN 60068-2-6)

Tipo de terminal Extraible

Seccion de conductores (min. y max.) 0,2-2,5 mmq (24+12 AWG)

Clasificacion UL 0,75-2,5 mm? (18-12 AWG)

Seccion de conductores (min. y max.)

Par de apriete 0,56 Nm (5 Lbin

Tipo Empotrable

Material Policarbonato

Grado de proteccion frontal IP20 terminales

RGK400SA | IP40 frontal
IP65 frontal con junta opcion cod. EXP8005
RGK420SA | IP40 frontal

Peso 400g

Certificaciones cULus en tramite

Normas IEC/EN 61010-1, IEC/EN 61010-2-030, IEC/EN 61326-1
UL508 and CSA C22.2-N°14

Marca UL Solo empleo de conductor de cobre CU 60/75 °C
Rango AWG: 18 - 12 AWG semirrigido o rigido
Par de apriete de terminales de cableado de campo:
4,5 Ib/pulg.
Montaje en panel plano en carcasa de tipo 1 0 4X
(solo RGK400SA)

Historial de revisiones del manual

Rev. |Fecha Notas

00 21/05/2016 Primera revision

—_electric Doc: 1470E10_16.docx 18/10/2016 p.19/19



