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INSTRUCTIONS MANUAL

UWAGA!!
o Przed uzyciem i instalacja urzadzenia nalezy uwaznie przeczytac niniejsza
instrukcje.
o \W celu unikniecia zagrozenia dla zycia i mienia tego typu urzadzenia
musza by¢ instalowane przez wykwalifikowany personel oraz w zgodzie z
obowigzujacymi przepisami.
o Przed rozpoczeciem jakichkolwiek prac na urzadzeniu nalezy odfaczy¢ napigcie od wej$¢
pomiarowych i zasilania oraz zewrze¢ zaciski przektadnika pradowego.
o Producent nie przyjmuje na siebie odpowiedzialno$ci za bezpieczefstwo elektryczne w
przypadku niewlasciwego uzytkowania urzadzenia.
o Produkty opisane w niniejszym dokumencie moga by¢ w kazdej chwili udoskonalone lub
zmodyfikowane. Opisy oraz dane katalogowe nie maja zadnej warto$ci kontraktowej.
o W instalacji elektrycznej budynku nalezy uwzgledni¢ przetacznik lub wytacznik automatyczny.
Powinien on znajdowac sie w bliskim sgsiedztwie urzadzenia i by¢ tatwo osiggalny przez
operatora. Musi by¢ oznaczony jako urzadzenie stuzace do wytaczania urzadzenia:

WARNING!

o Carefully read the manual before the installation or use.

e This equipment is to be installed by qualified personnel, complying to

current standards, to avoid damages or safety hazards.

e Before any maintenance operation on the device, remove all the voltages from measuring

and supply inputs and short-circuit the CT input terminals.

e Products illustrated herein are subject to alteration and changes without prior notice.
e Technical data and descriptions in the documentation are accurate, to the best of our
knowledge, but no liabilities for errors, omissions or contingencies arising there from are

accepted.

e A circuit breaker must be included in the electrical installation of the building. It must be

installed close by the equipment and within easy reach of the operator.

It must be marked as the disconnecting device of the equipment:
IEC /EN 61010-1 § 6.11.3.1.

o Clean the instrument with a soft dry cloth; do not use abrasives, liquid detergents or

IEC/ EN 61010-1 § 6.11.3.1. solvents.

o Urzadzenie nalezy czy$ci¢ migkka szmatka, nie stosowaé $rodkow $ciernych, ptynnych

detergentéw lub rozpuszczalnikéw.
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Wprowadzenie
Sterowniki typu RGK900MC zaprojektowano jako produkty zapewniajace

najnowoczes$niejsze funkcje wymagane w przypadku aplikacji z agregatami
pradotwdrczymi do pracy rownolegtej lub dzielenia obcigzenia. Sterownik
RGK900MC wykonano w specjalnej obudowie o niezwykle kompaktowych
wymiarach, a tgczy on w sobie nowoczesne wykonanie panelu przedniego
z praktyczno$cig montazu oraz mozliwo$cig podtaczenia od tytu 4
modutéw rozszerzen z serii EXP.... Wy$wietlacz graficzny LCD zapewnia
przejrzysty i intuicyjny interfejs uzytkownika.

Opis

Kontrola nawet 32 agregatow pradotwérczych z automatycznym
zarzadzaniem synchronizacjq i pracg réwnolegta z siecia.

e Zaawansowane zarzadzanie mocq i dzieleniem obcigzenia.

Wyswietlacz graficzny z pod$wietleniem LCD, 128x112 pikseli, 4

poziomy szaroci.

13 przyciskow do poruszania sie po funkcjach i ustawieniach.

Wbudowany sygnalizator dzwiekowy (z mozliwo$cig wytaczenia go).

10 wskaznikéw LED do wysSwietlania trybdw pracy oraz statusow.

Teksty dotyczace pomiaréw, ustawien i komunikaty w 5 jezykach.

Szyna rozszerzen z 4 gniazdami dla modutéw rozszerzen serii EXP:

o Interfejsy komunikacji RS232, RS485, USB, Ethernet,
GSM/GPRS.

o Dodatkowe wejscia/wyjscia: cyfrowe, statyczne lub
przekaznikowe.

o  Wejscialwyjscia: analogowe (napieciowe, pradowe) oraz czujnika
temperatury PT100.

o Funkcje programowalnych zaawansowanych wejS¢/iwyjsc.
e Mozliwo$¢ wyboru 4 alternatywnych konfiguraciji przez wejscia

zewnetrzne.

Wbudowana logika PLC z progami, licznikami, alarmami i statusami.
Mozliwo$¢ zdefiniowania alarméw przez uzytkownika.

Wysoka doktadno$¢ pomiaréw dokonywanych metodg rzeczywistych
wartosci skutecznych (TRMS).

Wejscie pomiaru napiecia: sie¢ L1-L2-L3-N.

Wejscie pomiaru napiecia: agregat L1-L2-L3-N.

Wejscie pomiaru pradu obcigzenia: L1-L2-L3-N (lub uziemienie).
Wejscie pomiaru pradu sieciowego.

Uniwersalne zasilanie z akumulatora 12-24 VDC.

Przedni optyczny interfejs programowania, izolowany galwanicznie, o
wysokiej predkosci, wodoodporny, kompatybilny z USB i Wi-Fi.

13 wejs¢ cyfrowych:

o 12 programowalnych, ujemnych

o 1na przycisk zatrzymywania awaryjnego, dodatnie

10 wyj$¢ cyfrowych:

o 6 zabezpieczonych, statycznych wyj$¢ dodatnich

o 3 wyjscia przekaznikowe

o 1 wyjscie statyczne, impulsowe

Izolowany interfejs komunikacji CAN dla potaczen agregat—agregat
(dzielenie obcigzenia i zarzadzanie mocg). Maksymalnie 32 agregaty.

e Zegar i datownik z funkcjg podtrzymania.
e Zapisywanie w pamigci 250 ostatnich zdarzen.
o Jednostka do zdalnego sygnalizowania alarmow i statusow.

Introduction

The RGK900MC control units have been designed to offer state—of-the—
art functions for genset applications involving paralleling and load
sharing. Built with dedicated components and extremely compact, the
RGK900MC combines the modern design of the front panel with practical
installation and the possibility of expansion from the rear, where 4 EXP...
series modules can be slotted. The LCD screen provides a clear and
intuitive user interface.

Description

Control of maximum 32 gensets with automatic mains
synchronization and parallel management.
Advanced power and loadsharing management.
128x112 pixel, backlit LCD screen with 4 grey levels.
13 function and setting keys.
Built—in buzzer (can be switched off).
10 LEDs indicate operating modes and states.
5-language text for measurements, settings and messages.
Expansion bus with 4 slots for EXP series expansion modules:
o RS232, RS485, USB, Ethernet, GSM/GPRS communications
interface.
o Additional digital I/O, static or relay outputs.
o  PT100 temperature, current, voltage analog I/O.
Advanced programmable 1/O functions.
4 alternative functions selectable by means of external inputs.
Integrated PLC logic with thresholds, counters, alarms, states.
Fully user—definable alarms.
High accuracy TRMS measurement.
3-phase + neutral mains voltage reading input.
3-phase + neutral genset voltage reading input.
3-phase + neutral or earth currents reading input.
Mains current reading input.
12-24 VDC universal battery power supply.
Front optical programming interface: galvanically isolated, high
speed, waterproof, USB and WiFi compatible.
13 digital inputs:
o 12 programmable, negative
o 1 for emergency-stop pushbutton, positive
10 digital outputs:
o 6 protected positive static outputs
o 3relays
o 1 pulse static output
CAN bus interface for generator-to generator load sharing and power
management. Max 32 generators.
Calendar—clock with energy reserve.
Memorization of last 250 events.
Support for remote alarms and remote annunciator.
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g sy v g e
Ichu i zatrzymywania agregatow prqdotworczych Krotkle nacisniecie

cisku START powoduje probe rozruchu pétautomatycznego, natomiast
Sniecie i przytrzymanie umozliwia reczne wydtuzenie czasu trwania
ichu. Silniki mozna réwniez zatrzymac¢ od razu poprzez nacisniecie
sisku OFF.

cciski MAINS BUS - Dziatajq tylko w trybie MAN, a stuzg do

laczania obcigzenia z sieci do agregatow i odwrotnie. Zielone

1zniki LED w poblizu symboli sieci i agregatu wskazujg odpowiednie
acia, jakie dostepne sg w zakresie ustawionych limitow. Zaswiecone
1zniki LED w poblizu symboli przetaczania oznaczaja, ze nastapito
<niecie urzadzen wykonawczych.

LPRVRVIIVARVEVIV

cisk v* = Stuzy do przywotywania menu gtéwnego i do potwierdzania
)nanego wyboru.

ciski Ai V- Stuzg do przewijania wy$wietlanych stron lub do
erania poszczegolnych opcji z menu.

cisk <« - Stuzy do wybierania pomiaréw z sieci lub agregatu albo do
kszania ustaW|aneJ wartoSci.

[N FE oL Mamla mviimmtiialaciale madafeae Ll Ao

P

azniki LED na panelu przednim

2 wskazniki LED OFF, MAN, AUT i TEST - Za$wiecony wskaznik
oznacza, ze dany tryb jest aktywny. Jesli wskaznik LED miga,

Icza, ze wiaczona jest kontrola zdalna poprzez ztgcze szeregowe

ec zmiany trybu pracy mozna dokona¢ za pomocg komendy zdalnej).
»ne wskazniki LED obecnosci napiecia — Jesli $wiecg $wiattem

m, oznaczaja, ze wszystkie parametry odpowiednich zrodet zasilania
zczq sie w zakresie limitow. Kazda mozliwa anomalia spowoduje
chmiastowe zgas$niecie tych wskaznikow LED. Status wskaznikow
odpowiada w danej chwili trendowi napigcia/czestotliwosci, bez
Jlednienia zaprogramowanych opdznien.

;zas fazy synchronizacji oba wskazniki LED migajg szybko.

2 wskazniki LED statusu wylacznikow — Wskazuja, ze obcigzenie
Yodtaczone do odpowiedniego zrodta zasilania. Zaswiecajg sie po
'maniu sygnatdéw zwrotnych (o ile je zaprogramowano), lub jako sygnat
cia komendy. Je$li migaja, oznacza to, ze aktualny status wytacznika
matycznego (odczytywany przez wejscia sygnatow zwrotnych), nie
wiada statusowi komendy sterownika RGK900. Podczas
jczanialodtaczania obcigzenia migajg powoli (1 migniecie na

nde). Natomiast w przypadku rozbiezno$ci pomiedzy wyjsciami

and a statusem sygnatu zwrotnego wskazniki migajg szybko.

[ R ] D B T N DS

[ DT TR DU DN DR S PR D

Przyciski do roz
zatrzymywania
recznego

Okienko opcji
personalizacji

Nskaznik
_ED napigcia
sieci OK

Wskaznik LED
trybu pracy

Wskaznik LED
obcigzenia

podtaczonego
do agregatu

Panel przedni RGK900MC

FUAI MM W W WU i) VHURMIVU UV WUV W DAL U UL

;enset in MAN mode. Pressing the START key will attempt to start the
jensets in semiautomatic mode, while holding it down will maintain the
start command in manual mode.. The engines can be stopped
mmediately with the OFF key.

VIAINS BUS - Only enabled in MAN mode and used to switch the load
rom the mains to the generators and vice versa. The green LEDs lit near
he mains and generator symbols indicate the respective voltages
jvailable within the preset limits. The LEDs it near the switching symbols
ndicate the circuit breakers have been closed. They will flash if the

sircuit breakers closing or opening feedback signal does not correspond
o the state of the command.

ey v - Calls up the main menu and is also used to confirm choices.
eys A and V¥ - Used to scroll the pages of the display or select the list
>f options in a menu.

ey <« - Used to select the Mains or Generator measurements, or to
jecrease a number.

ey P> — Used to scroll sub-pages or increase a number.

“ront LEDs

JFF, MAN, AUT and TEST LEDs (yellow) — Lighted LED indicates
active mode. If the LED flashes, remote control via serial interface is
:nabled (and therefore the operating mode could be changed by a
'emote command).

Vains/generator voltage present LEDs (green) — When lighted, theses
ndicate that all the parameters of the respective power sources are
vithin the limits. Any anomaly will immediately turn the LEDs off. The
state of the LEDs instantaneously follows the voltage/frequency trend,
vithout programmed delays. During synchronization phase, these LEDs
Jlink fast.

3reaker status LEDs (yellow) — Indicate the load is connected to the
espective power sources. These light when feedback signals are
eceived if programmed, otherwise they light for output commands. If
hey are blinking, this indicates that the actual state of the circuit breaker
read through the feedback inputs) does not correspond to the state of
he RGK900 command. During load ramps these LEDs blink slowly (1
Jlink/sec). In case of mismatch between commanded status and real
status these LEDs blink fast.

Alarm LED (red) — Flashing, indicates an active alarm.

start - stop
keys

Mains ree }f pam 1 Operating
voltage OK mode LED
LED

Menu - o Generator

navigation load LED

panel

RGK900MC front panel
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Tryby pracy
Tryb OFF — Agregatow nie mozna uruchomi¢. W przypadku wybrania tego

trybu pracy agregaty, ktdre pracuja, sa natychmiast zatrzymywane. Stycznik
sieci jest zamykany. Ten tryb pracy odtwarza stan sterownika RGK900MC,
gdy nie jest on zasilany. Trybu tego nalezy uzywaé, aby moc wejsé do
programowania parametréw i do menu komend. W trybie OFF sygnalizator
dzwiekowy nie jest nigdy wigczany.

Tryb MAN - Agregaty mozna uruchomic lub zatrzymaé tylko recznie poprzez
nacisniecie na przyciski START i STOP. W ten sam sposob odbywa sie
przetaczanie obcigzenia pomiedzy dwoma zrodtami zasilania - poprzez
naciskanie odpowiednich przyciskow.

Tryb AUT - W przypadku RGK900MC silniki uruchamiane sg automatycznie
w razie zaniku sieci (sie¢ poza ustawionymi limitami), a zatrzymywane, gdy
sie¢ ponownie bedzie dostepna, w zalezno$ci od czasow i progow
ustawionych w menu M13 Kontrola sieci. Gdy napiecie jest dostepne,
przetaczanie obcigzenia odbywa sig automatycznie w obu kierunkach.

Tryb TEST — Agregaty sg uruchamiane od razu, nawet jesli nie panujg
warunki, ktore zwykle wymagane sa w trybie automatycznym. Rozruch
odbywa sie zgodnie z procedurg ustawiong dla trybu automatycznego.
Zazwyczaj nie ma miejsca przefaczanie obcigzenia. W przypadku
RGK900MC, gdy system jest w trybie TEST, w razie zaniku sieci obcigzenie
jest przetaczane do magistrali agregatow. Jesli sie¢ ponownie jest dostepna,
obcigzenie pozostaje poditaczone do agregatu, dopoki nie zostanie zmieniony

tryb pracy.

Podiaczanie napiecia

o Po podtaczeniu napigcia urzadzenie zwykle ustawione jest na tryb OFF.

o Jedliistnieje konieczno$¢ utrzymania tego samego trybu pracy, co przed
wytaczeniem, nalezy zmieni¢ parametr P01.03 w menu MO1 Funkcje
uzyteczne.

o Urzadzenie moze byc¢ zasilane niezaleznie zaréwno napigciem 12 jak i

napieciem 24 VVDC, ale konieczne jest prawidtowe ustawienie napiecia

akumulatora w menu M05 Akumulator, w przeciwnym razie zostanie

wygenerowany alarm dotyczacy napiecia akumulatora.

Zwykle niezbedne jest ustawienie parametréow w menu M02 Ogdine

(typ podtaczenia, napiecie znamionowe, czestotliwo$¢ systemu) i w

menu M11 Rozruch silnikéw oraz menu zwigzanych z typem

stosowanego silnika.

Operating modes
OFFmode - The generators will not start. The generators will stop

immediately when this mode is selected. The mains contactor, if present, is
closed. This mode reproduces the state of the RGK900MC when it is not
powered. Use this system mode to program the parameters and access the
commands menu. The siren is disabled in OFF mode.

MAN Mode - The generators can only be started and stopped manually
using the START and STOP keys, as is the case for switching the load from
the mains to the generator by pressing the dedicated keys and vice versa.

AUT Mode - The engines of the RGK900MC are started automatically in
the case of a mains outage (outside the set limits) and stopped when the
mains parameters are once again within said limits, on the basis of the
times set in menu M13 Mains control. In the presence of voltage, the load is
switched automatically in both directions.

TEST Mode — The generators are started immediately even in the absence
of the conditions normally required for the automatic mode. The generators
start in the programmed automatic mode. There is normally no load
switching. If there is a mains outage while the RGK90OMC, is in TEST
mode, the load is switched to the generator bus. If mains voltage is
restored, the load with remain switched to the generator until the operating
mode is changed.

Power-up

o The system normally starts in OFF mode.

o If you want the operating mode used before the system powers down
to be maintained, change parameter P01.03 in menu MO01 Utility.

o The system can be powered at both 12 and 24 VDC, but the correct
battery voltage must be set in menu M05 Battery, or a battery voltage
alarm will be generated.

o The parameters of menu M02 General (type of connection, rated
voltage, system frequency), menu M11 Engines Starting, and the
menus for the type of engine used should normally be set.

—_electric
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Menu gitéwne
o Menu gtéwne sktada sie z szeregu ikon graficznych, ktére umozliwiajg,

szybki dostep do pomiaréw i ustawien.

o Na ekranie standardowego wysSwietlania pomiaréw nalezy nacisnaé
przycisk v". Na wy$wietlaczu pojawi sie menu giowne.

o Aby przewija¢ wySwietlane pozycje w prawo/w lewo, nalezy naciska¢
A |ub ¥ do momentu wybrania zadanej funkcji. Wybrana ikona zostaje
pod$wietlona, a w srodkowej czesci wyswietlacza pojawia sie opis
funkcii.

o Aby uaktywni¢ wybrang funkcje, nalezy nacisnac v'.

o Jedli niektore funkcje sg niedostepne, odpowiednie ikony beda
%{ne, czyli podswietlone w kolorze jasnoszarym.

o W& Fod)itd. - Dziataja jak skroty, ktore pozwalaja na szybszy dostep do
stron wyswietlanych pomiaréw, poprzez przejscie bezposrednio do
wybranej grupy pomiarow, poczawszy od ktérej bedzie mozna
esuwaé sie do przodu i do tytu, jak zazwyczaj.

o [2=)- Ustawianie kodu numerycznego, ktdry umozliwia dostep do funkgji
zabezpieczonych (ustawianie parametroéw, wykonywanie komend).

o (= - Punkt dostepu do programowania parametréw. Patrz odpowiedni
rozdziat.

° — Punkt dostepu do menu komend, gdzie uprawniony uzytkownik
moze wykonac¢ szereg dziatan zwigzanych z kasowaniem i
przywracaniem parametrow.

Wyswietlanie
napiec i pradow

Wprowadzanie
hasta

Menu komend \
I.'-
Ustawienia
(konfiauracia)
Trend mocy
Status dzielenia
obciazenia

[Synchronizacja

Wyswietlanie mocy

Zarzadzanie moca,

Status wejsciwyjsc

[ Informacje

Dostep z uzyciem hasta

o Hasto stuzy do udzielania lub blokowania dostepu do menu ustawien i
do menu komend.

o W przypadku urzadzen fabrycznie nowych (ustawienie domysine), hasto
jest wytaczone i dostep jest swobodny. Jesli natomiast wtaczono hasta,
aby uzyska¢ dostep, nalezy najpierw wprowadzi¢ odpowiedni
numeryczny kod dostepu.

o Aby umozliwi¢ uzycie hasta i okresli¢ kody dostepu, nalezy zapoznac sie
z menu ustawien M03 Hasto.

o Istniejg dwa poziomy dostepu, w zalezno$ci od wprowadzanego kodu:

e  Dostep z poziomu uzytkownika — umozliwia wykasowanie
zapisanych warto$ci i edycje niektorych ustawien urzadzenia.

e  Dostep zaawansowany — takie same uprawnienia jak w
przypadku ,poziomu uzytkownika”, plus mozliwo$¢ edycji
wszystkich ustawien.

o Na standardowym ekranie wy$wietlanych parametrow nalezy nacisna¢ v/,
aby wyswietli¢ menu gtéwne, a nastepnie wybrac ikong hasta i nacisnaé
przycisk v

o Pojawi sie pokazane na rysunku ponizej okno wprowadzania hasta:

ENTER PRSSWORD

KIOSEL  BESET MOK

Main menu

e The main menu is made up of a group of graphic icons (shortcuts) that
allow rapid access to measurements and settings.

o Starting from normal viewing, press v key. The main menu screen is
displayed.

e Press A V¥ to rotate clockwise/counter clockwise to select the required
function. The selected icon is highlighted and the central part of the
display shows the description of the function.

e Press v to activate the selected function.

o If some functions are not available, the correspondent icon will be
disabled, that is shown in a light grey colour.

° etc. — Shortcuts that allow jumping to the first page of that group.
Starting from that page it is still possible to move forward-backward in
the usual way.

° - Opens the password entry page, where it is possible to specify the
numeric codes that unlock protected functions (parameter setting,
commands menu).

o =0 - Access point to the setup menu for parameter programming. See
dedicated chapter.

° — Access point to the commands menu, where the authorised user

can execute some clearing-restoring actions.
Power
[ management

Display voltages
and currents

Password Entry

Command menu
.-
Settings 8
(setup)
Power Trend F
Load sharing status

[ Synchroscope

[ Information Input / output status

Password access

e The password is used to enable or lock the access to setting menu
(setup) and to commands menu.

o For brand-new devices (factory default), the password management is
disabled and the access is free. If instead the passwords have been
enabled and defined, then to get access, it is necessary to enter the
password first, specifying the numeric code through the keypad.

o To enable password management and to define numeric codes, see
setup menu M03 Password.

o There are two access levels, depending on the code entered:

e  User-Level access — Allows clearing of recorded values and the
editing of a restricted number of setup parameters.

e  Advanced access level — Same rights of the user access plus full
settings editing-restoring.

e From normal viewing, press v to recall main menu, select the password
icon and press v'.

o The display shows the screen in picture:

ENTER PRASSWORD

BESET M 0K

KIOSEL
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o Przyciski A i ¥ stuzg do zmiany warto$ci wybranej cyfry.

e Za pomoca przyciskow <€ i®» mozna przechodzi¢ pomiedzy
poszczegolnymi cyframi.

o Nalezy wprowadzi¢ wszystkie cyfry hasta, a nastepnie przejs¢ na ikone
klucza.

o Gdy wprowadzone hasto jest zgodne z Hastem z poziomu uzytkownika
lub z Hastem zaawansowanym, wtedy na ekranie pojawi si¢ odpowiedni
komunikat o odblokowaniu dostepu.

o Po odblokowaniu hasta dostep bedzie mozliwy, dopoki:

o  urzadzenie nie zostanie wytaczone.

o  Urzadzenie nie zostanie uruchomione ponownie
(po wyjéciu z menu ustawien).

o nie uptyng wiecej niz 2 minuty, podczas ktorych operator nie
dotknat zadnego przycisku.

o Aby wyjsc ze strony wprowadzania hasta, nalezy nacisnag¢ przycisk v'.

Poruszanie sie po stronach wyswietlacza

o Przyciski A i ¥ umozliwiaja przewijanie stron wy$wietlanych pomiarow,
jedna po drugiej. Aktualng strone mozna rozpozna¢ po pasku z jej
tytutem.

o \W zalezno$ci od wprowadzonych ustawien i sposobu podtaczenia
urzadzenia niektére pomiary moga nie by¢ wyswietlane (na przyktad jesli
nie ustawiono czujnika poziomu paliwa, odpowiednia strona nie jest
wysSwietlana).

o Dla niektorych stron dostepne sg podstrony, do ktdrych mozna wejs¢ za
pomoca przycisku > (na przyktad, aby wyswietli¢ napigecia i prady w
formie stupkéw graficznych).

o Uzytkownik ma mozliwo$¢ wyszczegdlnienia, na ktdrg strone i na ktérg
podstrone wyswietlacz ma powrdci¢ automatycznie po uptywie pewnego
czasu bez aktywaciji przyciskow.

o \W razie koniecznos$ci mozna réwniez zaprogramowac system tak, aby
wysSwietlacz zawsze pozostawat na ostatniej wySwietlanej stronie.

o Aby ustawic tego typu funkcje, nalezy zapoznac¢ sie z menu MO1 -
Uzyteczne funkcje.

Tabela wyswietlanych stron

STRONY PRZYKLAD
Napiecia L-L/Prady
Napiecia L-N/Prady

- L-L UOLTASE-CUREENT

Jednostka
pomiaru

!L!]EL!] L3E :l' Godziny pracy
MAIHS EENNE e silnika

Czestotliwosc

Napiecia A
I )
Al
Calkowita Q - - JEanStek W
liczba A0 | 00 |00, | IJEI

stanie
alarmowvm

Liczba pracu1qcych
jednostek

jednostek R=[~F FL

Liczba jednostek w|[ Liczba Jednostek

magistrali mocy auto%gtyytzsnym

o Keys A and ¥ change the selected digit
o Keys <€ and» move through the digits.
e Enter all the digits of the numeric code, then move on the key icon.
o If the password code entered matches the User access code or the
Advanced access code, then the correspondent unlock message is
shown.
e Once unlocked the password, the access rights last until:
o  the device is powered off.
o the device is reset (after quitting the setup menu).
o the timeout period of two minutes elapses without any keystroke.
e To quit the password entry screen press v key.

Display page navigation

o Keys A and V¥ scroll through the measurements pages one by one. The
title bar shows the current page.

e Some measurements may not be shown depending on the system
programming and connections (for example if a fuel sensor isn't set, the
relevant page will not be shown).

e Sub—pages, which can be opened with key » , are also available on
some pages (displaying voltages and currents in the form of bar graphs,
for example).

o The user can specify which page and which sub—page the display should
return to automatically when no keys have been pressed for a certain
time.

e The system can also be programmed so the display remains were it was
last.

e You can set this function in menu MO - Utility.

Table of display pages

PAGES [
L-L Voltages/Currents
L-N Voltages/Currents

EXAMPLE

Unit of L-L VOLTAGE-CURREHT | SNNEEnN.

measure ' fasi

1
M {1 — T
mnﬂ'ﬂﬁj MATHS |EENET

motore

'
n n nn

Units on Units in Units
power bus automatic running

Stupek
graficzny
Moc catk.

Warto$¢ procentowa w odniesieniu
do mocy znamionowej

Moc czynna Active power

Moc bierna Moc ACTILVE FOWER Reactive power o —
Moc pozorna I fazowa Apparent power \
Wspdiczynnik mocy Power factor

Total power Iy, Total power
. g bar graph

Percentage of rated
power
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Zarzadzanie mocg — e Power management
= t GEN-GEN Total Power
(agregat-agregat) moc wymagana od ( ) nominal demando
znamionowa obcigzenia power of of the Inad
pracujacych LDFID Z running LOAL
agregatow | [RESERLVE kW= 3 Aktualny aensets RESERVE kM= Actual
START RES.kW< zapas START RES.kW< reserve
- |STOR RES. W 4 e — lsToR RES RWr 4
Minimalna Minimum
warto$¢ reserve
zapasu Maksymalna (starl) Max power
(start) warto$¢ reserve
zapasu (stop) T (stop)
o Zadanie obcigzenia w : Start / stop reserve | | Load demand vs. total Active power manag.
lelt);éaiflztsslumocy stosunku do catkowitej Agy[\;’:szzz?: g::[r)aczja thresholds system power configuration
mocy systemu
Zarzadzanie mocg Power management
Moc
— I( - S—
POWER MAHAGEMENT careealy POWER MANAGEMENT Generalor
Status Status
wylacznika / wytacznika / Breaker Breaker
status / status /
power flow power flow
T F——
agregatu Mains PF 19 Uggl Gen;;ator
Wspéicz. W——-FF
mocy Load Load PF
obcigzenia demand
Liczniki energii Energy meters
Praycisk < BOREZZA7. 5 EH| ( Prycsk> o < BEREZZET. 5 Key b
stuzy do kb BEE88E226, 5 HLE stuzy do swityches kHh— BEEEE22E, 3 i
i BEEEES 2. 5 T between BEEEES 23, 5 JDetueen
f allPart
Siecia kvarh_ 208860616, 8 I!Iﬁ Cazesciowych / l\é::::r:g? kyarh 20886816, 8 ir?dicatﬁ)nlg
Agregatem Rh_DEEEZERE . 3 ' Catkowitych (RGK900) Lk G HEAEZEEHE . 3 /1
(RGK900) — = @
DR SEL SEl: DHmiPAR B3 SEL Elll; I 0Ki PAR
Podsumowanie Summary of electrical
pomiaréw measurements
elekt il ;
rycznych Wskaznik 3 Phase
Sie¢ / Agregat indication
Wskaznik — f3 =1~ Measurements
pomiaréw valiieg
Prad doziemienia Eart fault current
EARTH FHl |LT CLURE EHT ERRETH FH| |LT [ |_|F E EHT
Warto$¢
Aktualpg procentowa
wartos¢ w stosunku
absolutna do warto$ci
zadziatania
Godzinyv wylklorzylst'ania Generators hour and
agregatow i licznikow Godziny work counters
pracy | GEMERATORS OFERATION rllkracyt ) —
Licznik prop | [SEMER. HOURS:z 135024 -2 | ROVl St |||GEMER. HOURS:13303d @ meter
rozuchu | ||PAR_GEM. HOUR: QG423 3200 0 atempts | ||FAR_GEH. HDUR:@@MB:%
LOAC HOURS. . :BEE3E 155 k6 dodzi HOURS. . :BEEZESE|]) Partial hour
godzin counter
[ERETEL pracy agregatu e A34E MELET
=l 0K STARTS. TTLEY
Wartos¢ Licznik ceai 2054 Load
procentowa zal_qclzerﬁ Perczrfnage powered
udaqych @ SbcigZony successfull g
i startings [ A AT T T T Load switch
Licznik ] counter
godzin podt.
obcigzenia
Przerwy serwisowe Maintenance intervals
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Czas

Kod przerwy
serwisowej MHTEL pozgztaty
-BEa1v2 nastepnedo
Data IMTERUVAL..: B@8&1: Zaprogra-
ey WLRST 18-27-2813|)  mowana
przerwa

f Time to next
Maintenanc !
e interval MHTE1 service
— -oea1 7o g
Dateoflast | | IMTERUAL. .= BEEE] =
@m LIErT (ki

Lista zdarzen List of events
Datai Kaod Date and Elcniicode
godzina HRE. 258 CODE: EBSG& zdarzenia e HR. 258 CODE: EB5H
zdarzenia 8613 15:54: 85 intervention B5-13 15:54: 85
REMOTE COMTROL: EEMOTE COMTROL:
START COM SLOT 3 Opis START COM SLOT 3 Description
zdarzenia of event
: : ] AT 4
01 [ o0 | oo | oo | o1
e 4|k
Konfiguracje Alternative
alternatywne configurations
Dane Present
aktualnej config. data
konfiguracji
Numer Selected
wybranej config.
konfiauracii number
Status WEJ./WYJ. 1/0 status
Status Digital /0
cyfrowych state
WEJ/WYJ. In reverse =
Podséwietione enabled
= wigczone
Zegar czasu Real time calendar
rzeczywistego clock

DATE ~ TIME

Strona informacyjna Info page
INFORMATION PAGE INFORMATION PAGE
LOUATO ELECTRIC SPA
RGESEEMT
Pn'R.aa FAR. B8
B35 428211 TEL B35 4222111
FFIX B35 4 FH: B35 4282000
123456?899123456?898 12345678201 234567228
Informacje o systemie System info
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Nazwa

Numer N
wersii GEMERATOR ustawionego
oprogra- MODEL. « « « « (RGESEEMC agreqatu
mowania, 5]
sprzetu,
parametrow Temperatur

a
wewnetrzna

Software Generator
Hardware | |[SEHERATOR SR
Parameters | JMIODEL « o « « « :RGESEEMC
revision = Hsle]
level = P v
ERDTLGADER S8 ema
SER.HO. . . . (8886660 beanleng
0000
1| oo | oo | oo | o1

(agregat)

Synchroskop Synchroscope
,N ghiceia Napiecia Voltages of Voltages of
ple'rw%zlego drugiego first source second
“r al / zrodta (bus / source
(magistrala (agregat) mains) (generator)
Czgstotliwosé o ZZA Gestotliwose Frequency o EEEE Frequency
pierwszego yilLOHZ S, & GO0HZ drugiego of first 00.0Hz %o, & B0 of second
Zrodta D srodia SOUICE) O source
01580 Maksymalny AN | HEEE.Es
Ao czas do Phase )
Przesunigci Timeout to
o momentu displacemen i
e fazowe . Graficzny wskaznik e B Voltage Graphic reach sync
: cia ; ;
miedzy napizr(:)iénrlr?edz przesuniecia 05";1%‘1'3 ] tbetween difference rapresentation IS
zrodtami P ezy fazowego - sources between of
zrodtami synchronizacji sources displacement
Synchronizacja fal Wave synchronization
Przebieg fali
) Waveform
plenvszeqo | N NGINTaly HRONTS EUEEl | AUEFORM SYHCHROMISH |
- source (bus
(magistrala/ A e —\\//A\ /main(s)
siet) /| s \
Przebieg fali k! / / b Waveform /
drugiego Wybor faz of second f'{ Phase
zrodia source selection

(generator)

Przebieg mocy

Przebieg
mocy
generowanej
przez agregat
Status uktadu
dzielenia obcigzenia
I_tledr:]tzztkka_tor Priorytet
W -
et | {10 JERR] MO0 P[P aareqaly
dzielenia OFF | 1 47! )
obciazenia Liczba
IDOZLOH [HAH | 4) 3 4Ef | godzin pracy
Status inn
wytacznika Wart.
procentowa
mocy
R EE] generowane
< jprzez
: = agregat

Power trend

Trend of
generator

output
power

Load sharing
system status

ID of unit on Generator
loadsharing - priority
i 10 [BRK[HOD JPR]FE
OFF | 4 42 Run hours
ILD220H LAAN | 4] 3% 4k
Breaker WiE
Percentage
status 1004 of generator
oot 1005, i
perative outpul
Tk I00E

Strona analizy harmonicznych

o \WRGK900MC mozna wigczyc¢ funkcije obliczania i wyswietlania analizy
harmonicznych FFT do 31. w kolejnosci dla nastepujacych pomiaréw:
o  napiecia miedzyfazowe
o napiecia fazowe
o  prady

o Aby wiaczy¢ analize harmonicznych, nalezy ustawi¢ parametr P23.11.

o Dla kazdego z tych pomiaréw dostepna jest strona, na ktorej w graficzny
sposdb (poprzez histogram), przedstawiana jest zawartos¢
harmonicznych (spektrum).

o Kazda kolumna przedstawia kolejno$¢ harmonicznych, parzystych i

Harmonic analysis page

o In the RGKIOOMC it is possible to enable the calculation of the FFT
harmonic analysis up to the 31st order of the following measurements:
o  phase—to-phase voltages
o  phase—to-neutral voltages
o  currents

o To enable the harmonic analysis, set parametr P23.11.

o For each of these measurements, there is a display page that graphically
represents the harmonic content (spectrum) through a bar graph.

e Every column is related to one harmonic order, even and odd. The first
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nieparzystych. Pierwsza kolumna wskazuje poziom catkowitych
znieksztatcen harmonicznych (THD).

o Ponadto kazda kolumna histogramu podzielona jest na trzy czesci,
kazda z nich odnosi sie do jednej z trzech faz: L1,L2,L3.

o Warto$¢ zawarto$ci harmonicznych wyrazona jest w procentach w
odniesieniu do amplitudy sygnatu podstawowego (czestotliwo$¢
systemu).

o Warto$¢ zawartosci harmonicznych mozna wyswietli¢ w formie
numerycznej, wybierajac zadang kolejno$¢ za pomocag przyciskow
<« iP» . W dolnej czeSci ekranu wySwietlana jest mata strzatka, ktdra
wskazuje dang kolumne oraz procentowg zawarto$¢ harmonicznych dla
trzech faz.

o Pionowa skala wykresu dobierana jest automatycznie spo$rod czterech
warto$ci petnej skali, na podstawie kolumny z najwyzsza warto$cia.

) PH-FPH HHRMONICS
301

Warto$ci
numeryczne
wybranej kolejnosci

Strona przebiequ fali

o Na tej stronie przedstawiany jest w formie graficznej przebieg fali
sygnatow napiecia i pradu, jakie odczytywane sg przez RGK 900.

o Jednorazowo mozna wys$wietli¢ jedng faze, wybierajac ja za pomoca,
przyciskow <€ ip .

o Skala pionowa (amplituda) regulowana jest automatycznie w taki
sposdb, aby mozliwie jak najlepiej wyswietlic przebieg fali.

o Na osi poziomej (czas) wySwietlane sg 2 kolejne okresy odnoszace sie
do aktualnej czestotliwosci.

o \Wykres jest automatycznie od$wiezany mniej wiecej co 1 sekunde.

AN
A A
\

(Wi, |
B SEL R I il
Strony uzytkownika

o Uzytkownik moze utworzy¢ maksymalnie 4 strony spersonalizowane.

o Kazda z tych stron moze zawiera¢ 3 pomiary, dowolnie wybierane
sposrad tych, jakie dostepne sg w sterowniku RGK900.

o Uzytkownik moze okresli¢ dowolny tytut dla danej strony.

o Strony uzytkownika tak rozmieszczono, aby mozliwy byt fatwy dostep do
nich z poziomu pierwszej strony poprzez nacisniecie przycisku A .

o Jak w przypadku wszystkich innych stron, system mozna tak
zaprogramowac, aby wyswietlat jedng ze stron uzytkownika, jesli przez
pewien czas nie zostanie nacisniety zaden z przyciskow.

o Aby zapoznac sie z procedurg ustawiania stron uzytkownika, patrz menu
M26 Strony uzytkownika w rozdziale poswieconym ustawianiu
parametrow.

Modele i aplikacje
o Sterownik RGK900MC jest przystosowany do nastepujacych aplikacji:
o  Magistrala agregatow do tymczasowej pracy
rownolegtej w warunkach alarmowych sieci
(funkcja wykrywania btedu sieci z trybem
zamknietego przejscia).
o  Magistrala agregatéw podtaczonych réwnolegle do
sieci w trybie ,obcigzenie bazowe”.
o  Magistrala agregatéw podtaczonych réwnolegle do
sieci w trybie ,ograniczania pikow”
(moc pobrana/oddana).
Przyktady aplikacji

column shows the total harmonic distortion (THD).

o Every histogram bar is then divided into three parts, one each phase
L1,L2, L3.

o The value of the harmonic content is expressed as a percentage with
respect to the fundamental (system frequency).

e Itis possible to show the harmonic content in numeric format, selecting
the required order through <and » . The lower part of the screen will
display a little arrow that points to the selected column, and the relative
percentage value of the three phases.

o The vertical scale of the graph is automatically selected among four full-
scale values, depending on the column with the highest value.

I} PH-PH HARMONICS
301

Numeric values of
the selected order

Waveform pages

o This page graphically views the waveform of the voltage and current
signals read by the RGK900.

o |tis possible to see one phase at a time, selecting it with <€ and » keys.

o The vertical scale (amplitude) is automatically scaled in order to fit the
waveform on the screen in the best possible way.

o The horizontal axis (time) shows two consecutive periods referred to the
fundamental frequency.

e The graph is automatically updated about every 1 second.

AN
Vo
N/

!l
| WiV
‘DESEL DLl |
User pages

o The user can create a maximum of 4 customised display pages.

e Each of these pages can view 3 measurements, freely chosen among the
available readings of the RGK900.

o The title of the page can be freely programmed by the user.

o The user pages are placed in a position that allows to reach them easily
starting from the first page, by pressing button A .

o Like all other pages, it is possible to set the system to return
automatically to the user page after a time has elapsed without
keystrokes.

o To define the user page, see the dedicated menu M26 User pages in the
parameter setup chapter.

Models and applications
o RGKI00 is designed for the following applications:
o  Generators bus in AMF with temporary parallel with
the mains (AMF with closed transition).
o  Generators bus in mantained parallel with the mains,
in baseload mode.
o  Generators bus in mantained parallel with the mains,
in peak shaving mode (import-export).

Application examples
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Ponizej podano kilka najczesciej stosowanych przypadkéw aplikacji, wraz z
podstawowymi informacjami o konfiguracji jednostki.

Typ aplikaciji:

Agregaty do tymczasowej pracy rownolegtej w warunkach alarmowych

sieci (funkcja wykrywania btedu sieci z trybem zamknietego przejscia).

Urzadzenia, jakich mozna uzy¢:

e 1RGK900MC

e nxRGK900SA (RGK900).

Ustawienia:

e P32.01=AGREGAT-SIEC

e  P36.01 = Obcigzenie bazowe

o Jesli dostepne jest napiecie sieci, po uruchomieniu wejscia za
pomocg funkcji Rozruch zdalny z obcigzeniem w trybie wyspy
agregaty rozpoczynajg prace i przejmujg obcigzenie w trybie
zamknietego przejscia.

Typ aplikaciji:

Agregaty podtaczone réwnolegle do sieci, stata moc pobierana z

agregatow.

Urzadzenia, jakich mozna uzy¢:

e 1 RGK900MC.

e nxRGK900SA (RGK900).

Ustawienia:

e P3201=AGREGAT-SIEC

e  P36.01=0BCIAZENIE BAZOWE

e  P36.03 = Moc pobierana z agregatow w % catkowitej mocy uktadu
(ustawiana w parametrze P04.n.07).

e  P36.10 = Maksymalna moc oddawana do sieci w % wartosci
znamionowej uktadu.

e Zapomoca funkcji Rozruch zdalny z obcigzeniem w trybie pracy
rownolegtej nalezy zaprogramowac jedno wejscie. Jesli dostepne
jest napiecie sieci, po uruchomieniu tego wejscia agregaty
rozpoczynaja prace i magistrala taczy sie w trybie réwnoleglym z
siecia,

Typ aplikaciji:

Agregaty podtaczone réwnolegle do sieci, moc pobierana z sieci jest
ograniczona do ustawionej warto$ci maksymalnej, a agregaty pracujg w
trybie ograniczania pikow.

Rozruch/zatrzymywanie automatyczne w zaleznosci od zapotrzebowania
na zasilanie.

Urzadzenia, jakich mozna uzy¢:

In the following paragraphs there are some of the most common cases of
application, with some basic tips for configuring the unit.

Application:

Generators in mains emergency, with temporary parallel with mains (AMF

with closed transition).

Devices:

e 1RGK900MC

e nxRGK900SA (RGK900).

Settings:

e  P32.01=GEN-MAINS

e P36.01 =Baseload

e  Activating an input with the function Remote start on load in island, in
the presence of mains voltage, the generators start and take the load
with closed transition.

Application:

Generator in parallel with mains, constant power taken from generators.

Devices:

e 1RGK900MC

e nxRGK9I00SA (RGK900).

Settings:

e  P32.01=GEN-MAINS

e P36.01 =BASELOAD

e  P36.03 = Power output of the generator bus, as a percentage of plant
nominal power (set with P04.n.07).

e  P36.10 = Maximum power that can be exported to the mains, as a
percentage of plant nominal power.

e  Setone programmable input with the function Remote start on load in
parallel. Activating the input, with mains voltage present, the
generators start and connects the bus in mantained parallel with the
mains.

Application:

Generators in parallel with mains, power taken from the mains limited to a
constant value, load peaks supplied by the generators (peak shaving).
Automatic start/stop depending on load demand.

Devices:

e 1 RGK900MC.

e nxRGKI00SA (RGK900).

Settings:

e P32.01=GEN-MAINS

e P36.01=IMP-EXP
e 1RGK900OMC. e  P36.04 = Max power that can be taken from mains.
*  nxRGKIO00SA (RGKI00). e P36.14 = Load threshold for generator start.
Ustawienia: , e P36.15= Start delay.
e P3201=AGREGAT-SIEC e  P36.16 = Load threshold for generator stop.
e  P36.01=MOC POBRANA-MOC ODDANA e P36.17 = Stop delay.
e  P36.04 = Maksymalna mozliwa do pobrania z sieci.
e  P36.14 = Prog mocy sieci do rozruchu agregatu.
e  P36.15 = Opoznienie rozruchu.
e  P36.16 = Prég mocy sieci do zatrzymania agregatu.
e  P36.17 = Opdznienie zatrzymania.
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Regulacja PID przesunigcia fazy

o Aby mac sterowa¢ przesunieciem fazy, nalezy ustawic PID fazy, ktory w
tym przypadku sktada sie wytgcznie ze wspotczynnika proporcjonalnego
P, ustawionego w parametrze P33.01.

o Po wysSwietleniu strony przedstawionej na ponizszym rysunku widoczne
jest wskazanie numeryczne kata przesuniecia fazy oraz odpowiednie
przedstawienie graficzne, zaréwno w postaci synchroskopu (obrotowe
wskazniki LED) jak i w formie stupka graficznego, ktory wskazuje strefe
bliska zera, co pozwala na zaobserwowanie btedu fazy w wyzszej
rozdzielczosci.

o Roéwniez w tym przypadku dwie kreski na stupku wyznaczajg zakres
uwazany za dopuszczalny, aby wykona¢ zamkniecie w trybie
réwnolegtym, czyli parametr ustawiony w P32.04.

kr P33.81 = 8858
e oag

. %%Oooc‘oc\d} !
| I ]

a~=-°°°°oq%
Ty

Phase shift PID adjustment

e For the achievement of control of the phase shift is necessary to set the
phase PID which in this case is composed by only the proportional
coefficient P, set in P33.01.

e Displaying the page in the figure below, you have the numerical
indication of the phase angle shift and the corresponding graphical
representation is in the form of a synchroscope (rotating LED) as well as
the bar graph that represents the area close to zero error, that allows to
appreciate the phase error with a higher resolution.

o Even in this case the two notches on the bar represent the band
considered acceptable for the purpose of closing in parallel, ie, the
parameter set with P32.04.

ke P33.81 = BE58
o ey

! %%Oooc'ody .
] I I
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Mozliwos¢ rozbudowy
o Dzieki magistrali rozszerzen RGK900MC moze by¢ rozbudowany o
dodatkowe moduty serii EXP....
o MoZliwe jest zainstalowanie maksymalnie 4 modutow EXP...
réwnoczesnie.
Moduty EXP... obstugiwane przez RGK900 dzielg sie na nastepujace
kategorie:
o moduty komunikacji
o moduty cyfrowych WEJ./WYJ
o moduty analogowych WEJ./WYJ
o Aby podtaczy¢ modut rozszerzen, nalezy:
o  odtgczy¢ zasilanie od RGK900MC
o wyja¢ jedna z pokryw zabezpieczajacych gniazda rozszerzen
o  wlozy¢ zaczep gorny modutu w odpowiedni otwor po lewej stronie
gniazda
o obrocié modutem w prawo, podtaczajac konektor do magistrali
o nacisng¢ do momentu, az specjalny zacisk w dolnej czeSci modutu
zatrza$nie sie.

Aby zwiekszy¢ bezpieczenstwo mocowania modutdéw rozszerzen w

aplikacjach poddawanych silnym wibracjom, mozna zamontowa¢

specjalng obejme do zabezpieczania modutéw, dotaczong w komplecie.

o Aby zamontowac te obejme, nalezy:

o wykreci¢ dwie Srubki z prawej strony, postugujac sie Srubokretem
typu Torx T7

o ustawi¢ obejme nad juz podtgczonymi modutami

o wkreci¢ $ruby na ich miejsce, przykrecajac obejme.

Jesli nie okreslono inaczej, kolejnos¢ podtaczania modutow jest dowolna.

Expandability
o Thanks to expansion bus, the RGK900MC can be expanded with

EXP... series modules.

e |tis possible to connect a maximum of 4 EXP... modules at the
same time.

e The supported EXP modules can be grouped in the following

categories:

o communication modules

o digital I/0O modules

o Analog I/O modules.

To insert an expansion module:

o remove the power supply to RGK900MC

o  remove the protecting cover of one of the expansion slots

o insert the upper hook of the module into the fixing hole on the

left of the expansion slot

o rotate right the module body, inserting the connector on the

bus

o push until the bottom clip snaps into its housing.

Unless otherwise specified, the modules can be inserted in any

sequence.

o |n applications subject to considerable vibrations, the expansion
modules can be held securely in place with the special module
bridge clamp accessory, included in the pack.

o To fit this accessory:

o  remove the two right screws with a Torx T7 screwdriver
o  position the bridge over the connected modules
o  screw the screws back in place again.

o Po podtaczeniu zasilania RGK900MC automatycznie rozpozna
podiaczone do niego moduty EXP.

o Jedli konfiguracja systemu jest inna od ostatnio rozpoznanej
(zostat dotaczony lub usuniety modut), jednostka gtéwna zazada od
uzytkownika potwierdzenia nowej konfiguracji. W przypadku
potwierdzenia nowa konfiguracja zostanie zapamietana i bedzie dziatac.
W przeciwnym razie przy kazdym podtaczeniu napiecia bedzie
sygnalizowana niezgodnosc.

o Aktualna konfiguracja systemu wy$wietlana jest na specjalnej stronie
wysSwietlacza (moduty rozszerzen), gdzie mozna zobaczy¢ ilos¢, typ i
status podtaczonych modutow.

o Numeracja WEJ./WYJ. podana jest pod kazdym modutem.

o Status (aktywne/nieaktywne) WEJ./WYJ. oraz kanatow komunikacii jest
pod$wietlony w negatywie.

EXPAMSION MODULES

Status portow w
jednostce bazowej: COH1 IR CAHZ
COM1 = RS485 HEE
EMEZ: :I' ré//l:ﬁvgirsyjny RS Typ modutu rozszerzen
IR = Port 232 -

programowania

COHZ

Numer i status
dodatkowych zasobow

o When the RGK900MC is powered on, it automatically recognises the EXP
modules that have been mounted.

o If the system configuration has changed with respect to the last saved,
(one module has been added or removed), the base unit asks the user to
confirm the new configuration. In case of confirmation, the new
configuration will be saved and will become effective, otherwise the
mismatch will be shown at every subsequent power—on of the system.

o The actual system configuration is shown in the dedicated page of the
display (expansion modules), where it is possible to see the number, the
type and the status of the modules.

e The I/O numbering is shown under each module.

o The status (energised/de—energised) of every single I/O and
communication channel is highlighted in reverse

EXPHHSION MODLULES
COH1 IR CAHZ

State of the ports on
the base unit.

COM1 = RS485 EHER
EMER = emergency :
CAN = CAN bus RS Type of expansion
IR = programming port. 232 | modules

COHZ

Number and state of
additional resources
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Dodatkowe zasoby

o Moduty rozszerzen zapewniajg dodatkowe zasoby, ktore moga by¢
wykorzystane przy uzyciu odpowiednich menu ustawien.

o Menu ustawien, ktore odnosza sie do modutéw rozszerzen, sg
dostepne réwniez wowczas, gdy moduty nie sg fizycznie podtaczone.

o Poniewaz mozna dotgczy¢ wiecej modutow tego samego typu (np. dwa
interfejsy komunikacyjne), odpowiednich menu ustawien jest wiele, a
oznaczone sg one liczbami porzadkowymi.

o Ponizej przedstawiono tabele, w ktorej wskazano, ile modutéw kazdego
typu moze by¢ zamontowanych jednocze$nie. Catkowita liczba
modutéw musi by¢ <=4.

TYP MODULU KOD FUNKCJA Liczba
MAKS.
KOMUNIKACJA EXP 1010 usB 2
EXP 10 11 RS-232 2
EXP 10 12 RS-485 2
EXP 1013 Ethernet 1
EXP 1015 GSM-GPRS 1
WEJ.WYJ. EXP 10 00 4 WEJSCIA 4
CYFROWE : 4
4 WYJSCIA
EXP1001 | graTYCZNE
2 WEJSCIA + 4
EXP1002 | »\yvjScIaST.
EXP 1003 | 2 PRZEKAZNIKI
EXP 10 42 6 WEJSC 3
EXP1043 | 4WEJSCIA+ 4
2 WYJSCIA ST.
WEJ./WYJ. EXP 10 04 2 WEJSCIA 4
ANALOGOWE ANALOGOWE
EXP 10 05 2 WYJSCIA 4
ANALOGOWE
EXP 1041 | 2 TERMOPARY 4
2 WYJSCIA ST.

Kanaly komunikacji

o Do RGK900MC mozna podtgczy¢ maksymalnie 2 moduty komunikacii
nazywane COMn (oprocz RS—485). Menu ustawien komunikacji
przewiduje wiec trzy sekcje (n=1 ... 3) parametrow do ustawienia portow
komunikacji.

o Port RS485 montowany seryjnie na jednostce bazowej jest oznaczony
jako COM1, a wigc ewentualne kanaty dodatkowe beda miaty nazwy
COM2 i COM3.

o Kanaly komunikacji sg catkowicie niezalezne, zaréwno z punktu
widzenia sprzetowego (typ interfejsu fizycznego), jak i z punktu
widzenia protokotu komunikacji.

o Kanaly komunikacji mogg dziata¢ réwnoczesnie.

o Po uaktywnieniu funkcji bramki (Gateway) sterownik RGK900MC
mozna wyposazy¢ w jeden port typu Ethernet i jeden port RS485, ktdry
petni funkcje ‘bramki’ pomigdzy innymi urzadzeniami RGK
wyposazonymi tylko w port RS-485, aby zapewni¢ oszczednosci
(tylko 1 punkt dostepu typu Ethernet).

o \W tej sieci RGK90OMC wyposazony w port ethernetowy bedzie miat
parametr funkcji bramki ustawiony na ON dla obu kanatéw komunikacii
(dwa sposréd COM1, COM2 i COM3), natomiast inne urzadzenia RGK
beda skonfigurowane normalnie z bramkg = OFF.

Wejscia, wyj$cia, zmienne wewnetrzne, liczniki, wej$cia analogowe

o \Wejscia i wyjscia oznaczane sg jednym kodem i jedna liczbg,
porzadkowa. Na przyktad wejscia cyfrowe oznaczane sq skrotem INPx,
gdzie x stanowi numer wejscia. W ten sam sposob wyjscia cyfrowe
oznaczane sq skrétem OUTx.

o Numeracja wej$¢/wyj$¢ bazuje na pozycji montazowej modutow
rozszerzen, od géry do dotu.

o Zarzadza¢ mozna maksymalnie 8 wejsciami analogowymi (AINx) od
podiaczonych czujnikow zewnetrznych (pomiary temperatury, zuzycia,
ci$nienia, natezenia przeptywu itd.). Warto$¢ odczytang przez wejscia

Additional resources

o The expansion modules provide additional resources that can be used
through the dedicated setup menus.

o The setup menus related to the expansions are always accessible, even if
the expansion modules are not physically fitted.

e Since it is possible to add more than one module of the same typology (for
instance two communication interfaces), the setup menus are multiple,
identified by a sequential number.

o The following table indicates how many modules of each group can be
mounted at the same time. The total number of modules must be less or
equal than 4.

MODULE TYPE CODE FUNCTION MAX Nr.
COMMUNICATION | EXP 1010 USB 2
EXP 10 11 RS-232 2
EXP 10 12 RS-485 2
EXP 1013 Ethernet 1
EXP10 15 GSM-GPRS 1
DIGITAL /0 EXP 10 00 4 INPUTS 4
4 STATIC 4
EXP 1001 OUTPUTS
2 INPUTS + 4
EXP1002 | o1 outpUTS
EXP 10 03 2 RELAYS
EXP 10 42 6 INPUTS 3
EXP 1043 4 INPUTS + 4
2 ST. QUTPUTS
ANALOG I/0 EXP 10 04 2 ANALOG 4
INPUTS
EXP 1005 2 ANALOG 4
OUTPUTS
EXP 1041 |2 THERMOCOUPLE 4
2ST.OUTPUTS

Communication channels

e The RGK900MC supports a maximum of 2 communication modules,
indicated as COMn, in addition to the base RS—485. The communication
setup menu is thus divided into three sections (n=1 ... 3) of parameters for
the setting of the ports.

e The built-in RS—485 interface on the main board is mapped as COM1,
thus the eventual additional channels will be called COM2 and COM3.

o The communication channels are completely independent, both for the
hardware (physical interface) and for the communication protocol.

o The two channels can communicate at the same time.

o Activating the Gateway function it is possible to use a RGK900MC with
both an Ethernet port and a RS485 port, that acts as a bridge over other
RGKs equipped with RS-485 only, in order to achieve a more economic
configuration (only one Ethernet port).

e In this network, the RGK900MC with Ethernet port will be set with both
communication channels (two among COM1, COM2 and and COM3) with
Gateway function set to ON, while the other RGKs will be configured
normally with Gateway = OFF.

Inputs, outputs, internal variables, counters, analog inputs

e The inputs and outputs are identified by a code and a sequence number.
For instance, the digital inputs are identified by code INPx, where x is the
number of the input. In the same way, digital outputs are identified by code
OUTx.

o The sequence number of I/Os is simply based on their mounting position,
with a progressive numbering from top to bottom.

e |tis possible to manage up to 8 analog inputs (AINXx), connected to
external analog sensors (temperature, pressure, flow etc). The value read
from the sensors can be scaled to any unit of measure, visualized on the
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analogowe mozna przekonwertowaé¢ na dowolng jednostke pomiaru,
wy$wietlang na ekranie i udostgpniang w magistrali komunikacyjnej.
Warto$ci odczytane przez wejscia analogowe wysSwietlane sg na
specjalnej stronie. Mozna na nich zastosowac progi limitu LIMx, ktére z
kolei moga by¢ powigzane z wyjsciem wewnetrznym lub zewnetrznym,
badz wprowadzi¢ do wykonywania funkcji logicznej PLC.

Numeracja WEJ./WYJ. rozszerzen rozpoczyna sie od ostatniego
WEJ./WYJ. zamontowanego na jednostce bazowej. Na przyktad w
przypadku wejs¢ cyfrowych, INP1...INP12 w jednostce bazowej,
pierwsze wejscie cyfrowe w modutach rozszerzen oznaczone bedzie
jako INP13. W celu zapoznania sie z procesem numeracji WEJ./WYJ.,
nalezy przyjrze¢ sie ponizszej tabeli:

KOoD OPIS BAZA  EXP
INPx | Wejscia cyfrowe 1.12 | 13..32
OUTx | Wyjscia cyfrowe 1.10 | 11..32
COMx | Porty komunikacji 1 2.3
AINx | Wejscia analogowe - 1.8

AOUx | Wyjscia analogowe - 1.8

RALX | Zdalne przekazniki alarmoéwistatusow - 1..24

o Podobnie jak w przypadku wej$¢/wyjs¢, istniejg zmienne wewnetrznie
(bity), ktdre moga by¢ przypisane do poszczegdinych wyjs¢ lub
wzajemnie powigzane. Na przyktad do pomiaréw wykonywanych przez
system (napiecie, prad itd.), mozna przypisa¢ progi limitow. Wéwczas
zmienna wewnetrzna, o nazwie LIMx, zostanie uaktywniona, gdy
pomiar bedzie poza limitami okre$lonymi przez uzytkownika w
odpowiednim menu ustawien.

Ponadto dostepnych jest 8 licznikow (CNT1...CNT8), ktére mogq
Zlicza¢ impulsy pochodzace z zewnatrz (przez wejscia INPx) lub ilos¢
przypadkdw, w ktorych wystapit okreslony stan. Na przyktad, okre$lajac
jako zrodto zliczania prog limitu LIMx, bedzie mozna zliczy¢, ile razy
pomiar przekroczyt okreslong wartosc.

Ponizej znajduie sie tabela, w ktorej przedstawiono zbiorczo wszystkie
zmienne wewnetrzne sterowane przez RGK900 z uwzglednieniem ich
zakresu (ilos¢ zmiennych wedtug typu).

KOD  OPIS ZAKRES
LIMx | Progi limitow 1..16
REMx | Zmienne kontrolowane zdalnie 1..16
UAx | Alarmy uzytkownika 1.8
PULx | Impulsy zuzycia energii 1.6
CNTx | Programowalne liczniki 1.8
PLCx | Zmienne logiki PLC 1..32

Progi limitéw (LIMx)

o Progi limitéw LIMN sg zmiennymi wewnetrznymi, ktérych status zalezy
od przekroczenia limitow okreslonych przez uzytkownika poprzez jeden
z pomiarow wykonywanych przez system (na przyktad: catkowita moc
czynna przekraczajaca 25 kW).

o Aby przyspieszy¢ ustawianie progdw, ktére moga mie¢ bardzo szeroki
zakres, kazdy z nich musi by¢ ustawiony w oparciu o0 warto$¢ bazowa +
mnoznik (na przyktad: 25 x 1k = 25000).

o Dla kazdego LIM dostepne sg dwa progi (gorny i dolny). Gérny prog
musi by¢ zawsze ustawiony na wieksza warto$¢ niz dolny.

e Znaczenie progow zalezy od nastepujacych funkcji:

Funkcja Min: w przypadku funkcji Min prog dolny jest punktem
zadziatania, a prog gorny punktem kasowania. Gdy wybrana warto$¢
pomiaru jest nizsza od limitu dolnego, po ustawionym opdznieniu
nastepuje aktywacja progu. Gdy warto$¢ pomiaru jest wyzsza od progu
gdrnego, po ustawionym opoznieniu nastepuje jego skasowanie.
Funkcja Max: w przypadku funkcji Max prég gory jest punktem
zadziatania, a prog dolny punktem kasowania. Gdy wybrana warto$¢
pomiaru jest wigksza od progu gornego, po ustawionym opdznieniu
nastepuje aktywacja progu. Gdy warto$¢ pomiaru jest mniejsza od progu
dolnego, po ustawionym opdznieniu nastepuje jego skasowanie.

Funkcja Min+Max: w przypadku funkcji Min+Max oba progi, gérmy i dolny,

display and transmitted on the communication bus. The value read from
analog inputs is shown on the dedicated display page. They can be used
to drive LIMx limit thresholds, that can be linked to an internal or external
output, or used in a PLC logic function.

e The expansion I/O numbering starts from the last I/O installed on the base
unit. For example, with INP1...INP12 digital inputs on the base unit, the
first digital input on the expansion modules will be INP13. See the
following table for the 1/0 numbering:

cob DESCRIZIONE BASE EXP
INPx | Digital Inputs 1.12 | 13..32
OUTx | Digital Outputs 1.10 | 11...32
COMx | Communication ports 1 2.3
AINx | Analog Inputs - 1.8
AOUx | Analog Outputs - 1.8
RALx | Remote relays for Alarm / status - 1..24

In a similar way, there are some internal bit-variables (markers) that can
be associated to the outputs or combined between them. For instance, it is
possible to apply some limit thresholds to the measurements done by the
system (voltage, current, power, etc.). In this case, an internal variable
named LIMx will be activated when the measurements will go outside the
limits defined by the user through the dedicated setting menu.

o Furthermore, there are up to 8 counters (CNT1..CNT8) that can count
pulses coming from an external source (through a digital input INPx) or the
number of times that a certain condition as been verified. For instance,
defining a limit threshold LIMx as the count source, it will be possible to
count how many times one measurement has exceeded a certain limit.

o The following table groups all the 1/0 and the internal variables managed

by the RGK900.

CODE DESCRIPTION RANGE

LIMx | Limit thresholds 1..16
REMx | Remote—controlled variables 1..16
UAx | Useralarms 1.8
PULx | Energy consumption pulses 1.6
CNTx | Programmable counters 1.8
PLCx | PLC logic variables 1..32
Limit thresholds (LIMx)

e The LIMn thresholds are internal variables whose status depends on the
out—of-limits of one particular measurement set by the user (e.g. total
active power higher than 25kW) among all those measured.

o To make the setting of the thresholds easier, since the limits can spanin a
very wide range, each of them can be set using a base number and a
multiplier (for example: 25 x 1k = 25000).

e For each LIM, there are two thresholds (upper and lower). The upper
threshold must always be set to a value higher than the lower threshold.

o The meaning of the thresholds depends on the following functions:

Min function: the lower threshold defines the trip point, while the upper
threshold is for the resetting. The LIM trips when the selected measurement
is less than the Lower threshold for the programmed delay. When the
measured value becomes higher than the upper setpoint, after the set delay,
the LIM status is reset.

Max function: theupper threshold defines the trip point, while the lower
threshold is for the resetting. The LIM trips when the selected measurement
is more than upper threshold for the programmed delay. When the measured
value decreases below the lower setpoint, after the delay, the LIM status is
reset.

Max+Min function: both thresholds are for tripping. When the measured
value is less than lower or more than upper setpoints, then, after the
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nownie w granicach limitow, nastepuje natychmiastowe skasowanie

aleznosci od ustawienia zadziatanie moze oznacza¢ aktywacje lub
aktywacje limitu LIMn.

i ustawiona jest pamie¢ LIMn, kasowanie odbywa sie recznie, a
'na je wykona¢ poprzez odpowiednig komende z menu komend.

'z menu ustawien M24.

Trip denotes either activation or de—activation of the LIM variable,
Jepending on ‘Normal status’ setting.

fthe LIMn latch is enabled, the reset can be done only manually using the
Jedicated command in the commands menu.

See setup menu M24.

]

ine sterowane zdalnie (REMx)

<900 ma mozliwos¢ zarzadzania maksymalnie 16 zmiennymi
owanymi zdalnie (REM1...REM16).

0 zmienne, ktdrych status moze by¢ tatwo modyfikowany przez
kownika za posrednictwem protokotu komunikaciji i ktére moga by¢
vane w potaczeniu z wyjsciami, z logikg Boole'a itd.

/ktad: uzywajac zmiennej sterowanej zdalnie (REMx) jako zrodfa
scia (OUTXx), bedzie mozna swobodnie wiaczy¢ i wytaczy¢
skazniki przez oprogramowanie nadzorcze. To pozwolitoby na

sie przekaznikow wyjsciowych RGK900 do sterowania

igzeniami, na przyktad o$wietleniem lub podobnymi.

/m sposobem wykorzystania zmiennych REM moze by¢ zdalne
szanie lub wytaczanie okreslonych funkcji poprzez wprowadzenie
Jo logiki Boole'a w AND z wej$ciami lub wyjsciami.

LKOWIIK TTld THUZIWOSU ZUelinivwdilid HdRsyitiditie 10 proyidinowdi-

1 alarméw (UA1 ... UA16).
kazdego alarmu istnieje mozliwos$¢ zdefiniowania:
Zrédfa, to jest warunku, ktory generuje alarm;
tekstu komunikatu, ktéry powinien pojawi¢ sie na wysSwietlaczu,
gdy nastapi taki warunek;
wtasciwosci alarmu (jak w przypadku alarméw standardowych),
czyli tego, w jaki sposdb alarm wspétdziata z kontrolg agregatu.
‘unkiem, ktory generuje alarm, moze by¢ na przyktad przekroczenie
ego progu. W takiej sytuacji zrédtem bedzie jeden z progow limitow
X.
i natomiast alarm musi by¢ wyswietlony wskutek aktywacji
netrznego wejscia cyfrowego, wowczas zrodtem bedzie INPx.
Jtug tych samych kryteriow mozna przypisa¢ alarm réwniez do
unkéw skomplikowanych bedacych skutkiem logicznej kombinacii
5¢, progow itp. Wowczas konieczne bedzie uzycie zmiennych logiki
le'a PLCx.
kazdego alarmu uzytkownik ma mozliwos$¢ zdefiniowania dowolnie
yramowalnego komunikatu, ktry pojawi sie w okienku alarmow.
rzypadku alarméw uzytkownika wtasciwosci mozna zdefiniowac w
sam sposob, jak w przypadku alarméw normalnych. Bedzie wigc
'na zdecydowac, czy okreslonemu alarmowi musi towarzyszy¢
zymanie silnika, uruchomienie syreny, zamknigcie wyjscia alarmu
Inego itp. Patrz rozdziat WtasciwoSci alarmow.
rzypadku jednoczesnego wystepowania wielu alarmow sg one
wietlane cyklicznie, a na pasku stanu wskazywana jest ich liczba
owita.
wykasowac alarm, ktéry ma ustawiong pamiec, nalezy uzy¢
owiedniej komendy z menu komend.
zdefiniowac alarmy, patrz menu ustawien.

=0 3H

01 | o0 | o0 [ of [ 01
o H 4l

mote-controlled variables (REMx)

RGK900 can manage up to 16 remote—controlled variables
‘REM1...REM16).

Those are variables which status can be modified by the user through the
sommunication protocol and that can be used in combination with outputs,
3oolean logic, etc.

=xample: using a remote variable (REMx) as a source for an output
'OUTXx), it will be possible to freely energise or de—energise one relay
hrough the supervision software. This allows to use the RGK900 relays to
Irive lighting or similar loads.

Another possible use of REM variables is to enable/disable other functions
‘emotely, inserting them into a Boolean logic in AND with inputs or
Jutputs.

1T1E USEI T1dS U1E PUSSIVIILY W UEHITE d HTIdAINTIUITT Ul 10 proyiditiiiduie

alarms (UA1...UA16).

=or each alarm, it is possible to define:

> the source that is the condition that generates the alarm;

> the text of the message that must appear on the screen when this
condition is met;

> The properties of the alarm (just like for standard alarms), that is in
which way that alarms interacts with the generator control.

The condition that generates the alarm can be, for instance, the

vercoming of a threshold. In this case, the source will be one of the limit

hresholds LIMx.

finstead, the alarm must be displayed depending on the status of an

axternal digital input, then the source will be an INPx.

Nith the same criteria, it is possible to also link complex conditions to an

alarm, resulting from the logic combination of inputs, limits, etc. In this

>ase, the Boolean logic variables PLCx must be used.

=or every alarm, the user can define a free message that will appear on

he alarm page.

The properties of the user alarms can be defined in the same way as the

rormal alarms. You can choose whether a certain alarm will stop the

angine, activate the siren, close the global alarm output, etc. See chapter

Alarm properties.

Nhen several alarms are active at the same time, they are displayed

sequentially, and their total number is shown on the status bar.

To reset one alarm that has been programmed with latch, use the

Jedicated command in the commands menu.

=or details on alarm programming and definition, refer to setup

nenuErrore. L'origine riferimento non é stata trovata..
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Logika PLC (PLCx)

e Przy uzyciu oprogramowania Customization manager mozna ustawic¢
program drabinkowy (ladder) do realizacji logiki PLC w ramach RGK,
aby méc swobodnie utworzy¢ dowolng funkcje, jaka moze by¢
wymagana w przypadku aplikacji akcesoryjnych agregatu.

o Do logiki tego programu mozna wprowadzi¢ wszystkie zmienne
sterowane wewnetrznie przez RGK900, jak wejscia (INPx), progi limitow
(LIMx), zmienne sterowane zdalnie (REMx), statusy serownika (RALX) itd.

o Wyniki przetwarzania réznych parametréw logiki drabinkowej
zapisywane sg w zmiennych wewnetrznych (PLCx), ktére moga by¢
pozniej wykorzystywane do sterowania wyjsciami RGK900 lub jako
pamig¢ rezerwowa do tworzenia bardziej skomplikowanej logiki badz
tez do sterowania alarmami zdefiniowanymi przez uzytkownika (UAX).

o Funkcjonowanie logiki utworzonej programem drabinkowym mozna
sprawdza¢ w czasie rzeczywistym i ewentualnie korygowac w
specjalnym oknie oprogramowania Customization manager.

Automatyczny test

o Automatyczny test jest to proba okresowa, ktora jest wykonywana po
uplywie ustalonego okresu (interwat mozna ustawi¢ w menu ustawien),
jezeli system jest w trybie AUT i jesli uaktywniono tego typu funkcje.

o Mozna okresli¢, w ktorych dniach tygodnia test moze by¢ wykonywany i
0 jakiej porze dnia (godziny-minuty).

o \W celu uzyskania szczegétowych informacji o programowaniu, patrz
menu M16 Automatyczny test.

e Po rozruchu agregat dziata przez ustalony czas, po uptywie ktorego jest
zatrzymywany. Przed rozruchem na wy$wietlaczu pojawia sie napis
,TAUT".

o Poprzez specyficzne ustawienie mozna sprawi¢, ze automatyczny test
bedzie przeprowadzany nawet wtedy, gdy obecny bedzie zewnetrzny
sygnat zatrzymania agregatu.

aeass
[ TV T T

El+ STOP=0FF

o \Wiaczenie/wytaczenie automatycznego testu mozna réwniez wykonaé
bez wchodzenia do menu ustawien, w nastepujacy sposob:

o Nalezy wejs¢ na strone ‘AUTOMATYCZNY TEST i nacisnaé
przyciski < oraz START, je$li zamierza sie wiaczy¢ te funkcje
lub <€ i STOP, jesli zamierza sie jg wytaczy¢.

o Automatyczny test mozna przerwa¢ poprzez nacisniecie przycisku OFF.

Modem GSM - GPRS

o Na szynie rozszerzen RGK900MC mozna zamontowa¢ modut modemu
GSMI/GPRS o kodzie EXP 10 15.

e Modut ten pozwala na znacznie prostsze wykorzystanie modemu w
pordwnaniu z tradycyjnym rozwigzaniem z modutem zewnetrznym,
poniewaz oferuje nastepujace korzysci:

= Modem czterozakresowy GSM-GPRS, odpowiedni do zastosowania we
wszystkich obszarach geograficznych $wiata.

= Zasilanie modemu zapewnione jest dzieki jednostce bazowej rowniez
podczas rozruchu silnika, gdy napiecie akumulatora chwilowo spada do
wartosci  nieodpowiednich  dla  modutéw  zewnetrznych  typu
tradycyjnego.

= Wbudowany slot na karte SIM.

= Ztacze SMA dla czterozakresowej anteny zewnetrznej, stopien ochrony
IP65 (kod Lovato CX03).

Obstugiwane funkcje wymieniono ponizej:

o Lacznosc¢ online (CSD-PSD)
Umozliwia komunikacje w trybie online poprzez oprogramowanie
sterowania zdalnego, po otrzymaniu pofaczenia przestanego z
komputera lub poprzez niezalezne nawigzanie potaczenia z
komputerem oczekujacym.

o Wysylanie wiadomosci SMS z alarmami/statusami/zdarzeniami
Wysytanie statusow i alarméw przez SMS-y do wielu odbiorcow. W tej
sytuacji konieczne jest wprowadzenie numeréw telefonéw odbiorcow

PLC Logic (PLCx)

e You can set a ladder program with the Customisation manager software
for the RGK PLC logic, to easily create any function required for the
genset accessory applications.

e You can enter all the variables managed by the RGK900 in the program
logic, such as inputs (INPx), limit thresholds (LIMx), remote variables
(REMx), and controller states (RALX), etc.

e The results of processing the various branches of the ladder logic are
saved in internal variables (PLCx) which can then be used to control the
outputs of the RGK900, or as backup memories to build a more complex
logic, or also to control user-defined alarms (UAX).

e The logic function created with the ladder program can be verified in real
time and if necessary corrected in the relevant window of the
Customisation manager.

Automatic test

e The automatic test is a periodic test carried out at set intervals (set during
setup) if the system is in AUT mode and the function has been enabled.

e ltis possible to decide in which days of the week the automatic test can be
executed and at what timeof the dauy (hours:minutes).

e See menu M16 Autoamtic test formore details on automatic test
programming.

o After starting, the genset runs for a set time, after which it will stop. The
message 'T.AUT' is displayed before the generator starts.

o The automatic test can be set to run in setup also if there is an external
stop signal.

o The automatic test can be enabled/disabled without opening the Setup
menu in the following way:
o Open the '"AUTOMATIC TEST' page and press the keys <€ and
START to enable the function, or the keys <« and STOP to disable it.
o The automatic test can be stopped with the OFF key.

GSM — GPRS Modem

e On the RGK90OMC expansion bus it is possible to insert the GSM/GPRS
modem module EXP 10 15.

e This module allows to greatly simplify the use of a modem compared to
the ftraditional solution with an external module as it provides the
advantages listed below:

= Quadri-band GSM-GPRS modem, suitable for use in with worldwide
networks.

= The modem power supply is guaranteed by the base unit also during
starting of the engine, when the battery voltage drops momentarily to
values not compatible with the traditional external modules.

= Built-in SIM card holder.

= SMA connector for quad-band outdoor antenna, anti-vandal, IP65
waterproof (Lovato code CX03).

The supported features are summarized below:

o Online connection (CSD-PSD)

Allows you to connect online via the remote control software, in response to
an incoming call from your PC or proveninete calling themselves a PC on
hold.

o Send SMS with alarms / states / events

Sending states and alarms via SMS to multiple recipients. And 'necessary in
this case to specify the phone numbers of the recipients and the conditions

...... JLovato
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oraz warunkdw umozliwiajacych nawigzanie potgczenia.

o Wysylanie wiadomosci e-mail
Jak w przypadku SMS-6w, ale wiadomo$¢ wysylana jest na adres
poczty elektroniczne;.

e Zarzadzanie komendami przez SMS-y
Umozliwia kontrolowanie RGK900MC poprzez wysytanie do niego
wiadomosci SMS. Obstugiwane komendy, jakie mogg by¢ taczone w

jednej wiadomosci, sa nastepujace:
KOMENDY Dziatanie

OFF, MAN, Zmienia tryb pracy zgodnie z wydang komendg

AUT, TEST

RESET Kasowanie alarméw

START, STOP Powoduje reczny rozruch lub zatrzymanie agregatow

MAINS=x, GEN=x | Ustawia recznie status wyj$¢ sieci/agregatu. (x= 1,0)

PWD=**** Umozliwia wybér hasta do akceptacji komend, gdyby
telefon wysytajacy je nie byt jednym z tych, ktore okres$lono
jako urzadzenia odbiorcéw komunikatéw alarmowych.

TIME=ss Nalezy poczekac¢ ss sekund przed wydaniem pozostatych
komend.

INFO? Zada przedstawienia ogdlnego stanu agregatu. Odpowiedz

ze strony urzadzenia bedzie miata nastepujaca forme:
ID=DEMO;

OM=MAN;
MV=411V,413V,412;
GV=000V,000V,000V;
LC=0000A,0000A,0000A,
MC1,GCO;

GF=00.0Hz;

ES=STOP;

BV=12.0V;

EH=00000h

e Zdalne wysytanie danych i informacji o zdarzeniach poprzez
serwer FTP
Wykaz wszystkich zdarzen zarejestrowanych przez RGK900 mozna
wysta¢ w pliku zarzadzanym z serwera FTP. Dzieki temu mozna
dysponowac na swoim serwerze aktualng_ historig wszystkiego tego, co
dziato sie w obstugiwanych agregatach.

o Ustawienia wymagane do dziatania modemu GSM mozna wykona¢ w
specjalnym oknie o nazwie Paramefry modemu, dostepnym w
oprogramowaniu sterowania zdalnego RGK Remote Control.

o Na jednej stronie wyswietlacza widniejg wszystkie informacje dotyczace
modemu, tj. dziatania w toku, jako$¢ sygnatu oraz ewentualne problemy

z potaczeniem.
Jako$¢ sygnatu radiowego
J Status rejestracji w sieci
GSM

T
OPENTNG EUENTS FTP

Nazwa operatora sieci

Operacja w toku po
stronie modemu

Kod diagnostyczny
(zwykle pusty)

Liczba zdarzen
wystanych/do wystania

Rézne konfiguracje

o Dla parametréw znamionowych w urzadzeniu (napiecia, prady,
czestotliwosci, obroty itd.), mozZliwe jest zatadowanie maksymalnie 4
konfiguracji bazowych, a mozna je okresli¢ poprzez menu wielokrotne
MO4.

o Nastepnie mozliwe jest dynamiczne przechodzenie z jednej konfiguracii
do drugiej dzieki kombinacji cyfrowych wej$¢ ustawionych przy uzyciu
funkcji Wybor konfiguracji, podtaczonych zwykle do przetacznika
zewnetrznego.

o Funkcja ta jest uzyteczna przyktadowo, gdy agregaty sq wynajmowane,
a parametry obcigzenia od czasu do czasu zmieniajg sie.

o Konfiguracje mozna zmieni¢ tylko wtedy, gdy silnik nie pracuje, a
urzadzenie jest wytaczone. W razie zmiany dokonanego wyboru przy
niespetnionych warunkach agregat zachowuje poprzednig konfiguracje i
sygnalizuje alarm A22 Zmiana konfiguracji niemozliwa.

o Patrz tabela ponizej, aby zapoznac sie z powigzaniami pomiedzy
wejsciami a aktywnym wyborem.

that generate the call.

e E-mail sending

As with SMS, but sent to an e-mail account.

e Receiving SMS commands

Allows you to control the RGK900MC by sending an SMS. The supported
commands, which can be concatenated into a single message, are the
following:

COMMAND Action |
OFF, MAN, Change operating mode according to the command
AUT, TEST
RESET Alarms reset
START, STOP Start / stop generators manually
MAINS=x, Sets the mains or generator switches manually (x=1 or 0)
GEN=x
PWD=**** Allows you to specify the password to accept commands, if
the phone sends is not one of those defined as recipients of
alarm message.
TIME=ss Wait ss seconds before executing the following commands
INFO? Ask for general status of the generating set. The answer
will be a string like the following:
ID=DEMO;
OM=MAN;

MV=411V 413V,412;
GV=000V,000V,000V;
LC=0000A,0000A,0000A,
MC1,GCO;

GF=00.0Hz;

ES=STOP;

BV=12.0V;

EH=00000h

¢ Sending data and event files on remote FTP server
It is possible to send all the events recorded by the RGK900 on a file
managed from an FTP server. In this way you can have on the server the
updated history of what has happened on all gen—sets in the field.

o The settings required for the operation of the GSM modem can be made
through the appropriate Modem parameters window of the remote control
software RGK Remote Control.

e When the modem is operating into the base unit it is possible to see its
status through a dedicated page, that shows the modem action in
progress, the signal quality, and eventually the connection problem codes.

Radio sianal aualitv

Network registration
status

Network provider name

GSM REGISTERED
Ongoing mod Vot:éj!!‘océ( 1T
ngoing modem
function PENING EVENTS FTP

SIM card status

Diagnostic code
(normallv emotv)

Events sent / to be sent

Multiple configurations

* It is possible to load a maximum of 4 basic configurations for the nominal
parameters (voltage, current, frequency, speed, etc..) They can be defined
by the multiple menu M04.

* The system can then dynamically switch from one configuration to another
by a combination of digital inputs set up using the Configuration selection
function, typically connected to an external selector switch.

* This function is useful for example situations of genset rental where the
load characteristics vary from time to time.

* The configuration can be changed only with the engine stopped and the
unit in OFF mode. If you change the selection when the conditions are not
met, the system maintains its previous configuration and signals the alarm
A22 configuration change not possible.

+ See the table below for the correspondence between inputs and active
selection.
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WEJSCIE WEJSCIE AKTYWNA KONFIGURACJA INPUT CHANNEL 1 INPUT CHANNEL 2 ‘ ACTIVE CONFIGURATION
KANALU 1 KANALU 2

OFF OFF CNF1 (P04.1.xx) OFF OFF CNF1 (P04.1.xx)

ON OFF CNF2 (P04.2.xx) ON OFF CNF2 (P04.2.xx)

OFF ON CNF3 (P04.3.xx) OFF ON CNF3 (P04.3.xx)

ON ON CNF4 (P04.4.xx) ON ON CNF4 (P04.4.xx)

Port podczerwieni IR do programowania
o Konfiguracje parametréow RGK900MC mozna wykona¢ za posrednic-
twem przedniego portu optycznego, poprzez modut programowania

IR-USB CX01 lub modut IR-Wi-Fi CX02.

o Ten port programowania ma nastepujace zalety:

o Umozliwia wykonanie konfiguracji i obstuge RGK900MC bez
koniecznosci uzyskiwania dostepu do tylnej czesci urzadzenia i
otwierania szafy elektrycznej.

o  Jest galwanicznie odizolowany od obwodow wewnetrznych
RGK900MC, co gwarantuje maksymalne bezpieczenstwo
operatora.

o Umozliwia wysoka predkos¢ przesytania danych.

o  Pozwala na stopien ochrony panelu przedniego IP65.

o Ogranicza mozliwo$¢ nieautoryzowanego dostepu do konfiguracii
urzadzenia.

o Wystarczy wlozy¢ modut CX... do odpowiednich otwordw w przednim
panelu, po czym nastapi wzajemne rozpoznanie urzadzen, o ktorym
informuje $wiecaca na zielono dioda na module do programowania.

Ustawianie parametréw przez komputer

e Za posrednictwem oprogramowania konfiguracyjnego Customization

manager istnieje mozliwo$¢ przestania parametrow ustawien

(ustawionych wczesniej) ze sterownika RGK900MC na dysk komputera i

odwrotnie.

Przestanie parametréw z komputera do RGK900MC moze by¢

czesciowe, to znaczy mozna przestac tylko parametry okreslonego

menu.

Oprécz parametréw, za pomoca komputera mozna zdefiniowac:

o  Dane zwigzane z charakterystykami czujnikdw cisnienia,
temperatury, poziomu paliwa i zabezpieczenia termicznego
agregatu.

o  Spersonalizowane logo, ktére pojawia sie przy podtgczaniu
napiecia oraz przy kazdym wyjsciu z ustawien z klawiatury.

o  Strong informacyjna, na ktéra mozna wprowadzi¢ informacje,
parametry, dane itp. dotyczace aplikacji.

o  Programowanie i debugowanie logiki PLC

o Pobranie do jezykdw domysinych zestawu jezykow alternatywnych.

IR programming port
o The parameters of the RGK900MC can be configured through the front
optical port, using the IR-USB CX01 programming dongle or with the IR-
WiFi CX02 dongle.
o This programming port has the following advantages:
o You can configure and service the RGK900MC without access to the
rear of the device or having to open the electrical board.
o ltis galvanically isolated from the internal circuits of the RGK900MC,
guaranteeing the greatest safety for the operator.
o High speed data transfer.
o P65 front panel.
o Limits the possibility of unauthorized access with device
configuration.
o Simply hold the CX.. dongle up to the front panel, connecting the plugs to
the relevant connectors, and the device will be acknowledged as shown
by the LINK LED on the programming dongle flashing green.

Parameter setting (setup) through PC
e You can use the Customization manager set-up software to transfer
(previously programmed) set-up parameters from the RGK900MC to the
hard drive of the PC and vice versa.
o The parameter may be partially transferred from the PC to the
RGK900MC, transferring only the parameters of the specified menus.
e The PC can be used to set parameters and also the following:
o  Data on the characteristics of the pressure, temperature, fuel level
sensor curves, and the generator protection
o  Customised logo displayed on power-up and every time you exit
keyboard setup.
o Info page where you can enter application information,
characteristics, data, etc.
o  PLC logic debug and programming.
o Load alternative set of languages to default.
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Ustawianie parametréw za pomocg panelu przedniego

o Aby wej$¢ do menu programowania parametrow (konfiguracji), nalezy:
Przetaczy¢ urzadzenie w tryb OFF

Na standardowym ekranie wy$wietlania pomiaréw nacisna¢ v, aby

e}
O

@)

OFF.

otworzy¢ Menu gtéwne
Wybra¢ ikone

. Jesli nie jest ona aktywna (wyswietlana na

szaro), oznacza to, ze konieczne jest wprowadzenie hasta

odblokowujacego (patrz rozdziat Dostep z uzyciem hasta)

Aby wejs¢ do menu ustawien, nalezy nacisngé v'.

e Zostanie wyswietlona tabela pokazana na rysunku, z wykazem
poszczegolnych menu ustawien do wyboru, w ktérych pogrupowane sg
wszystkie parametry wedtug kryteriow zwigzanych z ich funkcja.

o \Wybra¢ zadane menu za pomoca przyciskéw A lub ¥ i potwierdzi¢ v'.

o Aby wyjs¢ i powrdcic do trybu wySwietlania pomiaréw, nalezy nacisna¢

Ustawienia: wybor menu

o W ponizszej tabeli przedstawiono liste dostepnych menu:

Setting of patameters (setup) from front panel

e To open the parameters programming menu (setup):

o
o
(¢]

@)

turn the unit in OFF mode

in normal measurements view, press v to call up the main menu
select the icon &=, Ifit is disabled (displayed in grey) you must enter

the password (see chapter Password access).

press v to open the setup menu.
o The table shown in the illustration is displayed, with the settings sub—

menus of all the parameters on the basis of their function.

o Select the required menu with keys A ¥ and confirm with v
e Press OFF to return to the valves view.

S EDI T
Settings: menu selection

EX

o The following table lists the available submenus:

Kod MENU ‘ OPIS ‘ Cod. MENU ‘ DESCRIPTION
MO01 | UZYTECZNE FUNKCJE | Jezyk, podswietlenie, strony wyswietlacza itd. Mo1 | UTILITY Language, brightness, display pages, etc.
M02 | OGOLNE Specyfikacja systemu M02 | GENERAL System specifications
M03 | HASLO Ustawienia hasef dostepu M03 | PASSWORD Password settings
M04 | KONFIGURACJE Rozne konfiguracje 1.4 do wyboru MO04 | CONFIGURATIONS 1..4 multiple configurations selectable
M05 | AKUMULATOR Parametry akumulatora agregatu M0S | BATTERY Genset battery parameters
MO06 | ALARMY AKUSTYCZNE | Sterowanie wewnetrznym brzeczykiem i M06 | ACOUSTIC ALARMS Internal buzzer and external siren control
syreng zewnetrzng M11 | ENGINES STARTING Engines start/stop mode
M11 | ROZRUCH SILNIKOW Tryb rozruchu i zatrzymania silnikéw M12 | LOAD SWITCHING Load switching mode
M12 | PRZELACZANIE OBC. Tryb przelaczania obcigzenia M13 | MAINS / BUS CONTROL Mains / bus voltage limits of acceptability
M13 | KONTROLA SIECI/MAG. | Dopuszczalne limity napiecia sieci/magistrali M14 | GEN CONTROL Generator voltage limits of acceptability
M14 | KONTROLA AGR. Dopuszczalne limity napiecia agregatu M16 | AUTOMATIC TEST Automatic test mode, duration, period
M16 | AUTOMATYCZNY TEST | Okres, czas trwania, tryb automatycznego M17 | MAINTENANCE Maintenance intervals
testu M18 | PROG. INPUTS Programmable digital inputs functions
M17 | SERWIS Przerwy serwisowe M19 | PROG. OUTPUTS Programmable digital outputs functions
M18 | WEJSCIA PROG. Funkcje programowalne wej$¢ cyfrowych M20 | COMMUNICATION Address, format, protocol
M19 | WYJSCIA PROG. Funkcje programowalne wyj$é cyfrowych M22 | LOAD MANAGEMENT Priority loads, dummy load management
M20 | KOMUNIKACJA Adres, format, protokot M23 | MISCELLANEOUS Various functions like EJP, function, etc.
M22 | ZARZADZANIE Zarzadzanie obcigzeniem wirtualnym, M24 | LIMIT THRESHOLDS Customisable limit thresholds
OBCIAZENIEM obcigzeniami priorytetowymi M25 | COUNTERS Programmable generic counters
M23 | ROZNE Funkcje rézne, jak EJP itp. M26 | USER PAGES Custom page dimensions
M24 | PROGI LIMITOW Programowalne progi limitow dla pomiarow M27 | REMOTE ALARMS External relay alarm/state signals
M25 | LICZNIKI Programowalne liczniki ogéine M29 | ANALOG INPUTS Voltage/current/temperature inputs
M26 | STRONY UZYTKOWNIKA | Strony z pomiarami do wyboru M30 | ANALOG OUTPUTS Voltage/current outputs
M27 | ALARMY ZDALNE Sygnalizowanie alarmow/statusow przek. M31 | ENERGY PULSES Energy metering pulses
zewn. M32 | PARALLELING Synchronization and paralleling parameters
M29 | WEJSCIA ANALOGOWE | Wejécia napieciowe/pradowe/temperaturowe M33 | GOVERNOR Engines speed governing
M30 | WYJSCIA ANALOGOWE | Analogowe wyjécia napieciowe/pradowe M35 | G/IG POWER MANAGEMENT | Generator/Generator power management
M31 | IMPULSY ENERGII Zliczanie impulséw energii M36 | M/G POWER MANAGEMENT | Mains/Generator power management
M32 | ROWNOLEGLA Parametry synchronizacji i pracy rownolegtej M37 | VIRTUAL INPUTS Programmable virtual inputs functions
M33 | REGULATOR Kontrola obrotéw silnikéw M38 | VIRTUAL OUTPUTS Programmable virtual outputs functions
M35 | ZARZADZANIE MOCA Zarzadzanie mocg agregat/agregat M39 | USER ALARM Programmable alarms
A/A M40 | ALARM PROPERTIES Alarms effect enabling
M36 | ZARZADZANIE MOCA Zarzadzanie mocg agregat/sie¢
AlS
M37 | WEJSCIA WIRTUALNE Funkcje programowalne wej$¢ wirtualnych
M38 | WYJSCIA WIRTUALNE Funkcje programowalne wyj$¢ wirtualnych
M39 | ALARMY UZYTKOWNIKA | Programowalne alarmy
M40 | WLASCIWOSCI Wiaczanie i efekt alarméw
ALARMOW

o Aby wyswietli¢ parametry, nalezy wybra¢ menu i nacisnag przycisk v
o Wszystkie parametry wySwietlane sq wraz z kodem, opisem oraz
wartoscig aktualna.

o Select the sub-menu and press v to show the parameters.
o Each parameter is shown with code, description and actual setting value.

JLovato
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zamierza sie zmodyfikowa¢ warto$¢ parametru, nalezy po jego
aniu nacisnac v'.

nie zostanie wprowadzone hasto z poziomu zaawansowanego, nie
ie mozna uzyskac dostepu do strony edycji i wySwietlony zostanie

vmllomt mdmmmiins Adambanl

(brany parametr PRIM

it

raficzny wykres JIoUsS
Ipkowy warto$c- TAULT
zakres ———
7 EKIDIHC

wienia: strona modyfikacji
|c w trybie edycji, wartos¢ mozna zmieniaC za pomocg przyciskow
» . Wyswietlone zostang takze: graficzny wykres stupkowy, ktory
zuje zakres ustawien, mozliwe wartosci minimalne i maksymalne
wartosci: poprzednia i domysina.
Sniecie przyciskow < + A powoduje, ze warto$¢ ustawiana jest na
ymie minimalnym, a nacisnigcie przyciskow A + P ustawia wartos¢
yziomie maksymalnym.
zypadku jednoczesnego nacisniecia przyciskéw <€ + B ustawienie
rzywracane do domysinej wartosci fabryczne.
zas wprowadzania tekstu za pomocg przyciskow A i ¥ wybiera sie
i alfanumeryczne, a za pomocg przyciskow <€ i »> przesuwa si¢
r wewnafrz tekstu. Po jednoczesnym nacisnigciu przyciskow A i ¥
ir alfanumeryczny ustawia sie bezposrednio na literze ‘A’.
Yowrdci¢ do wyboru parametréw, nalezy nacisna¢ v". Wprowadzona
)$¢ zostanie zapisana.
Yotwierdzi€ zmiany i wyj$¢ z ustawien, nalezy nacisna¢ OFF.
whnik uruchomi sie ponownie i nastapi powrdt do normalnego trybu
/.
zaden przycisk nie zostanie nacisnigty w ciggu 2 kolejnych minut,
sie z menu ustawien nastapi automatycznie, a system powrdci do
alnego trybu wyswietlania bez zapisywania parametrow.
zy pamigtac, ze tylko w przypadku zmiany danych ustawien za
)cq zespotu przyciskow mozna wykonac kopie zapasowa w pamigci
R0M RGK900. Te same dane w razie potrzeby mozna przywrdci¢ w
eci rohoczei. Komendv konii 7anasowei i nrzvwracania danveh

[ :F-ra..n-mw 4
CT SECONDARY

CT PRIMARY (4>
FA2.85

CT SECONDARY (4>
PE2.86 Earth
CT READING (4>

"o modify the setting of one parameter, select it and then press v".

fthe Advanced level access code has not been entered, it will not be
ossible to enter editing page and an access denied message will be
ihown.

e

T S Y L T SO 1 | T

w value entered

~| 1A 16 B*?*@ﬁ:g
Graph bar of the PREVIOUS 286A ‘actory default
value-range DEFAULT - é.g setting

T3 KID IHC/ DEC
Set-up: editing page

Vhen the editing screen is displayed, the parameter setting can be modified
vith <€ and P> keys. The screen shows the new setting, a graphic bar that
ihows the setting range, the maximum and minimum values, the previous
ietting and the factory default.
>ressing <« + A the value is set to the minimum possible, while with A +
> itis set to the maximum.
>ressing simultaneously < +», the setting is set to factory default.
Juring the entry of a text string, keys A and ¥ are used to select the
ilphanumeric character while € and » are used to move the cursor along
he text string. Pressing keys A and V¥ simultaneously will move the
‘haracter selection straight to character ‘A’
>ress v to go back to the parameter selection. The entered value is stored.
>ress OFF to save all the settings and to quit the setup menu. The
'ontroller executes a reset and returns to normal operation.
f the user does not press any key for more than 2 minutes, the system
2aves the setup automatically and goes back to normal viewing without
iaving the changes done on parameters.
\.B.: a backup copy of the setup data (settings that can be modified using
he keyboard) can be saved in the eeprom memory of the RGK900. This
lata can be restored when necessary in the work memory. The data backup
>opy' and 'restore’ commands can be found in the commands menu.
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Tabela parametrow Parameter table
| M01 — UZYTECZNE FUNKCJE JM | Domyslnie Zakres MO01 - UTILITY UoM Default Range
P01.01 | Jezyk angielski angielski P01.01 | Language English English
wioski Italiano
francuski Francais
hiszpanski Espanol
portugalski Portuguese
rosyjski Russian
P01.02 | Ustawienie zegara po podtgczeniu zasilania OFF OFF-ON P01.02 | Set real time clock at power on OFF OFF-ON
P01.03 | Tryb pracy po podigczeniu zasilenia Tryb OFF Tryb OFF P01.03 | Power-on operating mode OFF mode OFF mode
Poprzedni Previous
P01.04 | Kontrast wy$wietlacza LCD % 50 0-100 P01.04 | LCD contrast % 50 0-100
P01.05 | Intensywno$¢ podéwietlania wyswietlaczawysoka | % 100 0-100 P01.05 | Display backlight intensity high % 100 0-100
P01.06 | Intensywnos¢ pod$wietlania wyswietlacza niska % 25 0-50 P01.06 | Display backlight intensity low % 25 0-50
P01.07 | Czas przejécia do podswietlania o niskiej s 180 5-600 P01.07 | Time to switch to low backlighting sec 180 5-600
intensywnosci
P01.08 | Powrét do strony ustawien domysinych s 300 OFF /10-600 P01.08 | Return to default page sec 300 OFF/10-600
P01.09 | Strona ustawier domysinych VLL (lista stron) P01.09 | Default page VLL (page list)
P01.10 | Identyfikator agregatu (pusty) Wiersz 20 P01.10 | Generator identifier (empty) String 20 chr.
znakow. P01.01- Select display text language.
P01.01 - Wybdr jezyka dla tekstow na wyswietlaczu. P01.02 - Active automatic clock settings access after power-up.
P01.02 - Aktywacja dostepu automatycznego do ustawien zegara po podtaczeniu zasilania. P01.03 - Start system in OFF mode after power-up or in same mode it was switched off in.
P01.03 - Po podigczeniu zasilania urzadzenie ustawia si¢ w trybie OFF lub w tym samym P01.04 - Adjust LCD contrast.
trybie, w ktérym zostato wytaczone. P01.05 - Display backlight high adjustment.
P01.04 - Regulacja kontrastu wyswietlacza LCD. P01.07 - Display backlight low delay.
P01.05- Regulacja pod$wietlania wyswietlacza - wysoka intensywnos¢. P01.08 - Default page display restore delay when no key pressed. If set to OFF the display
P01.07 - Regulacja przejécia do pod$wietlania wywietlacza - niska intensywno$¢. will always show the last page selected manually.
P01.08 - Opoznienie przywrocenia wyswietlania strony domysinej, gdy nie zostang nacisnigte P01.09 - Default page displayed on power-up and after delay.
przyciski. Jesli ustawieniem jest OFF, wy$wietlacz pozostanie zawsze na ostatniej P01.10 - Free text with alphanumeric identifier name of specific generator. Used also for
stronie wybranej recznie. identification after remote reporting alarms/events via SMS/E-mail.
P01.09 - Strona domysina wyswietlana na wyswietlaczu po wigczeniu i po opdznieniu.
P01.10 - Dowolny tekst z identyfikacyjng nazwq alfanumeryczna specyficznego agregatu.
Stosowany réwniez do identyfikacji urzadzenia przy zdalnym sygnalizowaniu
alarmdw/zdarzen przez wiadomo$¢ SMS / e-mail.
M02 - GENERAL MENU UoM__ Default ___Range
P02 01 | Strona pierwotna przektadnikow A 1-10000 P02.01 | CT Primary (CT 1-2-3) A 5 1-10000
pradowych nr 1-2-3 P02.02 | CT Secondary (CT 1-2-3) A 5 1-5
P02.02 | Strona wtdrna przektadnikow pradowych nr | A 5 1-5 P02.04 | CT Primary (CT 4) A 5 1-10000
1-2-3 P02.05 | CT Secondary (CT4) A 5 1-5
P02.04 | Strona pierwotna przektadnika pradowegonr4 | A 5 1-10000 P02.06 | CT 4 Positioning OFF OFF
P02.05 | Strona wtérna przektadnika pradowego nr 4 A 5 1-5 Neutral
P02.06 | Warto$¢ pradu przektadnika pradowego nr 4 OFF OFF Earth
Neutralny P02.09 | VT Use OFF OFF-ON
Uziemienie P02.10 | VT Primary \ 100 50-50000
P02.09 | Uzycie przektadnika napieciowego (TV) OFF OFF-ON P02.11 | VT Secondary vV 100 50-500
P02.10 | Strona pierwotna przektadnika Vv 100 50-50000 P02.12 | Phase sequence control OFF OFF
napigciowego (TV) L1-L2-13
P02.11 | Strona wtérna przektadnika napieciowego (TV) | V. 100 50-500 L3-L2-L1
P02.12 | Kontrola kolejnosci faz OFF OFF P02.14 | Voltage ratio 1.00 0.01-150.00
L1-12-13 P02.01 - Value of the phase current transformers primary. Example: set 800 for 800/5 CT.
L3-12-11 P02.02- Value of the phase current transformers secondary. Example: set 5 for 800/5 CT.
P02.14 | Przekladnia napigciowa 1.00 0.01-150.00 P02.04 - Primary value of the fourth current transformer.
P02.01 - Wartos¢ dla faz strony pierwotnej przektadnikow pradowych. Przyktad: jesli prad P02.05- Secondary value of the fourth current transformer..
strony pierwotnej przektadnika ma warto$¢ 800/5, nalezy ustawi¢ 800. P02.06 — Positioning of the fourth CT. OFF = not installed. Neutral = Neutral current reading.
P02.02 - Warto$¢ dla faz strony wtérnej przektadnikow pradowych. Przyktad: jesli prad strony Earth = Earth leakage current reading. In this case ground fault thresholds of
wtoérnej przektadnika ma wartos¢ 800/5, nalezy ustawic 5. intervention can be set .
P02.04 - Wartosc¢ strony pierwotnej przektadnika pradowego nr 4. P02.09 - Using voltage transformers (TV) on mains/generator voltage metering inputs.
P02.05- Warto$¢ strony wtérnej przektadnika pradowego nr 4. P02.10 - Primary value of any voltage transformers.
P02.06 - Pozycjonowanie przektadnika pradowego nr 4. OFF = Niezainstalowany. P02.11 - Secondary value of any voltage transformers.
Neutralny = Odczyt pradu w przewodzie neutralnym. Uziemienie = Odczyt pradu P02.12 - Enable phase sequence control. OFF = no control. Direct = L1-L2-L3.
uptywéw doziemnych. W tym ostatnim przypadku mozna ustawi¢ progi zadziatania Reverse = L3-L2-L1. Note: Enable also corresponding alarms.
dla uptywéw doziemnych. P02.14 - VT voltage ratio, which allows to raise the bus voltage to the mains voltage (medium
P02.09 - Uzycie przektadnikéw napigciowych (TV) na wejéciach pomiarowych napiecia sieci / voltage mains). Example: With line voltage (P04.1.01) = 6000V and generator
agregatu. voltage output = 400V, set P02.14 to 15.00.
P02.10 - Warto$¢ strony pierwotnej ewentualnych przektadnikow napigciowych.
P02.11 - Warto$¢ strony wtérnej ewentualnych przektadnikow napieciowych.
P02.12 - Aktywacja kontroli kolejnosci faz. OFF = Brak kontroli. Bezposrednia = L1-L2-L3.
Odwrotna = L3-L2-L1. Uwaga: Nalezy wiaczy¢ takze odpowiednie alarmy.
P02.14 - Przekfadnia napigciowa przektadnika za MAGISTRALA, ktéra umozliwia
zwiekszenie napiecia magistrali do napiecia sieci (napiecie $rednie sieci).
Przykfad: W przypadku napiecia znamionowego linii (P04.1.01) = 6000V i napiecia
wyjsciowego agregatéw = 400V nalezy ustawi¢ parametr P02.14 na 15.00.
| M03 - HASLO | DomysInie Zakres M03 - PASSWORD UoM Default Range
P03.01 | Uzycie hasta OFF OFF-ON P03.01 | Use password. OFF OFF-ON
P03.02 | Hasto z poziomu uzytkownika 1000 0-9999 P03.02 | User level password 1000 0-9999
P03.03 | Hasto dostepu zaawansowanego 2000 0-9999 P03.03 | Advanced level password 2000 0-9999
P03.04 | Hasto dostepu zdalnego OFF OFF/1-9999 P03.04 | Remote access password OFF OFF/1-9999
P03.05 | Wejscie do menu ustawien OFF OFF-Zawsze P03.05 | Access to setup OFF OFF-Always
P03.01 - Jesli ustawiono na OFF, zarzadzanie hastem jest wytaczone, a dostep do ustawien i P03.01 - If set to OFF, password management is disabled and anyone has access to the
menu komend nie jest ograniczony. settings and commands menu.
P03.02 - Jesli parametr P03.01 jest aktywny, warto$¢ nalezy okresli¢ w celu aktywacii P03.02 - With P03.01 enabled, this is the value to specify for activating user level access.
dostepu z poziomu uzytkownika. Patrz rozdziat: Dostep z uzyciem hasta. See Password access chapter.
P03.03 - Jak w przypadku P03.02, ale w odniesieniu do dostepu z poziomu zaawansowanego. P03.03 - As for P03.02, with reference to Advanced level access.
P03.04 - Jesli jest ustawiony na warto$¢ numeryczna, to jest to kod do okre$lenia przez P03.04 - If set to a numeric value, this becomes the code to specify via serial communication
komunikacje szeregowa, zanim bedzie mozna wysyta¢ komendy z pilota zdalnego before sending commands from a remote control.
sterowania. P03.05- OFF - Setup access only in OFF mode - Always = Allows to enter setup menu in
P03.05- OFF = Dostep do menu programowania tylko w trybie OFF (silnik wytaczony). any case and it doesn't reboot the device at setup exiting.
Zawsze = Mozliwo$¢ wejscia do menu ustawien rowniez wtedy, gdy centralka nie
jest w trybie OFF i nie wykonuje ponownego rozruchu po wyjsciu z menu.
.Lovato
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M04 - CONFIGURATIONS UoM Default Range

(CNFn, n=1...4)

MO04 - KONFIGURACJE Domysinie Zakres
(CNFn, n=1...4)
P04.n.01 | Napiecie znamionowe \ 400 50-500000
P04.n.02 | Typ podiaczenia L1-L2-L3-N | L1-L2-L3-N
L1-L2-L3
P04.n.03 | Typ kontroli napie¢ L-L L-L
L-N
L-L+L-N
P04.n.04 | Prad znamionowy A 5 1-10000
P04.n.05 | Czestotliwo$¢ znamionowa Hz 50 45-65
P04.n.07 | Znamionowa moc czynna kW Aut Aut /1-100000
P04.n.08 | Znamionowa moc pozorna kVA Aut Aut /1-100000

P04.n.01 | Rated voltage \ 400 50-500000
P04.n.02 | Type of connection L1-L2-L3-N | L1-L2-L3-N

L1-L2-L3
P04.n.03 | Type of voltage control L-L L-L

L-N

L-L+L-N
P04.n.04 | Rated current A 5 1-10000
P04.n.05 | Rated frequency Hz 50 45-65
P04.n.07 | Rated active power kw Aut Aut /1-100000
P04.n.08 | Rated apparent power kVA Aut Aut /1-100000

Uwaga: To menu podzielono na 4 czeSci, ktére odnoszg sie do poszczegdlnych 4
konfiguracji CNF1...CNF4. Jesli chodzi o zarzgdzanie réznymi konfiguracjami, nalezy
zapozna¢ sig ze specjalnym rozdziafem.

P04.n.01 - Napiecie znamionowe sieci i agregatu. Dla uktadéw wielofazowych nalezy
ustawia¢ zawsze napigcie miedzyfazowe.

P04.n.02 - Wybér typu potaczenia, tréjfazowe z przewodem neutralnym lub bez, dwufazowe
lub jednofazowe.

P04.n.03 - Kontrola napiecia miedzyfazowego, napig¢ fazowych lub obu.

P04.n.04 - Znamionowy prad agregatu. Stosowany do ustawiania warto$ci procentowych
progéw zadziatania ochrony.

P04.n.05 - Czestotliwo$¢ znamionowa sieci i agregatu.

P04.n.07 - Znamionowa moc czynna agregatu. Stosowana do ustawiania wartosci
procentowej progdw zadziatania zabezpieczenia, zarzadzania obcigzeniem
wirtualnym, obcigzeniami priorytetowymi itp. Jesli jest ustawiona na Aut, wtedy
warto$¢ obliczana jest na podstawie napigcia znamionowego i strony pierwotnej
przektadnika pradowego.

P04.n.08 - Znamionowa moc pozorna agregatu.

Note: This menu is divided into 4 sections, which refer to 4 configurations CNF1...CNF4.

See relevant chapter on managing the multiple configurations.

P04.n.01 - Rated voltage of mains and generator. Always set the line-to-line voltage for
polyphase systems

P04.n.02 - Choice of the type of connection, 3-phase with/without neutral, 2-phase or single
phase.

P04.n.03 - Voltage controls performed on line-to-line voltages, phase voltages or both.

P04.n.04 - Rated current of the generator. Used for the percentage settings of the protection
thresholds.

P04.n.05 - Rated frequency of mains and generator.

P04.n.07 - Rated active power of the generator. Used for the percentage settings of the
protection thresholds, dummy load management, priority loads, etc. If set to Aut, it
is calculated using the CT primary and rated voltage.

P04.n.08 - Rated apparent power of the generator.

| M05 - AKUMULATOR JM | Domyslnie Zakres

P05.01 | Napiecie znamionowe akumulatora V 12 12124
P05.02 | Limit napiecia maksymalnego % 130 110-140%
P05.03 | Limit napiecia minimalnego % 75 60-130%
P05.04 | Opoznienie dla napiecia min./maks. s 10 0-120

P05.01 - Znamionowe napigcie akumulatora.

P05.02 - Prdg zadziatania dla alarmu napiecia maksymalnego akumulatora.
P05.03 - Prdg zadziatania dla alarmu napiecia minimalnego akumulatora.
P05.04 - Opoznienie zadziatania dla alarméw min. i maks. akumulatora.

M05 - BATTERY UoM Default Range
P05.01 | Battery rated voltage V 12 12124
P05.02 | MAX. voltage limit % 130 110-140%
P05.03 | MIN. voltage limit % 75 60-130%
P05.04 | MIN./MAX. voltage delay Sec 10 0-120

P05.01 - Rated battery voltage.

P05.02 - Battery MAX. voltage alarm intervention threshold.
P05.03 - Battery MIN. voltage alarm intervention threshold.
P05.04 — Battery MIN. and MAX. alarms intervention delay.

M06 — ALARMY AKUSTYCZNE JM | DomyslInie Zakres
P06.01 | Tryb dzwigku syreny dla alarmu Czas OFF
Klawiatura
Czas
Powtarzanie
P06.02 | Czas aktywacji syreny dla alarmu s 30 OFF/1-600
P06.03 | Czas aktywacii syreny przed rozruchem s OFF OFF /1-600
P06.04 | Czas aktywacji syreny przy rozpoczeciu s OFF OFF /1-60
zdalnego sterowania
P06.05 | Czas aktywacii syreny przy zaniku sieci s OFF OFF /1-60
P06.06 | Urzadzenie do sygnalizacji akustycznej BRZECZYK OFF
+SYRENA SYRENA
BRZECZYK
BRZECZYK+
SYR.
P06.07 | Brzeczyk przy naciskaniu na przyciski S 0.15 OFF /
0.01-0.50

P06.01 - OFF = Syrena wytaczona. Klawiatura = Syrena emitowana jest stale, dopoki dzwigk
nie ustanie po nacisnigciu jednego z przyciskow na klawiaturze. Czas = Syreng
stychac przez czas okreslony w parametrze P06.02. Powtarzanie = Syrene stycha¢
przez czas okreslony w parametrze P06.02, po czym nastepuje przerwa, ktéra trwa
trzykrotno$¢ tego czasu, a nastepnie takie dziatanie powtarzane jest cyklicznie.

P06.02 - Czas trwania sygnatu akustycznego dla alarmu.

P06.03 - Czas trwania sygnatu akustycznego przed rozruchem silnika (w trybie AUT lub TEST).

P06.04 - Czas trwania sygnatu akustycznego po wiaczeniu kontroli zdalnej przez kanat
komunikacji.

P06.05- Czas trwania sygnatu akustycznego po zaniku sieci.

P06.06 — Wybor urzadzenia sygnalizacji akustycznej.

P06.07 — Wigczenie i czas trwania sygnatu brzeczyka przy naciskaniu na przyciski.

M06 - ACOUSTIC ALARMS UoM Default Range
P06.01 | Siren mode for alarm. Time OFF
Keyboard
Time
Repeat
P06.02 | Siren activation time for alarm. sec 30 OFF/1-600
P06.03 | Siren activation time before starting. sec OFF OFF/1-600
P06.04 | Siren activation time for emote control sec OFF OFF/1-60
initialisation.
P06.05 | Siren activation time for mains outage. sec OFF OFF/1-60
P06.06 | Acoustic warning devices BUZZER+SI OFF
REN SIREN
BUZZER
BUZZER+SIR
P06.07 | Buzzer for key press sec 0.15 OFF/
0.01-0.50

| M11 - ROZRUCH SILNIKOW

P06.01 — OFF = siren disabled. Keyboard = Siren goes off continuously until silenced by
pressing a key on the front panel. Timed = Activated for the specified time with
P06.02. Repeated = Activated for time P06.02, pause for 3x time, then repeated
periodically.

P06.02 — Duration of buzzer activation for alarm.

P06.03 — Duration of buzzer activation before engine start ( AUT or TEST mode).

P06.04 — Duration of buzzer activation after remote control via communication channel.

P06.05 — Duration of buzzer activation after mains outage.

P06.06 — Select buzzer.

P06.07 — Activation and duration of buzzer for key press.

Domysinie Zakres

M11 - ENGINES STARTING UoM Default Range

P11.01 | Bus ready timeout sec 120 1-600

P11.01 | Przekroczenie czasu gotowos$ci magistrali S 120 1-600
P11.02 | Czas wychladzania [ s | 120 | 1-3600
P11.01 - Jesli podczas fazy rozruchu w magistrali nie bedzie zagdanej mocy, zostanie
wygenerowany alarm A30.

P11.02 - Maksymalny czas trwania cyklu wychtadzania. Przyktad: czas, jaki uptywa pomiedzy
odtgczeniem obcigzenia od agregatu a rzeczywistym zatrzymaniem silnika.

P11.02 | Cooling time ['sec | 120 | 1-3600

P11.01 - Maximum time to reach the wanted power on the bus during the start process, after
this time the alarm A30 is generated.

P11.02 - Max. duration of the cooling cycle. Example: time between load disconnection from
the generator and when the engine actually stops.

| M12 — PRZELACZANIE OBCIAZENIA JM | Domyslnie Zakres M12 - LOAD CHANGEOVER UoM Default Range
P12.01_| Czas blokady siec/agregat s 05 0.0-60.0 P12.01 | Mains/generator interlock time sec 0.5 0.0-60.0
P12.02 | Opdznienie alarmu sygnatu zwrotnego s 5 1-60 P12.02 | Feedback alarm delay sec 5 1-60
P12.03 | Typ urzadzen wykonawczych Styczniki Styczniki P12.03 | Switchgear type Contactors | Contactors
Wytaczniki Breakers
Przetaczniki Changeover
P12.04 | Otwarcie stycznika agregatu w razie awarii ON OFF-ON P12.04 | Generator contactor open for electrical ON OFF-ON
elektrycznej fault
P12.05 | Typ sterowania wytacznikami / Impulsowe | Impulsowe P12.05 | Type of circuit breaker/commutator Pulse Continuous
przefacznikami Ciagle command Pulse
P12.06 | Czas trwania impulsu otwarcia S 10 0-600 P12.06 | Opening pulse duration sec 10 0-600
P12.07 | Czas trwania impulsu zamkniecia S 1 0-600 P12.07 | Closing pulse duration sec 1 0-600
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moga by¢ nastepujace: Impulsowe = Utrzymywane przez czas niezbedny do
wykonania manewru i przedtuzone o czas ustawiony w dwéch kolejnych
parametrach. Ciagte = Komenda otwarcia lub zamknigcia stale utrzymywana.

P12.06 - P12.07 - Czasy wydtuzenia komendy typu impulsowego (minimalne czasy ciagtosci

P12.08 | Komenda otwarcia wytacznikéw OBP OBP P12.08 | Circuit breakers open command OBP OBP
OAP OAP
P12.09 | Czas maksymalny dla obciazenia bez s 120 OFF/1-3600 P12.09 | Load not powered timeout sec 120 OFF/1-3600
zasilania (opéznienie interwencji alarmu A33) (A33 Alarm intervention delay)
P12.10 | Stycznik magistrali wytaczony OFF OFF-ON P12.10 | Bus breaker disable OFF OFF-ON

P12.01 - Czas pomigdzy wykonaniem otwarcia urzadzenia wykonawczego Sieci a komenda, P12.01 - Time from the opening of the Mains switchgear, after which the Generator
zamkniecia urzadzenia wykonawczego Agregatu i odwrotnie. switchgear closing command is given and vice versa.

P12.02 - Maksymalny czas, przez jaki system toleruje sytuacje, w ktdrej wejscie sygnatu zwrotnego P12.02 - Max. time for which the system tolerates that the input of the feedback on the
urzadzen wykonawczych nie odpowiada statusowi sterowanemu przez urzadzenie, gdy switchgear state fails to correspond to the state controlled by the board, in the
obecne jest napiecie niezbedne do przefaczenia urzadzen wykonawczych. Po uptywie presence of the voltage necessary to move the same. Switchgear fault alarms are
tego czasu generowane sg alarmy bledu urzadzenia wykonawczego. generated after this time.

P12.03 - Wybdr typu urzadzen wykonawczych. Styczniki = Sterowane z zastosowaniem 2 P12.03 - Selects the type of switchgear. Contactors = Command with 2 outputs. Motorized
wyj$¢. Wylaczniki z napgdem = Sterowanie z zastosowaniem 4 wyj$¢ (otworz— circuit breakers = Command with 4 outputs (open—close Mains/open—close
zamknij sie¢ / otwérz—zamknij agregat). Przetaczniki z napedem = Sterowanie z generator). Motorized changeovers = Command with 3 outputs (Close Mains,
zastosowaniem 3 wyj$¢ (zamknij sie¢, otworz oba, zamknij agregat). Open both, close generator).

Uwaga: Podczas korzystania z wytacznikéw lub przetacznikéw z napgdem konieczne jest Note: When motorized breakers or changeover are used, the use of feedback inputs is
stosowanie wej$¢ sygnatu zwrotnego. mandatory.

P12.04 - Jesli ustawiono na ON, w przypadku obecnosci dowolnego alarmu z aktywng P12.04 - When set to ON, if any alarm with the Electrical fault property enabled is active, the
wiadciwoscia Awaria elektryczna stycznik agregatu jest otwierany. generator contactor is opened.

P12.05- W przypadku uzycia wytacznikéw lub przetacznikéw z napedem komendy otwarcia P12.05- There are the following opening commands for motorized circuit breakers or

commutators: Pulse = Maintained for the time necessary to complete the
manoeuvre and extended for the time set in the two following parameters.
Continuous = Opening or closing command maintained continuously.

P12.06 - P12.07 - Impulse type command extension times (min. permanence times for the

komendy). command).

P12.08 - Okresla czas komendy otwarcia wytacznikéw: OBP (Open Before Presence) = P12.08 - Defines the circuit breakers open command times: OBP (Open Before Presence) =
Wysyta komende otwarcia do urzadzenia, zanim bedzie dostepne napiecie w zrodle Sends the open command to a device before there is voltage at the alternative
alternatywnym (na przyktad: po zaniku sieci komenda otwarcia wytgcznika sieci jest source (for example: following a mains outage, the mains circuit breaker open
wysylana od razu, zanim bedzie dostepne napiecie z agregatu). OAP (Open After command is sent immediately, before voltage is supplied by the generator).
Presence) = Komenda otwarcia generowana jest dopiero po udostepnieniu OAP (Open After Presence) = The opening command is only generated after
napiecia ze zrédfa alternatywnego. voltage from the alternative source is available.

P12.09 - Maksymalny czas, przez jaki obciazenie nie moze by¢ zasilane w trybie AUT lub TEST. P12.09 - Maximum time for load not energized in AUT orTEST mode.

P12.10 - Wigcza sterowanie bez stycznika magistrali. W takiej sytuacji magistrala jest P12.10 - Enable bus management without breaker, in this situation the bus is connected to
podtaczona bezposrednio do obcigzenia. OFF = Wytgcznik magistrali obecny. the load directly. OFF = Bus breaker used. ON = Bus connected directly to the load.
ON = Obcigzenie podtaczone bezposrednio.

M13 — MAINS VOLTAGE CONTROL UoM__ Default __ Range
P13.01 | Limit napiecia minimalnego % 85 70-100 P13.01 | MIN. voltage limit % 85 70-100
P13.02 | Opoznienie dla napiecia minimalnego s 5 0-600 P13.02 | MIN voltage delay sec 5 0-600
P13.03 | Limit napiecia maksymalnego % 115 100-130/ OFF P13.03 | MAX. voltage limit % 115 100-130/0FF
P13.04 | Opéznienie dla napiecia maksymalnego S 5 0-600 P13.04 | MAX. voltage delay sec 5 0-600
P13.06 | Histereza limitow min./maks. % 3.0 0.0-5.0 P13.06 | MIN./MAX. limits hysteresis % 3.0 0.0-5.0
P13.07 | Limit asymetrii maksymalnej % 15 OFF /5-25 P13.07 | MAX. asymmetry limit % 15 OFF/5-25
P13.08 | Opdznienie dla asymetrii maksymalnej s 5 0-600 P13.08 | MAX. asymmetry delay sec 5 0-600
P13.09 | Limit czestotliwo$ci maksymalnej % 110 100-120/0FF P13.09 | MAX. frequency limit % 110 100-120/0FF
P13.10 | Opéznienie dla czestotliwosci maksymalnej | s 5 0-600 P13.10 | MAX. frequency delay sec 5 0-600
P13.11 | Limit czestotliwo$ci minimalnej % 90 OFF/80-100 P13.11 | MIN. frequency limit % 90 OFF/80-100
P13.12 | Opdznienie dla czestotliwosci minimalnej s 5 0-600 P13.12 | MIN. frequency delay sec 5 0-600
P13.13 | Tryb kontroli SIECI INT OFF P13.13 | MAINS control mode INT OFF

INT INT
EXT EXT
P13.14 | Kontrola SIECI w trybie RESET/OFF OFF OFF P13.14 | MAINS control in RESET/OFF mode OFF OFF
ON ON
OFF+GLOB OFF+GLOB
ON+GLOB ON+GLOB
P13.15 | Kontrola SIECI w trybie MAN OFF OFF P13.15 | MAINS control in MAN mode OFF OFF
ON ON
OFF+GLOB OFF+GLOB
ON+GLOB ON+GLOB
P13.16 | Czas opdznienia rozruchu silnika po zaniku sieci | s OFF OFF / 1-9999 P13.16 | Engine start delay after mains outage sec OFF OFF/1-9999
P13.17 | Opdznienie sieci w zakresie limitow, jesli s 2 0-999
agregat nie jest uruchomiony P13.17 | Mains delay if genset hasn't started sec 2 0-999

P13.01 - Procentowa warto$¢ progu zadziatania dla minimalnego napiecia.

P13.02 - Opoznienie zadziatania dla minimalnego napigcia. P13.01 - Percentage value for minimum voltage intervention threshold.

P13.03 - Procentowa warto$¢ progu zadziatania dla maksymalnego napiecia. Mozliwo$¢ P13.02 - Minimum voltage intervention delay.
wytaczenia. P13.03 - Percentage value for maximum voltage intervention threshold (can be disabled).

P13.04 - Opoznienie zadziatania dla maksymalnego napiecia. P13.04 - Maximum voltage intervention delay.

P13.06 — Histereza % obliczana w odniesieniu do ustawionych warto$ci min. i maks., aby P13.06 — % hysteresis calculated with reference to the minimum and maximum value set, to
przywréci¢ napiecie do granic limitow. restore the voltage to within the limits.

P13.07 - Maksymalny prog asymetrii miedzy fazami, w odniesieniu do napiecia znamionowego. P13.07 - Maximum threshold for asymmetry between the phases, with reference to the rated

P13.08 - Opdznienie zadziatania dla asymetri. voltage

P13.09 - Prog zadziatania dla czgstotliwo$ci maksymalnej. Mozliwo$¢ wytaczenia. P13.08 - Asymmetry intervention delay.

P13.10 - Opdznienie zadziatania dla maksymalnej czgstotliwosci. P13.09 - Max. frequency intervention threshold (can be disabled).

P13.11 - Prdg zadziatania dla czgstotliwosci minimalnej. Mozliwo$¢ wytaczenia. P13.10 - Max. frequency intervention delay.

P13.12- Opdznienie zadziatania dla minimalnej czgstotliwosci. P13.11 - Min. frequency intervention threshold (can be disabled).

P13.13 - OFF = Kontrola magistrali/sieci wytaczona. INT = Kontrola magistrali/sieci P13.12- Min. frequency intervention delay.
powierzona sterownikowi RGK900. P13.13- OFF = Mains control disabled. INT = Mains controlled by RGK900.

EXT = Kontrola magistrali/sieci powierzona urzadzeniu zewnetrznemu. Mozna EXT = Mains controlled by external device. A programmable input can be used with
wykorzysta¢ wejscie mozliwe do zaprogramowania na funkcje Zewnetrzna kontrola the External mains control function connected to the external mains control device.
magistrali/sieci, ktore podtacza sig do zewnetrznego urzadzenia kontroli magistrali/sieci. P13.14 - OFF = Mains voltage control in RESET mode disabled. ON = Mains control in

P13.14 - OFF = Kontrola napiecia sieci w trybie RESET jest wylaczona. ON = Kontrola sieci w RESET mode enabled. OFF+GBL = Mains control in RESET disabled, but the relay
trybie RESET jest wiaczona. OFF+GBL = Kontrola sieci w trybie RESET jest programmed with the global alarm function intervenes or not depending on whether
wylgczona, ale przekaznik zaprogramowany na funkcje alarmu ogdlinego zadziata lub the mains is respectively absent or present. OFF+GBL = Mains control in RESET
nie, w zaleznosci od tego, czy sie¢ jest obecna czy nie. ON+GBL = Kontrola sieci w enabled, and the relay programmed with the global alarm function intervenes or not
trybie RESET jest wigczona, a przekaznik zaprogramowany na funkcijg alarmu ogélnego depending on whether the mains is respectively absent or present.
zadziata lub nie, w zalezno$ci od tego, czy siec jest odpowiednio obecna czy nie. P13.15- See P13.14 with reference to MANUAL mode.

P13.15- Patrz P13.14, ale w odniesieniu do trybu MAN. P13.16 — Engine start delay when mains voltage fails to meet set limits. If set to OFF, the

P13.16 — Opdznienie rozruchu silnika, gdy napiecie sieci nie miesci si¢ w ustawionych starting cycle starts when the mains contactor opens.
limitach. Jesli ustawiony w OFF, cykl uruchomienia rozpocznie sig réwnoczes$nie z P13.17 - Mains voltage delay within limits — engine hasn't started yet.
otwarciem stycznika sieci.

P13.17 - Opéznienie napiecia sieci w granicach limitéw, gdy silnik nie zostat jeszcze uruchomiony.
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| M14 - KONTROLA NAPIECIA MAGISTRALI _Domysinie

P14.01 | Limit napiecia minimalnego % 80 70-100 P14.01 | MIN. voltage limit % 80 70-100
P14.02 | Opdznienie dla napigcia minimalnego s 5 0-600 P14.02 | MIN voltage delay sec 5 0-600
P14.03 | Limit napiecia maksymalnego % 115 100-130/ OFF P14.03 | MAX. voltage limit % 115 100-130/0FF
P14.04 | Opdznienie dla napiecia maksymalnego s 5 0-600 P14.04 | MAX. voltage delay sec 5 0-600
P14.05 | Opoznienie dla powrotu agregatu do s 20 1-9999 P14.05 | Generator voltage return delay within limits | sec 20 1-9999

zakresu limitow P14.06 | MIN./MAX. limits hysteresis % 3.0 0.0-5.0
P14.06 | Histereza limitéw min./maks. % 3.0 0.0-5.0 P14.07 | MAX. asymmetry limit % 15 OFF/5-25
P14.07 | Limit asymetrii maksymalnej % 15 OFF /5-25 P14.08 | MAX. asymmetry delay sec 5 0-600
P14.08 | Opdznienie dla asymetrii maksymalnej s 5 0-600 P14.09 | MAX. frequency limit % 110 100-120/0FF
P14.09 | Limit czestotliwo$ci maksymalnej % 110 100-120/0FF P14.10 | MAX. frequency delay sec 5 0-600
P14.10 | Opoznienie dla czestotliwosci maksymalnej | s 5 0-600 P14.11 | MIN. frequency limit % 90 OFF/80-100
P14.11 | Limit czestotliwo$ci minimalnej % 90 OFF/80-100 P14.12 | MIN. frequency delay sec 5 0-600
P14.12 | Opdznienie dla czestotliwosci minimalnej s 5 0-600 P14.13 | Generator voltage control mode INT OFF
P14.13 | Tryb kontroli napigcia agregatu INT OFF INT

INT EXT
EXT P14.14 | Generator voltage low alarm delay sec 240 1-600

P14.14 | Czas op6znienia dla alarmu zbyt niskiego s 240 1-600

napiecia agregatu P14.15 | Generator voltage high alarm delay sec 10 1-600
P14.15 | Czas op6znienia dla alarmu zbyt s 10 1-600

wysokiego napiecia agregatu

P14.01 - Procentowa warto$¢ progu zadziatania dla minimalnego napiecia.

P14.02 - Opoznienie zadziatania dla minimalnego napigcia.

P14.03 - Procentowa warto$¢ progu zadziatania dla maksymalnego napigcia. Mozliwo$¢
wylaczenia.

P14.04 - Opoznienie zadziatania dla maksymalnego napiecia.

P14.05- Opoznienie, po uptywie ktdrego napiecie agregatu uwazane jest za mieszczagce sie
w zakresie limitow.

P14.06 - Histereza % obliczana w odniesieniu do ustawionych warto$ci min. i maks., aby
przywréci¢ napiecie do granic limitow.

P14.07 - Maksymalny prég asymetrii miedzy fazami, w odniesieniu do napigcia znamionowego.

P14.08 - Opoznienie zadziatania dla asymetii.

P14.09 - Prog zadziatania dla czestotliwo$ci maksymalnej. Mozliwo$¢ wytgczenia.

P14.10 - Opoznienie zadziatania dla maksymalnej czestotliwosci.

P14.11 - Prdg zadziatania dla czestotliwosci minimalnej. Mozliwo$¢ wytaczenia.

P14.12 - Opobznienie zadziatania dla minimalnej czestotliwosci.

P14.13 - OFF = Kontrola agregatu wylaczona. INT = Kontrola napiecia agregatu powierzona
sterownikowi RGK900. EXT = Kontrola agregatu powierzona urzadzeniu
zewnetrznemu. Mozna wykorzystaé wejscie mozliwe do zaprogramowania na
funkcje Zewnetrzna kontrola agregatu, ktére podiacza sie do zewnetrznego
urzadzenia kontroli agregatu.

P14.14 - Opoznienie dla alarmu A06 Niskie napiecie agregatu.

P14.15- Opoznienie dla alarmu A07 Wysokie napiecie agregatu.

P14.01 - Percentage value for minimum voltage intervention threshold.

P14.02 - Minimum voltage intervention delay.

P14.03 - Percentage value for maximum voltage intervention threshold (can be disabled).

P14.04 - Maximum voltage intervention delay.

P14.05- Delay after which the generator voltage is considered within the limits.

P14.06 - % hysteresis calculated with reference to the minimum and maximum value set, to
restore the voltage to within the limits.

P14.07 - Maximum threshold for asymmetry between the phases, with reference to the rated
voltage

P14.08 - Asymmetry intervention delay.

P14.09 - Max. frequency intervention threshold (can be disabled).

P14.10 - Max. frequency intervention delay.

P14.11 - Min. frequency intervention threshold (can be disabled).

P14.12 - Min. frequency intervention delay.

P14.13 - OFF = Generator control disabled. INT = Generator controlled by RGK900.
EXT = Generator controlled by external device. A programmable input can be used
with the External mains control function connected to the external generator control
device.

P14.14 - A06 Low generator voltage alarm delay.

P14.15- AO07 High generator voltage alarm delay.

P16.01 - Uruchamia wykonanie testu okresowego. Ten parametr moze by¢ modyfikowany
bezposrednio z przedniego panelu bez konieczno$ci uzyskiwania dostepu do
ustawien (patrz rozdziat Automatyczny test), a jego aktualny stan wyswietlany jest
bezposrednio na odpowiedniej stronie wy$wietlacza.

P16.02 - Czas odstepu pomiedzy jednym testem okresowym a kolejnym. Jesli test nie zostat
wiaczony w ostatnim dniu danego okresu, odstep jest wowczas wydtuzany do
nastepnego wiaczonego dnia.

P16.03...P16.09 Uruchamia wykonanie automatycznego testu w poszczegdlnych dniach
tygodnia. OFF oznacza, ze w tym dniu test nie zostanie wykonany. Uwagal! Zegar
czasu rzeczywistego musi by¢ ustawiony prawidtowo.

P16.10 - P16.11 Ustala godzing i minuty rozpoczgcia testu okresowego. Uwagal! Zegar czasu
rzeczywistego musi by¢ ustawiony prawidtowo.

P16.12 - Czas trwania testu okresowego w minutach.

P16.13 - Zarzadzanie obcigzeniem podczas wykonywania testu okresowego:

OFF = Obciazenie nie zostanie przetaczone. Obciazenie = Wiacza zamkniecie
stycznika agregatu. Przeniesienie = Obciazenie jest przenoszone do agregatu.

P16.14 - Przeprowadza test okresowy rowniez wowczas, gdy wejscie zaprogramowane na
funkcje Zatrzymywania zewnetrznego jest aktywne.

M16 — AUTOMATIC TEST UoM _ __ Default Range
P16.01 | Wigczanie automatycznego TESTU OFF OFF /ON P16.01 | Enable automatic TEST OFF OFF/ON
P16.02 | Interwat miedzy TESTAMI dni 7 1-60 P16.02 | Time interval between TESTS dd 7 1-60
P16.03 | Wigczenie TESTU w poniedziatek ON OFF / ON P16.03 | Enable TEST on Monday ON OFF/ON
P16.04 | Wigczenie TESTU we wtorek ON OFF / ON P16.04 | Enable TEST on Tuesday ON OFF/ON
P16.05 | Wigczenie TESTU w $rode ON OFF / ON P16.05 | Enable TEST on Wednesday ON OFF/ON
P16.06 | Wigczenie TESTU w czwartek ON OFF / ON P16.06 | Enable TEST on Thursday ON OFF/ON
P16.07 | Wigczenie TESTU w pigtek ON OFF / ON P16.07 | Enable TEST on Friday ON OFF/ON
P16.08 | Wigczenie TESTU w sobote ON OFF / ON P16.08 | Enable TEST on Saturday ON OFF/ON
P16.09 | Wigczenie TESTU w niedziele ON OFF / ON P16.09 | Enable TEST on Sunday ON OFF/ON
P16.10 | Godzina rozpoczecia TESTU h 12 00-23 P16.10 | TEST start time h 12 00-23
P16.11 | Minuty rozpoczecia TESTU min 00 00-59 P16.11 | TEST start minutes min 00 00-59
P16.12 | Czas trwania TESTU min 10 1-600 P16.12 | TEST duration min 10 1-600
P16.13 | Automatyczny TEST z przetaczaniem OFF OFF P16.13 | Automatic TEST with load switching OFF OFF

obcigzenia Obciazenie Load
Przeniesienie Transfer
P16.14 | Wykonywanie automatycznego TESTU OFF OFF/ON P16.14 | Automatic TEST run also with external stop OFF OFF/ON
pomimo wigczonego zewnetrznego zrodta enabled
zatrzymywania P16.01 — Enable periodic test. This parameter can be changed directly on the front panel

without using setup (see chapter Automatic Test) and its current state is shown on
the relevant page of the display.

P16.02 - Time interval between one periodic test and the next. If the test isn't enabled the day
the period expires, the interval will be extended to the next enabled day.

P16.03...P16.09 Enables the automatic test in each single day of the week. OFF means the
test will not be performed on that day. Warning!! The calendar clock must be set to
the right date and time.

P16.10 - P16.11 Sets the time (hour and minutes) when the periodic test starts. Warning!! The
calendar clock must be set to the right date and time.

P16.12 - Duration in minutes of the periodic test

P16.13 - Load management during the periodic test: OFF = The load will not be switched.
Load = Enables closing of the generator breaker. Transfer = The load is transferred
to generator.

P16.14 - Runs the periodic test even if the input programmed with the External stop function
is enabled.
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M17 - SERWIS JM Domysinie Zakres M17 - MAINTENANCE UoM Default Range
(MNTn, n=1...3) (MNTn, n=1...3)
P17.n.01 | Przerwa serwisowa h OFF OFF/1-99999 P17.n.01 | Service interval n h OFF OFF/1-99999
P17.n.02 | Licznik przerwy serwisowej Godziny Godziny catk. P17.n.02 | Service interval n count Engine Absolute hrs
pracy silnika | Godziny pracy hours Engine hrs
silnika Load hrs
Godziny podt. Note:  This menu is divided into 3 sections, which refer to 3 independent service
obc. intervals MNT1...MNT3.

Uwaga: To menu podzielono na 3 cze$ci, ktére odnoszg sie do 3 niezaleznych przerw

serwisowych MNT1...MNT3.

P17.n.01 - Okresla czas przerwy serwisowej wyrazony w godzinach. Jesli ustawiony jest na
OFF, to przerwa serwisowa jest wytaczona.

P17.n.02 - Okresla, w jaki sposob ma by¢ obliczany czas dla danej przerwy serwisowej:
Godziny catkowite = Liczony jest czas od daty poprzedniego serwisu. Godziny
pracy silnika = Liczona jest ilo$¢ godzin pracy agregatow. Godziny podtaczone-
go ohciazenia = Liczone sg godziny, w ktérych magistrala zasilata obcigzenie.

P17.n.01 - Defines the programmed maintenance period, in hours. If set to OFF, this service
interval is disabled.

P17.n.02 - Defines how the time should be counted for the specific maintenance interval:
Absolute hours = The actual time that elapsed from the date of the previous
service. Engine hours = The operating hours of the generators.

Load hours = The hours for which the bus supplied the load.

cyfrowych INP1...INP32, jakimi mozna zarzgdzac przez sterownik RGK900,
przy czym INP1...INP12 zarzgdza sie w urzgdzeniu bazowym a INP13...INP32 w
ewentualnych modufach rozszerzen.
P18.n.1 - Wybdr funkcji wybranego wejécia (patrz tabela funkcji wej$¢ programowalnych).
P18.n.2 - Wskaznik funkcji zaprogramowanej w poprzednim parametrze. Przyktad: Jesli
funkcja wejécia jest ustawiona na Wykonanie menu komend Cxx, i to wejécie ma
wykona¢ komende C.07, wtedy P18.n.02 nalezy ustawi¢ na warto$ci 7.
P18.n.3 — Wybdr typu zestyku: NO (normalnie otwarty) lub NC (normalnie zamkniety).
P18.n.4 — Opoznienie zamknigcia zestyku dla wybranego wejscia.
P18.n.5 - Opoznienie otwarcia zestyku dla wybranego wejécia.

M18 —- WEJSCIA PROGRAMOWALNE JM | Domyslinie Zakres M18 - PROGRAMMABLE INPUTS UoM Default

(INPn, n=1...32) (INPn, n=1...32)

P18.n.01 | Funkcja wejscia INPn (rézne) (Patrz Tabela P18.n.01 | INPn input function (various) (see Input
funkcji wej$c) functions

P18.n.02 | Wskaznik funkcji (x) OFF OFF /1...99 table)

P18.n.03 | Typ zestyku NO NO/NC P18.n.02 | Function index (x) OFF OFF/1...99

P18.n.04 | Opdznienie zamkniecia s 0.05 0.00-600.00 P18.n.03 | Contact type NO NO/NC

P18.n.05 | OpdZnienie otwarcia s 0.05 0.00-600.00 P18.n.04 | Closing delay sec 0.05 0.00-600.00

Uwaga: To menu podzielono na 32 czesci, odnoszace sie do 32 mozliwych wejsé P18.n.05 | Opening delay sec 0.05 0.00-600.00

Note:  This menu is divided into 32 sections that refer to 32 possible digital inputs
INP1...INP32, which can be managed by the RGK900; INP1..INP12 on the base
board and INP13...INP32 on any installed expansion modules.

P18.n.1 - Selects the functions of the selected input (see programmable inputs functions table).

P18.n.2 - Index associated with the function programmed in the previous parameter.

Example: If the input function is set to Cxx commands menu execution, and you
want this input to perform command C.07 in the commands menu, P18.n.02 should
be set to value 7.

P18.n.3 — Select type of contact: NO (Normally Open) or NC (Normally Closed).

P18.n.4 - Contact closing delay for selected input.

P18.n.5 — Contact opening delay for selected input.

cyfrowych OUT1...0UT32, jakimi mozna zarzgdzac przez sterownik RGK900,
przy czym OUT1...0UT10 zarzgdza sig w urzgdzeniu bazowym a
OUT11...0UT32 w ewentualnych modufach rozszerzen.
P19.n.1 — Wybér funkcji wybranego wyjscia (patrz tabela funkcji wyj$¢ programowalnych).
P19.n.2 - Wskaznik funkcji zaprogramowanej w poprzednim parametrze. Przyktad: Jesli
funkcja wyjscia jest ustawiona na funkcje Alarm Axx, i to wyjscie ma wzbudzic sie
po nastapieniu alarmu A31, wtedy P19.n.02 nalezy ustawi¢ na warto$ci 31.
P19.n.3 - Ustawienie statusu wyjscia, gdy powigzana z nim funkcja nie jest aktywna: NOR =
Wyjscie nieaktywne, REV = Wyjscie aktywne.

M19 - WYJSCIA PROGRAMOWALNE JM | DomyslInie Zakres M19 - PROGRAMMABLE OUTPUTS UoM Default Range

OUTn, n=1...32 OUTn, n=1...32

P19.n.01 | Funkcja wyjscia OUTn (rézne) (Patrz Tabela P19.n.01 | Output function OUTn (varoius) (see Output
funkcji wyj$c) functions

P19.n.02 | Wskaznik funkcji (x) OFF OFF /1...99 table)

P19.n.03 | Wyjscie normalne / odwrotne NOR NOR /REV P19.n.02 | Function index (x) OFF OFF/1...99

Uwaga: To menu podzielono na 32 czesci, odnoszace sie do 32 mozliwych wyjsé P19.n.03 | Normal/reverse output NOR NOR/REV

Note:  This menu is divided into 32 sections that refer to 32 possible digital outputs
OUT1...0UT32, which can be managed by the RGK900; OUT1..0UT10 on the
base board and OUT11...0UT32 on any installed expansion modules.
P19.n.1 - Selects the functions of the selected output (see programmable outputs functions table).
P19.n.2 - Index associated with the function programmed in the previous parameter.
Example: If the output function is set to Alarm Axx, and you want this output to be
energized for alarm A31, then P19.n.02 should be set to value 31.

P19.n.3 - Sets the state of the output when the function associated with the same is inactive:
NOR = output de-energized, REV = output energized

M20 - KOMUNIKACJA JM | Domyslinie Zakres M20 - COMMUNICATION UoM Default
COMn, n=1...3 ( ..3)
P20.n.01 | Adres seryjny wezta 01 01-255 P20.n.01 | Node serial address 01 01-255
P20.n.02 | Predkos$¢ przesytu danych bps 9600 1200 P20.n.02 | Serial speed bps 9600 1200
2400 2400
4800 4800
9600 9600
19200 19200
38400 38400
57600 57600
115200 115200
P20.n.03 | Format danych 8 bit—n 8 bit, bez P20.n.03 | Data format 8bit—n 8bit,none
parzysto$ci 8bit,odd
8 bit, bit,even
nieparzysty 7bit,odd
8 bit, parzysty 7bit,even
7 bit,
nieparzysty
7 bit, parzysty
P20.n.04 | Bit stop 1 1-2 P20.n.04 | Stop bits 1 1-2
P20.n.05 | Protokét (rézne) Modbus RTU P20.n.05 | Protocol (various) ModbusRTU
Modbus ASCII ModbusASCII
Modbus TCP ModbusTCP
Wiasc. ASCII Propr. ASCII
P20.n.06 | Adres IP 192.168.1.1 | 000.000.000.0 P20.n.06 | IP address 192.168.1.1 | 000.000.000.0
00 - 00-
255.255.255.2 255.255.255.2
55 55
P20.n.07 | Maska podsieci 0.0.0.0 000.000.000.0 P20.n.07 | Subnet mask 0.0.0.0 000.000.000.0
00 - 00-
255.255.255.2 255.255.255.2
55 55
P20.n.08 | Port IP 1001 0-32000 P20.n.08 | IP port 1001 0-32000
P20.n.09 | Funkcja kanatu Slave Slave P20.n.09 | Channel function Slave Slave
Gateway Gateway
Mirror Mirror
.Lovato
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P20.n.10 | Client/ server Server Client P20.n.10 | Client / server Server Client
Server Server
P20.n.11 | Adres IP zdalnego 000.000.000.000 | 000.000.000.000 - P20.n.11 | Remote IP address 000.000.000.000 | 000.000.000.000—
255.255.255.255 255.255.255.255
P20.n.12 | Port IP zdalnego 1001 0-32000 P20.n.12 | Remote IP port 1001 0-32000
P20.n.13 | Adres IP bramki 000.000.000.000 | 000.000.000.000 - P20.n.13 | Gateway IP address 000.000.000.000 | 000.000.000.000—
255.255.255.255 255.255.255.255

Uwaga: To menu podzielono na 3 czesci, ktore odnoszg sie do poszczegélnych

kanatéw komunikacji COM1...3.

Kanaf COM1 przeznaczony jest dla portu seryjnego RS-485, a kanaly COM2 i COM3 sg

zarezerwowane na ewentualne porty komunikacji w modufach rozszerzen EXP.

Port podczerwieni do programowania na panelu przednim ma state parametry

komunikacji, a wiec nie wymaga zadnego menu ustawien.

P20.n.01 - Adres seryjny (wezet) protokotu komunikacji.

P20.n.02 - Predko$¢ transmisji danych przez port komunikacyjny.

P20.n.03 - Format danych. Ustawienia 7-bitowe mozliwe tylko dla protokotu ASCII.

P20.n.04 - Numer bitu stop.

P20.n.05 - Wybdr protokotu komunikacji.

P20.n.06, P20.n.07, P20.n.08 — Wspoirzedne TCP-IP dla aplikacji z interfejsem typu Ethernet.
Nieuzywane z innymi typami modutéw komunikacji.

P20.n.09 - Tryb dziatania portu. Slave = dziatanie normalne, urzadzenie reaguje na
komunikaty wysytane z zewnetrznego urzadzenia gtéwnego (master). Gateway =
Urzadzenie analizuje lokalnie otrzymywane komunikaty (adres seryjny) oraz
przekazuje poprzez interfejs RS485 te komunikaty, ktére przeznaczone sg do
innych weztéw. Patrz rozdziat Kanaty komunikacji. Mirror = Kanat komunikacji
wykorzystywany jest, by podtaczy¢ panel modelu RGK900RD.

P20.n.10 - Aktywacja pofaczenia TCP-IP. Server = Oczekuje na potaczenie z klientem
zdalnym. Klient = Nawiazuje potaczenie ze zdalnym serwerem. Ten parametr ma
réwniez wptyw na prace modemu GSM/GPRS. Jedli ustawiono go na opcje 'Client’,
modem nawigzuje potaczenie typu PSD z serwerem/portami zdalnymi.

P20.n.11 - P20.n.12 - P20.n.13 — Wspdtrzedne w przypadku potaczenia ze zdalnym serwerem,
gdy P20.n.10 jest ustawiony na klienta.

Note: this menu is divided into 3 sections for communication channels COM1...3.
Channel COM1 identifies serial port RS-485, while COM2 and COM3 are for any
communications ports on EXP expansion modules.

The front IR communication port has fixed communication parameters, so no setup

menu is required.

P20.n.01 - Serial (node) address of the communication protocol.

P20.n.02 - Communication port transmission speed.

P20.n.03 - Data format. 7 bit settings can only be used for ASCII protocol.

P20.n.04 - Stop bit number.

P20.n.05 - Select communication protocol.

P20.n.06, P20.n.07, P20.n.08 — TCP-IP coordinates for applications with Ethernet interface.
Not used with other types of communication modules.

P20.n.09 - Port function mode. Slave = Normal operating mode, the device answers the
messages sent by an external master. Gateway = The device analyses messages
received locally (sent to its serial address) and forwards those addressed to other
nodes through the RS485 interface. See chapter Communication channels.
Mirror = The communication channel is used for connection to a RGKRD repeater
panel.

P20.n.10 - Enabling TCP-IP connection. Server = Wait for connection from a remote client.
Client = Establishes a connection to the remote server.This parameter influences
also the behaviour of the GSM-GPRS modem. If set to Client, the modem initiates
a PSD connection to the remote server/port.

P20.n.11 - P20.n.12 - P20.n.13 - Coordinates for the connection to the remote server when
P20.n.10 is set to the client.

P22.01...P22.05 — Wykorzystywane do rozruchu agregatu, gdy obcigzenie przekracza prog w
kW mierzony na danym odgatezieniu sieci, zazwyczaj po to, aby nie przekracza¢
limitu maksymalnego dopuszczalnego przez dostawce energii, przy zasilaniu
obciazenia agregatem. Gdy obciazenie spada ponizej progu P22.04, agregat jest
zatrzymywany, a obcigzenie ponownie przetaczane jest do sieci.

P22.06 - Wiaczenie zarzadzania obcigzeniem wirtualnym i okreslenie liczby stopni (step), z
jakich jest ono ztozone. Gdy obcigzenie na agregacie jest zbyt niskie, wiaczane sa
obcigzenia wirtualne o maksymalnej liczbie stopni, ktorg ustawia sig w tym
parametrze, w kolejno$ci narastajace;.

P22.07...P22.10 - Progi i opdznienia dla wiaczania lub wytaczania danego stopnia obcigzenia
wirtualnego.

P22.11...P22.12 - Jesli sg wiaczone, powoduja, ze obcigzenie wirtualne wigczane jest lub
wytaczane w sposob cykliczny, zgodnie z okresami okreslonymi przez te parametry.

P22.13 - Wigczanie zarzadzania obcigzeniami niepriorytetowymi (load shedding) oraz
okreslanie liczby sekcji obciazenia, ktore mozna odtgczy¢. Gdy obciazenie na
agregacie jest zbyt wysokie, wtedy automatycznie oddzielane sa rézne odcinki
obcigzen niepriorytetowych, w kolejno$ci narastajacej.

P22.14...P22.17 - Progi i opdznienia dla wytaczania lub wigczania danego odcinka obcigzenia
niepriorytetowego.

P22.18...P22.19 - Prég i opdznienie dla wygenerowania alarmu A10 Przekroczenie progu kW
agregatu.

| M22 - ZARZADZANIE OBCIAZENIEM JM | DomysInie Zakres M22 - LOAD MANAGEMENT UoM Default Range
P22.01 | Rozruch w zaleznoéci od progu mocy kW OFF OFF-ON P22.01 | Start-up on power threshold kW OFF OFF-ON
P22.02 | Prdg rozruchu agregatu kW 0 0-9999 P22.02 | Generator start-up threshold kW 0 0-9999
P22.03 | Opoznienie dla progu rozruchu s 0 0-9999 P22.03 | Start-up threshold delay sec 0 0-9999
P22.04 | Prog zatrzymania kW 0 0-9999 P22.04 | Stop threshold kW 0 0-9999
P22.05 | Opoznienie dla progu zatrzymania S 0 0-9999 P22.05 | Stop threshold delay sec 0 0-9999
P22.06 | Zarzadzanie obcigzeniem wirtualnym OFF OFF P22.06 | Dummy load management (dummy load) OFF OFF
(dummy load) 1 STOPIEN 1 STEP
2 STOPIEN 2 STEP
3 STOPIEN 3 STEP
4 STOPIEN 4 STEP
P22.07 | Prég wiaczenia stopnia obcigzenia wirtuainego | kW 0 0-9999 P22.07 | Dummy load step switch-in threshold kW 0 0-9999
P22.08 | Opdznienie wiaczenia obcigzenia wirtualnego S 0 0-9999 P22.08 | Dummy load switch-in delay sec 0 0-9999
P22.09 | Prég odiaczenia stopnia obcigzenia wirtuainego | kW 0 0-9999 P22.09 | Dummy load step switch—out threshold kw 0 0-9999
P22.10 | Opdznienie odiaczenia obcigzenia wirtualnego | s 0 0-9999 P22.10 | Dummy load switch—-out delay sec 0 0-9999
P22.11 | Czas wigczenia obcigzenia wirtualnego min OFF OFF/1-600 P22.11 | Dummy load ON time min OFF OFF/1-600
P22.12 | Czas wytgczenia obcigzenia wirtualnego min OFF OFF/1-600 P22.12 | Dummy load OFF time min OFF OFF/1-600
P22.13 | Zarzadzanie odiaczaniem obcigzen OFF OFF P22.13 | Load shedding (load shedding) OFF OFF
(load shedding) 1 STOPIEN 1 STEP
2 STOPIEN 2 STEP
3 STOPIEN 3STEP
4 STOPIEN 4 STEP
P22.14 | Prog wiaczania stopnia podczas kw 0 0-9999 P22.14 | Load shedding step switch-in threshold kW 0 0-9999
odtaczania obcigzenia P22.15 | Load shedding switch-in delay sec 0 0-9999
P22.15 | Opdznienie wigczania stopnia podczas S 0 0-9999 P22.16 | Load shedding step switch—out threshold kW 0 0-9999
odtgczania obcigzenia P22.17 | Load shedding switch-out delay sec 0 0-9999
P22.16 | Prog odtgczania stopnia podczas kw 0 0-9999 P22.18 | Max. kW alarm threshold % OFF OFF/5-250
odtgczania obcigzenia P22.19 | Max. kW alarm delay sec 0 0-9999
P22.17 | Opbznienie odfaczania stopnia podczas S 0 0-9999 P22.01...P22.05 - Used to start the generator when the load exceeds a threshold in kW
odtgczania obcigzenia measured on a branch of the mains, normally to prevent exceeding the maximum
P22.18 | Prog alarmu kW max % OFF OFF/5-250 limit set by the energy provider supplying the load with the generator. When the load
P22.19 | Opéznienie dla progu kW max S 0 0-9999 drops to below P22.04, the generator is stopped and the load is switched back to

the mains.

P22.06 - Enable dummy load management, setting the number of steps for the same. When
the generator load is too low, dummy loads are switched in for the maximum
number of steps set on the basis of incremental logic.

P22.07...P22.10 - Thresholds and delays for switching-in or switching-out a dummy load step.

P22.11...P22.12 - If enabled, the dummy load will be switched in and out cyclically at the time
intervals defined by these parameters.

P22.13 - Enable non-priority load management (load shedding) defining the number of load
sections to disconnect. When the load on the generator is too high, in automatic
mode, non-priority loads are disconnected in various sections, on the basis of
incremental logic.

P22.14...P22.17 - Thresholds and delays for switching—out or switching—in a non-priority load
section.

P22.18...P22.19 - Thresholds and delays for generating the alarm A10 Generator kW
threshold exceeded.
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OFF = Komunikacja wytaczona. OUT= Komunikacja poprzez wyjscie
programowalne ustawione na funkcji Alarmy zdalne, podtaczone do cyfrowego
wejécia w RGKRR. CAN = RGK900 i RGKRR komunikujg sie poprzez interfejs
CAN. O ile nie wskazano inaczej dla specyficznej ECU, zwykle istnieje mozliwos$¢
jednoczesnego komunikowania si¢ z RGKRR i ECU silnika w tej samej linii CAN.
Aby zapoznac sig ze szczegdtowymi informacjami, patrz instrukcja obstugi RGKRR.

P23.05 - Normalny = Standardowa praca w trybie AUT. EJP = W ramach funkcji EJP

wykorzystywane sa 2 programowalne wejscia ustawione na funkcje Rozruch zdalny
i Przefgczanie zdalne. Przy zamykaniu wejécia rozruchu uruchamiany jest czas
opoznienia rozruchu silnika (P23.06), po uptywie ktérego przeprowadzany jest cykl
rozruchu. Nastepnie, po odebraniu sygnatu przetaczania zdalnego, o ile silnik
uruchomit sie w odpowiednim czasie, obcigzenie przetaczane jest z sieci do
agregatu. Obcigzenie przetaczane jest ponownie do sieci, przez zdalne otwarcie
zestyku funkcji przefaczanie, a agregat rozpoczyna cykl zatrzymania, kiedy otwiera
sie wejscie rozruchu. Funkcja EJP jest aktywowana tylko wtedy, gdy urzadzenie jest
w trybie automatycznym. Zabezpieczenia i alarmy dziatajg, jak zazwyczaj.

EJP-T = Funkcja EJP/T to uproszczona wersja funkcji EJP, w przypadku ktorej
rozruch silnika sterowany jest w analogiczny sposob, ale przetaczanie obcigzenia
odbywa sie na podstawie czasu a nie specjalnego sygnatu zewnetrznego. Funkcja
ta wykorzystuje wiec tylko jedno wejscie cyfrowe, czyli to, ktdre stuzy do rozruchu.
Czas op6znienia dla wykonania przetaczenia rozpoczyna sie, gdy zamykana jest
komenda rozruchu, a mozna go ustawi¢ za posrednictwem parametru P23.07

JM | Domyslnie M23 - MISCELLANEOUS UoM Default Range
P23.03 | Wigczanie wejécia awaryjnego OFF OFF/ON P23.03 | Enable emergency input OFF OFF/ON
P23.04 | Tryb zdalnych alarméw OFF OFF P23.04 | Remote alarms mode OFF OFF
ouT ouT
CAN CAN
P23.05 | Tryb dziatania EJP Normalny Normalny P23.05 | EJP function mode Normal Normal
EJP EJP
EJP-T EJP-T
SCR SCR
P23.06 | Opdznienie rozruchu EJP min 25 0-240 P23.06 | EJP starting delay min 25 0-240
P23.07 | Opéznienie przetaczenia EJP min 5 0-240 P23.07 | EJP switching delay min 5 0-240
P23.08 | Blokowanie ponownego przetaczenia EJP ON OFF/ON P23.08 | ELP re-switching block ON OFF/ON
P23.09 | Rozruch przy alarmie sygnatu zwrotnego OFF OFF/ON P23.09 | Start on mains feedback alarm OFF OFF/ON
sieci P23.10 | Operating mode output OFF OFF
P23.10 | Wyjscie trybu pracy OFF OFF 0
0 M
M O+M
O+M
P23.11 | Harmonic analysis on mains OFF OFF
P23.11 | Analiza harmonicznych sieci OFF OFF THD
THD HAR
HAR P23.12 | Computation technique for reactive power FUND FUND
P23.12 | Metoda obliczania mocy biernej FUND FUND TOT
TOT P23.03 - Enable emergency input incorporated in terminal +COM1, common positive of
P23.03 - Wigczanie wejécia awaryjnego wbudowanego w zacisk +COM1, wspdiny plus wyj$¢ outputs OUT1 and OUT2 (default function: Start and fuel solenoid valve).
OUT1i OUT2 (funkcja domysina: Elektrozawor paliwa i Rozruch). ON = Gdy ON = When +COM1 is disconnected from the positive terminal of the battery, the A
+COM1 odfaczany jest od dodatniego bieguna akumulatora, automatycznie Emergency stop alarm is automatically generated. OFF = When +COM1 is
generowany jest alarm A Zatrzymanie awaryjne. OFF = Po odtgczeniu +COM1 od disconnected from battery terminal, no alarm is generated.
plusa akumulatora nie jest generowany zaden alarm. P23.04 - Type of connection between RGK900 and RGKRR relay remote unit. OFF =
P23.04 - Typ potaczenia pomiedzy RGK900 a przekaznikowa jednostka zdalng RGKRR. Communication disabled. OUT= Communication through programmable output set

for Remote alarms function, connected to the digital input of the RGKRR. CAN =
The RGK900 and RGKRR communicate through the CAN interface. Unless there
are indications to the contrary for a specific ECU, it is usually possible to
communicate simultaneously with the RGKRR and the engine ECU on the same
CAN line. See RGKRR manual for more details.

P23.05 - Normal = Standard operation in AUT mode. EJP = 2 programmable inputs are used,

set with the functions Remote starting and Remote switching for EJP. When the
starting input closes the engine start (P23.06) delay is enabled, after which the start
cycle runs. Then, when the remote switching go—ahead is received, if the engine
started properly, the load will be switched from the mains to the generator. The load
is restored to the mains by the remote switching go—ahead opening and the genset
runs a stop cycle when the start input opens. The EJP function is only enabled if the
system is in automatic mode. The cutouts and alarms function as usual. EJP-T =
The EJP/T function is a simplified variation of the previous EJP, and in this case the
engine start is controlled in the same way, but a timer switches the load instead of
an external signal. This function therefore uses only one digital input, the starting
input. The switching delay starts from when the start command closes, and can be
set using parameter P23.07 Switching delay.

SCR = The SCR function is very similar to the EJP function. In this mode, the
starting input enables genset starting as for EJP, without waiting for delay P23.09.
The remote switching input still has a switching go—ahead function after Switching
delay P23.07.

Opoznienie przetgczania. P23.06 - Delay between the closing of the generator EJP starting signal and the beginning of
SCR = Funkcja SCR jest bardzo podobna do funkcji EJP. W tym trybie wejécie the starting cycle.

rozruchu powoduje uruchomienie agregatu, jak w przypadku EJP, ale bez P23.07 - Delay for switching the load from mains to generator in EJP and SCR mode.
oczekiwania az uplynie czas opdznienia okreslony w P23.09. Wejécie zdalnego P23.08 - If ON, in EJP and EJP-T mode, the load will not be switched back to the mains in
przefaczania petni jeszcze funkcje przesytania sygnatu zgody na przetaczenie, po the case of a generator malfunction, but only when the signals on the EJP inputs
uptywie Opdznienia przetgczania okre$lonego w parametrze P23.07. give a go—ahead.

P23.06 - Opoznienie pomiedzy zamknigciem sygnatu EJP rozruchu agregatu a poczatkiem P23.09 - If On, in the case of a mains switchgear malfunction which doesn't prevent closing
cyklu rozruchu. and the consequent generation of the alarm A Mains contactor anomaly, the engine

P23.07 - Opoznienie przetaczania obcigzenia z sieci do agregatu w trybie EJP i SCR. is started and the load switched to the generator.

P23.08 - Jesli ustawiono na ON, w trybie EJP i EJP-T obciazenie nie zostanie ponownie P23.10 - Defines in which operating mode the programmed output with the Operating mode
podtaczone do sieci w przypadku awarii agregatu, ale dopiero po otrzymaniu na function is enabled. For example, if this parameter is programmed for O+M, the
wejscia EJP sygnatow zgody. Operating mode output will be enabled when the RGK900 is in OFF or MAN mode.

P23.09 - Jesli ustawiono na ON, w przypadku awarii urzadzenia wykonawczego po stronie P23.11 - Defines whether the harmonic analysis should be performed on the mains voltage
sieci, ktdre nie zapobiegnie zamknieciu, a w konsekwencji spowoduje and current waveforms. OFF = Harmonic analysis not performed. THD = THD (Total
wygenerowanie alarmu A Usterka stycznika sieci, silnik jest uruchamiany, a Harmonic Distortion) display and calculation only. THD+HAR = THD display and
obcigzenie jest przetaczane do agregatu. calculation of the harmonic spectrum and wave form.

P23.10 - Okresla, w jakim trybie pracy aktywne bedzie wyjscie ustawione na funkcje Tryb P23.12 - Define how to calculate the reactive power:
pracy. Na przyktad, jesli ten parametr ustawiono na O+M, wyjécie Tryb pracy FUND = no harmonic components.
zostanie uaktywnione, gdy RGK900 bedzie w trybie OFF lub MAN. TOT = all harmonic components.

P23.11 - Okresla, czy powinna by¢ wykonana analiza harmonicznych na przebiegu fali
napiecia i pradu sieci. OFF = Analiza harmonicznych nie jest wykonywana.

THD = Tylko obliczanie i wy$wietlanie THD (Total Harmonic Distortion).
THD+HAR = Obliczanie i wy$wietlanie THD, spektrum harmonicznych oraz
przebiegu fali.
P23.12 - Okresla, jak obliczy¢ moc bierna;

FUND = nie sg uwzgledniane komponenty harmoniczne.
TOT = sg uwzgledniane wszystkie komponenty harmoniczne.
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M24 - PROGI LIMITOW DomyslInie M24 - LIMIT THRESHOLDS Default
(LIMn, n=1...16) (LIMn, n=1...16)
P24.n.01 | Pomiar odniesienia OFF OFF- P24.n.01 | Reference measurement OFF OFF-
(lista pomiarow) (measur. list)
AINx AINx
CNTx CNTx
P24.n.02 | Zrédto pomiaru odniesienia OFF OFF P24.n.02 | Reference measurement source OFF OFF
SIEC MAINS
AGREGAT GEN
P24.n.03 | Nr kanatu (x) 1 OFF/1..99 P24.n.03 | Channel no. (x) 1 OFF/1..99
P24.n.04 | Funkcja Max Max P24.n.04 | Function Max Max
Min Min
Min+Max Min+Max
P24.n.05 | Prég gormy 0 -9999 - +9999 P24.n.05 0 -9999 -
P24.n.06 | Mnoznik x1 /100 — x10k Upper threshold +9999
P24.n.07 | Opdznienie s 0 0.0 -600.0 P24.n.06 | Multiplier x1 /100 — x10k
P24.n.08 | Prég dolny 0 -9999 - +9999 P24.n.07 | Delay sec 0 0.0 -600.0
P24.n.09 | Mnoznik x1 /100 - x10k P24.n.08 0 -9999 -
P24.n.10 | Opdznienie s 0 0.0-1600.0 Lower threshold +9999
P24.n.11 [ Stan spoczynku OFF OFF-ON P24.n.09 | Multiplier x1 /100 — x10k
P24.n.12 | Pamie¢ OFF OFF-ON P24.n.10 | Delay sec 0 0.0-1600.0
Uwaga: To menu podzielono na 16 czesci, ktére odnosza sie do poszczeg6lnych P24.n.11 | Idle state OFF OFF-ON
progow limitow LIM1..16 P24.n.12 | Memory OFF OFF-ON

P24.n.01 - Okresla, do ktérego z pomiaréw dokonywanych przez RGK900 przydzielany jest
prog limitu.

P24.n.02 - Jesli pomiar odniesienia jest pomiarem elektrycznym, tym parametrem okreéla sig,
czy odnosi si¢ on do sieci czy do agregatu.

P24.n.03 - Jesli pomiar odniesienia jest pomiarem wewnetrznym wielokanatowym (np. AINXx),
tym parametrem okre$la sie, do ktdrego kanatu sie odnosi.

P24.n.04 - Definiuje funkcje dla progu limitdw. Max = LIMn aktywny, gdy pomiar przekracza
P24.n.03. P24.n.06 jest progiem kasowania. Min = LIMn aktywny, gdy pomiar
wynosi mniej niz P24.n.06. P24.n.03 jest progiem kasowania. Min+Max = LIMn
aktywny, gdy pomiar przekracza P24.n.03 lub wynosi mniej niz P24.n.06.

P24.n.05 i P24.n.06 — Okreslajg gorny prog, jaki jest uzyskiwany z wartosci P24.n.03
pomnozonej przez P24.n.04.

P24.n.07 - Opoéznienie interwencji w przypadku gérnego progu.

P24.n.08, P08.n.09, P08.n.10 — jak ponizej, ale w odniesieniu do progu dolnego.

P24.n.11 - Umozliwia odwrdcenie statusu limitu LIMn.

P24.n.12 - Okresla, czy przekroczenie progu pozostaje zapisane w pamigci i nalezy je skaso-
wac recznie poprzez menu komend (ON) czy kasuje si¢ automatycznie (OFF).

Note: this menu is divided into 16 sections for the limit thresholds LIM1..16

P24.n.01 - Defines to which RGK900 measurements the limit threshold applies.

P24.n.02 - If the reference measurement is an electrical measurement, this defines if it refers
to the generator.

P24.n.03 - If the reference measurement is an internal multichannel measurement (AINx for
example), the channel is defined.

P24.n.04 - Defines the operating mode of the limit threshold. Max = LIMn enabled when the
measurement exceeds P24.n.03. P24.n.06 is the reset threshold. Min = LIMn
enabled when the measurement is less than P24.n.06. P24.n.03 is the reset
threshold. Min+Max = LIMn enabled when the measurement is greater than
P24.n.03 or less than P24.n.06.

P24.n.05 and P24.n.06 — Define the upper threshold, obtained by multiplying value P24.n.03
by P24.n.04.

P24.n.07 - Upper threshold intervention delay.

P24.n.08, P08.n.09, P08.n.10 — As above, with reference to the lower threshold.

P24.n.11 - Inverts the state of limit LIMn.

P24.n.12 - Defines whether the threshold remains memorized and is reset manually through
command menu (ON) or if it is reset automatically (OFF).

M25 - LICZNIKI $lni Zakres M25 - COUNTERS UoM Default
CNTn, n
P25.n.01 | Zrédto zliczania OFF OFF P25.n.01 | Count source OFF OFF
ON ON
INPx INPx
OUTx OUTx
LIMx LIMx
REMx REMx
PLCx PLCx
RALx RALx
P25.n.02 | Numer kanatu (x) 1 1-99 P25.n.02 | Channel number (x) 1 1-99
P25.n.03 | Mnoznik 1 1-1000 P25.n.03 | Multiplier 1 1-1000
P25.n.04 | Dzielnik 1 1-1000 P25.n.04 | Divisor 1 1-1000
P25.n.05 | Opis licznika CNTn (Tekst - 16 P25.n.05 | Description of the counter CNTn (Text—16
znakow) characters)
P25.n.06 | Jednostka pomiaru UMn (Tekst -6 P25.n.06 | Unit of measurement UMn (Text-6
znakow) characters)
P25.n.07 | Zrédio kasowania OFF OFF-ON- P25.n.07 | Reset source OFF OFF-ON-
INPXx-OUTx- INPX-OUTx-
LIMx-REMx- LIMx-REMx-
PLCx-RALx PLCx-RALX
P25.n.08 | Numer kanatu (x) 1 1-16 P25.n.08 | Channel number (x) 1 1-16

Uwaga: To menu podzielono na 8 cze$ci, ktére odnoszg sie do poszczegélnych

licznikéw CNT1..8

P25.n.01 - Sygnat, ktory powoduje wzrost stanu licznika (po stronie wyjécia). Moze to by¢
wiaczenie RGK900 (ON), przekroczenie progu (LIMx), aktywacja wejscia
zewnetrznego (INPx), warunek logiczny (PLCx) itd.

P25.n.02 - Numer kanatu x odnoszacy sie do poprzedniego parametru.

P25.n.03 - Mnoznik K. Zliczane impulsy mnozone sg przez te warto$¢ przed wyswietleniem.

P25.n.04 - Dzielnik K. Zliczane impulsy dzielone sg przez te warto$¢ przed wy$wietleniem.
Jedli jest rozny od 1, licznik wySwietlany jest z doktadno$cig do 2 miejsc po
przecinku.

P25.n.05 - Opis licznika. Dowolny tekst 16 znakow.

P25.n.06 — Jednostka pomiaru licznika. Dowolny tekst 6 znakow.

P25.n.07 - Sygnat, ktory powoduje kasowanie licznika. Dopdki sygnat ten jest aktywny, licznik
pozostaje na wartosci zero.

P25.n.08 — Numer kanatu x odnoszacy sie do poprzedniego parametru.

Note: this menu is divided into 8 sections for counters CNT1..8

P25.n.01 - Signal that increments the count (on the output side). This may be the start-up of
the RGK900 (ON), when a threshold is exceeded (LIMx), an external input is
enabled (INPx), or for a logic condition (PLCx), etc.

P25.n.02 - Channel number x with reference to the previous parameter.

P25.n.03 — Multiplier K. The counted pulses are multiplied by this value before being
displayed.

P25.n.03 - Divisional K. The counted pulses are divided by this value before being displayed.
If other than 1, the counter is displayed with 2 decimal points.

P25.n.05 - Counter description. 16—character free text.

P25.n.06 — Counter unit of measurement. 6-character free text.

P25.n.07 - Signal that resets the count. As long as this signal is enabled, the count remains
zero.

P25.n.08 - Channel number x with reference to the previous parameter.
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M26 — STRONY UZYTKOWNIKA JM | Domyslnie Zakres M26 - USER PAGES Default Range
(PAGn,n=1...4) (PAGn,n=1...4)
P26.n.01 | Wigczanie strony OFF OFF -ON P26.n.01 | Enable page OFF OFF -ON
P26.n.02 | Tytut PAGn (tekst 16 P26.n.02 | Title PAGn (text - 16
znakdw) char)
P26.n.03 | Pomiar 1 OFF OFF—(wszystkie P26.n.03 | Measurement 1 OFF OFF/ (all
pomiary) measures)
P26.n.04 | Pomiar 2 OFF OFF—(wszystkie P26.n.04 | Measurement 2 OFF OFF/ (all
pomiary) measures)
P26.n.05 | Pomiar 3 OFF OFF—(wszystkie P26.n.05 | Measurement 3 OFF OFF/ (all
pomiary) measures)
P26.n.06 | Pomiar 4 OFF OFF—(wszystkie P26.n.06 | Measurement 4 OFF OFF/ (all
pomiary) measures)
P26.n.07 | Pomiar 5 OFF OFF—(wszystkie P26.n.07 | Measurement 5 OFF OFF/ (all
pomiary) measures)
P26.n.08 | Pomiar 6 OFF OFF—(wszystkie P26.n.08 | Measurement 6 OFF OFF/ (all
pomiary) measures)

Uwaga: To menu podzielono na 4 czesci, ktore odnoszg sie do poszczegélnych stron

uzytkownika PAG1...PAG4

P26.n.01 = Wigczanie strony uzytkownika PAGn.

P26.n.02 = Tytut strony uzytkownika. Dowolny tekst.

P26.n.03, P26.n.04, P26.n.05, P26.n.06, P26.n.07, P26.n.08 = Pomiary, ktére beda
wy$wietlane w poszczegdinych polach na stronie uzytkownika.

Note: this menu is divided into 4 sections for the user pages PAG1...PAG4

P26.n.01 = Enables user page PAGn.

P26.n.02 = User page title. Free text.

P26.n.03, P26.n.04, P26.n.05 P26.n.06, P26.n.07, P26.n.08 = Measurements which will be
displayed in the text boxes on the user page.

M27 - ZDALNE ALARMY/STATUSY JM | Domyslnie Zakres M27 - REMOTE ALARM/STATUS UoM Default EN
(RALn, n=1...24) (RALn, n=1...24)
P27.n.01 | Funkcja wyjécia RALn (rézne) (Patrz tabela P27.n.01 | Output function RALn (varoius) (See Output
funkcji wyj$¢) functions
table)
P27.n.02 | Wskaznik funkcji (x) OFF OFF /1...99 P27.n.02 | Function index (x) OFF OFF /1...99
P27.n.03 | Wyjécie normalne / odwrotne NOR NOR/REV P27.n.03 | Normal/reverse output NOR NOR/REV

Uwaga: To menu podzielono na 24 czesci, ktére odnoszg sie do poszczegélnych

zmiennych zdalnych statuséw/alarméw RAL1...RAL24, dostepnych w pofgczeniu z

jednostkg zewnetrzng RGKRR

P27.n.01 - Wybdr funkcji wyjécia zdalnego RALn. Wyjscia zdalne (przekaznik jednostki
zdalnej RGKRR), mogq przyjmowac te same funkcje co wyjscia lokalne, wiacznie
ze statusami pracy, alarmami itd.

P27.n.02 - Wskaznik, ktéry mozna przypisywac do funkcji zaprogramowanej w poprzednim
parametrze. Przyktad: Jesli funkcja wyjécia zdalnego jest ustawiona na funkcje
Alarm Axx, i to wyjécie ma wzbudzi¢ sig po nastapieniu alarmu A31, wtedy
P27.n.02 nalezy ustawi¢ na warto$ci 31.

P27.n.03 - Ustawienie statusu wyjscia, gdy powigzana z nim funkcja nie jest aktywna:
NOR = Wyjscie nieaktywne, REV = Wyjécie aktywne.

Note: this menu is divided into 24 sections for the state/alarms remote variables

RAL1...RAL24, available with the RGKRR external unit.

P27.n.01 - Selects the remote output function RALn. The remote outputs (relay from RGKRR
remote unit) can have the same functions as local outputs, including operating
states, alarms, etc.

P27.n.02 - Index associated with the function programmed in the previous parameter.
Example: If the remote output function is set to Alarm Axx, and you want this
output to be energized for alarm A31, then P27.n.02 should be set to value 31.

P27.n.03 - Sets the state of the output when the function associated with the same is inactive:
NOR = output de-energized, REV = output energized.

M29 - WEJSCIA ANALOGOWE JM | Domyslnie M29 - ANALOG INPUTS UoM Default
AINn, n=1...8 o
P29.n.01 | Typ wejscia OFF OFF P29.n.01 | Input type. OFF OFF
0..20mA 0..20mA
4...20mA 4...20mA
0...10v 0...10v
-5V...+5V -5V...+5V
PT100 PT100
TCJ TCJ
TCK TCK
P29.n.02 | Warto$¢ poczatku skali 0 -9999 - +9999 P29.n.02 | Start of scale value 0 -9999-+9999
P29.n.03 | Mnoznik x1 /100 — x1k P29.n.03 | Multiplier x1 /100 — x1k
P29.n.04 | Warto$¢ korica skali 100 -9999 — +9999 P29.n.04 | End of scale value 100 -9999-+9999
P29.n.05 | Mnoznik x1 /100 — x1k P29.n.05 | Multiplier x1 /100 — x1k
P29.n.06 | Opis AINn (Tekst - 16 P29.n.06 | Description AINn
znakow)
P29.n.07 | Jednostka pomiaru UMn (Tekst -6 P29.n.07 | Unit of measurement UMn
znakow)

Uwaga: To menu podzielono na 8 cze$ci, ktore odnoszg sie do poszczegélnych wejsé

analogowych AIN1...AIN8, dostepnych w pofgczeniu z modufami rozszerzerr EXP1004

P29.n.01 - Okresla typ czujnika podtaczonego do wejscia analogowego. W zalezno$ci od
wybranego typu czujnik bedzie musiat by¢ podtaczony do odpowiedniego zacisku.
Patrz instrukcja modutu wejs¢.

P29.n.02 i P29.n.03 - Okreslajg wartos¢ do wyswietlenia, gdy sygnat czujnika jest na
poziomie minimalnym, czyli na poczatku zakresu okreslonego przez dany typ
(OmA, 4mA, 0V, -5V itd.). Uwaga: te parametry nie sa stosowane w przypadku
czujnika typu PT100, TC Ji TC K.

P29.n.04 i P29.n.05 - Okreslajg warto$¢ do wy$wietlenia, gdy sygnat czujnika jest na poziomie
maksymalnym, czyli na koricu zakresu skali okreslonym przez dany typ
(20ma, 10V, +5V itd.). Te parametry nie sg stosowane w przypadku czujnika typu
PT100.

P29.n.06 — Opis pomiaru zwigzanego z wej$ciem analogowym. Dowolny tekst 16 znakow.

P29.n.07 - Jednostka pomiaru. Dowolny tekst 6 znakdw. Jesli wejécie jest typu PT100 a tekst
jednostki pomiaru to °F, wtedy temperatura bedzie wySwietlana w stopniach
Fahrenheita, w przeciwnym razie wys$wietlane beda stopnie Celsjusza.

Note: this menu is divided into 8 sections for the analog inputs AIN1...AINS, available

with the EXP1004 expansion modules.

P29.n.01 - Specifies the type of sensor connected to analog input. The sensor should be
connected to the appropriate terminal for the type selected. See input module
manual.

P29.n.02 and P29.n.03 — Define the value to display for a min. sensor signal, in other words at
the start of the range defined by the type (OmA, 4mA, 0V, -5V, etc.). Note: these
parameters aren't used for a type PT100, TC J and TC K sensor.

P29.n.04 and P29.n.05 - Define the value to display for a max. sensor signal, in other words at
the end of scale of the range defined by the type (20ma, 10V, +5V, etc.). These
parameters aren't used for a type PT100 sensor.

P29.n.06 — Description of measurements associated with analog input. 16-character free text.

P29.n.07 - Unit of measurement. 6—character free text. If the input is type PT100 and the text
of the unit of measurement is °F, the temperature will be displayed in degrees
Fahrenheit, otherwise it will be in degrees Celsius.

Przyktad aplikacji: WejScie analogowe AIN3 bedzie musiato odczytywac sygnat 4...20mA z
elektronicznego czujnika poziomu, ktory bedzie musiat by¢ wyswietlany na ekranie z opisem
'Poziom paliwa w zbioriku rezerwowym’, a petna skala bedzie wynosi¢ 1500 litréw.
Programujemy wigc cze$c¢ 3 tego menu, odnoszgcg sie do AIN3.

P29.3.01=4...20mA

P29.3.02=0 (0 x 1= 0 litrow, warto$¢ poczatku skali odpowiadajgca poziomowi
P29.3.03 = x1 4mA)

P29.3.04=1500 (1500 x 1= 1500, warto$¢ korica skali odpowiadajgca poziomowi
P29.3.05 = x1 20mA)

P29.3.06 = ‘Poz. paliwa w zbiorniku rezerwowym’

P29.3.07 = litry’

Example of application: The analog input AIN3 must read a 4...20mA signal from an electronic
level sensor, that will have to be shown on the display with the descriprion ‘Reserve fuel tank
level’, with a full scale of 1500 litres.

So, we must program section 3 of this menu, that is referred to AIN3.

P29.3.01=4...20mA

P29.3.02=0 A

P29.3.03= x1 (0 x 1= 0litres, initial scale value that corresponds to 4mA)
P29.3.04 = 1500 _

P29.3.05 = x1 (1500 x 1= 1500, full scale value that corresponds to 20mA)

P29.3.06 = ‘Reserve tank level’
P29.3.07 =’ litres’
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M30 - WYJSCIA ANALOGOWE DomyslInie M30 - ANALOG OUTPUTS UoM Default EN
(AOUn, n=1...8) (AOUn, n=1...8)
P30.n.01 | Typ wyjécia OFF OFF P30.n.01 | Output type OFF OFF
0..20mA 0..20mA
4...20mA 4...20mA
0...10V 0...10V
-5V...+5V -5V...+5V
P30.n.02 | Pomiar odniesienia OFF OFF- (pomiary) P30.n.02 | Reference measurement OFF OFF-(meas.)
P30.n.03 | Zrodto odniesienia OFF OFF P30.n.03 | Reference source OFF OFF
SIEC MAINS
AGREGAT GEN
P30.n.04 | Numer kanatu (x) 1 1-99 P30.n.04 | Channel nr. (x) 1 1-99
P30.n.05 | Warto$¢ poczatku skali 0 -9999 - +9999 P30.n.05 | Start of scale value 0 -9999-+9999
P30.n.06 | Mnoznik x1 /100 - x10k P30.n.06 | Multiplier x1 /100 - x10k
P30.n.07 | Warto$¢ korica skali 0 -9999 - +9999 P30.n.07 | End of scale value 0 -9999-+9999
P30.n.08 | Mnoznik x1 /100 - x10k P30.n.08 | Multiplier x1 /100 - x10k

Uwaga: To menu podzielono na 8 czesci, ktore odnoszg sie do poszczegélnych wyjs¢

analogowych AOU1...A0U8, dostepnych w potgczeniu z modufami rozszerzers EXP1005

P30.n.01 - Okresla typ sygnatu analogowego na wyjsciu. W zaleznosci od wybranego typu
konieczne bedzie wykonanie podiaczenia do odpowiedniego zacisku. Patrz
instrukcja modutu wyjécia analogowego.

P30.n.02 - Pomiar, od ktdrego zalezy warto$¢ wyjécia analogowego.

P30.n.05 i P30.n.06 — Okreslajq warto$¢ pomiaru, ktéry odpowiada minimalnej warto$ci
zakresu na wyjsciu (OmA, 4mA, 0V, -5V itd.).

P30.n.07 i P30.n.08 — Okreslajg warto$¢ pomiaru, ktéra odpowiada maksymalnej warto$ci
zakresu (20ma, 10V, +5V itd.).

Note: this menu is divided into 8 sections for the analog outputs AOU1...AOU8

available with EXP1005 expansion modules

P30.n.01 - Specifies the type of output analog signal. The sensor should be connected to the
appropriate terminal on the basis of the type selected. See analog output module
manual.

P30.n.02 - Measurement on which the analog output value depends.

P30.n.05 and P30.n.06 — Define the value of the measurement that corresponds to a min.
output value in the range (OmA, 4mA, 0V, -5V, etc.).

P30.n.07 and P30.n.08 — Define the value of the measurement that corresponds to a max.
value in the range (20ma, 10V, +5V, etc.).

Przyktad aplikacji: Wyjécie analogowe AOU2 bedzie musiato emitowac sygnat 0..20mA
proporcjonalny do catkowitej mocy czynnej na wyjsciu z agregatu, od 0 do 500 kW.
Programujemy wigc cze$c¢ 2 tego menu, odnoszgcg sie do AOU2.
P30.2.01=10...20mA

P30.2.02 = kW cafk.

P30.2.03=AGR

P30.2.04 = 1 (niestosowany)

ﬁggggg : 31 (0 x 1=0W, warto$¢ poczatku skali)
ﬁggggg : )5((1)2 (500 x 1k = 500 kW, warto$¢ korica skali)

Application example: The analog output AOU2 must emit a 0..20mA signal proportional to tha
total active power output of the generator,form 0 to 500kW.

So, we must program section 2 of this menu, that is referred to AOU2.

P30.2.01=10...20mA

P30.2.02 = kW tot

P30.2.03 = GEN

P30.2.04 = 1 (not used)

P30.2.05=0 _ .

P30.2.06 = x1 (0 x 1=0W, begin of scale value)
P30.2.07 = 500 _

P30.2.08 = x1k (500 x 1k = 500 kW, full scale value)

M31 - IMPULSY ENERGII Zakres M31 - ENERGY PULSES UoM Default

PULn,n=1...6 (PULn,n=1...6)

P31.n.01 | Zrédto impulsu OFF OFF P31.n.01 | Pulse source OFF OFF
kWh M kWh M
kWh G kWh G
kvarh M kvarh M
kvarh G kvarh G
kVAM kVAM
kVA G kVA G

P31.n.02 | Jednostka zliczania 100 10/100/1k/10k P31.n.02 | Counting unit 100 10/100/1k/10k

P31.n.03 | Czas trwania impulsu S 0.1 0.1-1.00 P31.n.03 | Pulse duration sec 0.1 0.1-1.00

Uwaga: To menu podzielono na 6 cze$ci, ktore odnoszg sie do poszczegélnych

generowanych zmiennych impulsu zuzycia energii PUL1...PULS6.

P31.n.01 - Okresla, z ktdrego licznika energii powinien by¢ generowany impuls, sposrod 6
mozliwych licznikéw obstugiwanych przez RGK900. kWh M = energia czynna
sieci. KWh G = energia czynna agregatu. Kvarh M = Energia bierna sieci.

Kvarh G = Energia bierna agregatu. kVA M = Energia pozorna sieci.
kVA G = Energia pozorna agregatu).

P31.n.02 - llo$¢ energii, jaka musi by¢ zakumulowana, aby wyemitowa¢ impuls (na przyktad
10Wh, 100Wh, 1kWh itd.).

P31.n.03 = Czas trwania impulsu.

Przyktad aplikacji: Dla kazdego 0,1 kWh na wyjSciu z agregatu bedzie musiat by¢ generowany

impuls o czasie trwania 500ms na wyjéciu OUT10.

Przede wszystkim konieczne jest wygenerowanie zmiennej wewnetrznej impulsu, na przykfad

PUL1. Programujemy wigc cze$c¢ 1 tego menu w nastepujgcy sposob:

P31.1.01 = kWh G (energia czynna agregatu)

P31.1.02 = 100Wh (co odpowiada 0,1 kWh)

P31.1.03=0,5

W tym momencie nalezy ustawi¢ wyjécie OUT10 i przypisac je do zmiennej impulsu PUL1:

P19.10.01 = PULx

P19.10.02 = 1 (PUL1)

P19.10.03 = NOR

Note: this menu is divided into 6 sections, for the generation of energy consumption

pulse variables PUL1...PUL6.

P31.n.01 - Defines which energy meter should generate the pulse of the 6 possible meters
managed by the RGK900. kWh M = Mains active energy. kWh G = Generator
active energy. Kvarh M = Mains reactive energy. Kvarh G = Generator reactive
energy. kVA M = Mains apparent energy. kVA G = Generator apparent energy.

P31.n.02 - The quantity of energy which must accumulate for a pulse to be emitted
(for example 10Wh, 100Wh, 1kWh, etc.).

P31.n.03 = Pulse duration.

Application example: For every 0,1 kWhoutput by generator, a pulse of 100ms ha sto be
generated on output OUT10.

First of all we should generate an internal pulse variable, forinstance PUL1. So we must
program section 1 of this menu as follows:

P31.1.01 = kWh G (generator active energy)

P31.1.02 = 100Wh (correspond to 0,1 kWh)

P31.1.03=0,5

Now we must set output OUT10 and link it to PUL1:

P19.10.01 = PULx

P19.10.02 = 1 (PUL1)

P19.10.03 = NOR

| M32 - PRACA ROWNOLEGLA JM  Domysinie | Zakres M32 - PARALLELING | Uom Default Range
P32.01 | Typ aplikacji (patrz ponizej) | AGREGAT-SIEC P32.01 | Application type (see below) GEN-MAINS
P32.02 | Maks. delta V % 5 0-100 P32.02 | Max delta V % 5 0-100
P32.03 | Maks. delta Hz Hz 05 0.0-10.0 P32.03 | Max delta Hz Hz 05 0.0-10.0
P32.04 | Maks. delta Phi ° 5.0 0.0-10.0 P32.04 | Max delta Phi ° 5.0 0.0-10.0
P32.05 | Prog magistrali niezasilanej % 0 0-100 P32.05 | Dead bus threshold % 0 0-100
P32.06 | Stabilizacja synchronizacji S 0.50 0.00 -10.00 P32.06 | Dwell time sec 0.50 0.00-10.00
P32.07 | Maksymalny czas synchronizacji s 60 0-1000 P32.07 | Suychronization timeout sec 60 0-1000
P32.08 | Czaswzrostu zbocza charakterystyki mocy S 20 0-600 P32.08 | Power ramp up time sec 20 0-600
P32.09 | Czas spadku zbocza charakterystyki mocy S 20 0-600 P32.09 | Power ramp down time sec 20 0-600
P32.10 | Czas korica zbocza charakterystyki mocy S 0 0-100 P32.10 | Power ramp end time sec 0 0-100
P32.11 Prég korica zbocza charakterystyki mocy % 0 0-100 P32.11 Ramp end level % 0 0-100
.Lovato
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P32.12 | Prdg alarmu mocy odwrotnej % 5 0-100 P32.12 | Reverse power alarm threshold % 5 0-100
P32.13 | Opdznienie dla alarmu mocy odwrotnej s 5 0-180 P32.13 | Reverse power alarm delay sec 5 0-180
P32.14 | Prdg alarmu mocy biernej % -20 -100--1/0OFF P32.14 | Reactive power alarm threshold % -20 -100--1/0OFF
P32.15 | Opdznienie dla alarmu mocy biernej s 20 0-1000 P32.15 | Reactive power alarm delay sec 20 0-1000
P32.16 | Przesuniecie napiecia % 0 -5.0-+5.0 P32.16 | Voltage offset % 0 -5.0-1+5.0
P32.17 | Przesunigcie fazy ° 0 -3.0-+3.0 P32.17 | Phase offset ° 0 -3.0-+3.0
P32.18 | Przesunigcie czestotliwosci Hz OFF OFF/ P32.18 | Frequency offset Hz OFF OFF/
-0.05Hz +0.05Hz -0.05Hz +0.05Hz
P32.19 | Moc obnizona % OFF OFF / P32.19 | Derating power % OFF OFF /
0-100% 0-100%
P32.20 | Zrodo OFF OFF P32.20 | Sorgente OFF OFF
INPx INPx
OUTx OUTx
LIMx LIMx
REMx REMx
RALx RALx
PLCx PLCx
Axx Axx
UAX UAX
VINX VINX
P32.21 | Numer kanatu (x) 1 OFF/ P32.21 | Channel number (x) 1 OFF/
0-99 0-99

P32.01 - AGREGAT-SIEC = Aplikacja rownolegta pomigdzy agregatami i siecia, Warto$¢ nie P32.01 - GEN-MAINS = Application with generators in parallel with mains. This parameter
podlega zmianom. cannot be changed.

P32.02 - Maksymalna dopuszczalna réznica napig¢ pomiedzy tymi samymi fazami dwéch P32.02 - Maximum allowable voltage difference between the same phases of the two sources
zrodet, aby méc sterowa¢ sygnatem zamkniecia w trybie réwnolegtym. in order to control the ‘close in parallel signal.

P32.03 - Maksymalna dopuszczalna roznica czestotliwosci pomiedzy dwoma zrédtami, aby P32.03 - Maximum permissible frequency difference between the two sources in order to
mac sterowac sygnatem zamknigcia w trybie réwnolegtym. control the ‘close in parallel’ signal.

P32.04 - Maksymalna dopuszczalna réznica fazy pomiedzy dwoma zrédtami, aby méc P32.04 - Maximum allowable phase difference between the two sources in order to control
sterowa¢ sygnatem zamkniecia w trybie rownolegtym. the ‘close in parallel’ signal.

P32.05- Prog napigcia, ponizej ktérego magistrala uwazana jest za niezasilang, a tym P32.05- Voltage threshold below which the bus is considered not powered (‘dead bus’), and
samym umozliwia zamknigcie agregatu w magistrali bez wykonywania then allows closure of the generator on the bus without having to get
synchronizacji. synchronization.

P32.06 - Czas, przez jaki wszystkie warunki synchronizacji musza by¢ spetnione przed P32.06 — Time for which all the conditions of synchronism should be maintained before
wystaniem komendy zamkniecia w trybie rownolegtym. sending the ‘closing in parallel’ command.

P32.07 - Maksymalny czas, jakiego moze wymagac agregat, aby spemi¢ warunki synchroni- P32.07 - Maximum time that the generator can take to reach the synchronism conditions. If
zacji. Po przekroczeniu tego czasu generowany jest alarm A23 Przekroczenie this time is exceeded, the alarm A23 sync timeout is generated.
czasu synchronizacji. P32.08 - Time to move from 0 to 100% of the power output. It defines the angle of the power

P32.08 - Czas wymagany, aby przej$¢ od 0 do 100% generowanej mocy. Okre$la nachylenie ramp. If the target power is less than 100%, the ramp time will be proportionally
zbocza charakterystyki mocy. Jesli moc docelowa jest nizsza niz 100%, czas shorter but the inclination of the ramp will remain constant.
zbocza charakterystyki bedzie proporcjonalnie krétszy, ale nachylenie zbocza P32.09 - Time to go from 100% to 0% of the power output. Same concept as the previous
charakterystyki pozostanie na stalym poziomie. parameter, referring to the down ramp.

P32.09 - Czas wymagany, aby przej$¢ od 100% do 0 generowanej mocy. Ta sama zasada P32.10 - Time at the end of the ramp down before opening the generator switch.
co we wczesniejszym parametrze, ale w odniesieniu do zbocza charakterystyki P32.11 - Minimum level of power under which, during the down ramp, you will immediately go
wyjécia. to 0% (final step).

P32.10 - Czas przy koncu spadku zbocza charakterystyki przed otwarciem wytacznika P32.12 - Negative active power threshold (reverse power) beyond which the alarm A25
agregatu. Generator reverse Power is generated.

P32.11 - Minimalny poziom mocy, ponizej ktérego — na spadku zboczu charakterystyki — P32.13 - Delay time referred to the threshold of the previous parameter.
nastepuje natychmiastowe przejscie do poziomu 0% (stopient koricowy). P32.14 - Negative reactive power threshold (capacitive) beyond which the alarm A26

P32.12 - Prog mocy czynnej ujemnej (odwrotnej), po ktdrego przekroczeniu generowany jest Maximum reactive power is generated.
alarm A25 Moc odwrotna agregatu. P32.15- Delay time referred to the threshold of the previous parameter.

P32.13 - Czas opdznienia odnoszacy si¢ do progu z poprzedniego parametru. P32.16 - Voltage difference between the generator and bus / network that is used as a target

P32.14 - Prog mocy biernej ujemnej (pojemnosciowej), po ktérego przekroczeniu during the synchronization. Normally the voltage is adjusted so as to be equal to
generowany jest alarm A26 Maksymalna moc bierna. that of the bus (0% offset). If you want the parallel to be closed when the generator

P32.15- Czas opdznienia odnoszacy si¢ do progu z poprzedniego parametru. voltage is slightly higher, then set positive values, otherwise set negative values.

P32.16 - Rdznica w napieciu miedzy agregatem a magistrala/siecia, ktéra wykorzystywana jest P32.17 - Phase difference between the generator and bus / network that is used as a target
jako docelowa podczas synchronizacji. Zwykle napiecie regulowane jest tak, aby byto during the synchronization. Normally, the phase is adjusted so as to be equal to that
na poziomie napigcia magistrali (0% przesuniecia). Jesli praca réwnolegta ma by¢ of the bus (0% offset). If you want the parallel to be closed when the generator
zamykana, gdy napiecie agregatu jest nieco wyzsze, nalezy ustawi¢ wartoéci dodatnie, phase is slightly anticipated then set positive values, otherwise set negative values.
w przeciwnym razie konieczne jest ustawienie wartosci ujemnych. P32.18 - Frequency difference between the generator and bus / network that is used as a

P32.17 - Réznica w fazie miedzy agregatem a magistrala/siecia, ktéra wykorzystywana jest jako target during the synchronization. Normally, the frequency is adjusted so as to be
docelowa podczas synchronizacji. Zwykle faza regulowana jest tak, aby byta na equal to that of the bus (0% offset). If you want the parallel being closed when the
poziomie fazy magistrali (0% przesuniecia). Jesli praca réwnolegta ma by¢ zamykana, generator frequency is slightly higher then set positive values, otherwise set
gdy faza agregatu jest przesunieta nieco do przodu, nalezy ustawi¢ wartosci dodatnie, negative values.

w przeciwnym razie konieczne jest ustawienie wartosci ujemnych.

P32.18 - Roznica w czestotliwosci miedzy agregatem a magistrala/siecia, ktora P32.19 - With the generator in parallel to the mains and when derating condition occurs (see
wykorzystywana jest jako docelowa podczas synchronizacji. Zwykle czestotliwo$¢ parameters P32.20 and P32.21), the power delivered by the generators is defined
regulowana jest tak, aby byta na poziomie czgstotliwosci magistrali (0% by this parameter (in percenteage with reference to its nominal power).
przesunigcia). Jesli praca réwnolegta ma by¢ zamykana, gdy czestotliwos¢
agregatu jest nieco wyzsza, nalezy ustawi¢ wartosci dodatnie, w przeciwnym razie P32.20 - Defines the digital input or internal variable whose activation enables the derated
konieczne jest ustawienie wartosci ujemnych. power of the generator.

P32.19 - Jedli w trybie pracy réwnolegtej agregatu z siecig zostanie odnotowane obnizenie P32.21 - Channel number x with reference to the previous parameter.
mocy (patrz parametry P32.20 i P32.21), wtedy moc generowana przez agregaty
bedzie taka, jak okreslono w tym parametrze (w wartosci procentowej odnoszacej
sie do ich mocy znamionowej).

P32.20 - Zdefiniowanie wejscia cyfrowego lub zmiennej wewnetrznej, ktérej aktywacja NOTE
powoduje obnizenie mocy agregatu. - -

P32.21 - Numer kanatu odnoszacy sig do poprzedniego parametru. You must set the nominal power P04.n.07 for a correct behavior of

parameters P32.08 and P32.09.
ml UWAGA
i Dla prawidfowego dziatania parametrow P32.08 i P32.09 konieczne
jest ustawienie warto$ci mocy znamionowej P04.n.07
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- W pasmie zottym predko$¢ synchronizacii jest utrzymywana na jej wartosci
maksymalnej ustawionej tym parametrem. W ramach pasma niebieskiego predkos¢
synchronizacji ma warto$¢ malejaca.

- Okresla kat pasma niebieskiego (P32.04 x P33.02 / 100).

- Po zsynchronizowaniu si¢ w magistrali ostatniego RGK900SA, zanim wytacznik
magistrali zostanie zamknigty (magistrala zostanie zsynchronizowana z siecia),
konieczne jest odczekanie czasu okreslonego tym parametrem.

- Warto$¢ ta, pomnozona przez warto$¢ ID (P35.01), jest dodawana do P33.03.
Ten parametr jest uzyteczny, gdy dysponuije sie wiecej niz jednym RGK900MC.

Np.
RGK900MC nr 1:

1. P33.03=10s
2. P33.04=10s
3. P35.01=1

Opo&znienie catkowite = 10 + 110 =20 s

RGK900MC nr 2:
1. P33.03=10s
2. P33.04=10s
3. P35.01=2
Opdznienie catkowite = 10 +2*10=30's

Jesli z jakiegokolwiek powodu zamierza sig odwrdci¢ kolejnos¢, z jaka urzadzenia
zamvkaia wvtacznik maaistrali. nalezv zastosowaé weiscie z funkcia maksvmalnv

N

33.01 - In the yellow band the synchronous speed is maintained at its maximum value set
with this parameter. In the blue band the synchronous speed is a decreasing value.

33.02 - This value defines the angle of the blue band ((P32.04 x P33.02 / 100).

33.03 - After that the last RGK900SA has synchronized on the bus, a time delay defined by
this parameter must elapse before bus breaker can be closed (synchronize with the
network).

33.04 - This value, multiplied by ID value (P35.01), is added to P33.03.

This parameter is useful when there are more than one RGK900MC.
Ex.
RGK900MC nr.1:

4. P33.03=10s
5. P33.04=10s
6.  P35.01=1
Total delay = 10 + 110 = 20 sec

RGK900MC nr.2:
4. P33.03 = 10s
5. P33.04 = 10s
6. P35.01=2

Total delay = 10 + 210 = 30 sec

If you want to change the sequence of closing bus breakers, you must use top priority
input function on the device with ID = 2. In this way its ID will become 0 and the total
delav time will he eanial tn 10 can

Y A

Typ mocy kw kW Power type kw kW
kVA kVA
kVar kVar
Start reserve 3 150 0-230000
Zapas przy zatrzymaniu 3 200 —30000 Stop reserve 3 200 0-230000
Zapas przy rozruchu %3 60 0-100 Start reserve %3 60 0-100
Czas pracy poczatkowej OFF = /0-3600 Initial time OFF OFF /0 - 3600
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Uwaga:

P35.01-

P35.02 -

P35.03 -

P35.04 -

P35.05 -

P35.24 -

P35.25 -

P35.26 -

P35.27 -

P35.28 -

P35.29 -

To menu nie odnosi sie do sterownika RGK900MC, ale umozliwia
zastosowanie tego typu ustawien we wszystkich sterownikach RGK900SA
potaczonych w magistrali.

Numer identyfikacyjny jednostki RGK w CANbus do dzielenia obcigzenia. Wszystkie
poditaczone urzadzenia musza mie¢ inny adres. Dzieki temu adresowi mozna
zidentyfikowac niniejszq jednostke na stronie, na ktdrej wy$wietlany jest status
systemu.

Predko$¢ komunikacji w linii CANbus do dzielenia obcigzenia. Zalecana jest pred-
kos¢ 250 kbps. Predko$¢ 50 kbps nalezy stosowac tylko wowczas, gdy odlegtosé
miedzy dwoma najbardziej oddalonymi od siebie agregatami przekracza 150 m.
Priorytet rozruchu przypisany do niniejszej jednostki. Najpierw nastepuje rozruch
agregatow, ktorych priorytet ustawiono na najnizszej wartosci.

Kryterium zestawiania mocy z progami. P-Q-S = Progi zapasu dla rozruchu/
zatrzymania wyrazone sg w wartosci catkowitej (odpowiednio kW, kvar lub kVA,

w zalezno$ci od P35.05). W tym przypadku parametry, jakie nalezy wykorzystaé
do zdefiniowania progéw zapasu, to te zawierajace si¢ w zakresie od P35.06 do
P35.13. Wart. % — Progi zapasu dla rozruchu/zatrzymania wyrazane sg jako
procent mocy udostepnianej przez system. W tym przypadku parametry, jakie
nalezy wykorzysta¢ do zdefiniowania progéw zapasu, to te zawierajace si¢ w
zakresie od P35.14 do P35.21.

Gdy parametr P35.04 ustawiono na P-Q-S, ten parametr okreéla, czy kryterium do
zarzadzania mocg oparte jest odpowiednio na mocy czynnej, biernej czy pozornej.

P35.06 - P35.13 — Gdy parametr P35.04 ustawiono na P-Q-S, te parametry okre$lajg 4

zestawy progéw zapasu mocy, ktére powodujg rozruch/zatrzymanie dodatkowego
agregatu. W momencie, gdy dostepny zapas mocy spadnie ponizej warto$ci Zapasu
przy rozruchu i utrzyma sig tak przez czas ustawiony w parametrze P35.22, wtedy
zostanie uruchomiony dodatkowy agregat. Gdy natomiast dostepny zapas
przekroczy prog Zapasu przy zatrzymaniu i utrzyma sie tak przez czas ustawiony w
parametrze P35.23, wtedy jeden agregat zostanie zatrzymany. Kryterium wyboru
oparte jest na priorytetach i na godzinach pracy silnika. Spoéréd czterech
dostepnych aktywny jest zawsze tylko jeden zestaw progdw (domysinie zestaw 1).
Wybér danego zestawu progéw sposrod 1-2-3-4 odbywa sie poprzez wejscia
programowalne ustawione na funkcje Wybor zapasu mocy.

P35.14 - P35.21 - Identyczna koncepcja, jak ta wyrazona w poprzednim paragrafie, ale w

odniesieniu do progdw zapasu mocy ustawionych w warto$ciach procentowych,
czyli kiedy parametr P35.04 ustawiony jest na Wart. %.

P35.22 - P35.23 - Czasy opoznienia ustawione dla progoéw zapasu przy rozruchu i

zatrzymaniu. Patrz poprzednie paragrafy.

Czas op6znienia przed rozruchem dodatkowego agregatu, gdy moc obcigzenia jest
wyzsza od catkowitej mocy znamionowej pracujacych agregatow.

Minimalna moc, jaka musi by¢ zawsze dostepna w magistrali. Ten parametr jest
priorytetowy wzgledem progéw Zapasu przy zatrzymaniu. Stosowany w potgczeniu
z wejsciem cyfrowym ustawionym na funkcje Minimalna moc znamionowa.

Czas, podczas ktdrego wszystkie agregaty sq utrzymywane w trybie pracy po
otrzymaniu sygnatu rozruchu. Po uptywie tego czasu rozpoczyna sie zarzadzanie
rozruchem/zatrzymaniem w zaleznosci od progéw zapasu. Jesli ustawiono na OFF,
na samym poczatku zostanie uruchomiony agregat o najwyzszym priorytecie (np.
priorytet 1).

Maksymalna réznica w godzinach pracy miedzy dwoma agregatami. Jesli roznica ta
zostanie przekroczona, nastapi rozruch agregatu o najnizszej liczbie godzin i
wystarczajacej mocy znamionowej, by prawidtowo przejaé dane obcigzenie.

W razie wygenerowania alarmu, ktéry wymusza zatrzymanie silnika z
wychtadzaniem (czyli nie powoduje uszkodzenia silnika), nastepuje rozruch
dodatkowego agregatu, ktory zastapi agregat majacy awarie, jeszcze zanim ten
ostatni zostanie odtaczony od magistrali. Jesli proces ten nie zostanie ukoriczony w
ciggu maksymalnego czasu wskazanego w tym parametrze, agregat generujacy
alarm zostanie tak czy owak odtaczony i zatrzymany.

Gdy wigczony jest tylko jeden agregat i jego moc znamionowa jest duzo wyzsza od
mocy pochtfanianej przez obciazenie, po uptywie czasu wskazanego w tym
parametrze nastapi rozruch agregatu o nizszej mocy znamionowej niz moc
agregatu pracujacego, ale i tak wystarczajacej, by wytrzymac obciazenie + zapas.

Uwaga @: Te parametry dostosowywane sg automatycznie pomiedzy wszystkimi RGK900
podtaczonymi w linii CAN bus do dzielenia obcigzenia.

Note:

P35.01-

P35.02 -

P35.03 -

P35.04 -

P35.05 -

P35.06 - P35.13 — When P35.04 is set to P-Q-S, these parameters define 4 sets of thresholds

P35.14 - P35.21 — Same concept expressed in the previous paragraph, but referred to the

P35.22 - P35.23 - time delay applied on the start and stop reserve thresholds. See the

P35.24 -

P35.25 -

P35.26 -

P35.27 -

P35.28 -

P35.29 -

Note®: These parameters are automatically aligned among all RGK900 that are connected
together on the load sharing CAN bus line.

This menu is not referred to RGK900MC controller, but it is used to propagate
the settings to all the RGK900SA controllers on the bus.

Identification number of the RGK unit on the CANbus for load sharing. All connected
devices must have a different address. This address is what identifies this unit on
the display page that collects the state of the system.

CANbus communication speed on the line for load sharing. It is recommended to
use speed of 250kbps. The speed of 50kbps should only be used when the distance
between the two furthest generators exceeds 150m.

Priority of start attributed to this unit. Generators with the priority set to a lower value
are started first.

Comparison criterion of powers with the thresholds. P-Q-S = Reserve thresholds
for start / stop are expressed in absolute terms (respectively kW, kVAR or kVA,
depending P35.05). In this case, the parameters to be used for the definition of the
reserve thresholds are those comprised between P35.06 and P35.13. Perc% — The
reserve thresholds for start / stop are expressed as a percentage of the available
power of the system. In this case, the parameters to be used for the definition of the
reserve thresholds are those comprised between P35.14 and P35.21.

When P35.04 is set to P-Q-S, this parameter defines whether the criterion for
power management is based respectively on the active, reactive or apparent power.

of power reserve, which determine the start / stop of an additional generator. When
the power reserve available falls below the value of Start reserve for the time set by
P35.22 an additional generator will be started. When instead the available reserve is
greater than the Stop reserve threshold the for the time set in P35.23, one generator
is stopped. The selection criterion is based on the priorities and working hours of the
engine. From the four available, it is always active one set of thresholds (by default
set 1). The selection of the set of thresholds 1-2-3-4 is made via the
programmable inputs set up using the Reserve power selection function.

threshold of power reserve set as a percentage, that is when P35.04 is set to
Perc%.

preceding paragraphs.

Time delay before an additional generator will be started, when the load power is
greater than the total power rating of the running generators.

Minimum power that must be available on the bus. This parameter has priority over
the Stop reserve threshold. Used in conjunction with digital input with function
Minimum nominal power.

Time during which all generators are kept running after receiving a start request.
When this time has elapsed, the start / stop management is initiated depending on
the reserve thresholds. If set to OFF at the start will start the generator with the
highest priority (e.g. priority 1).

Maximum difference in hours of running between two generators. If this difference is
exceeded, the system will start the generator with fewer hours and with sufficient
power rating to properly supply the load demand.

If there is an alarm that requires engine stop with cooling (a non—critical alarm for
the engine), a back-up generator will be started, which will replace the unit in alarm
before it is disconnected from the power bus. If this procedure is not completed
within the time limit specified by this parameter, the generator with alarm will still be
disconnected from the bus and shut down.

When one generator is switched on and its output rated power is much higher than
the power demandend by the load, after the time indicated by this parameter,
another generator with lower power (but enough to cover load demand and reserve)
will take over.

| M36 — ZARZADZANIE MOCA AGREGAT-SIEC  JM  DomysInie Zakres M36 — MAINS / GEN POWER MANAGEMENT | UoM Default Range
P36.01 | Kontrola kW Obciazenie | Obcigzenie bazowe P36.01 | kW control Baseload Baseload
bazowe Obc. baz. AIN B.load AIN
Moc pobr./odd. Imp/exp
Moc pobr./odd. AIN Imp/exp AIN
P36.02 | Numer kanatu 1 1-8 P36.02 | Channelnr. 1 1-8
P36.03 | Obcigzenie bazowe — kW % 100 0-100 P36.03 | Base load—kW % 100 0-100
P36.04 | Moc pobr./odd. z sieci — kW kW 0 -500000 - +500000 P36.04 | Import from mains — kW kW 0 -500000 - +500000
P36.05 | Kontrola PF Obciazenie | Obciazenie bazowe P36.05 PF control Baseload Baseload
bazowe Obc. baz. AIN B.load AIN
Moc pobr./odd. Imp/exp
Moc pobr./odd. AIN Imp/exp AIN
P36.06 | Numer kanatu 1 1-8 P36.06 | Channel nr. 1 1-8
P36.07 | Typ PF IND IND P36.07 | PF type IND IND
CAP CAP
P36.08 | Obcigzenie bazowe — PF 1.00 0.50 - 1.00 P36.08 | Base load - PF 1.00 0.50-1.00
P36.09 | Moc pobr. z sieci — PF 1.00 0.50-1.00 P36.09 | Import from mains — PF 1.00 0.50-1.00
P36.10 | Maks. moc oddana % 0 0-100 P36.10 | Max export % 0 0-100
P36.11 | Prég nagrzewania % OFF OFF/1-100 P36.11 | Warm-up threshold % 50 OFF /1-100
P36.12 | Czas nagrzewania s 30 0-9999 P36.12 | Warm-up time sec 30 0-9999
P36.14 | Moc przy rozruchu kw OFF OFF/ P36.14 | Start power kw OFF OFF/
1-500000 1-500000
P36.15 | Opdznienie dla rozruchu S 0 0-10000 P36.15 | Start delay sec 0 0-10000
P36.16 | Moc przy zatrzymaniu kW 0 0-500000 P36.16 | Stop power kW 0 0-500000
P36.17 | Opdznienie dla zatrzymania S 0 0-10000 P36.17 | Stop delay sec 0 0-10000
P36.18 | Wiaczenie synchronizacji Réwno- Brak P36.18 | Synchronization enable Both None
cze$nie Z wyprzedzeniem Forward
Z opdznieniem Reverse
Réwnoczesnie Both
.Lovato
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P36.19 | ROCOF df/dt Hz/ OFF OFF/0.1-10.0 P36.19 | ROCOF dfdt Hz/ OFF OFF/0.1-10.0
s sec
P36.20 | ROCOF prébek nr 10 3-30 P36.20 | ROCOF samples nr 10 3-30
P36.21 | Wigczenie przesunigcia fazowego OFF OFF P36.21 | Vector shift enable OFF OFF
SIEC MAINS
SIEC+AGREGAT MAINS+GEN
P36.22 | Otwarcie dla przesunigcia fazowego SIEC SIEC P36.22 | Vector shift opening MAINS MAINS
AGREGAT GEN
P36.23 | Limit przesuniecia fazowego ° 1 1-45 P36.23 | Vector shift limit ° 1 1-45
P36.24 | Probki przesuniecia fazowego nr 1 1-360 P36.24 | Vector shift samples nr 1 1-2360
P36.25 | Sita w trybie AUT OFF OFF-ON P36.25 | Force in AUT mode OFF OFF - ON
P36.26 | Powolne uwalnianie mocy OFF OFF P36.26 | Slow power release OFF OFF
ON ON

P36.01 - Tryb kontroli mocy czynnej. Obciazenie bazowe = Moc czynna generowana przez agregat
jest regulowana do wartoci statej ustawionej w parametrze P36.03. Obciazenie bazowe
AIN = Moc czynna generowana przez agregat jest regulowana do wartosci ustawionej
poprzez wejscie analogowe AlNx z kanatem x okreslonym w parametrze P36.02. Na
przyktad, jesli wejscie analogowe ustawiono na zakres 0..10V, bedzie odpowiada¢ 0..100%
mocy znamionowej agregatu. Moc pobr./ odd. = Moc czynna generowana przez agregat
jest regulowana tak, aby moc pobierana z sieci nie przekraczata warto$ci ustawionej w
parametrze P36.04. Moc pobr./odd. AIN= Moc czynna generowana przez agregat jest
regulowana tak, aby moc pobierana z sieci nie przekraczata wartoéci ustawionej przez
wejscie analogowe AINX, ktdrego kanat x okreslono parametrem P36.06.

P36.02 - P36.03 - P36.04 - Patrz poprzedni parametr.

P36.05- Tryb kontroli wspotczynnika mocy (PF). Obciazenie bazowe = Wspdtczynnik mocy
generowany przez agregat jest regulowany do wartosci statej ustawionej w
parametrach P36.07 i P36.08. Obciazenie bazowe AIN = Wspdtczynnik mocy
generowany przez agregat jest regulowany do wartosci ustawionej poprzez wejscie
analogowe AINx z kanatem x okreslonym w parametrze P36.06. Na przyktad, jesli
wejscie analogowe ustawiono na zakres 0..10V, bedzie odpowiada¢
wspotczynnikowi mocy PF 0.00 .. 1.00 indukcyjnemu. Moc pobr./odd. =
Wspétczynnik mocy generowany przez agregat jest regulowany tak, aby PF
pobierany z sieci pozostawat na statej wartosci ustawionej w parametrach P36.07 i
P36.09.Moc pobr./odd. AIN= Wspdtczynnik mocy generowany przez agregat jest
regulowany tak, aby PF pobierany z sieci pozostawat na warto$ci ustawionej przez
wejscie analogowe AINX, ktérego kanat x okreslono parametrem P36.06.

P36.06 - P36.07 - P36.08 - P36.09 — Patrz poprzedni parametr.

P36.10 - Maksymalny limit mocy czynnej, jaka moze by¢ oddana do sieci, kiedy P36.01
ustawiony jest na tryb Obcigzenia bazowego (statego lub AINx).

P36.11 - Maksymalna moc, jaka moze by¢ generowana przez agregat podczas fazy
nagrzewania, wyrazana w procentach mocy znamionowej. Jesli parametr ten
ustawiono na OFF, czas nagrzewania jest pomijany i agregat moze generowa¢
maksymalng moc tuz po podtaczeniu do niego obcigzenia.

P36.12 - Czas trwania fazy nagrzewania. Patrz poprzedni parametr.

P36.14 - Prog mocy czynnej pobieranej z sieci, powyzej ktdrego w trybie AUT agregat jest
uruchamiany po czasie ustawionym w parametrze P36.15. Pracuje w OR przy
innych warunkach rozruchu.

P36.15 - Patrz poprzedni parametr.

P36.16 — Prog mocy czynnej pobieranej z sieci, ponizej ktérego agregat jest zatrzymywany po
czasie ustawionym w P36.17.

P36.17 - Patrz poprzedni parametr.

P36.18 - Wiaczanie synchronizacji miedzy siecia a agregatem, gdy oba zrodta sg obecne.
Brak - Sie¢ i agregat nie sg nigdy synchronizowane, a przenoszenie obcigzen
odbywa sie przy otwartym przeptywie w obu kierunkach. Z wyprzedzeniem —
Synchronizacja ma miejsce wéwczas, gdy nastepuje rozruch i zadziatanie agregatu,
ale nie wtedy, kiedy jest on zatrzymywany, podczas gdy przeptyw jest otwarty. Z
opoznieniem — Sytuacja odwrotna do opisanej powyzej. Rdwnoczesnie —
Synchronizacja i przeptyw zamkniety wykonywany jest w obu kierunkach.

P36.19 - P36.20 — Wskazuje maksymalng zmiang czestotliwosci sieci w jednostce czasu df/dt
(ROCOF - Rate Of Change Of Frequency). Gdy oba wytaczniki sa zamkniete, jesli
zmierzona warto$¢ przekracza te, ktorg ustawiono w niniejszym parametrze przez
liczbe okresow ustawiong parametrem P36.20, wtedy generowany jest alarm A27
ROCOF zbyt wysoki.

P36.21 - Wskazuje, w jakich okolicznosciach ma by¢ obliczane przesuniecie fazowe, a w
konsekwenciji, jak zarzadza¢ alarmem A28 Przesunigcie fazowe. OFF = Kontrola
wylaczona. SIEC = Kontrola wiaczona, gdy wylacznik sieci jest zamkniety.
SIEC+AGREGAT = Kontrola wiaczona, gdy oba wytaczniki s3 zamkniete.

P36.22 - Wskazuje, ktore wylaczniki otworzy¢ w razie alarmu A28.

P36.23 - P36.24 — Maksymalny limit przesunigcia miedzy fazami z dwdch okresow. Jesli
warto$¢ ta mierzona jest przez liczbe cykli wskazang w parametrze P36.24, wtedy
generowany jest alarm A28.

P36.25- W przypadku uaktywnienia tego parametru i nacisnigcia przycisku AUT lub wejscia
urzadzenia w tryb pracy automatycznej réwniez wszystkie RGK900SA przefaczane
sq na tryb automatyczny poprzez CANbus.

P36.26 — W trybie GEN-MAINS, w przypadku nagtych zmian obciazenia, generator bedzie
sie starat dozowa¢ moc poprzez rampy stopniowe P32.08 i P32.09.

P36.01 - Active power control mode. Baseload = The active power delivered by the
generator is adjusted to the constant value set by P36.03. B.load AIN = The active
power delivered by the generator is adjusted to the value set via the analog input
AINx with channel x specified by P36.02. For example, with the analog input set to
the range 0 .. 10V corresponds to 0 .. 100% of the rated generator power. Imp /
Exp = The active power supplied by the generator is adjusted so that the power
drawn from the mains will not exceed the value set with P36.04. Imp / Exp AIN =
The active power supplied by the generator is adjusted so that the power drawn
from the mains will not exceed the value set by an analog input AINx whose channel
x is specified with P36.06.

P36.02 - P36.03 - P36.04 - See the previous parameter.

P36.05 - Power Factor control mode. Baseload = The power factor supplied by the generator
is adjusted to the constant value set by P36.07 and P36.08. B.load AIN = The
power factor supplied by the generator is adjusted to the value set via the analog
input AINx with channel x specified by P36.06. For example, with the analog input
set to the range 0 .. 10V correspond to PF 0.00 .. 1:00 inductive. Imp / Exp = The
power factor supplied by the generator is adjusted so that the PF taken from the
mains remains constant at the value set by P36.07 and P36.09. Imp / Exp AIN =
The Power factor supplied by the generator is adjusted so that the PF taken from
the mains remains at the value set by an analog input AINx whose channel x is
specified with P36.06.

P36.06 - P36.07 - P36.08 - P36.09 — See the previous parameter.

P36.10 - Max power limit ativa that can be sold to the grid when P36.01 is set so Baseload
(fixed or AINX).

P36.11 - Maximum power output from the generator during warm-up phase, expressed as a
percentage of the nominal power. If set to OFF, the warm—up time is ignored and
the generator can supply the maximum power as soon as it is connected to the
load.

P36.12 - Duration of the warm-up phase. See previous parameter.

P36.14 — Active power threshold drawn from the mains over which, ina AUT mode, the
generator is started after the time set by P36.15. It works in logical OR with the
other starting conditions.

P36.15— See the previous parameter.

P36.16 — Active power threshold drawn from the mains under which the generator is stopped
after the time set by P36.17.

P36.17 — See the previous parameter.

P36.18 — Enables synchronization between mains and generator when both sources are
present. None — The mains and the generator are never synchronized and load
transfers occur with a open transition in both directions. Forward — Synchronization
occurs when the generator is started and connected but not when it is stopped,
where you have an open transition. Reverse — Opposed compared to the previous
selection. Both — Synchronization and closed transition is carried out in both
directions.

P36.19 - P36.20 — Indicates the maximum variation of the mains frequency per unit time df / dt
(ROCOF -Rate Of Change Of Frequency). When both breakersare closed,if the
measured value is higher than the setting of this parameter for a number of periods
specified by parameter P36.20, the alarm A27ROCOF too high is generated.

P36.21 - Indicates in what condition the vector shift must be calculate and consequently
manage the alarm A28Vectorshift. OFF =Control disabled. MAINS = Control
enabled when mains breaker is closed. MAINS+GEN = Control enabled when both
breakersare closed.

P36.22 - Indicates whichbreaker mus beopenedin case of alarm A28.

P36.23 - P36.24 — Maximum deviation of the mains voltage phase angle, if the measured value
is higher than the setting of this parameter for a number of periods specified by
parameter P36.24, the alarm A28 is generated.

P36.25 - If this parameter is enabled and the AUT button is pressed or the device is changing
its status to AUT mode then the status of all RGK900SA is forced in AUT mode
through CANbus.

P36.26 — In GEN-MAINS mode.If the load changes brutaly, the generator will try to deliver the

power softly according to power ramp P32.08 and P32.09.
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M37- WEJSCIA WIRTUALNE JM | Domyslinie Zakres M37 - VIRTUAL INPUTS UoM Default

(VINn, n=1...32) (VINn, n=1...32)

P37.n.01 | Funkcja wejscia VINn (rézne) (Patrz Tabela P37.n.01 | VINn input function (various) (see Input

funkcji wej$¢) functions

P37.n.02 | Wskaznik funkcji (x) OFF OFF /1...99 table)

P37.n.03 | Typ zestyku NO NO/NC P37.n.02 | Function index (x) OFF OFF/1...99

P37.n.1 - Wybor funkcji wybranego wejscia (patrz tabela funkcji wej$¢ programowalnych). P37.n.03 | Contact type NO NO/NC

P37.n.2 - Wskaznik, ktéry mozna przypisywac do funkcji zaprogramowanej w poprzednim P37.n.1 - Selects the functions of the selected input (see programmable inputs functions
parametrze. Przyktad: Jesli funkcja wejscia jest ustawiona na Wykonanie menu table).

komend Cxx, i to wejcie ma wykona¢ komende C.07, wtedy P37.n.02 nalezy
ustawi¢ na warto$ci 7.

P37.n.3 — Wybdr typu zestyku: NO (normalnie otwarty) lub NC (normalnie zamkniety).

Uwaga: Wejcia wirtualne VINX sterowane s przez logiczng bramke OR wszystkich wej$¢
wirtualnych VOUXx urzadzen podiaczonych przez CANbus CAN2. W tym trybie
mozna wykonaé wirtualne potaczenie wszystkich urzadzen.

Przyktad: Jesli zamierza sie uaktywnic¢ alarm UA1 na wszystkich urzadzeniach, gdy zamykane
jest wejscie 1 (INP1) RGK900MC, nalezy zaprogramowa¢ urzadzenia w
nastepujacy sposob:

RGK900MC

P38.01.01 = INPx

P38.01.02 =1

P39.01.01 = INPx

P39.01.02 =1

Wigczy¢ alarm uzytkownika UA1
RGK900SA n

P37.01.01 = Konfigurowalna

P37.01.02 =1

P39.01.01 = VINx

P39.01.02 =1

Wigczy¢ alarm uzytkownika UA1

P37.n.2 - Index associated with the function programmed in the previous parameter.
Example: If the input function is set to Cxx commands menu execution, and you
want this input to perform command C.07 in the commands menu, P37.n.02 should
be set to value 7.

P37.n.3 — Select type of contact: NO (Normally Open) or NC (Normally Closed).

Note: The virtual inputs are controlled by the logical OR of virtual outputs VOUXx of all
devices connected with CAN2 CANbus. In this way is possible to realize a virtual
link between all devices.

Example: If you want activate the user alarm UA1 on all devices when the input 1 (INP1) is
closed, you must use this configuration.

RGK900MC
P38.01.01 = INPx
P38.01.02=1
P39.01.01 = INPx
P39.01.02=1
Enable user alarm UA1
RGK900SA n
P37.01.01 = Configurable
P37.01.02=1
P39.01.01 = VINx
P39.01.02=1
Enable user alarm UA1

wyjcie ma wzbudzic sie po nastapieniu alarmu A31, wtedy P38.n.02 nalezy ustawi¢
na wartosci 31.

M38 - WYJSCIA WIRTUALNE JM | Domyslinie Zakres M38 - VIRTUAL OUTPUTS UoM Default Range

(VOUn, n=1...32) (VOUn, n=1...32)

P38.n.01 | Funkcja wyjécia VOUn (rézne) (Patrz Tabela P38.n.01 | Output function VOUn (varoius) (see Output

funkcji wyj$c) functions

P38.n.02 | Wskaznik funkcji (x) OFF OFF /1...99 table)

P38.n.1 — Wybor funkcji wybranego wyjscia (patrz tabela funkcji wyj$¢ programowalnych). P38.n.02 | Function index (x) OFF OFF/...99

P38.n.2 - Wskaznik, ktéry mozna przypisywac do funkcji zaprogramowanej w poprzednim P38.n.1 - Selects the functions of the selected output (see programmable outputs functions
parametrze. Przyktad: Jesli funkcja wyjécia jest ustawiona na funkcje Alarm Axx, i to table).

P38.n.2 - Index associated with the function programmed in the previous parameter.
Example: If the output function is set to Alarm Axx, and you want this output to be
energized for alarm A31, then P38.n.02 should be set to value 31.

M39 — ALARMY UZYTKOWNIKA JM | DomysInie Zakres M39 - USER ALARMS UoM Default e

UAn, n=1...16 UAn, n=1...16

P39.n.01 | Zrédto alarmu OFF OFF P39.n.01 | Alarm source OFF OFF
INPx INPx
OUTx OUTx
LIMx LIMx
REMx REMx
PLCx PLCx
RALx RALx
VINX VINX

P39.n.02 | Numer kanatu (x) 1 1-99 P39.n.02 | Channel number (x) 1 1-99

P39.n.03 | Tekst UAn (tekst - 20 P39.n.03 | Text UAn (text— 20

znakow) char)

Uwaga: To menu podzielono na 16 czesci, ktére odnoszq sie do poszczegdinych

alarméw uzytkownika UA1...UA16.

P39.n.01 - Okresla wejscie cyfrowe lub zmienng wewnetrzng, ktorej aktywacja generuje alarm
uzytkownika.

P39.n.02 - Numer kanatu odnoszacy si¢ do poprzedniego parametru.

P39.n.03 - Dowolny tekst, ktory pojawia si¢ w oknie alarmu.

Przyktad aplikacji: Alarm uzytkownika UA3 musi by¢ generowany przez zamknigcie wejscia
INPS, a takze musi pojawic sie komunikat ‘Otwarte drzwi’.

W tym przypadku nalezy ustawi¢ cze$¢ menu 3 (wg alarmu UA3):

P39.3.01 = INPx

P39.3.02=5

P39.3.03 = ‘Otwarte drzwi’

Note: this menu is divided into 16 sections for user alarms UA1...UA16

P39.n.01 - Defines the digital input or internal variable that generates the user alarm when it is
activated.

P39.n.02 — Channel number x with reference to the previous parameter.

P39.n.03 - Free text that appears in the alarm window.

Example of application: User alarm UA3 must be generated by the closing of input INP5, and
must display the message ‘Panels open’.

In this case, set the section of menu 3 (for alarm UA3):

P39.3.01 = INPx

P39.3.02=5

Alarmy

o W momencie generowania alarmu na wy$wietlaczu pojawia sie ikona
alarmu, kod identyfikacyjny i opis alarmu w wybranym jezyku.

o Jesli przyciski poruszania si¢ po stronach zostang nacisniete,
wyskakujace okienko z opisem alarmu znika na chwilg, po czym pojawia
sie ponownie po kilku sekundach.

P39.3.03 = ‘Panels open’

Alarms

e When an alarm is generated , the display will show an alarm icon, the code
and the description of the alarm in the language selected.

o [f the navigation keys in the pages are pressed, the pop-up window showing
the alarm indications will disappear momentarily, to reappear again after a
few seconds.
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Dopéki alarm jest aktywny, miga czerwony wskaznik LED obok ikony
alarmu na panelu przednim.

O ile sg wiaczone, generowane sg lokalne i zdalne alarmy akustyczne.

Kasowanie alarméw mozna wykona¢ w jeden z nastepujacych
Sposobow:

o poprzez naci$niecie przycisku v*

o  poprzez nacisnigcie przycisku OFF.

Przejscie do trybu OFF zapobiega niepozadanym rozruchom silnika po
skasowaniu alarmu.

o Jesli nie mozna skasowac alarmu, oznacza to, ze utrzymuije sie
przyczyna, ktéra go spowodowata.

Po wystapieniu jednego lub wiecej alarméw RGK900 zachowuije sie
zgodnie z ustawieniami wfasciwosci aktywnych alarméw.

Wiasciwosci alarméw

Do kazdego alarmu, wigcznie z alarmami uzytkownika (User Alarms, UAX),

moga by¢ przypisane rozne wiasciwosci:

o Alarm wiaczony — Ogolne wigczanie alarmu. Jesli alarm nie jest
wigczony, nie zostaje uwzgledniony przy pracy urzadzenia.

o Alarm zachowany - Pozostaje w pamieci urzadzenia nawet wtedy, gdy

usunigto przyczyne, ktéra go spowodowata.

Alarm ogdlny — Aktywacja wyjscia przypisanego do tej funkcji.

Awaria ogdlna — Aktywacja wyjscia przypisanego do tej funkcji.

Awaria elektryczna Aktywacja wyjscia przypisanego do tej funkcii.

Syrena — Aktywacja wyjscia przypisanego do tej funkcji, zgodnie z

procedurg zdefiniowang w menu Alarmy akustyczne.

Zatrzymanie silnika — Powoduje zatrzymanie silnika.

o Wychtadzanie silnika - Powoduje zatrzymanie silnika z cyklem
wychtadzania zgodnie z ustawionym trybem (czas trwania, warunki).

o Aktywny przy pracujacym silniku — Alarm generowany tylko wowczas,
gdy silnik pracuje i minat czas aktywacji alarmow.

o Zablokowanie — Alarm moze by¢ tymczasowo wytaczony poprzez
aktywacje wejscia programowalnego ustawionego na funkcje Blokowanie
alarmow.

o Modem - Nastepuje podtaczenie modemu zgodnie z trybem ustawionym
w odpowiednich menu.

o Bez LCD - Alarm jest zarzadzany normalnie, nie jest jednak wysSwietlany
na wyswietlaczu.

The red LED near the alarm icon on the front panel will flash when an alarm
is active.

If enabled, the local and remote alarm buzzers will be activated.
Alarms can be reset in one of the following ways:

o by pressing the key v/

o by pressing the OFF key.

Switching OFF prevents unexpected engine starting after resetting the
alarm.

If the alarm cannot be reset, the problem that generated the alarm must still
be solved.

In the case of one or more alarms, the behaviour of the RGK900 depends
on the properties settings of the active alarms.

Alarm properties
Various properties can be assigned to each alarm, including user alarms (User
Alarms, UAX):

Alarm enabled - General enabling of the alarm. If the alarm isn't enabled,
it'sec as if it doesn't exist.

Retained alarm — Remains in the memory even if the cause of the alarm
has been eliminated.

Global alarm — Activates the output assigned to this function.
Generic fault - Activates the output assigned to this function.
Electrical fault — Activates the output assigned to this function.

Siren — Activates the output assigned to this function, as configured in the
acoustic Alarms menu.

Engine stop — Stops the engine.

Engine cooling — Stops the engine after a cooling cycle, depending on the
cooling mode programming (duration and conditions).

Active with engine running — The alarm is only generated when the
engine is running and the alarms activation time has elapsed.

Inhibition — The alarm can be temporarily disabled by activating an input
that can be programmed with the Inhibit alarms function.

Modem - A modem is connected as configured in setup.
No LCD - The alarm is managed normally, but not shown on the display.
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Tabela alarméw

DOMYSLNE WELASCIWOSCI ALARMOW

Alarm table

DESCRIPTION

DEFAULT ALARM PROPERTIES

. : [=]
> S o -
s = kS 8 © £ 2 3 <_t § : £
BE28Ees 3 £58z35%5° 2
= 8 3 = A = i 2 o S &% 1o =
Wysokie napigcie akumulatora o|lo|eo]|e ° ° High battery voltage o|lo|o]|e ° °
A02 | Niskie napigcie akumulatora o|lo|eo]|e ° ° A02 | Low battery voltage o|lo|o]|e ° °
A03 | Awaryjne zatrzymanie o|leo|e ° ° A03 | Emergency stopping oo |e e|o|e °
A04 | Niska czestotliwo$¢ agregatu o|lo|eo]|e ° ° A04 | Low generator frequency o|o|o|e|o|e]|e]|e °
A05 | Wysoka czestotliwos¢ agregaty | e | o | o | ® ° ° A05 | High generator frequency o|lo|o|e|o|o]|e °
A06 | Niskie napigcie agregatu o|leo|e ° ° A06 | Low generator voltage oo |e e|o|e|e °
A07 | Wysokie napiecie agregatu oleo|e ° ° A07 | High generator voltage oo |e e|e|e]|e °
A08 | Asymetria napie¢ agregatu ol e ° ° A08 | Generator voltages asymmetry o|e e|e|e]|e °
A09 | Zadziatanie zabezpieczenia olole o o A09 | Generator external protection ole ololele °
zewnetrznego agregatu intervention
A10 | Przekroczenie progu kW olole o R A10 | Generator kW threshold olele ololele °
agregatu exceeded
A11 | Biad kolejnosci faz agregatu ol e ° A11 | Generator phase sequence error o|e o|o|o]|e
A12 | Biad kolejnosci faz sieci ° A12 | Mains phase sequence error ° °
A13 | Bledne ustawienie czestotliwosci R A13 | System frequency settings error o
systemu
A14 | Anomalia stycznika agregatu o|leo|e ° ° A14 | Generator contactor anomaly o|o|e o | e °
A15 | Anomalia stycznika sieci o|leo|e ° ° A15 | Mains contactor anomaly o|eo|e o | e °
A16 | Wymagany serwis 1 e|leole ° ° A16 | Maintenance request 1 P P S ° °
A17 | Wymagany serwis 2 P P I ° ° A17 | Maintenance request 2 P P S ° °
A18 | Wymagany serwis 3 e|leole ° ° A18 | Maintenance request 3 P P S ° °
A19 | Biad systemu ° A19 | System Error °
A20 | Alarm tadowarki akumulatora ° ° A20 | Battery charger alarm ° ol e
A21 | Biad CANbus e|lo o] e ° ° A21 | CANbus error oo oo ° °
A22 | Zmiana konfiguracji niemozliwa | e | e | e . . A22 | Cannot change configuration olele ole .
A23 | Przekroczenie czasu —
synchronizadji ele e ° L A23 | Synchronization timeout o|lo e ol e ° °
A24 | Przekroczenie czasu olole o o A24 | Reverse Synchr. timeout oo e oo ° °
synchronizacji odwr. A25 | Generator reverse power o|eole o|e o o
A25 | Moc odwrotna agregatu R ° .
- A26 | Max reactive power o|e o|e . .
A26 | Maksymalna moc bierna ol e . .
A27 | ROCOF too high
A27 | ROCOF Zbyt wysoki ol . . o el Il Nl I °
— A28 | Vector shif o |e oo °
A28 | Przesunigcie fazowe oo . °
- A29 | Canbus error power
A29 | Blad Canbus zarzadzaniamoca | e | e | e . management b I ° °
A30 | Przekroczenie czasu gotowosci A30 | Bus ready timeout
magistrali A31 | Rete circuit breaker protection
A31 | Zadziatanie ochrony olele . . Intervelntil:)In (Trip) profect b R e °
Wytacznik sieci (Trip) A32 | Generator circuit breaker olole ololols R
A32 S\lat:lla'af;('e ochrony - olele . . protectionintervention (Trip)
ytacznik agregatu (Trip) A33 | Load not powered timeout o o oo o
A33 | Uptynat czas obcigzenia bez . . . .
zasilania UA1 | UA1
UA1 | UA1 UA2 | UA2
UA2 | UA2 UA3 | UA3
UA3 | UA3 UA4 | UA4
UA4 | UA4 UA5 | UA5
UA5 | UAS UA6 | UA6
UA6 | UAB UAT7 | UA7
UAT7 | UA7 UA8 | UA8
UA8 | UA8 UA9 | UA9
UA9 | UA9 UA10 | UA10
UA10 | UA10 UA11 | UAT1
UA11 | UA11 UA12 | UA12
UA12 | UA12 UA13 | UA13
UA13 | UA13 UA14 | UA14
UA14 | UA14 UA15 | UA15
UA15 | UA15 UA16 | UA16
UA16 | UA16
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Opis alarmow

Alarm description

KOD OPIS ‘ OBJASNIENIE ALARMU cob DESCRIPTION ALARM EXPLANATION
A01 | Wysokie napiecie Napiecie akumulatora wyzsze od progu ustawionego w A01 | High battery voltage. Battery voltage higher than threshold set in
akumulatora parametrze P05.02 przez czas przekraczajacy warto$¢ P05.02 for time greater than P05.04.
ustawiong w P05.04. A02 | Low battery voltage Battery voltage lower than threshold set in
A02 | Niskie napiecie Napiecie akumulatora nizsze od progu ustawionego w P05.03 for time greater than P05.04.
akumulatora parametrze P05.03 przez czas przekraczajacy warto$¢ A03 | Starting failed This alarm is generated after the set number of starting
ustawiong w P05.04. attempts if the engine hasn't started.
A03 | Awaryjne zatrzymanie Alarm generowany po odfaczeniu zacisku +COM1 (przy
wigczonym parametrze P23.03) lub po otwarciu wejécia - - — -
cyfrowego zaprogramowanego na funkcje ‘Awaryjne A04 | Low generator frequency | This alarm is generated when the engine is running but
zatrzymanie’. the generator frequency is lower than P14.11 for the
A04 [ Niska czestotliwosé Alarm generowany, gdy podczas pracy silnika i time setin P14.12.
agregatu czestotliwo$é agregatu jest nizsza niz ustawiono w A05 | High generator frequency | This alarm is generated when the generator frequency
P14.11 przez czas okreslony w parametrze P14.12. is higher than P14.09 for the time setin P14.10.
A05 | Wysoka czestotliwosc Alarm generowany, gdy czestotliwos¢ agregatu jest A06 | Low generator voltage This alarm is generatgd when the engine is running but
agregatu wyzsza niz okreslono w P14.09 przez czas ustawiony w the generator voltage is lower than P14.01 for the time
parametrze P14.10. : setin P14.14 :
A06 | Niskie napiecie agregatu | Alarm generowany, gdy podczas pracy silnika napiecie A07 | High generator voltage Th|s alarm is generated whgn the ggnerator voltage is
agregatu jest nizsze niz ustawiono w P14.01 przez czas higher than P14.13 for the time set in P14.15.
okreslony w parametrze P14.14. A08 | Generator voltages Alarm generated when the imbalance between the
A07 | Wysokie napigcie Alarm generowany, gdy napiecie agregatu jest wyzsze asymmetry generator voltages exceeds P14.07 for the time set in
agregatu niz okreslono w P14.03 przez czas ustawiony w P14.08.
parametrze P14.15. A09 | Generator external If programmed, this alarm is generated when
A08 | Asymetria napie¢ Alarm generowany, gdy niezrownowazenie miedzy protection intervention the contact of the digitgl input of thel genergtor
agregatu napieciami agregatu przekracza wartosc okreslong w thermal cutout closes, if the genset is running.
P14.07 przez czas ustawiony w parametrze P14.08. A10 | Generator kW threshold The generator active power exceeds the
A09 | Zadziatanie Jesli zaprogramowano, alarm ten generowany jest exceeded percentage threshold set in P22.18 for the
zabezpieczenia podczas zamkniecia zestyku na wejciu cyfrowym delay setin P22.19, '
zewnetrznego agregatu | zabezpieczenia termicznego agregatu, gdy agregat A11 | Generator phase The generator phase sequence doesn't
pracuije. sequence error correspond to the programmed sequence.
A10 | Przekroczenie progu kW | Moc czynna agregatu przekracza prog procentowy A12 | Mains phase sequence | The mains phase sequence doesn't
agregatu ustawiony w P22.18 przez czas opoznienia okreslony w error correspond to the programmed sequence.
parametrze P22.19. A13 | System frequency settings | Alarm generated when the system frequency
A11 | Biad kolejnosci faz Kolejnosc faz agregatu nie odpowiada kolejnosci, jaka error doesn't correspond to the set rated frequency.
agregatu zaprogramowano. A14 | Generator contactor Alarm generated if a discrepancy is detected
A12 | Blad kolejnosci faz sieci | Kolejnosc faz sieci nie odpowiada kolejnosci, jaka failure after the set time between the sate of the
zaprogramowano. command output and the generator
A13 | Bledne ustawienie Alarm generowany, gdy czestotliwo$¢ systemu nie i : contactor/circuit preakgr feedbackl input.
czestotliwosci systemu odpowiada ustawionej czestotliwosci znamionowe. A15 | Mains contactor failure Alarm generated if a discrepancy is detected
A14 | Anomalia stycznika Alarm generowany, jesli po ustawionym czasie after the set time between the sate of the
agregatu wykrywana jest rozbieznos¢ miedzy statusem wyjscia command output and the mains
komendy a wejciem sygnatu zwrotnego contactor/circuit breaker feedback input.
stycznika/wytacznika agregatu. ' i
A15 | Anomalia stycznika sieci | Alarm generowany, jesli po ustawionym czasie A16 | Maintenance request 1 Alarm generated when the maintenance hours
wykrywana jest rozbieznos¢ miedzy statusem wyjscia A17_| Maintenance request 2 of the relevant interval reach zero. See menu
komendy a wejsciem sygnalu zwrotnego A18 | Maintenance request 3 M17. Use the commands menu to reset the
stycznika/wytacznika sieci. operating hours and the alarm.
A16 | Wymagany serwis 1 Alarm generowany, gdy licznik godzin do serwisu A19 | System error RGK900MC internal error. SeeSystem errors
A17_| Wymagany serwis 2 gs!ﬁ?”'? V;@”QE" ?9fk°- Patrz mlenu M1|7- Aby P';ZY_WTO(f'C chapter for possible solutions.
A8 | W is 3 ziatanie licznika i skasowa¢ alarm, nalezy postuzy¢ sie
ymagany serwis menu komend. A20 | Battery charger alarm Alarm generated by the input programmed
A19 | Blad systemu Wystapit biad wewnetrzny w RGK90OMC. Aby with the function Battery charger alarm
zapozna¢ sig z mozliwymi $rodkami zaradczymi, patrz connected to an external battery charger when
rozdziat Bledy systemu. the mains voltage is within the limits.
A20 | Alarm fadowarki Alarm generowany przez zmiang stanu wejscia A21 | CANbus error CAN bus communication error. Check wiring
akumulatora zaprogramowanego na funkcje Alarm fadowarki diagrams and connecting cables.
akumulatora podigczonego do fadowarki zewnetrznej, A22 | Cannot change The position of the digital inputs for selecting
gdy napiecie sieci miesci sie w granicach limitow. configuration the 4 possible configurations has changed, but
A21 | Btad CANbus Problem z komunikacja w CAN bus. Nalezy sprawdzié there are no conditions that warrant said
schematy potaczen oraz stan przewodow faczacych. change (for example: engine running or
A22 | Zmiana konfiguracji Zmieniono pozycje wejs¢ cyfrowych do wyboru 4 S— operating mode other than OFF). :
niemozliwa mozliwych konfiguracji, ale nie istnieja warunki A23 | Synchronization timeout During Ioad—takmg phase, itwas not posgble
umozliwiajace taka zmiang (na przyklad z powodu pracy to reach synchronization conditions within the
silnika lub trybu pracy innego niz OFF). maximum time specified with parameter
A23 | Przekroczenie czasu W fazie przejecia obciazenia w ciagu maksymalnego - P32.07. -
synchronizacji czasu okreslonego w parametrze P32.07 nie bylo A24 | Reverse Synchr. timeout | Same as previous parameters, but referred to
mozliwosci osiagniecia warunkéw do synchronizacji. load-releasing phase from generator to
A24 | Przekroczenie czasu Jak w przypadku wczesniejszego alarmu, ale w mains.
synchronizacji odwr. odniesieniu do synchronizacji w fazie zrzucenia - -
obciazenia z agregatu do sieci. A25 | Generator reverse power | The unit has detected a reverse active power
n n higher than the threshold specified by
A25 | Moc odwrotna agregatu Wykryto moc czynng odwrotng (ujemna) przekraczajacq .
prog okreslony w parametrze P32.12 przez czas E;?T;ter P32.12 for a time longer than
przekraczajacy warto$¢ ustawiong w P32.13. - — - —
A26 | Maksymalna moc bierna Wykryto moc bierng pojemnosciowg (ujemna) A26 | Max reactive power The unr|]t' hrz?s (iﬁtec:f]d ?hrea;:]tnl/: capg;ﬁgi
przekraczajaca prog okreslony w parametrze P32.14 power tlg ;52 ?2 f N tfes |° spet%l 1ed by
przez czas przekraczajacy wartos¢ ustawiong w parameter Foz.14 for a ime longer than
P32.15. : P3z15.
A27 | ROCOF zbyt wysoki Wykryto zmiane czestotliwosci w jednostce czasu A27 | ROCOF too high fThe unit hang%%c;e(:]la r:ateﬂc])f CT;”%E th d
(ROCOF), ktéra przekracza prog okreslony w P36.19 reqq$n§yb( )t 'gpgg 1;? € i resho
przez liczbe cykli przekraczajacq warto$¢ ustawiong w Specilied by parameter 36. 15 for a time
P36.20. : longer Fhan P36.20. :
A28 | Przesunigcie fazowe Wykryto przesuniecie kata fazy napie¢ sieci A28 | Vector shift Thg unit tlltas ditle?]tedts vetcr:orﬂs]hlftr? flghe
przekraczajaca przez co najmniej 3 cykle prog mains voltage higher than the thresno
okreslony w P36.23 specified by P36.23 for at least 3 cycles.
A29 | Biad Canbus zarzadzania | Brak komunikacji na kanale CANZ A29 | Canbus error power Lack of communication on CAN2 channel.
moca management
A30 | Niska moc w magistrali Moc agregatow niewystarczajaca, by zasila¢ obcigzenie A30 | Low power on bus Generalors power Insuficient to supply 1o load.
JLovato
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A31 | Zadziatanie ochrony Awaria sieci A31 | Mains circuit breaker Mains failure
Wytacznik sieci (Trip) protection
A32 | Zadziatanie ochrony Awaria magistrali Intervention (Trip)
Wytacznik magistrali (Trip) A32 | Bus circuit breaker Bus failure
protection
A33 | Uplyna czas obcigzenia | Obciazenie pozostato bez zasilania przez Intervention(Trip)
bez zasilania czas dluzszy niz ustawiony w parametrze P12.09 lub A33 | Load not powered timeout | The load remained de—energized for a time exceeding
dlatego, Ze niedostepne byly obie linie zasilajace lub the one programmed by P12.09, either because supply
oba wytaczniki pozostawaty otwarte. lines were not available or because both circuit breakers
UAT | Alarm uzytkownika Alarm uzytkownika generowany jest przez aktywacje remained open
. ) o ) UA1 | User Alarm The user alarm is generated by enabling the
UA16 Zmiennej lub wejScia przypisanego poprzez menu M39. variable or associated input in menu M39.
UA16
JLovato
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Tabela funkcji wej§é

 Ponizsza tabela przedstawia wszystkie funkcje, jakie mozna przypisa¢ do
programowalnych wejs¢ cyfrowych INPn.

o Kazde wejscie moze by¢ nastepnie ustawione tak, aby uzyskac funkcje
odwrotng (NO — NC), zadziata¢ z op6znieniem po wzbudzeniu lub po
odwzbudzeniu, przy niezaleznie ustawianych odstepach czasowych.

« Niektore funkcje wymagajg dodatkowego parametru numerycznego,
definiowanego jako wskaznik (x), a okre$lanego przez parametr

P18.n.02.

o W celu uzyskania szczegdtowych informacji, patrz menu M18 Wejscia

programowalne.

Funkcja Opis

Wytaczone

Wejscie jest wytaczone.

Konfigurowalna

Dowolna konfiguracja uzytkownika. Do wykorzystania na
przykiad, jesli wejécie uzywane jest w logice PLC.

Awaryjne zatrzymanie

Gdy jest otwarte, generuje alarm A03. Niewymagane, jesli
uzywany jest wspdlny +COM1 z wbudowanym wejéciem.

Zatrzymanie zdalne W trybie AUT wykonuje zdalne zatrzymanie pracy silnika.
Rozruch zdalny bez W trybie AUT wykonuje zdalny rozruch silnika bez
obcigzenia przefaczania obcigzenia do agregatu. Sygnat musi byé

utrzymywany, dopdki wymagana jest praca silnika. Po
odtaczeniu sygnatu silnik rozpoczyna cykl zatrzymania.

Rozruch zdalny z obcigzeniem
réwnoleglym

(w przypadku aplikacji SIEC-AGREGAT) — W trybie AUT
wykonuije zdalny rozruch silnika , podiaczajac agregat
réwnolegle do magistrali/sieci. Sygnat musi by¢
utrzymywany, dopdki wymagana jest praca silnika. Po
odtaczeniu sygnatu silnik rozpoczyna cykl zatrzymania.

Rozruch zdalny z obcigzeniem
w trybie wyspy

(w przypadku aplikacji SIEC-AGREGAT) — W trybie AUT
wykonuije zdalny rozruch silnika i przetacza obcigzenie z
sieci do agregatu, z przej$ciem rdwnolegtym lub przejsciem
otwartym, w zaleznosci od ustawienia wybranego w
parametrze P36.18.Sygnat musi by¢ utrzymywany, dopoki
wymagana jest praca silnika. Po odtaczeniu sygnatu silnik
rozpoczyna cykl zatrzymania.

Blokada zatrzymania silnika

Blokuje zatrzymanie silnika w przypadku alarmu. Dotyczy
wszystkich alarmoéw.

Automatyczny test

Uruchamia test okresowy sterowany przez zewnetrzny
wylgcznik czasowy.

Blokada kontroli zdalnej

Blokuje komendy i zapisywanie parametrow poprzez port
szeregowy. Odczyt danych jest jednak nadal mozliwy.

Blokada dostepu do ustawien

Uniemozliwia dostep do menu programowania.

Kontrola zewnetrzna sieci

Sygnat kontroli napiecia sieci przesytany przez urzadzenie
zewnetrzne. Wigczone oznacza, ze napigcie miesci sie w
granicach limitow.

Kontrola zewnetrzna agregatu

Sygnat kontroli napiecia agregatu przesytany przez
urzadzenie zewnetrzne. Wigczone oznacza, ze napiecie
mie$ci sie w granicach limitéw.

Wiaczenie zwigkszenia
obcigzenia w sieci

Zgoda na podtaczenie obcigzenia do sieci.

Wiaczenie zwigkszenia
obcigzenia w agregacie

Zgoda na podtaczenie obcigzenia do agregatu.

Zdalne przetaczanie

W trybie AUT, kiedy silnik zostat uruchomiony zdalnie, po
uaktywnieniu dokonuije przetaczenia z sieci do agregatu.

Zablokowanie automatycznego
powrotu do sieci

Uniemozliwia ponowne automatyczne przetaczenie do sieci,
gdy jej parametry ponownie mieszczq sig¢ w zakresie
limitow.

Sygnat zwrotny stycznika
SIECI

Zestyk pomocniczy urzadzenia wykonawczego sieci,
wykorzystywany do informowania RGK o jego rzeczywistym
statusie (sygnat zwrotny). W przypadku rozbieznosci migdzy
wyj$ciem komendy a statusem generowany jest alarm A15.

Sygnat zwrotny stycznika
AGREGATU

Jak w poprzednim przypadku, ale w odniesieniu do
urzadzenia wykonawczego agregatu.

W przypadku rozbiezno$ci migdzy wyjsciem komendy a
statusem generowany jest alarm A14.

TRIP Wytacznik sieci

Zadziatanie zabezpieczenia wylgcznika sieci.

TRIP Wytacznik magistrali

Zadziatanie zabezpieczenia wytgcznika magistrali.

Blokada klawiatury

Blokuje dziatanie klawiatury na panelu przednim, z
wyjatkiem przyciskéw poruszania si¢ po stronach.

Blokada agregatu i klawiatury

Blokuje agregat oraz klawiature.

Syrena OFF

Wytacza syrene.

Alarm tadowarki akumulatora

Gdy wejscie jest aktywne, sygnalizujealarm A Awaria
fadowarki akumulatora . Alarm jest generowany tylko przy
obecnym napieciu sieci .

Blokowanie alarméw

Jesli jest aktywne, umozliwia wytaczenie alarmow z
aktywng wiaciwoscig Blokowanie alarm éw.

Kasowanie alarméw

Kasowanie alarméw zachowanych, ktérych przyczyna
zostata usunieta

Menu komend C(x)

Wykonuje komende z menu komend okreslong przez
wskaznik parametru (x)

Input function table

« The following table shows all the functions that can be attributed to the INPn

programmable digital inputs.

 Each input can be set for an reverse function (NA — NC), delayed energizing

or de—energizing at independently set times.

« Some functions require another numeric parameter, defined in the index (x)

specified by parameter P18.n.02.

o See menu M18 Programmable inputs for more details.

Disabled Disabled input.

Configurable User configuration free To use for example if the input is
used in PLC logic..

Emergency stop Generates alarm A03 when open. Not required if
common +COM1 with built-in input is used.

Remote stop Stops the engine remotely in AUT mode.

Remote start off load

Starts the engine remotely without switching the load to
the generator in AUT mode. The signal must be
maintained for the time you want the engine to run. The
engine begins the stop cycle when the signal is disabled.

Remote start on load parallel
mode

(for MAINS-GEN applications) - In AUT mode, starts the
engine remotely, connecting the generator in parallel
with bus/mains. The signal must be maintained for the
time you want the engine to run. The engine begins the
stop cycle when the signal is disabled.

On load remote start island mode

(for MAINS-GEN applications) — In AUT mode, starts the
engine remotely, switching the load from mains to
generator, with closed or open transition according to the
setting of P36.18. The signal must be maintained for the
time you want the engine to run. The engine begins the
stop cycle when the signal is disabled.

Engine shutdown inhibition

Inhibits engine shutdown in case of alarm. Valid for all
alarms.

Automatic test

Starts the periodic test managed by an external timer.

Remote control lock

Inhibits the serial port writing and command operations.
The data can still be read.

Setup access lock

Inhibits access to the programming menu.

External MAINS control

Mains voltage control signal from external device.
Enabled indicates the voltage is within the limits.

External GEN control

Generator voltage control signal from external device.
Enabled indicates the voltage is within the limits.

Enable mains load increase

Go-ahead for connection of load to mains.

Enable generator load increase

Go-ahead for connection of load to generator.

Remote switching

In AUT mode, when enabled this switches from mains to
generator..

Inhibit automatic return to mains.

Inhibits automatic reswitching to the mains when its
values are within the limits.

MAINS contactor feedback.

Aucxiliary contact of mains switchgear used to inform
RGK of its actual state (feedback). An alarm A15is
generated in the case of discrepancy between the
command output and state.

GEN contactor feedback.

As above, with reference to the generator switchgear.
An alarm A14 is generated in the case of discrepancy
between the command output and state.

Mains breaker trip

Protection trip of the mains breaker.

Generator generator trip

Protection trip of the bus breaker.

Keyboard lock

Inhibits the functions of the front keyboard.

Block genset and keyboard

Block generator and keyboard.

Siren OFF

Disables the siren.

Battery charger alarm With the input enabled, generates the alarm A External
battery charger fault. The alarm is only generated when
there is mains voltage.

Inhibit alarms If enabled, disables the alarms with the property Inhibit
alarms activated.

Alarm Reset. Resets the retained alarms for which the condition that

triggered the same has ceased.

Commands menu C(x)

Executes the command from the commands menu
defined by index parameter (x).

Symuluje przycisk OFF Zamkniecie wejscia odpowiada nacisnieciu przycisku Simulate OFF key Closing the input is the equivalent of pressing the key.
Symuluje przycisk MAN Zamkniecie wejscia odpowiada naci$nieciu przycisku Simulate MAN key Closing the input is the equivalent of pressing the key.
Symuluje przycisk AUTO Zamkniecie wejscia odpowiada nacisnieciu przycisku Simulate AUTO key Closing the input is the equivalent of pressing the key.
Symuluje przycisk TEST Zamkniecie wej$cia odpowiada naci$nieciu przycisku Simulate TEST key Closing the input is the equivalent of pressing the key.
Symuluje przycisk START Zamkniecie wejscia odpowiada nacisnieciu przycisku Simulate START key Closing the input is the equivalent of pressing the key.
Symuluje przycisk STOP Zamkniecie wejscia odpowiada nacisnieciu przycisku Simulate STOP key Closing the input is the equivalent of pressing the key.
Symuluje przycisk MAINS Zamkniecie wejscia odpowiada nacinieciu przycisku Simulate MAINS key Closing the input is the equivalent of pressing the key.
Symuluje przycisk GEN Zamkniecie wejscia odpowiada nacisnieciu przycisku Simulate GEN key Closing the input is the equivalent of pressing the key.
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Zatrzymanie automatycznego
testu

Zatrzymuje wykonywanie automatycznego testu.

Inhibit automatic test

Inhibits the automatic test.

LED key

Turns all the LEDS on the front panel on (test lamps).

Test wskaznikéw LED

Wiacza wszystkie wskazniki LED na panelu przednim (test
lampek).

Wybér konfiguracji (x)

Wybiera jedng konfiguracje sposrod czterech mozliwych.

Select configuration (x)

Selects one of four possible configurations. The binary
code weight is defined by index parameter (x). See
chapter Multiple configurations.

Waga kodu binarnego okreslana jest parametrem Disable CANBus 2 Enables/Disables communication on CANBus line
wskaznika (x). between generators. Used in rent applications, when
Patrz rozdziat Rozne konfiguracje. one generator works alone.

Wytacza CANBus 2 Wiaczalwytgcza komunikacje w linii CAN pomiedzy Top priority Set maximum ID to the device. Use this function when
agregatami. Stosowane w aplikacjach wynajmowanych, gdy there are more than one RGK900MC (see parameter
agregat pracuje pojedynczo. P33.04).

Maksymalny priorytet Przydziela urzadzeniu ID maksymalne. Nalezy uzy¢ tej
funkgji, gdy obecnych jest wiecej niz jeden RGK900MC
(patrz parametr P33.04)
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Tabela funkcji wyj§é

 Ponizsza tabela przedstawia wszystkie funkcje, ktére moga by¢
potaczone z programowalnymi wyjsciami cyfrowymi OUTn.

o Kazde wyjscie moze by¢ nastepnie ustawione tak, aby miato funkcje
normalng lub odwrotng (NOR lub REV).

« Niektore funkcje wymagajq dodatkowego parametru numerycznego,
definiowanego jako wskaznik (x), a okre$lonego przez parametr P19.n.02.

o W celu uzyskania szczegdtowych informacji, patrz menu M19 Wyjscia

programowalne.
Funkcja Opis
Wytaczone Wyjécie wylaczone.
Konfigurowalna Dowolna konfiguracja uzytkownika. Do wykorzystania na

przykiad, jesli wyjscie uzywane jest w logice PLC.

Zamykanie stycznika/wytacznika
sieci

Komenda zamknigcia stycznika/wytacznika sieci.

Jedli funkcja ta stosowana jest na wyjsciu OUT9 (zestyk NC),
biegunowos¢ nalezy pozostawi¢ ustawiong na NOR. Jesli jest
stosowana na innych wyjéciach z zestykiem NO, nalezy
wybra¢ ustawienie REV.

Zamykanie stycznika/wytacznika
agregatu

Komenda zamknigcia stycznika/wytacznika agregatu.

Otwieranie wylacznika sieci

Komenda otwarcia wytacznika sieci.

Otwieranie wylacznika agregatu

Komenda otwarcia wytacznika agregatu.

Otwieranie sieci/agregatu

Otwieranie obu wytacznikdw/pozycji neutralnej przetacznika z
napedem.

Alarm ogolny

Wyjécie uaktywniane w przypadku obecnosci dowolnego
alarmu z aktywna wiasciwoscig 'Alarm ogolny'.

Awaria elektryczna

Wyjécie uaktywniane w przypadku obecnosci dowolnego
alarmu z aktywna wiasciwo$cig 'Awaria elektryczna'.

Awaria ogélna

Wyjécie uaktywniane w przypadku obecnosci dowolnego
alarmu z aktywna wiasciwo$cig 'Awaria ogélna'.

Syrena

Zasila syrene.

Stopnie obcigzenia wirtualnego

(x)

Steruje stycznikami do wigczania obcigzenia wirtualnego
(x=1...4).

Stopnie odtgczania obcigzen
niepriorytetowych (x)

Steruje stycznikami do odtaczania obcigzen
niepriorytetowych (x=1...4).

Tryb pracy

Wyjécie wzbudzane, gdy RGK900 znajduje sie w jednym z
trybdw ustawianych w parametrze P23.13.

Status napigcia sieci

Wzbudzane, gdy napigcie sieci miesci si¢ w ustawionych
limitach.
Niedostepne w przypadku RGK900SA.

Status napigcia agregatu

Wzbudzane, gdy napigcie agregatu miesci sie w ustawionych
limitach.

Tryb OFF Wzbudzane, gdy RGK900 jest w trybie OFF.

Tryb MAN Wzbudzane, gdy RGK900 jest w trybie MAN.

Tryb AUT Wzbudzane, gdy RGK900 jest w trybie AUT.

Tryb TEST Wzbudzane, gdy RGK900 jest w trybie TEST.
Wychtadzanie w toku Wzbudzane, gdy trwa cykl wychtadzania.

Agregat gotowy Oznacza RGK900 w trybie automatycznym bez aktywnego

jakiegokolwiek alarmu.

Zadanie rozruchu

Wyjécie wzbudzane, gdy agregaty maja pracowac.

PLCx Wyjécie sterowane przez PLCx (x=1..32).

REMx Wyjécie sterowane przez zmienng zdalng REMx (x=1..16).

LIMx Wyjécie kontrolowane przez status progu limitu LIM(x)
(x=1..16) okre$lane jest przez parametr wskaznika.

PULx Wyjécie kontrolowane przez status zmiennej impulsow

energii PUL(x) (x=1..6).

Zdalne alarmy/statusy

Wyjscie impulsowe do komunikacji z jednostka RGKRR w
trybie cyfrowego WEJ./WYJ.

Alarmy A01-Axx

Wyjécie wzbudzane, gdy alarm Axx jest aktywny
(xx=1...numer alarmoéw).

Alarmy UA1..UAx

Wyjécie wzbudzane, gdy alarm UAX jest aktywny (x=1...16).

Zapas mocy < prog dla rozruchu

Wyjécie uaktywniane, gdy dostepny zapas mocy nie
przekracza progu dla aktywnego rozruchu ustawionego w
menu M35 (system zarzadzania mocg wymaga rozruchu
dodatkowego agregatu).

Zapas mocy > prog dla
zatrzymania

Wyjécie uaktywniane, gdy dostepny zapas mocy przekracza
prog dla aktywnego zatrzymania ustawiony w menu M35.
(system zarzadzania mocg moze wymagac zatrzymania
agregatu).

Minimalna moc znamionowa

System jest gotowy do generowania mocy réwnej lub wyzszej
od tej, jakq okreslono w parametrze P35.25.

System przygotowany na
obcigzenie

Wyjécie uaktywniane, gdy dostepna moc przekracza
okreslong moc minimalna, a zapas mocy przekracza prog dla
rozruchu.

Synchronizacja

Wyjscie uaktywniane podczas fazy synchronizacji.

INPx

Wyjécie odzwierciedla status okreslonego wejscia.

Szybkie zamkniecie obcigzenia

Wiacza zamknigcie przetacznika magistrali, nawet jesli trwa
proces synchronizacji agregatow z magistrala.

Output function table
The following table shows all the functions that can be attributed to the OUTn

programmable digital inputs.
Each output can be configured so it has a normal or reverse (NOR or REV)

function.

Some functions require another numeric parameter, defined in the index (x)
specified by parameter P19.n.02.
See menu M19 Programmable outputs for more details.

Function Description [
Disabled Output disabled.
Configurable User configuration free to use for example if the output is

used in PLC logic.

Close mains contactor/circuit
breaker

Command to close mains contactor/circuit breaker

If the function is used on default output OUT9 (NC contact),
leave polarity set to NOR. If used on other outputs then set
polarity to REV.

Close generator contactor/circuit
breaker

Comamnd to close generator contactor/circuit breaker.

Open mains circuit breaker

Command to open mains circuit breaker

Open generator circuit breaker

Command to open generator circuit breaker.

Open mains/generator

Open both circuit breakers/neutral position of motorized
changeover.

Global alarm

Output enabled in the presence of any alarm with the Global
alarm propriety enabled.

Electrical failure

Output enabled in the presence of any alarm with the
Electrical failure propriety enabled.

Generic failure

Output enabled in the presence of any alarm with the Generic
failure propriety enabled.

Siren

Powers the siren.

Dummy load steps (x)

Controls the contactors to switch in the dummy load (x=1...4).

Load shedding steps (x)

Controls the contactors for load shedding (x=1...4).

Operating mode

Output energized when the RGK900 is in one of the modes
set with parameter P23.13.

Mains voltage state

Energized when the mains voltage returns within the set
limits.

Generator voltage state

Energized when the generator voltage returns within the set
limits.

OFF mode Energized when the RGK900 is OFF.

MAN mode Energized when the RGK900 is in MAN mode.

AUT mode Energized when the RGK900 is in AUT mode.

TEST mode Energized when the RGK900 is in TEST mode.

Cooling Energized when the cooling cycle is running.

Generator ready Indicates the RGK900 is in automatic mode and there are no
active alarms.

Start request Output enabled when the generators must run.

PLCx Output controlled by flag PLCx (x=1..32).

REMx Output controlled by remote variable REMx (x=1..16).

LIMx Output controlled by the state of the limit threshold LIM(x)
(x=1..16) defined by the index parameter.

PULx Output controlled by the state of the energy pulse variables
PUL(x) (x=1..6).

Remote alarms/states Pulse output for communication with the RGKRR in digital 1/0

mode.

Alarms A01-Axx

Output energized with alarm Axx is enabled (xx=1...alarms
number).

Alarms UA1..UAx

Output energized with alarm Uax is enabled
(x=1...16).

Power reserve < start threshold

Output activated when the reserve power available is less
than the active start threshold set in the menu M35 (the
power management system requires the setting up of an
additional generator).

Power reserve > stop threshold

Output activated when the reserve power available is greater
than the active stop threshold set in menu M35 (power
management system caould requires stopping of a
generator).

Minimum nominal power

The system is ready to provide a total power that is equal or
higher than the minimum power specified by parameter
P35.25.

System ready for load

Output is energized when the available power is is equal or
higher than the minimum power AND the power reserve is
higher than the start threshold.

Synchronization

Output is energized during the synchronization.

INPx

The output status reflects the status of the specified input.

Fast load closing

Enable the closing of the bus breaker during the process of
synchronization between generator to bus.
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Menu komend

o Menu komend umozliwia wykonywanie takich sporadycznych czynno$ci,
jak kasowanie pomiardw, licznikow, alarméw itp.

o Jesli wprowadzono hasto dostepu zaawansowanego, przy uzyciu menu
komend mozna réwniez wykonywac automatyczne operacje uzyteczne do
konfiguracji urzadzenia.

o \W ponizszej tabeli podano funkcje dostepne dzieki menu komend,
podzielone w zalezno$ci od wymaganego poziomu dostepu.

POZIOM

KOD KOMENDA DOSTEPU OPIS ‘

C01 | Skasuj przerwe serwisowq 1 Uzytkow. Kasuje alarm serwisowy MNT1
od$wieza licznik serwisu do
ustawionej ilosci godzin.

C02 | Skasuj przerwe serwisowg 2 | Uzytkow. Jak wyzej, w odniesieniu do MNT2.

C03 | Skasuj przerwe serwisowg 3 | Uzytkow. Jak wyzej, w odniesieniu do MNT3.

C04 | Skasuj czesciowy licznik Uzytkow. Kasuje cze$ciowy licznik godzin

godzin pracy silnika pracy silnika.

C05 | Skasuj czesciowy licznik Uzytkow. Kasuje cze$ciowy licznik godzin

godzin energii sieci energii sieci. (tylko w przypadku
wersji RGK900).

C06 | Skasuj czesciowy licznik Uzytkow. Kasuje czesciowy licznik godzin

godzin energii agregatu energii agregatu.

C07 | Skasuj liczniki ogélne CNTx Uzytkow. Kasuije liczniki ogdlne CNTx.

C08 | Skasuj statusy limitéw LIMx Uzytkow. Kasowanie limitéw LIMx

C09 | Skasuj Uzytkow. Kasuije piki odnotowanych

minimalne/maksymalne pomiaréw.
pomiary

C10 | Skasuj catkowity licznik Zaawans. Kasuije catkowity licznik godzin

godzin pracy silnika pracy silnika.

C11 | Ustawienia licznika godzin Zaawans. Umozliwia ustawienie catkowitego

silnika licznika godzin pracy silnika do
zgdanej warto$ci.

C12 | Skasuj licznik rozruchow Zaawans. Kasuije licznik préb rozruchu i
procentowe wskazanie udanych
prob.

C13 | Skasuyj liczniki zamknigé¢ Zaawans. Kasuije licznik podtaczen obcigzenia.

C14 | Skasuj catkowity licznik Zaawans. Kasuije catkowity licznik godzin

godzin energii sieci energii sieci (tylko w przypadku
RGK900).

C15 | Skasuj catkowity licznik Zaawans. Kasuije catkowity licznik godzin

godzin energii agregatu energii agregatu.

C17 | Skasuyj liste zdarzen Zaawans. Kasowanie listy historii zdarzen.

C18 | Przywrd¢ parametry do Zaawans. Ponownie ustawia wszystkie

ustawiert domysinych parametry menu do fabrycznych
ustawiert domysinych.

C19 | Zapisz parametry w pamigci Zaawans. Wykonuije kopie parametréw

kopii zapasowej ustawionych aktualnie w obszarze
kopii zapasowej w celu
przywrécenia ich w przysztosci.

C20 | Ponownie zataduj parametry z | Zaawans. Przenosi parametry zapisane w

pamieci kopii zapasowej pamieci kopii zapasowej do pamieci
aktywnych ustawien.

C22 | Wymuszenie WEJ./WYJ. Zaawans. Wiacza tryb testowy, ktory
umozliwia wzbudzenie reczne
dowolnego wyjscia.

Uwaga!

W tym trybie odpowiedzialno$¢
za sterowanie wyj$ciami w pefni
ponosi instalator.

C24 | Skasuj program PLC Zaawans. Kasuje program logiczny PLC z
wewnetrznej pamieci RGK900MC.

C25 | Przejdz w tryb uspienia Uzytkow. Jednostka przechodzi w tryb

uspienia (oszczedzania
akumulatora)

o Po wybraniu zadanej komendy nalezy nacisna¢ v, aby jg wykonac.
Urzadzenie zazada potwierdzenia. Nalezy ponownie nacisna¢ v/, a

komenda zostanie wykonana.

o Aby anulowa¢ wykonanie wybranej komendy, nalezy nacisna¢ OFF.
o Aby wyj$¢ z menu komend, nalezy nacisna¢ OFF.

Commands menu

o The commands menu allows executing some occasional operations like
reading peaks resetting, counters clearing, alarms reset, etc.

o If the Advanced level password has been entered, then the commands menu
allows executing the automatic operations useful for the device configuration.

o The following table lists the functions available in the commands menu,
divided by the access level required.

ACCESS

COD. COMMAND LEVEL ‘ DESCRIPTION
C01 | Reset maintenance interval 1 | User Resets maintenance alarm MNT1
and recharges the counter with the
set number of hours.
C02 | Reset maintenance interval 2 | User As above, with reference to MNT2.
C03 | Reset maintenance interval 3 | User As above, with reference to MNT3.
C04 | Reset engine partial hour User Resets the partial counter of the
counter engine.
C05 | Reset mains partial energy. User Resets the mains partial energy
counter. (only for RGK900)
C06 | Reset generator partial User Resets the generator partial energy
energy. counter.
C07 | Reset generic counters User Resets generic counters CNTx.
CNTx
C08 | Reset limits status LIMx Utente Reset ritenitive limits status LIMx.
C09 | Reset High/ low User Resets High/low peaks of the
measures
C10 | Reset engine total hour Advanced Resets the total counter of the
counter engine.
C11 | Engine hour counter settings | Advanced Lets you set the total hour counter of
the engine to the desired value.
C12 | Reset no. starts counter Advanced Resets counter for the number of
attempted starts and the percentage
of successful attempts.
C13 | Reset closing counters Advanced Resets the generator on-load
counter.
C14 | Reset mains total energy. Advanced Resets the mains total energy
counter(only for RGK900).
C15 | Reset generator total nergy. Advanced Resets the generator total energy
counter.
C17 | Reset events list Advanced Resets the list of historical events.
C18 | Reset default parameters Advanced Resets all the parameters in the
setup menu to the default values.
C19 | Save parameters in backup Advanced Copies the parameters currently set
memory to a backup for restoring in the
future.
C20 | Reload parameters from Advanced Transfers the parameters saved in
backup memory the backup memory to the active
settings memory.
C22 | Forced /O Advanced Enables test mode so you can
manually energize any output.
Warning!
In this mode the installer alone is
responsible for the output
commands.
C24 | Reset PLC program Advanced Deletes the program with the PLC
logic from the internal memory of the
RGK900MC.
C25 | Sleep mode User Enables battery-saving sleep mode.

executed.
e To cancel the command execution press OFF.
e To quit command menu press OFF.

Once the required command has been selected, press v'to execute it. The
device will prompt for a confirmation. Pressing v again, the command will be
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Instalacja
e RGK900MC przeznaczony jest do montazu tablicowego. Przy

prawidtowym montazu uszczelki gwarantuje stopieh ochrony panelu
przedniego IP65.

o Nalezy umiesci¢ urzadzenie w otworze montazowym, upewniajac sie,
czy uszczelka jest ustawiona prawidtowo pomigdzy panelem a ramg
urzadzenia.

o Nalezy upewnic sig, czy koricowka tabliczki znamionowej nie pozostata
zagieta pod uszczelka, uniemozliwiajac uszczelnienie. Powinna by¢
prawidtowo umieszczona wewnatrz ramy.

o Wykonujac czynnosci od wnetrza ramy, dla kazdego z czterech zaciskow
mocujacych nalezy umiesci¢ zacisk metalowy w odpowiednim otworze
na bokach obudowy, a nastepnie przesuna¢ go do tytu, aby wiozy¢
zaczep do gniazda.

o Nalezy powtorzy¢ te samg czynnos¢ w przypadku czterech zaciskow.

o Dokreci¢ $rube mocujaca, stosujac maksymalny moment obrotowy
wynoszacy 0,5 Nm.

o W przypadku, gdy okaze sie konieczne wymontowanie urzadzenia,
nalezy poluzowa¢ cztery $ruby i wykona¢ procedure w odwrotnej

kolejnosci.

o \W celu wykonania podtaczenia elektrycznego nalezy zapoznac sie z
przedstawionymi w odpowiednim rozdziale schematami potaczen, a
takze z wymogami okreslonymi w tabeli parametréw technicznych.

Installation

e RGK900OMC is designed for flush-mount installation. With proper gasket
mounting, it guarantees IP65 front protection.

o Insert the device into the panel hole, making sure that the gasket is properly
positioned between the panel and the device front frame.

o Make sure the tongue of the custom label doesn't get trapped under the
gasket and break the seal. It should be positioned inside the board.

Montaz uszcz?elki?}asket mounting

o From inside the panel, for each four of the fixing clips, position the clip in its
square hole on the housing side,then move it backwards in order to position

the hook.
o Repeat the same operation for the four clips.
e Tighten the fixing screw with a maximum torque of 0,5Nm.
e In case it is necessary to dismount the system, repeat the steps in opposite

order.

Montaz zaciskow Fixing clips mounting

e For the electrical connection see the wiring diagrams in the dedicated
chapter and the requirements reported in the technical characteristics table.
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| Schematy polaczen | Wiring diagrams |
Schemat potaczenia w przypadku trojfazowych agregatow pradotworczych ze wstepnie wzbudzonym alternatorem tadowania akumulatora
Wiring diagram for three-phase generating set with pre—energised battery charger alternator
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RGK900MC - Typowa aplikacja réwnolegtej pracy kilku agregatow z siecig

RGK900MC - Typical application with multiple generators in parallel with mains
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Podiaczenie interfejsu RS-485

RS-485 interface wiring
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RGK900SA + RGK900MC - Podtaczenie CANbus do dzielenia obciazenia/zarzadzania obcigzeniem

RGK900SA + RGK900MC - Wiring of CANbus for load sharing and management
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Wymiary mechaniczne (mm)

Mechanical dimensions (mm)

240,00

o

O

O

U OO0 0O

180.00

Otwory montazowe (mm)

56.40
—3260 +11.30

Panel cutout (mm)

220.00

160.00
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Parametry techniczne Technical characteristics
e

Napiecie znamionowe akumulatora 12 lub 24 VDC (dowolne) Battery rated voltage 12 or 24VDC indifferently

Maksymalny pobér pradu 400mA przy 12 VDC i 200 mA przy Maximum current consumption 400mA at 12VDC e 200mA at 24VDC
24\VDC

Maksymalny pobér/rozproszenie mocy 48W Maximum power consumption/dissipation | 4,8W

Zakres napigcia pracy 7..36 VDC \/oltage range 7...36VDC

Napigcie minimalne przy rozruchu 55VDC Minimum voltage at the starting 5.5VDC

Prad trybu gotowosci 70 mA przy 12 VDC i 40 mA przy 24 Stand-by current 70mA at 12VDC and 40mA at 24VDC
VDC

Odpornos¢ na mikro przerwy 150 ms Micro interruption immunity 150ms

Typ wejscia ujemne Input type Negative

Prad wejscia <10 mA Current input <10mA

Niski sygnat wejscia <1,5V (zwykle 29 V) Input “low” voltage <1.5V (typical 2.9V)

Wysoki sygnat wejécia >53V (zwykle 4,3 V) Input *high” voltage >5.3V (typical 4.3V)

Opoznienie dla sygnatu wejscia >50 ms Input delay >50ms

Maksymalne napigcie znamionowe Ue 600 V AC L-L (346 VAC L-N) Maximum rated voltage Ue 600VAC L-L (346VAC L-N)

Zakres pomiaru 50...720 V L-L (415 V AC L-N) Measuring range 50...720V L-L (415VAC L-N)

Zakres czestotliwosci 45...65 Hz - 360...440 Hz Frequency range 45...65Hz - 360...440Hz

Typ pomiaru Rzeczywista warto$¢ skuteczna Measuring method True RMS
(TRMS)

Impedancja wejscia pomiarowego >0,55 MQ L-N Measuring input impedance >0.55MQ L-N
> 1,10 MQ L-L >1,10MQ L-L

Typy podfaczen Trojfazowe z przewodem neutralnym Wiring mode Three—phase with or without neutral or
lub bez i tréjfazowe zrownowazone balanced three—phase system.

Curentinputs RS

Prad znamionowy le 1A~ lub 5A~ Rated current le 1A~ or 5A~

Zakres pomiaru w przypadku skali 5 A: 0,02 - 6 A~ Measuring range for 5A scale: 0.02 - 6A~
w przypadku skali 1 A: 0,02 -1,2 A~ for 1A scale: 0.02 - 1.2A~

Typ wejscia Boczniki zasilane przez zewnetrzny Type of input Shunt supplied by an external current
przektadnik pradowy (niskie napiecie) transformer (low voltage). Max. 5A
-maks. 5 A

Typ pomiaru Rzeczywista warto$¢ skuteczna Measuring method True RMS
(RMS)

Przecigzenie diugotrwate +20% le Overload capacity +20% le

Przecigzenie krotkotrwate 50 A przez 1 sekunde Overload peak 50A for 1 second

Pobér mocy <0,6 VA Power consumption <0.6VA

Doktadno$¢ pomiaréw

Measuring accuracy

Mains and generator voltage +0.25% f.sec. +1digit
Wyijscia statyczne OUT1 i OUT 2 (wyj$cia napigcie + akumulator)

SSR output OUT1 and OUT 2 (+ battery voltage output)

Typ wyj$cia 2 x 1 NO + zacisk wspdiny Output type 2 x 1 NO + one common terminal
Napigcie znamionowe 12-24 V= z akumulatora Rated voltage 12-24V= from battery

Prad znamionowy 2 A DC1 dla kazdego wyjscia Rated current 2A DC1 each

Zabezpieczenia Przed przecigzeniem, zwarciem i Protection Overload, short circuit and reverse polarity

odwroceniem biegunowosci

SSR output OUT3 — OUT 6 (+ battery voltage output)

Typ wyj$cia 4 x 1 NO + zacisk wspélny Output type 4 x 1 NO + one common terminal
Napigcie znamionowe 12-24 V= z akumulatora Rated voltage 12-24V= from battery
Prad znamionowy 2 A DC1 dla kazdego wyjscia Rated current 2A DC1 each
Zabezpieczenia Przed przecigzeniem, zwarciem i Protection Overload, short circuit and reverse polarity
odwroceniem biegunowosci
SSR output OUT 7
Typ wyjécia NO Output type NO
Napiecie znamionowe 10-30V= Rated voltage 10 -30V=
Prad maksymaln: 50 mA Max current 50mA
secoue) Roly utput OUT 5 (olzg )
Typ zestyku 1 zestyk przetgczny Contact type 1 changeover
Zakres uzycia wg UL B300 UL Rating B300
30 V=1 A Pomocniczy 30V= 1A Pilot Duty
Napiecie znamionowe 250 V~ Rated voltage 250V~
Prad znamionowy przy 250 VAC 8 AwAC1 (1,5AwAC15 Rated current at 250VAC 8A AC1 (1,5A AC15
Wyjscie przekaznikowe OUT 9 (beznapigciowe) Relay output OUT 9 (voltage free)
Typ zestyku 1 NC (stycznik sieci) Contact type 1 NC (mains contactor)
Zakres uzycia wg UL B300 UL Rating B300
30 V=1 A Pomocniczy 30V= 1A Pilot Duty
Napiecie znamionowe 250 V~ znamionowe (maks. 400 V~) Rated voltage 250V~ (400V~ max)
Prad znamionowy przy 250 VAC 8 AwAC1 (1,5 Aw AC15) Rated current at 250VAC 8A AC1 (1,5A AC15
Wyjscie przekaznikowe OUT 10 (beznapigciowe) Relay output OUT10 (voltage free)
Typ zestyku 1 NO (stycznik agregatu) Contact type 1 NO (generator contactor)
Zakres uzycia wg UL B300 UL Rating B300
30 V=1 A Pomocniczy 30V= 1A Pilot Duty
Napiecie znamionowe 250 V~ znamionowe (maks. 400 V~) Rated voltage 250V~ (400V~ max)
Prad znamionowy przy 250 VAC 8 AwAC1 (1,5A w AC15) Rated current at 250VAC 8A AC1 (1,5A AC15)
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Linie komunikacyjne Communication Lines

Interfejs szeregowy RS485 RS485 Serial interface
Izolowany optycznie Opto-isolated
Szybkos¢ transmisji programowalna w zakresie Baud-rate programmable 1200...38400 bps
1200...38400 bps
Napigcie izolacji (RS485 — V akum.) 1kV= Tensione di isolamento (RS485-VBatt.) | 1kV=
Interfejs CANbus 1 CANbus interface 1
Nieizolowany Not isolated ......
Interfejs CANbus 2 CANbus interface 2
Izolowany optycznie Opto-isolated
Napiecie izolacji (CANbus -V akum.) 1kv= Tensione di isolamento (CANbus- 1kV=

VBatt.

Zegar czasu rzeczywistego Real time clock
Podtrzymanie zasilania Kondensator kopii zapasowej Energy storage Back-up capacitors
Dziatanie bez napiecia zasilania Okoto 12-15 dni Operating time without supply voltage About 12-15 days
Napiecie izolacji Insulation voltage

Znamionowe napiecie izolacji Ui 600 V~ Rated insulation voltage Ui 600V~
Znamionowy impuls napiecia 9,5kV Rated impulse withstand voltage Uimp 9.5kV
wytrzymywanego Uimp

Préba napieciem sieci 5,2 kV
Warunki Srodowiska pracy

Power frequency withstand voltage 5,2kV
Ambient operating conditions

Temperatura pracy -30-+70°C Operating temperature -30-+70°C
Temperatura skiadowania -30 - +80°C Storage temperature -30 - +80°C
Wilgotno$¢ wzgledna <80% (IEC/EN 60068-2-78) Relative humidity <80% (IEC/EN 60068-2-78)
Maksymalny stopien zanieczyszczenia Stopien 2 Maximum pollution degree 2
Kategoria przecigzeniowa 3 Overvoltage category 3
Kategoria pomiaru I Measurement category 1l
Sekwencja klimatyczna Z/ABDM (IEC/EN 60068-2-61) Climatic sequence Z/ABDM (IEC/EN 60068-2-61)
Odpornos$¢ na uderzenia 15 g (IEC/EN 60068-2-27) Shock resistance 15g (IEC/EN 60068-2-27)
Odpornos¢ na wibracje 0,7 g (IEC/EN 60068-2-6 Vibration resistance 0.7g (IEC/EN 60068-2-6
Podtaczenie Connections
Typ zaciskow Wtykowe/wyjmowane Terminal type Plug-in / removable
Przekroj przewoddw (min. i maks.) 0,2..2,5 mm?(24+12 AWG) Conductor cross section (min... max) 0.2...2.5 mm? (24...12 AWG)
Zakres uzycia wg UL 0,75...2,5 mm? (18-12 AWG) UL Rating 0,75...2.5 mm?(18...12 AWG)
Przekroj przewoddw (min. i maks.) Conductor cross section (min... max)
Moment obrotowy dokrecania 0,56 Nm (5 LBin Tightening torque 0.56 Nm (5 Ibin
Obudowa M
Wykonanie Do montazu tablicowego Version Flush mount
Materiat Poliweglan Material Polycarbonate
Stopien ochrony panelu przedniego IP65 od przodu - IP20 na zaciskach Degree of protection IP65 on front — IP20 terminals
Masa 960 g Weight 960g
y i normy
Certyfikaty uzyskane cULus Certifications obtained cULus
Zgodnos$¢ z normami IEC/EN 61010-1, IEC/EN 61000-6-2 Reference standards IEC/EN 61010-1, IEC/EN 61000-6-2
IEC/ EN 61000-6-3, UL508 i CSA |IEC/ EN 61000-6-3, UL508 and CSA
C22.2-N°14 C22.2-N°14
o Nalezy stosowac wytgcznie prze- e Use 60°C/75°C copper (CU) conductor
wody miedziane 60°C/75°C (CU) only
o Zakres AWG : 24 — 12 AWG linka o AWG Range: 24 — 12 AWG stranded or
lub drut solid
o Moment dokrecenia zaciskow: o Field Wiring Terminals Tightening
51b.in Torque: 5lb.in
o Do uzytku na ptaskiej powierzchni w o For use on a flat surface of a type 4X
szafie typu 4X enclosure
o Moment obrotowy dokrecenia w o Tighting torque used for fixing screw
przypadku $rub mocujacych = =0.5Nm
0,5Nm
Historia wersji instrukcji Manual revision history
Wer. Data Uwagi Rev Date Notes
00 20/09/2013 | e Wersja poczatkowa 00 20/09/2013 | e Initial release
01 01/09/2014 | e  Dodano parametr P03.05 01 01/09/2014 | ¢  Added parameter P02.14
. Dodano parametr P02.14 ° Added parameter P03.05
. Dodano parametr P12.10 ° Added parameter P12.10
. Dodano parametr P36.24 ° Added parameter P36.24
. Zaktualizowano liste funkcji wejs¢ ° Input functions list updated
e Zaktualizowano liste funkcji wyj$é ° Output functions list updated
e Zamieszczono dane nt. zgodnosci z UL ° Specification of UL compliance
02 25/09/2014 | e  Dodano parametr P33.04 02 25/09/2014 | ¢  Added parameter P33.04
. Dodano parametr P35.01 ° Added parameter P35.01
. Dodano parametr P36.25 ° Added parameter P36.25
. Zaktualizowano liste funkcji wejs¢ ° Input functions list updated
° Added alarm A34
03 21/09/2015 | e Zmieniono parametr P02.06 03 21/09/2015 | o Changed parameter P02.06
e Zmieniono pozycje CT4 ° Changed CT4 position
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04

27/08/2018

04

27/08/2018

e Zmieniono parametr P01.01 ° Changed parameter P01.01

. Dodano parametr P23.12 e  Added parameter P23.12

e Zmieniono parametr P29.n.01 . Changed parameter P29.n.01

. Dodano parametr P36.26 e  Added parameter P32.26

e Zmieniono strone zdarzenh ° Changed events page

e Zmieniono liste wyjs¢ ° Changed output list

e Dodano EXP1042 i EXP1043 e Added EXP1042 and EXP1043
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