31100186

1379 PL 05 20

(PL) STEROWNIKI AGREGATOW PRADOTWORCZYCH

____electric Skrdcona instrukcja obstugi

LOVATO ELECTRIC S.P.A.

24020 GORLE (BERGAMO) ITALIA
VIA DON E. MAZZA, 12

TEL. 035 4282111

E-mail info@LovatoFlectric.com
Web  www.LovatoElectric.com

RGK600 - RGK601 - RGK610
Be—= RGK600SA - RGK601SA ce

UWAGA: PEENA INSTRUKCJA (1378) DOSTEPNA JEST NA NASZEJ STRONIE: WWW.LOVATOELECTRIC.PL |

UWAGA! A

- Przed uzyciem i instalacja urzadzenia nalezy uwaznie przeczytac niniejsza instrukcje.

— W celu unikniecia obrazen 0sdb lub uszkodzenia mienia tego typu urzadzenia musza by¢ instalowane przez wykwalifikowany personel, zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

- Przed rozpoczeciem jakichkolwiek prac na urzadzeniu nalezy odtaczy¢ napiecie od wejs¢ pomiarowych i zasilania oraz zewrze¢ zaciski przekfadnika pradowego.

- Producent nie przyjmuje na siebie odpowiedzialnosci za bezpieczenstwo elekiryczne w przypadku niewtasciwego uzytkowania urzadzenia.

- Produkty opisane w niniejszym dokumencie moga by¢ w kazdej chwili udoskonalone lub zmodyfikowane. Opisy oraz dane katalogowe nie moga mie¢ w zwiazku z tym zadnej wartosci umownej.

— W instalacji elektrycznej budynku nalezy uwzgledni¢ przetacznik lub wytacznik automatyczny. Powinien on znajdowac sig w bliskim sasiedztwie urzadzenia i byc tatwo osiggalny przez operatora.
Musi by¢ oznaczone jako urzadzenie stuzgce do wytaczania urzadzenia: IEC/ EN 61010-1 § 6.11.3.1.

- Urzadzenie nalezy czyscic¢ migkka szmatka, nie stosowac rodkow Sciernych, ptynnych detergentéw lub rozpuszczalnikow.

WPROWADZENIE
Urzadzenia RGK600, RGK601 i RGK610, w dwdch wykonaniach: z kontrola parametréw sieci i do agregatow wolnostojacych, zostaty zaprojektowane by zapewnic funkcje niezbgdne w aplikacjach sterowania agregatami. Sterowniki wykonano
w kompaktowej obudowie z fatwym montazem w oparciu o nowoczesny projekt i wyposazono w ekran LCD, ktéry zapewnia intuicyjny i czytelny interfejs dla uzytkownika.

OPIS - Optyczny port do programowania na panelu przednim: izolowany galwanicznie, duza predkos¢ przesytu
— 5 dostepnych wersji: danych, wodoodporny, kompatybilny z kablem USB i modutem Wi-Fi.
* RGK600 — z funkcjg kontroli sieci i wej. czujnika predkosci - 3 wejscia analogowe do czujnikow rezystancyjnych:
® RGKBOOSA — do agregatow wolnostojacych i wej. czujnika predkosci o cisnienie oleju
* RGK601 — z funkcjg kontroli sieci i portem CAN bus o temoperatura chtodziwa
* RGKB01SA — do agregatéw wolnostojacych i portem CAN bus  poziom paliwa
® RGK610 — z funkcjg kontroli sieci i wej. czujnika predkosci oraz 1 slotem na modut rozszerzen. - 5+3 wejscia cyfrowe:
- Sterowanie agregatem z przefaczaniem obciazenia Siec-Agregat (RGK600-RGK601-RGK610) Iub zdalnym e 4 programowalne, logika ujiemna
rozruchem (RGK600SA-RGK601SA). e 3 programowalne, logika ujemna, uzywane alternatywnie dla czujnikow rezystancyjnych
- Graficzny wyswietlacz LCD, 128x80 pikseli, pod$wietlany, 4 poziomy szaro$ci. o 1 do przycisku zatrzymania awaryjnego, logika dodatnia
— 5 przyciskow funkcyjnych. — 6 wyjsc cyfrowych:
— 2 wskazniki LED do wizualizacji trybu i statusu. * 6 zabezpieczonych wyj$¢ potprzewodnikowych, logika dodatnia
— Tekst pomiaréw, ustawien i wiadomosci w 5 jezykach. - Sterowanie rozruchem sygnatem zewnetrznym (RGK600SA — RGK601SA)
- Programowanie zaawansowanych funkcji wej/wyj. - Odczyt predkodci silnika przez czujnik lub sygnat W (RGK600-RGKBO0SA-RGKE10)
- Zarzadzanie 4 alternatywnymi uktadami, wybierane przetacznikiem. - Interfejs komunikacji CAN bus-J1939 do kontroli ECU silnika (RGK601-RGK601SA).
— W petni definiowalne alarmy uzytkownika. - Zapis w pamigci ostatnich 50 zdarzen.
- Wysoka dokfadnos¢ pomiaréw (TRMS). - Obstuga zdalnych alarméw.
- Wejscie pomiaru napigcia sieci: 3 fazy + N. — Stopien ochrony panelu przedniego IP54. Mozliwos¢ zwiekszenia do IP65 z opcjonalng uszczelka.
- Wejscie pomiaru napiecia agregatu: 3 fazy + N. — Rozbudowa 1 modutem serii EXP (RGK610).

- Wejscie pomiaru pradu obcigzenia: 3 fazy.
—Uniwersalne napiecie zasilania: 12-24VDC.

FUNKCJE PRZYCISKOW NA PANELU PRZEDNIM

Przycisk STOP / RESET - Stuzy do recznego zatrzymania silnika oraz do wyjscia z trybu automatycznego (zielona dioda LED jest wytaczona). Przyciskiem mozna kasowac alarmy.

Przycisk AUT - Stuzy do wyboru automatycznego trybu pracy. Zielona dioda LED jest wiaczona.

Przycisk START - Stuzy do recznego uruchomienia silnika i wyjscia z trybu automatycznego pracy i przejécia do trybu recznego. Przez przytrzymanie mozemy recznie wydtuzy¢ czas trwania rozruchu. Dla sterownikéw
RGK600/601/610 weisnigcie jednoczesnie przyciskéw START i A powoduje reczne zatgczenie stycznika sieci, natomiast weisniecie jednoczesne przyciskow START i W powoduje reczne zatgczenie stycznika agregatu.
Dla sterownikow RGK600SA i RGK601SA jednoczesne weidnigcie przyciskow START i A powoduje zamknigcie stycznika agregatu, natomiast jednoczesne weidnigcie przyciskow START i W powoduje otwarcie stycznika.
Przyciski A i W - Sfuzg do przewijania pomigdzy wyswietlanymi stronami lub do wyboru listy opcji w menu. Jednoczesne wcidnigcie W+ A przywotuje menu gtéwne ztozone z ikon.

WSKAZNIKI LED NA PANELU PRZEDNIM
AUT LED (zielony) — wskazuje, iz tryb automatyczny jest aktywny.
Alarm LED (czerwony) — gdy miga, wskazuje aktywny alarm.

TRYBY PRACY
By zmienic tryb pracy nalezy wcisnac na 0,5 sek. przycisk odpowiadajgcy wymaganemu trybowi pracy.

Tryb STOP/RESET (zatrzymanie rgczne) - Silnik nie moze zostac uruchomiony, zostanie zatrzymany natychmiast po wyborze tego trybu — stycznik sieci jest zamkniety. Ten tryb odtwarza stan, gdy RGK600/601/610 nie jest
zasilony. Ten tryb nalezy wykorzystywac podczas programowania parametréw i wykonywania komend. Syrena jest wytaczona w trybie STOP.

Tryb START (rozruch reczny) — Silnik jest uruchamiany recznie (wyjécie z trybu AUT). Mozliwe jest reczne przefaczanie obciazenia, tak jak wyjasniono to w rozdziale Funkcje przyciskow.

Tryb AUT (automatyczny) — Dioda trybu automatycznego jest podswietlona. Silnik kontrolowany przez RGK600/601/610 jest uruchamiany automatycznie, gdy parametry sieci s3 poza limitami i zatrzymywany, kiedy parametry
sieci powracajg w granice limitow, w oparciu o czasu ustawione w menu M13 Kontrola sieci. W przypadku obecnosci napigcia obciazenie jest przetaczane automatycznie w obu kierunkach. Dla RGK60OSA rozruch

i zatrzymanie dokonywany jest zdalnie przez wejscie cyfrowe (zdalny rozruch), ktdre normalnie jest kontrolowane przez automatyczny przefacznik ukfadu SZR. Obciazenie moze byc przetgczane automatycznie lub kontrolowane
zdalnie. Oba modele, jesli wystapi btad rozruchu silnika, kontynuujg prébe rozruchu do maksymalnej ilosci zaprogramowanych prob rozruchu. Jesli wigczony zostat automatyczny test to bedzie on przeprowadzony

w ustawionym czasie.
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8
S ZASILANIE
= — RGK600, RGK601 i RGK610 (wersje z kontrola sieci) wiaczaja sie bezposrednio po podaniu napiecia na zaciski zasilania pomocniczego.
— RGKBOOSA i RGK601SA (wersje do agregatéw wolnostojgcych) posiadaja elektroniczny uktad wigczania/wytaczania. Po podigczeniu napiecia na zaciski zasilania pomocniczego nalezy weisnaé przycisk STOP przez 1
sekunde by wigczy¢ sterownik, by wytgczy¢ sterownik ten sam przycisk STOP nalezy przytrzymac przez 5 sekund.
- Urzadzenie, po podaniu zasilania, wiacza sie w trybie STOP.
- Jesli, po zaniku zasilania i jego powrocie, wymagany jest tryb pracy sprzed zaniku zasilania to nalezy zmienic parametr P01.03 w menu MO1 ‘Uzyteczne’.
— Sterownik moze by zasilany napieciem 12VDC lub 24VDC, niemniej wiadciwe napiecie nalezy ustawic w menu M05 Akumulator, w innym przypadku generowany bedzie alarm napigcie akumulatora.
- Przed uruchomieniem agregatu nalezy ustawi¢ parametry menu MO2 ‘Ogdine’ (typ podiaczenia, napigcie znamionowe, czestotliwosc uktadu) i menu M11 ‘Rozruch silnika’ oraz odpowiednie menu dla uzywanego silnika
(czujniki, CAN, itp.).

MENU GLOWNE

- Menu gtowne sktada sig z grupy graficznych ikon (skrdty), ktdre umozliwiaja szybki dostep do pomiardw
i ustawien.

- Zaczynajac od standardowej wizualizacji nalezy wcisng¢ przyciski A i W. Na ekranie pojawi sie menu -
gkjWne, (B =y ] T e St Wk

- Nalezy wcisnac przyciski A lub W by poruszac sie po menu i wybra¢ wymagang funkcje. Wybrana ikona
jest pod$wietiona a w centralnej czesci wyswietlacza pojawia sig opis funkcji.

- Jesli ktdra z funkcii nie jest dostgpna, odpowiednia ikona bedzie wytaczona, co sygnalizowane jest
podswietleniem szarym kolorem.

1379 PL 05 20

- [-El iE etc. — Skroty, ktore umozliwiajg przejscie do pierwszej strony danej grupy. W tym miejscu
nadal mozliwe jest poruszanie sie pomiedzy stronami (do przodu i do tytu) w standardowy sposéb.

- ﬂ - Przefgcza migdzy wizualizacjg pomiardw sieci lub agregatu.

— |5 - Otwiera strone haset dostepu, gdzie mozliwe jest podanie numerycznego kodu odblokowujacego
funkcje ochrony (ustawianie parametréw, menu komend).

- E — Punkt dostepu do menu ustawien parametrow. Zobacz dedykowany rozdziat.

Menu gtéwne (RGK600)

- Eﬂ — Punkt dostepu do menu komend, gdzie autoryzowany personel moze dokona¢ kasowania/zapisu.

| UWAGA: PEENE USTAWIENIA DOSTEPNE W INSTRUKCJI NA NASZEJ STRONIE: WWW.LOVATOELECTRIC.PL

INSTALACJA

- RGKB... jest dedykowany do montazu tablicowego i posiada stopier ochrony IP54, ktory mozna podnies¢ do IP65 przy zastosowaniu opcjonalnej uszczelki.

- Nalezy umiescic urzadzenie w otworze montazowym; nalezy upewnic sie, Ze uszczelka jest wiasciwie potozona pomiedzy panelem a ramg urzadzenia.

- 0d wewnetrznej strony sterownika nalezy umiescic, dla kazdego z czterech mocowar, klips montazowy w otworze z boku obudowy, nastepnie pociggnac do tylu by umiejscowic haczyk we wiasciwej pozycji montazowe.

- Nalezy wykonad te sama operacjg dla czterech Klipséw montazowych.

— Nalezy dokreca¢ wkrety z maksymalng sita momentu obrotowego 0,5Nm

— W przypadku koniecznosci deinstalacji nalezy wykona¢ powyzsze czynnosci w odwrotnej kolejnosci.

— W celu podfaczenia elektrycznego nalezy zapoznac sie ze schematami pofaczen w dedykowanym rozdziale i wymaganiami podanymi w danych technicznych.

ROZKtAD ZACISKOW

RGK600-601-600SA-601SA RGK610
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SCHEMAT POLACZENIA W UKtADZIE JEDNOFAZOWYM

31100186

SCHEMAT POtACZENIA W UKtADZIE DWUFAZOWYM
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SCHEMAT POtACZENIA AGREGATU Z ALTERNATOREM Z MAGNESEM TRWALYM

1234 56738

13 14 15 17

RGK6Ex %

464749505152 53545556

BATTERY CHARGER
ALTERNATOR TYPE
DUCATI, SAPRISA, ECC

BATTERY 4
12024v0C T+
FUEL SOLENOID VALVE

EMERGENCY PUSH BUTTON

UWAGI

* Jesli alternator nie ma wyjécia D+ nalezy wylgczy¢ parametr P11.01

WYMIARY MECHANICZNE | OTWOR MONTAZOWY (mm)

I 144

144

10
138

138
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DANE TECHNICZNE

> Zasilanie Wejscia pradowe
Napiecie znamionowe akumulatora 12 lub 24V=; zamiennie Prad znamionowy le 1A~ lub 5A~
Maksymalny pobor pradu 90mA przy 12V= i 45mA przy 24V= Zakres pomiaru dla skali 5A: 0.050 — 6A~
Maksymalne rozproszenie/pobér mocy ~ 1.1W _ da SK?” 1A: 0.050 - 1.2A- '
Zakres napigoia 75. 33\= Typ wejscia a(;ckzsnllgkoane przez zewngtrzny przekfadnik pradowy (nn),
Minimalne napiec?e do royzruchu 4.5V= . Meloda poriaru TRMé

_ Prad przy cz,U\‘Narluu (podsw. Yvyt.) 40mA przy 12V= | 25mA przy 24V= Prscigienic cagle AT

E E[Zj fr;zbyuu(s)illier;tljlk(zevi:;;sﬂs? izrg:;\]:rgz; 22\;\:/:” SmA przy 24/= Przecigzenie udarowe 50A przez 1 sekunda

& — Pobor mocy <0.6VA

g Odporno$c na mikroprzerwy 100ms Dokladnosé pomiaru

Wejscia cyfrowe: zaciski 53, 54, 55, 56

Typ wejscia logika ujemna
Prad wejscia <6mA
Sygnat niski <22

Sygnat wysoki >34
Opdznienie sygnafu wejscia >50ms

Wejscie zdalnego rozruchu: zacisk 56 (tylko wersja SA)

Typ wejscia logika ujemna
Prad wejscia <10mA (24V=)
Sygnat niski <2.0V

Sygnat wysoki >3.0V
Op6Znienie sygnatu wejscia >50ms

Wejscie zatrzymania awaryjnego: zacisk 34

Napigcie sieci i agregatu

+0.25% peinej skali +1 cyfra

Wyjscie SSR: OUT1 i OUT2 (+ napigcie akumulatora)

Typ wyjscia 2 x 1 NO + zacisk wspdiny

Napigcie znamionowe 12-24V= 7 akumulatora

Prad znamionowy 2A w DC1 dla kazdego

Zabezpieczenie Przecigzeniowe, zwarciowe i odwrotnej polaryzacji

Wyjscia SSR: OUT3 - OUT 4 - OUT 5 - OUT 6 (+ napigcie akumulatora)

Typ wyjscia 4 %1 NO + zacisk wspolny

Napigcie znamionowe 12-24V= 7z akumulatora

Prad znamionowy 2A w DC1 dla kazdego

Zabezpieczenie Przecigzeniowe, zwarciowe i odwrotnej polaryzaci

Napiecie izolacji

——— ok o bacisk wsaolmy OUT 1 OUT2 Znamionowe napiecie izolacji Ui 480V~
» weﬁga ogika dodatnia (zacisk wspdiny OUT! i OUT?) Znamionowe napiecie udarowe Uimp 6.5kV
Prad wejscia <8mA - —
5 — Prdba napigciem sieci 3.5kV
Sygna: fisk y SZix Warunki otoczenia
yg,n,al W¥S° ! e 23 Temperatura pracy -30 - +70°C
Op(?z'n[enle Sygnat Wejscia =60ms Temperatura sktadowania -30 - +80°C
WejScia analogowe Wilgotnosé wzgledna <80% (EC/EN 60068-2-78)
Wejscie czujnika paliwa Naks. stopiet zani - 5
Prad 8mA= maks. aks. S. opien z.arlneclzyszczema
Zakres pomiaru  0-1000 Kategoria przeciazeniowa 3
Ustawione jako wejscie cyfrowe — INP 5 Kategoria pomiarowa M
Rezystancja gdy zamknigte <300 —
Rezystancia gdy otwarte 600 Sekwenclya/ Klimatyczna Z/ABDM (IEC/EN 60068-2-61)
Wejécie czujnika temperatury Odporno$c na wstrzasy 159 (IEC/EN 60068-2-27)
Prad  5mA= maks. Odpornosc na wibracje 0.7g (IEC/EN 60068-2-6)
Zakres pomiaru - 0-1500 Podtaczenie
Ustawione jako wejscie cyfrowe — INP 6 T k6 Wikowe /whi
Rezystancja gdy zamkniete <450 Yp zaciskow ykowe / wyjmowane
Rezystancja gdy otwarte  >900 Przekrdj przewodow (min. .. maks.) 0.2-2.5 mm? (24-12 AWG)
Wejscie czujnika cisnienia Dane wg UL
Prad  15mA= maks. Przekroj przewoddw (min. .. maks.) 0.75-2.5 mm2 (18-12 AWG)
Zakres pomiaru 0-500 Moment obrotowy dokrgcania 0.56 Nm (5 Ibin)
Configured as digital input — INP7 obud
Rezystancia gdy zamknigte <150 udowa :
Rezystancja gdy otwarte  >300 Wykonanie Tablicowe
Napiecie masy wejscia analogowego -0.5- +0.5V= Materiat Poliweglan
Wejscie pomiaru predkosci: sygnat “W”/czujnik Stopien ochrony IP54 od przodu
o . IP65 z opcjonalng uszczelka
;yi Wejsc'é - sprzg\z/one, AC IP20 na zaciskach
Zakres ”ap‘ec'? Sci ZIZOSZH Vasa 2800
Ia res cz?stot Il\I}IO‘SCI . 1- ; z e e e
mp.e'di.anqa werE\a pomlar-onego >100| : Uzyskane certyfikaly ULis
Wejscie dgie!«:]l pracy silnika (500 RPM) dla wstepnie wzbudzonego alternatora Normy IEC/EN 61010-1, IEC/EN 61000-6-2, IEC/ EN 61000-6-3,
Zakres napiecia 0-36V= UL508 i CSA C22.2-nr 14
Maksymalny prad wejscia <ImA Wg UL Nalezy stosowac tylko przewody miedziane 60°C/75°C (CU)

Maksymalne napigcie na zacisku +D

12 lub 24VDC (napiecie akumulatora)

Prad wzbudzenia

240mA / 12V=—120mA / 24V=

Wejscia pomiaru napiecia sieci i agregatu

Maksymalne napigcie znamionowe Ue

480V~ L-L (277VAC L-N)

Zakres pomiaru

50-576V~ L-L (333V~ L-N)

Zakres czgstotliwosci

45-65Hz

Metoda pomiaréw

TRMS

Impedancja wejScia pomiarowego

> 0.5MQ L-N >1.0MQ L-L

Typ sieci

1F, 2F, 3F+N Iub bez N, 3F zréwnowazona

Zakres wg AWG: 18 - 12 AWG linka Iub drut. Moment obrotowy
dokrecania zaciskéw: 4.5lb.in. Montaz tablicowy w obudowach
Typu 1 lub 4X

-Lovato

___electric



