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INSTRUCTIONS MANUAL

UWAGA!

o Nalezy uwaznie przeczytac instrukcje przed instalacjg lub uzytkowaniem.

® By unikna¢ zniszczen lub zagrozenia zycia urzadzenia powinny

by¢ instalowane przez wykwalifikowany personel w zgodzie z obowigzujacymi
standardami.

® Przed pracami serwisowymi, nalezy odtaczy¢ wszystkie napiecia od wej$¢ pomiarowych i zasilania
pomocniczego oraz zewrze¢ zaciski przektadnika pradowego.

o Produkty zaprezentowane w ponizszym dokumencie moga zosta¢ zmienione lub ulepszone bez koniecznosci
wezesniejszego informowania o tym.

® Dane techniczne oraz opisy oddaja w jak najdoktadniejszy sposb posiadana przez nas wiedzg, jednak

nie bierzemy odpowiedzialno$ci za ewentualne bledy, braki oraz sytuacje awaryjne.

® \V uktadzie nalezy zamontowac rozigcznik (wytacznik), ktéry musi znajdowac sie niedaleko urzadzenia

i by¢ fatwo dostepny dla operatora. Musi spefnia¢ wymogi nastepujacych norm: IEC/ EN 61010-1 § 6.12.2.1.

o Nalezy czysci¢ urzadzenie delikatng suchg szmatka, nie nalezy uzywa¢ $rodkéw $ciernych, ptynnych
detergentow lub rozpuszczalnikow.

WARNING!

o Carefully read the manual before the installation or use.

« This equipment is to be installed by qualified personnel, complying to current
standards, to avoid damages or safety hazards.

® Before any maintenance operation on the device, remove all the voltages from measuring and supply
inputs and short-circuit the CT input terminals.

® Products illustrated herein are subject to alteration and changes without prior notice.

e Technical data and descriptions in the documentation are accurate, to the best of our knowledge, but no
liabilities for errors, omissions or contingencies arising there from are accepted.

® A circuit breaker must be included in the electrical installation of the building. It must be installed close by
the equipment and within easy reach of the operator.

It must be marked as the disconnecting device of the equipment:

IEC/EN 61010-1§6.12.2.1.

o Clean the instrument with a soft dry cloth; do not use abrasives, liquid detergents or solvents.
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Wprowadzenie
Urzadzenia RGK600, RGK601 i RGK610, w dwdch wykonaniach: z

kontrolg parametréw sieci i do agregatéw wolnostojacych, zostaty
zaprojektowane by zapewni¢ funkcje niezbedne w aplikacjach
sterowania agregatami. Sterowniki wykonano w kompaktowej obudowie
Z fatwym montazem w oparciu 0 nowoczesny projekt i wyposazono w
ekran LCD, ktory zapewnia intuicyjny i czytelny interfejs dla uzytkownika.
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Introduction

The RGK600, RGK601 and RGK610 control units have been designed to
offer state-of-the-art functions for genset applications, both with and
without automatic mains outage control. Built with dedicated components
and extremely compact, the RGK600-RGK601-RGK610 combine the
modern design of the front panel with practical installation and LCD
screen that provides a clear and intuitive user interface.
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Opis

o 4 dostepne wersje:

o RGK600 - z funkcja kontroli sieci i wej. czujnika predkosci o
RGK600SA - do jedn. wolnostojacych i wej. czujnika predkosci o
RGK601 - z funkcjg kontroli sieci i portem CAN bus

o RGK601SA - do jedn. wolnostojacych i portem CAN bus.

o RGK610 - AMF z wejsciem nabieranej predkosci i 1 gniazdem
dla EXP.

o Sterowanie agregatem z przetaczaniem obcigzenia Sie¢-Agregat
(RGK600-RGk601-RGK610) lub zdalnym rozruchem
(RGKB00SA-RGKB01SA).

o Graficzny wy$wietlacz LCD, 128x80 pikseli, pod$wietlany, 4 poziomy

szaro$ci.

5 przyciskow funkcyjnych.

2 wskazniki LED do wizualizacji trybu i statusu.

Tekst pomiaréw, ustawien i wiadomosci w 5 jezykach.

Programowanie zaawansowanych funkcji wej/wyj.

Zarzadzanie 4 alternatywnymi uktadami, wybierane przetacznikiem.

W petni definiowalne alarmy uzytkownika.

Wysoka doktadno$¢ pomiaréw (TRMS).

Wejscie pomiaru napiecia sieci: 3 fazy + N.

Wejscie pomiaru napiecia agregatu: 3 fazy + N.

Wejscie pomiaru pradu obcigzenia: 3 fazy.

Uniwersalne napigcie zasilania: 12-24VDC.

Optyczny port do programowania na panelu przednim: izolowany

galwanicznie, duza predko$¢ przesytu danych, wodoodporny,

kompatybilny z kablem USB i modutem Wi-Fi.

o 3 wejScia analogowe do czujnikdw rezystancyjnych:

o Ciénienie oleju
o0 Temperatura plynu chtodzacego o
Poziom paliwa
o 5+ 3 wejscia cyfrowe:
O 4 programowalne, uiemne
o 3 programowalne, ujemne, uzywane alternatywnie dla czujnikéw
rezystancyjnych
o 1 do awaryjnego zatrzymania, dodatnie
o 6 wyjs¢ cyfrowych:
O 6 zabezpieczonych wyj$¢ potprzewodnikowych, dodatnie

e Zasilanie podawane przez wejscie zdalnego rozruchu (RGK600SA
-RGK601SA).

o Odczyt predkosci silnika przez czujnik lub sygnat W
(RGK600-RGKB00SA-RGK610).

o Interfejs komunikacji CAN bus-J1939 do kontroli ECU silnika.
(RGK601-RGK601SA)

o 1 gniazdo wtykowe na moduty EXP (RGK610) - Obstugiwane moduty:
EXP1010 (USB), EXP1011 (RS232), EXP1012 (RS485).

e Zapis w pamieci ostatnich 50 zdarzen.

e Obstuga zdalnych alarméw.

o Stopien ochrony panelu przedniego IP54. IP65 przy zastosowaniu
uszczelki.

RGK600 - RGK601 - RGK610

Description
e 4 versions available:
RGK600 — AMF with Pick-up speed input
RGK600SA - Stand alone with Pick-up speed input
RGK601 — AMF with CAN bus interface
RGK601SA - Stand alone with CAN bus interface.
RGK610 - AMF with Pick-up speed input and 1 slot for EXP.
¢ Genset control with automatic management of mains-generator
switching (RGK600-RGk601-RGK610) or remote starting
management
(RGKBOOSA-RGKE01SA).
128x80 pixel, backlit LCD screen with 4 grey levels.
5 keys for function and setting.
2 LEDs indicate operating modes and states.
5-language text for measurements, settings and messages.
Advanced programmable I/O functions.
4 alternative functions can be managed, selecting the same with
a selector.
Fully user-definable alarms.
High accuracy TRMS measurement.
3-phase + neutral mains voltage reading input.
3-phase + neutral genset voltage reading input.
3-phase load currents reading input.
12-24 VDC universal battery power supply.
Front optical programming interface: galvanically isolated, high
speed, waterproof, USB and WiFi compatible.
o 3 analog inputs for resistive sensors:
o Oil pressure
o0 Coolant temperature 0
Fuel level
o 5+3digital inputs:
0 4 programmable, negative
o0 3 programmable, negative, used as an alternate function of
resistive inputs
o 1 for emergency-stop pushbutton, positive
o 6 digital outputs:
0 6 protected positive static outputs
o Power control from external start (RGK600SA — RGK601SA)
o Engine speed reading W and pick-up input
(RGK600-RGK600SA-RGKE10)
o CAN bus-J1939 engine ECU control communications interface
(RGK601-RGK601SA).
¢ 1 expansion slot for EXP modules (RGK610) - Supported
modules: EXP1010 (USB), EXP1011 (RS232), EXP1012
(RS485).
e Memorization of last 50 events.
Support for remote alarms.
IP54 front protection. Upgrade to IP65 with optional gasket.

O O 0O 0O

RGKB600SA - RGK601SA

—electric Doc: 1378PLGB0214_RGK600_RGK600SA_RGK601_RGK601SA.doc 29/08/2013 s.2/39



__ electric

Funkcije przyciskéw
Przycisk STOP/RESET - Stuzy do recznego zatrzymania silnika oraz

do wyjscia z trybu automatycznego (zielona dioda LED jest wytaczona).
Przyciskiem mozna kasowac alarmy.

Przycisk AUT - Stuzy do wyboru automatycznego trybu pracy. Zielona
dioda LED jest wtgczona.

Przycisk START - Stuzy do recznego uruchomienia silnika i wyjscia

z trybu automatycznego pracy i przejscia do trybu recznego. Przez
przytrzymanie mozemy recznie wydtuzy¢ czas trwania rozruchu.

Dla sterownikow RGK600/601/610 wciénigcie jednoczesnie przyciskow
START i A powoduje reczne zatgczenie stycznika sieci, natomiast
wcisniecie jednoczesne przyciskow START i ¥ powoduje reczne
zalgczenie stycznika agregatu.

Dla sterownikéw RGKG600SA i RGK601SA jednoczesne wcisniecie
przyciskow START i A powoduje zamkniecie stycznika agregatu,
natomiast jednoczesne wcisnigcie przyciskow START i V¥ powoduje
otwarcie stycznika.

Przyciski A i ¥ - Stuzg do przewijania pomiedzy wys$wietlanymi stronami
lub do wyboru listy opcji w menu. Jednoczesne wcihigcie
V + A przywotuje menu gtéwne ztozone z ikon.

Wskazniki LED
Dioda Tryb AUT (zielona) — wskazuje, iz tryb automatyczny jest aktywny.
Dioda alarm (czerwona) — gdy miga, wskazuje aktywny alarm.

Tryby prac

By zmieni¢ tryb pracy nalezy wcisngc na 0,5 sek. przycisk odpowiadajacy
wymaganemu trybowi pracy.

Tryb STOP/RESET (zatrzymanie reczne) - Silnik nie moze zosta¢
uruchomiony, zostanie zatrzymany natychmiast po wyborze tego trybu

— stycznik sieci jest zamkniety. Ten tryb odtwarza stan, gdy
RGK600/601/610 nie jest zasilony. Ten tryb nalezy wykorzystywa¢ podczas
programowania parametrow i wykonywania komend. Syrena jest wylaczona
w trybie STOP.

Tryb START (rozruch reczny) — Silnik jest uruchamiany recznie (wyjscie z
trybu AUT). Mozliwe jest reczne przetaczanie obcigzenia, tak jak
wyjasniono to w rozdziale Funkcje przyciskow.

Tryb AUT (automatyczny) - Dioda trybu automatycznego jest pod$wietlona.

Silnik kontrolowany przez RGK600/601/610 jest uruchamiany
automatycznie, gdy parametry sieci sg poza limitami i zatrzymywany, kiedy
parametry sieci powracaja w granice limitéw, w oparciu 0 czasu ustawione w
menu M13 Kontrola sieci. W przypadku obecnosci napiecia obcigzenie jest
przetaczane automatycznie w obu kierunkach.

Dla RGK600SA rozruch i zatrzymanie dokonywany jest zdalnie przez
wejscie cyfrowe (zdalny rozruch), ktére normalnie jest kontrolowane przez
automatyczny przetacznik uktadu SZR. Obcigzenie moze by¢ przetaczane
automatycznie lub kontrolowane zdalnie.

Oba modele, jesli wystapi btad rozruchu silnika, kontynuujg prébe rozruchu
do maksymalnej iloSci zaprogramowanych préb rozruchu. Jesli wigczony
zostat automatyczny test to bedzie on przeprowadzony w ustawionym
czasie.

Zasilanie

« RGK600, RGK601 i RGK610 (wersje z kontrolg sieci) wiaczajq sie
bezposrednio po podaniu napiecia na zaciski zasilania pomocniczego.
RGK600SA i RGK601SA (wersje do agregatéw wolnostojacych)
posiadajg elektroniczny uktad wigczania/wytaczania. Po podtaczeniu
napiecia na zaciski zasilania pomocniczego nalezy wcisnag¢ przycisk
STOP przez 1 sekunde by wiaczy¢ sterownik, by wytaczy¢ sterownik ten
sam przycisk STOP nalezy przytrzyma¢ przez 5 sekund.

Urzadzenie, po podaniu zasilania, wigcza sie w trybie STOP.

Jesli, po zaniku zasilania i jego powrocie, wymagany jest tryb pracy
sprzed zaniku zasilania to nalezy zmieni¢ parametr P01.03 w menu M01
Uzyteczne’.

Sterownik moze by¢ zasilany napieciem 12VDC lub 24VDC, niemniej
wiasciwe napiecie nalezy ustawi¢ w menu M05 Akumulator, w innym
przypadku generowany bedzie alarm napiecie akumulatora.

Przed uruchomieniem agregatu nalezy ustawi¢ parametry menu M02
Ogoéine (typ podtaczenia, napiecie znamionowe, czestotliwos¢ uktadu)

i menu M11 Rozruch silnika oraz odpowiednie menu dla uzywanego
silnika (czujniki, CAN, itp.).

Front buttons functions

STOP / RESET button - Performs a manual shutdown of the engine and
then exit the Automatic (AUT green LED turns off). Use to reset the
alarms.

AUT button - Used to select the operation mode automatically. The
green AUT LED lights.

START button - Performs a manual start of the engine, and exits from
the automatic mode, moving to manual mode. Holding it down you can
manually extend the duration of cranking.

For RGK600/601/610, pressing simultaneously START and A you can
manually switch the mains contactor. Pressing simultaneously START
and ¥ you can manually switch the generator contactor.

For RGK600SA and RGK601SA press simultaneously START and A to
close the generator contactor, and press simultaneously START and ¥
to open the generator contactor.

Buttons A and ¥ - Used to scroll through the display pages or to
select the list of options in @ menu. Simultaneously pressing ¥V + A
calls up the main menu with rotating icons.

Front LED indications
AUT LED (green) - Indicates that the automatic mode is active.
Alarm LED (red) - Flashing, indicates an active alarm.

Operating modes
To change the operating mode press for at least 0.5 sec the button

correspondent to the desired mode.

STOP/RESET mode (Manual stop) - The engine will not start. The
engine will stop immediately when this mode is selected- The mains
contactor is closed. This mode reproduces the state of the
RGK600/601/610 when itis not powered. Use this mode to program the
parameters and use the commands menu. The siren is disabled in STOP
mode.

START Mode (Manual start) - The engine is started manually (exiting
AUT mode). It is possible to manually switch the load as explained in the
Front button function chapter.

AUT Mode (Atomatic) — The AUT mode is highlighted by the relative
green LED. The engine of the RGK600/601/610 is started automatically
in the case of a mains outage (outside the set limits) and stops when the
mains parameters are once again within said limits, on the basis of the
times set in menu M13 Mains control. In the presence of voltage, the load
is switched automatically in both directions.

The RGKB00SA is started and stopped remotely through a digital input
(remote starting) normally controlled by an ATS. The load can be
switched automatically or controlled remotely.

For both models, if the engine fails to start, the system continues
attempting to start the engine up to the maximum number of programmed
attempts. If the automatic test is enabled, it runs at the preset times.

Power-up
. RGK600, RGK601 and RGK610 (AMF versions) are switched on

directly by applying power to battery terminals.

. RGK600SA and RGK601SA (stand-alone versions) instead have an
electronic switch-on/off circuit. With power applied, to switch on the
unit press and hold STOP button for 1 sec. To switch off the unit press
and hold STOP button for 5s.

« The system normally powers up in STOP mode.

« |f you want the operating mode used before the system powers down
to be maintained, change parameter P01.03 in menu MO01 Utility.

« The system can be powered at both 12 and 24 VDC, but the correct
battery voltage must be set in menu M05 Battery, or a battery voltage
alarm will be generated.

« The parameters of menu M02 General (type of connection, rated
voltage, system frequency), menu M11 Engine Starting, and the
menus for the type of engine used (sensors, CAN, etc.) should
normally be set.
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Menu gtéwne

Menu gtéwne sktada sie z grupy graficznych ikon (skréty), ktére

umoZzliwiajg szybki dostep do pomiaréw i ustawien.

Zaczynajac od standardowej wizualizacji nalezy wcisna¢ przyciski A

i ¥ . Na ekranie pojawi sie menu gtéwne.

Nalezy wcisnaé przyciski A lub ¥ by poruszaé sie po menu i wybraé

wymagang funkcje. Wybrana ikona jest pod$wietlona a w centralnej

czesci wySwietlacza pojawia sie opis funkci.

Nalezy wcisnag¢ przycisk v by uaktywni¢ wybrang funkcje.

Jesli ktoras z funkciji nie jest dostepna, odpowiednia ikona bedzie

%qczona, co sygnalizowane jest pod$wietleniem szarym kolorem.
etc - Skroty, ktdre umozliwiaja przejscie do pierwszej strony

danej grupy. W tym miejscu nadal mozliwe jest poruszanie sige pomigdzy

stronami (do przodu i do tylu) w standardowy sposob.

- Przelacza miedzy wizualizacjq pomiaréw sieci lub agregatu.

— Otwiera strone haset dostepu, gdzie mozliwe jest podanie

numerycznego kodu odblokowujacego funkcje ochrony (ustawianie

parametréw, menu komend).

=) - Punkt dostepu do menu ustawien parametréw. Zobacz

dedykowany rozdziat.

— Punkt dostepu do menu komend, gdzie autoryzowany personel

moze dokonac akcji kasowania/zapisu.

Wprowadzanie Strona gtowna Wybér pomiaréw:
hasfa sie¢/agregat
Menu komend m Pomiary mocy
[ T P oSt
Ustawienia — Status zbiornika
parametrow el paliwa

FOTEHZE I

Status wejsciwyjs¢

Strona informacyjna Liczniki energii

Lista konfiguracji Lista zdarzen

Menu Gtowne (RGK600)

Hasto dostepu

__ electric

Hasto uzywane jest do udzielania dostepu lub blokowania dostepu

do menu ustawien i menu komend.

Dla urzadzen nowych (ustawienia fabryczne) hasto dostepu jest

wylgczone a dostep petny. Jesli uzytkownik wiaczyt i zdefiniowat hasto

to przed uzyskaniem dostepu nalezy najpierw wprowadzi¢ wiasciwy

kod numeryczny.

W celu wigczenia funkciji hasta i definicji kodu numerycznego nalezy

zapoznac sie z rozdziatlem menu ustawien.

Istniejq dwa poziomy dostepu, w zalezno$ci od wprowadzonego kodu:

«  Dostep uzytkownika — pozwala na kasowanie zapisanych
warto$ci i edycje ograniczonej iloSci parametréw.

. Dostep zaawansowany - petny dostep do ustawien -edycja/zapis.

Zaczynajac od standardowej wizualizacji nalezy wcisnag przycisk v/

by wywofa¢ menu gtéwne, nastepnie nalezy wybraé ikone hasta

i weisnag przycisk v'.

Na wys$wietlaczu pojawi sie okno jak pokazano na zdjeciu ponizej:

INSERIRE PRSSWORD

CODZEL  BEIHP

[T

Przyciski A i ¥ stuzg do zmiany wartoSci danej pozycii.

Przyciski + i - stuzg do przechodzenia migdzy kolejnymi pozycjami.
Nalezy wprowadzi¢ wszystkie cyfry numerycznego kodu, nastepnie
przejs¢ do ikony klucza.

Gdy wprowadzony kod jest zgodny z hastem Uzytk.lub Zaawansow.
na ekranie pojawi sie informacja o odblokowaniu dostepu.

Gdy dostep zostat odblokowany to jest wazny do momentu:

0  Gdy urzadzenie zostanie wytaczone.

0  Gdy urzadzenie jest restartowane (po wyj$ciu z menu ustawien).
0  Gdy uptynie okres 2 minut bez aktywaciji przyciskéw.

By opuscic ekran wprowadzania hasta nalezy wcisna¢ przycisk v'.

Main menu

« The main menu is made up of a group of graphic icons (shortcuts) that
allow rapid access to measurements and settings.

. Starting from normal viewing, press A e ¥ keys together. The main
menu screen is displayed.

. Press A or ¥ to rotate clockwise/counter clockwise to select the
required function. The selected icon is highlighted and the central part of
the display shows the description of the function.

« Press v'to activate the selected function.

« |f some functions are not available, the correspondent icon will be
disabled, that is shown in a light grey colour.

. [ FdS etc. - Shortcuts that allow jumping to the first page of that
group. Starting from that page it is still possible to move forward-
backward in the usual way.

. - Switches the measures visualization between mains and generator.

. -Opens the password entry page, where it is possible to specify the
numeric codes that unlock protected functions (parameter setting,
commands menu).

. = - Access point to the setup menu for parameter programming. See
dedicated chapter.

. — Access point to the commands menu, where the authorised user
can execute some clearing-restoring actions.

Enter password Home page Switch measures

mains or generator

Commands F\‘L“Im, Power
i (i) G Y

—
Parameters Setup L= FOLER: I Fuel tank state

measurements

Information page Energy meters

Multiple configurations List of events

Main menu (RGK600)

Input/output status

Password access
« The password is used to enable or lock the access to setting menu
(setup) and to commands menu.

« For brand-new devices (factory default), the password management is

disabled and the access is free. If instead the passwords have been

enabled and defined, then to get access, it is necessary to enter the

password first, specifying the numeric code through the keypad.

To enable password management and to define numeric codes, see

setup menu.

There are two access levels, depending on the code entered:

«  User-Level access — Allows clearing of recorded values and the
editing of a restricted number of setup parameters.

«  Advanced access level — Same rights of the user access plus full
settings editing-restoring.

From normal viewing, press v"to recall main menu, select the password

icon and press v'.

The display shows the screen in picture:

Keys A and ¥ change the selected digit

« Keys + and - move through the digits.

Enter all the digits of the numeric code, then move on the key icon.
If the password code entered matches the User access code or the
Advanced access code, then the correspondent unlock message is
shown.

Once unlocked the password, the access rights last until:

o the device is powered off.

o the device is reset (after quitting the setup menu).

o the timeout period of two minutes elapses without any keystroke.
To quit the password entry screen press v key.
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Tabela wyswietlanych stron
STRONA PRZYKLAD

Table of display pages

Strona Gléwna Tekst opisu Ekwiwalent Moc Home page Generator Equivalent Total
(RGKE00/601/610) agregatu (P01.10) napiecia catkowita (RGKE00/601/610) identification text voltage power
(P01.10)
Status Run/stop -3
silnika engine 7
Czestot., status U Frequency,
RPM, Equk RPM,
Napigecie w akum., licz. Voltage 00.0H=12 battery,
zakresie godzin into limits 117V = hour meter
limitow E
Pomiar: Main or Al
sie¢ . o generator :
Jaqreqat Poziom Cisnienie Temperatura measure Fuel level Oil Temperature
paliwa oleju (wej. chiodziwa (analog pressure switch input
(wej. cyfrowe) (wej. cyfrowe) input input status || status
analogowe) mode) (digital) (digital)
Strona Gtéwna Home page
(RGKB00SA- GEMERATOR ID (RGKBOOSA-
RGKB01SA) -i]-i] RGK601SA)
Synoptyka Efllg TO Ty Synoptic
wersji ..SA 0iL.0H=2 Orem for ...SA
’j 1171 e 00003k versions
Napiecia miedzyfaz. Line-to-line voltages
Napiecia fazowe oot Phase voltages Unit of oo
Prady pomiaru Current wEElE indication
THD napigé L-L st | L-L voltage THD Frequency I Engine
PIe - £ I N volaoeTHD = I operating
THD napig¢ L-N -N voltage |
THD n?p;i:v Napiecie lﬁ-' i 1% | 10% %E" Temp. Current TgHD Battery EI_I E;g,/ E \ g; Iy, Coolant
pr akumul. ‘_—'4";154—, chtodziwa voltage M’ _il..'i',L }.‘M temperature
Poziom Sie¢ Ci. oleju Fuel level Mains/Gen Oil
paliwa Jaareaat il : pressure
Napiecia L-L / Prady L-L Voltages/Currents
Napiecia L-N / Prady Napiecia L-N Voltages/Currents Voltages " L-L WOLTAGE-CURREMT
LJ —i) —IE ) —EEL
[IITEF-] RETE [EEST]
Prady 000 [100 000 Currents
SA—EEH — A —E
Moc czynna Active power
Moc bierna Moc Reactive power Power per
Moc pozorna fazowa | U Apparent power phase
Wspoiczynnik mocy Iuar* “N¥R 5 s - Power factor
[IINEF-] RETE [IFERTRC]
Moc Wykres Total power
catkowita mocv catk. bar graph
Wart. procentowa Percentage of rated
mocy znamionowej power
Liczniki energii Energy meters
COHTATORI C1 EHERGIA | RN To switch
kllh TOT SOEEE0EE. B prieiqczenia TOT HEEEREEE, | between
kwarh TOT BEDEEEDE. @ nalezy uzyc kuarh TOT BEEHEEEE. @ Maine and
kUAK  TOT BE0EEEHE. A ikony w EUAk  TOT BAEEEEEE. @ generator
kLl FPAR BHEBAEEEE . B menu klh FPHE DEEE0EEE, B use the icon
kuwarh PAR BOGEEEEE. A glownym FAR BEEEEEER. B in the main
kUAK  PAR BE0EEE0E. El—;! PAR BEGE8EGGEE. B /| menu
e
Podsumowanie Summary of electrical
. 1
S;n'::arg; o Wskatnik Lz Wskaznik Measurements Mains/Gen. Phase
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pomiaru . oa pomiaru indication values
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Predkos¢ silnika

Engine speed

Uwaga: m WVELOCITA® MOTORE
Z poziomu tej strony Wszizﬁ“k_ LELOCITH_HOTOR Note:
mozliwe jest predkoscl From this page it is UU U
automatyczne possible to acquire Speed A
ustawienie proporcji automatically the ratio indicator ; 55 RP TOT
pomiedzy RPM between RPM and W ¥ |
a sygnatem W. Zobacz Limit , HIH AR ] Limit frequency. See | | L
opis parametru P07.02. minimum (AN maksimum description of i » - HIH Hits ot Max set
peramelor U702, | | W et i
Poziom paliwa Fuel level status
Wskaznik
aktualnego Currir;tr\evel
poziomu [ ﬁ |I 5 E‘l {_f L 'l E II
Dostepne Total tank ! ! s 2| Available
Calkowita paliwo capacity FUEL I?EFT - lt’i 188 fuel
pojempos’é l‘ff:!-rii' ;5 1 L
zbiomika = llosé po Quantity
napetnieniu after fillina
Status pompy Filling pump
napetniajacej state
Autonomia paliwa Fuel autonomy
Autonomia Aktgalne Residual Present fuel
przy 2uzycie autonomy rate from
aktualnym paliwa with present CAN
zuzyciu zCAN fuel rate
7 CAN - , from CAN
FIngNEIM ¥E ne EuShE____ 1- I
Autonomia Egnsumr B Maksymaine Residual Maximum
przy SO K . | zuzycie autonomy declared
maksymalny paliwa with engine fuel
m zuzyciu maximum rate
fuel rate
Ochrona termiczna Generator thermal
agregatu protection
ml Percentage
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Procep t owa intervention
warto$¢ value
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zadziatania
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ORE CRRICO. . s EEE0EEE |8 | czesciowy. LOAD HOURS. . : 98888 :88|) Part. engine
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Cﬂmw ! E‘lla"@ godzin z Load supplied
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BT Warto$¢ iooni . mng
Licznik prob Licznik przetaczen Attempted starts Load switching
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ey udanych prob pon CAIER successful attempts couner
Okresy serwisowe Maintenance intervals
— Czas do .
servawos[iw E MHTE1 nastepnego Maintenance ¥ MHTE1 Tlrgzrt\jn‘cr;ext
y r serwisu interval code
Pl oonos:oem I I Pd comes:ean
| |
Data 10 Ustawiona Date of ast I UFIL .1 BEEES Ak
i Programmed
tat . [ —
oi : nz::ﬁo przerwa service Sl d— I interval
Wynajem Rent Time to
Czas do TIME LEFT expiry
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Lista zdarzen List of events
Data Kod Date and Event code
el m e o an %
zdarzenia —MHE. 858 CODICE: EXSwip interventon —MHE. B30 CODE: ErS@iy
=
IT-G7713 22:23:11 I B 11713 22:26: 28 |
IMTEEE. GEHERATORE: GEHERATOFR Sh.IITI:h
AFPERTURA RETE B Opis OFPEH L Description
zdarzenia of event
-]+ [~]3n3 EREd 050/ 050 | ]+ [~[30HH] 33 050/ 050 |
Alternatywne ukfady Alternative
COHFIG. ALTERHATIVE configurations COHFIG. ALTERHATIVE
Dane Present
aktualnego config. data
uktadu
Numer Selected
wybranego config.
uktadu number
Status wej-wyj /0 state
Status IHPUT-OUTPUT STATUS -
IHFO1 auTol wejlwyj Digital /0
IHPOE QlTaE L cyfrowych W Sate
AL [
IHPIS T QR
IHFOE auToeE
IHFOY

Wirualny zegar /
kalendarz

Uexoweo 1

Virtual real time
calendar clock | DATE ~ TIME

Oprogramow Usn!:;v\zna
anie, wersja HERATOR ID
sterownika, DEL . 'EEKGBB L agregatu

parametry
itp i

REU F Jul]
EOOTLORDER 268
HE. SERIE. :AGGE8E8H

Uwaga: Niektdre strony opisane powyzej moga nie by¢ wyswietlane, jesli
dana funkcja jest wytaczona. Na przyktad, jesli funkcja wynajmu nie zostata
zaprogramowana to odpowiednia strona nie bedzie wy$wietlana.

Czujniki rezystancyjne poziomu paliwa, temperatury chtodziwa

« RGKB.. moze obstugiwac trzy czujniki analogowe: poziomu paliwa,
temperatury silnika i ci$nienia oleju.

Po zaprogramowaniu czujnikéw, we wtasciwym menu, do pracy jako
wejScia analogowe (zrédto pomiaru =RES) na ekranie pojawi sie pomiar
odpowiadajacy pomiarowi analogowemu uzyskanemu w oparciu

0 zaprogramowang krzywa.

Jesli zrodto pomiaru jest ustawione na OFF, to na ekranie ponizej ikony
pojawi sie wskaznik LED, ktory wskazuje status wejscia cyfrowego
odpowiedniego czujnika cyfrowego.

W przypadku kiedy nie zaprogramowano czujnikéw cyfrowych czy
analogowych na wy$wietlaczu oznaczone to bedzie kreskami.

Jesli zrédto pomiaru jest ustawione na OFF to odpowiednie zaciski
mozna wykorzysta¢ jako normalne wejscie cyfrowe (PALIWO-> INP5,
TEMPERATURA>INP8, CISNIENIE-> INP7).

Strona informacyjna Info page
Free user
Dowolny GEMNERATORE MODELLD: ABC text 'EE-"JEFE-J\TDFE MIODEL: AEC
tekst HMUMERD DI ZERIE: 123 ZERLAI NUMEER: 123
uzytkownika SERVIZIO AEEIETEMZ A 12354 SERYICE PHOME: 1234567530
Informacje o systemie System info

Generator

—
sofware \NEEHERATOR ID

iRGEKeEa
g

Hardware ‘r—n KI:'-).
Parameters
revision level | NPEIR . REL s » + .E’IE’I
EOOTLOADER :20
SER. HO. . . . :B0EEEEEE

0T HORE

Note: Some of the pages listed above may not be displayed if the relevant
function is disabled. For example, if the rent function isn't programmed, the
corresponding page won't be shown.

Resistive sensors for fuel, oil and temperature

+ RGKG.. can handle three analog resistive sensors for fuel level, engine
temperature and oil pressure.

+ If you program the sensors in their menu to work as a resistive analog
input (measure source = RES) then on display pages will show the
corresponding analog measurement obtained from the curve programmed.
+ Ifinstead the measure source is programmed to OFF, then on the screen
will display a LED below the icons that indicates the status of the digital
input of the corresponding digital sensor.

« If nor digital neither analog sensors are programmed then the displaywill
show dashes.

+ When the source of measure is set to OFF, the corresponding terminal
can be used as normal digital input (FUEL = INP5, TEMP - INP6,
PRESS -> INP7).

__ electric
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Zdalny rozruch dla wersji ..SA

« Wersje RGK600SA i RGK601SA moga by¢ uruchamiane/wytaczane

zdalnie przy wykorzystaniu zacisku INP4, kiedy zaprogramowano jedng,
z nastepujacych funkcii:

O  Zdalny rozruch z obcigzeniem

O  Zdalny rozruch bez obcigzenia

0  Zdalny rozruch bez zatrzymania
Jednostka jest zataczana, gdy zacisk INP4 jest zamkniety i zwarty
do masy i wylaczana kiedy zestyk jest otwarty, w ten sam sposob, jak
wykonywane o jest przy uzyciu przycisku zasilania na panelu przednim.
Jesli funkcja ustawiona na INP4 nie jest funkcjg z powyzszej listy
to podczas zamknigcia wejscia dojdzie do niewielkiego przeptywu pradu
z akumulatora, ale urzadzenie nie zadziata. W takim przypadku
wigczenie / wytaczenie moze by¢ wykonane tylko przy uzyciu przycisku
na panelu przednim.
Kiedy urzadzenie jest zasilane przez wejscia rozruchu zdalnego
to przechodzi w tryb AUT.
Jesli urzadzenie jest juz zasilane w trybie START / STOP to zamkniecie
zestyku zdalnego rozruchu nie ma wptywu na status silnika, ale na
ekranie pojawi sie okno informujace o komendzie zdalnego rozruchu.

Remote start for ..SA versions

« Versions RGK600SA RGK601SA and can be switched on and off
remotely via terminal INP4, when it is programmed with one of the
following functions:

0 Remote Start on load
0 Remote Start off load
0  Remote start without stop

« The unitis powered INP4 when the terminal is closed to ground and
turned off when the contact is opened in the same way as is done via the
power button on the front.

« Ifthe function programmed for INP4 is not one of those listed above, due
to the closure of the input you will have some current sink from the
battery but the unit will not boot. In this case the power on / off can be
made only via the front button.

« When a device is powered on via remote input, it switches to AUT mode.

« Ifa device is already powered in STOP or START mode, the closure of
the remote start input has no effect on the state of the engine, but it pops
up a window that shows the presence of the remote start command.

Wejscia, wyj$cia, zmienne wewnetrzne, liczniki

Wejscia i wyjscia sq identyfikowane przez kod i numer kolejnosci.
Na przykiad wejscia sq identyfikowane kodem INPx, gdzie x oznacza
numer wejscia. W ten sam sposob identyfikowane sg wyjscia OUTXx.

KOD OPIS J.B. EXP
INPx | Wejscia cyfrowe 1.7
OUTx | Wyjscia cyfrowe 1.6
RALX Zdalntle przekazniki do statusu i 1. 24
alarmoéw

Podobnie jak wej$cia/wyjscia programowalne sg pewne zmienne
wewnetrzne (bity, markery), ktére moga by¢ przypisane do wyjs¢ lub
taczone miedzy sobg. Na przyktad istnieje mozliwo$¢ przypisania progow
limitéw dla pomiaréw dokonywanych przez urzadzenie (napiecia, prady,
etc.). W takim przypadku, zmienna wewnetrzna nazywana LIMx bedzie
aktywowana, kiedy pomiar przekroczy limity zdefiniowane przez
uzytkownika w dedykowanym menu ustawien.

Dodatkowo do dyspozycji sg 2 liczniki (CNT1...CNT2), ktére mogaq,
zlicza¢ impulsy przychodzace z urzadzenia zewnetrznego (przez wejscie
cyfrowe INPx) lub podliczaé ile razy dane warunki miaty migjsce.

Na przykfad definujac prog limitu LIMx jako zrodto zliczania mamy
mozliwo$¢ zliczania ile razy jeden pomiar przekroczyt pewien limit.
Ponizsza tabela wskazuje wszystkie zmienne wewnetrzne zarzadzane
przez RGK600.

KOD.  OPIS | 1L0SC
LIMx | Progi limitow 1.4
REMx | Zmienne kontrolowane zdalnie 1..16
UAx | Alarmy uzytkownika 1.4
CNTx | Programowalne liczniki 1.2

Progi limitéw (LIMx)

Progi limitow LIMn sg wewnetrznymi zmiennymi, ktdrych status zalezy
od przekroczenia limitéw jednego szczegdlnego pomiaru ustawionego
przez uzytkownika (na przyk.: catkowita moc czynna wigksza niz 25kW).
By utatwi¢ ustawianie progdw, ktoére moga posiada¢ duzg rozpigtosc,
kazdy z nich moze by¢ ustawiony na podstawie wartosci bazowej

i mnoznika (na przyktad: 25 x 1k = 25000).

Dla kazdego limitu LIM mozna przypisa¢ dwa progi, najwyzszy

i najnizszy. Najwyzszy proég musi by¢ zawsze ustawiony na wartos¢
wiekszg niz prog najnizszy.

Znaczenie progow zalezy od nastepujacych funkcji:

Funkcja Min: Ta funkcja definiuje najnizszy prég, jako punkt zadziatania,
a najwyzszy, jako punkt kasowania. Zadziatanie dla progu LIM nastapi,

__ electric

Inputs, outputs, internal variables, counters
The inputs and outputs are identified by a code and a sequence number. For
instance, the digital inputs are identified by code INPx, where x is the number
of the input. In the same way, digital outputs are identified by code OUTx.

cob DESCRIZIONE BASE EXP
INPx | Digital Inputs 1.7
OUTx | Digital Outputs 1.6
RALx | Remote relays for Alarm / status - 1..24

« Ina similar way, there are some internal bit-variables (markers) that can
be associated to the outputs or combined between them. For instance, it is
possible to apply some limit thresholds to the measurements done by the
system (voltage, current, power, etc.). In this case, an internal variable
named LIMx will be activated when the measurements will go outside the
limits defined by the user through the dedicated setting menu.

« Furthermore, there are up to 2 counters (CNT1..CNT2) that can count
pulses coming from an external source (through a digital input INPx) or the
number of times that a certain condition as been verified. For instance,
defining a limit threshold LIMx as the count source, it will be possible to
count how many times one measurement has exceeded a certain limit.

« The following table groups all the 1/0 and the internal variables managed
by the RGK600.

CODE DESCRIPTION RANGE

LIMx | Limit thresholds 1.4
REMx | Remote-controlled variables 1...16
UAx | User alarms 1.4
CNTx | Programmable counters 1..2
Limit thresholds (LIMx)

« The LIMn thresholds are internal variables whose status depends on the
out-of-limits of one particular measurement set by the user (e.g. total
active power higher than 25kW) among all those measured.

« To make the setting of the thresholds easier, since the limits can spanin a
very wide range, each of them can be set using a base number and a
multiplier (for example: 25 x 1k = 25000).

« For each LIM, there are two thresholds (upper and lower). The upper
threshold must always be set to a value higher than the lower threshold.

« The meaning of the thresholds depends on the following functions:

Min function: the lower threshold defines the trip point, while the upper
threshold is for the resetting. The LIM trips when the selected measurement
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kiedy wybrany pomiar jest nizszy, niz ustawiony prég minimalny, dtuzej niz
zaprogramowane opo6znienie. Kiedy mierzona warto$¢ staje sie ponownie
wyzsza niz ustawiony prog maksymalny, diuzej niz czas op6znienia, status
LIM jest kasowany.

Funkcja Max: Ta funkcja definiuje najwyzszy prdg, jako punkt zadziatania,
a najnizszy, jako punkt kasowania. Zadziatanie dla progu LIM nastapi,
kiedy wybrany pomiar jest wigkszy, niz ustawiony prog maksymalny, diuzej
niz zaprogramowane op6znienie. Kiedy mierzona wartos¢ staje sie
ponownie nizsza niz ustawiony prog minimalny, diuzej niz czas op6znienia,
status LIM jest kasowany.

Funkcja Min+Max: Przy tej funkcji oba progi definiujg punkty zadziatania.
Kiedy mierzone warto$ci sa mniejsze niz warto$¢ minimalna i wigksze niz
warto$ci maksymalne, to po uwzglednieniu opdznienia, nastapi zadziatanie
LIM. Kiedy mierzone warto$ci powracajg w granice limitow, to status LIM
bedzie natychmiast skasowany.

. Zadziatanie oznacza aktywacje lub dezaktywacje zmiennej LIM, w
zalezno$ci od ustawien “Normalnego statusu”.

. Jedli wiaczona jest blokada LIMn, kasowanie mozna wykonac tylko
recznie, przy uzyciu dedykowanej komendy, w menu komend.

« Zobacz menu ustawien M24.

Typ pomiary | MITE Il Prog najwyzszy
. [u C1-H +10a. a'
puic I..JH —MA +170. 9e
| Opoznienie
Wartos¢ pomiaru +1268.8 U P
Igm = + 48,8
Status limitu . A1l 1.8

Prog najnizsz!

Zmienne kontrolowane zdalnie (REMx)

. Sterownik RGK6.. posiada mozliwo$¢ zarzadzania 16 zmiennymi,
kontrolowanymi zdalnie (REM1...REM16).

- Status tych zmiennych moze by¢ modyfikowany przez uzytkownika
poprzez protokoty komunikacyjne, a same zmienne mogq dziatat w
powigzaniu z wyj$ciami, logikg Boole'a itd.

. Przyktad: uzywajac zmiennej (REMx), jako Zrodta dla wyjscia (OUTX)
mozliwa jest dowolna aktywacja lub de aktywacja jednego z wyj$¢
przekaznikowych przy uzyciu oprogramowania do zdalnej kontroli.
Ta funkcjonalno$¢ umozliwia stosowanie wyjs¢ przekaznikowych
RGKG.. do sterowania o$wietleniem lub podobnym obcigzeniem.

« Kolejnym zastosowaniem zmiennych REM kontrolowanych zdalnie
jest wiaczanie/wytacznie innych funkcji, wprowadzajac je do logiki
Boole'a AND z wejsciami lub wyjsciami.

Alarmy uzytkownika (UAXx)

« Uzytkownik ma mozliwo$¢ zdefiniowania 4 programowalnych alarmow
(UA1...UA4).

« Dla kazdego z alarméw mozemy zdefiniowa¢:

o  Zrédho, ktore jest warunkiem generujacym alarm,

0  Tekst wiadomosci, ktory musi pokaza¢ sie na ekranie, kiedy
wystapig warunki alarmowe.

0  Wiasciwosci alarmu (jak dla standardowych alarméw), to jak alarmy
wspotdziatajg z kontrolg agregatu.

« Warunki, ktére generujg alarm, moga na przyktad, pochodzi¢
z ustawionego progu. W tym przypadku, zrodtem bedzie jeden z limitow
progow LIMx.

« Jesli natomiast, alarm musi by¢ wyswietlony w zalezno$ci od statusu
zewnetrznego wejscia cyfrowego, to zrodtem bedzie INPx.

« Dla kazdego alarmu uzytkownik moze zdefiniowa¢ dowolny tekst
wiadomosci, ktory pojawi sie na stronie alarmoéw.

« Wiasciwosci alarméw uzytkownika moga by¢ definiowane w ten sam
sposab jak dla normalnych alarméw. Uzytkownik moze wybra¢ czy
pojawienie sie alarmu spowoduje zatrzymanie silnika, uruchomienie
syreny, zamknigcie wyjscia alarmu globalnego itp. Nalezy zapozna¢ sie
z rozdziatem Wiasciwosci alarméw.

« Kiedy aktywnych jest kilka alarmow w tym samym czasie, sg one kolejno
wyswietlane, a ich catkowita liczba jest pokazana na belce statusu.

is less than the Lower threshold for the programmed delay. When the
measured value becomes higher than the upper setpoint, after the set delay,
the LIM status is reset.

Max function: the upper threshold defines the trip point, while the lower
threshold is for the resetting. The LIM trips when the selected measurement
is more than upper threshold for the programmed delay. When the measured
value decreases below the lower setpoint, after the delay, the LIM status is
reset.

Max+Min function: both thresholds are for tripping. When the measured
value is less than lower or more than upper setpoints, then, after the
respective delays, the LIM will trip. When the measured value returns within
the limits, the LIM status will be immediately reset.

. Trip denotes either activation or de-activation of the LIM variable,
depending on ‘Normal status’ setting.

« If the LIMn latch is enabled, the reset can be done only manually using the
dedicated command in the commands menu.

« See setup menu M24.

Type of measure

- T L1-H +16E. 6
Function WETTRI Tio8. 9;'
| Threshold delay
Value of measure +112.2 U
(S GVECY i o T 1Y
Status of the limit S 0l & ower fhiresho

Remote-controlled variables (REMx)

- RGK6.. can manage up to 16 remote-controlled variables
(REM1...REM16).

. Those are variables which status can be modified by the user through the

communication protocol and that can be used in combination with outputs,

Boolean logic, etc.

Example: using a remote variable (REMx) as a source for an output

(OUTX), it will be possible to freely energise or de-energise one relay

through the supervision software. This allows to use the RGKG.. relays to

drive lighting or similar loads.

Another possible use of REM variables is to enable/disable other functions

remotely, inserting them into a Boolean logic in AND with inputs or

outputs.

User Alarms (UAx)

« The user has the possibility to define a maximum of 4 programmable

alarms (UA1...UA4).

For each alarm, it is possible to define:

o0 the source that is the condition that generates the alarm,

0 the text of the message that must appear on the screen when this
condition is met.

0  The properties of the alarm (just like for standard alarms), that is in
which way that alarms interacts with the generator control.

The condition that generates the alarm can be, for instance, the

overcoming of a threshold. In this case, the source will be one of the limit

thresholds LIMx.

If instead, the alarm must be displayed depending on the status of an

external digital input, then the source will be an INPx.

For every alarm, the user can define a free message that will appear on

the alarm page.

The properties of the user alarms can be defined in the same way as the

normal alarms. You can choose whether a certain alarm will stop the

engine, activate the siren, close the global alarm output, etc. See chapter

Alarm properties.

When several alarms are active at the same time, they are displayed
sequentially, and their total number is shown on the status bar.

__ electric
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By skasowac jeden alarm, ktéry posiada ustawiong blokade, nalezy uzyé
odpowiedniej komendy w menu komend.

W celu zaprogramowania alarméw i ich definicje nalezy zapozna¢

sie z menu M32.

Automatyczny test

Automatyczny test jest przeprowadzany w ustawionych okresach

(w ustawieniach), jesli system jest w trybie AUT i jesli ta funkcja zostata
wigczona.

Mozliwe jest zdefiniowanie, w ktéry dzien tygodnia i o ktorej godzinie
automatyczny test powinien by¢ wykonany.

W celu uzyskania wiekszej ilosci informacji nalezy zapoznac sig z menu
M16 Automatyczny test.

Po rozruchu, agregat pracuje przez ustawiony czas, po ktérego uptywie
zostaje zatrzymany. Przed rozruchem agregatu na ekranie pojawia

sie tekst 'T.AUT'.

Przy uzyciu specyficznych ustawien automatyczny test moze zostaé
przeprowadzony nawet wtedy, kiedy obecny jest zewnetrzny sygnat
zatrzymania agregatu.

EST AUTOMATICO

Automatyczny test mozna wigczyé/wytaczyé, bez otwierania menu
ustawien, w nastepujacy sposob:

o Nalezy otworzy¢ strong “AUTOMATYCZNY TEST" i wcisngé
przyciski AUT i A by wigczy¢ funkcje, lub przyciski AUT i ¥ by
wyltaczy¢ funkcje.

Automatyczny test moze zosta¢ przerwany przez wcisnigcie przycisku
RESET.

Tryb uspienia

Tryb u$pienia pozwala sterownikom RGKG.. (tylko z wykrywaniem btedu
sieci) na mniejszy pobor mocy z akumulatora, gdzie pobér pradu
zmniejsza sie do okofo xxxmA.

By wejs¢ w tryb uspienia nalezy uzy¢ komendy C25 w menu komend.
W tym trybie pod$wietlenie jest wytaczone a na ekranie pokazana jest
ikona uspienia.

W tym trybie urzadzenie zachowuije si¢ jakby byto wytaczone.

By wyj$¢ z trybu uspienia i powroci¢ do normalnej pracy nalezy weisna¢
przycisk RESET.

CAN bus

__ electric

Port CAN umozliwia podigczenie sterownika RGK601 do elektronicznej
jednostki kontrolnej (ECU) nowoczesnych silnikéw, w celu:
0 Odczytu pomiaréw dokonywanych przez ECU bez
konieczno$ci podtaczania czujnikéw do silnika.
0  Znacznego uproszczenia okablowania
0  Uzyskania kompletnej i szczegétowej diagnostyki
o0 Unikniecie montazu modutéw dekodujgcych typu CIU
lub Coo (koordynator)
o  Umozliwienia bezpo$redniej kontroli przez CAN
zatrzymania i rozruchu silnika (kiedy pozwala na
to ECU)
Funkcje urzadzenia opieraja sie na wspétpracy z ECU silnikow
najczesciej stosowanych w aplikacjach agregatéw, uzywajac standardéw
zdefiniowanych w SAE J1939.
W celu uzyskania szczegdtowych informacji o parametrach CAN nalezy
zapoznac¢ sie z menu M21 CANBUS.

To reset one alarm that has been programmed with latch, use the
dedicated command in the commands menu.
For details on alarm programming and definition, refer to setup menu M32.

Automatic test

The automatic test is a periodic test carried out at set intervals (set during
setup) if the system is in AUT mode and the function has been enabled.

Itis possible to decide in which days of the week the automatic test can be
executed and at what timeof the dauy (hours:minutes).

See menu M16 Autoamtic test formore details on automatic test
programming.

After starting, the genset runs for a set time, after which it will stop. The
message 'T.AUT' is displayed before the generator starts.

The automatic test can be set to run in setup also if there is an external
stop signal.

| AUTOMATIC TEST ]

HELE
THTERLAL. . &
HOLIE: :

The automatic test can be enabled/disabled without opening the Setup

menu in the following way:

0 Open the '"AUTOMATIC TEST' page and press the keys AUT and A to
enable the function, or the keys AUT and ¥ to disable it.

The automatic test can be stopped with the RESET key.

Sleep mode

The sleep mode allows the RGK6.. (AMF only) to enter a low battery
consumption mode, where current sink is reduced to about ...mA.

To enter sleep mode, use command C25 in command menu.
The back light is turned off and the display shows sleep icon.

In this mode the RGK act like it is powered off.
To quit sleep mode and go back to normal operation, press RESET
button.

CAN bus

The CAN port allows RGK601 controllers to be connected to the electronic
control units (ECU) of modern engines in order to:
0  Read the measurements contained in the ECU without
adding sensors to the engine
0  Considerably simplify wiring
0  Obtain complete, detailed diagnostics
0 Avoid assembly of CIU or Coo (coordinator) type
decoding boards
0  Permit direct control from CAN of engine stopping and
starting (where permitted)

The board functions in combination with the ECUs of the engines most
widely used in gensets applications, using the standard defined by the
SAE J1939.

For details on CAN parameters, see setup menu M21 CAN BUS.

Doc: 1378PLGB0214_RGK600_RGK600SA_RGK601_RGK601SA.doc

29/08/2013 s.10/39



Dostepne pomiary

« Port CAN umozliwia dekodowanie i udostepnianie zestawu pomiaréw
zdefiniowanych przez standardy J1939 a identyfikowanych po numerze
SPN (Suspect Parameter Number).

W zalezno$ci od typu silnika dostepne sg pewne pomiary (podzbiér
mozliwych pomiaréw), ktére sq wizualizowane na ekranie RGK601.

Pomiary zebrane sg w kilka podstron, ktére moga by¢ wyswietlane
przez nacisniecie przyciskow Alub'V .

MISURE CAH
Giri motore
SPH 126

| 1801

'B@EL CAHO1 B ZE
Kolejna strona pokazuje wiadomo$¢ diagnostyczna.
Pomiary predkosci silnika, cisnienia oleju oraz temperatura ptynu
chtodniczego pobierane sg bezposrednio z CAN, dlatego nie ma
koniecznosci okablowania i ustawienia odpowiednich czujnikéw.

190 Predkos¢ silnika RPM
100 Cisnienie oleju Bar
110 Temperatura ptynu chtodzacego °C
247 Godziny pracy silnika z ECU h
102 Ci$nienie sprezarki Bar
Temp. powietrza w kolektorze °C
105 dolotowym
183 Zuzycie chwilowe paliwa I/h
513 Aktualny moment obrotowy %
512 \Wymagany moment obrotowy %
91 Potozenie “manetki gazu” %
92 Warto$¢ procentowa obcigzenia %
- Wskaznik ochrony On-Off
Wskaznik bursztynowy przed alarmu On-Off
Wskaznik czerwony alarmu On-Off
- Uszkodzenie wskaznika On-Off
174 Temperatura paliwa °C
175 Temperatura oleju °C
94 Cisnienie paliwa Bar
98 Poziom oleju %
101 Cisnienie w skrzyni korbowej Bar
109 Cisnienie ptynu chtodzacego Bar
111 Poziom plynu chlodzacego %
97 Woda w paliwie On-Off
158 Napiecie akumulatora VDC
106 Cisnienie wlotowe powietrza Bar
108 Ci$nienie barometryczne Bar
173 Temperatura spalin °C

« Kiedy ECU jest wytaczony pomiary nie sg dostepne, a na wyswietlaczu
widoczne sg poziome kreski.

Supported measurements
« The CAN port is able to decode and make available a set of

measurements defined by the J1939 standard and identified by a number
(SPN, Suspect Parameter Number).

« According to the type of engine, a certain number of measurements are

available (a sub-set of possible measurements) that are shown on the
display of the RGK601.

The measures are grouped in several sub-pages, that can be viewed
pressing A and ¥ keys.

CAH READIHGES
Erdine sreed
SPH 128

| 1801

RPHM
MESEL CAHOL Bl 22

The next page shows the diagnostic messages.

Engine speed, oil pressure and cooling fluid temperature are taken directly
from the CAN; therefore, neither wiring or setting of the related sensors is
required.

SPN Description | um
190 Engine speed RPM
100 Qil pressure Bar
110 Coolant temperature °C
247 ECU engine hours h
102 Boost pressure Bar
Intake manifold temperature °C
105
183 Fuel rate I/h
513 Actual torque %
512 Demand torque %
91 Accelerator pedal position %
92 Load percentage %
- Protection indicator On-Off
Amber warning indicator On-Off
Red alarm indicator On-Off
- Malfunction indicator On-Off
174 Fuel temperature °C
175 Oil temperature °C
94 Fuel delivery pressure Bar
98 Oil level %
101 Crankcase pressure Bar
109 Coolant pressure Bar
111 Coolant level %
97 Water in fuel On-Off
158 Battery voltage VDC
106 Air intake pressure Bar
108 Barometric pressure Bar
173 Exhaust gas temperature °C

« When the ECU is off, the measurements are not available and are

therefore replaced by hyphens.

« Jesli ktory$ z pomiaréw nie jest dostepny w danym typie silnika
na ekranie pojawi sie NA (not available — niedostepne).

« Jesli pomiar jest nieprawidtowy (na przyktad czujnik jest odtaczony)
na ekranie pojawi si¢ napis ERR

. If a measurement is not availabe on a particular engine, NA (Not
Available) is displayed.

. If a measurement is incorrect (for example, the sensor is disconnected)
ERR is displayed instead of this.

Diagnostyka
« W przypadku btedow wiekszos¢ ECU wysSwietla kod uszkodzenia wedtug

Diagnostics
« In the case of failures, many ECUs highlight the problem with a J1939

__ electric

standardu J1939, nazywany DTC (Diagnostic Trouble Code

— Diagnostyczny Kod Problemu) sktadajacy sie z dwéch elementéw:
SPN+FMI, gdzie SPN (Suspect Parameter Number) identyfikuje sygnat
wynikajacy z btedu, natomiast FMI (Failure Mode Indicator) identyfikuje

typ anomalii.
Na przyktad:
SPN-FMI
100-01

gdzie SPN 100 (ci$nienie oleju) i FMI 01 (zbyt niskie).
Poniewaz do ECU podtaczonych jest wiele czujnikéw to mozliwe
jest wystapienie wielu kodow. W przypadku wystapienia anomalii
to wySwietlana jest ona na ekranie RGK601 z kodem i opisem
w odpowiednim jezyku na ostatniej podstronie dedykowanej Diagnostyce
CAN.

standard code, called DTC (Diagnostic Trouble Code) consisting of
SPN+FMI, where SPN (Suspect Parameter Number) identifies the signal
affected by the fault, while FMI (Failure Mode Indicator) identifies the type
of failure.

For example:
SPN-FMI
100-01
indicates SPN 100 (oil pressure) and FMI 01 (too low).
In view of the many sensors connected to an ECU, a high number of
possible codes is managed. In the case of a fault, this is indicated on the
display of the RGK601 with both a code and with a description in the
related language, in the last of the sub-pages dedicated to the CAN.
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W przypadku wystapienia kilku alarméw jednoczesnie wySwietlane
sg one cyklicznie w pewnych odstepach.

W zalezno$ci od wagi kodu generowany jest wskaznik alarmu:
bursztynowy przy ostrzezeniu i czerwony przy alarmie krytycznym.
Niektore ECU nie stosujg standardéw J1939 do kodowania alarméw.
Réwniez w tych przypadkach DTC jest wySwietlany w postaci
numerycznej i kiedy to mozliwe w postaci odkodowanego opisu.

By dokona¢ kasowania alarméw nalezy, jak zwykle, wcisnaé przyciski
RESET.

Jesli funkcja jest wiaczona to, w zalezno$ci od wybranego typu ECU,
RGK601 wysle po sieci komunikacji komendg kasowania alarmu.

_ DIAGHOSTICA CAHEUS

000000 | 00|

In the case of several simultaneus alarms, these are cycled periodically.

According to the seriousness of the code, an amber alarm indicator
(warning) or red alarm indicator (critical alarm) is usually generated.
Some ECUs do not use the J1939 standard to code the alarms. Also in
this case, the DTCs are displayed with their numeric code and, when
possible, with an uncoded description.

To reset the alarms, press RESET, as usual.

If enabled, the RGK601 will send a reset alarm command, according to
the type of ECU selected, on the BUS.

CAHELS DIAGHOSTICS |

000000 J,00]

CJAMEER
EID3 00,00

JGIALLA CIRED

COROSSH

IR programming port

« The parameters of the RGK®.. can be configured through the front optical
port, using the IR-USB CX01 programming dongle, or with the IR-WiFi
CX02 dongle.

This programming port has the following advantages:

Port podczerwieni IR do programowania

« Parametry RGK6... mozna ustawia¢ przez optyczny port podczerwieni
umiejscowiony na panelu przednim przy uzyciu klucza USB-IR o kodzie
CX01 lub klucza WiFi o kodzie CX02.

Ten spos6b programowania posiada nastepujace zalety:

o Umozliwia konfiguracje i serwis RGKG... bez konieczno$ci 0 You can configure and service the RGKG.. without access to the rear
podtaczania si¢ od tytu urzadzenia i otwierania szafy sterujace;. of the device or having to open the electrical board.
0 Port jest galwanicznie odizolowany od wewngtrznych uktadow o ltis galvanically isolated from the internal circuits of the RGKG..,

sterownika RGKG..., co gwarantuje wysoki poziom bezpieczenstwa guaranteeing the greatest safety for the operator.

dla operatora.

0  Wysoka predko$¢ przesytu danych. 0  High speed data transfer.

o  Stopien ochrony panelu przedniego IP65. o Ip65 front panel.

0  Ogranicza mozliwo$¢ nieautoryzowanego dostepu do konfiguracii o Limits the possibility of unauthorized access with device config.
urzadzenia.

Simply hold the CX.. dongle up to the front panel, connecting the plugs to
the relevant connectors, and the device will be acknowledged as shown
by the LINK LED on the programming dongle flashing green.

Nalezy umiesci¢ klucz CX... w otworach montazowych na panelu
przednim, po podtaczeniu urzadzenie bedzie sygnalizowa¢ prawidtowg,
prace zielong diodg umieszczong na kluczu.

Parameter setting (setup) with PC

« You can use the Customization manager set-up software to transfer
(previously programmed) set-up parameters from the RGK6.. to the hard
drive of the PC and vice versa.

« The parameter may be partially transferred from the PC to the RGK,
transferring only the parameters of the specified menus.

« The PC can be used to set parameters and also the following:

Ustawianie parametréw przez PC

« Przy uzyciu oprogramowania do ustawient mozna przenies¢ (wczesniej
ustawiony) zestaw parametréw z RGK6... do komputera lub odwrotnie.

« Transferu, z komputera do RGK6..., mozna dokonywa¢ czesciowo, na
przyktad tylko parametry wybranych menu.

« Komputer moze by¢ réwniez wykorzystany do ustawien parametrow
jak i do definiowania:

o  Danych w charakterystykach czujnikéw ci$nienia, temperatury, o0 Data on the characteristics of the pressure, temperature, fuel level
poziomu paliwa i ochrony generatora. sensor curves, and the generator protection

0 Logo, jakie bedzie wySwietlane po zasileniu i za kazdym razem, o  Customised logo displayed on power-up and every time you exit
gdy uzytkownik wyjdzie z menu ustawien. keyboard setup.

0  Strony informacyjnej, gdzie umie$ci¢ mozna informacje o aplikacji, O Info page where you can enter application information,
charakterystyke, dane itp. characteristics, data, etc.

O  Pobierania dodatkowego jezyka menu. O Load alternative set of languages to default.

29/08/2013 s.12/39

__ electric

Doc: 1378PLGB0214_RGK600_RGK600SA_RGK601_RGK601SA.doc



Ustawienia parametréw przez panel przedni

« By otworzy¢ menu ustawien parametréw (setup):
Nalezy przetaczy¢ urzadzenie w tryb STOP/RESET

(0]
(0]

(0]

(0]

Przy normalnym wyS$wietlaniu pomiarow, nalezy jednoczesnie

weisnaé przyciski A i ¥ by wywotac menu gtéwne

Nastepnie wybra¢ ikone

rozdziat Hasfo dostgpu.

Nastepnie wcisngé przycisk v* by otworzy¢ menu ustawien.
« Na ekranie pojawi si¢ okno jak na ponizszym zdjeciu, na ktérym
wys$wietlona bedzie lista poszczeg6inych menu ustawien parametrow,

. Jesli jest wytaczona (wys$wietlona
na szaro) nalezy w pierwszej kolejno$ci wprowadzi¢ hasto (zobacz

podzielona ze wzgledu na ich funkcje.

- Nalezy wybra¢ wymagane menu przyciskami A lub ¥ i potwierdzi¢

przyciskiem v'.

« Nalezy wcisna¢ przycisk STOP by powréci¢ do wySwietlania warto$ci

pomiaréw.

Ustawienia: wyb6r menu

« Ponizsza tabela zawiera listg dostepnych menu:

Parameter setting (setup) from front panel

« To open the parameters programming menu (setup):
0  Turn the unitin STOP/RESET mode
In normal measurements view, press A ¥ simultaneously to call up

[0}

(0]

(0]

the Main menu

Select the icon (==, Ifit is disabled (displayed in grey) you must
enter the password (see chapter Password access).

Press v to open the setup menu.
« The table shown in the illustration is displayed, with the settings sub-menu
of all the parameters on the basis of their function.

« Select the required menu with keys A or ¥ and confirm with v,

« Press STOP to return to the valves view.

T T —]

MEZ PRSSWORD
Mg EDNF IGURATIONS

[
M@& ACOUSTIC ALARMS

Settings: menu selection

« The following table lists the available submenus:

Kod | MENU OPIS

MO01 | UZYTECZNE Jezyk, pod$wietlenie, strony wy$wiet.
M02 | OGOLNE Specyfikacja systemu

MO03 | HASLO Ustawienia hasta dostepu

M04 | KONFIGURACJE Wybér réznych konfiguracji 1...4

MO05 | AKUMULATOR Parametry akumulatora agregatu

MO06 | ALARMY AKUSTYCZ. | Kontrola wewnetrznego brzeczyka
MO07 | PREDKOSC SILNIKA | Pomiar predkosci (RPM), progi limitow
MO8 | CISNIENIE OLEJU Pomiar cisnienia, progi limitow

M09 | TEMP. PLYNU CHLO. | Pomiar temperatury, progi limitow
M10 | POZIOM PALIWA Pomiar, progi limitdw, napetnianie

M11 | ROZRUCH SILN. Tryb rozruchu/zatrzymania silnika

M12 | PRZEL. OBCIAZENIA | Tryb zafgczania obcigzenia

M13 | KONTROLA SIECI Akceptowalne limity napiecia sieci
M14 | KONTROLA AGREG. Akceptowalne limity napiecia agregatu
M15 | OCHRONA AGREG. Progi, krzywe termiczne, uptywy

M16 | AUTOMAT. TEST Okres, czas trwania, tryb testu autom.
M17 | SERWIS Przerwy serwisowe

M18 | WEJ. PROGRAMOW. | Programowalne funkcje wej. cyfrowych
M19 | WYJ. PROGRAMOW. | Programowalne funkcje wyj. cyfrowych
M20 | KOMUNIKACJA Adres, format, protokot

M21 | CAN BUS Typ ECU, opcje kontroli

M22 | PRZEL. OBCIAZENIA | Obciazenie priorytetowe, zarz. ob. wirt.
M23 | ROZNE Funkcje takie jak wzaj. got., EJP itp.
M24 | PROGI LIMITOW Programowalne progi limitow

M25 | LICZNIKI Programowalne liczniki ogoine

M27 | ALARMY ZDALNE Sygnalizacja alarm./status przek. zew.
M32 | ALARMY UZYTKOWN. | Programowalne alarmy

M33 | WLAS. ALARMOW Wiaczanie efektow dla alarmow

« Nalezy wybra¢ menu i wcisnac przycisk v* by wyswietli¢ parametry.
« Wszystkie parametry wySwietlane sg wraz z kodem, opisem i aktualnie

ustawiong wartoscia.

Kod parametru

Opis parametru

Ustawienia: wybor parametrow

Warto$¢ aktualna

Wybrany parametr

Cod MENU | DESCRIPTION |
MO01 | UTILITY Language, brightness, display pages, etc.
M02 | GENERAL System specifications

MO03 | PASSWORD Password settings

M04 | CONFIGURATIONS 1..4 multiple configurations selectable
M05 | BATTERY Genset battery parameters

MO06 | ACOUSTIC ALARMS Internal buzzer and external siren control
MO07 | ENGINE SPEED Limit thresholds, rpm valve source

M08 | OIL PRESSURE Limit thresholds, valve source

M09 | COOLANT TEMP. Limit thresholds, valve source

M10 | FUEL LEVEL Filling, limit thresholds, measurement
M11 | ENGINE STARTING Engine start/stop mode

M12 | LOAD SWITCHING Load switching mode

M13 | MAINS CONTROL Mains voltage limits of acceptability

M14 | GEN CONTROL Generator voltage limits of acceptability
M15 | GEN PROTECTION Ground-fault, protection curves,

M16 | AUTOMATIC TEST Automatic test mode, duration, period
M17 | MAINTENANCE Maintenance intervals

M18 | PROG. INPUTS Programmable digital inputs functions
M19 | PROG. OUTPUTS Programmable digital outputs functions
M20 | COMMUNICATION Node address, format, protocol

M21 | CAN BUS ECU type, control options (RGK601)
M22 | LOAD MANAGEMENT | Priority loads, dummy load management
M23 | MISCELLANEOUS Mutual stand-by, EJP, function, etc.

M24 | LIMIT THRESHOLDS | Customisable limit thresholds

M25 | COUNTERS Programmable generic counters

M27 | REMOTE ALARMS External relay alarm/state signals

M32 | USER ALARM Programmable alarms

M33 | ALARM PROPERTIES | Alarms effect enabling

« Select the sub-menu and press v to show the parameters.
« Each parameter is shown with code, description and actual setting value.

Parameter code

Present setting

I I value

TrTEF.:'-r' 1LI0L-FRIEE

Selected parameter

Parameter
description I

H VOLTAGE LIMIT

.kl S
% UOLTRSE LIMIT_/

Set-up: parameter selection

__ electric
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By zmieni¢ ustawienia parametru nalezy go wybraé i wcisng¢ v'.
Jesli hasto dostepu zaawansowanego nie zostato wprowadzone

to dostep do edyc;ji strony nie bedzie mozliwy a na ekranie pojawi
sie stosowny komunikat.

Jesli natomiast prawa dostepu sg potwierdzone to pojawi sig ekran
edycji.

Nowo
Wybrany parametr wprowadzona
warto$¢
Warto$¢ minimalna Wartos¢
maksymalna
Wykres wartosci Warto$¢ domysina

zakresu Ustawienia: strona edycji

Kiedy wy$wietlona jest strona edycji mozna zmienia¢ ustawienia

parametrow przyciskami + i -. Na ekranie pokazane sg nowe ustawienia,

belka zakresu, wartosci minimaine i maksymalne, poprzednie ustawienia

i ustawienia domysine.

Wciéniecie kombinaciji przyciskow + i A umozliwia ustawienie warto$ci

minimalnej, natomiast kombinacja A i - warto$ci maksymalnej.

. Wecisniecie jednoczesne przyciskow + i - powoduje ustawienie wartosci
fabrycznie domysinych.

« Podczas wprowadzania tekstu przyciski A i ¥ stuzg do wyboru znaku
alfanumerycznego, natomiast przyciski + i - stuzg do przemieszczania
kursora migdzy kolejnymi znakami. Wcisniecie jednoczesne przyciskow
A i 'V powoduje przejscie do pierwszego znaku na liscie wyboru ‘A’

« Nalezy wcisna¢ przycisk v* by powrécié¢ do wyboru parametru.
Wprowadzona wartos$¢ jest zapamigtywana.

« Nalezy wcisna¢ przycisk STOP by zapamigta¢ wszystkie ustawienia
i wyjS¢ z menu ustawien. Sterownik uruchomi si¢ ponownie i powrdci
do normalne;j pracy.

« Jesli uzytkownik nie wcisnie zadnego przycisku przez wiecej niz
2 minuty, sterownik wyjdzie z menu ustawien automatycznie i powrdci
do normalnej pracy bez zapisania zmian wprowadzonych w ustawieniach
parametrow.

« Istnieje mozliwo$¢ zapisu kopii bezpieczenistwa danych (ustawienia

modyfikowane z poziomu klawiatury) w pamigci eprom sterownika

RGKG.... Dane te mozna ponownie przywrdcic, kiedy jest to konieczne.

Komendy zapisu i przywrécenia znajdujg sie menu komend.

Tabela parametrow

« To modify the setting of one parameter, select it and then press v'.

. If the Advanced level access code has not been entered, it will not be
possible to enter editing page and an access denied message will be
shown.

. Ifinstead the access rights are confirmed, then the editing screen will be
shown.

Selected parameter New value entered

Minimum possible Maximum possible

setting setting
Graph bar of the Factory default
value-range setting

Set-up: editing page

- When the editing screen is displayed, the parameter setting can be modified
with + and -keys. The screen shows the new setting, a graphic bar that
shows the setting range, the maximum and minimum values, the previous
setting and the factory default.

« Pressing +and A the value is set to the minimum possible, while with
A and - it is set to the maximum.

« Pressing simultaneously + and -, the setting is set to factory default.

« During the entry of a text string, keys A and ¥ are used to select the
alphanumeric character while + and - are used to move the cursor along the
text string. Pressing keys A and ¥ simultaneously will move the character
selection straight to character ‘A’.

. Press v'to go back to the parameter selection. The entered value is stored.

« Press STOP to save all the settings and to quit the setup menu. The
controller executes a reset and returns to normal operation.

« If the user does not press any key for more than 2 minutes, the system
leaves the setup automatically and goes back to normal viewing without
saving the changes done on parameters.

« N.B.: a backup copy of the setup data (settings that can be modified using
the keyboard) can be saved in the eeprom memory of the RGKG6.... This
data can be restored when necessary in the work memory. The data backup
'copy' and 'restore’ commands can be found in the commands menu.

Parameter table

M01 - UZYTECZNE jm | DomysInie Zakres | MO01 - UTILITY UdMm Default |  Range
P01.01 | Jezyk * Angielski Angielski P01.01 | Language English English
Wioski Italiano
Francuski Francais
Hiszpanski Espanol
Portugalski Portuguese
P01.02 | Ustawianie zegara po podaniu zasilania OFF OFF-ON P01.02 | Set power delivery clock OFF OFF-ON
P01.03 | Tryb pracy po podaniu zasilania Tryb STOP | Tryb STOP P01.03 | Power-on operating mode STOP mode | STOP mode
Poprzedni Previous
P01.04 | Kontrast ekranu LCD % 50 0-100 P01.04 | LCD contrast % 50 0-100
P01.05 | Intensywno$¢ pod$wietlenia ekranu % 100 0-100 P01.05 | Display backlight intensity high % 100 0-100
(najwyzsza)
P01.06 | Intensywno$¢ pod$wietlenia ekranu % 25 0-50 P01.06 | Display backlight intensity low % 25 0-50
(najnizsza)
P01.07 | Czas przejécia do najnizszej intensywnosci | s 180 5-600 P01.07 | Time to switch to low backlighting s 180 5-600
podéwietlenia
P01.08 | Powrét do strony domysinej s 300 OFF / 10-600 P01.08 | Return to default page s 300 OFF / 10-600
P01.09 | Strona domysina GLOWNA (lista stron) P01.09 | Default page MAIN (page list)
P01.10 | Identyfikator agregatu (pusty) 20 znakéw P01.10 | Generator identifier (empty) String 20 chr.
P01.11 | Opdznienie automatycznego wylaczenia min OFF OFF/1-1440 P01.11 | Automatic switch off delay min OFF OFF/1-1440

P01.01 — Wybér jezyka menu urzadzenia.

P01.02 - Aktywacja automatycznego dostepu do ustawien zegara po podaniu zasilania.

P01.03 - Uruchomienie urzadzenia w trybie OFF, po podaniu zasilania , lub w trybie w ktérym
byto urzadzenie przed wytaczeniem.

P01.04 - Regulacja kontrastu ekranu LCD.

P01.05 - Regulacja najwiekszej intensywnos$ci podéwietlenia ekranu.

P01.07 - Opdznienie dla przejécia do najnizszej intensywnosci podswietlenia ekranu.

P01.08 — Opdznienie powrétu do wyswietlania strony domysinej, od kiedy zaden z przyciskow
nie zostat wcisniety. Jesli ustawiony na OFF na ekranie bedze wy$wietlana caty czas
ostatnio wybrana recznie strona.

P01.09 - Strona domysina, ktdra bedzie wy$wietlana po podaniu zasilania lub po uptywie
opoznienia.

P01.10 - Dowolny tekst alfanumeryczny identyfikatora agregatu. Uzywany réwniez
do identyfikacji jednostki przy zdalnym raportowaniu alrméw/zdarzen przez SMS
lub email.

P01.11 - W przypadku ustawienia warto$ci w minutach urzadzenie pozostaje w trybie STOP
przez ustawiony czas, az do automatycznego wytaczenia (tylko wersje ...SA).
*-Istnieje mozliwo$¢, przy uzyciu oprogramowania, ustawienia jezyka

polskiego, rosyjskiego, czeskiego lub niemieckiego

P01.01 - Select display text language.
P01.02 - Active automatic clock settings access after power-up.
P01.03 - Start system in STOP mode after power-up or in same mode it was switched off in.

P01.04 - Adjust LCD contrast.

P01.05 - Display backlight high adjustment.

P01.07 - Display backlight low delay.

P01.08 - Default page display restore delay when no key pressed. If set to OFF the display
will always show the last page selected manually.

P01.09 - Default page displayed on power-up and after delay.

P01.10 - Free text with alphanumeric identifier name of specific generator. Used also for
identification after remote reporting alarms/events via SMS/E-mail.

P01.11 - When set to a value in minutes, after the device has been in STOP mode for the set
time the unit will power OFF automatically (only for ..SA versions).
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M02 - OGOLNE jm | DomysInie Zakres | M02 - GENERAL Udm Default |  Range
P02.01 | Strona pierwotna przektadnika pradowego A 5 1-10000 P02.01 | CT Primary A 5 1-10000
P02.02 | Strona wtérna przektadnika pradowego A 5 1-5 P02.02 | CT Secondary A 5 1-5
P02.03 | Warto$¢ odczytu przektadnika Obcigzenie | Obcigzenie P02.03 | CT Current valve Load Load

Agregat Generator
P02.04 | Przektadnik napieciowy OFF OFF-ON P02.04 | VT Use OFF OFF-ON
P02.05 | Strona pierwotna przektadnika Vv 100 50-50000 P02.05 | VT Primary Vv 100 50-50000
napieciowego
P02.06 | Strona wtérna przektadnika napieciowego v 100 50-500 P02.06 | VT Secondary \ 100 50-500
P02.07 | Kontrola kolejnosci faz OFF OFF P02.07 | Phase sequence control OFF OFF
L1-L2-13 L1-L2-L3
L3-L2-L1 L3-L2-L1

P02.01 - Warto$¢ dla jednej fazy strony pierwotnej przektadnika pradowego. Na przyktad, jesli
prad strony pierwotnej to 800/5 to nalezy ustawi¢ 800.

P02.02 - Warto$¢ dla jednej fazy strony wtérnej przektadnika pradowego. Na przyktad, jesli
strona wtérna przektadnika to 800/5 nalezy ustawic 5.

P02.03 - Pozycjonowanie fazowych przektadnikéw pradowych. Jesli ustawione
na Obcigzenie, prad (oraz odpowiednio moc i energia) sg przypisane do sieci
lub agregatu, w zaleznosci od tego ktore urzadzenie wykonawcze jest zamkniete

P02.04 - Okreslany, gdy zastosowano przektadnik napieciowy na wej$ciach pomiarowych
sieci/agregatu.

P02.05 - Warto$c¢ strony pierwotnej przektadnika napieciowego.

P02.06 — Warto$¢ strony wtérnej przektadnika napieciowego.

P02.07 - Wiaczanie kontroli kolejnosci faz. OFF = brak kontroli. Bezposrednia = L1-L2-L3.

Odwrotna = L3-L2-L1. Uwaga: wiacz réwniez odpowiednie alarmy.

P02.01 - Value of the phase current transformers primary. Example: set 800 for 800/5 CT.
P02.02 - Value of the phase current transformers secondary. Example: set 5 for 800/5 CT.

P02.03 - Positioning of phase CT. If positioned on load, the current (and the relative power
and energy) are switched to the mains or generator on the basis of which circuit
breaker is closed.

P02.04 - Using voltage transformers (TV) on mains/generator voltage metering inputs.

P02.05 - Primary value of any voltage transformerS.

P02.06 — Secondary value of any voltage transformers.

P02.07 - Enable phase sequence control. OFF = no control. Direct = L1-L2-L3.
Reverse = L3-L2-L1. Note: Enable also corresponding alarms.

M03 - HASLO jm | DomysInie Zakres | M03 - PASSWORD UdM Default | Range
P03.01 | Uzyj hasta OFF OFF-ON P03.01 | Use password. OFF OFF-ON
P03.02 | Hasto dostepu uzytkownika 1000 0-9999 P03.02 | User level password 1000 0-9999
P03.03 | Hasto dostepu zaawansowanego 2000 0-9999 P03.03 | Advanced level password 2000 0-9999
P03.04 | Hasto dostepu zdalnego OFF OFF/1-9999 P03.04 | Remote access password OFF OFF/1-9999

P03.01 - Jesli ustawione na OFF, zarzadzanie hastem jest wytaczone i kazdy uzytkownika
ma dostep do ustawien i menu komend.

P03.02 - Kiedy parametr P03.01 jest aktywny, to ta warto$¢ okresla hasto dostepu
uzytkownika. Zobacz rozdziat Hasto dostepu.

P03.03 - Jak w parametrze P03.02, ale odnosi si¢ do dostepu zaawansowanego.

P03.04 - Jesli ustawiono warto$¢ numeryczng, to jest to kod dostepu przez komunikacje

seryjna, ktéry nalezy wprowadzi¢ przed wystaniem komendy przy zdalnym sterowaniu.

P03.01 - If set to OFF, password management is disabled and anyone has access to the
settings and commands menu.

P03.02 - With P03.01 enabled, this is the value to specify for activating user level access. See
Password access chapter.

P03.03 - As for P03.02, with reference to Advanced level access.

P03.04 - If set to a numeric value, this becomes the code to specify via serial communication
before sending commands from a remote control.

MO04 - KONFIGURACJE jm Domysinie Zakres MO04 - CONFIGURATIONS Udm Default ‘ Range
CNFn, n=1...4 (CNFn, n=1...4)
P04.n.01 | Napiecie znamionowe \ 400 50-50000 P04.n.01 | Rated voltage \ 400 50-50000
P04.n.02 | Typ podtaczenia L1-L2-L3-N | L1-L2-L3-N P04.n.02 | Type of connection L1-L2-L3-N | L1-L2-L3-N
L1-12-.3 L1-L2-L3
L1-N-L2 L1-N-L2
L1-N L1-N
P04.n.03 | Typ kontroli napie¢ L-L L-L P04.n.03 | Type of voltage control L-L L-L
L-N LN
L-L+L-N L-L+L-N
P04.n.04 | Prad znamionowy A 5 1-10000 P04.n.04 | Rated current A 5 1-10000
P04.n.05 | Czgstotliwo$¢ znamionowa Hz 50 50 P04.n.05 | Rated frequency Hz 50 50
60 60
P04.n.06 | Obroty znamionowe silnika RPM 1500 750-3600 P04.n.06 | Rated engine rpm RPM 1500 750-3600
P04.n.07 | Znamionowa moc czynna kW Aut Aut / 1-10000 P04.n.07 | Rated active power kW Aut Aut /1-10000
P04.n.08 | Znamionowa moc pozorna kVA Aut Aut / 1-10000 P04.n.08 | Rated apparent power kVA Aut Aut / 1-10000

Uwaga: To menu jest podzielone na 4 grupy, ktore dotycza 4 konfiguracji CNF1...CNF4.

Nalezy zapozna¢ si¢ z odpowiednim rozdziatem w celu zarzadzania réznymi

konfiguracjami.

P04.n.01 - Znamionowe napigcie sieci i agregatu. Dla uktadow wielofazowych nalezy zawsze
ustawi¢ wato$¢ napiecia miedzyfazowego.

P04.n.02 - Wybor typu potaczenia, 3 fazowe z przewodem neutralnym lub bez, 2 fazowe
lub 1 fazowe.

P04.n.03 - Kontrola napig¢ migdzyfazowych, fazowych lub obu typow.

P04.n.04 — znamionowy prad agregatu. Uzywany do ustawien progéw zadziatania ochrony
(prég = warto$¢ procentowa w odniesieniu warto$ci znamionowe;).

P04.n.05 - Czestotliwo$¢ znamionowa sieci i agregatu.

P04.n.06 — Znamionowa predkos¢ silnika wyrazona w obrotach na minute (RPM).

P04.n.07 — Znamionowa moc czynna agregatu. Uzywana do ustawien progéw zadziatania
ochrony, zarzadzania obcigzeniem wirtualnym, obcigzeniem priortetowym, itp.
Jedli jest ustawiona na Aut to warto$¢ kalkulowana jest w oparciu o warto$¢ strony
pierwotnej przektadnika pradowego i znamionowe napiecie.

P04.n.08 - Znamionowa warto$¢ mocy pozomej agregatu

Note: This menu is divided into 4 sections, which refer to 4 configurations
CNF1...CNF4. See relevant chapter on managing the variable configurations.

P04.n.01 - Rated voltage of mains and generator. Always set the line-to-line voltage for
polyphase systems

P04.n.02 - Choice of the type of connection, 3-phase with/without neutral, 2-phase or single

phase.

P04.n.03 - Voltage controls performed on line-to-line voltages, phase voltages or both.

P04.n.04 - Rated current of the generator. Used for the percentage settings of the protection
thresholds.

P04.n.05 - Rated frequency of mains and generator.

P04.n.06 - Rated engine rpm.

P04.n.07 - Rated active power of the generator. Used for the percentage settings of the
protection thresholds, dummy load management, priority loads, etc. If set to Aut, it is
calculated using the CT primary and rated voltage.

P04.n.08 - Rated apparent power of the generator.

M05 - AKUMULATOR jm | DomysInie Zakres M05 - BATTERY UdM Default |  Range
P05.01 | Znamionowe napiecie akumulatora \ 12 12/24 P05.01 | Battery rated voltage \ 12 12124
P05.02 | Maksymalny limit napigcia % 130 110-140% P05.02 | MAX. voltage limit % 130 110-140%
P05.03 | Minimalny limit napiecia % 75 60-130% P05.03 | MIN. voltage limit % 75 60-130%
P05.04 | Opdznienie dla napiecia MIN/MAX S 10 0-120 P05.04 | MIN./MAX. voltage delay S 10 0-120

P05.01 — Znamionowe napigcie akumulatora.

P05.02 — Wybér progu zadziatania dla alarmu napiecia maksymalnego.
P05.03 — Wybér progu zadziatania dla alarmu napigcia minimalnego.
P05.04 - Opdznienie zadziatania dla alarméw napigcia MIN i MAX.

P05.01 - Rated battery voltage.

P05.02 - Battery MAX. voltage alarm intervention threshold.
P05.03 — Battery MIN. voltage alarm intervention threshold.
P05.04 - Battery MIN. and MAX. alarms intervention delay.

M06 — ALARMY AKUSTYCZNE jm | DomysInie Zakres M06 - ACOUSTIC ALARMS UdM Default | Range
P06.01 | Tryb syreny dla alarmu Czas OFF P06.01 | Siren mode for alarm. Time OFF
Klawiatura Keyboard
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Czas Time
Powtarzanie Repeat
P06.02 | Czas aktywacji syreny przy alarmie s 30 OFF/1-600 P06.02 | Siren activation time for alarm. S 30 OFF/1-600
P06.03 | Czas aktywacji syreny przed rozruchem s OFF OFF /1-600 P06.03 | Siren activation time before starting. S OFF OFF /1-600
P06.04 | Czas aktywacji syreny przy rozpoczeciu s OFF OFF /1-60 P06.04 | Siren activation time for emote control S OFF OFF / 1-60
zdalnego sterowania initialisation.
P06.05 | Czas aktywacji syreny przy zaniku sieci s OFF OFF /1-60 P06.05 | Siren activation time for mains outage. S OFF OFF / 1-60
(tylko wersje z kontrolg sieci) (only AMF versions)
P06.06 | Dostepna sygnalizacja dzwigkowa SYRENA OFF P06.06 | Acoustic warning devices SIREN OFF
SYRENA SIREN

P06.01 - OFF = syrena wylaczona. Klawiatura = Syrena pracuije ciagle do momentu, gdy nie
zostanie wytaczona przez wcisnigcie przycisku na klawiaturze. Czas = Syrena
pracuje przez czas ustawiony w parametrze P06.02. Powtarzanie = Syrena pracuje
przez cza ustawiony w parametrze P06.02, nastepnie nastepuje przerwa okreslona
jako 3x czas syreny, nastepnie cykl zostaje powtdrzony.

P06.02 - Czas trwania sygnatu akustycznego przy pojawieniu sig alarmu.

P06.03 - Czas trwania sygnatu akustycznego przed kazdym rozruchem agregatu.

P06.04 - Czas trwania sygnatu akustycznego po otwarciu kanatu komunikacji zdalnej.

P06.05 — Czas trwania sygnatu akustycznego po zaniku sieci.

P06.06 — Wiaczanie sygnatu akustycznego.

P06.01 - OFF = siren disabled. Keyboard = Siren goes off continuously until silenced by
pressing a key on the front panel. Timed = Activated for the specified time with
P06.02. Repeated = Activated for time P06.02, pause for 3x time, then repeated
periodically.

P06.02 - Duration of buzzer activation for alarm.

P06.03 — Duration of buzzer activation before engine start.

P06.04 - Duration of buzzer activation after remote control via communication channel.
P06.05 — Duration of buzzer activation after mains outage.

P06.06 — Acoustic signal enable.

M07 — PREDKOSC SILNIKA DomysInie Zakres M07 - ENGINE SPEED UdM Default |  Range
P07.01 | Zrodto odczytu predkosci silnika Wiczujnik OFF P07.01 | Engine speed reading source W/Pick-up OFF
(dla FREQ-AGR. (for FREQ-GEN.
RGK600) Wiczujnik RGK600) W/Pick-up
CAN (dla CAN CAN (for CAN
RGK601) RGK601)
P07.02 | Stosunek RPM /W - czujnik 1.0000 0.0001-50.000 P07.02 | RPM/W ratio — pick-up 1.0000 0.0001-50.000
P07.03 | Maksymalny limit predko$ci % 110 80-120 P07.03 | MAX. speed limit % 110 80-120
P07.04 | Opdznienie dla alarmu predkosci s 3.0 0.5-60.0 P07.04 | MAX. speed alarm delay s 3.0 0.5-60.0
maksymalnej
P07.05 | Minimalny limit predkosci % 90 80-100 P07.05 | MIN. speed limit % 90 80-100
P07.06 | Opodznienie dla alarmu predkosci S 5 0-600 P07.06 | MIN. speed alarm delay s 5 0-600
minimalnej

P07.01 - Wyboér Zrédta odczytu sygnatu predkosci silnika. OFF = obroty nie wy$wietlane i nie
kontrolowane. Czestotliwo$¢ agregatu = RPM kalkulowany na podstawie
czestotliwosci alternatora. Czestotliwo$¢ znamionowa odpowiada obrotom
znamionowym. W/Czujnik = RPM mierzone w oparciu o czgstotliwosc sygnatu W,
w odniesieniu do stosunku RPM/W ustawione z nastepujacym parametrem.

CAN = RPM odczytywany z ECU silnika przez CAN bus.

P07.02 - Stosunek pomigdzy RPM i czestotliwoscia sygnatu W lub z czujnika. Moze by¢
ustawiony recznie lub odczytany automatycznie przy zastosowaniu sie do ponizszej
procedury: Przy wy$wietlonej stronie predkosci silnika i pracujacym silniku na
obrotach znamionowych nalezy wcisna¢ START i AUT przez 5 sekund. Sterownik
uwzgledni aktualng predkosc jako predko$¢ znamionowa, uzyje aktualnej
czestotliwosci sygnatu W do wyliczenia wartosci parametru P07.02.

P07.03 - P07.04 — Prog zadziatania i op6znienie dla alarmu zbyt wysokiej predkosci silnika.

P07.05 - P07.06 — Prdg zadziafania i opdznienie dla alarmu zbyt wysokiej predkosci silnika

P07.01 - Select source for engine speed readings. OFF = rpm not displayed and controlled.
Freq. Gen = RPM calculated on the basis of power alternator frequency. Rated rpm
corresponds to rated frequency. W/Pick-up = RPM measured using the frequency of
signal W, with reference to RPM/W ratio set with the following parameter. CAN =
RPM read by engine ECU through CAN bus.

P07.02 - Ratio between the RPM and the frequency of the W or pick-up signal. Can be set
manually or acquired automatically through the following procedure:
From the engine speed page, with engine running at nominal speed, press START
and AUT toghether for 5 seconds. The system will acquire the present speed as the
rated one, using the present frequency of the W signal to calculate the value of
parameter P07.02.

P07.03 - P07.04 - Limit threshold and delay for generating engine speed too high alarm.

P07.05 - P07.06 - Limit threshold and delay for generating engine speed too low alarm.

M08 — CISNIENIE OLEJU

] jm | DomysInie Zakres | M08 - OIL PRESSURE UdM Default | Range
P08.01 | Zrodto odczytu OFF OFF P08.01 | Reading source OFF OFF
RES RES
CAN CAN
P08.03 | Typ czujnika rezystancyjnego VDO VDO P08.03 | Type of resistive sensor VDO VDO
VEGLIA VEGLIA
DATCON DATCON
CUSTOM CUSTOM
P08.04 | Przesuniecie dla czujnika rezystancyjnego | Ohm 0 -30.0 - +30.0 P08.04 | Resistive sensor offset Ohm 0 .30,0... .+30,0
P08.05 | Jednostka pomiaru ci$nienia bar bar P08.05 | Pressure units of measurement bar bar
psi psi
P08.06 | Alarm wstepny dla ci$nienia minimalnego | (bar/ 3.0 0.1-180.0 P08.06 | MIN. pressure prealarm (bar/ 3.0 0.1-180.0
psi) psi)
P08.07 | Limit minimalnego ci$nienia dla alarmu (bar/ 20 0.1-180.0 P08.07 | MIN. pressure alarm limit (bar/ 2.0 0.1-180.0
psi) psi)

P08.01 — Okreséla ktére zrodto wykorzystywane jest do odczytu ci$nienia oleju. OFF = Pomiar
analogowy wytaczony. Zacisk PRESS moze by¢ wykorzystany, jako programowalne
wejscie INP5. RES = Odczyt z czujnika rezystancyjnego przez wejscie analogowe
na zacisku PRESS. CAN = Odczyt przez CAN bus.

P08.03 - Kiedy stosujemy czujnik rezystancyjny pozwala na wybor wykorzystywanej krzywej.
Uzytkownik sam moze zdefiniowa¢ krzywa, przy uzyciu oprogramowania do ustawien.

P08.04 — W przypadku zastosowania czujnika rezystancyjnego ten parametr pozwala
na dodanie lub odjecie wartosci w Ohm od ustawionej krzywej, by dla przyktadu
skompensowac diugo$¢ przewodu. Ta warto$¢ moze by¢ réwniez ustawiona bez
wchodzenia do ustawien przy uzyciu funkcji w menu komend, ktéra pozwala na
wySwietlenie pomiaréw podczas ich kalibracji.

P08.05 — Wybor jednostki pomiaru cinienia oleju.

P08.06 - P08.07 - Definiuje poziomy ci$nienia minimalnego dla alarmu wstepnego i dla
alarmu. Zobacz odpowiednie alarmy.

P08.01 - Specifies which source is used for reading the oil pressure. OFF = Analog measure
not managed. Terminal PRESS becomes available as programmable digital input
INP5. RES = read from resistive sensor with analog input on PRESS terminal. CAN
= Read from CAN bus.

P08.03 — When using a resistive sensor, selects which curve to use. The curves can be
custom set using the Customisation Manager software.

P08.04 — When using a resistive sensor, this lets you add or subtract an offset in Ohms from
the set curve, to compensate for cable length for example. This value can also be set
without opening setup by using the quick function in the commands menu which lets
you view the measurements while calibrating.

P08.05 - Selects the unit of measurement for the oil pressure.
P08.06 — P08.07 - Define respectively the prealarm and alarm thresholds for MIN. oil
pressure. See respective alarms.

M09 - TEMPERATURA PLYNU CHLODZACEGO jm \ Domyslinie Zakres M09 — COOLANT TEMPERATURE UdM Default \ Range

P09.01 | Zrodto odczytu OFF OFF P09.01 | Reading source OFF OFF
RES RES
CAN CAN
P09.03 | Typ czujnika rezystancyjnego VDO VDO P09.03 | Type of resistive sensor VDO VDO

VEGLIA VEGLIA

DATCON DATCON

CUSTOM CUSTOM
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P09.04 | Przesuniecie dla czujnika rezystancyjnego | Ohm 0 -30.0 - +30.0 P09.04 | Resistive sensor offset Ohm 0 -30.0 - +30.0
P09.05 | Jednostka pomiaru temperatury °C °C P09.05 | Temperature measurement unit °C °C

oF o
P09.06 | Alarm wstepny dla temp.maksymalnej ° 90 20-300 P09.06 | MAX. temperature prealarm ° 90 20-300
P09.07 | Limit dla alarmu temperatury maksymainej ° 100 20-300 P09.07 | MAX. temperature alarm limit ° 100 20-300
P09.08 | Limit dla alarmu temperatury minimalnej ° OFF OFF/20-300 P09.08 | MIN. temperature alarm limit ° OFF OFF/20-300
P09.09 | Zwiekszenie temperatury obcigzenia ° OFF OFF/20-300 P09.09 | Load increase temperature ° OFF OFF/20-300
P09.10 | Prég aktywacji grzatki ° OFF OFF/20-300 P09.10 | Heater activation threshold ° OFF OFF/20-300
P09.11 | Prég dezaktywacji grzatki ° OFF OFF/20-300 P09.11 | Heater deactivation threshold ° OFF OFF/20-300
P09.12 | Opdznienie dla btedu czujnika temperatury | min OFF OFF / 1-60 P09.12 | Temperature sensor fault alarm delay min OFF OFF / 1-60

P09.01 - Okresla ktore zrédto jest wykorzytywane do odczytu temperatury ptynu chtodzacego..
OFF = Pomiar analogowy wytaczony. Zacisk TEMP moze by¢ wykorzystany, jako
programowalne wejscie INP6. RES = Odczyt z czujnika rezystancyjnego przez
wejécie analogowe na zacisku TEMP. CAN = Odczyt przez CAN bus.

P09.03 - Kiedy stosujemy czujnik rezystancyjny pozwala na wyboér wykorzystywanej krzywej.
Uzytkownik sam moze zdefiniowa¢ krzywa, przy uzyciu oprogramowania do ustawien.

P09.04 - W przypadku zastosowania czujnika rezystancyjnego ten parametr pozwala
na dodanie lub odjecie wartosci w Ohm od ustawionej krzywej, by dla przyktadu
skompensowac diugo$¢ przewodu. Ta warto$¢ moze by¢ réwniez ustawiona bez
wchodzenia do ustawien przy uzyciu funkcji w menu komend, ktéra pozwala na
wy$wietlenie pomiaréw podczas ich kalibracji.

P09.05 — Wybor jednostki pomiaru temperatury.

P09.06 - P09.07 - Definiujg poziomy maksymalne temperatury ptynu chtodzacego dla alarmu
wstepnego i dla alarmu. Zobacz odpowiednie alarmy.

P09.08 - Definiuje prog alarmu dla minimalnej temperatury ptynu chtodzacego. Zobacz
odpowiednie alarmy.

P09.09 - Jesli temperatura silnika jest wyzsza niz ten prog (silnik jest ciepty), to obciazenie
jest przelaczane do agregatu po 5 sekundach, zamiast jak zwykle czekaé przez czas
opdznienia ustawionego w parametrze P14.05. Jesli natomiast temperatura jest
nizsza (silnik jest zimny) to sterownik bedzie oczekiwat przez ustawiony czas.

P09.10 - P09.11 — Definiuje progi wiaczania/wytaczania wyjscia zaprogramowanego
na funkcje rozgrzewania.

P09.12 - Opdznienie dla generowania alarmu uszkodzenia czujnika rezystancyjnego
temperatury.

P09.01 - Specifies which source is used for reading the coolant temperature. OFF = Analog
measure not managed. Terminal TEMP becomes available as programmable digital
input INP6. RES = Read from resistive sensor with analog input on TEMP terminal.
CAN = Read from CAN bus.

P09.03 - When using a resistive sensor, selects which curve to use. The curves can be
custom set using the Customisation manager software.

P09.04 - When using a resistive sensor, this lets you add or subtract an offset in Ohms from
the set curve, to compensate for cable length for example. This value can also be set
without opening setup by using the quick function in the commands menu which lets
you view the measurements while calibrating.

P09.05 - Selects the unit of measurement for the temperature.

P09.06 - P09.07 - Define respectively the alarm and prealarm thresholds for MAX.
temperature of the liquid. See respective alarms.

P09.08 - Defines the min. liquid temperature alarm threshold. See respective alarms.

P09.09 - If the engine temperature is higher than this threshold (engine is warm) , then the
load is connected to the generator after 5s instead of waiting the usual presence
delay set with P14.05. If instead the temperature | lower , then the system will wait
the elapsingof the whole presence time.

P09.10 - P09.11 - Defines the thresholds for on-off control of the output programmed with the
preheating function

P09.12 - Delay before a temperature resistive sensor fault alarm is generated.

M10 — POZIOM PALIWA jm | DomysInie Zakres |
P10.01 | Zrodto odczytu OFF OFF
RES
CAN
P10.03 | Typ czujnika rezystancyjnego VDO VDO
VEGLIA
DATCON
CUSTOM
P10.04 | Przesunigcie dla czujnika rezystancyjnego | Ohm 0 -30.0 - +30.0
P10.05 | Jednostka pomiaru pojemnosci zbiornika % %
I
gal
P10.06 | Pojemnos¢ zbiornika OFF OFF / 1-30000
P10.07 | Alarm wstepny dla poziomu minimalnego % 20 0-100
paliwa
P10.08 | Minimalny poziom paliwa % 10 0-100
P10.09 | Poziom rozruchu pompy napetniajacej % OFF OFF/ 1-100
P10.10 | Poziom zatrzymania pompy napetniajacej % OFF OFF/ 1-100

P10.01 - Okresla ktore zrodto jest wykorzytywane do poziomu paliwa. OFF = Pomiar
analogowy wytaczony. Zacisk FUEL moze by¢ wykorzystany, jako programowalne
wejscie INP7. RES = Odczyt z czujnika rezystancyjnego przez wejscie analogowe
na zacisku FUEL. CAN = Odczyt przez CAN bus.

P10.03 - Kiedy stosujemy czujnik rezystancyjny pozwala na wybor wykorzystywanej krzywe;.
Uzytkownik sam moze zdefiniowa¢ krzywa przy uzyciu oprogramowania do ustawien.

P10.04 - W przypadku zastosowania czujnika rezystancyjnego ten parametr pozwala
na dodanie lub odjecie wartoéci w Ohm od ustawionej krzywej, by dla przyktadu
skompensowac diugo$¢ przewodu. Ta warto$¢ moze byé réwniez ustawiona
bez wchodzenia do ustawien przy uzyciu funkcji w menu komend, ktéra pozwala
na wy$wietlenie pomiaréw podczas ich kalibracji.

P10.05 - Wybdr jednostki pomiaru pojemnosci zbiornika i dostepnego paliwa.

P10.06 - Definiuje pojemno$¢ zbiornika, wykorzystywana do okreslenia autonomii paliwowej.

P10.07 - P10.08 - Definiujg poziomy minimalne poziomu paliwa dla alarmu wstgpnego
i dla alarmu. Zobacz odpowiednie alarmy.

P10.09 - Pompa napetniajaca zaczyna pracowac, gdy poziom paliwa spadnie ponizej
tej wartosci.

P10.10 - Pompa napetniajaca przestaje pracowac, gdy poziom paliwa osiggnie lub jest
wyzszy niz ta warto$¢.

M10- FUEL LEVEL UdM Default \ Range
P10.01 | Reading source OFF OFF
RES
CAN
P10.03 | Type of resistive sensor VDO VDO
VEGLIA
DATCON
CUSTOM
P10.04 | Resistive sensor offset Ohm 0 -30.0 - +30.0
P10.05 | Capacity measurement unit % %
|
gal
P10.06 | Tank capacity OFF OFF /1-30000
P10.07 | MIN. fuel level prealarm % 20 0-100
P10.08 | MIN. fuel level % 10 0-100
P10.09 | Start filling with fuel pump level % OFF OFF/ 1-100
P10.10 | Stop filling with fuel pump level % OFF OFF/ 1-100

P10.01 - Specifies which source is used for reading the fuel level. OFF = Analog measure not
managed. Terminal FUEL becomes available as programmable digital input INP7.
RES = Read from resistive sensor with analog input on FUEL terminal. CAN = Read
from CAN bus.

P10.03 - When using a resistive sensor, selects which curve to use. The curves can be
custom set using the Customisation manager software.

P10.04 — When using a resistive sensor, this lets you add or subtract an offset in Ohms from
the set curve, to compensate for cable length for example. This value can also be set
without opening setup by using the quick function in the commands menu, which lets
you view the measurements while calibrating.

P10.05 - Selects the unit of measurement for fuel tank capacity and available fuel.

P10.06 - Defines the fuel tank capacity, used to indicate autonomy.

P10.07 - P10.08 - Defines respectively the prealarm and alarm thresholds for min. fuel level.
See respective alarms.

P10.09 - The fuel filling pump starts when the fuel drops below this level.

P10.10 - The fuel filling pump stops when the fuel reaches or is higher than this level.

M11 - ROZRUCH SILNIKA jm | Domysinie Zakres | M11 - ENGINE STARTING Udm Default | Range
P11.01 | Prog napigciowy rozruchu altematora VDG 100 OFF/3.0-30 P11.01 | Battery charger altenator voltage engine | VDC 10.0 OFF/3.0-30
’fadowarkll i : start threshold
P11.02 | Prog napigcia z agregatu okreslajacy % 25 OFF/10-100 P11.02 | Generator voltage engine start threshold % 25 OFF/10-100
pracg silnika
P11.03 | Prog czestotliwosci z agregatu okreslajacy | % 30 OFF/10-100 P11.03 | Generator frequency engine start threshold | % 30 OFF/10-100
pracg silnika
P11.04 | Prég predkosci okredlajacy prace silnika % 30 OFF/10-100 P11.04 | Engine speed start threshold % 30 OFF/10-100
P11.05 | Czas rozgrzewania $wiec s OFF OFF/1-600 P11.05 | Glow plugs preheating time s OFF OFF/1-600
P11.06 | Temperatura odiaczenia podgrzewania ° OFF OFF/20-300 P11.06 | Fuel preheating disconnection temperature | ° OFF OFF/20-300
paliwa
P11.07 | Limit czasu podgrzewania paliwa s OFF OFF/1-900 P11.07 | Fuel preheating timeout s OFF OFF/1-900
P11.08 | Czas pomiedzy elektrozaworem paliwa S 1.0 0.1-30.0 P11.08 | Time between Ev and start s 1.0 0.1-30.0
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i rozruchem
P11.09 | llos¢ préb rozruchu 5 1-30 P11.09 | Number of attempted starts 5 1-30
P11.10 | Czas trwania préby rozruchu s 5 1-60 P11.10 | Duration of attempted starts s 5 1-60
P11.11 | Przerwa pomigdzy prébami rozruchu S 5 1-60 P11.11 | Pause between attempted starts s 5 1-60
P11.12 | Przerwa migdzy zakoriczeniem proby s OFF OFF/1-60 P11.12 | Pause between end of attempted startand | s OFF OFF/1-60
rozruchu a kolejna préba, next attempt
P11.13 | Czas wylaczenia alarméw po rozruchu s 8 1-120 P11.13 | Alarms inhibition time after starting s 8 1-120
P11.14 | Czas wylaczenia przekroczenia predkosci s 8 0-300 P11.14 | Overspeed inhibition time after starting s 8 0-300
po rozruchu
P11.15 | Czas hamowania S OFF OFF/1-600 P11.15 | Deceleration time s OFF OFF/1-600
P11.16 | Temperatura koricowa hamowania ° OFF OFF/20-300 P11.16 | Deceleration end temperature ° OFF OFF/20-300
P11.17 | Tryb cyklu wychtadzania Obcigzenie Zawsze P11.17 | Cooling cycle mode Load Always
Obciazenie Load
Prog temp. Temp. Thresh.
P11.18 | Czas wychtadzania S 120 1-3600 P11.18 | Cooling time s 120 1-3600
P11.19 | Prég temperatury zakoficzenia ° OFF OFF/1-250 P11.19 | Cooling end temperature threshold ° OFF OFF/1-250
wychtadzania
P11.20 | Czas hamulca magnetycznego S OFF OFF/1-60 P11.20 | Stop magnets time S OFF OFF/1-60
P11.21 | Opdznienie zaworu gazu s OFF OFF/1-60 P11.21 | Gas valve delay S OFF OFF/1-60
P11.22 | Czas wiryskiwacza S OFF OFF/1-60 P11.22 | Priming valve time S OFF OFF/1-60
P11.23 | Czas zaworu powietrza S OFF OFF/1-60 P11.23 | Choke time s OFF OFF/1-60
P11.24 | Prdg odfgczenia zaworu powietrza % 5 OFF/1-100 P11.24 | Choke disconnect threshold % 5 OFF/1-100
P11.25 | lloé¢ préb rozruchu z powietrzem 2 1-10 P11.25 | No. of attempted starts with air 2 1-10
P11.26 | Tryb proby powietrza Kolejny Kolejny P11.26 | Air attempts mode Consecutive | Consecutive
Zmienny Alternating
P11.27 | Tryb préby uruchomienia ze sprezonym OFF OFF P11.27 | Compressed air starting attempts mode OFF OFF
powietrzem Kolejny Consecutive
Zmienny Alternating
P11.28 | Tryb elektrozaworu paliwa Normalny Normalny P11.28 | Fuel solenoid valve mode Normal Normal
Ciagly Continuous
P11.29 | Tryb rozgrzewania $wiec Normalny Normalny P11.29 | Glow plugs mode Normal Normal
+Rozruch +Start
+Cykl +Cycle
P11.30 | Tryb hamulca magnetycznego Normalny Normalny P11.30 | Stop magnets mode Normal Normal
Impuls Pulse
Bez przerwy No pause
P11.31 | Hamowanie przed zatrzymaniem Wiaczone Wiaczone P11.31 | Deceleration before stop Enabled Enabled
Wylaczone Disabled
P11.01 - Prog detekji pracy silnika na podstawie napiecia z alternatora (D+/AC). P11.01 - Battery charger alternator voltage engine running acknowledgement threshold

P11.02 - Prog detekji pracy silnika na podstawie napiecia agregatu (VAC).

P11.03 - Prog detekcji pracy silnika na podstawie czestotliwo$ci agregatu.

P11.04 - Prog detekji pracy silnika na podstawie sygnatu predkosci ‘W’ lub z czujnika.

P11.05 - Czas rozgrzewania $wiec przed rozruchem.

P11.06 — Temperatura silnika powyzej ktorej wytaczane jest podgrzewanie paliwa.

P11.07 — Maksymalny czas podgrzewania paliwa.

P11.08 - Czas pomigdzy aktywacja zaworu paliwa a rozruchem silnika.

P11.09 - Catkowita liczba automatycznych préb rozruchow.

P11.10 - Czas préby rozruchu.

P11.11 - Przerwa pomigdzy jedng proba rozruchu, podczas ktorej nie wykryto sygnatu
pracujacego silnika, i kolejna préba.

P11.12 - Przerwa pomigdzy jedng proba rozruchu, ktéra zostata przerwana przez btad

rozruchu, i kolejng proba.

P11.13 - Czas wytgczenia alarméw zaraz po rozruchu silnika. Wykorzystywane przy alarmach
posiadajacych wiaczone wlasciwosci “pracujacy silnik”. Na przyktad: minimalne
cinienie oleju.

P11.14 - Jak dla poprzedniego parametru, w szcsegélnym odniesieniu do alarméw
maksymalnej predkosci.

P11.15 - Czas pobudzenia wyj$cia zaprogramowanego na funkcje Hamowania.

P11.16 — Temperatura silnika powyzej ktorej funkcja hamowania jest wytaczona.

P11.17 - Tryb cyklu wychtadzania. Zawsze = cykl wychtadzania jest uruchamiany za kazdym
razem gdy silnik zostaje zatrzymany w trybie automatycznym (bez sytuacji gdy
wystepuje alarm ktory zatrzymuje silnik natychmiast). Obciazenie = cykl
wychtadzania jest uruchamiany tylko wtedy gdy obciazenie zostato przetaczone
do agregatu. Prég temperatury = cykl wychtadania uruchamiany jest tylko wtedy
gdy temperatura silnika przekroczy prég ustawiony w kolejnych parametrach.

P11.18 — Maksymalny czas trwania cyklu wychtadzania. Na przyktad: czas pomiedzy
odtaczeniem obciazenia od agregatu a zatrzymaniem silnika.

P11.19 - Temperatura ponizej ktorej wychtadzanie jest zatrzymane.

P11.20 - Czas pobudzenia wyj$cia zaprogramowanego na funkcje Hamulec magnetyczny.

P11.21 - Czas od pobudzenia wyjécia rozruchu (uruchomienie silnika) a aktywacjg wyjécia
zaprogramowanego na funkcje zawér gazowy.

P11.22 - Czas pobudzenia wyjécia zaprogramowanego na funkcje zawér wiryskiwacza.

P11.23 - Czas pobudzenia wyj$cia zaprogramowanego na funkcje przepustnicy (choke).

P11.24 - Procentowy prég, w odniesieniu do napigcia znamionowego agregatu, po ktorego
przekroczeniu wyjécie zaprogramowane na funkcje przepustnicy jest
dezaktywowane.

P11.25 - llo$¢ préb z wiaczonyg przepustnica.

P11.26 - Tryb sterowania przepustnica (choke) dla silnikéw benzynowych. Kolejny =
wszystkie rozruchy wykorzystuja przepustnice. Zmienny = alternatywne rozruchy
z lub bez przepustnica.

P11.27 - Tryb sterowania wyjécia Rozruch ze sprezonym powietrzem: OFF = wyjscie
zaprogramowane funkcjg Rozruch ze sprezonym powietrzem jest wytaczone.
Kolejny = pierwsza potowa rozruchéw sg realizowane z wyjsciem rozruchu, druga
potowa realizowana z wyj$ciem zaprogramowanym funkcja Sprezone powietrze.
Zmienny = alternatywne rozruchy z lub bez sprezonego powietrza.

P11.28 - Tryb sterowania wyjsciem Elektrozaworem paliwa: Normalny = przekaznik
elektrozaworu jest wytaczany pomiedzy probami rozruchu. Ciagly = przekaznik
elektrozaworu jest aktywny pomigdzy prébami rozruchu.

P11.29 — Tryb sterowania wyjSciem Rozgrzewanie $wiec: Normalny = wyj$cie rozgrzewanie

(D+/AC).

P11.02 - Generator voltage engine running acknowledgement threshold (VAC).

P11.03 - Generator frequency engine running acknowledgement threshold.

P11.04 - Engine running ‘W’ or pick-up speed signal acknowledgement threshold.

P11.05 - Glow plug preheating time before starting.

P11.06 - Engine temperature above which fuel preheating is disabled.

P11.07 — Max. fuel preheating time.

P11.08 — Time between the activation of fuel EV and the activation of starting motor.

P11.09 - Total number of automatic engine start attempts.

P11.10 - Duration of start attempt.

P11.11 - Pause between one start attempt, during which no engine running signal was

detected, and next attempt.

P11.12 - Pause between one start attempt which was stopped due to a false start and next
start attempt.

P11.13 - Alarms inhibition time immediately after engine start. Used for alarms with the
“engine running” property activated. Example: min. oil pressure

P11.14 - As for previous parameter, with reference in particular to max. speed alarms.

P11.15 - Programmed output energizing time with decelerator function.

P11.16 - Engine temperature above which the deceleration function is disabled.

P11.17 - Cooling cycle mode. Always = The cooling cycle runs always every time the engine
stops in automatic mode (unless there is an alarm that stops the engine
immediately). Load = The cooling cycle only runs if the generator has connected to
the load. Temperature threshold = The cooling cycle is only run for as long as the
engine temperature is higher than the threshold specified in the following parameters.

P11.18 — Max. duration of the cooling cycle. Example: time between load disconnection from
the generator and when the engine actually stops.

P11.19 — Temperature below which cooling is stopped.

P11.20 - Programmed output energizing time with stop magnets function.

P11.21 - Time from the activation of the start output (starter motor) and the activation of the
output programmed with the function gas valve.

P11.22 - Programmed output energizing time with priming valve function.

P11.23 - Programmed output energizing time with choke function.

P11.24 - Percentage threshold with reference to set rated generator voltage, after which the
output programmed as choke is de-energized.

P11.25 — Number of attempts with choke on.
P11.26 — Choke command mode for petrol engines. Consecutive = All starts use the choke.
Alternate = Alternate starts with and without choke.

P11.27 - Compressed air start output command mode: OFF = The output programmed with
the compressed air start function is disabled. Consecutive = The first half of the
starts are with the starting output, the second half with the output programmed for
compressed air. Alternate = The starts alternate between activation of the starting
output and the output programmed for compressed air.

P11.28 - Fuel solenoid valve output command mode: Normal = The fuel solenoid valve relay
is disabled between start attempts. Continuous = The fuel solenoid valve remains
enabled between start attempts.

P11.29 — Glowplug preheating output command mode: Normal = The glowplugs output is

__ electric
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Swiec jest pobudzone przez ustawiony czas przed rozruchem. +Rozruch = wyjscie
rozgrzewanie $wiec pozostaje pobudzone réwniez podczas fazy rozruchu. +Cykl =
wyjécie rozgrzewanie $wiec pozostaje pobudzone réwniez podczas cyklu rozruchu.

P11.30 - Tryb sterowania wyjsciem Hamulec magnetyczny: Normalny = wyjscie hamulca
magnetycznego jest pobudzone podczas fazy zatrzymania i pozostaje aktywne
przez ustawiony czas po zatrzymaniu silnika. Impuls = wyj$cie hamulca
magnetycznego pozostaje pobudzone tylko przez czas impulsu. Bez przerwy =
podczas przerwy miedzy jednym rozruchem i kolejnym wyjécie hamulca
magnetycznego nie jest pobudzone. Podczas fazy zatrzymania wyjscie hamulca
magnetycznego pozostaje pobudzone przez ustawiony czas.

P11.31 - Wiaczone = wyj$cie hamowania jest pobudzone przez 5 ostatnich sekund cyklu
wychtadzania. Wytaczone = wyjscie hamowania nie jest pobudzone podczas fazy

energized for the set time before starting. +Start= The glowplugs output remains
energized also during the starting phase. +Cycle= The glowplugs output remains
energized also during the starting cycle.

P11.30 - Stop magnets output command mode: Normal = The stop magnets output is
energized during the stop phase and continues for the set time after the engine has
stopped. Pulse = The stop magnets output remains energized for a timed pulse
only. No pause = The stop magnets output is not energized between one start and
the next. Output The stop magnets output remains energized during the stop phase
for the set time.

P11.31 - Enabled = Deceleration output is energized in the last 5 seconds of the cooling
cycle. Disabled = Deceleration output is not energized prior to stop.

zatrzymania.

M12 - PRZELACZANIE OBCIAZENIA jm | Domyslnie Zakres | M12 - LOAD CHANGEOVER UdM  Default | Range
P12.01 | Czas blokady sie¢/agregat s 05 0.0-60.0 P12.01 | Mains/generator interlock time s 05 0.0-60.0
P12.02 | Opdznienie alarmu sygnatu zwrotnego S 5 1-60 P12.02 | Feedback alarm delay s 5 1-60
P12.03 | Typ urzadzen wykonawczych Styczniki Styczniki P12.03 | Switchgear type Contactors Contactors

Wytaczniki Breakers
Przetaczniki Changeover
P12.04 | Otwarcie stycznika agregatu przy btedzie ON OFF-ON P12.04 | Generator contactor open for electrical ON OFF-ON
elektrycznym fault
P12.05 | Typ sterowania wytacznikami / Impulsowy Ciagty P12.05 | Type of circuit breaker/commutator Pulse Continuous
przetacznikami Impulsowy command Pulse
P12.06 | Czas trwania impulsu otwarcia S 10 0-600 P12.06 | Opening pulse duration s 10 0-600
P12.07 | Czas trwania impulsu zamknigcia s 1 0-600 P12.07 | Closing pulse duration s 1 0-600
P12.08 | Komenda otwarcia wytacznikow OBP OBP P12.08 | Circuit breakers open command OBP OBP
OAP OAP
P12.09 | Zamknigcie stycznika agregatu po ZAMKNIETY OFF P12.09 | Close generator contactor after start CLOSE- OFF
rozruchu recznym - OTWARTY | ZAMKNIETY OPEN CLOSE
OTWARTY OPEN
ZAMKNIETY- CLOSE-
OTWARTY OPEN

P12.01 - Czas od otwarcia urzadzenia wykonawczego Sieci, po ktérym podana jest komenda
zamkniecia urzadzenia wykonawczego Agregatu i odwrotnie.

P12.02 - Maksymalny czas przez ktory sterownik toleruje, ze status wejscia sygnatu
zwrotnego z urzadzenia wykonawczego nie odpowiada statusowi w sterowniku,
przy obecnosci napiecia umozliwiajacego przetaczenie urzadzen wykonawczych.

Po uplywie tego czasu generowany jest alarm btedu urzadzenia wykonawczego.

P12.03 - Wybor typu urzadzen wykonawczych. Styczniki = sterowanie przy uzyciu 2 wyjsc¢.
Wylaczniki z napedem = sterowanie przy uzyciu 4 wyjs¢ (otwarcie-zamkniecie sieci
| otwarcie-zamkniecie agregatu). Przetaczniki z napgdem = sterowanie przy uzyciu
3 wyjs¢ (zamkniecie sieci, otwarcie obu, zamkniecie agregatu).

Uwaga: Kiedy zastosowano wytaczniki lub przetaczniki z napedem nalezy koniecznie
uzywac wejs¢ sygnatu zwrotnego.

P12.04 - Jesli ustawione na ON, w przypadku, gdy jakikolwiek alarm, ktéry ma wigczone

whadciwosci Blad elektryczny jest aktywny, to stycznik agregatu zostaje otwarty.

P12.05 - Wybor typu komendy otwarcia wytacznika lub przelacznika z napedem: Impulsowy
= utrzymany przez okres niezbedny do ukoriczenia manewru i przediuzony o czas
ustawiony w dwdch kolejnych parametrach. Ciagty = Polecenie otwarcia i zamknigcia
utrzymywane w sposob ciagly.

P12.06 - P12.07 - Czasy wydtuzenia komendy impulsowej (czasy minimalne wykonania
komendy).

P12.08 - Definiuje czas komendy otwarcia wylacznika: OBP (Open Before Presence) =
wysyla komende otwarcia do urzadzenia przed obecnoscia napigcia alternatywnego
zrodta (na przyktad: po awarii sieci komenda otwarcia wytacznika sieci jest wysytana
natyczmiast, przed faktem obecno$ci napiecia z agregatu). OAP (Open After
Presence) = komenda otwarcia jest generowana, gdy dostepne jest napiecie
z alternatywnego zrodta.

P12.09 - (dostepne tylko dla RGK600SA i RGK601SA) - Definuje zachowanie stycznika
agregatu po recznej komendzie START. OFF = stycznik agregatu pozostaje otwarty
a otwieranie/zamykanie odbywa sie recznie przy uzyciu przyciskow START+ A
i START+ ¥ . CLOSE = po rozruchu silnika stycznik agregatu zostaje zamkniety bez
potrzeby wydawania komendy. OPEN= Stycznik nalezy zamkna¢ recznie jesli
napiecie agregatu przekroczy ustalone limity. Otwarcie stycznika nastepuje
automatycznie. CLOSE+OPEN= sterowanie stycznikiem agregatu jest w petni
automatyczne, nawet jesli sterownik agregatu jest w trybie recznym.

P12.01 - Time from the opening of the Mains switchgear, after which the Generator
switchgear closing command is given and vice versa.

P12.02 - Max. time for which the system tolerates that the input of the feedback on the
switchgear state fails to correspond to the state controlled by the board, in the
presence of the voltage necessary to move the same. Switchgear fault alarms are
generated after this time.

P12.03 - Selects the type of switchgear. Contactors = Command with 2 outputs. Motorized
circuit breakers = Command with 4 outputs (open-close Mains/open-close
generator). Motorized changeovers = Command with 3 outputs (Close Mains, Open
both, close generator).

Note: When motorized breakers or changeover are used, the use of feedback inputs
is mandatory.

P12.04 - When set to ON, if any alarm with the Electrical fault property enabled is active, the
generator contactor is opened.

P12.05 - There are the following opening commands for motorized circuit breakers or
commutators: Pulse = Maintained for the time necessary to complete the manoeuvre
and extended for the time set in the two following parameters. Continuous =
Opening or closing command maintained continuously.

P12.06 - P12.07 - Impulse type command extension times (min. permanence times for the
command).

P12.08 - Defines the circuit breakers open command times: OBP (Open Before Presence) =
Sends the open command to a device before there is voltage at the alternative
source (for example: following a mains outage, the mains circuit breaker open
command is sent immediately, before voltage is supplied by the generator). OAP
(Open After Presence) = The opening command is only generated after voltage
from the alternative source is available.

P12.09 - (available only for RGK600SA and RGK601SA) - Defines the behaviour of the
generator contactor after a manual START command. OFF = The generator
contactor remains opened, and close/open commands have to be issued manually
with START+ A and START+V . CLOSE= After engine start, the generator
contactor is closed without the need for an explicit command. OPEN= The contactor
must be closed manually. If the generator voltage goes out of valid limits, it is opened
automatically. CLOSE+OPEN= The control of the generator contactor is fully
automatic even when engine control is manual.

M13 - KONTROLA NAPIECIA SIECI jm | Domyslnie = Zakres |
0,

M13 — MAINS VOLTAGE CONTROL UdM Default |  Range
0,

P13.01 | Limit napigcia minimalnego % 85 70-100 P13.01 | MIN. voltage limit % 85 70-100
P13.02 | Opdznienie dla napiecia minimalnego S 5 0-600 P13.02 | MIN voltage delay s 5 0-600
P13.03 | Limit napiecia maksymalnego % 115 100-130 / OFF P13.03 | MAX. voltage limit % 115 100-130 / OFF
P13.04 | Opdznienie dla napiecia maksymalnego s 5 0-600 P13.04 | MAX. voltage delay s 5 0-600
P13.05 | Opodznienie dla sieci powracajacej S 20 1-9999 P13.05 | Mains restore delay within limits s 20 1-9999
w zakres limitéw
P13.06 | Histereza limitéw MIN/MAX % 3.0 0.0-5.0 P13.06 | MIN./MAX. limits hysteresis % 3.0 0.0-5.0
P13.07 | Limit asymetrii maksymalnej % 15 OFF /5-25 P13.07 | MAX. asymmetry limit % 15 OFF /5-25
P13.08 | Opdznienie dla asymetrii maksymalnej S 5 0-600 P13.08 | MAX. asymmetry delay S 5 0-600
P13.09 | Limit czestotliwosci maksymalnej % 110 100-120/0FF P13.09 | MAX. frequency limit % 110 100-120/0OFF
P13.10 | Opdznienie dla czestotliwosci s 5 0-600 P13.10 | MAX. frequency delay s 5 0-600
maksymalnej
P13.11 | Limit czestotliwosci minimalnej % 90 OFF/80-100 P13.11 | MIN. frequency limit % 90 OFF/80-100
P13.12 | Opdznienie dla czestotliwosci minimalnej s 5 0-600 P13.12_| MIN. frequency delay s 5 0-600
P13.13 | Tryb kontroli SIECI INT OFF P13.13 | MAINS control mode INT OFF
INT INT
EXT EXT
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P13.14 | Kontrola SIECI w trybie STOP OFF OFF P13.14 | MAINS control in STOP mode OFF OFF
ON ON
OFF+GLOB OFF+GLOB
ON+GLOB ON+GLOB
P13.15 | Kontrola SIECI w trybie MAN OFF OFF P13.15 | MAINS control in MAN mode OFF OFF
ON ON
OFF+GLOB OFF+GLOB
ON+GLOB ON+GLOB
P13.16 | Czas opdznienia rozruchu silnika S OFF OFF /1-9999 P13.16 | Engine start delay after mains outage s OFF OFF /1-9999
po zaniku sieci
P13.17 | Opdznienie sieci, je$li agregat nie zostat s 2 0-999 P13.17 | Mains delay if genset hasn't started s 2 0-999
uruchomiony
P13.18 | Powtarza opéznienie dla sieci poza OFF OFF P13.18 | Repeat delay network out of bounds with OFF OFF
limitami przy pracujacym silniku ON the engine running and the generator ON
i z limitami agregatu. limits.

Uwaga: To menu jest dostepne w typach RGK600SA i RGK601SA.

P13.01 - Procentowa warto$¢ progu zadziatania dla napiecia minimalnego.

P13.02 - Opdznienie zadziatania dla napiecia minimalnego.

P13.03 - Procentowa warto$¢ progu zdziatania dla napiecia maksymalnego, moze by¢
wylaczona.

P13.04 - Opdznienie zadziatania dla napigcia maksymalnego.

P13.05 — Opdznienie, po uptywie ktdrego, parametry napiecia sieci rozpatrywane sa jako
bedace w granicach limitéw.

P13.06 — Histereza % kalkulowana w odniesieniu do ustawionych warto$ci minimalnych
i maksymalnych, aby zachowaé napiecie w granicach limitow.

P13.07 — Maksymalny prog asymetrii miedzy fazami, w odniesieniu do napiecia
znamionowego.

P13.08 — Opdznienie zadziatania dla asymetrii napiec.

P13.09 - Prog zadziatania dla czestotliwosci maksymalnej, moze by¢ wytaczony.

P13.10 - Opdznienie zadziatania dla czestotliwosci maksymalne;.

P13.11 - Pr6g zadziatania dla czgstotliwosci minimainej, moze by¢ wyfaczony.

P13.12 - Opdznienie zadziatania dla czestotliwo$ci minimainej.

P13.13 - OFF = kontrola sieci wytgczona INT = sie¢ kontrolowana przez sterownik RGK600.
EXT = kontrola sieci wykonywana przez urzadzenie zewnetrzne. Wykorzystuje
sie wejscie programowalne ustawione na funkcje Zewnetrzna kontrola sieci, ktére
podiacza sig do zewnetrznego urzadzenia kontroli sieci.

P13.14 - OFF = kontrola sieci w trybie RESET jest wytaczona. ON = kontrola sieci w trybie
RESET jest wigczona. OFF+GBL = kontrola sieci w trybie RESET jest wylaczona,
ale przekaznik zaprogramowany funkcja alarmu globalnego zadziata lub nie
w zaleznosci od tego czy odpowiednio sie¢ jest obecna czy tez nie. ON+GBL =
kontrola sieci w trybie RESET jest wigczona, a przekaznik zaprogramowany funkcjg,
alarmu globalnego zadziata lub nie w zalezno$ci od tego czy odpowiednio sie€ jest
obecna czy tez nie

P13.15 - Zobacz parametr P13.14 w odniesieniu do trybu MANUAL.

P13.16 — Opdznienie rozruchu silnika kiedy napiecie sieci wychodzi poza ustawione limity.
Jesli ustawiony na OFF to cykl rozruchu rozpoczyna sie, gdy otwarty zostaje stycznik
sieci.

P13.17 - Opdznienie dla napiecia sieci w granicach limitow, gdy silnik nie zostat jeszcze
uruchomiony.

P13.18 — OFF - jesli pojawi sie zanik sieci a napiecie z agregatu jest obecne i znajduje
sie w granicach limitéw to przetaczenie obcigzenia z sieci do agregatu wykonywane
jest bez op6znienia dla zaniku sieci. ON — jesli pojawi sig zanik sieci a napiecie
z agregatu jest obecne i znajduje sie w granicach limitéw to przetaczenie obcigzenia
z sieci do agregatu wykonywane jest z zachowaniem opdZnienia dla zaniku sieci.

Note: Menu not present in RGK600SA and RGK601SA versions.

P13.01 - Percentage value for minimum voltage intervention threshold.

P13.02 - Minimum voltage intervention delay.

P13.03 - Percentage value for maximum voltage intervention threshold (can be disabled).

P13.04 - Maximum voltage intervention delay.
P13.05 - Delay after which the mains voltage is considered within the limits.

P13.06 — % hysteresis calculated with reference to the minimum and maximum value set, to
restore the voltage to within the limits.

P13.07 — Maximum threshold for asymmetry between the phases, with reference to the rated
voltage

P13.08 — Asymmetry intervention delay.

P13.09 - Max. frequency intervention threshold (can be disabled).

P13.10 - Max. frequency intervention delay.

P13.11 - Min. frequency intervention threshold (can be disabled).

P13.12 - Min. frequency intervention delay.

P13.13 - OFF = Mains control disabled. INT = Mains controlled by RGK600.
EXT = Mains controlled by external device. A programmable input can be used with
the External mains control function connected to the external mains control device.

P13.14 - OFF = Mains voltage control in RESET mode disabled. ON = Mains control in
RESET mode enabled. OFF+GBL = Mains control in RESET disabled, but the relay
programmed with the global alarm function intervenes or not depending on whether
the mains is respectively absent or present. ON+GBL = Mains control in RESET
enabled, and the relay programmed with the global alarm function intervenes or not
depending on whether the mains is respectively absent or present.

P13.15 - See P13.14 with reference to MANUAL mode.
P13.16 - Engine start delay when mains voltage fails to meet set limits. If set to OFF, the
starting cycle starts when the mains contactor opens.

P13.17 - Mains voltage delay within limits — engine hasn't started yet.

P13.18 — OFF - If mains fails while generator voltage is present and into limits, the
changeover from mains to generator is done without waiting for mains fail delay time .
ON - If mains fails while generator voltage is present and into limits, the changeover
from mains to generator is done after waiting for mains fail delay time.

M14 - KONTROLA NAPIECIA AGREGATU jm | Domyslnie = Zakres |
0,

M14 - GENERATOR VOLTAGE CONTROL UdM Default | Range
0,

wysokiego napiecia agregatu

P14.01 | Limit napigcia minimalnego % 80 70-100 P14.01 | MIN. voltage limit % 80 70-100
P14.02 | Opdznienie dla napigcia minimalnego s 5 0-600 P14.02_| MIN voltage delay s 5 0-600
P14.03 | Limit napiecia maksymalnego % 115 100-130 / OFF P14.03 | MAX. voltage limit % 115 100-130 / OFF
P14.04 | Opdznienie dla napiecia maksymalnego s 5 0-600 P14.04 | MAX. voltage delay s 5 0-600
P14.05 | Opdznienie dla napiecia agregatu s 20 1-9999 P14.05 | Generator voltage return delay within limits | s 20 1-9999
powracajacego w zakres limitow
P14.06 | Histereza limitéw MIN/MAX % 3.0 0.0-5.0 P14.06 | MIN./MAX. limits hysteresis % 3.0 0.0-5.0
P14.07 | Limit asymetrii maksymalnej % 15 OFF /5-25 P14.07 | MAX. asymmetry limit % 15 OFF /5-25
P14.08 | Opdznienie dla asymetrii maksymalnej S 5 0-600 P14.08 | MAX. asymmetry delay S 5 0-600
P14.09 | Limit czestotliwosci maksymalnej % 110 100-120/0FF P14.09 | MAX. frequency limit % 110 100-120/0OFF
P14.10 | Opdznienie dla czestotliwosci S 5 0-600 P14.10 | MAX. frequency delay s 5 0-600
maksymainej
P14.11 | Limit czgstotliwo$ci minimalnej % 90 OFF/80-100 P14.11 | MIN. frequency limit % 90 OFF/80-100
P14.12 | Opdznienie dla czestotliwosci minimalnej S 5 0-600 P14.12_| MIN. frequency delay s 5 0-600
P14.13 | Tryb kontroli napigcia agregatu INT OFF P14.13 | Generator voltage control mode INT OFF
INT INT
EXT EXT
P14.14 | Czas opdznienia alarmu dla zbyt niskiego S 240 1-600 P14.14 | Generator voltage low alarm delay s 240 1-600
napigcia agregatu
P14.15 | Czas opdznienia alarmu dla zbyt S 10 1-600 P14.15 | Generator voltage high alarm delay s 10 1-600

P14.01 - Warto$¢ procentowa progu zadziatania dla napiecia minimalnego.

P14.02 - Opdznienie zadziatania dla napiecia minimalnego.

P14.03 - Procentowa warto$¢ progu zadziatania dla napiecia maksymalnego, moze by¢
wytaczona.

P14.04 - Opdznienie zadziatania dla napiecia maksymalnego.

P14.05 - Opdznienie, po uptywie ktérego, parametry napiecia agregatu rozpatrywane sa jako
bedace w granicach limitow.

P14.06 - Histereza % kalkulowana w odniesieniu do ustawionych wartosci minimalnych
i maksymalnych, aby zachowaé napiecie w granicach limitow.

P14.07 - Maksymalny prog asymetrii miedzy fazami, w odniesieniu do napiecia
znamionowego.

P14.08 - Opdznienie zadziatania dla asymetrii.

P14.09 - Prég zadziatania dla czestotliwosci maksymalnej, moze by¢ wytaczony.

P14.10 — Opoznienie zadziatania dla czestotliwosci maksymalnej.

P14.01 - Percentage value for minimum voltage intervention threshold.
P14.02 - Minimum voltage intervention delay.
P14.03 - Percentage value for maximum voltage intervention threshold (can be disabled).

P14.04 - Maximum voltage intervention delay.
P14.05 - Delay after which the generator voltage is considered within the limits.

P14.06 - % hysteresis calculated with reference to the minimum and maximum value set, to
restore the voltage to within the limits.

P14.07 - Maximum threshold for asymmetry between the phases, with reference to the rated
voltage

P14.08 — Asymmetry intervention delay.

P14.09 - Max. frequency intervention threshold (can be disabled).

P14.10 — Max. frequency intervention delay.
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P14.11 - Prég zadziatania dla czestotliwo$ci minimalnej, moze by¢ wytaczony.

P14.12 - Opdznienie zadziatania dla czestotliwosci minimalnej.

P14.13 - OFF = kontrola agregatu wytaczona INT = agregat kontrolowany przez sterownik
RGKB00. EXT = kontrola agregatu wykonywana przez urzadzenie zewnetrzne.
Wykorzystuje sie wejscie programowalne ustawione na funkcje Zewnegtrzna kontrola
agregatu, ktére podiacza sie do zewnetrznego urzadzenia kontroli agregatu.

P14.14 - Op6znienie alarmu A28 Niskie napigcie agregatu.

P14.15 — Opdznienie alarmu A29 Wysokie napiecie agregatu.

P14.11 - Min. frequency intervention threshold (can be disabled).

P14.12 - Min. frequency intervention delay.

P14.13 - OFF = Generator control disabled. INT = Generator controlled by RGK600. EXT =
Generator controlled by external device. A programmable input can be used with the
External mains control function connected to the external generator control device.

P14.14 - A28 Low generator voltage alarm delay.
P14.15 — A29 High generator voltage alarm delay.

M15 - OCHRONA AGREGATU jm | Domyslnie  Zakres |
P15.01 | Prég limitu alarmu dla pradu % OFF 100-500/0FF P15.01 | Max. current alarm limit threshold % OFF 100-500/0FF
maksymalnego
P15.02 | Opdznienie zadziatania dla pradu s 4.0 0.0-60.0 P15.02 | Max. current intervention delay s 4.0 0.0-60.0
maksymalnego
P15.03 | Prdg alarmu zwarcia % OFF 100-500/0FF P15.03 | Short-circuit alarm limit threshold % OFF 100-500/0FF
P15.04 | Opdznienie zadziatania dla zwarcia s 0.02 0.00-10.00 P15.04 | Short-circuit intervention delay s 0.02 0.00-10.00
P15.05 | Czas kasowania ochrony S 60 0-5000 P15.05 | Protection reset time S 60 0-5000
P15.06 | Klasa ochrony termicznej OFF OFF P15.06 | Protection class OFF OFF
P1 P1
P2 P2
P3 P3
P4 P4
P15.07 | Czas kasowania ochrony termicznej S 60 0-5000 P15.07 | Thermal protection reset time S 60 0-5000

P15.01 - Procentowy prog, odnoszacy sie do ustawionej wartosci pradu znamionowego,
zadziatania alarmu A31 Prad maksymalny agregatu.

P15.02 - Opdznienie zadziatania dla powyzszego parametru.

P15.03 - Prog procentowy, w odniesieniu do ustawionego pradu znamionowego, aktywacji
alarmu A32 Zwarcie agregatu.

P15.04 - Opdznienie zadziatania dla powyzszego parametru.

P15.05 — Czas po uptywie, ktérego mozliwe jest kasowanie alarmu ochrony termiczne;.

P15.06 — Wybor jednej z dostepnych krzywych charakterystyki ochrony termicznej agregatu.
Krzywe mozna personalizowa¢ przy uzyciu Oprogramowania do ustawien. Jesli
ustawiony to mozliwa jest wizualizacja strony ze statusem termicznym agregatu.

P15.07 — Minimalny czas wymagany by skasowa¢ ochrong termiczng po zadziataniu.

P15.08 - Prog zadziatania dla alarmu Uptyw pradu doziemnego. Jesli jest ustawiony
to pojawia sie odpowiednia strona na ekranie.

P15.09 — Opdznienie dla progu ustawionego w powyzszym parametrze.

M16 - AUTOMATYCZY TEST jm | DomysInie Zakres |
P16.01 | Wigczanie automatycznego testu OFF OFF / ON
P16.02 | Przerwa miedzy testami dni 7 1-60
P16.03 | Wigcz test w poniedziatek ON OFF /ON
P16.04 | Wigcz test we wtorek ON OFF / ON
P16.05 | Wigcz test w $rode ON OFF /ON
P16.06 | Wigcz test w czwartek ON OFF /ON
P16.07 | Wigcz test w pigtek ON OFF /ON
P16.08 | Wigcz test w sobote ON OFF / ON
P16.09 | Wigcz test w niedziele ON OFF /ON
P16.10 | Godzina wykonania testu h 12 00-23
P16.11 | Minuty wykonania testu min 00 00-59
P16.12 | Czas trwania testu min 10 1-600
P16.13 | Automatyczny test z przetaczaniem OFF OFF

obcigzenia Obcigzenie
Wirt. obcigz.
P16.14 | Wykonanie automatycznego testu nawet OFF OFF/ON
przy zewnetrznym sygnale zatrzymania

P16.01 - Wigcza wykonanie okresowego testu. Ten parametr mozna zmieni¢ bezposrednio
z poziomu panelu przedniego, bez konieczno$ci przechodzenia do ustawien (zobacz
rozdz. Automatyczny test) a jego status jest wizualizowany na odpowiedniej stronie.

P16.02 — Przerwa pomigdzy jednym okresowym testem a kolejnym. Jesli test nie zostat
wykonany wymaganego dnia, to przerwa bedzie wydtuzona do kolejnego
wiaczonego dnia.

P16.03...P16.09 — Wiaczajq test automatyczny w poszczegdline dni tygodnia. OFF oznacza,
iz test nie bedzie przeprowadzony danego dnia. Uwaga: zegar czasu rzeczywistego
musi by¢ ustawiony na wiasciwa date i czas.

P16.10 - P16.11 Umozliwiaja ustawienie czasu (godzina i minuty) rozpoczecia
automatycznego testu. Uwaga: zegar czasu rzeczywistego musi by¢ ustawiony
na wiasciwa date i czas.

P16.12 - Czas trwania, w minutach, automatycznego testu.

P16.13 - Zarzadzanie obcigzeniem podczas automatycznego testu: OFF = obcigzenie
nie bedzie podiaczone. Obciazenie = wigcza przetaczenie obcigzenie z sieci
do agregatu. Obciazenie wirtualne = podiaczone jest obcigzenie wirtualne,
obcigzenie systemu nie jest podiaczane.

P16.14 - Umozliwia przeprowadzenie automatycznego testu nawet wtedy, gdy wejscie
zaprogramowane funkcjg Zatrzymania zewnetrznego jest pobudzone.

M17 - SERWIS
MNTn, n=1...
P17.n.01 | Przerwa serwisowa h OFF

jm ‘ DomysInie Zakres

OFF/1-99999
P17.n.02 | Licznik przerwy serwisowej n Godz. silnika | Catk. godzi.

Godz. silnik.

Godz. obcigz.

Uwaga: To menu zostafo podzielone na 3 czesci, kazda z 3 czesci dotyczy niezaleznej
przerwy serwisowej MNT1...MNT3.

P17.n.01 - Definiuje przerwe serwisowa wyrazong w godzinach. Jesli ustawiony na OFF
to przerwa serwisowa jest wytaczona.

P17.n.02 - Definiuje rodzaj czasu, jaki jest liczony w odniesieniu do przerwy serwisowe;:
Godziny catkowite = na podstawie aktualnego czasu, ilo$¢ godziny, jakie minety
od ostatniego serwisu. Godziny pracy silnika = ilo$¢ godzin pracy silnika Godziny
podt. obciazenia= ilo$¢ godzin, przez jakie agregat byt podtaczony do obcigzenia.

P15.01 - Percentage threshold with reference to the rated current set for activating the A31
Max. generator current alarm.

P15.02 - Previous parameter threshold intervention delay.

P15.03 - Percentage threshold with reference to the rated current set for activating the A32
Generator short-circuit alarm.

P15.04 - Previous parameter threshold intervention delay.

P15.05 — Time after which the thermal protection alarm can be reset.

P15.06 — Selects one of the possible integral thermal protection curves for the generator. The
curves can be custom set using the Customisation manager software . If set, this
enables displaying the page with the thermal state of the generator.

P15.07 — Min. time required for reset after thermal protection tripped.

P15.08 - Intervention threshold for Earth fault alarm. If set this enables displaying the
corresponding page on the display.

P15.09 — Previous parameter threshold intervention delay.

M16 - AUTOMATIC TEST UdM Default |  Range
P16.01 | Enable automatic TEST OFF OFF /ON
P16.02 | Time interval between TESTS dd 7 1-60
P16.03 | Enable TEST on Monday ON OFF / ON
P16.04 | Enable TEST on Tuesday ON OFF /ON
P16.05 | Enable TEST on Wednesday ON OFF / ON
P16.06 | Enable TEST on Thursday ON OFF /ON
P16.07 | Enable TEST on Friday ON OFF / ON
P16.08 | Enable TEST on Saturday ON OFF /ON
P16.09 | Enable TEST on Sunday ON OFF /ON
P16.10 | TEST start time h 12 00-23
P16.11 | TEST start minutes min 00 00-59
P16.12 | TEST duration min 10 1-600
P16.13 | Automatic TEST with load switching OFF OFF

Load
Dummy load
P16.14 | Automatic TEST run also with external OFF OFF/ON
stop enabled

P16.01 - Enable periodic test. This parameter can be changed directly on the front panel
without using setup (see chapter Automatic Test) and its current state is shown on
the relevant page of the display.

P16.02 - Time interval between one periodic test and the next. If the test isn’t enabled the day
the period expires, the interval will be extended to the next enabled day.

P16.03...P16.09 Enables the automatic test in each single day of the week. OFF means the
test will not be performed on that day. Warning!! The calendar clock must be set to
the right date and time.

P16.10 - P16.11 Sets the time (hour and minutes) when the periodic test starts. Warning!! The
calendar clock must be set to the right date and time.

P16.12 - Duration in minutes of the periodic test

P16.13 - Load management during the periodic test: OFF = The load will not be switched.
Load = Enables switching the load from the mains to the generator. Dummy load =
The dummy load is switched in, and the system load will not be switched.

P16.14 - Runs the periodic test even if the input programmed with the External stop function is
enabled.

M17 - MAINTENANCE Udm Default Range

(MNTn, n=1...3)

P17.n.01 | Service interval n h OFF OFF/1-99999
P17.n.02 | Service interval n count Engine Total hrs
hours Engine hrs
Load hrs

Note: This menu is divided into 3 sections, which refer to 3 independent service
intervals MNT1...MNT3.

P17.n.01 - Defines the programmed maintenance period, in hours. If set to OFF, this service
interval is disabled.

P17.n.02 — Defines how the time should be counted for the specific maintenance interval:
Absolute hours = The actual time that elapsed from the date of the previous
service. Engine hours = The operating hours of the engine. Load hours = The
hours for which the generator supplied the load.

__ electric
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M18 - PROGRAMOWALNE WEJSCIA

Domysinie Zakres M18 - PROGRAMMABLE INPUTS UdM Default Range

(INPn, n=1...7) (INPn, n=1...7) ‘

P18.n.01 | Funkcje wej$¢ INPn (rézne) (Zobacz P18.n.01 | INPn input function (various) (see Input
tabela funkcji functions

wejsé table)

program.)

P18.n.02 | Indeks funkgiji (x) OFF OFF /1...99 P18.n.02 | Function index (x) OFF OFF /1...99

P18.n.03 | Typ zestyku NO NO/NC P18.n.03 | Contact type NO NO/NC

P18.n.04 | Opdznienie zamknigcia S 0.05 0.00-600.00 P18.n.04 | Closing delay s 0.05 0.00-600.00

P18.n.05 | Opdznienie otwarcia S 0.05 0.00-600.00 P18.n.05 | Opening delay S 0.05 0.00-600.00

Uwaga: To menu zostato podzielone na 7 czesci, kazda z 7 mozliwych czesci odnosi sie do wejs¢

cyfrowych INP1... INP7 ktare mogq byc zarzadzane przez RGK600. Wejscia INP1 do INP4
dl sie do odp i INP5, INP6 i INP7 odnosza sie do wejs¢

analogowych FUEL, TEMP, PRESS, gdy zrédfo pomiaru dla tych wejs¢ ustawiono na OFF.
Przykfad: Jesli P09.01 ustawiono na OFF, to zacisk TEMP bedzie wykorzystywany jako
wejscie INP6.

P18.n.1 - Wybdr funkcji wybranego wejécia (zobacz tabela funkcji wejs¢ programowalnych).

P18.n.2 - Indeks powiazany z zaprogramowana funkcji w powyzszym parametrze. Na przyktad: jesli funkcja
wejécia jest ustawiona na Wykonanie menu komend Cxx, i przy uzyciu wejécia chcemy wykona¢
komende C.07 z menu komend to warto$¢ w parametrze P18.n.02 musi by¢ ustawiona na 7.

P18.n.3 — Wybor typu zestyku: NO (normalnie otwarty) lub NC (normalnie zamkniety).

P18.n.4 — Opdznienie zamknigcia zestyku wybranego wejscia.

P18.n.5 — Opdznienie otwarcia zestyku wybranego wejscia.

Note: This menu is divided into 7 sections that refer to 7 possible digital inputs
INP1...INP7, which can be managed by the RGK600. Inputs from INP1 to INP4 refers to the
relevant terminals, while INP5, INP6 and INP7 are referred to terminals FUEL, TEMP and
PRESS when the measure source of this signals is set to OFF. Example: If P09.01 is set to
OFF, terminal TEMP will be used as digital input INP6.

P18.n.1 - Selects the functions of the selected input (see programmable inputs functions table).

P18.n.2 - Index associated with the function programmed in the previous parameter. Example: If the input
function is set to Cxx commands menu execution, and you want this input to perform command C.07
in the commands menu, P18.n.02 should be set to value 7.

P18.n.3 - Select type of contact: NO (Normally Open) or NC (Normally Closed).

P18.n.4 - Contact closing delay for selected input.

P18.n.5 — Contact opening delay for selected input.

M19 - PROGRAMMABLE OUTPUTS

UdM Default ‘ Range

M19 - PROGRAMOWALNE WYJSCIA jm | DomysInie Zakres (OUT1...6)
(OUT1...6) P19.n.01 | Output function OUTn (various) (see Output
P19.n.01 | Funkcja wyjécia OUTn (rozne) | (zobacz tabela functions
funkcji wyj$é table)
program.) P19.n.02 | Function index (x) 1 OFF/1..99
P19.n.02 | Indeks funkgji (x) 1 OFF /1...99 P19.n.03 | Normal/reverse output NOR NOR /REV
P19.n.03 | Wyjécie normalne / odwrotne NOR NOR/REV Note: This menu is divided into 6 sections that refer to 6 possible digital outputs OUT1,

Uwaga: To menu zostato podzielone na 6 czesci, kazda z 6 mozliwych czesci odnosi sie do wyjs¢

P19.n.1 - Wybér funkcji wybranego wyjécia (zobacz tabela funkcji wyjé¢ programowalnych). P19.n.2 - Indeks
powiazany z zaprogramowana funkcji w powyzszym parametrze. Na przyktad: jesli funkcja wyjscia
jest ustawiona na Alarm Axx, i chcemy by to wyjécie zostato pobudzone przy alarmie A31, to w
parametrze P19.n.02 nalezy ustawi¢ warto$¢ 31.
P19.n.3 — Wybor stanu wyjécia, kiedy powiazana z nim funkcja nie jest aktywna: NOR = wyjécie niepobudzone,
REV = wyjscie pobudzone

cyfrowych OUT1, OUT2, OUT3, OUT4, OUT5 i OUTG ktére moga byc zarzadzane przez RGK600.

0UT2, OUT3, OUT4, OUT5 and OUT6 , which can be managed by the RGK600.

P19.n.1 - Selects the functions of the selected output (see programmable outputs functions table).

P19.n.2 - Index associated with the function programmed in the previous parameter. Example: If the output
function is set to Alarm Axx, and you want this output to be energized for alarm A31, then P19.n.02
should be set to value 31.

P19.n.3 - Sets the state of the output when the function associated with the same is inactive:
NOR = output de-energized, REV = output energized.

M20 - KOMUNIKACJA JM || Domyslnie Zakres
P20.01 | Adres seryjny wezla 01 01-255

P20.02 | Predkosé przesytu danych bps’ 9600 1200

P20.03 Format danych 8bit-n 8 bit, bez parzystosci
8 bit, nieparzysty
8 bit, parzysty

7 bit, nieparzysty

P20.04 | Bit stop !

7 bit, parzysty
12

Modbus RTU
Modbus ASCII
Propr. ASCII

P20.05 | Protokét (dzne)

Port podczerwieni do programowania na panelu przednim ma state parametry komunikacji, a wiec nie wymaga zadnego
menu ustawie.

P20.n.01 - Adres seryjny (wezet) protokotu komunikacji.

P20.n.02 - Predkos¢ transmisji danych przez port komunikacyjny.

P20.n.03 - Format danych. Ustawienia 7-bitowe mozliwe tylko dla protokotu ASCII.

P20.n.04 — Numer bitu stop.

P20.n.05 — Wybdr protokotu komunikacj

- CAN BUS
P21.01

Zakres
OFF GENERIC
J1939 VOLVO EDC
VOLVO EMS
VOLVO EMS2

SCANIA S6
DEUTZ EMR2
PERKINS 2800
JOHN DEERE
IVECO NEF
IVECO CURSOR

| Domyslnie
Typ ECU silnika OFF

P21.02 | Tryb pracy ECU M M
M+E
M+E+T

M+E+T+C

P21.03 | Wejécie zasilania ECU ON OFF-1...600-

ON

P21.04 | Alarmy przekierowane przez CAN OFF OFF-ON

M20 - COMMUNICATION | UdM | Default Range
P20.01 | Node serial address 01 01-255
P20.02 | Serial speed bps 9600 1200

2400
4800
9600
19200
38400
57600
115200
P20.03 | Data format 8bit—n 8bit, no parity
8 bit, odd
bit, even
7 bit, odd
7 bit, even
P20.04 | Stop bits 1 12
P20.05 | Protocol (various) Modbus RTU
Modbus ASCII
Propr. ASCII

The front IR ication port has fixed S0 no setup menu is required.

P20.n.01 - Serial (node) address of the communication protoco\

P20.n.02 - Communication port transmission speed.

P20.n.03 - Data format. 7 bit settings can only be used for ASCII protocol.

P20.n.04 - Stop bit number.

P20.n.05 — Select communication protocol.

M21 - CAN BUS UdM Default Range

P21.01 | Engine ECU type OFF OFF GENERIC
J1939 VOLVO EDC
VOLVO EMS
VOLVO EMS2
SCANIA S6
DEUTZ EMR2
PERKINS 2800
JOHN DEERE
IVECO NEF
IVECO CURSOR
P21.02 | ECU operating mode M M
M+E
M+E+T
M+E+T+C
P21.03 | ECU power input ON OFF-1...600-
ON
P21.04 | CAN alarms redirect OFF OFF-ON

P21.01 — Wyboér typu ECU silnika. Jesli nie ma na liscie wymaganego ECU, nalezy wybra¢ Generic J1939. W
tym przypadku sterownik RGK600 bedzie analizowat wiadomosci wystane wediug standardow
SAE J1939.

P21.02- Tryb komunikacji CAN bus. M = tylko pomiary. RGK600 pobiera tylko pomiary (cisnienie,
temperatura itp.) wystane przez CAN z ECU. M+E — Poza pobieraniem odczytéw RGK600
wyswietla rowniez wiadomosci diagnostyczne i alarmy. M+E+T — Jak w poprzednim ustawieniu,
dodatkowo RGK600 wysyta komendy kasowania diagnostyki itp. M+E+T+C = Jak w poprzednim
ustawieniu, dodatkowo zarzadzanie rozruchem/zatrzymaniem réwniez odbywa sig przez CANbus.
P21.03 - Czas podania zasilania do ECU przez wyjscie zaprogramowane funkcjg Zasilanie ECU, po ktorym
elektrozawor paliwa zostaje dezaktywowany. Jest to tez czas, przez ktéry ECU jest zasilony, po
tym jak wcisnigte zostaly klawisze wykorzystywane do odczytéw z ECU.

P21.04 - Niektore z gléwnych alarméw generowane, zamiast w tradycyjny sposob, sa przez wiadomosci
CAN. OFF = alarmy (olej, temperatura itp.) s zarzadzane w tradycyjny sposéb. Raporty
diagnostyczne ECU sa wy$wietlane na stronie Diagnostyka CAN. Zazwyczaj wszystkie alarmy
CAN generuja réwniez sygnat zotty (przed alarm) lub czerwony (alarm krytyczny), ktorymi mozna
zarzadzac¢ wraz z wlasciwosciami alarméw. ON = wiadomosci diagnostyczne CAN bezposrednio
odpowiadajace tabeli alarméw réwniez generuja ten alarm, poza alarmem zéttym lub czerwonym.
Zobacz rozdziat o alarmach (alarmy przekierowywane).

P21.01 - Selects the type of engine ECU. If the ECU you wish to use can't be found in the list of possible
choices, select Generic J1939. In this case, the RGK600 only analyses messages on the CAN that
meet SAE J1939 standards.

P21.02- Communication mode on CAN bus. M = Measurements only. The RGK600 only captures the
measurements (pressures, temperatures, etc.) sent to the CAN by the engine ECU. M+E — As well
as the measurements, the RGK600 captures and displays the diagnostic and alarm messages of
the ECU. M+E+T - As above, but the RGK600 also sends the commands for resetting diagnostics,
etc. to the CAN bus.

M+E+T+C = As above, but engine start/stop commands are also managed via CAN bus.

P21.03 - ECU power extension time through the output programmed with the function ECU
Power, after the solenoid valve has been de-energized. This is also the time for which the ECU is
powered after the keys have been pressed on the front keyboard, to read the measurements sent
by the same.

P21.04 - Some of the main alarms are generated by a CAN message, instead of in the traditional way. OFF
= The alarms (oil, temperature, etc.) are managed in the standard way. The ECU diagnostic
reports are displayed on the page CAN Diagnostics. Usually all the CAN alarms also generate the
cumulative Yellow lamp (prealarm) or Red lamp (critical alarm), which can be managed with their
properties. ON = CAN diagnostics messages with a direct correspondence in the alarms table also
generate this alarm, as well as activating the yellow and red lamp. See the alarms chapter for the

list of redirectable alarms.
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M22 - LOAD MANAGEMENT UdM Default |  Range

M22 - ZARZADZANIE OBCIAZENIEM jm | Domyslnie Zakres |
P22.01 | Rozruch przy poziomie mocy w kW OFF OFF-ON
P22.02 | Prég rozruchu agregatu kW 0 0-9999
P22.03 | Opdznienie dla progu rozruchu s 0 0-9999
P22.04 | Prég zatrzymania kW 0 0-9999
P22.05 | Opdznienie dla progu zatrzymania s 0 0-9999
P22.06 | Zarzadzanie obcigzeniem wirtualnym OFF OFF

(dummy load) 18T.
28T.
38T.
4 8T.

P22.07 | Prog zataczenia stopnia obcigzenia kw 0 0-9999
wirtualnego
P22.08 | Opdznienie zataczenia obcigzenia s 0 0-9999
wirtualnego
P22.09 | Prog odiaczenia stopnia obcigzenia kw 0 0-9999
wirtualnego
P22.10 | Opdznienie odtaczenia obcigzenia s 0 0-9999
wirtualnego
P22.11 | Czas zalaczenia obcigzenia wirtualnego min 0 0-600
P22.12 | Czas wylaczenia obcigzenia wirtualnego min 0 0-600
P22.13 | Zrzut obcigzenia (load shedding) OFF OFF
18T.
28T.
38T.
4 8T.
P22.14 | Prég wiaczania stopnia przy zrzucie kW 0 0-9999
obcigzenia
P22.15 | Opdznienie dla powyzszego s 0 0-9999
P22.16 | Prég odtaczania stopnia przy zrzucie kW 0 0-9999
obcigzenia
P22.17 | Opdznienie dla powyzszego s 0 0-9999
P22.18 | Prog alarmu MAX kW % OFF OFF/5-250
P22.19 | Opdznienie dla alarmu MAX kW S 0 0-9999

P22.01 | Start-up on power threshold kW OFF OFF-ON
P22.02 | Generator start-up threshold kW 0 0-9999
P22.03 | Start-up threshold delay s 0 0-9999
P22.04 | Stop threshold kW 0 0-9999
P22.05 | Stop threshold delay s 0 0-9999
P22.06 | Dummy load management (dummy load) OFF OFF
1 STEP
2 STEP
3 STEP
4 STEP
P22.07 | Dummy load step switch-in threshold kw 0 0-9999
P22.08 | Dummy load switch-in delay s 0 0-9999
P22.09 | Dummy load step switch-out threshold kw 0 0-9999
P22.10 | Dummy load switch-out delay s 0 0-9999
P22.11 | Dummy load ON time min 0 0-600
P22.12 | Dummy load OFF time min 0 0-600
P22.13 | Non-priority loads switch in/out OFF OFF
management (load shedding) 1 STEP
2 STEP
3 STEP
4 STEP
P22.14 | Load shedding step switch-in threshold kw 0 0-9999
P22.15 | Load shedding switch-in delay s 0 0-9999
P22.16 | Load shedding step switch-out threshold kw 0 0-9999
P22.17 | Load shedding switch-out delay S 0 0-9999
P22.18 | Max. kW alarm threshold % OFF OFF/5-250
P22.19 | Max. kW alarm delay S 0 0-9999

P22.01...P22.05 - Uzywany do rozruchu agregatu, kiedy obciazenie przekracza prég
w kW mierzony na sieci, normalnie stosowane by zapobiec przekroczeniu mocy
maksymalnej okre$lonej przez dostawce energii oraz do zasilania obcigzenia
z agregatu. Kiedy obciazenie spada ponizej progu z P22.04, agregat jest
zatrzymywany a obcigzenie przefaczane ponownie do sieci.

P22.06 - Wiacza zarzadzanie obcigzeniem wirtualnym i definiuje ilo¢ stopni. Kiedy
obcigzenie agregatu jest zbyt niskie to podtaczane sa poszczegéine stopnie
obcigzenia wirtualnego, do maksymalnego ustawionego, w kolejnosci rosnace;.

P22.07...P22.10 - Progi i opdznienie zatgczania i odtgczania stopni obcigzenia wirtualnego.

P22.11...P22.12 - Jesli wiaczone, to obcigzenie wirtualne bedzie podiaczone i odigczane
cyklicznie wedtug okreslonego czasu ustawionego w tym parametrze.

P22.13 - Wigcza odtaczanie nie priorytetowego obcigzenia (zrzut obcigzenia) i definiuje ilosé
sekcji do odtaczenia. Kiedy obciazenie agregatu jest zbyt wysokie to obcigzenia nie
priorytetowe sg odtaczane wedtug kolejnosci.

P22.14...P22.17 - Progi i opdznienia wiaczania i odigczania nie priorytetowego obcigzenia.

P22.18...P22.19 - Progi i opdznienia generowania alarmu A35 Przekroczony prég kW
agregatu.

P22.01...P22.05 — Used to start the generator when the load exceeds a threshold in kW
measured on a branch of the mains, normally to prevent exceeding the maximum
limit set by the energy provider supplying the load with the generator. When the load
drops to below P22.04, the generator is stopped and the load is switched back to the
mains.

P22.06 - Enable dummy load management, setting the number of steps for the same. When
the generator load is too low, dummy loads are switched in for the maximum number
of steps set on the basis of incremental logic.

P22.07...P22.10 - Thresholds and delays for switching-in or switching-out a dummy load step.

P22.11...P22.12 - If enabled, the dummy load will be switched in and out cyclically at the time
intervals defined by these parameters.

P22.13 - Enable non-priority load switch in and out (load shedding) defining the number of
load sections to disconnect. When the load on the generator is low enough, non
priority loads are switched in. Otherwise when it is too high, non-priority loads are
disconnected in various sections, on the basis of incremental logic.

P22.14...P22.17 - Thresholds and delays for switching-out or switching-in a non-priority load

M23 - ROZNE jm | Domyslnie Zakres
P23.01 | Godziny wynajmu h OFF OFF/1-99999
P23.02 | Tryb liczenia wynajmu Godziny Godz. cat.

silnika Godz. sil.
Godz. obcigz.
P23.03 | Dziatanie wejécia awaryjnego ON OFF/ON
P23.04 | Tryb zdalnych alarméw OFF OFF
ouT
CAN
P23.05 | Tryb funkcji EJP Normalny Normalny
EJP
EJP-T
SCR
P23.06 | Opdznienie rozruchu EJP min 25 0-240
P23.07 | Opdznienie przefaczania EJP min 5 0-240
P23.08 | Blokada ponownego przefaczenia EJP ON OFF/ON
P23.09 | Rozruch przy zwrotnym sygnale alarmu OFF OFF/ON
sieci
P23.10 | Tryb pracy wyjscia OFF OFF
R
S
SR

section.

P22.18...P22.19 - Thresholds and delays for generating the alarm A35 Generator kW

threshold exceeded.

M23 - MISCELLANEOUS UdM Default | Range
P23.01 | Rent hours pre-charge h OFF OFF/1-99999
P23.02 | Rent hours calculation method
P23.03 | Enable emergency input ON OFF/ON
P23.04 | Remote alarms mode OFF OFF

ouT
CAN
P23.05 | EJP function mode Normal Normal
EJP
EJP-T
SCR
P23.06 | EJP starting delay min 25 0-240
P2307 | EJP switching delay min 5 0-240
P23.08 | ELP re-switching block ON OFF/ON
P23.09 | Start on mains feedback alarm OFF OFF/ON
P23.10 | Operating mode output OFF OFF
R
S
S-R

P23.01 - llos¢ godzin wynajmu ustawiana na liczniku komenda C14 Godziny wynajmu.

P23.02 - Tryb odliczania godzin wynajmu. Kiedy stan licznika osiggnie zero, generowany jest
alarm A48 Uptynaf czas wynajmu. Godziny catkowite = odlicza czas na podstawie
zegara czasu rzeczywistego. Godziny silnika = godziny pracy silnika. Godziny
obciazenia = czas podiaczenia obcigzenia.

P23.03 - Wigcza wejscie awaryjne wbudowane w zacisk +COM1, wspélny dla dodatnich wyj$¢
OUT1 i OUT2 (funkcje domysine: zawdr paliwa i rozruch). ON = Kiedy +COM1 jest
odtgczony od zacisku dodatniego akumulatora to automatycznie generowany jest
alarm A23 Zatrzymanie awaryjne. OFF = Kiedy +COM1 jest odiaczony od zacisku
dodatniego to nie jest generowany zaden alarm.

P23.04 - Typ podigczenia miedzy RGK600 a RGKRR. OFF = komunikacja wytaczona. OUT=

P23.01 — Number of rent hours to pre-charge in the counter on command C14 Recharge rent
hours.

P23.02 - Rent hours counter down count mode. When this counter reaches zero, the A48
Rent hours expired alarm is generated. Absolute hours = Decreasing count on the
basis of the real time expired. Engine hours = The operating hours of the engine.
Load hours = Hours supplying load.

P23.03 - Enable emergency input incorporated in terminal +COM1, common positive of
outputs OUT1 and OUT2 (default function: Start and fuel solenoid valve). ON = When
+COM!1 is disconnected from the positive terminal of the battery, the A23 Emergency
stop alarm is automatically generated. OFF = When +COM1 is disconnected from
battery terminal, no alarm is generated.

P23.04 - Type of connection between RGK600 and RGKRR relay remote unit. OFF =
Communication disabled. OUT= Communication through programmable output set

__ electric

Doc: 1378PLGB0214_RGK600_RGK600SA_RGK601_RGK601SA.doc

29/08/2013 s.23/39




Komunikacja przez programowalne wyjscie ustawione na funkcje Zdalne alarmy,
podtaczone do cyfrowego wejscia w RGKRR. CAN = RGK600 i RGKRR komunikujg,
sie przez port CAN. Jedli nie wskazano inaczej to mozliwa jest jednoczesna
komunikacja z RGKRR i ECU silnika po tej samej linii CAN. Zobacz instrukcja obstugi
RGKRR..

P23.05 - Normalny = Standardowa praca w trybie AUT. EJP = 2 programowalne wejscia
sq wykorzystywane, z ustawionymi funkcjami: Zdalny rozruch i Zdalne wiaczanie
EJP. Kiedy zamyka sie wejscie rozruchu silnika to wiacza sie opéznienie rozruchu
silnika (P23.09) po uptywie, ktérego rozpoczyna sie cykl rozruchu. Nastepnie, kiedy

odebrany zostat sygnat zdalnego rozruchu, a silnik wystartowat poprawnie,
obciazenie bedzie przetaczone z sieci do agregatu. Obciazenie jest ponownie
przetaczane do sieci, przez zdalne otwarcie zestyku funkcji ,pracuj dalej” a agregat
rozpoczyna cykl zatrzymania, kiedy otwiera sig wejécie rozruchu. Funkcja EJP

jest wiaczona tylko, kiedy sterownik jest w trybie automatycznym. Funkcje ochrony

i alarméw jak normalnie. EJP-T = Funkcja EJP/T jest uproszczong wersjg funkcji
EJP, gdzie rozruch silnika kontrolowany jest w ten sam sposab, ale przetaczanie
obcigzenie odbywa sig na czas a nie sygnat zewnetrzny. Dlatego ta funkcja
wykorzystuje tylko jedno wejécie cyfrowe, wejscie rozruchu. Czas opdznienia
przetaczania zaczyna by¢ liczony od momentu zamkniecia zestyku z komendg
rozruchu i moze by¢ ustawiony przy uzyciu parametru P23.10 Opéznienie
przetaczania.

SCR = Funkcja SCR jest bardzo podobna do funkcji EJP. W tym trybie wejécie
rozruchu wiacza uruchomienie agregatu jak dla EJP, bez opdznienia z P23.09.
Wejscie zdalnego przetaczania ma stale funkcje “pracuj dalej” po uptywie Opdznienia
przefaczania z P23.10.

P23.06 — Opdznienie pomigdzy podaniem sygnatu rozruchu agregatu EJP i poczatkiem cyklu
rozruchu.

P23.07 - Opdznienie przetaczania obcigzenia z sieci do agregatu w trybie EJP i SCR.

P23.08 - Jesli ON, w trybie EJP i EJP-T obcigzenie nie bedzie ponownie zataczone do sieci,
nawet w przypadku uszkodzenia agregatu, ale tylko kiedy sygnat na wejsciach EJP
da pozwolenie.

P23.09 - Jesli ON, w przypadku uszkodzenia urzadzenia wykonawczego sieci, ktére nie
zapobiegnie zamknigciu i w konsekwencji wygeneruje alarm A41 Anomalie stycznika
sieci, silnik zostanie uruchomiony a obcigzenie przetaczone do agregatu.

P23.10 - Definiuje, w ktorym trybie pracy programowalne wyjscie z funkcja Tryb pracy jest
pobudzone. Na przyktad, jesli ten parametr jest ustawiony na R+S to wyjscie

for Remote alarms function, connected to the digital input of the RGKRR. CAN = The
RGK600 and RGKRR communicate through the CAN interface. Unless there are
indications to the contrary for a specific ECU, it is usually possible to communicate
simultaneously with the RGKRR and the engine ECU on the same CAN line. See
RGKRR manual for more details.

P23.05 - Normal = Standard operation in AUT mode. EJP = 2 programmable inputs are
used, set with the functions Remote starting and Remote switching for EJP. When
the starting input closes the engine start (P23.09) delay is enabled, after which the
start cycle runs. Then, when the remote switching go-ahead is received, if the engine
started properly, the load will be switched from the mains to the generator. The load
is restored to the mains by the remote switching go-ahead opening and the genset
runs a stop cycle when the start input opens. The EJP function is only enabled if the
system is in automatic mode. The cutouts and alarms function as usual. EJP-T = The
EJP/T function is a simplified variation of the previous EJP, and in this case the
engine start is controlled in the same way, but a timer switches the load instead of an
external signal. This function therefore uses only one digital input, the starting input.
The switching delay starts from when the start command closes, and can be set
using parameter P23.10 Switching delay.

SCR = The SCR function is very similar to the EJP function. In this mode, the starting
input enables genset starting as for EJP, without waiting for delay P23.09. The
remote switching input still has a switching go-ahead function after Switching delay
P23.10.

P23.06 - Delay between the closing of the generator EJP starting signal and the beginning of
the starting cycle.

P23.07 - Delay for switching the load from mains to generator in EJP and SCR mode.

P23.08 - If ON, in EJP and EJP-T mode, the load will not be switched back to the mains in the
case of a generator malfunction, but only when the signals on the EJP inputs give a
go-ahead.

P23.09 - If On, in the case of a mains switchgear malfunction which doesn’t prevent closing
and the consequent generation of the alarm A41 Mains contactor anomaly, the
engine is started and the load switched to the generator.

P23.10 - Defines in which operating mode the programmed output with the Operating mode

function is enabled. For example, if this parameter is programmed for R+S, the
Operating mode output will be enabled when the RGK600 is in RESET/STOP

z funkcjg Tryb pracy bedzie pobudzone, kiedy RGK600 jest w trybie RESET/STOP or START mode.
lub START.
M24 - PROGI LIMITOW jm Domysinie Zakres M24 - LIMIT THRESHOLDS UdM Default Range
(LIMn, n=1...4) (LIMn, n=1...4)
P24.n.01 | Pomiar odniesienia OFF OFF- P24.n.01 | Reference measurement OFF OFF-
(lista (List measure)
pomiaréw) CNTX
CNTx
P24.n.02 | Zrédto pomiaru odniesienia OFF OFF P24.n.02 | Reference measurement source OFF OFF
SIEC MAINS
AGREGAT GEN
P24.n.03 | Nr. kanatu (x) 1 1.99 P24.n.03 | Channel no. (x) 1 1..99
P24.n.04 | Funkcja Max Max P24.n.04 | Function Max Max
Min Min
Min+Max Min+Max
P24.n.05 | Prog najwyzszy 0 9999 - +9999 P24.n.05 | Upper threshold 0 -9999 - +9999
P24.n.06 | Mnoznik X1 /100 — x10k P24.n.06 | Multiplier x1 /100 - x10k
P24.n.07 | Opdznienie s 0 0.0 - 600.0 P24.n.07 | Delay s 0 0.0-600.0
P24.n.08 | Prog najnizszy 0 9999 - +9999 P24.n.08 | Lower threshold 0 -9999 - +9999
P24.n.09 | Mnoznik x1 /100 — x10k P24.n.09 | Multiplier x1 71100 — x10K
P24.n.10 | Opdznienie s 0 0.0 -600.0 P24.n.10 | Delay s 0 0.0-600.0
P24.n.11 | Stan spoczynku OFF OFF-ON P24.n.11 | Idle state OFF OFF-ON
P24.n.12 | Pamie¢ OFF OFF-ON P24.n.12 | Memory OFF OFF-ON

Uwaga: to menu podzielone zostafo na 4 czesci, kazda dla jednego z progow limitéw

LIM1..4

P24.n.01 - Definiuje do ktérego z pomiaréw dokonywanych przez RGK700 odnosi sie prog
limitow.

P24.n.02 - Jesli pomiar jest pomiarem elektrycznym to ten parametr definiuje czy odnosi
sie do pomiaru sieci czy agregatu.

P24.n.03 - Jesli pomiar jest pomiarem wewnetrznym wielokanatowym (na przyktad AINx)
to ten parametr definiuje do jakiego kanatu sig odnosi.

P24.n.04 - Definiuje tryb pracy progu limitéw. Max = LIMn jest aktywowany, gdy pomiar
przekroczy warto$¢ z P24.n.03. P24.n.06 jest progiem kasowania. Min = LIMn
jest aktywowany, gdy pomiar jest mniejszy niz w P24.n.06. P24.n.03 jest progiem
kasowania. Min+Max = LIMn jest aktywowany kiedy pomiar jest wigkszy
niz w P24.n.03 lub mniejszy niz w P24.n.06.

P24.n.05 i P24.n.06 — Definiuje najwyzszy prdg, uzyskiwany przez pomnozenie wartosci
z P24.n.03 przez warto$¢ z P24.n.04.

P24.n.07 - Opdznienie zadziatania dla progu najwyzszego.

P24.n.08, P08.n.09, P08.n.10 - jak powyzej, ale dla progu najnizszego.

P24.n.11 - Pozwala na odwrdcenie stanu limitu LIMn.

P24.n.12 - Okresla czy prég zostanie zapamietany a jego kasowanie musi by¢ wykonane
recznie przez menu komend (ON) lub jest kasowany automatycznie (OFF).

Note: this menu is divided into 4 sections for the limit thresholds LIM1..4
P24.n.01 - Defines to which RGK600 measurements the limit threshold applies.

P24.n.02 - If the reference measurement is an electrical measurement, this defines if it refers
to the generator.

P24.n.03 - If the reference measurement is an internal multichannel measurement, the
channel is defined.

P24.n.04 - Defines the operating mode of the limit threshold. Max = LIMn enabled when the
measurement exceeds P24.n.03. P24.n.06 is the reset threshold. Min = LIMn
enabled when the measurement is less than P24.n.06. P24.n.03 is the reset
threshold. Min+Max = LIMn enabled when the measurement is greater than
P24.n.03 or less than P24.n.06.

P24.n.05 and P24.n.06 — Define the upper threshold, obtained by multiplying value P24.n.03
by P24.n.04.

P24.n.07 - Upper threshold intervention delay.

P24.n.08, P08.n.09, P08.n.10 — As above, with reference to the lower threshold.

P24.n.11 - Inverts the state of limit LIMn.

P24.n.12 - Defines whether the threshold remains memorized and is reset manually through

command menu_(ON) or if it is reset automatically (OFF).

M25 - LICZNIKI jm Domysinie Zakres

(CNTn,n=1...2)
P25.n.01 | Zrédio licznika OFF OFF
ON
INPx
OUTx
LIMx

REMx

M25 - COUNTERS UdMm Default Range

CNTn,n=1...2)
P25.n.01 | Count source OFF OFF
ON
INPx
OUTXx
LIMx
REMx
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RALx
P25.n.02 | Numer kanatu (x) 1 1-99
P25.n.03 | Mnoznik 1 1-1000
P25.n.04 | Dzielnik 1 1-1000
P25.n.05 | Opis licznika CNTn (Tekst - 16
znakow)
P25.n.06 | Jednostka pomiaru Umn (Tekst -6
znakow)
P25.n.07 | Zrédto kasowania OFF OFF-ON-
INPx-OUTx-
LIMx-REMx-
RALx
P25.n.08 | Numer kanatu (x) 1 OFF/1-99

RALx
P25.n.02 | Channel number (x) 1 1-99
P25.n.03 | Multiplier 1 1-1000
P25.n.04 | Divisor 1 1-1000
P25.n.05 | Description of the counter CNTn (Text-16
characters)
P25.n.06 | 25AN bus measurement Umn (Text-6
characters)
P25.n.07 | Reset source OFF OFF-ON-
INPx-OUTx-
LIMx-REMx- -
RALx
P25.n.08 | Channel number (x) 1 OFF/1-99

Uwaga: to menu zostafo podzielone na 2 czesci, kazda dla jednego licznika CNT1..2

P25.n.01 - Sygnat ktory zwigksza stan licznika (po stronie wyjcia). Moze by¢ uruchomiony
przez RGKB00 (ON), przekroczony zostanie limit (LIMx), aktywacja zewnetrznego
wejscia (INPx), kodem logicznym (PLCx) ecc.

P25.n.02 — Numer kanatu x odnoszacy sie do poprzedniego parametru.

P25.n.03 — Mnoznik K. Zliczane impulsy sa mnozone przez tg warto$¢ przed wy$wietleniem.

P25.n.04 - Dzielnik K. Zliczane impulsy s dzielone przez tg warto$¢ przed
wyswietleniem.Jesli wartos¢ rézna jest od 1 to licznik bedzie wy$wietlany z 2 cyframi
po przecinku.

P25.n.05 - Opis licznika. Dowolny tekst 16 znakow.

P25.n.06 — Jednostka pomiaru licznika. Dowolny tekst 6 znakow.

P25.n.07 — Sygnat ktéry kasuije licznik. Tak dtugo jak sygnat jest obecny wskazanie licznika
bedzie 0.

P25.n.08 — Numer kanalu x odnoszacy sie do poprzedniego parametru.

Note: this menu is divided into 2 sections for counters CNT1..2

P25.n.01 - Signal that increments the count (on the output side). This may be the start-up of
the RGK600 (ON), when a threshold is exceeded (LIMx), an external input is
enabled (INPx), or for a logic condition (PLCx), etc.

P25.n.02 - Channel number x with reference to the previous parameter.

P25.n.03 — Multiplier K. The counted pulses are multiplied by this value before being
displayed.

P25.n.04 - Divisional K. The counted pulses are divided by this value before being displayed.
If other than 1, the counter is displayed with 2 decimal points.

P25.n.05 - Counter description. 16-character free text.

P25.n.06 — Counter unit of measurement. 6-character free text.

P25.n.07 - Signal that resets the count. As long as this signal is enabled, the count remains
zero.

P25.n.08 — Channel number x with reference to the previous parameter.

M27 - ZDALNE ALARMY / STATUSY jm | Domysinie Zakres

(RALn,n=1...24)
P27.n.01 | Funkcja wyj$cia RALn (rézne) (zobacz tabela
funkcji wyjs¢)

P27.n.02 | Indeks funkgiji (x) 1 OFF /1...99

P27.n.03 | Wyjscie normalne / odwrotne NOR NOR / REV

M27 - REMOTE ALARM// STATUS UdM Default Range
(RALn,n=1...24)
P27.n.01 | Output function RALn (varoius) (See Output
functions
table)
P27.n.02 | Function index (x) 1 OFF /1...99
P27.n.03 | Normal/reverse output NOR NOR /REV

Uwaga: to menu zostafo podzielone na 24 czesci, kazda dla zmiennych statusu /

alarméw RAL1...RAL24, dostepne z RGKRR

P27.n.01 — Wybor funkcji zdalnego wyjécia RALn. Zdalne wyjécia (przekaznik w RGKRR)
moga mie¢ te same funkcje co wyjécia lokalne, z uwzglednieniem statusu pracy,
alarméw, itp.

P27.n.02 - Indeks powigzany z funkcja zaprogramowana w poprzednim parametrze.
Na przyktad: jesli funkcja zdalnego wyjécia jest ustawiona na Alarm Axx, i chcemy
by to wyjscie zostato pobudzone alarmem A31, to parametr P27.n.02 powinien by¢
ustawiony na warto$¢ 31.

P27.n.03 - Wybor stanu wyjscia, kiedy powiazana z nim funkcja nie jest aktywna: NOR =
wyjécie niepobudzone, REV = wyjécie pobudzone.

Note: this menu is divided into 24 sections for the state/alarms remote variables

RAL1...RAL24, available with the RGKRR external unit.

P27.n.01 - Selects the remote output function RALn. The remote outputs (relay from RGKRR
remote unit) can have the same functions as local outputs, including operating
states, alarms, etc.

P27.n.02 - Index associated with the function programmed in the previous parameter.
Example: If the remote output function is set to Alarm Axx, and you want this output
to be energized for alarm A31, then P27.n.02 should be set to value 31.

P27.n.03 - Sets the state of the output when the function associated with the same s inactive:
NOR = output de-energized, REV = output energized.

M32 - ALARMY UZYTKOWNIKA jm | Domyslnie Zakres

(UAn, n=1...4)

P32.n.01 | Zrédto alarmu OFF OFF
INPx
OUTx
LIMx
REMx
RALx

P32.n.02 | Numer kanatu (x) 1 1-8

P32.n.03 | Tekst Uan (tekst — 20

znakow)

Uwaga: to menu zostato podzielone na 4 czesci, kazda dla 1 alarmu uzytkownika

UA1...UA4.

P32.n.01 - Definiuje wejécie cyfrowe lub zmienng wewnetrzna, ktére generujg alarm
uzytkownika kiedy sg aktywowane.

P32.n.02 — Numer kanatu x odnoszacy sie do poprzedniego parametru.

P32.n.03 - Dowolny tekst, ktéry pojawia sig na ekranie okna alarmowego.

Przyktad aplikacji: alarm uzytkownika UA3 musi zosta¢ wygenerowany przez zamknigcie
wejScia INP5, i musi wyswietlic tekst alarmu: Otwarta szafa sterujaca.

W tym przypadku musimy ustawic¢ cze$¢ menu 3 (alarm UA3):

P32.3.01 = INPx

P32.3.02=5

P32.3.03 = ‘Otwarta szafa sterujaca’

Alarmy
« Kiedy generowany jest alarm na wy$wietlaczu pojawi sig ikona

alarmowa, kod alarmu i opis alarmu w wybranym jezyku.
TEHSIOHI COMCATEHATE |
[a o

ARRESTO
01 EMERGEMZR

vy

20-C

11500 100% lﬂ.Db.;r“

« Po wcisnigciu przyciskéw nawigacyjnych okienko z opisem alarmu znika
na chwilg, by pojawi¢ sie ponownie po uptywie kilku sekund.

M32 - USER ALARMS UdM Default Range

(UAn, n=1...4)

P32.n.01 | Alarm source OFF OFF
INPx
OUTx
LIMx
REMx
RALx

P32.n.02 | Channel number (x) 1 1-8

P32.n.03 | Text Uan (text —20
char)

Note: this menu is divided into 4 sections for user alarms UA1...UA4

P32.n.01 - Defines the digital input or internal variable that generates the user alarm when it is
activated.

P32.n.02 - Channel number x with reference to the previous parameter.

P32.n.03 - Free text that appears in the alarm window.

Example of application: User alarm UA3 must be generated by the closing of input INP5, and
must display the message ‘Panels open’.

In this case, set the section of menu 3 (for alarm UA3):

P32.3.01 = INPx

P32.3.02=5

P32.3.03 = ‘Panels open’

Alarms
« When an alarm is generated , the display will show an alarm icon, the code
and the description of the alarm in the language selected.

I L-MNVOLTAGE ]

L 1iau) 100% |10.0bar| 2040

. Ifthe navigation keys in the pages are pressed, the pop-up window showing
the alarm indications will disappear momentarily, to reappear again after a
few seconds.
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« Czerwona dioda LED blisko ikony alarmu, na panelu przednim, bedzie
miga¢, gdy pojawig sie warunki alarmowe. W synoptycznej czesci
wySwietlacza pozostaje migajaca ikona odpowiadajaca typowi alarmu.

. Jesli funkcja jest wiaczona to aktywowany zostanie lokalny i zdalny
sygnalizator dzwigkowy.

- Alarm moze zosta¢ skasowany przez wcisniecie przycisku RESET.

« Przefaczenie w tryb STOP/RESET zapobiega niespodziewanemu
uruchomieniu silnika po skasowaniu alarmu.

« Jesli nie mozna skasowa¢ alarmu oznacza to, iz nalezy usuna¢
przyczyng alarmu.

« W przypadku pojawienia sig kilku alarmow, RGK®.. zareaguje wedtug
ustawionych wtasciwosci aktywnych alarmow.

Wiasciwosci alarmow

Do kazdego alarmu mozna przypisaé rézne wtasciwosci, z uwzglednieniem

alarméw uzytkownika (User Alarms, UAX):

« Alarm wiaczony - Generalne wigczanie alarmu. Jesli alarm nie jest
wigczony to tak jakby nie istniat.

« Alarm zapamietany - Pozostaje w pamieci nawet w przypadku
usuniecia przyczyny alarmu.

« Alarm globalny - Aktywuje wyjscie przypisane do tej funkcji.

. Awaria mechaniczna - Aktywuje wyjscie przypisane do tej funkcji.

. Awaria elektryczna — Aktywuje wyjscie przypisane do tej funkcji.

« Syrena - Aktywuje wyjscie przypisane do tej funkcji, zdefiniowane
w menu Alarmy dzwigkowe.

« Zatrzymanie silnika - Zatrzymuje silnik.

« Wychfadzanie silnika — Zatrzymuje silnik po cyklu wychtadzania, zalezy
od ustawionego trybu wychtadzania (czas trwania i warunki).

« Aktywny przy pracujacym silniku — Alarm jest generowany tylko przy
pracujacym silniku i uptynat czas aktywacji alarmu.

. Wylaczenie — Alarm moze by¢ czasowo wylaczony przez aktywacje
wejscia, ktére mozna zaprogramowaé funkcja Wytaczenie alarmu.

« Bez LCD - Alarm jest zarzadzany normalnie, ale nie jest pokazywany
na wySwietlaczu

Tabela alarméw

« The red LED near the alarm icon on the front panel will flash when an alarm
is active. In the area of synoptic on the display remains a flashing icon that
represents the type of the alarm.

. If enabled, the local and remote alarm buzzers will be activated.

- Alarms can be reset by pressing the key RESET.

- Switching to STOP/RESET mode prevents unexpected engine starting after
resetting the alarm.

. If the alarm cannot be reset, the problem that generated the alarm must still
be solved.

« In the case of one or more alarms, the behaviour of the RGKG6.. depends on
the properties settings of the active alarms.

Alarm properties
Various properties can be assigned to each alarm, including user alarms (User

Alarms, Uax):

« Alarm enabled - General enabling of the alarm. If the alarm isn’t enabled,
it's as if it doesn't exist.

« Retained alarm — Remains in the memory even if the cause of the alarm
has been eliminated.

. Global alarm - Activates the output assigned to this function.

« Mechanical fault — Activates the output assigned to this function.

. Electrical fault — Activates the output assigned to this function.

. Siren - Activates the output assigned to this function, as configured in the
acoustic Alarms menu.

- Engine stop - Stops the engine.

- Engine cooling — Stops the engine after a cooling cycle, depending on the
cooling mode programming (duration and conditions).

« Active with engine running — The alarm is only generated when the
engine is running and the alarms activation time has elapsed.

« Inhibition — The alarm can be temporarily disabled by activating an input
that can be programmed with the Inhibit alarms function.

« No LCD - The alarm is managed normally, but not shown on the display.

Alarm table
DESCRIPTION

Ostrzezenie, temperatura silnika Engine temperature warning
(czujnik analogowy) ° ° ° (analog sensor) ° ° °
A02 | Wysoka temperatura silnika olele ole o A02 | High engine temperature (analog olele ole R
(czujnik analogowy) Sensor)
A03 | Biad analogowego czujnika A03 | Analog temperature sensor fault
temperatury o o e ° ° o (oo ° °
A04 | Wysoka temperatura silnika olelele ole o A04 | High engine temperature (digital ololele ole R
(czujnik cyfrowy) sensor)
A05 | Niska temperatura silnika o o A05 | Low engine temperature (analog o o
(czujnik analogowy) sensor)
A06 | Przed alarm cisnienia oleju R o o A06 | Oil pressure prealarm (analog o o R
(czujnik analogowy) sensor)
A07 | Niskie cisnienie oleju (czujnik A07 | Low oil pressure (analog sensor)
analOgOWy) L] L] L] L] L[] L] [ ] L] L] L] e L)
A08 | Blad analogowego czujnika olele o A08 | Analog pressure sensor fault olole o
ci$nienia
A09 | Niskie ci$nienie oleju (czujnik A09 | Low oil pressure (digital sensor)
CyffOWy) L] L] L] L] L] L] L] L] L] L] L] e e
A10 CB|§1d| ecrz/ifarowego czujnika ololele o A10 | Digital pressure sensor fault ololele o
A11 | Przed alarm poziomu paliwa N o A11 | Fuel level prealarm (analog o o
(czujnik analogowy) sensor)
A12 | Niski poziom paliwa (czujnik R o A12 | Fuel level low (analog sensor) o o
analogowy)
A13 | Biad analogowego czujnika olele o A13 | Analog level sensor fault olele o
poziomu paliwa
A14 | Niski poziom paliwa (czujnik R R o A14 | Fuel level low (digital sensor) o o o
cyfrowy)
A15 | Wysokie napicie akumulatora | 1 1 O f o A15 | High battery voltage. ololele o
A16 | Niskie napiecie akumulatora A16 | Low battery voltage
L] L[] L] L] L] L] L] L] L] L]
A17 | Akumulator roztadowany A17 | Inefficient battery
L] L] L] L] L] L] [ ] L] L] L]
A18 | Biad alternatora A18 | Battery alternator fault
L[] L] L] L] L] L] L] L] L] L] L] L] L] L]
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A19 | Bfad czujnika / sygnatu W A19 | “Pick-up/W” signal fault R o R
A20 | Niska predko$¢ silnika “czujnik / A20 | “Pick-up/W” engine speed low o o R
sygnat W’
A21 | Wysoka predkos¢ silnika “czujnik A21 | “Pick-up/W” engine speed high R ole R
/ sygnat W’
A22 | Blad rozruchu A22 | Starting failed o ole
A23 | Awaryjne zatrzymanie A23 | Emergency stopping olele
A24 | Nieoczekiwane zatrzymanie A24 | Unexpected stop o ole
A25 | Blad zatrzymania silnika A25 | Engine stopping failure R ole
A26 | Niska czestotliwo$c¢ agregatu A26 | Low generator frequency olelele
A27 | Wysoka czestotliwo¢ agregatu A27 | High generator frequency ololele
A28 | Niskie napiecie agregatu A28 | Low generator voltage oleole
A29 | Wysokie napigcie agregatu A29 | High generator voltage olele
A30 | Asymetria napiec agregatu A30 | Generator voltages asymmetry oleole
A31 | Maksymalny prad agregatu A31 | Max. generator current olele
A32 | Zwarcie agregatu A32 | Generator short-circuit oleole
A33 | Przeciazenie agregatu A33 | Generator overload olele
A34 | Zadziatanie zewnetrznej ochrony A34 | Generator external protection oleole
agregatu intervention
A35 | Przekroczony prog kW agregatu A35 | Generator kW threshold olele
exceeded
A37 | Uplyw doziemny agregatu A37 | Generator phase sequence error oleole
A38 | Blad kolejnosci faz agregatu A38 | Mains phase sequence error .
A39 | Blad ustawien czgstotliwosci A39 | System frequency settings error
uktadu .
A40 | Anomalia stycznika agregatu A40 | Generator contactor anomaly ole
A41 | Anomalia stycznika sieci A41 | Mains contactor anomaly ole
A42 | Wymagany serwis 1 A42 | Maintenance request 1 o
A43 | Wymagany serwis 2 A43 | Maintenance request 2 o
A44 | Wymagany serwis 3 A44 | Maintenance request 3 o
A45 | Blad systemu A45 | System Error
A46 | Zbiornik zbyt pusty A46 | Tank too empty o ole
A4T7 | Zbiornik zbyt petny A47 | Tank too full o
A48 | Przekroczone godziny wynajmu A48 | Rent hours expired ole
A49 | Niski poziom ptynu chtodzacego A49 | Radiator coolant level low N ole
A50 | Wytacznik zamknigty recznie A50 | Manual circuit breaker closed olele
A51 | Wytacznik otwarty recznie A51 | Manual circuit breaker open olele
A52 | Alarm tadowarki akumulatora A52 | Battery charger alarm ole
A53 | Czerwony alarm z CANbus A53 | CAN bus red lamp alarm R ole
A54 | Zoty alarm z CANbus A54 | CAN bus yellow lamp alarm o
A55 | Blad CANbus A55 | CAN bus error . o
A56 | Kradziez paliwa A56 | Fuel theft o
A57 | Brak mozliwosci zmiany A57 | Cannot change configuration ole
konfiguracji
A58 | Woda w paliwie A58 | Water in fuel
L] L] L)
A59 | Blad pompy napetniajacej paliwa A59 | Fuel filling pump failure R ole
UA1 | UA1 UA1 | UA1
UA2 | UA2 UA2 | UA2
UA3 | UA3 UA3 | UA3
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| UA4 | UA4

| UA4 | UA4

Opis alarméw

Alarm description

OPIS WYJASNIENIE AL DESCRIPTION RM EXPLANATION
Ostrzezenie, temperatura silnika | Temperatura silnika jest wyzsza niz poziom przed Engine temperature Engine temperature higher than prealarm
(czujnik analogowy) alarmu ustawiony w P09.06. prealarm (analog sensor) | threshold set in P09.06.
A02 | Wysoka temperatura silnika Temperatura silnika jest wyzsza niz prég alarmu A02 | High engine temperature | Engine temperature higher than alarm
(czujnik analogowy) ustawiony w P09.07. (analog sensor) threshold set in P09.07.
A03 | Btad analogowego czujnika Otwarty obwéd rezystancyjn’ego czujnika A03 | Analog temperature Open circuit (disconnected) resistive
temperatury temperatury (odtaczony). Jesli pomiar zostat sensor fault temperature sensor. If the measurement has
wystany z CAN to alarm generowany jest been sent by the CAN, the alarm is generated
ze specyficzng wiadomoscig diagnostyczna. by a specific diagnostics message.
A4 Wyspl_(a temperatura silnika Przlgglrzanie silnika sygnalizowane aktywacja, A04 | High engine temperature | Engine overtemperature signal on activation
(czujnik cyfrowy) wejscia cyfrowego zaprogramowanego na tg (digital sensor) of digital input programmed with relevant
. _ funkcje __ _ ___ function.
A05 ?l;zslljiitsgwﬁaelgatura silnika Tetmpgratura;ggﬂag]est nizsza niz prég alarmu A05 | Low engine temperature Engine temperature lower than alarm
: gowy) _ L T T T (analog sensor) threshold set in P09.08.
. (Pcrzztitrj]iilzglgsgﬁla i gfrnn'qeu"fs?alfdiﬁﬂnv'vk gg‘és.ggllzsze " progprzed A06 | Qil pressure prealarm Engine il pressure lower than prealarm
——— — —_— — (analog sensor) threshold set in P08.06.
A07 | Niskie ci$nienie oleju (czujnik Ciénienie oleju silnika jest nizsze niz prog alarmu - —
analogowy) ustawiony w P08.07. A07 | Low oil pressure (analog | Engine oil pressure lower than alarm
A08 | Blad analogowego czujnika Otwarty obwod rezystancyjnego czujnika ci$nienia sensor) fhreshold set in P08 07.
ciénienia (odkaczony). Jesli pomiar zostat wystany z CAN AD8 | Analog pressure sensor | Open circuit (disconnected) resistive pressure
to alarm generowany jest ze specyficznq fault sensor. If the measurement has been sent by
wiadomoscig diagnostyczna. the CAN, the alarm is generated by a specific
diagnostics message.
A09 | Niskie ci$nienie oleju (czujnik Niskie ci$nienie oleju silnika sygnalizowane A09 | Low oil pressure (digital Low oil pressure signal on activation of digital
cyfrowy) aktywacja wejscia cyfrowego zaprogramowanego sensor) input programmed with relevant function.
na ta funkcje

A10 | Blad cyfrowego czujnika Przy zatrzymanym silniku dfuzej niz minute, A10 | Digital pressure sensor Engine stopped for over one minute, but oil

ci$nienia czujnik ciénienia oleju nie jest zamkniety, co fault sensor failed to close on no pressure signal.
powoduje zatozenie, iz brak jest ci$nienia. Presumed break in connection.
Zaktada sie przerwanie potaczenia.
A11 | Przed alarm poziomu paliwa Poziom paliwa jest nizszy niz prég przed alarmu A11 | Fuel level prealarm Fuel level lower than prealarm threshold set in
(czujnik analogowy) ustawiony w P10.07. (analog sensor) P10.07.

A12 | Niski poziom paliwa (czujnik Poziom paliwa jest nizszy niz prog alarmu A12 | Fuel level low (analog Fuel level lower than alarm threshold set in

analogowy) ustawiony w P10.08. sensor) P10.08.

A13 | Biad analogowego czujnika Otwarty obwdd rezystancyjnego czujnika poziomu A13 " | Analog level sensor fault | Open circuit (disconnected) resistive fuel level

poziomu paliwa paliwa (odtgczony). Sensor.

A14 | Niski poziom paliwa (czujnik Nisll§ig poziom paliwa sygnalizowany aktywacjg A14 | Fuel level low (digital Low fuel level signal on activation of digital

cyfrowy) xﬁ;&"? cyfrowego zaprogramowanego na ta, sensor) input programmed with relevant function.

A15 | Wysokie napiecie akumulatora Napiecie akumulatora jest wyzsze niz prog A15 | High battery voltage. gggeorg }/oltgge higher than threshold set in

) . %, .02 for time greater than P05.04.
ustawiony w P05.02 przez czas dtuzszy niz

A6 [ Noki — ustayvlgny W PO5.04. - — - A16 | Low battery voltage Battery voltage lower than threshold set in

iskie napigcie akumulatora Napigcie akumulatora nizsze niz prog ustawiony P05.03 for time greater than P05.04
w P05.03 przez czas dtuzszy niz ustawiony ’ o
P05.04.

A17 | Akumulator rozladowany Proba rozruchu przy napieciu akumulatora A17 | Inefficient battery Starting attempts expired with battery voltage
niewystarczajaco wysokim do jej below min. starting threshold.
przeprowadzenia

A18 | Blad alternatora Ten alarm generowany jest przy pracujacym A18 | Battery alternator fault This alarm is generated when the engine is
silniku (napiecie iflub czestotliwos¢ z agregatu lub running (voltage and/or frequency from
czujnikisygnat W), ale sygnat z altemnatora (D+) generator or ‘Pick-up/W') but the battery-
pozostaje ponizej progu napiecia oznaczajacego charger alternator signal (D+) remains below
prace silnika z P11.01 przez wigcej niz 4 sekundy. engine running voltage threshold P11.01 for

more than 4 seconds.

A19 | Biad czujnika / sygnatu W Przy wiaczonym pomiarze predkosci, ten alarm A19 | “Pick-up/W" signal fault With speed measurement enabled, This alarm
jest generowany, kiedy silnik pracuje (obecny jest is generated when the engine is running
sygnat z altemnatora lub napiecie i/lub (battery charger alternator signal present or
czestotliwos¢ z agregatu), ale sygnat z czujnika / voltage and/or frequency from generator) but
W nie zostat wykryty przez 5 sekund. Jesli pomiar the ‘Pick-up/W' speed signal hasn't been
zostat wystany przez CAN alarm jest opisany detected within 5 seconds. If the
specyficzng wiadomoscia diagnostyczna. measurement has been sent by the CAN, the

alarm is generated by a specific diagnostics
message.

A20 [ Niska predkos¢ silnika “czujnik /| Ten alarm generowany jest przy pracujacym A20 | “Pick-up/W" engine speed | This alarm is generated when the engine is

sygnat W’ silniku (obecny sygnat z alternatora lub napiecie low running (battery charger alternator signal
illub czestotiiwosé agregatu), ale sygnat predkosci present or voltage and/or frequency from
z czujnika lub W pozostaje ponizej progu generator) but the ‘Pick-up/W' speed signal
7 P07.05 przez czas diuzszy niz ustawiony remains below threshold P07.05 for longer
w P07.06. than the time set in P07.06.

A21 | Wysoka predkosc silnika “czujnik | Ten alarm jest generowany, kiedy sygnat A21 | *Pick-up/W" engine speed | This alarm is generated when the ‘Pick-up/W'

[ sygnat W” predkosci z czujnika / W pozostaje ponizej progu high speed signal remains below threshold P07.03
2z P07.03 przez czas diuzszy niz ustawiony for longer than the time set in P07.04.
w P07.04. A22 | Starting failed This alarm is generated after the set number

A22 | Blad rozruchu Ten alarm jest generowany po wykonaniu of starting attempts if the engine hasn't
ustawionej ilosci prob rozruchu a silnik nie zostat started.
uruchomiony. A23 | Emergency stopping This alarm is generated when terminal

A23 | Awaryjne zatrzymanie Ten alarm jest generowany, kiedy zacisk +COM1 +COM1 is disconnected (with P23.03
jest odtaczony (P23.03 wigczony) lub przez enabled) or by the opening of a digital input
otwarcie cyfrowego wejscia zaprogramowanego programmed with the ‘Emergency stop”
funkcja Awaryjnego zatrzymania. function’.
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A24 | Nieoczekiwane zatrzymanie Ten alarm jest generowany, gdy silnik zatrzyma A24 | Unexpected stop This alarm is generated when the engine
sie samoistnie, po czasie aktywacji alarmu, jesli stops on its own after the alarms activation
zatrzymanie nie zostato wywotane przez system. time if it wasn't stopped by the system.

A25 | Blad zatrzymania silnika Alarm generowany, kiedy silnik nie zatrzymat A25 | No stop Alarm generated if the engine still hasn’t
sie po 65 sekundach po rozpoczeciu fazy stopped 65 seconds after the stop phase
zatrzymania. began.

A26 | Niska czestotliwos¢ agregatu Alarm jest generowany, kiedy silnik pracuije, A26 | Low generator frequency | This alarm is generated when the engine is running but
ale czestotiiwo$c agregatu jest nizsza niz ta the generator frequency is lower than P14.11 for the
w P14.11 przez czas ustawiony w P14.12. time set in P14.12.

A27 | Wysoka czgstotliwos¢ agregatu Q:{mygi;:rgi\gw%rfgg ;éf;f!g:icpi%j%a_m A27 | High generator frequency | Tpys alarm is generated when the generator frequency

' is higher than P14.09 for the time set in P14.10.

A28 | Niskie napiecie agregatu Alarm generowany, kiedy silnik pracuje, ale A28 | Low generator voltage This alarm is generated when the engine is running but
napigcie z agregatu jest nizsze niz w P14.01 the generator voltage is lower than P14.01 for the time
przez czas z P14.14. setin P14.14

A29 | Wysokie napigcie agregatu Q?;ggi?;ﬁﬁgyog ':g;agsgf S?f?gfu Jest A29 | High generator voltage This alarm is generated when the generator voltage is

higher than P14.13 for the time set in P14.15.

A30 | Asymetria napig¢ agregatu Alarm generowany, kiedy asymetria pomiedzy A30 | Generator voltages Alarm generated when the imbalance between the
napigciami agregatu przekroczy warto$¢ z P14.07 asymmetry generator voltages exceeds P14.07 for the time set in
przez czas z P14.08. P14.08.

A31 | Maksymalny prad agregatu Prad agregatu przekracza procentowy prog A31 | Max. generator current | The generator current exceeds the
wartosci ustawionej w P15.01 przez czas percentage threshold set in P15.01 for the
opéznienia z P15.02. Kiedy ten alarm jest delay set in P15.02. When this alarm is
generowany, przed skasowaniem, nalezy generated, you must wait for the time set in
poczekat az uptynie czas z P15.05. P15.05 before resetting it.

A32 | Zwarcie agregatu Prad agregatu przekracza procentowy prog A32 | Generator short-circuit The generator current exceeds the
wartosci ustawionej w P15.03 przez czas percentage threshold set in P15.03 for the
opoznienia z P15.04. delay set in P15.04.

A33 | Przeciagzenie agregatu Zadziatanie elek. ochrony termicznej wyliczonej A33 | Generator overload Electronic cutout tripped because of
w oparciu o wartos¢ % pradu i wybranej krzywe;. percentage current and protection curve
Gdy alarm jest generowany, przed skasowaniem, selected. When this alarm is generated, you
nalezy poczekac az uptynie czas z P15.07. must wait for the time set in P15.07 before

resetting it.
A34 | Zadzialanie zewnetrznej ochrony [ Jesli ustawiony, to generowany jest, kiedy zestyk A34 | Generator external If programmed, this alarm is generated when
agregatu yvejéma cyflrowego OCh")UV termicznej agregatu protection intervention the contact of the digital input of the generator
jest zamknigty przy pracujacym agregacie. thermal cutout closes, if the genset is running.

A35 | Przekroczony prég kW agregatu | Moc czynna agregatu przekracza procentowy A35 | Generator kW threshold | The generator active power exceeds the
prog z P22.18 przez czas opoznienia z P22.19. exceeded percentage threshold set in P22.18 for the

delay set in P22.19.

A37 | Blad kolejnosci faz agregatu Kolejnos¢ faz agrggatu nie odpowiada tej A37 | Generator phase The generator phase sequence doesn't
Zaprogramowanej. sequence error correspond to the programmed sequence.

A38 | Blad kolejnosci faz sieci Kolejnosc¢ faz siegi nie odpowiada tej A38 | Mains phase sequence The mains phase sequence doesn't
Zaprogramowaney. error correspond to the programmed sequence.

A39 | Btad ustawien czestotliwosci Alarm generowany, kiedy czestotliwo$¢ systemu A39 | System frequency Alarm generated when the system frequency

ukladu nie odpowiada ustawionej czgstotiiwosci settings error doesn't correspond to the set rated frequency.
Znamionowej.

A40 | Anomalia stycznika agregatu Alarm generowany, gdy wykryto, po ustawionym A40 | Generator contactor Alarm generated if a discrepancy is detected
czasie, roznice w stanie wyjscia komendy anomaly after the set time between the sate of the
a wejsciem sygnatu zwrotnego stycznika / command output and the generator
wylgcznika agregatu contactor/circuit breaker feedback input.

A41 | Anomalia stycznika sieci Alarm generowany, gdy wykryto, po A41 | Mains contactor anomaly | Alarm generated if a discrepancy is detected
ustawionym czasie, roznice w stanie after the set time between the sate of the
wyjscia komendy command output and the mains
a wej$ciem sygnatu zwrotnego stycznika contactor/circuit breaker feedback input.
| wytacznika sieci

A42 | Wymagany serwis 1 A42 | Maintenance request 1
Alarm generowany, kiedy licznik godzin do Alarm generated when the maintenance

A43 | Wymagany serwis 2 serwisu osiggnie warto$¢ zero. Zobacz menu A43 | Maintenance request 2 hours of the relevant interval reach zero. See
M17. Nalezy uzy¢ menu komend do skasowania menu M17. Use the commands menu to reset

A44 | Wymagany serwis 3 licznika godzin pracy i alarmu. Ad44 | Mantenance request 3 the operating hours and the alarm.

AS | Bad sysem E}I/Z?e\anzva?::IZS ﬁzRySm)g .rr?giblfv:ezg?dm* ey A4S [ System error RGK600 intema! error. SgeSystem errors
rozwiazania. chapter for possible solutions.

A46 | Zbiornik zbyt pusty Odpowiednie programowalne wejscie sygnalizuje A46 | Tank too empty The relevant programmable input signals tank
zbyt pusty zbiornik (domysinie aktywny jest too empty (active open default). Filling pump
otwarty). Pompa napetniajaca jest uruchamiana. stopped.

A47 | Zbiornik zbyt petny Odpowiednie programowalne wejscie sygnalizuje A47 | Tank too full The relevant programmable input signals
zbyt petny zbiomnik (domysnie aktywny jest ‘tank too full’ (active closed default). Filling
zamkniety). Pompa napetniajaca jest pump stopped.
zatrzymywana.

A48 | Przekroczone godziny wynajmu | Alarm generowany, kiedy licznik godzin wynajmu A48 | Rent hours expired Alarm generated when the rent hours reach
wskazuje zero. Nalezy uzy¢ menu komend zero. Use the commands menu o reset the
do skasowania licznika i alarmu. rent hours and the alarm.

A49 | Niski poziom ptynu chtodzacego | Alarm generowany, kiedy poziom chtodziwa jest -
nizszy niz minimainy poziom. Generowany przez A49 | Radiator coolant level low | Alarm generatedlwhen the coolant level s
cyfrowe wejscie lub wiadomos¢ diagnostyczna lower than the min. level. Generated by digital
CAN. input or CAN diagnostics message.

A50 | Wytacznik zamkniety recznie Alarm generowany w trybie MAN podczas fazy A50 | Manual circuit breaker Alarm generated in MAN mode during the
rozruchu, kiedy wykryto status ‘wylaczony’ closed gtan|ng phase, whenl the d|sableq statg of the
wejécia zaprogramowanego funkcja Alarm statusu input programmed with the function Circuit
wylacznika. breaker state alarm is detected.
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A51 | Wytacznik otwarty recznie

Alarm generowany w trybie AUT podczas fazy
rozruchu, z pracujacym silnikiem, kiedy wykryto
status ‘wigczony’ wejcia zaprogramowanego
funkcjg Alarm statusu wyfacznika.

A51 | Manual circuit breaker
open

Alarm generated in AUT mode during the
starting phase, with the engine running, when
the enabled state of the input programmed
with the function Circuit breaker state alarm is
detected.

A52 | Alarm tadowarki akumulatora

Alarm generowany przez wejscie
zaprogramowane funkcjq Alarm fadowarki
akumulatora podigczonego do zewnetrznej
tadowarki i kiedy napiecie sieci jest w granicach
limitow.

A52 | Battery charger alarm

Alarm generated by the input programmed
with the function Battery charger alarm
connected to an external battery charger
when the mains voltage is within the limits.

A53 | Czerwony alarm z CANbus

Alarm globalny generowany przez CAN bus przez
ECU silnika dla anomalii krytycznych.

A53 | CAN bus red lamp alarm

Global alarm generated on the CAN bus by
the engine ECU for critical anomalies.

A54 | Zotty alarm z CANbus

Alarm globalny generowany przez CAN bus przez
ECU silnika dla przed alarméw lub drobnych
anomalii

A54 | CAN bus yellow lamp
alarm

Global alarm generated on the CAN bus by
the engine ECU for prealarms or minor
anomalies.

A55 | Biad CANbus

Problem komunikacji CAN bus. Sprawdz schemat
potaczen i okablowanie.

A55 | CAN bus error

CAN bus communication error. Check wiring
diagrams and connecting cables.

A56 | Kradziez paliwa

Poziom paliwa w zbiorniku spadt w zbyt
gwattowny sposéb w poréwnaniu

do maksymalnego $redniego zuzycia.
Prawdopodobnie kradziez paliwa.

A56 | Fuel theft

The tank level has dropped at too high an
average rate compared to the max. nominal
engine fuel consumption. Suspected theft of
fuel.

konfiguracii

A57 | Brak mozliwosci zmiany

Pozycja wejs¢ cyfrowych wyboru 4 mozliwych
konfiguracji zmienita sie, ale nie ma warunkéw
do wprowadzenia tej zmiany (na przyktad: silnik
pracuje lub tryb jest inny niz OFF).

A57 | Cannot change
configuration

The position of the digital inputs for selecting
the 4 possible configurations has changed,
but there are no conditions that warrant said
change (for example: engine running or
operating mode other than OFF).

A58 | Woda w paliwie

Alarm generowany, gdy sygnat zestyku wskazuje
wode w paliwie. Generowany przez wejscie
cyfrowe lub wiadomos¢ diagnostyczng CAN.

A58 | Water in fuel

Alarm generated when the contact signals
‘water in fuel’. Generated by digital input or
CAN diagnostics message.

A59 | Blad pompy napetniajacej

Alarm generowany, kiedy poziom paliwa
w zbiorniku nie wzrasta 0 1% w ciagu 5 minut.
Dostepne od wersji SW rew. 01.

A59 | Fuel filling pump failure

Alarm generated when the fuel level in the
tank does not increase of at least 1% in a
time of 5min.

Available from SW rev. 01 onward.

UA1 | Alarmy uzytkownika

UA4

Alarmy uzytkownika generowane sg przez
zmienne lub przypisane wej$cie w menu M32.

Tabela funkcji wej$¢é programowalnych

« Ponizsza tabela pokazuje wszystkie funkcje, ktére mozna przypisa¢
do programowalnych wej$¢ cyfrowych INPn.

« Kazde wejscie mozna ustawi¢ odwrotng funkcjg (NO - NC), op6znione
zadziatanie lub odpadanie z czasami ustawianymi niezaleznie.

« Niektore funkcje wymagaja dodatkowych parametréw numerycznych,
zdefiniowanych, jako indeks (x), podanych w parametrze P18.n.02.

- Wiecej informacji w menu M18 Wejscia programowalne.

Funkcja Opis

UA1 | Useralarm

UA4

The user alarm is generated by enabling the
variable or associated input in menu M32.

Programmable inputs function table

« The following table shows all the functions that can be attributed to the
INPn programmable digital inputs.

« Each input can be set for an reverse function (NA — NC), delayed
energizing or de-energizing at independently set times.

- Some functions require another numeric parameter, defined in the index (x)
specified by parameter P18.n.02.

. See menu M18 Programmable inputs for more details.

Function Description

Zdalny rozruch bez obcigzenia

W trybie AUT uruchamia zdalnie silnik bez podtaczania
obciagzenia do agregatu. Sygnat musi by¢ podany przez
czas potrzebny do pracy silnika. Silnik zaczyna cykl
zatrzymania, gdy sygnat jest odiaczany.

Zdalny rozruch z obcigzeniem

W trybie AUT uruchamia silnik zdalnie z przetaczeniem
obcigzenia do agregatu. Sygnat musi by¢ podany przez
czas potrzebny do pracy silnika. Silnik zaczyna cykl
zatrzymania, gdy sygnat jest odtaczany.

Rozruch bez funkgji stop

Uruchamia zdalnie silnik bez funkcji zatrzymania

w przypadku wystapienia alarmu. Sygnat musi by¢ podany
przez czas potrzebny do pracy silnika. Silnik zaczyna cykl
zatrzymania, gdy sygnat jest odtaczany.

Automatyczny test

Uruchamia automatyczny test zarzadzany przez
zewnetrzny przekaznik czasowy.

Ochrona termiczna agregatu

Sygnat uruchomienia ochrony agregatu z urzadzenia
zewnetrznego.

Blokada zdalnej kontroli

Blokuje otrzymywanie komend przez port komunikacji.
Dane moga by¢ odczytywane.

Blokada dostepu do ustawien

Blokuje dostep do menu ustawien.

Kontrola zewnetrzna sieci

Sygnat kontrolny napiecia sieci z zewnetrznego urzadzenia.
Wiaczone oznacza napiecie w granicach limitow.
Niedostepne w RGKB00SA/601SA.

Kontrola zewnetrzna agregatu

Sygnat kontrolny napiecia agregatu z zewnetrznego
urzadzenia. Wiaczone oznacza napiecie w granicach
limitow.

Wytgczone Wejscie jest wylaczone Disabled Disabled input

Konfiguracja Dowolna konfiguracja do wykorzystania na przyktad z logikg Configurable User configuration free To use for example if the input is
PLC. used in PLC logic.

Ci$nienie oleju Cyfrowy czujnik niskiego cinienia oleju silnika. QOil pressure Engine oil pressure low digital sensor

Temperatura silnika Cyfrowy czujnik maksymalnej temperatury silnika. Engine temperature Engine max. temperature digital sensor

Poziom paliwa Cyfrowy czujnik niskiego poziomu paliwa. Fuel level Fuel level low digital sensor

Awaryjne zatrzymanie Kiedy jest otwarte to generuje alarm A23. Nie ma Emergency stop Generates alarm A23 when open. Not required if
koniecznosci podiaczania, jesli uzywamy zacisku +COM1 common +COM?1 with built-in input is used.
z wbudowanym wej$ciem.

Zdalne zatrzymanie Zatrzymuje silnik zdalnie w trybie AUT. Remote stop Stops the engine remotely in AUT mode.

Remote start Off load

Starts the engine remotely without switching the load to
the generator in AUT mode. The signal must be
maintained for the time you want the engine to run. The
engine begins the stop cycle when the signal is
disabled.

Remote start On load

Starts the engine remotely, switching the load to the
generator in AUT mode. The signal must be maintained
for the time you want the engine to run. The engine
begins the stop cycle when the signal is disabled.

Remote start without stop Starts the engine remotely without the stop function in
the case of an alarm. The signal must be maintained for
the time you want the engine to run. The engine begins
the stop cycle when the signal is disabled.

Automatic test Starts the periodic test managed by an external timer.

Generator thermal protection

Generator cutout intervention signal from external
device.

Remote control lock

Inhibits the serial port writing and command operations.
The data can still be read.

Settings lock

Inhibits access to the parameters setup menu.

External MAINS control

Mains voltage control signal from external device.
Enabled indicates the voltage is within the limits.
Not available on RGK600SA/601SA.

External GEN control

Generator voltage control signal from external device.
Enabled indicates the voltage is within the limits.
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Wigcznie zwigkszenia
obcigzenia sieci

Zgoda na podtaczenie obcigzenia do sieci.
Niedostepne w RGKB00SA/601SA.

Enable mains load

Go-ahead for connection of load to mains.
Not available on RGK600SA/601SA.

Wigcznie zwigkszenia
obcigzenia agregatu

Zgoda na podtaczenie obciazenia do agregatu.

Enable generator load

Go-ahead for connection of load to generator.

Zdalne przetaczanie

W trybie AUT, kiedy silnik zostat uruchomiony, dokonuje
przetaczanie z sieci do agregatu.
Niedostepne w RGKG00SA/601SA.

Blokada automatycznego
powrotu do sieci

Wytacza automatyczne przetaczenie obcigzenia do sieci,
gdy jej parametry powracaja w granice limitow.
Niedostepne w RGK600SA/601SA.

Remote changeover

In AUT mode, when enabled this switches from mains to
generator.
Not available on RGK600SA/601SA.

Sygnat zwrotny stycznika sieci

Zestyk pomocniczy urzadzenia przetaczajacego sieci
informujacy RGK o aktualnym statusie (sygnat zwrotny).
W przypadku rozbiezno$ci migdzy wyjsciem

a statusem generowany jest alarm A41.

Niedostepne w RGK600SA/601SA.

Inhibit automatic return to mains.

Inhibits automatic reswitching to the mains when its
values are within the limits.
Not available on RGK600SA/601SA.

Sygnat zwrotny stycznika
agregatu

Jak powyzej, ale w odniesieniu do agregatu
W przypadku rozbiezno$ci migdzy wyjsciem
a statusem generowany jest alarm A40.

MAINS switch feedback.

Auxiliary contact of mains switchgear used to inform
RGK of its actual state (feedback). An alarm A41 is
generated in the case of discrepancy between the
command output and state.

Not available on RGK600SA/601SA.

Zbiornik pusty

Zbiornik jest zbyt pusty. Otwarty zestyk generuje alarm A46.
Pompa napetniajaca jest zatrzymywana. Moze pracowaé
niezaleznie, jako start-stop.

GEN switch feedback.

As above, with reference to the generator switchgear.
An alarm A40 is generated in the case of discrepancy
between the command output and state.

Poczatek napetniania

Czujnik niskiego poziomu paliwa w zbiorniku. Zestyk
otwarty uruchamia pompe napetniajaca.

Fuel tank empty

Tank too empty. Generates the alarm A46 with an open
contact. The filling pump is stopped.
Can function independently of start-stop.

Koniec napetniania Zbiornik petny. Zestyk zamknigty zatrzymuje pompe
napefniajaca.
Zbiornik zbyt petny Zbiornik jest zbyt petny. Zamknigty zestyk generuje alarm

A47. Pompa napetniajace jest zatrzymywana. Moze
pracowac niezaleznie, jako start-stop.

Start filling. Tank low level sensor. The filling pump is started with an
open contact.
Stop filling Tank full The filling pump is stopped with a closed

contact.

Blokada klawiatury

Blokuje funkcje przyciskéw na panelu przednim.

Fuel tank too full

Tank too full. Generates the alarm A47 with a closed
contact. The filling pump is stopped.
Can function independently of start-stop.

Blokada agregatu i klawiatury

Blokuje agregat i klawiature.

Keyboard lock

Inhibits the functions of the front keyboard.

Poziom ptynu chlodzacego

Gdy wejscie jest pobudzone generowany jest alarm A49
Niski poziom ptynu chtodzacego.

Block genset and keyboard

Block generator and keyboard.

Syrena OFF

Wylacza syrene.

Radiator coolant level

The alarm A49 Radiator liquid low is generated with the
input enabled.

Alarm statusu wytacznika

W trybie recznym i wejsciem OFF, rozruch jest wstrzymany
i generowany jest alarm A50 Wytacznik zamkniety. W trybie
recznym ta funkcja jest uzywana, kiedy nie stosujemy
stycznika agregatu a wytacznik z napedem. Ta funkcja jest
wymagana do rozruchu agregatu, gdy obciazenie nie jest
podtaczone. W trybie AUT i wejsciem ON, rozruch jest
wstrzymany i generowany jest alarm A51 Wytacznik
otwarty. Ta funkcja jest wymagana by zapobiec rozruchowi
agregatu i niepotrzebnemu zuzyciu paliwa.

Reset siren

Disables the siren.

Alarm tadowarki akumulatora

Kiedy wejscie jest pobudzone generuje alarm A52
Uszkodzenie tadowarki akumulatora. Alarm jest
generowany tylko, gdy obecne jest napiecie sieci.

Breaker status alarm

In the manual mode and with input ON, starting is
inhibited, generating the alarm A50 Circuit breaker
closed. In manual mode this function is used when the
generator contactor isn't used and a thermal magnetic
circuit breaker is used. This function is required to start
the generator when certain the load is disconnected. In
AUT mode and with input OFF, starting is inhibited,
generating the alarm A51 Circuit breaker open. This
function is required to prevent starting the generator
and consuming fuel needlessly.

Battery charger failure

With the input enabled, generates the alarm A52
External battery charger fault. The alarm is only
generated when there is mains voltage.

Wytacz alarmy Pozwala, jesli pobudzone, na wytgczenie alarmow
z aktywnymi wasciwosciami Wytacz alarm.
Kasuj alarmy Kasuje zapamietane alarmy, ktérych przyczyny nie maja,

juz miejsca.

Alarm Inhibition

If enabled, disables the alarms that have the property
Inhibit alarms activated.

Menu komend C(x)

Wykonuje komende z menu komend oznaczong przez
indeks parametru (xx).

Alarm Reset

Resets the retained alarms for which the condition that
triggered the same has ceased.

Commands menu C(xx)

Executes the command from the commands menu
defined by index parameter (xx).

Symulacja przycisku STOP Zamkniecie wej$cia rowna sig weisnieciu przycisku.
Symulacja przycisku AUTO Zamkniecie wejscia réwna sie wcisnieciu przycisku.
Symulacja przycisku START Zamkniecie wejcia rowna sig wcisnieciu przycisku.

Kradziez paliwa

Po zadziataniu aktywuje alarm kradziezy paliwa,
alternatywnie do czujnika analogowego poziomu.

Wylaczenie automatycznego
testu

Wylacza automatyczny test.

Simulate STOP key Closing the input is the equivalent of pressing the key.
Simulate AUTO key Closing the input is the equivalent of pressing the key.
Simulate START key Closing the input is the equivalent of pressing the key.
Fuel theft When active, it generates Fuel theft alarm, a san

alternative to the fuel theft detection made by analog
level.

Test wskaznikéw LED

Wiacza wszystkie wskazniki LED na panelu przednim (test
Swiecenia).

Automatic test Inhibit

Inhibits the automatic test

Wybér konfiguracji (x)

Wybér jednej z czterech mozliwych konfiguracji. Kod
binarny zdefiniowany jest przez indeks parametru (x).
Zobacz rozdziat Rézne konfiguracje.

LED Test

Makes all the LEDS on the front panel flash (test
lamps)

Woda w paliwie

Generuje alarm A58 Woda w paliwie.

Select configuration (x)

Selects one of four possible configurations. The binary
code weight is defined by index parameter (x). See
chapter Multiple configurations.

Tabela funkcji wyj$é

- Ponizsza tabela pokazuje wszystkie funkcje, jakie mozna przypisa¢
do programowalnych wyjs¢ cyfrowych OUTn.
« Kazde wyjscie mozna skonfigurowac, jako normalne lub odwrotne (NOR

lub REV).

« Niektore funkcje wymagaja dodatkowych parametréw numerycznych,
zdefiniowanych, jako indeks (x), podanych w parametrze P19.n.02.
« Wiecej szczegotow w menu M19 Wyjscia programowalne.

Funkcja | Opis

Wytaczone

Wyjscie wylaczone

Water in fuel

Generates the alarm A58 Water in fuel

Output function table

« The following table shows all the functions that can be attributed to the
OUTn programmable digital outputs.
« Each output can be configured so it has a normal or reverse (NOR or REV)

function.

- Some functions require another numeric parameter, defined in the index (x)
specified by parameter P19.n.02.
. See menu M19 Programmable outputs for more details.

Konfiguracja

Dowolna konfiguracja do wykorzystania na przyktad z logikg
PLC.

Function Description
Disabled Output disabled.
Configurable User configuration free to use for example if the output is

used in PLC logic.

Zamykanie stycznika /

Sterowanie zamykaniem stycznikiem / wytacznikiem sieci.

Close mains contactor/circuit

Command to close mains contactor/circuit breaker

wytacznika sieci Niedostepne w RGKB00SA/601SA. breaker Not available on RGK600SA/601SA.
Zamykanie stycznika / Sterowanie zamykaniem stycznikiem / wylacznikiem Close generator contactor/circuit Comamnd to close generator contactor/circuit breaker.
wytacznika agregatu agregatu. breaker

Otwarcie wytacznika sieci

Sterowanie otwarciem wytacznika sieci.
Niedostepne w RGKG00SA/601SA.

Open mains circuit breaker

Command to open mains circuit breaker
Not available on RGK600SA/601SA.
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Otwarcie wytacznika agregatu

Sterowanie otwarciem wytacznika agregatu.

Open generator circuit breaker

Command to open generator circuit breaker.

Otwarcie sieci/ agregatu

Otwarcie obu wytacznikéw / pozycja 0 w przetacznikach.

Open mains/generator

Open both circuit breakers/neutral position of motorized
changeover.

w swoich wiasciwo$ciach ma ustawione Alarm Globalny.

Rozrusznik silnika Zasila rozrusznik silnika. Starter motor Powers the starter motor.
Elektrozawdr paliwa Pobudza elektrozawér paliwa. Fuel solenoid valve Energizes the fuel valve .
Zasilanie ECU Zasila ECU silnika. ECU power Powers the engine ECU.
Alarm globalny Wyjscie aktywowane przy jakimkolwiek alarmie, ktory Global alarm Output enabled in the presence of any alarm with the

Global alarm propriety enabled.

Awaria mechaniczna

Wyjscie jest wzbudzone, jesli co najmniej jeden alarm
o tych wlasciwosciach jest aktualnie obecny.

Mechanical failure

Ouput energized if at least one alarm with this property
enabled is presently active.

Awaria elektryczna

Wyjscie jest wzbudzone, jesli co najmniej jeden alarm
o tych wladciwosciach jest aktualnie obecny.

Electrical failure

Ouput energized if at least one alarm with this property
enabled is presently active.

funkcji wirysku jest pobudzony w tym samym czasie, co
elektrozawor gazu, tylko przy pierwszej prébie rozruchu.

Syrena Zasila syrene. Siren Powers the siren.

Hamowanie Redukuje obroty silnika w fazie rozruchu. Pobudzone Decelerator Reduce rpm in starting phase Energized as soon as the
podczas rozruch silnika i przez maksymalny ustawiony czas engine starts, for the max duration set.

Przyspieszanie Funkcja odwrotna do powyzszej. Accelerator Opposite function to the above.

Hamulec magnetyczny Wyj$cie pobudzane w celu zatrzymania silnika. Stop magnets Output energized for engine stop .

Podgrzewanie $wiec Rozgrzewanie $wiec przed rozruchem. Glow plugs Glowplug preheating before starting.

Zawor gazu Elektrozawér gazu. Otwarcie opoznione w odniesieniu Gas valve Gas delivery solenoid valve. Opening delayed in relation to
do aktywacji rozrusznika silnika i zamkniecie w przypadku starter motor activation, and closed in advance in relation
komendy zatrzymania to stop command.

Zawor powietrza Przepustnica ssania niezbedna przy rozruchu silnikow Choke Choke for petrol engines.
benzynowych (choke).

Zawor wiryskiwacza Wirysk paliwa przy rozruchu silnikow na gaz. Przekaznik Priming valve Petrol injection for starting gas-fuelled engines The priming

valve relay is enabled at the same time as the gas
solenoid valve only during the first start attempt.

Stopnie obciazenia wirtualnego

(x)

Steruje stycznikami zataczajacymi obcigzenie wirtualne
(x=1..4).

Dummy load steps (x)

Controls the contactors to switch in the dummy load
(x=1...4).

Stopnie zrzutu obciazenia (x)

Steruje stycznikami stuzacymi do zrzutu obcigzenia
(x=1...4)

Load shedding steps (x)

Controls the contactors for load shedding (x=1...4).

Sprezone powietrze

Rozruch silnika ze sprezonym powietrzem, jako alternatywa
| przemiennie z rozrusznikiem silnika. Zobacz parametr
P11.26.

Compressed air

Start engine with compressed air, as an
alternative/alternating with starter motor. See parameter
P11.26.

Tryb pracy

Wyjscie jest pobudzane, gdy RGK600 jest w trybie
ustawionym w parametrze P23.13.

Operating mode

Output energized when the RGK600 is in one of the
modes set with parameter P23.13.

Status napigcia sieci

Pobudzane, gdy napiecie sieci powraca w granice
ustawionych limitéw. Niedostepne w RGK600SA/601SA.

Status napigcia agregatu

Pobudzane, gdy napigcie agregatu powraca w granice
ustawionych limitow.

Mains voltage state Energized when the mains voltage returns within the set
limits. Not available on RGK600SA/601SA.
Generator voltage state Energized when the generator voltage returns within the

set limits.

Silnik pracuje

Pobudzane, gdy silnik pracuje.

Engine running

Energized when the engine is running.

Tryb RESET Pobudzane, gdy RGK®.. jest w trybie RESET.

Tryb START Pobudzane, gdy RGK®.. jest w trybie recznego STARTU.
Tryb AUT Pobudzane, gdy RGK®.. jest w trybie AUT.
Wychtadzanie Pobudzane, gdy trwa cykl wychtadzania.

Agregat gotowy Wskazuje, ze RGKG.. jest w trybie AUT i nie ma zadnych

aktywnych alarmow.

RESET mode Energized when the RGKB.. is OFF.

START mode Energized when the RGKG.. is in manual START mode.
AUT mode Energized when the RGKB.. is in AUT mode.

Cooling in progress Energized when the cooling cycle is running

Generator ready Indicates the RGKG®.. is in automatic mode and there are

no active alarms.

Zawor podgrzewania

Kontroluje zawér podgrzewania paliwa. Zobacz opis
parametréw P11.06 i P11.07.

Preheating valve

Controls the fuel preheating valve See description of
parameters P11.06 and P11.07.

Podgrzewanie (grzatka)

Kontroluje grzatke silnika, wykorzystuje odczyt temperatury
silnika i parametry P09.10i P09.11.

Heater

Controls the engine heater, using engine temperature
reading and parameters P09.10 and P09.11.

Pompa paliwa, napetniajaca

Kontroluje pompe napetniajaca paliwa. Moze by¢
kontrolowane przez wejscia start/stop lub na podstawie
poziomu wykrytego przez czujnik analogowy. Zobacz
parametry P10.09 i P10.10.

Topping-up fuel pump

Controls the fuel filling pump Can be controlled by the start
and stop inputs, or on the basis of the level detected by the
analog sensor. See parameters P10.09 and P10.10.

Zdalne alarmy/statusy

Wyjécie impulsowe do komunikacji z RGKRR w trybie
wej/wyj cyfrowych.

Remote alarms/states

Pulse output for communication with the RGKRR in digital
1/0 mode.

Zmienne zdalne REM(x)

Wyjécie kontrolowane przez zmienne zdalne REMx
(x=1..16).

REM(x) remote variable

Output controlled by remote variable REMx (x=1..16).

Limity LIM (x)

Wyjécie kontrolowane przez status progéw limitow LIM(x)
(x=1..4) zdefiniowanych w parametrze indeksu.

LIM imits (x)

Output controlled by the state of the limit threshold LIM(x)
(x=1..4) defined by the index parameter.

Alarmy A01-Axx

Wyjécie pobudzane aktywnym alarmem Axx (xx=1...numer
alarmu).

Alarms A01-Axx

Output energized with alarm Axx is enabled (xx=1...alarms
number).

Alarmy UA1..UAx

Wyjscie pobudzane aktywnym alarmem UAx (x=1...4).

Alarms UA1..Uax

Output energized with alarm Uax is enabled (x=1...4).

Menu komend

« Menu komend umozZliwia wykonanie kilku okazjonalnych czynnosci,
takich jak kasowanie warto$ci szczytowych odczytow, kasowanie
licznikw oraz alarmow itp.

« Jesli hasto dostepu zaawansowanego zostato wprowadzone to menu
komend umozliwia wykonanie automatycznych operacji uzytecznych
dla konfiguracji urzadzenia.

« Ponizsza tabela wskazuje liste dostepnych funkcji oraz podziat
ze wzgledu na poziom dostepu.

Commands menu

- The commands menu allows executing some occasional operations like
reading peaks resetting, counters clearing, alarms reset, efc.

. If the Advanced level password has been entered, then the commands
menu allows executing the automatic operations useful for the device

configuration.

« The following table lists the functions available in the commands menu,
divided by the access level required.

ACCESS

POziom
KOD = KOMENDA OSTEPU OPIS COD. COMMAND LEVEL DESCRIPTION
C01 | Kasow. przerwy serwisowej nr 1 | Uzytkownik | Kasuje alarm serwisowy MNT1 C01 | Reset maintenance interval 1 | User Resets maintenance alarm MNT1
i ponownie ustawia licznik na and recharges the counter with the
dang ilo$¢ godzin. set number of hours.
C02 | Kasow. przerwy serwisowej nr 2 | Uzytkownik | Jak powyzej, ale dla MNT2. C02 | Reset maintenance interval 2 | User As above, with reference to MNT2.
C03 | Kasow. przerwy serwisowej nr 3 | Uzytkownik | Jak powyzej, ale dla MNT3. C03 | Reset maintenance interval 3 | User As above, with reference to MNT3.
C04 | Kasowanie cze$ciowego licznika | Uzytkownik | Kasowanie cze$ciowego licznika C04 | Reset engine partial hour User Resets the partial counter of the
godzin pracy silnika godzin pracy silnika counter engine.
C05 | Kasowanie cze$ciowego licznika | Uzytkownik | Kasowanie cze$ciowego licznika C05 | Reset mains partial counter. | User Resets the mains partial energy
(1) | energii sieci energii sieci (1) counter.
C06 | Kasowanie cze$ciowego licznika | Uzytkownik | Kasowanie cze$ciowego licznika C06 | Reset generator partial User Resets the generator partial energy
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energii agregatu energii agregatu counter. counter.
C07 | Kasowanie licznikow ogolnych Uzytkownik | Kasowanie licznikéw ogdinych CO07 | Reset generic counters CNTx | User Resets generic counters CNTXx.
CNTx CNTXx.

C08 | Kasowanie pomiaréw Uzytkownik | Kasuje wartosci max/min CO08 | Reset High/ low User Resets High/low peaks of the

maksymalnych / minimalnych pomiaréw measures.

C09 | Kasowanie licznika catkowitego Zaawans. Kasuje catkowity licznik godzin C09 | Reset engine total hour Advanced Resets the total counter of the

godzin pracy silnika pracy silnika. counter engine.

C10 | Ustawienia licznika godzin pracy | Zaawans. Umozliwia ustawienie wartosci C10 | Engine hour counter settings | Advanced Lets you set the total hour counter

silnika na liczniku godzin pracy of the engine to the desired value.
do wymaganej wartosci

C11 | Kasowanie licznika prob Zaawans. Kasowanie licznika prob C11 | Reset no. Starts counter Advanced Resets counter for the number of

rozruchow rozruchdw i procentowej wartosci attempted starts and the
udanych rozruchdw. percentage of successful attempts.

C12 | Kasowanie licznika rozruchow Zaawans. Kasowanie licznika rozruchéw C12 | Reset starting counter Advanced Resets the starting attempts
i procentowej wartosci udanych counter and the successful starts
rozruchow. percentage.

C13 | Kasowanie licznika podtaczen Zaawans. Kasowanie licznika podtaczen C13 | Reset closing counters Advanced Resets the generator on-load
obcigzenia do agregatu. counter.

C14 | Kasowanie catkowitego licznika Zaawans. Kasowanie catkowitego licznika C14 | Reset mains total counter. Advanced Resets the mains total energy

(1) | energii sieci energii sieci (tylko RGK600) (1) counter.

(only for RGK600)

C15 | Kasowanie catkowitego licznika Zaawans. Kasowanie catkowitego licznika C15 | Reset generator total Advanced Resets the generator total energy

energii agregatu energii agregatu counter. counter.

C16 | Odnowienie licznika godzin Zaawans. Odnawia zegar wynajmu C16 | Reload rent hours Advanced Reloads rent timer to set value.

wynajmu na ustawiona warto$¢ godzin

C17 | Kasowanie listy zdarzen Zaawans. Kasuije liste zdarzen. C17 | Reset events list Advanced Resets the list of historical events.

C18 | Kasowanie parametrow Zaawans. Kasuje wszystkie parametry C18 | Reset default parameters Advanced Resets all the parameters in the

do warto$ci domysinych z menu ustawien do wartosci setup menu to the default values.
domysinych

C19 | Zapis parametréw w pamigci Zaawans. Zapisuje aktualnie ustawione C19 | Save parameters in backup Advanced Copies the parameters currently set
parametry do pamieci backup, memory to a backup for restoring in the
do ponownego wczytania future.

w przysztosci

C20 | Pobranie parametréw z pamieci | Zaawans. Przenosi zapisane parametry C20 | Reload parameters from Advanced Transfers the parameters saved in
z pamigci backup do pamieci backup memory the backup memory to the active
operacyjnej. settings memory.

C21 | Pobudzenie elektrozaworu Zaawans. Pobudza zawér paliwa bez C21 | Fuel purge Advanced Energizes the fuel valve without
uruchamiania silnika. Zawor startingthe engine. The valve
pozostaje pobudzony remains energized for max 5 min.
maksymalnie przez 5 minut lub or until the OFF mode is selected.
do momentu wybory trybu OFF.

C22 | Wymuszenie Wej/Wyj Zaawans. Wiacza tryb testowy, ktory C22 | Forced I/O Advanced Enables test mode so you can
umozliwia reczne pobudzenie manually energize any output.
wybranego wyjscia.

Uwaga! Warning!
W tym trybie instalator ponosi In this mode the installer alone is
petna odpowiedzialnos¢ responsible for the output
za komendy wyjs¢. commands.
C23 | Regulacja czujnikéw Zaawans. Pozwala na kalibracje czujnikéw C23 | Resistive sensors offset Advanced Lets you calibrate the resistive
rezystancyjnych rezystancyjnych, regulation sensors, adding/subtracting a value
dodawania/odejmowania warto$ci in Ohms to/from the resistance
w Ohmach do/od rezystancji measured by the resistive sensors,
mierzonej przez czujniki to compensate for cable length or
rezystancyjne, by skompensowac resistance offset. The calibration
dlugos¢ przewodu lub displays the measured value in
przesunigcie rezystancji. engineering magnitudes.
Kalibracja odbywa sie przez
wyswietlenie wartosci
inzynierskich.
C25 | Tryb uspienia Zaawans. Wigcza tryb uspienia C.25 | Sleep mode Avanzato Enables battery-saving sleep mode.
(1) | (tylko werjsa z kontrolg sieci) (oszczedzanie akumulatora) (1)

(1) - komendy dostepne tylko w RGK600 i RGK601

Gdy dana komenda zostata wybrana nalezy wcisna¢ przycisk v by jg
wykona¢. Urzadzenie poprosi o potwierdzenie. Ponowne wcisnigcie
przycisku v" powoduje wykonanie komendy.

By zrezygnowa¢ z wykonania komendy nalezy wcisna¢ przycisk RESET.
By wyj$¢ z menu komend nalezy wcisna¢ przycisk RESET.

Instalacja
- RGKG600 jest dedykowany do montazu tablicowego. Przy wiasciwym

montazu zapewnia, od strony panelu przedniego, stopier ochrony IP65.
« Nalezy umie$ci¢ urzadzenie w otworze montazowym; nalezy upewnic
sig, ze uszczelka jest wiasciwie potozona pomiedzy panelem a ramg,
urzadzenia.
Nalezy upewni¢ sie czy jezyk tabliczki opisowej nie zostat uwieziony
pod uszczelkq i nie zakidca uszczelnienia. Powinien by¢ umieszczony
w $rodku szafy.
. Od wewnetrznej strony sterownika nalezy umiescic¢, dla kazdego
z czterech mocowan, klips montazowy w otworze z boku obudowy,
nastepnie pociggna¢ do tytu by umiejscowi¢ haczyk we wiasciwej pozycji
montazowe;.

« (1) — Commands available only for RGK600 and RGK601

« Once the required command has been selected, press vto execute it. The
device will prompt for a confirmation. Pressing v"again, the command will be
executed.

« To cancel the command execution press RESET.

« To quit command menu press RESET.

Installation

- RGKG00 is designed for flush-mount installation. With proper mounting, it
guarantees IP65 front protection.

- Insert the device into the panel hole, making sure that the gasket is properly
positioned between the panel and the device front frame.

« Make sure the tongue of the custom label doesn’t get trapped under the
gasket and break the seal. It should be positioned inside the board.

. From inside the panel, for each four of the fixing clips, position the clip in its
square hole on the housing side,then move it backwards in order to position
the hook.

__ electric
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« Repeat the same operation for the four clips.

« Tighten the fixing screw with a maximum torque of 0,5Nm.

. Incase it is necessary to dismount the system, repeat the steps in opposite

order.
« For the electrical connection see the wiring diagrams in the dedicated

chapter and the requirements reported in the technical characteristics table.

« Nalezy wykona¢ te samg operacje dla czterech klipséw montazowych.

« Nalezy dokrecac wkrety z maksymalng sita momentu obrotowego 0,5Nm
« W przypadku koniecznosci deinstalacji nalezy wykonac¢ powyzsze

czynno$ci w odwrotnej kolejnosci.
« W celu podtaczenia elektrycznego nalezy zapoznac sie ze schematami

potaczen w dedykowanym rozdziale i wymaganiami podanymi w danych

technicznych.

| Wiring diagrams

ofaczen

[ Schemat

Schemat potaczen w uktadzie tréjfazowym i wejsciem czujnika

predkosci
Wiring diagram for three-phase generating set with “Pick-up” input

signal

Schemat potaczen w ukfadzie tréjfazowym i wejsciem sygnatu “W”

Wiring diagram for three-phase generating set with “W” input

signal
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* Masy czujnikéw analogowych nalezy poditaczy¢ bezposrednio do korpusu silnika. Nalezy podiaczy¢ do korpusu silnika nawet wtedy kiedy wejscia analogowe,

czesciowo lub catkowicie, uzywane sg jako wejscia cyfrowe.

* Reference earth for analog sensors to be connected directly to the engine block. Connect to the engine block even if the analog inputs are used totally or partly

as digital.

NOTES

The dotted section refers to use with RGK6xx control

UWAGI

Przerywane linie odnoszg sie do danej wersji RGK 6xx
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Schemat potaczen w uktadzie tréjfazowym i wejsciami analogowymi

wykorzystywanymi jako cyfrowe
Wiring diagram for three-phase generating set with analog imputs used

as digital inputs

Schemat potaczen w uktadzie tréjfazowym i komunikacja CAN bus

Wiring diagram for three-phase generating set with CAN bus

communication port

€10
SLNdNI
INFND T o o
110
3OVLI0A
YOLVHINID
(ATNO XX9MDY)
39VLI0A
SNIVIN
€10
SL1NdNI
AIN3IHINO 210
110
3OVLION
TN ENED)

3OVLIOA

(ATNO Xx9¥D¥)
SNIVIN

eviL l- 1
JINIHHOO
iSSFMONI | I—Fl
WL l
- ©
© ~
340.LvyaNaD| 2
3NOISNAL | ©
- o
hr
( I
Xx9 308 Q108) | _ _ _
3134 {2 =
aNoISNaL | ————€=3-
S————€=1
eVl l- 1
ETINERNow)
ISSTHONI | I—PL
L l
- ©
3yoLvyaNas| 3 =
3NOISNAL | ©
- o
pr
o
(X9 MO 010S) [N — _ _ £=3 @
ETEN b =
INOISNTL | N —— — — €23
T———— =T
53
oL

RGKExx

ROK6Ex x

OLOW3Y OLNINVINAY
JINVINGHYO OT13AIN
FHOLOW VHNLYHIdWNIL
0OI70 3NOISS3dd

* JYOLOW VOIDOTVYNY VSSYN
£ dNI'INOD OLYSN OJIDOTYNY "ONI
9 dNI JNOD OLVYSN OJIDOTVYNY "ONI
G dNI'3NOD OLVSN ODIDOTYNY "ONI

dN-X01d

“7SYON1 ‘I113¥VN 'HOSOg
OdIL IHOLYNYILY

FHOLVHANIO FHOLLYINOD
(xxg}9¥ 070S) L3 IHOLLYINOD
3v8019 INEVTTV

VYNIMIS

OLNINVIAAY

JLNVENGYYD VIOATYAOHLLITI
VZN3IO¥IWI ILINVSIN

+ oanrzozh
| vi¥3llve

He

VId3LLvEVOIdVO

OLOW3Y OLNIWVIAAY
JLINVHNGHYD OTT13AIN
FYOLOW YHNLYHIdNIL
0170 3INOISSIdd

* JYOLOW VOIDOTVNY VSSYIN
(O21907TVNY) OI10 INOISSTHd
(OO190TYNY) FHOLOW VHNLYHIJNIL
(0O190TYNY) ILNVHNEYYD OT13AIN
1

H NvO

o8

“SYONT ‘IT13YVIN 'HOSOg
OdIL IdOLYNYILTY

FYOLVYINIO FHOLLYINOD
(xx9%194 070S) 3134 FYOLLYINOD
3TVE01O INAVTIV

VNINIS

OLNIWVIAAY

JINVINGHYO VIOATVAOHLLITT
VZNIOYIW3 FLNVSINd

+_ oanrzozl
| vid3live

VI¥3LLVavoIrdvo

1YVLS 31ON3Y
I3A3173nd
FINLYHIJNIL INIONT
39NSs3yd 110

* ANNOYO DOTVYNY INIONT
L dNI SV a3sn LNdNI DOTYNY
9 dNI SV @3sn LNdNI OOTYNY
G dNI SV @3sn LNdNI DOTVYNY

dN-01d

“USYONT ‘M3”VI ‘HOSOg
3dAL JOLVYNNH3LTY

YOLOVLINOD N3O

(ATNO Xx9¥9d ) HOLOV.LNOO SNIVIN
WNVIV T¥E0T19

NIIS

ERSLARS

JATVA AION3TOS 13N4

NOLLNE HSNd AONIOY3INI

OaArZ O 2k
Ad3Llve

YIOUVHO AY3LLvE

1dv1S I1ON3H
13A37173Nn4
FINLYHIdNIL INIONT
3YNSSI™d 110

* ANNOYO DOTYNY ANIONI
(90TWNY ) 38NSSId 10
(90TVNY) FUNLYHIIWIL ANIONT
(90TYNY) 13A31 13N

1

H vy NvO

o8

“SYONT I113HVIN ‘HOSO8g
3dAL YOLYNYILTY

HOLOVINOD NI9

(AINO Xx9¥9¥ ) HOLOVLNOO SNIVIA
WYY T80 1D

NIHIS

L9V1S

3IAIVA AQIONITOS 13N4

NOLLNE HSNd AONIOY3N3

0aArz 02l
Ad3Live

YIOUVHO AY3LLVE

nikéw analogowych nalezy podtaczy¢ bezposrednio do korpusu silnika. Nalezy podtaczy¢ do korpusu silnika nawet wtedy kiedy wej$cia analogowe,

uj

* Masy cz

cze$ciowo lub catkowicie, uzywane sg jako wejscia cyfrowe.

* Reference earth for analog sensors to be connected directly to the engine block. Connect to the engine block even if the analog inputs are used totally or partly

as digital.

NOTES

The dotted section refers to use with RGK6xx control

CAN bus connection
The CAN bus connection has two 120-Ohm termination resistors at both
ends of the bus. RGK6xx control unit included this resistor. Provide the

resistor only on the engine CAN bus terminals

UWAGI

Przerywane linie odnoszg sie do danej wersji RGK 6xx

Podtaczenie CAN bus

Pofaczenie CAN bus wymaga dwdch rezystoréw 120 Ohm

na koncach lini faczgcej. Sterownik RGK6xx posiada wbudowany

rezystor. Nalezy dofozy¢ tylko rezystor po stronie silnika.
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Schemat potaczenia w uktadzie jednofazowym Schemat potaczenia w uktadzie dwufazowym

Wiring for single-phase generating set Wiring for two-phase generating set
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Schemat pofaczenia agregatu z ciaglym fadowaniem alternatora
magnetycznego

Wiring for generating set with permanent magnet battery charger
alternator

1234 5878 13 14 15 17

H—
I

|
-

ik

CARICABATTERLA
BATTERIA 4‘ !
12 0 24VDC +
PULSANTE EMERGENZA
ALTERNATORI TIPO
DUCATI, SAPRISA, ECC

ELETTROVALVOLA CARBURANTE

BATTERY CHARGER
BATTERY

12024V0DC

EMERGENCY PUSHBUTTON
FUEL SOLENOID VALVE
ALTERNATOR TYPE
DUCATI, SAPRISA, ECC

UWAGI NOTES

Jesli alternator nie ma wyjScia D+ nalezy wytaczy¢ parametr P11.01 If the alternator nas no output D+ is necessary to disable the parameter

"ﬁ P11.01
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Rozkiad zaciskow

Terminals position
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Wymiary mechaniczne i otwér montazowy (mm)

Mechanical dimensions and front panel cut-out (mm)
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Dane techniczne
Zasilanie pomocnicze
Napigcie znamionowe akumulatora

12 lub 24V=

Technical characteristics

Supply
Battery rated voltage

12 or 24V= indifferently

Maksymalny pobér pradu

90mA przy 12V=i45mA przy 24V=

Maximum current consumption

90mA at 12V=e 45mA at 24V=

Maksymalny pobér mocy / rozproszenie 1,1W Maximum power consumption/dissipation 1AW
Zakres napiecia 7,5...33V= Voltage range 7.5...33V=
Minimalne napigcie rozruchu 4,5V= Minimum voltage at the starting 4.5V=

Prad przy stand-by (pod$wietlenie wytaczone)

40mA przy 12V=i 25mA przy 24V=

Stand-by current (back-light off)

40mA at 12V=and 25mA at 24V=

Prad w trybie uspienia (tylko wersje AMF)

25mA przy 12V=i 15mA przy 24V=

Sleep mode current ( AMF version only)

25mA at 12V=and 15mA at 24V/=

Prad w trybie OFF (tylko wersje SA)

<20uA przy 28V=

OFF mode current (SA version only)

<20uA at 28V=

Odpornos¢ na zapad
Wejscia cyfrowe : zaciski 53,54,55,56

100ms

Micro interruption immunit
Digital inputs : terminals 53,54,55,56

100ms

Wejscie Awaryjnego Zatrzymania : zacisk 34

Emergency input : terminal 34

Typ wejscia ujemne Input type Negative

Prad wejscia <6mA Current input <6mA

Sygnat niski wejcia <22V Input “low” voltage <22

Sygnat wysoki wejscia >3.4V Input “high” voltage >34
Op0&znienie sygnatu wejscia >50ms Input delay >50ms
Wejscie zdalnego rozruchu: zacisk 56 (tylko wersje SA)
Typ wejscia ujemne Input type Negative

Prad wejscia <10mA (24V=) Current input <10mA (24V=)
Sygnat niski wejscia <20V Input “low” voltage <2.0V

Sygnat wysoki wejscia >3.0V Input “high” voltage >3.0V
Opbznienie sygnatu wejscia >50ms Input delay >50ms

Wejscia analogowe
Wejscie czujnika poziomu paliwa

Analog inputs
Fuel level sensor input

Typ wejscia dodatnie (wspdlne wyjscie OUT 1i 2) Input type Positive (OUT1 and 2 common terminal)
Prad wejscia <8mA Current input <8mA
Sygnat niski wejscia <2,2V Input “low” voltage <2.2V
Sygnat wysoki wejscia >34V Input “high” voltage >3.4V
Opoznienie sygnatu wejscia >50ms Input delay >50ms

Wejscie predkosci “W”/CZUJNIK

Speed input “W”/PICK-UP

Prad | 8mA= Max Current | 8mA= Max
Zakres pomiaru | 0-1000Q Measuring range | 0-1000Q
Skonfigur. jako wejscie cyfrowe - INP 5 Configured as digital input — INP 5
Rezystancja przy zamknigtym | <300 Q Closed state resistance | <300 Q
Rezystancja przy otwartym | >600 Q Open state resistance | >600 Q
Wejscie czujnika temperatury chtodziwa Temperature sensor input
Prad | 5mA= Max Current | 5mA= Max
Zakres pomiaru | 0-1500Q Measuring range | 0-1500Q
Skonfigur. jako wejscie cyfrowe - INP 6 Configured as digital input — INP 6
Rezystancja przy zamknietym | <450 Q Closed state resistance | <450 Q
Rezystancja przy otwartym | >900 Q Open state resistance | >900 Q
Wejscie czujnika cisnienia oleju Pressure sensor inputs
Prad | 15mA= Max Current | 15mA= Max
Zakres pomiaru | 0-500Q Measuring range | 0-500Q
Skonfigur. jako wejscie cyfrowe — INP7 Configured as digital input — INP7
Rezystancja przy zamknietym | <150 Q Closed state resistance | <150 Q
Rezystancja przy otwartym | >300 Q Open state resistance | >300 Q
Napigcie masy wejscia analogowego -0,5-+0,5V= Analog ground input voltage -0.5 - +0.5V=

Typ wejscia Sprzezone, AC Input type AC coupling
Zakres napiecia 2-75Vpp Voltage range 2-75Vpp
Zakres czestotliwosci 40-10000Hz Frequency range 40-2000Hz

Zakres napiecia

Impedancija wejscia pomiarowego >100K Q
Wejscie pracujacego silnika (500rpm) dla wstepnie wzbudzonego alternatora

0-36V=

Voltage range

Measuring input impedance >100K Q
Engine running input (500rpm) for pre-excited alternator

0-36V=

Maksymalny prad wejscia

<1mA

Maximum input current

<1mA

Napigcie maksymalne na zacisku +D

12 lub 24VDC (napigcie akumulat.)

Maximum voltage at +D terminal

12 or 24VDC (battery voltage)

Prad wzbudzenia
Wejscia napieciowe sieci i agregatu
Maksymalne napigcie znamionowe Ue

240mA przy 12V=/120mA przy 24V=

480V~ L-L (277VAC L-N)

Pre-excitation current
Mains and generator voltage inputs
Maximum rated voltage Ue

240mA 12V=—120mA 24V=

480V~ L-L (277VAC L-N)

Zakres pomiaru

50-576V~ L-L (333V~ L-N)

Measuring range

50-576V~ L-L (333V~ L-N)

Zakres czestotliwosci 45-65Hz Frequency range 45-65Hz
Typ pomiaru TRMS Measuring method True RMS
Impedancja wejcia pomiarowego >05MQ LN >10MQ L-L Measuring input impedance >05MQLN > 1,0MQLL
Typ podiaczenia jednofazowe, dwufazowe, tréjfazowe Wiring mode Single-phase, two-phase, three-phase
z lub bez przewodu N lub tréjfazowe with or without neutral or balanced
zrownowazone three-phase system.
-JLovato
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Wejscia pradowe Current inputs

Prad znamionowy le 1A~ lub 5A~ Rated current le 1A~ or 5A~

Zakres pomiaru dla skali 5A: 0,050 - 6A~ Measuring range for 5A scale: 0.050 — 6A~
dla skali 1A: 0,050 - 1,2A~ for 1A scale: 0.050 — 1.2A~

Typ wejscia bocznikowe, przez zewnetrzny Type of input Shunt supplied by an external current
przektadnik pradowy (nn) maks. 5A transformer (low voltage). Max. 5A

Metoda pomiaru TRMS Measuring method True RMS

Przecigzenie ciagte +20% le Overload capacity +20% le

Pik przecigzenia 50A przez 1 sekunde Overload peak 50A for 1 second

Poboér mocy <0,6VA Power consumption <0.6VA

Doktadno$¢ pomiaru

Wyjscia SSR: OUT1i OUT 2 (wyj$cia + napiecie akumulatora)

Measuring accuracy

Mains and generator voltage .25% f.s. £1digit

SSR output OUT1 and OUT 2 (+ battery voltage output)

Typ wyjscia 2 x 1 NO + jeden zacisk wspélny Output type 2 x 1 NO + one common terminal
Znamionowe napiecie 12-24V/= z akumulatora Rated voltage 12-24V/= from battery
Prad znamionowy 2A DC1 dla kazdego wyjscia Rated current 2A DC1 each
Ochrona Przecigzeniowa, zwarciowa Protection Overload, short circuit and reverse
i odwrotnej polaryzacji polarit
Wyjscia SSR: OUT3 - OUT 4 - OUT 5- OUT 6 (wyjscia + napiecie akumulatora) SSR output OUT3 - OUT 4 - OUT 5- OUT 6 (+ battery voltage output)
Typ wyjscia 4 x 1 NO + jeden zacisk wspélny Output type 4 x 1 NO + one common terminal
Znamionowe napiecie 12-24V/= z akumulatora Rated voltage 12-24V/= from battery
Prad znamionowy 2A DC1 dla kazdego wyjscia Rated current 2A DC1 each
Ochrona Przecigzeniowa, zwarciowa Protection Overload, short circuit and reverse
i odwrotnej polaryzacji polarit
Znamionowe napiecie izolacji Ui 480V~ Rated insulation voltage Ui 480V~
Znamionowy impuls napigcia wytrzymywanego 6,5kV Rated impulse withstand voltage Uimp 6.5kV
Uimp
Préba napieciem sieci 3,5kV Power frequency withstand voltage 3.5kV
Temperatura pracy -30 - +70°C Operating temperature -30 - +70°C
Temperatura sktadowania -30 - +80°C Storage temperature -30 - +80°C
Wilgotno$¢ wzgledna <80% (IEC/EN 60068-2-78) Relative humidity <80% (IEC/EN 60068-2-78)
Maksymalny stopien zanieczyszczenia Stopien 2 Maximum pollution degree 2
Kategoria przepigciowa 3 Overvoltage category 3
Kateogria pomiaru 11l Measurement category 11l
Komora klimatyczna Z/ABDM (IEC/EN 60068-2-61) Climatic sequence Z/ABDM (IEC/EN 60068-2-61)
Odporno$¢ na wstrzasy 15g (IEC/EN 60068-2-27) Shock resistance 15g (IEC/EN 60068-2-27)
Odpornos¢ na wibracje 0.7g (IEC/EN 60068-2-6) Vibration resistance 0.7g (IEC/EN 60068-2-6)
Typ zaciskow Wtykowe / wyciggane Terminal type Plug-in / removable
Przekroj przewoddéw (min. i maks.) 0,2-2,5mmq (24+12 AWG) Cable cross section (min... max) 0.2-2.5mm? (24...12 AWG)
Dane wg UL 0,75-2.5 mm? (18-12 AWG) UL Rating 0,75-2.5 mm? (18...12 AWG)
Przekroj przewoddw (min. i maks.) Cable cross section (min... max)
Moment obrotowy dokrecania 0,56 Nm (5 Lbin Tightening torque 0.56 Nm (5 Ibin
Obudowa
Wersja Tablicowa Version Flush mount
Materiat Poliweglan Material Polycarbonate
Stopien ochrony IP54 od przodu, Degree of protection IP54 on front
IP65 z uszczelkq IP65 with optional gasket
IP20 na zaciskach IP20 terminals
Masa 580g Weight 580g
cULus W trakcie cULus Pending
Zgodne z normami IEC/EN 61010-1, IEC/EN 61000-6-2 Reference standards IEC/EN 61010-1, IEC/EN 61000-6-2
IEC/ EN 61000-6-3 IEC/ EN 61000-6-3
UL508 i CSA C22.2-Nr 14 UL508 and CSA C22.2-N°14
Wg UL Nalezy stosowac tylko przewody miedziane UL Marking Use 60°C/75°C copper (CU) conductor only
60°C/75°C (CU) AWG Range: 18 - 12 AWG stranded or solid
Zakres wg AWG: 18 - 12 AWG linka lub Field Wiring Terminals Tightening Torque:
drut. Moment obrotowy dokrecania 4.5lb.in. flat panel mounting on a Type 1 or 4X
zaciskéw: 4.51b.in. Montaz tablicowy enclosure

w obudowach Typu 1 lub 4X

Historia wersji instrukcji Manual revision history

Rev Data Uwagi Rev Date Notes

00 14/03/2013 . Wersja wstepna 00 14/03/2013 . Preliminary

01 01/08/2013 . Wersja pierwsza 01 01/08/2013 | o First release

02 29/08/2013 . Dodano opis parametru P12.09 02 29/08/2013 | e Added description of parameter P12.09

03 12/09/2013 . Niewielkie zmiany 03 12/09/2013 | o Minor changes

04 15/10/2013 . Niewielkie zmiany 04 15/10/2013 . Minor changes

05 05/11/2013 . Zmiana opisu lub zakresu parametrow: P04.n.01, 05 05/11/2013 . Changes to range or description of parameters:
P07.01, P11.08, P12.09, P16.12 P04.n.01, P07.01, P11.08, P12.09, P16.12

06 10/02/2014 . Dodano schemat odczytu predko$ci sygnatem AC z 06 10/02/2014 | o Added wiring diagrams for speed sensing through AC
alternatora o ciggtym tadowaniu signal from permanent magnet b.c. alternator

. Dodano wskazéwki UL . Added UL marking
JLovato
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