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Remote relay unit

INSTRUCTIONS MANUAL

UWAGA!

o Nalezy uwaznie przeczyta¢ instrukcje przed instalacja lub uzytkowaniem.
® By uniknag¢ zniszczen lub zagrozenia zycia urzadzenia powinny

by¢ instalowane przez wykwalifikowany personel w zgodzie z
obowiazujacymi standardami.

® Przed pracami serwisowymi, nalezy odtaczy¢ wszystkie napiecia od wejs¢ pomiarowych

i zasilania pomocniczego oraz zewrze¢ zaciski przektadnika pradowego.

o Produkty zaprezentowane w ponizszym dokumencie moga zosta¢ zmienione lub ulepszone
bez konieczno$ci wczesniejszego informowania o tym.

o Dane techniczne oraz opisy oddaja w jak najdoktadniejszy sposob posiadang przez

nas wiedzeg, jednak nie bierzemy odpowiedzialno$ci za ewentualne btedy, braki oraz sytuacje
awaryjne.

o \V ukladzie nalezy zamontowa¢ roztacznik (wytacznik), ktéry musi znajdowac sie niedaleko
urzadzenia i by¢ tatwo dostepny dla operatora. Musi spetnia¢ wymogi nastepujacych norm: [EC/
EN 61010-1 § 6.12.2.1.

o Nalezy czysci¢ urzadzenie delikatng suchg szmatka, nie nalezy uzywac srodkéw $ciernych,
ptynnych detergentow lub rozpuszczalnikéw.

WARNING!

o Carefully read the manual before the installation or use.

o This equipment is to be installed by qualified personnel, complying to
current standards, to avoid damages or safety hazards.

e Before any maintenance operation on the device, remove all the voltages from measuring
and supply inputs and short-circuit the CT input terminals.

e Products illustrated herein are subject to alteration and changes without prior notice.

e Technical data and descriptions in the documentation are accurate, to the best of our
knowledge, but no liabilities for errors, omissions or contingencies arising there from are
accepted.

o A circuit breaker must be included in the electrical installation of the building. It must be
installed close by the equipment and within easy reach of the operator.

It must be marked as the disconnecting device of the equipment:

IEC /EN 61010-1 § 6.12.2.1.

o Clean the instrument with a soft dry cloth; do not use abrasives, liquid detergents or
solvents.
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Wprowadzenie
Urzadzenie typu RGK RR zapewnia dodatkowe przekazniki, ktére moga

by¢ sterowane przez urzadzenie Lovato. Potgczenie miedzy jednostka
bazowa a RGK RR mozliwe jest przez CAN bus (niewielka odlegtos¢,
wysoka predkos¢ przesytu) lub przez sygnat impulsowy (duza odlegtos¢,
niska predkos¢ przesytu). Mozliwe jest réwniez podtaczenie kilku jednostek
RGK RR do tego samego urzadzenia sterujacego, w celu uzyskania
wiekszej ilosci kontrolowanych wyj$¢ przekaznikowych.
Typowe aplikacje:

e  Zdalne alarmy i status agregatu

o Zwigkszenie ilosci wyj$¢ przekaznikowych

Opis
Zasilanie 12 - 24VDC.
Montaz na szynie DIN.
12 przekaznikow, 8 z zestykiem NO i 4 z zestykiem C/O.
Sygnalizator LED do wizualizacji statusu wyjsc.
Sygnalizator LED do wizualizacji wiaczonego zasilania.
Sygnalizator LED do wizualizacji statusu komunikacii.
Przetgcznik DIP do wyboru adresu jednostki.
Maksymalnie 4 jednostki potaczone rownolegle (48 wyjsé
przekaznikowych).
o Interfejs CAN bus o wysokiej predkosci przesytu danych:
o Status wyj$¢ odczytywany, co 10ms
0 Maksymalna odlegtos$¢ - 40m
o |Interfejs impulsowy do aplikacji o duzej odlegtosci przesytu danych:
o Status wyjs¢ odczytywany, co 2,5s
0 Maksymalna odlegto$¢ 1000m
Automatyczne rozpoznanie trybu podtaczenia.
Automatyczne kasowanie wyj$¢ w przypadku przerwania komunikacii.

Index Page

Introduction 1

Description

Operating modes

DIP-switch settings

LED signalling

Wiring diagrams

Front panel

Mechanical dimensions

BB IWWIN NN —

Technical charachteristics

Introduction

The expansion unit RGKRR provides some additional relays that can be
controlled by a Lovato device. The connection between RGKRR and the
base control unit can be done through CAN bus (short distance, high-
speed) or by means of a pulsed signal (long distance, slow signals).

It is also possible to connect several RGKRR to the same control unit, in
order to have a high number of controlled relays.

Typical applications are:
e  Remote alarms abd status of gene rating sets.
e  Expansion of the number of relays available in base unit.

Description
Power supply: 12 - 24VDC

DIN-rail mount housing

12 relays, 8 with NO contact and 4 with C/O contacts.
LED for visualization of relay outputs status.

LED for visualization of power on state.

LED for visualization of communication status.

DIP switch for unit address selection.

e Max 4 units in parallel - total 48 output relays.

¢ High-speed CAN bus interface:
0 Relay status refresh every 10ms
0 Max distance 40m
e Pulse inteface for long distances:
O Relay status refresh every 2,5s
0 Max distance 1000m
¢ Automatic recognition of connection mode.
o Automatic output reset in case of link interruption.
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Tryby pracy

¢ RGK RR moze by¢ kontrolowane przez jednostke bazowa przy
wykorzystaniu komunikacji przez WEJSCIE IMPULSOWE lub
przez CAN bus.

o Typ podiaczenia jest rozpoznawany automatycznie, dlatego
nie ma potrzeby dokonywania jakichkolwiek ustawier poza poprawnym
podtaczeniem.

o Jesli urzadzenie nie rozpozna zadnego podigczenia lub potaczenie
zostanie przerwane, to po kilku sekundach roztaczane sa wszystkie
wyjscia przekaznikowe i sygnalizowana jest, przez odpowiednig diode
LED COM, sytuacja awaryjna (zobacz tabela sygnatow).

o Funkcja kazdego przekaznika definiowana jest przez dedykowane
menu w jednostce bazowe;.

Tryb impulsowy

o Ten tryb pracy pozwala na potaczenie RGK RR na duzg odlegto$¢
(okoto 1000m), normalnie wykorzystywany do zdalnego sygnalizowania
statusu i alarmow.

e Poprawna praca wymaga potaczenia wyjscia statycznego, przy uzyciu
przewodu (skretka), do wejscia impulsowego.

o Okres odczytu to okoto 2,5 sekundy.

Tryb CANbus

e Ten tryb pracy pozwala na potaczenie RGK RR na niewielkg odleglos¢
(okoto 40m) i z duzq predkoscig przesytu danych, normalni
ewykorzystywany do zwiekszenia ilosci wyj$¢ przekaznikowych
jednostki bazowe;.

o W przypadku stosowania RGK RR, w potaczeniu ze sterownikami
do agregatow, mozna podtaczy¢ urzadzenie do ECU silnika, réwnolegle
do jednostki bazowej, bez tworzenia konfliktu komunikacji.

o W tym przypadku okres odczytu danych z wyj$¢ to okoto 10ms.

7 8
| | |
ouT 4

OuT 5 OuT 6

ouT 4 OouTs

9 10 11 12 13 14

ouT 7

ouT 6

(o ) a [ |

(o ) a (o )
ouT 12

OouT 10 ouT 11

REMOTE RELAYS UNIT
JuUT 10 OUT 11

Ustawianie przetacznika DIP

o Przez odpowiednie ustawienie dwdch przetacznikéw DIP, mozna
zdefiniowa¢ ile urzadzen RGK RR bedzie podigczone ze sobg
réwnolegle, oraz ktére wyjscia musza by¢ kontrolowane, wybierajac
sposréd tych zaprogramowanych w jednostce bazowe;.

OUT 12

Operating modes

e The RGK RR can be controlled by the base unit through a pulse
output connected to PULSE IN or through CAN bus.

e The connection type is recognized automatically, so it is not
necessary to set anything, apart from connecting the unit in the
correct way.

¢ If the device does not recognize any connection or an interruption on
the link, after some seconds it disconnects all the relays and signals
the abnormal condition with a particolar flashing of the COM LED
(see table).

e The function of each relay is defined trough the dedicated menu on
the base unit.

Pulse mode

o This operating mode allows long distance connection (about 1000m)
of the RGK RR, and it is normally used for remote signalling of status
and alarms.

o The operation requires a static output connected to pulse input
through a twisted-pair cable.

o The update period is about 2.5s.

CANbus mode

o This operating mode allows the high-dpeed, short-distance
connection (about 40m) of the RGK RR, whose outputs can be used
as expansion outputs of the base unit.

¢ In case of use of the RGK RR in conjunction with gene rating set
controllers, the RGK RR can share the CANBUS connection with the
engine ECU without conflicts problems.

¢ In this case the refresh period of the outputs is about 10ms.

15 16 17 18
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DIP-switch settings

o By means of the two DIP-switches it is possible to connect several
RGKRR in parallel, defining which outputs must be controller,
choosing them among those programmed on the base unit.

pig:{cé?l, Adres jednostki

1 2
OFF OFF Jednostka 1 - przekazniki od 1 do 12
ON OFF Jednostka 2 — przekazniki od 13 do 24
OFF ON Jednostka 3 — przekazniki od 25 do 36
ON ON Jednostka 4 — przekazniki od 27 do 48

Sygnalizatory LED
o Zielona dioda led ON - Obecne napiecie zasilania.
o Czerwona dioda led COM:
0 Szybkie miganie - brak komunikacji lub biad COM.
o Pojedyncze miganie + przerwa - aktywna komunikacja
IMPULSOWA.
0 Podwdjne miganie + przerwa > aktywna komunikacja CAN.
o (Czerwona dioda led OUTxx = wyjécie xx aktywne.

Dip-switch Unit address
position

1 2
OFF OFF Unit 1 - relays from #1 to #12
ON OFF Unit 2 — relays from #13 to #24
OFF ON Unit 3 — relays from #25 to #36
ON ON Unit 4 — relays from #27 to #48

LED signals

e Green LED ON - Power supply present.
e COM red LED:
o Fast blinking = no communication present or com fault.
0 Single blink + pause = PULSE communication mode active.
o Double blink + pause > CANbus communication mode active.
e OUTxx red LEDs = Output #xx active.
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Wiring diagrams

Schemat podiaczenia
Komunikacja przez wejscie impulsowe

Komunikacja przez CANbus
Communications through CANbus

Communication through pulse input
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Uscita statica da scheda LOVATO
Static output from LOVATO devices

CAN bus da scheda LOVATO
CANDbus from LOVATO devices

’—4.

O o o o0 o0 o o o0 0 0o 0 0 0 0

15 16 17 18

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14
| | | | | | |
S
N £ =g
ouT1 ouT 2 ouT 3 ouT 4 ouT s OouT 6 ouT7 CAN
dLovato
RGK RR
ouT1 ouT 2 ouT 3 ouT4 ouT 5 OouT 6 ON
[ | [ ] [ ] [ ] [ ] [ ]
a [ [ a [ [
ouT7 ouT8 ouT9 OuT 10 ouT 11 0uT 12 com
REMOTE RELAYS UNIT
ouT 8 ouT9 OuT 10 ouT 11 ouT 12 PULSE IN SUPPLY
=
o B _
r r r 2=+
33 34 35 36

19 20 21 22 23 24 25 26 27 27 29 30 31 32

‘(O\OOOOOOOOOOOOD

0O o o O

CANbus connection

Podtaczenie CANbus

Do magistrali CANbus, na obu jej koricach, nalezy podtaczyc rezystor
120 Ohm. By potaczyc rezystor wbudowany w RGK700 nalezy

The CANbus connection has two 120-Ohm termination resistors at both
ends of the bus. To connect the resistor incorporated in the RGK700

board, jumper TR and CAN-L.

wykonac zwore miedzy zaciskami TR i CAN-L.

Fornt panel and terminals position

Panel przedni i rozktad zaciskow

—__electric Doc: 1338PLGB0412_RGKRR
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Wymiary mechaniczne (mm)

Mechanical dimensions (mm)
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Dane techniczne
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Technical characteristics

Zasilanie Supply

Napigcie znamionowe baterii 12 lub 24V= dowolnie Battery rated voltage 12 or 24V= indifferently
Maksymalny pobér pradu 380mA przy 12V=i 190mA przy 24V= Maximum current consumption 380mA at 12V=e 190mA at 24V=
Maksymalny pobér mocy / rozproszenie 4,6W Maximum power consumption/dissipation | 4,6W

Zakres pracy 7..33V= Voltage range 7...33V=

Minimalne napigcie rozruchu

5,5V= przez okres 350ms

Minimum voltage at the starting

5.5V= per una durata di 350ms

Wejscie impulsowe

Pulse input

Typ wejscia

Dodatnie (PNP)

Input type

Positive (PNP)

Napigcie dostepne na wejsciu

12v=
(Izolacja do zasilania = 500V)

Voltage presents on the inputs

12V=
(Insulated 500V= to supply)

Prad wejscia <12mA Current input <12mA
Wyijscia przekaznikowe OUT 1 - 7 (bezpotencjatowe) Relay output OUT 1 - 7 (voltage free)
Typ zestyki 1NO Contact type 1NO
Wg UL B300 UL Rating B300
30V=1A 30V= 1A Pilot Duty
Napigcie znamionowe 250V~ Nominal rated voltage 250V~
Prad znamionowy przy 250~ 5AwAC1 (1,5Aw AC15) Rated current at 250~ 5A AC1(1,5A AC15)
Wyijscia przekaznikowe OUT 8 - 12 (bezpotencjatowe) Relay output OUT 8 - 12 (voltage free)
Typ zestyku 1 zestyk C/O Contact type 1 changeover
Wg UL B300 UL Rating B300
30V=1A 30V= 1A Pilot Duty
Napiecie znamionowe 250V~ Rated voltage 250V~

Prad znamionowy przy 250VAC

5Aw ACT (1,5A w AC15)

Rated current at 250VAC

5A AC1 (1,5A ACT5)

Linie komunikacji

Communication Lines

Interfejs CANbus Bez izolacji CANbus interface Not isolated

Napiecie izolacja Insulation voltage

Napigcie znamionowe izolacji Ui 250V~ Rated insulation voltage Ui 250V~
Pomiedzy zestykami przekaznikow Between relays contact

Impuls napiecia znamionowego 2,55kV Rated impulse withstand voltage Uimp 2,55kV
wytrzymywanego Uimp

Préba napieciem sieci 1,4kV Power frequency withstand voltage 1,4kV
Pomiedzy zestykami przekaznikéw a Between relays contact to low voltage

obwodem niskiego napigcia circuits

Impuls napiecia znamionowego 4,1kV Rated impulse withstand voltage Uimp 4,1kV
wytrzymywanego Uimp

Préba napieciem sieci 2,25kV Power frequency withstand voltage 2,25kV
Warunki otoczenia pracy Ambient operating conditions

Temperatura pracy -30 do +70°C Operating temperature -30-+70°C
Temperatura sktadowania -30 do +80°C Storage temperature -30 - +80°C
Wilgotno$¢ wzgledna <80% (IEC/EN 60068-2-78) Relative humidity <80% (IEC/EN 60068-2-78)
Maksymalny stopien zanieczyszczenia Stopien 2 Maximum pollution degree 2

Kategoria przecigzeniowa 3 Overvoltage category 3

Komora klimatyczna Z/ABDM (IEC/EN 60068-2-61) Climatic sequence Z/ABDM (IEC/EN 60068-2-61)
Odporno$¢ na wstrzasy 15g (IEC/EN 60068-2-27) Shock resistance 159 (IEC/EN 60068-2-27)
Odporno$¢ na wibracie 0.79 (IEC/EN 60068-2-6) Vibration resistance 0.7g (IEC/EN 60068-2-6)
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Podtaczenie

Connections

Typ zaciskow Witykowe / wyciggane Terminal type Plug-in / removable
Przekréj przewodu (min. i maks.) 0,2..25 mm? (24+12 AWG) Cable cross section (min... max) 0.2..25mm? (24..12 AWG)
Wg UL 0,75..2.5 mm? (18-12 AWG) UL Rating 0,75...2.5 mm? (18...12 AWG)
Przekréj przewodu (min. i maks.) Cable cross section (min... max)
Moment obrotowy dokrecania 0,56 Nm (5 LBin) Tightening torque 0.56 Nm (5 Ibin)
Obudowa Housing
Montaz Szyna 35mm (EN60715) Mounting / Fixing On 35mm DIN rail (EN60715)
lub wkretami przy uzyciu klipséw or by screws using extractible clips
Materiat Poliamid RAL 7035 Material Polyamide RAL7035
Stopien ochrony IPXXB Degree of protection IPXXB
Masa 4509 Weight 4509
Uznania i normy Certifications and compliance
cULus w trakcie cULus Pending
Normy IEC/EN 61010-1, IEC/EN 61000-6-2 Reference standards IEC/EN 61010-1, IEC/EN 61000-6-2
IEC/ EN 61000-6-3 IEC/ EN 61000-6-3
UL508 i CSA C22.2-N°14 UL508 and CSA C22.2-N°14
uL Wykorzystywac tylko przewody miedziane UL Marking Use 60°C/75°C copper (CU) conductor only

60°C/75°C (CU)

Zakres AWG: 24 - 12 AWG drut lub linka
Moment obrotowy dokrecania zaciskéw:
4.5lb.in

AWG Range: 24 - 12 AWG stranded or solid
Field Wiring Terminals Tightening Torque:
4.5lb.in

Historia zmian instrukcji Manual revision history
Rev Data Note Rev Date Notes
00 05/04/2012 | e  Pierwsza wersja 00 05/04/2012 | e  Firstrelease
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