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WI\RNIN[E| ATTIENZI[)NE|
Carefully read the manual before the installation or use. A Leggere attentamente il manuale prima dell'utilizzo e I'installazione.
- This equipment is to be installed by qualified personnel, complying to current standards, to avoid - Questi apparecchi devono essere installati da personale qualificato, nel rispetto delle vigenti normative
damages or safety hazards. impiantistiche, allo scopo di evitare danni a persone o cose.
- Before any maintenance operation on the device, remove all the voltages from measuring and supply inputs and short- - Prima di qualsiasi intervento sullo strumento, togliere tensione dagli ingressi di misura e di alimentazione e
circuit the CT input terminals. cortocircuitare i trasformatori di corrente.
- The manufacturer cannot be held responsible for electrical safety in case of improper use of the equipment. - Il costruttore non si assume responsabilita in merito alla sicurezza elettrica in caso di utilizzo improprio del dispositivo.
— Products illustrated herein are subject to alteration and changes without prior notice. Technical data and descriptions ~ | prodotti descritti in questo documento sono suscettibili in qualsiasi momento di evoluzioni o di modifiche. Le
in the documentation are accurate, to the best of our knowledge, but no liabilities for errors, omissions or descrizioni ed i dati a catalogo non possono pertanto avere alcun valore contrattuale.
contingencies arising there from are accepted. - Uninterruttore o disgiuntore va compreso nell'impianto elettrico dell’edificio. Esso deve trovarsi in stretta vicinanza
- Acircuit breaker must be included in the electrical installation of the building. It must be installed close by the dell"apparecchio ed essere facilmente raggiungibile da parte dell'operatore. Deve essere marchiato come il dispositivo
equipment and within easy reach of the operator. It must be marked as the disconnecting device of the equipment: diinterruzione dellapparecchio: IEC/ EN 61010-1 § 6.11.2
IEC /EN 61010-1 § 6.11.2. —Pulire 'apparecchio con panno morbido, non usare prodotti abrasivi, detergenti liquidi o solventi.
- Clean the device with a soft dry cloth; do not use abrasives, liquid detergents or solvents.
ATTENTION ! UWAGAI
Lire attentivement le manuel avant toute utilisation et installation. A Przed uzyciem i instalacja urzadzenia nalezy uwaznie przeczytac niniejsza, instrukcje. /'\
- Ces appareils doivent étre installés par un personnel qualifié, conformément aux normes en vigueur en — W celu unikniecia obrazen osob lub uszkodzenia mienia tego typu urzadzenia musza by¢ i przez =
matiére d'installations, afin d'éviter de causer des dommages a des personnes ou choses. wykwalifikowany personel, zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
- Avant toute intervention sur I'instrument, mettre les entrées de mesure et d'alimentation hors tension et court-circuiter —  Przed rozpoczeciem jakichkolwiek prac na urzadzeniu nalezy odtaczy¢ napiecie od wej$¢ pomiarowych i zasilania oraz zewrze¢
les transformateurs de courant. zaciski przektadnika pradowego.
- Le constructeur n'assume aucune responsabilité quant a la sécurité électrique en cas d'utilisation impropre du — Producent nie przyjmuje na siebie odpowiedzialnosci za bezpieczenstwo elektryczne w przypadku niewlasciwego uzytkowania
dispositif. urzadzenia.
- Les produits décrits dans ce document sont susceptibles d'évoluer ou de subir des modifications & n'importe quel - Produkty opisane w niniejszym dokumencie moga byc w kazdej chwili udoskonalone lub zmodyfikowane. Opisy oraz dane
moment. Les descriptions et caractéristiques techniques du catalogue ne peuvent donc avoir aucune valeur katalogowe nie moga mie¢ w zwiazku z tym zadnej wartosci umownej.
contractuelle. - Winstalaji elektrycznej budynku nalezy uwzgledni¢ przetacznik lub wylacznik automatyczny. Powinien on znajdowac sie w
- Un interrupteur ou disjoncteur doit tre inclus dans l'installation électrique du batiment. Celui-ci doit se trouver tout bliskim sasiedztwie urzadzenia i by fatwo osiagalny przez operatora. Musi by¢ oznaczony jako urzadzenie stuzace do
prés de I'appareil et I'opérateur doit pouvoir y accéder facilement. Il doit étre marqué comme le dispositif wylaczania urzadzenia: IEC/ EN 61010-1 § 6.11.2.
d'interruption de |'appareil : [EC/ EN 61010-1 § 6.11.2. - Urzadzenie nalezy czyscic migkka szmatka, nie stosowac Srodkow Sciernych, ptynnych detergentow lub rozpuszczalnikow.
- Nettoyer I'appareil avec un chiffon doux, ne pas utiliser de produits abrasifs, détergents liquides ou solvants.
A\ VAN
Dieses Handbuch vor Gebrauch und Installation aufmerksam lesen. N
— Zur Vermeidung von Personen- und Sachschaden diirfen diese Gerdte nur von qualifiziertem + RERRAN  RFEREEFH.
Fachpersonal und unter Befolgung der einschldgigen Vorschriften installiert werden. « AREFAEOAERARRERTHRERTER  LHESEHNATEELAY,
\kll?rrzféjhel{gﬁ%g.gnﬁ am Instrument die Spannungszufuhr zu den Messeingangen trennen und die Stromwandler . HRERSEERPRET  RERNERASTEEE A MOFEAE | 551 CT AN,
~  Bei zweckwidrigem Gebrauch der Vorrichtung iibernimmt der Hersteller keine Haftung fir die elektrische Sicherheit. « HMEBHTAREBESRERTYSENREEAE,
- Die in dieser Broschiire beschriebenen Produkte konnen jederzeit weiterentwickelt und gedndert werden. Die im . o ;
Katalog enthaltenen Beschreibungen und Daten sind daher unverbindlich und ohne Gewéhr. + EAREOCENESNEE, STRIAD. SONIARETEREIRRBIANERT . 8
- In die elektrische Anlage des Gebaudes ist ein Ausschalter oder Trennschalter einzubauen. Dieser muss sich in HT R, aRRpe” ENEAPHRATAR,
unmittelbarer Néhe des Geréits befinden und vom Bediener leicht zugénglich sein. Er muss als Trennvorrichtung fiir das . REQNEEPAALHFSE, HEBSAREERIFNE DA BRERMT SRS, SMNENES
Gerdt gekennzeichnet sein: [EC/ EN 61010-1 § 6.11.2. e
- Das Geréit mit einem weichen Tuch reinigen, keine Scheuermittel, Fliissigreiniger oder Lésungsmittel verwenden. B R&NMTRE  IECEN61010-1§6.112
« NEARMNTHERERE  YUEAREN, KEERER.
ADVERTENCIA HPEJI(\/I'IPEM(AEHVIEY
Leer atentamente el manual antes de instalar y utilizar el regulador. A lpexae Yem MpuCTynaTh K MOHTaXy N SKCTIyaTaLy YCTPOICTBA, BHUMATENBHO 03HAKOMBTECH C OfiepXaH1eM A
- Este dispositivo debe ser instalado por personal cualificado conforme a la normativa de instalacion HaCTOALLIEro PYKOBOACTBA.
vigente a fin de evitar dafios personales o materiales. - Bo n3bexatve TpaBM unu MaTepuansHoro yuepba MOHTaXK OMKEH CyLIECTBNATLCS TONBKO KBANMMLMPOBAHHBIM NEpCOHanoM
- Antes de realizar cualquier operacion en el dispositivo, desconectar la corriente de las entradas de alimentacion y B COOTBETCTBIUV C J1ENCTBYIOLMMM HOPMAT/BAMM.
medida, y cortocircuitar los transformadores de corriente. - [lepen nposeaeHmeM Miobbix paboT no TexHu4eckoMy obCnyxuBaHMio YCTpoiicTBa HeoBXoauMo 06ecToumTb Bee
- El fabricante no se responsabilizara de la seguridad eléctrica en caso de que el dispositivo no se utilice de forma U3MEpHUTENbHbIE 1 NUTKLLME BXO/JHbIE KOHTAKTbI, & TaKKe 3aMKHYTb HaKOPOTKO BXO/HbIE KOHTaKTbI TpaHChopmaTopa Toka (TT).
adecuada. -0 TeNb He HeceT oT )CTb 3 0becreyeHe 3nekTpoGe3onacHoCTy B Clly4ae HeHaANexaLlero UenonbaosaHus
- Los productos descritos en este documento se pueden actualizar o modificar en cualquier momento. Por consiguiente, YCTpoiiCTBa.
las descripciones y los datos técnicos aqui contenidos no tienen valor contractual. —  Mapenus, onucaHHble B HACTOSILEM AOKYMEHTe, B 1060 MOMEHT MOTYT NOABEPTHYTLCS UMEHEHUSIM U
- Lainstalacion eléctrica del edificio debe disponer de un interruptor o disyuntor. Este debe encontrarse cerca del YCOBEPILIEHCTBOBAHMAM. [103TOMY KaTanoxXHble AaHHbIe 1 OTCAHUS He MOTYT PacCMaTPUBATLCS Kak AEACTBUTENbHBIE C TOUKH
dispositivo, en un lugar al que el usuario pueda acceder con facilidad. Ademads, debe llevar el mismo marcado que el 3PEHNS KOHTPAKTOB
interruptor del dispositivo (IEC/ EN 61010-1 § 6.11.2). —  OnexTpudeckas ceTb 37aH1A 0MKHa ObiTb OCHALLIEHa aBTOMATU4ECKUM BbIKTOYaTENeM, KOTOPbI/ AOMKEH BbiTb pacronoxeH
- Limpiar el dispositivo con un trapo suave; no utilizar productos abrasivos, detergentes liquidos ni disolventes. B6nM3n 0BopynoBaHus B npeaenax A0CTyna onepatopa. ABTOMATUHECKWH BbIKITKYaTENb AOMKeH BbiTb NPOMapKMPOBaH Kak
oTKmiovaloLLee yctpoiicTeo obopyaosanus: IEC /EN 61010-1 § 6.11.2.
— OuHCTKY yCTPOVICTBA NMPOM3BOANUTS C MOMOLLbHO MSITKOiA CyXOiA TKaHu, Be3 np I IX pPUanoB, KAKUX
MOIOLLX CPeacTs umn pacmopmenel?l.
UPOZORNEN\ DIKKAT!
Navod se pozorne proctéte, neZ zacnete regulator instalovat a pouzivat. A — Montaj ve kullanimdan énce bu el kitabini dikkatlice okuyunuz. A
- Tato zafizeni smi instalovat kvalifikovani pracovnici v souladu s platnymi pfedpisy a normami pro predchazeni —  Bu aparatlar kisilere veya nesnelere zarar verme ihtimaline karg! yiriirliikte olan sistem kurma normlarina gore
Urazli osob ¢i poskozeni véci. kalifiye personel tarafindan monte edilmelidirler
- Pred jakymkoli zasahem do pfistroje odpojte méfici a napajeci vstupy od napéti a zkratujte transformatory proudu. - Aparata (cihaz) herhangi bir miidahalede bulunmadan dnce dlgtim girislerindeki gerilimi kesip akim transformatdrlerinede kisa
~ Vyrobce nenese odpovédnost za elektrickou bezpecnost v pfipadé nevhodného pouzivani regulatoru. devre yaptiriniz.
- Vyrobky popsané v tomto dokumentu mohou kdykoli projit tpravami ¢i dalSim vyvojem. Popisy a Udaje uvedené v katalogu ~ Uretici aparatin hatali kullanimindan kaynaklanan elektriksel giivenlige ait sorumluluk kabul etmez.
nemaji proto Zadnou smluvni hodnotu. - Bu dokiimanda tarif edilen iriinler her an evrimlere veya degisimlere agiktir. Bu sebeple katalogdaki tarif ve degerler herhangi bir
- Spina¢ ¢i odpojovac je nutno zabudovat do elektrického rozvodu v budové. Museji byt nainstalované v tésné blizkosti pfistroje a baglayici dederi haiz degildir.
snadno dostupné pracovniku obsluhy. Je nutno ho oznacit jako vypinaci zafizeni pfistroje: [EC/ EN 61010-1 § 6.11.2. - Binanin elektrik sisteminde bir anahtar veya salter bulunmalidir. Bu anahtar veya salter operattriin kolaylikla ulagabilecedi yakin
- Pristroj Cistéte mékkou utérkou, nepouZivejte abrazivni produkty, tekuté Cistidla i rozpoustédia. bir yerde olmalidir. Aparati (cihaz) devreden gikartma gdrevi yapan bu anahtar veya salterin markas: IEC/ EN 61010-1 § 6.11.2.
—  Aparati (cihaz) sivi deterjan veya solvent kullanarak yumusak bir bez ile siliniz agindirici temizlik Griinleri kullanmayiniz.
AVERTIZARE!

— Citifi cu atentje manualul inainte de instalare sau utilizare. A

— Acest echipament va fi instalat de personal calificat, in conformitate cu standardele actuale, pentru a evita
deteriorari sau pericolele.

- Inainte de efectuarea oricarei operatiuni de intretinere asupra dispozitivului, indepartafi toate tensiunile de la intrérile de
masurare si de alimentare §i scurtcircuitatj bornele de intrare CT.

- Producétorul nu poate fi considerat responsabil pentru siguranta electrica in caz de utilizare incorecté a echipamentului.

- Produsele ilustrate in prezentul sunt supuse modificarilor si schimbarilor fara notificare anterioara. Datele tehnice si descrierile
din documentatie sunt precise, in masura cunostintelor noastre, dar nu se accepta nicio raspundere pentru erorile, omiterile sau
evenimentele neprevazute care apar ca urmare a acestora.

—  Trebuie inclus un disjunctor in instalatia electrica a cladirii. Acesta trebuie instalat aproape de echipament si intr-o zona usor
accesibild operatorului. Acesta trebuie marcat ca fiind dispozitivul de deconectare al echipamentului: IEC/EN 61010-1 § 6.11.2.

~ Curétati instrumentul cu un material textil moale si uscat; nu utilizati substante abrazive, detergentj lichizi sau solventj.

—__electric
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HISTORIA WERSJI INSTRUKCJI

WERSJA | DATA UWAGI

00 24.02.2012 Wersja poczatkowa

01 14.03.2012 Dodano opis alarmu A59 - Blad pompy napelniajacej

02 08.10.2012 Dodano opis pracy redundantnej i funkcji modemu GSM

03 02.10.2013 Dodano opis alarmu dla pracy redundantnej. Zmodyfikowano menu komend

04 01.10.2014 Dodano Asymetrie pradow, czujniki rezystancyjne i zwigkszono ilo$¢ wejs¢ programowalnych
WPROWADZENIE

Sterownik RGK800 zostat zaprojektowany by zapewni¢ najnowocze$niejsze rozwiazania dla aplikacji agregatow pradotworczych z kontrolg sieci lub bez. Wykonany w kompaktowej obudowie RGK800 taczy w sobie nowoczesne
wykonanie panelu przedniego oraz wy$wietlacz LCD zapewniajacy czytelne oczyty i intuicyjny interfejs uzytkownika oraz mozliwo$¢ podtaczenia od tytu modutéw rozszerzen typu EXP...

OPIS

+  Sterowanie agregatem pradotwdrczym z automatycznym przetaczaniem siec¢-agregat (RGK800) lub zdalnym sterowaniem rozruchu (RGK800SA).

+  Graficzny wyswietlacz LCD, 128x80 pikseli, z pod$wietleniem, 4 poziomy szaroci.

13 przyciskow funkcyjnych.

+ Wbudowany sygnalizator dzwiekowy (z mozliwo$cia wytaczenia).

+ 10 wskaznikow LED do wizualizacji trybu pracy i statusu.

+  Tekst pomiaréw, ustawien i wiadomosci w 5 jezykach.

+ Mozliwos¢ podiaczenia 3 modutéw rozszerzen serii EXP:
Interfejs komunikacji RS232, RS485, USB, Ethernet, GSM/IGPRS
Dodatkowe wejscia/wyjécia: cyfrowe, statyczne lub przekaznikowe
Wejscialwyjécia: czujnika temperatury PT100, analogowe (pradowe i napigciowe)

+ Zaawansowane programowanie funkcji wej$¢/wyjsc.

+ Wybdr 4 alternatywnych konfiguracji przy uzyciu przetacznika.

+ Wbudowana logika PLC z progami, licznikami, alarmami i statusami.

+ W pelni definiowalne alarmy uzytkownikow.

+ Wysoka doktadnos$¢ pomiaréw dokonywanych metoda TRMS.

+ Wejécia pomiaru napiecia sieci: 3F+N.

+ Wejécia pomiaru napiecie agregatu: 3F+N.

+ 3 fazowe + N (lub uziemienia) wejécie pomiaru pradu obciazenia.

+  Uniwersalne zasilanie 12-24VDC

+ Optyczny interfejs programowania na panelu przednim: izolowany galwanicznie, wysoka predkos¢ transmisji, wodoszczelny, zgodny z USB i Wi-Fi.

+ 4 wejécia analogowe do czujnikéw rezystancyjnych:
- Cisnienie oleju
Temperatura ptynu chtodzacego
Poziom paliwa
Programowalne
+ 9 wejsc cyfrowych:
8 programowalnych, z logika ujemng
1 do zatrzymania awaryjnego, z logika dodatnia
+ 10 wyjs¢ cyfrowych:
- 6 wyj$¢ statycznych, z logika dodatnia, zabezpieczonych
3 wyjécia przekaznikowe
- 1 wyjécie statyczne, impulsowe
+ Wejscie czujnika odczytu predkosci silnika i sygnatu W.
+ Interfejs komunikacji CAN bus-J1939 do kontroli ECU silnika.
+ Zegar i kalendarz z podtrzymaniem.
+ Pamiec 250 ostatnich zdarzen.
+  Mozliwo$¢ zdalnej sygnalizacji alarméw i podtaczenia panelu zdalnego.

.lLovato
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FUNKCJE PRZYCISKOW
OFF, MAN, AUT i TEST - Stuzq do wyboru trybu pracy.
START i STOP - Dziatajq tylko w trybie MAN i stuzg do rozruchu i zatrzymania agregatu. Krotkie wcisnigcie przycisku START zapoczatkowuje potautomatyczna probe rozruchu, weisniecie i przytrzymanie powoduje rozruch reczny.
Migajaca dioda LED przy symbolu agregatu sygnalizuje pracujacy silnik przy wstrzymanych alarmach, natomiast zaczyna $wieci¢ $wiattem ciagtym, gdy czas wstrzymania alarméw uptyna}. Silnik moze zosta¢ zatrzymany natychmiast
po weisnieciu przycisku OFF.
MAINS i GEN - Dziatajq tylko w trybie MAN i stuzg do przetaczania obcigzenia z sieci do agregatu i odwrotnie. Zielony wskaznik LED w poblizu symboli sieci i agregatu wskazujg odpowiednio dostepne napiecie w zakresie ustawionych
limitow. Wskaznik LED w poblizu symboli przefaczania wskazuje, ktére z urzadzen wykonawczych jest aktualnie zamkniete. Diody te migaja, gdy sygnat zwrotny z urzadzen wykonawczych, otwarcie lub zamkniecie, nie potwierdza
wykonania komendy.
Przycisk - - Stuzy do wywotania menu gtéwnego jak i do potwierdzania dokonanego wyboru.
Przyciski A i ¥ - Stuzg do przewijania stron na wyswietlaczu lub wyboru opcji w danym menu.
Przycisk < - Stuzy do wybory pomiaréw Sieci lub Agregatu, lub do zmniejszania wartosci.

7, Przycisk D - Stuzy do przechodzenia migdzy podstronami lub do zwigkszania wartosci.

o

-

& WSKAZNIKI LED

& OFF, MAN, AUT i TEST (czerwona dioda LED) - Swiecaca dioda LED przy danym trybie oznacza, iz jest on aktualnie wiaczony. Jesli dana dioda LED miga oznacza to, iz wiaczony jest tryb kontroli zdalnej (dlatego zmiany trybu pracy
mozna dokona¢ przy uzyciu komendy zdalnej).
Pracujacy silnik (zielona dioda LED) - Wskazuje, iz silnik pracuje. RGK800 wykrywa status pracujacego silnika na podstawie kilku sygnatéw (napiecie/czestotliwos¢ agregatu, D+, AC, W, czujnik). Dioda $wieci $wiattem ciggtym jesli
ktorys z sygnatow jest dostepny. Dioda LED miga jesli silnik pracuje, ale ochrona (alarmy) zwigzane z tym stanem nie zostaty wigczone; sytuacja taka pojawia sie przez kilka sekund po rozruchu.
Obecne napigcie sieci/agregatu (zielona dioda LED) - Jesli $wieci $wiattem ciagly oznacza to, iz wszystkie parametry odpowiedniego zrodta energii sa w granicach limitow. Kiedy pojawia sie jakakolwiek anomalia dioda wytacza sie
natychmiast. Status wskaznikow LED odpowiada chwilowemu trendowi napiecia/czestotliwoéci, bez zaprogramowanych opéznien.
Obciazenie podiaczone do sieci/agregatu (26#a dioda LED) - Wskazuje do ktdrego zrodta energii podiaczone jest obciazenie. Swieci $wiattem ciagtym jesli potwierdzony zostat sygnat zwrotny z urzadzenia wykonawczego (jesli
zaprogramowany) w innym przypadku $wieci oznaczajac wyjscie komendy. Jesli wskaznik miga to oznacza, iz aktualny status wylacznika (odczytany przez wejscia sygnatu zwrotnego)
nie koresponduje ze stanem komendy wystanej przez sterownik RGK800.
Alarm (czerwona dioda LED) - Wskaznik miga, gdy alarm jest aktywny.

Panel przedni RGK800 Panel przedni RGK800SA

Przyciski do recznego Wskaznik Okienko

rozruchu / pracujacego silnika / do personalizacji

zatrzymania wiaczonej ochrony sterownika
Wskaznik Przyciski
napigcia wyboru trybu
agregatu pracy
(0K)
Wskaznik Wskaznik
napiecia sieci LED trybu
(OK) pracy
Panel Wskaznik LED
nawigacji obciazenia
po menu podtaczonego

do agregatu
Wskaznik LED
obciazenia Interfejs Reczne odiaczenie Reczne zalaczenie
podigezonego Wskaznik LED Przyciski recznego optyczny obciazenia obciazenia
dosieci aktywnego alarmu przetaczania do )
obciazenia programowania
TRYBY PRACY

Tryb OFF - Silnik nie moze by¢ uruchomiony. Silnik zostanie natychmiast zatrzymany po wyborze tego trybu. Stycznik sieci jest zamkniety. Ten tryb pracy odtwarza stan, gdy RGK800 nie jest zasilony. Nalezy uzywac tego trybu przy
programowaniu parametrow i otwarcia menu komend. Sygnalizator dzwigkowy jest wytaczony w trybie OFF.

Tryb MAN - Mozna uruchomi¢ lub zatrzymac silnik tylko recznie przy uzyciu przyciskow START i STOP, przefaczy¢ obciazenie z sieci do agregatu, przyciskami MAINS/GEN i odwrotnie. Przez przytrzymanie wcisnigtego przycisku
START mamy mozliwo$¢ zwigkszenia ustawionego czasu rozruchu. Kiedy wcisniemy przycisk START agregat wykona pétautomatyczny rozruch w oparciu o ustawione czasy.

Tryb AUT - RGK800 uruchomi silnik automatycznie w przypadku zaniku sieci (sie¢ poza limitami) i zatrzyma, gdy parametry sieci powréca w granice limitw w oparciu o ustawienia w menu 13 (Kontrola sieci).

W przypadku obecnoci napiecia przefgczanie obciazenia odbywa sie automatycznie w obu kierunkach. Sterownik RGK800SA umozliwia zdalny rozruch i zatrzymanie silnika przez wejscie cyfrowe (zdalny rozruch), ktére w normalnych
warunkach kontrolowane jest przez sterownik uktadu SZR. Obcigzenie przetaczane jest automatycznie lub zdalnie. Oba modele sterownika, jesli silnik nie zostanie uruchomiony, wykonaja kolejna prébe rozruchu zgodnie z
zaprogramowana iloscia rozruchéw. Jesli zaprogramowany zostat automatyczny test to zostanie on wykonany zgodnie z ustawieniami.

Tryb TEST - Silnik jest uruchamiany natychmiast po wyborze tego trybu, nawet w przypadku braku warunkéw normalnie wymaganych w trybie automatycznym. Silnik uruchamiany jest zgodnie z zaprogramowana procedura rozruchu
automatycznego. Sterownik nie dokonuje przetaczenia obcigzenia. W przypadku, gdy RGK800 jest w trybie TEST a wystapia btedy sieci to obcigzenie jest przetaczane do agregatu. Jesli napigcie sieci powréci w granice limitow to
obciazenie pozostaje podiaczone do agregatu do czasu zmiany trybu pracy.

ZASILANIE

+ Po podaniu zasilania urzadzenie domysinie jest w trybie OFF.

+ Jesli chcemy zachowac tryb pracy po wytaczeniu i ponownym wiaczeniu nalezy odpowiednio ustawi¢ parametr P01.03 w menu M01 Uzyteczne.

+  Urzadzenie moze by¢ zasilane napigciem 12 lub 24VDC, niemniej nalezy ustawi¢ wiasciwe napiecie w menu M05 Akumulator, jesli niedokonane zostang wiasciwe ustawienia to pojawi sie alarm zwigzany z napigciem akumulatora.
+  Nalezy ustawi¢ parametry w menu M02 Ogolne (typ podtaczenia, napigcie znamionowe, czestotliwo$¢ systemu) oraz menu M11 Rozruch silnika i menu odpowiadajace parametrom typu uzywanego silnika (czujniki, CANbus, itp.).
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MENU GLOWNE

Menu glowne skiada sie z grupy graficznych ikon (skréty), ktére umozliwiajg szybki dostep do pomiaréw i ustawien.

Zaczynajac od standardowe] wizualizacji nalezy weisnag przycisk -. Na ekranie pojawi sig menu gtowne.

Nalezy weisna¢ przyciski A lub W by poruszac sie po menu i wybra¢ wymagana funkcje. Wybrana ikona jest podéwietlona a w centralnej czesci wyswietlacza pojawia sie opis funkcji.
Nalezy wcisna¢ przycisk - by uaktywni¢ wybrana funkcje.

Jesli ktoras z funkcji nie jest dostepna, odpowiednia ikona bedzie wytaczonak, co sygnalizowane jest jasno szarym kolorem.

itd. - Skroty, ktore umozliwiajg przejcie do pierwszej strony danej grupy. W tym miejscu nadal mozliwe jest poruszanie sie¢ pomigdzy stronami (do przodu i do tytu) w standardowy sposéb.
- Otwiera strone haset dostepu, gdzie mozliwe jest podanie numerycznego kodu odblokowujacego funkcje ochrony (ustawianie parametréw, menu komend).

@ - Punkt dostepu do menu ustawien parametréw. Zobacz dedykowany rozdziat.

- - Punkt dostepu do menu komend, gdzie autoryzowany personel moze dokona¢ akcji kasowania/zapisu.
Wprowadzanie Wi v
hasta napie¢ pradéw
Menu Wizualizacja mocy
komend 3
| =T C]IEE]
Ustawienia -— CORREMTI Stan zbiornika
@ paliwa
: i
Status systemu M Liczniki energii
Dane CANbus Status wejsc/wyjsc Lista zdarzen

HASLO DOSTEPU

Hasto uzywane jest do udzielania dostepu lub blokowania dostepu do menu ustawier i menu komend.

Dla urzadzen nowych (ustawienia fabryczne) hasto dostepu jest wytaczone a dostep pelny. Jesli uzytkownik wigczyt i zdefiniowat hasto to przed uzyskaniem dostepu nalezy najpierw wprowadzi¢ wiaciwy kod numeryczny.
W celu wigczenia funkcji hasta i definicji kodu numerycznego nalezy zapoznac sig z rozdzialem M03 Hasto dostepu.

Istnieja dwa poziomy dostepu, w zaleznosci od wprowadzonego kodu:

Dostep uzytkownika - pozwala na kasowanie zapisanych wartosci i edycje ograniczonej ilosci parametrow.

Dostep zaawansowany - petny dostep do ustawien (edycja / zapis).

Zaczynajac od standardowe] wizualizacji nalezy wcisnag przycisk - by wywotaé menu gtéwne, nastepnie nalezy wybra¢ ikone hasta i wcisna¢ przycisk -.

Na wy$wietlaczu pojawi sig okno jak pokazano na zdjeciu ponizej:

IMSERIRE PR

[0j000 =

KIOSEL  BEIAF [T

Przyciski Ai V¥ stuza do zmiany wartosci danej pozycji.

Przyciski < i & sfuza do przechodzenia migdzy kolejnymi pozycjami.

Nalezy wprowadzi¢ wszystkie cyfry numerycznego kodu, nastepnie przej$¢ do ikony klucza.

Gdy wprowadzony kod jest zgodny z hastem Uzytkownika lub Zaawansowanym na ekranie pojawi sig informacja o odblokowaniu dostepu.
Gdy dostep zostat odblokowany to jest wazny do momentu:

Gdy urzadzenie zostanie wylgczone.

Gdy urzadzenie jest restartowane (po wyjsciu z menu ustawien).

Gdy uptynie okres 2 minut bez aktywacji przyciskow.

By opusci¢ ekran wprowadzania hasta nalezy wcisna¢ przycisk -.

NAWIGACJA PO WYSWIETLANYCH STRONACH

.

Przyciski Ai ¥ pozwalajg na przemieszczanie sig pomigdzy stronami pomiaréw, jedna po drugiej. Tytut strony pokazany jest na pasku opisu.

Niektore pomiary moga nie by¢ widoczne, co zalezy od ustawien i podtaczenia (na przyktad jesli nie ustawimy parametréw czujnika paliwa to odpowiednia strona nie bedzie wyswietlana).

Na niektorych stronach RGK800 istnieje mozliwos¢ przetaczania, przy uzyciu przycisku <A, pomiedzy wizualizacja pomiaréw sieci i wizualizacjg pomiaréw agregatu i na odwrét. Informacja z ktérego zrodta aktualnie wy$wietlane sq
pomiary jest zawsze wskazana w $rodkowej czesci strony lub na pasku statusu poprzez ikony S (siec) i G (agregat).

Na niektrych stronach dostepne sq podstrony, otwierane przyciskiem » (na przyktad wizualizacja przebiegéw napiecia czy pradu w formie graficznej.

Uzytkownik moze okresli¢ do jakiej strony lub podstrony wyswietlacz powinien powréci¢ automatycznie jesli Zaden z przyciskow nie zostat weisniety przez okreslony czas.

Istnieje rowniez mozliwos$¢ takiego zaprogramowania urzadzenia by zawsze wyswietlato strong lub podstrone, kiéra zostata wyswietiona jako ostatnia.

Te funkcjg mozna ustawi¢ w menu M01 - Uzyteczne..

.JLovato

—_electric




TABELA WYOIWIETLANYCH STRON

STRONY PRZYKLAD
Napiecia migdzyfazowe ,
Napiecia f Jednostka TEHSIONI COMCATEMHTE Wskaznik
apigcia razowe pomiaru fazy
L0 0 o
Prad et Igg —e ) —Em’l
zesto- Czas pracy
tiwose H00.0H= 2 s 0012 1&gk
THD napig¢ migdzyfazowych I E ﬂ E E I
L Napigcie iz AW 100 |10.0bak]. 20°Cly- Temperatura
THD napig¢ fazowych akumul, | = ] chiodziwa
2| THD pradéw Poziom Wskaznik Cisnienie
3 paliwa siec/agregat oleju
a
8 | Czujniki rezystancyjne ustawione jako i
= wejscia cyfrowe L-L VOLTAGE
L2L3 |I L ]
a9 00230h®D
Status wejscia Status wejscia
on OFF
Napiecia/Prady miedzyfazowe
Napigcia/Prady fazowe
Napiecia
[IITH] RETE [T
Pray 000 000 000
A —-H — EH —E
Asymetria pradow
Moc czynna
. Moc
Moc bierna fazowa
Moc pozorna e L 1 Gy L2 Loty L3 |
Wspolczynnik mocy [N RETE  [TEERO]
Moc Wskaznik
catkowita graficzny
mocy
Procentowy wskaznik w odniesieniu catkowitej
do mocy znamionowej
Liczniki energii
CONTATORI DI EMERGIA
Przyciskiem <« kHh aaEEaEEe. O Przyciskiem »
pr pr
i . AREEEEEE . A kazniki
e krarh— 220000008 || e
(RGK800) | R BREEEEEE . 8 Catkowite
Podsumowanie parametrow elektrycznych
Wskaznik Lz Wskaznik
Sieé g fazy
Agregat G, A6,
5]
- o Mi
Wskaznik & ierzone
pomiaru &) wartosci
Predko$¢ silnika
Uwaga: Wskaznik UELOCITH® MOTORE
Z poziomu tej strony moZliwe s:jgggl
jest automatyczne ustawienie proporcji
pomiedzy RPM a sygnatem W. [ I
. Lmt L HIH HAE [ Limit
Zobacz opis parametru PO7.02. minimainy | PLAI=F3N maksymalny
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STRONY

PRZYKLAD

Status poziomu paliwa Wskaznik
aktualnego
t
stanu Dostepne
paliwo
Calkowita
pojemnosc
zbiornika Warto$¢ po
napetnianiu
Komenda recznego Status pompy
zalaczenia pompy napefniania
Autonomia dla poziomu paliwa T, —
przy Zuzycie
aktualnym 2 CAN
zuzyciu
zCAN P . : . :
Autonomia Maksymalne
przy zuzycie
maksymal- silnika
nym zuzyciu
Prad doziemny
' x +#8 Procentowa
000w | e
Aktualna A & gos‘:f;:g;:i
warto$¢ zadzialania
Ochrona termiczna agregatu = = —
PROTEZIOHE TEEMICA
Procentowa
warto$¢
w stosunku
do wartosci
zadziatania
Liczniki godzin pracy i motogodzin Calkowita los
godzin pracy
e sinika
LAVORD MOTORE
Czesciowa
ilo8¢ godzin
pracy
llos¢ godzin
podfaczonego
obcigzenia
Licznik prob Procentowa Licznik
rozruchu wartos¢ udanych zalgezen
prob obciazenia
Przerwy serwisowe
Kod Czas
serwisowy MHTE1 do nastepnego
o 'i serwisu
LI ||
v | |
Data IHTERLALLO: B888:85H0 zapogramowany

ostatniego | MLIL TTHD B2-82-2818| okres
serwisu 5

Wynajem

M~ N e AR S PLT S Pozostaly
TEHFD RIMASTO czas
wynajmu
& ooeonssh
Data
poczatku | | CURATH BEEE 29E staviony

wynajmu INLZI0O BZ/FJZ/QBIBI okres

Lista zdarzen

Data Rod
i godzina — zdarzenia
fiNE. @15 CODICE: Eiigl
o

zdarzenia |

BE-E212 11:14:28
CAMBIO MODALITA® Th:
(R[]

ALTITH® MAM 1 opis

zdarzenia

.JLovato

—_electric




1336 PL 03 15

STRONY PRZYKLAD
Alternatywne konfiguracje
_COWFIS. ALTERMATIVE N
ane
aktualnej
konfiguracji
Numer
wybranej
konfiauracii
Status wejs¢/wyjs¢
Status
wejlwyj
cyfrowych
Podéwietione
= wiaczone
Zegar czasu rzeczywistego
o
Strona informacyjna
Informacja systemowa
a Nazwa
Numer wersji e agregatu
oprogramowania, | NGEHERHATORE DEFL ||
sprzety, EEBEL%B. . :EEKSBB
parametrow REW : = I
553'23 5 1'3 || Temperatura
TERP. INT.: 12.8°C I| ST

Uwaga: Niektdre strony opisane powyzej moga, nie by¢ wyswietlane jesli dana funkcja jest wylaczona. Na przykiad jesli funkcja wynajmu nie zostata zaprogramowana to odpowiednia strona nie bedzie wyswietlana.

STRONA ANALIZY ZAWARTOSCI HARMONICZNYCH

+ Sterownik RGK800 posiada funkcje analizy harmonicznych do 31 w kolejnosci dla ponizszych pomiaréw:

- Napiecia migdzyfazowe

- Napiecia fazowe

- Prady

+ W celu wiaczenia funkcji analizy nalezy ustawi¢ parametr P23.14.

+  Dla kazdego pomiaru dostepna jest strona na ktdrej graficznie przedstawiono zawarto$¢ harmonicznych (spektrum).

+Kazda kolumna przypisana jest do jednej harmonicznej, dodatniej lub ujemnej. Pierwsza kolumna wskazuje poziom catkowitych znieksztaicern harmonicznych (THD).

+ Kazdy histogram jest dodatkowo podzielony na trzy czesci, kazda dla jednej fazy: L1, L2 lub L3.

+ Warto$¢ harmonicznej wyrazona jest w procentach w odniesieniu do przebiegu podstawowego (czestotliwo$¢ systemu).

+ Istnigje mozliwo$¢ wy$wietlenia zawartosci harmonicznych w wartoéciach numerycznych wybierajac zadany typ i wciskajac przyciski < i ». W dolnej cze$ci ekranu pojawia sie, mata strzatka wskazujaca wiasciwg kolumne i
warto$ci procentowe odnoszace sie do trzech faz.

+  Skala pionowa wykresu jest automatycznie dobierana, spoéréd czterech wartoéci pefnej skali, w zalezno$ci od kolumny o najwiekszej wartosci.

ARMONICHE CORREEMTE

Wartosci
numeryczne
wybranego typu
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STRONA PRZEBIEGOW

+ Na tej stronie pokazany jest graficzny przebieg napiecia i pradu odczytywanych przez RGKG800.

+ Istnigje mozliwo$¢ wy$wietlenia jednej fazy w danym czasie, wyboru dokonujemy przyciskami <« i ».

+  Skala pionowa (amplituda) jest dobierana automatycznie w taki sposob, by pokazac jak najlepiej caty przebieg na ekranie.
+ Skala pozioma (czas) pokazuje dwa okresy przebiegu podstawowej czestotliwosci.

+ Wykres jest automatycznie nadpisywany co 1 sekunde.

FORMA O *OHDA CORREHTE]

STRONY UZYTKOWNIKA

+ Uzytkownik moze stworzy¢ maksymalnie cztery personalizowane strony.

+  Kazda z tych stron moze wyswietlac trzy pomiary, dowolnie wybrane z dostepnych w sterowniku RGK800.

+ Tytut strony moze by¢ zaprogramowany przez uzytkownika.

+ Strony uzytkownika umieszczono tak, by umozliwi¢ fatwy dostep z poziomu pierwszej strony, przy uzyciu przycisku A.

+Jak w przypadku innych stron mozliwe jest zaprogramowanie systemu by automatycznie powracat do wyswietlania strony uzytkownika, gdy zaden z przyciskow nie zostat uzyty przez dany czas.
+ W celu zdefiniowania strony uzytkownika nalezy zapoznac sig z menu M26 Strony uzytkownika w czesci o ustawianiu parametréw.

MOZLIWOSC ROZBUDOWY
+ Funkcjonalno$¢ sterownika RGK800 mozna rozbudowac przy zastosowaniu modutéw rozszerzen serii EXP....
+  Istnieje mozliwo$¢ podtaczenia maksymalnie 3 modutow rozszerzen serii EXP... w jednym czasie.
+ Moduly EXP... stosowane do RGK800 mozna podzielic w nastepujace kategorie:
Moduty komunikacji
Moduty WEJ/WYJ cyfrowych
Moduty WEJ/WYJ analogowych.
+ Aby podtaczy¢ modut rozszerzen:
Nalezy odigczy¢ zasilanie od RGK800
Zdjac ostong ochronng otworéw montazowych
Whozy¢ haczyk uchwytu montazowego do otworu po lewej stronie miejsca montazowego
Obrécic prawa strone modutu podtaczajac tacznik do szyny
Nacisk musi spowodowa¢ zatrzasniecie klipsa montazowego w obudowie.
+Jedli nie okreslono dokfadnie to moduty moga by¢ montowane w dowolnej kolejnosci.
+ W aplikacjach o duzych wibracjach mozna zastosowac obejme, dostarczang w komplecie, do umocowania modutéw dodatkowych.
+ By zamontowa¢ te akcesoria:
Nalezy wykreci¢ dwa wkrety
Umiesci¢ obejme nad podtaczonymi modutami
Wkreci¢ ponownie dwa wkrety.

+ Po podtaczeniu zasilania RGK800 automatycznie rozpoznaje typ podtaczonych modutéw serii EXP.

+Jedli konfiguracja systemu zmienita sie w odniesieniu do ostatnio zapisanej (jeden modut dodano lub odtaczono) to sterownik poprosi uzytkownika o potwierdzenie nowej konfiguracji. W przypadku potwierdzenia nowa konfiguracja
zostanie zapisana i bedzie aktywna, w innym przypadku po kazdym poditaczeniu zasilania pojawi si¢ komunikat o rozbieznoéci.

+  Aktualna konfiguracja systemu pokazana jest na dedykowanej stronie (moduty rozszerzen), gdzie mozna zobaczy¢ ilos¢, typ i status podtaczonych modutow.

+ Numeracja wejlwyj pokazana jest pod kazdym modutem.

+ Status (aktywny/nieaktywny) kazdego pojedynczego wej/wyj i kanatu komunikacji jest pod$wietlony w negatywie.

MODULT DI ESPAMSTIOME

Status portow w
jednostce bazowej:
COM1 = RS485
EMER = awaryjne
zatrzymanie
CAN = CAN bus
IR = port
programowania

Typ modutu rozszerzen

{
. Numer i status
‘ dodatkowych zrodet

\ J
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DODATKOWE ZASOBY

Moduly rozszerzen zapewniaja dodatkowe zasoby, ktdre mogq by¢ wykorzystane przy uzyciu dedykowanego menu ustawien.

Menu ustawien odnoszace sie do modutow rozszerzen sa zawsze aktywne, nawet jesli moduly fizycznie nie sa podtaczone.

Poniewaz mozna dodawa¢ moduly tego samego typu (na przyktad dwa interfejsy komunikacji) odpowiednie menu ustawien sa powielone i opisane kolejnym numerem porzadkowym.
Ponizsza tabela pokazuje jaka ilo§¢ modutdw kazdej grupy mozna zamontowaé w tym samym czasie. Catkowita ilo$¢ modutéw musi byé mniejsza lub réwna 3.

TYP MODULU KOoD FUNKCJA MAKS. ILOSC

KOMUNIKACJA EXP 1010 UsB 2
EXP 10 11 RS232 2
EXP 10 12 RS485 2
EXP 1013 Ethernet 1
EXP 10 15 GSM-GPRS (bez anteny) 1

WEJSCIAWYJSCIA EXP 10 00 4 WEJ. CYFROWE 2
EXP 10 01 4 WYJ. POLPRZEWODNIKOWE 2
EXP 10 02 2 WEJ. CYFROWE + 2 WYJ. POLPRZEWODNIKOWE 3
EXP 1003 2 WYJ. PRZEKAZNIKOWE 3
EXP 10 04 2 WEJ. ANALOGOWE 3
EXP 1005 2 WYJ. ANALOGOWE 3
EXP 10 08 2 WEJ. CYFROWE + 2 WYJ. PRZEKAZNIKOWE 3

Moze by¢ stosowany ze sterownikiem RGK800/RGK800SA od wersji oprogramowania 204 i musi by¢ umieszczony TYLKO w otworze 3. Anteng CX03 mozna naby¢ osobno.

KANALY KOMUNIKACJI

Sterownik RGK800 umozliwia podtaczenie 2 modutow komunikacji, oprécz RS485, oznaczonych jako COMn. Menu ustawiern komunikacii jest podzielone na trzy grupy (n=1 ... 3) parametréw dedykowanych do ustawien portow
komunikacji.

Wbudowany port RS485 oznaczony jest jako COM1, dlatego tez kolejne oznaczone zostang jako COM2 i COM3.

Kanaty komunikacji sq catkowicie niezalezne z punktu widzenia sprzgtowego i protokotéw komunikacyjnych.

Dwa kanaly komunikacji moga by¢ wykorzystywane w tym samym czasie.

Aktywacja funkcji bramki (Gateway) umozliwia stosowanie RGK800 z dwoma portami, Ethernet i RS485. Sterownik pracuje jako pomost migdzy innymi sterownikami RGK wyposazonymi w port RS485

i umozliwia bardziej ekonomiczna konfiguracje (tylko 1 punkt dostepu do Ethernet).

W tej konfiguracji RGK podtaczony do Ethernetu bedzie miat ustawione dwa kanaty komunikacji (dwa sposréd COM1, COM2 i COM3) z funkcjg bramki (Gateway) ustawiong na ON, natomiast pozostate RGK bedace w sieci nalezy
ustawic: funkcja bramki (Gateway) = OFF.

WEJSCIA, WYJSCIA, ZMIENNE WEWNETRZNE, LICZNIKI, WEJSCIA ANALOGOWE

Wejscia i wyjscia sa identyfikowane przez kod i numer kolejnosci. Na przyktad wejscia cyfrowe oznaczone kodem INPx, gdzie x odpowiada numerowi wejscia. W ten sam sposob identyfikowane sa wyjscia OUTX.

Numer kolejno$ci modutu jest opary o ich pozycje montazowa, od géry do dotu.

Istnieje mozliwos¢ zarzadzania 6 wejsciami analogowymi (AINx) podtaczonych do analogowych czujnikéw (temperatura, cisnienie, przeptyw itp.). Warto$¢ odczytana przez czujniki moze by¢ wyskalowana w jakiejkolwiek jednostce
pomiaru, wizualizowana na ekranie i przestana przez interfejs komunikacji. Wartosci odczytane przez wejécia analogowe wyswietlane sa na dedykowanej stronie. Wartoéci te moga by¢ wykorzystywane do kontroli progdw limitow
LIMx, ktére moga by¢ powiazane z wewngtrznymi lub zewnetrznymi wyjsciami lub do wykonania funkcji logicznych PLC.

Numeracja modutéw rozszerzen zaczyna sie od ostatniego zamontowanego w jednostce bazowej. Na przyktad z wejsciami cyfrowymi INP1...INP8 w jednostce bazowej kolejne wejscie w module rozszerzen oznaczone bedzie INP9.
Nalezy zapozna¢ sig z ponizsza tabela;

KOD OPIS STEROWNIK EXP REZYSTANCYJNE
INPx Wejscia cyfrowe 1.8 9..16 17..20
OUTx Wyjscia cyfrowe 1..10 11...16 -

COMXx Porty komunikacji 1 2.3 -

AINx Wejscia analogowe - 1.6 -

AOUx Wyjscia analogowe - 1.6 -

RALx Modut przekaznikowy do sygnalizacji Alarméw / Statusu - 1..24 -

CZUJNIKI REZYSTANCYJNE POZIOMU PALIWA, CISNIENIA OLEJU, TEMPERATURY | POMOCNICZY

RGK800 moze obstugiwac trzy czujniki rezystancyjne do kontroli: poziomu paliwa, temperatury silnika i ci$nienia oleju.

Jesli uzytkownik zaprogramuje czujniki, w dedykowanych menu, do pracy jako analogowe wejscia rezystancyjne (zrédto pomiaru = RES), to na dedykowanych stronach pojawia sie pomiary z czujnikéw analogowych zgodny z
zaprogramowana krzywa,

Jesli natomiast, zrodto pomiaru ustawione bedzie na OFF, to na ekranie pojawi sie wskaznik LED, ponizej ikony, wskazujacy status wejscia cyfrowego odpowiedniego czujnika cyfrowego.

Jesli nie ustawiono czujnika cyfrowego lub analogowego to na ekranie pojawia sie kreski.

Kiedy zrédto pomiaru ustawiono na OFF to odpowiedni zacisk moze by¢ uzywany jako normalne wejscie cyfrowe (FUEL > INP17, TEMP > INP18, PRESS > INP19, AUX > INP20).

W podobny sposéb mozna przypisac kilka zmiennych wewnetrznych (markery) do wyj$¢ lub powigza¢ migdzy soba. Na przyktad istnieje mozliwo$¢ przypisania progéw limitéw do pomiaréw dokonywanych przez system (napiecie,
prad, moc, itp.). W takim przypadku wewnetrzna zmienna nazywana LIMx, bedzie aktywowana kiedy pomiary przekrocza limity zdefiniowane przez uzytkownika w dedykowanym menu ustawien.

Dodatkowo mamy do dyspozycji 8 licznikéw (CNT1...CNT8), ktére moga zlicza¢ impulsy pochodzace z zewnetrznego zrédta (przez wejscia INPx) lub ilo$¢ razy, gdy pewne warunki miaty miejsce. Na przyktad definiujgc prog limitu
LIMx jako zrodio zliczania, mozliwe jest zliczanie ile razy jeden pomiar przekroczyt pewien prog.

Ponizsza tabela pokazuje wszystkie zmienne wewnetrzne dostepne w RGK800.

KOD OPIS ZAKRES
LIMx Progi limitow 1..16
REMx Zmienne kontrolowane zdalnie 1..16
UAX Alarmy uzytkownika 1.8
PULXx Impulsy zuzycia energii 1.6
CNTx Programowalne liczniki 1.8
PLCx Zmienne logiczne PLC 1..32

JLovato ?

___electric



1336 PL 03 15

PROGI LIMITOW (LIMX)

+ Progi limitw LIMn sa wewnetrznymi zmiennymi, ktorych status zalezy od przekroczenia limitéw jednego szczegdinego pomiaru ustawionego przez uzytkownika (np: catkowita moc czynna wigksza niz 25kW).

+ By utatwi¢ ustawianie progdw, ktore moga posiadac duza rozpietosc¢, kazdy z nich moze by¢ ustawiony na podstawie wartosci bazowej i mnoznika (na przyktad: 25 x 1k = 25000).

+  Dla kazdego limitu LIM mozna przypisa¢ dwa progi, najwyzszy i najnizszy. Najwyzszy prég musi by¢ zawsze ustawiony na warto$¢ wigksza niz prog najnizszy.

+ Znaczenie progow zalezy od nastepujacych funkcji:
Funkcja MIN: Ta funkcja definiuje najnizszy prog jako punkt zadziatania, a najwyzszy jako punkt kasowania. Zadziatanie dla progu LIM nastapi kiedy wybrany pomiar jest nizszy, niz ustawiony prég minimalny, dtuzej niz
zaprogramowane opéznienie. Kiedy mierzona warto$c staje sie ponownie wyzsza niz ustawiony prég maksymalny, diuzej niz czas opéznienia, status LIM jest kasowany.
Funkcja MAKS: Ta funkcja definiuje najwyzszy prog jako punkt zadziatania, a najnizszy jako punkt kasowania. Zadziatanie dla progu LIM nastapi, kiedy wybrany pomiar jest wigkszy, niz ustawiony prég maksymalny, diuzej niz
zaprogramowane opéznienie. Kiedy mierzona warto$c staje sie ponownie nizsza niz ustawiony prog minimalny, diuzej niz czas opoznienia, status LIM jest kasowany.
Funkcja MIN+MAKS: Przy tej funkcji oba progi definiujg punkty zadziatania. Kiedy mierzone wartosci sa mniejsze niz warto$¢ minimalna i wigksze niz wartoci maksymalne, to po uwzglednieniu opdznienia, nastapi zadziatanie LIM.
Kiedy mierzone warto$ci powracaja w granice limitow, to status LIM bedzie natychmiast skasowany.

+  Zadziatanie oznacza aktywacie lub dezaktywacje zmiennej LIM, w zaleznosci od ustawien “Normalnego statusu’”.
+ Jesli wiaczona jest blokada LIMn, kasowanie mozna wykonac tylko recznie, przy uzyciu dedykowanej komendy, w menu komend.
+ Zobacz menu ustawiert M24.

Typ pomiaru - ¥ 1 Prég najwyzszy

L L1-H +lag.4a
Funkcia Wi T H=HMA +172. 95!
I+ 12E.8 1 Opoznienie dla progu
Warto$¢ pomiaru
Status limitu Prég najizszy

ZMIENNE KONTROLOWANE ZDALNIE (REMX)

+ Sterownik RGK800 posiada mozliwos¢ zarzadzania 16 zmiennymi, kontrolowanymi zdalnie (REM1...REM16).

+  Status tych zmiennych moze by¢ modyfikowany przez uzytkownika poprzez protokoty komunikacyjne, a same zmienne moga dziata¢ w powigzaniu z wyjéciami, logika Boole'a itd.

+ Przykfad: uzywajac zmiennej (REMx), jako zrodta dla wyjécia (OUTx) mozliwa jest dowolna aktywacja lub de aktywacja jednego z wyj$¢ przekaznikowych przy uzyciu oprogramowania do zdalnej kontroli.
Ta funkcjonalno$¢ umozliwia stosowanie wyj$¢ przekaznikowych RGK800 do sterowania oéwietleniem lub podobnym obciazeniem.

+ Kolejnym zastosowaniem zmiennych REM kontrolowanych zdalnie jest wiaczanie/wytacznie innych funkcji, wprowadzajac je do logiki Boole’a AND z wejSciami lub wyjéciami.

ALARMY UZYTKOWNIKA (UAX)
+ Uzytkownik ma mozliwos¢ zdefiniowania 8 programowalnych alarméw (UA1...UAS).
+  Dla kazdego z alarméw mozemy zdefiniowac:
Zrédho, ktdre jest warunkiem generujacym alarm,
Tekst wiadomosci, ktéry musi pokazac sie na ekranie kiedy wystapia warunki alarmowe.
Wiasciwosci alarmu (jak dla standardowych alarméw), to jak alarmy wspéidziataja z kontrola agregatu.
+ Warunki, ktore generuja alarm, moga na przykfad, pochodzi z ustawionego progu. W tym przypadku, zrodiem bedzie jeden z limitéw progow LIMx.
+ Jesli natomiast, alarm musi by¢ wy$wietlony w zaleznoci od statusu zewnetrznego wejscia cyfrowego, to zrodiem bedzie INPx.
+ Wedtug tych samych kryteriéw, mozna potaczy¢ skomplikowane warunki do alarmu, bedace rezultatem logicznej kombinacji wejs¢, limitow itp. W tym przypadku nalezy uzy¢ zmiennych logiki Boole’a PLCx.
+  Dla kazdego alarmu uzytkownik moze zdefiniowa¢ dowolny tekst wiadomosci, ktéry pojawi sie na stronie alarmow.
+ Wiasciwosci alarmow uzytkownika moga by¢ definiowane w ten sam sposéb jak dla normalnych alarméw. Uzytkownik moze wybra¢ czy pojawienie sig alarmu spowoduje zatrzymanie silnika, uruchomienie syreny, zamkniecie
wyjécia alarmu globalnego itp. Nalezy zapozna¢ si¢ z rozdziatem Wiasciwosci alarmow.
+  Kiedy aktywnych jest kilka alarmow w tym samym czasie, sg one kolejno wyswietlane, a ich catkowita liczba jest pokazana na belce statusu.
+ By skasowac jeden alarm, ktéry posiada ustawiong blokade, nalezy uzy¢ odpowiedniej komendy w menu komend.
+ W celu zaprogramowania alarméw i ich definicje nalezy zapozna¢ sie z menu M32.

LOGIKA PLC (PLCX)

+  Przy uzyciu oprogramowania do ustawien uzytkownik ma mozliwo$¢ ustawienia logiki PLC dla RGK, by w prosty sposob stworzy¢ jakakolwiek aplikacje wymagana przez akcesoria agregatu.

+ lIstnieje mozliwo$¢ wprowadzenia do logiki wszystkich zmiennych zarzadzanych przez RGK800, takich jak wejscia (INPx), progi limitow (LIMx), zmienne zdalne (REMx), statusy sterownika (RALX), itp.

+  Rezultaty przetwarzania réznych parametréw logicznych przechowywane s, jako wewngtrzne zmienne (PLCx), ktére moga by¢ nastepnie uzywane do kontroli wyjs¢ RGK800 lub jako wsparcie do budowania bardziej
skomplikowanych dziatar logicznych lub jako kontrola zdefiniowanych przez uzytkownika alarméw (UAX).

+  Funkcje logiczne stworzone przy uzyciu programu drabinkowego moga by¢ weryfikowane w czasie rzeczywistym i jesli jest to konieczne moga zostaé poprawione w odpowiednim oknie Oprogramowania do ustawien.

AUTOMATYCZNY TEST

+ Automatyczny test jest przeprowadzany w ustawionych okresach (w ustawieniach) jesli system jest w trybie AUT i jesli ta funkcja zostata wigczona.

+ Motzliwe jest zdefiniowanie w ktory dzien tygodnia i o ktérej godzinie automatyczny test powinien by¢ wykonany.

+ W celu uzyskania wigkszej ilosci informacji nalezy zapoznac sie z menu M16 Automatyczny test.

+Po rozruchu, agregat pracuje przez ustawiony czas, po ktérego uptywie zostaje zatrzymany. Przed rozruchem agregatu na ekranie pojawia sie tekst TAUT'.

+ Przy uzyciu specyficznych ustawier automatyczny test moze zostac przeprowadzony nawet wtedy kiedy obecny jest zewnetrzny sygnat zatrzymania agregatu.

+ Automatyczny test mozna wigczyc/wytaczy¢, bez otwierania menu ustawien, w nastepujacy sposob:
Nalezy otworzy¢ strong “AUTOMATYCZNY TEST" i wcisnag przyciski < i START by wiaczy¢ funkcie, lub przyciski <€ i STOP by ja wylaczyc.
+  Automatyczny test moze zosta¢ przerwany przez wcisnigcie przycisku OFF.

CANBUS

+Port CAN umozliwia podtaczenie sterownika RGK800 do elektronicznej jednostki kontrolnej (ECU) nowoczesnych silnikow, w celu:

+ Odczytu pomiaréw dokonywanych przez ECU bez koniecznosci podiaczania czujnikéw do silnika

+  Znacznego upraszczania okablowania

+ Uzyskania kompletnej i szczegotowej diagnostyki

+ Uniknigcie montazu modutéw dekodujacych typu CIU lub Coo (koordynator)

+ Umozliwienia bezposredniej kontroli przez CAN zatrzymania i rozruchu silnika (kiedy pozwala na to ECU)

+ Funkcje urzadzenia opierajg sie na wspdtpracy z ECU silnikow najczesciej stosowanych w aplikacjach agregatéw, uzywajac standardow zdefiniowanych w SAE J1939.
+ W celu uzyskania szczegétowych informacji o parametrach CAN nalezy zapoznac si¢ z menu M21 CANBUS.
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DOSTEPNE POMIARY

+Port CAN umozliwia dekodowanie i udostepnianie zestawu pomiaréw zdefiniowanych przez standardy J1939 a identyfikowanych po numerze SPN (Suspect Parameter Number).
+ W zaleznosci od typu silnika dostepne sa pewne pomiary (podzbiér mozliwych pomiaréw) kiére sa wizualizowane na ekranie RGK800.

+ Pomiary zebrane sa w kilka podstron, ktére moga by¢ wyswietlane przez nacisniecie przyciskow < i ».

MISURE CAH
Giri motore
SPH 126
| 1801
PBESEL CRHOL EIDi. . .22
+Kody diagnostyczne SPN podano w ponizszej tabel.
+ Pomiary predkosci silnika, cisnienia oleju oraz temperatura ptynu chodniczego pobierane sa bezposrednio z CAN, dlatego nie ma koniecznosci okablowania i ustawienia odpowiednich czujnikow.

SPN OPIS M
190 Predkos¢ silnika RPM
100 Cisnienie oleju Bar
110 Temperatura chodziwa °C
247 Godziny pracy silnika z ECU h
102 Dofadowanie ci$nienia Bar
105 Temperatura powietrza w kolektorze dolotowym °C
183 Chwilowe zuzycie paliwa Ilh
513 Aktualny moment obrotowy %
512 Wymagany moment obrotowy %
91 Potozenie manetki gazu %
92 Warto$¢ procentowa obcigzenia %

Wskaznik ochrony On-Off

Wskaznik bursztynowy alarmu wstepnego On-Off

Wskaznik czerwomy alarmu On-Off

Uszkodzenie wskaznika On-Off
174 Temperatura paliwa °C
175 Temperatura oleju °C
9% Cisnienie doptywu paliwa Bar
9% Poziom oleju %
101 Cisnienie w skrzyni korbowej Bar
109 Ciénienie chtodziwa Bar
M Poziom chtodziwa %
97 Woda w paliwie On-Off
158 Napiecie akumulatora VDC
106 Cisnienie wiotowe powietrza Bar
108 Ciénienie barometryczne Bar
173 Temperatura spalin °C

+ Kiedy ECU jest wytaczony pomiary nie sa dostepne, a na wyéwietlaczu widoczne sa poziome kreski.
+ Jedli ktory$ z pomiaréw nie jest dostepny w danym typie silnika na ekranie pojawi si¢ NA (not available - nie dostepne).
+ Jesli pomiar jest nieprawidtowy (na przyktad czujnik jest odaczony) na ekranie pojawi sie napis ERR.

DIAGNOSTYKA
+ W przypadku btedow wigkszos¢ ECU wyswietla kod uszkodzenia wedtug standardu J1939, nazywany DTC (Diagnostic Trouble Code
- Diagnostyczny Kod Problemu) sktadajacy sie z dwdch elementow: SPN+FMI, gdzie SPN (Suspect Parameter Number) identyfikuje sygnat wynikajacy z btedu, natomiast FMI (Failure Mode Indicator) identyfikuje
typ anomalii. Na przykfad:
SPN-FMI
100-01
gdzie SPN 100 (ciénienie oleju) i FMI 01 (zbyt niskie).
+ Poniewaz do ECU podtaczonych jest wiele czujnikéw to mozliwe jest wystapienie wielu kodow. W przypadku wystapienia anomalii to wyéwietlana jest ona na ekranie RGK800 z kodem i opisem w odpowiednim jezyku na ostatnie]
podstronie dedykowanej Diagnostyce CAN.
+ W przypadku wystapienia kilku alarméw jednocze$nie wyswietlane sa one cyklicznie w pewnych odstepach.
+ W zaleznosci od wagi kodu generowany jest wskaznik alarmu: bursztynowy przy ostrzezeniu i czerwony przy alarmie krytycznym.
+Niektére ECU nie stosujg standardow J1939 do kodowania alarméw. Rowniez w tych przypadkach DTC jest wyswietlany w postaci numerycznej i kiedy to mozliwe w postaci odkodowanego opisu.
+ By dokonat kasowania alarméw nalezy, jak zwykle, wcisnaé przyciski - lub OFF.
+ Jesli funkcja jest wigczona to, w zaleznosci od wybranego typu ECU, RGK800 wysle po sieci komunikacji komende kasowania alarmu.

900000]

COROSSA OGIALLA
EIR 00s00
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FUNKCJA PRACY REDUNDANTNEJ

+ Funkcja pracy redundantnej pozwala koordynowa prace dwdch agregatéw redundantnych (rezerwa) i dzieki temu réwnowazy¢ godziny pracy obu jednostek.

+ Funkcje tej pracy uzyskuje sie przez wykorzystanie komunikacji szeregowej dwdch sterownikow. Jesli potaczenie nie dziata prawidtowo, z jakiekogolwiek powodu, oba agregaty zostaja uruchomione niezaleznie, to znaczy startujg w
tym samym czasie, a obcigzenie jest przetaczane w oparciu o blokady elektryczne.

+Jedli jeden z agregatow nie jest dostepny (alarm, brak trybu automatycznego lub btad/uszkodzenie) druga jednostka przejmuje zasilanie obciazenia.

+ Odnosnie sygnatow AC to napiecie sieci mierzone jest przez oba sterowniki przez odpowiednie wejscia, natomiast napiecie agregatu monitorowane jest przez kazdy ze sterownikow osobno.

+ Obciazenie sterowane jest 3 stycznikami, jeden dla kazdego ze zrédet (SIEC, AGREGAT1, AGREGAT2), blokowanymi miedzy soba.

+ Kiedy wystepuje zanik napiecia sieci lub jest ono niedostepne, agregat, ktory pracowat mniej godzin i nie ma aktywnego alarmu globalnego, zostaje uruchomiony i pracuje do momentu powrotu sieci zasilajacej.

+  Przy parametrze P23.05 = Start, agregat bedzie kontynuowat prace nawet, gdy jego godziny pracy przekrocza liczbe godzin pracy drugiego agregatu.

+  Przy parametrze P23.05 = Czas, agregat bedzie pracowat okreslong liczbg godzin przed aktywacjq alternatywnego agregatu. W takim przypadku pierwszy uruchamiany jest silnik a przetaczanie zostanie przeprwadzone po
pojawieniu sie napiecia. Zobacz menu 23.

+  Zakazdym razem kiedy pojawi sie biad (alarm globalny) pracujacego agregatu, drugi agregat zostanie uruchomiony i bedzie pracowat jako oczekujaca jednostka.
+ Podczas takiej sytuacji warunki alarmowe powinny zostac usuniete, obciazenie pozostaje zasilane przez agregat oczekujacy; taka praca minimalizuje zaniki zasilania.
+ Normalnie ten cykl pracy bedzie przeprowadzony, gdy oba sterowniki sg w trybie AUT. Tak samo, jesli jeden ze sterownikéw jest w innym trybie, niemniej dziatanie systemu gearantowane bedzie tylko do momentu, gdy agregat
oczekujacy bedzie zachowywat swojg sprawno$¢ pracy.
Licznik czgéciowy godzin C‘VQIVEEADV = nie st
Gen.2 | L
Tryb prac 200010 ®| 608608 O | | gow
Tyb pracy 'ml: MODE: AUT START = rozruch silnika -
toki
I_ﬁTgTUS: ERR|STATUS: OKP  on' oms - agregat pracuie, HOT_READY A ;
Status: qud lub OK czas pozostaty do przefaczenia Wskaznik biedu
potaczenia
szeregowego

KONFIGURACJA

+Nalezy potaczy¢ dwa sterowniki przez dedykowanq sie¢ RS485, uzywajac do tego jednego z dostepnych kanatéw komunikacji (COMx), na przyktad wbudowany port COM1.

+Nalezy ustawic adres szeregowy (P20.x.01) pierwszego sterownika na warto$¢ 01 a drugiego sterownika na warto$¢ 02.

+ Nalezy ustawié parametry (czasy i tryby) pracy redundantnej uzywajac parametrow P23.04, P23.05 i P23.06 w menu M23-ROZNE.

+Nastepnie nalezy ustawic oba sterowniki w tryb AUT.

+Nalezy przej$¢ do strony Pracy redundantnej i sprawdzi¢ czy kazdy ze sterownikow prawidtowo widzi status drugiego sterownika.

Uwaga: Podczas testow lub normalnej pracy, kiedy przetaczenie miedzy jednym agregatem a drugim nalezy przeprowadzi¢ bez zachowania migdzyczasow, nalezy wcisnac i przytrzymac przez 5 sekund <€ i » jednoczesnie.

MODEM GSM /GPRS
+ Do RGK800 mozna podtaczy¢ modut modemu GSM/GPRS o kodzie EXP1015. Modem zajmuje jeden z kanatéw komunikacji COMx.
+ Ten modut pozwala na znaczne uproszczenie stosowania modemu, w poréwnaniu do tradycyjnych rozwiazan zewnetrznych, a listg zalet naszego rozwiazania podano ponizej:
+ Predkos¢ przesytu danych modemu GSM-GPRS zgodna z zakresami pracy wigkszosci sieci komérkowych na $wiecie.
+ Zasilanie modemu gwarantowane jest przez jednostke bazowa, nawet podczas rozruchu agregatu, kiedy to napiecie chwilowo spada ponizej wartoéci akceptowanej przez urzadzenia zewnetrzne.
+ Wbudowany port karty SIM.
+  Podtaczenie typu SMA dla wielozakresowej zewnetrznej anteny typu CX03, stopien ochrony IP65.
Funkcjonalnosc:
+  Potaczenie Online (CSD)
Pozwala na potaczenie online z oprogramowaniem do zdalnej kontroli (w odpowiedzi na zapytanie z PC lub potaczeniu inicjowanym przez RGK800).
+ Wysylanie SMS z alarmem / statusem / zdarzeniem
Wysytanie wiadomosci SMS ze statusem i alarmami do wielu odbiorcow; w takim przypadku nalezy okresli¢ numery odbiorcow i warunki generujgce wystanie wiadomosci.
+ Wysylanie wiadomosci email
Jak z SMS, tylko wysytanie na adres email.
+ Otrzymywanie komend przez SMS
Pozwala na kontrole RGK800 przez wystane komendy w SMS. Ponizej lista komend, ktére mozna wysta¢ w pojedynczej wiadomosci:

KOMENDA AKCJA
OFF, MAN, AUT, TEST Zmiana trybu pracy na zgodny z komenda.
RESET Kasowanie alarmu.
START, STOP Reczny rozruch/zatrzymanie silnika.
MAINS=x, GEN=x Reczne ustawianie urzadzenia wykonawczego sieci lub agregatu (x=1 or 0).
PWD=**** Umozliwia podanie hasta do akceptacji komend, jesli komenda wysytana jest z numeru telefonu niezdefiniowanego jako telefon alarmowy.
TIME=ss Czas oczekiwania w sekundach na wykonanie danej komendy.
INFO? Zapytanie 0 ogdlny status agregatu. Odpowiedz zdefiniowana bedzie jak ponizej:
ID=DEMO;
OM=MAN;

MV=411V,413V,412;
GV=000V,000V,000V;
LC=0000A,0000A,0000A,
MC1,GCO;

GF=00.0Hz;

ES=STOP;

BV=12.0V;

FL=000%;

EH=00000h

FUEL? Zapytanie 0 status poziomu paliwa.
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Wysytanie danych i listy zdarzen na zdalny serwer FTP
Cafa zapisana lista zdarzer w RGK800 moze by¢ wystana w formie pliku na serwer FTP. W ten sposob na serwerze znajduje sie aktualna historia statusu wszystkich agregatow.

Dedykowana strona pokazuje status modemu wykorzystywanego ze sterownikiem oraz jego aktywnos¢, jako$c sygnatu oraz, jesli wystepuje, kod btedu potaczenia.

. -Jakos’c’ sygnatu .

[ Status rejestracji ;
| do sieci

= - | Jaf T . | Status karty SIM
i vodat one -
Funkcjamodernu L0 nPENTNG EVENTS FTP

18001

Kod diagnostyczny
(normalnie pole puste)

| Zdarzenia wystane / |
| do wysfania

ALTERNATYWNE KONFIGURACJE

Sterownik umozliwia ustawienie maksymalnie 4 konfiguracji parametréw (napiecie, prad, czestotiiwos¢, predkosc, itp). Konfiguracje mozna zdefiniowa¢ w menu M04.

System mozna dynamicznie przetacza¢ migdzy poszczegdlnymi konfiguracjami, przy uzyciu kombinacji wej§¢ cyfrowych, standardowo podigczonych do zewnetrznego przefacznika.

Ta funkcjonalnosc¢ jest uzyteczna w przypadku, gdy agregat jest wypozyczany a charakterystyka obciazenia zmienia sie w zaleznoci od obiektu.

Zmiany konfiguracji mozna dokonac przy zatrzymanym silniku i sterowniku w trybie OFF. Jesli uzytkownik dokona zmiany, gdy warunki te nie sg spefnione, to system zachowa swoja pierwotna konfiguracje i bedzie sygnalizowat
alarm A57 - Zmiana konfiguracji niemozliwa.

Ponizsza tabela wskazuje zalezno$¢ miedzy statusem wejs¢ a aktywna konfiguracja.

WEJSCIE KANAL 1 WEJSCIE KANAL 2 AKTYWNA KONFIGURACJA
OFF OFF CNF1 (P04.1.xx)
ON OFF CNF2 (P04.2.xx)
OFF ON CNF3 (P04.3.xx)
ON ON CNF4 (P04.4.xx)

PROGRAMOWANIE PRZEZ PORT PODCZERWIENI IR

Parametry RGK800 mozna ustawia¢ przez optyczny port podczerwieni umiejscowiony na panelu przednim przy uzyciu modutu USB-IR o kodzie CX01 lub modutu WiFi o kodzie CX02.
Ten sposb programowania posiada nastepujace zalety:

Umozliwia konfiguracje i serwis RGK800 bez koniecznosci podtaczania sig od tytu urzadzenia i otwierania szafy sterujacej.

Port jest galwanicznie odizolowany od wewnetrznych ukfadow sterownika RGK800, co gwarantuje wysoki poziom bezpieczeristwa dla operatora.

Wysoka predkos¢ przesylu danych.

Stopien ochrony panelu przedniego IP65.

Ogranicza mozliwos¢ nieautoryzowanego dostepu do konfiguracji urzadzenia.

Nalezy umiesci¢ modut CX... w otworach montazowych na panelu przednim, po podtaczeniu urzadzenie bedzie sygnalizowac prawidtowa, prace zielong dioda umieszczong na module.

USTAWIANIE PARAMETROW PRZY UZYCIU KOMPUTERA

Przy uzyciu oprogramowania do ustawier mozna przenie$¢ (wczesniej ustawiony) zestaw parametrow z RGK800 do komputera lub odwrotnie.
Transferu, z komputera do RGK800, mozna dokonywac czesciowo, na przyktad tylko parametry wybranych menu.

Komputer moze by¢ réwniez wykorzystany do ustawien parametréw jak i do definiowania:

Danych w charakterystykach czujnikéw ciénienia, temperatury, poziomu paliwa i ochrony generatora.

Logo jakie bedzie wyswietlane po zasileniu i za kazdym razem, gdy uzytkownik wyjdzie z menu ustawien.

Strony informacyjnej, gdzie umiesci¢ mozna informacje o aplikacji, charakterystyke, dane itp.

Programowania w logice PLC.

Pobierania dodatkowego jezyka menu.

USTAWIANIE PARAMETROW Z POZIOMU PANELU PRZEDNIEGO

By otworzy¢ menu ustawien parametrow (setup):
- Nalezy przetaczy¢ jednostke w tryb OFF.
- Przy normalnym wy$wietlaniu pomiaréw, nalezy wcisna¢ przycisk -, by wywota¢ menu gtéwne.

- Wybra¢ ikong @ Jesli jest wylaczona (wyswietlona na szaro) nalezy w pierwszej kolejnosci wprowadzi¢ hasto (zobacz rozdziat Hasto dostepu.

- Nastepnie weisna¢ przycisk - by otworzy¢ menu ustawien.

Na ekranie pojawi sie okno jak na ponizszym zdjeciu, na ktérym wys$wietlona bedzie lista poszczegdlnych menu ustawien parametrow, podzielona ze wzgledu na ich funkcje.
Nalezy wybra¢ wymagane menu przyciskami A Vi potwierdzic przyciskiem -.

Nalezy weisna¢ przycisk OFF by powréci¢ do wySwietlania wartosci pomiaréw.

Ustawienia: menu wyboru
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Ponizsza tabela zawiera liste dostepnych menu :

KOD MENU OPIS

M01 UZYTECZNE jezyk, podswietlenie, wyswietlane strony, etc.

M02 OGOLNE specyfikacja systemu

M3 HASLO ustawianie hasta

MO4x KONFIGURACJE wybér konfiguracji (1 ... 4)

M05 AKUMULATOR parametry akumulatora zamontowanego w agregacie
Mo6 ALARMY AKUSTYCZNE kontrola wewnetrznego sygnalizatora dzwigkowego lub syreny zewnetrznej
MO7 | PREDKOSC SILNIKA progi limitw, zrodto pomiaru rpm

M08 CISNIENIE OLEJU progi limitéw, zrédto pomiaru

M09 TEMPERATURA CHLODZIWA progi limitéw, zrédto pomiaru

M10 POZIOM PALIWA napefnianie, progi limitow, zrodto pomiaru

M11 ROZRUCH SILNIKA tryb rozruchu i zatrzymania silnika

M12 PRZELACZANIE OBCIAZENIA tryb przetaczania obcigzenia

M13 KONTROLA SIECI limity dla napiecia sieci

M14 KONTROLAAGREGATU limity dla napigcia agregatu

M15 OCHRONA AGREGATU uptyw doziemny, krzywe ochrony, progi

M16 AUTOMATYCZNY TEST tryb testu automatycznego, czas trwania, okres

M17 SERWIS przerwy serwisowe

M18 WEJSCIA PROGRAMOWALNE funkcje programowalnych wej$¢ cyfrowych

M19 WYJSCIA PROGRAMOWALNE funkcje programowalnych wyj$¢ cyfrowych

M20 KOMUNIKACJA adresy, format, protokoty

M21 CAN BUS typ ECU, opcje sterowania

M22 ZARZADZANIE OBCIAZENIEM priorytet obcigzenia, zarzadzanie obcigzeniem wirtualnym
M23 ROZNE praca redundantna, taryfa EJP, itp.

M24 PROGI LIMITOW personalizowane progi limitow

M25 LICZNIKI programowalne liczniki oglne

M26 STRONY UZYTKOWNIKA personalizowane strony pomiaréw

M27 ZDALNE ALARMY zewngtrzny modut przekaznikowy do sygnalizacji alarméw i statusu
M28 WEJSCIE REZYSTANCYJINE programowalne pomocnicze wejécie rezystancyjne
M29 WEJSCIA ANALOGOWE wejscia: napieciowe/pradowe/temperatury

M30 WYJSCIA ANALOGOWE wyjécia: napieciowe/pradowe

M31 IMPULSY ENERGII impulsy zliczania energii

M32 ALARM UZYTKOWNIKA programowalne alarmy

M33 | WELASCIWOSCI ALARMOW ustawianie wiasciwosci alarméw

+ Nalezy wybra¢ menu i weisngg przycisk - by wy$wietlic parametry.

+ Wszystkie parametry wyswietlane sa wraz z kodem, opisem i aktualnie ustawiona wartoscia.

Ustawienia: wyhor parametrow

Aktualnie ustawiona
wartos¢

Kod parametru

HE EBATTER:

%
E TEWSIOHE Mﬁf
MITE TEMSIOHE HIM

Opis parametru Wybrany parametr

+ By zmieni¢ ustawienia parametru nalezy go wybrac i wcisngc -.

+ Jesli hasto dostepu zaawansowanego nie zostato wprowadzone to dostep do edycji strony nie bedzie mozliwy a na ekranie pojawi sig stosowny komunikat.
+ Jedli natomiast prawa dostepu sa potwierdzone to pojawi sig ekran edycji.

Ustawienia: strona edycji

Nowo wprowadzona
Wybrany parametr warto$¢
Minimalna wartos¢ Maksrtm'a'lna
do ustawienia wartos¢
IPPEEED. do ustawienia
FAULT
Belka zakresu Warto$¢ domysina

+ Kiedy wy$wietlona jest strona edycji mozna zmienia¢ ustawienia parametréw przyciskami <€ i ». Na ekranie pokazane sg nowe ustawienia, belka zakresu, wartosci minimalne i maksymalne, poprzednie ustawienia i ustawienia
domysine.

+ Wciénigcie kombinacji przyciskow <« + A umozliwia ustawienie warto$ci minimalnej, natomiast kombinacja A+ »>wartosci maksymalnej.

+ Wcisniecie jednoczesne przyciskow <€ + »>powoduje ustawienie wartosci fabrycznie domysinych.

+ Podczas wprowadzania tekstu przyciski Ai V¥ stuzg do wyboru znaku alfanumerycznego, natomiast przyciski < i » stuza do przemieszczania kursora miedzy kolejnymi znakami. Wcisnigcie jednoczesne przyciskow Ai ¥
powoduje przejscie do pierwszego znaku na liscie wyboru ‘A’

+ Nalezy weisna¢ przycisk by powrdci¢ do wyboru parametru. Wprowadzona warto$¢ jest zapamietywana.

+Nalezy wcisnag przycisk OFF by zapamieta¢ wszystkie ustawienia i wyjs¢ z menu ustawien. Sterownik uruchomi sie ponownie i powréci do normalnej pracy.

+ Jesli uzytkownik nie wcisnie zadnego przycisku przez wigcej niz 2 minuty, sterownik wyjdzie z menu ustawier automatycznie i powréci do normalnej pracy bez zapisania zmian wprowadzonych w ustawieniach parametrow.

+ Istnieje mozliwo$¢ zapisu kopii bezpieczefistwa danych (ustawienia modyfikowane z poziomu klawiatury) w pamigci eprom sterownika RGK800. Dane te mozna ponownie przywrécic kiedy jest to konieczne. Komendy zapisu i
przywrécenia znajduja sie menu komend.
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TABELA PARAMETROW

M1 - UZYTECZNE M DOMYSLNIE ZAKRES
P01.01 | Jezyk angielski angielski
wioski
francuski
hiszpanski
portugalski
P01.02 | Ustawainie zegara po wigczeniu zasilania OFF OFF-ON
P01.03 | Tryb pracy po wlaczeniu zasilania OFF tryb OFF
poprzedni
P01.04 | Kontrast wyéwietlacza LCD % 50 0-100
P01.05 | Intensywnos$¢ podswietlenia ekranu (najwyzsza) % 100 0-100
P01.06 | Intensywnos$¢ podswietlenia ekranu (najnizsza) % 25 0-50
P01.07 | Czas przejscia do najnizszej intensywnosci podswietlenia s 180 5-600
P01.08 | Powrét do strony domysinej s 300 OFF /10-600
P01.09 | Strona domysina VLL (lista stron)
P01.10 | Identyfikator agregatu (pusty) opis, 20 znakéw

P01.01 - Wybor jezyka menu urzadzenia.

P01.02 - Aktywacja automatycznego dostepu do ustawien zegara po podaniu zasilania.

P01.03 - Uruchomienie urzadzenia w trybie OFF, po podaniu zasilania , lub w trybie w ktérym byto urzadzenie przed wytaczeniem.
P01.04 - Regulacja kontrastu ekranu LCD.

P01.05 - P01.06 - Regulacja najwigkszej/najmniejszej intensywnosci podéwietlenia ekranu.

P01.07 - Opoznienie dla przejécia do najnizszej intensywnosci pod$wietlenia ekranu.

P01.08 - Opdznienie powrétu do wy$wietlania strony domysinej, od kiedy zaden z przyciskow nie zostat wisnigty. Jesli ustawiony na OFF na ekranie bedze wy$wietlana caly czas ostatnio wybrana recznie strona

P01.09 - Strona domy$ina, ktéra bedzie wyswietlana po podaniu zasilania lub po uptywie opéznienia.

P01.10 - Dowolny tekst alfanumeryczny identyfikatora agregatu. Uzywany réwniez do identyfikacji jednostki przy zdalnym raportowaniu alrméw/zdarzen przez SMS lub email.

M02 - OGOLNE M DOMYSLNIE ZAKRES
P02.01 Strona pierwotna przektadnikéw pradowych 1-2-3 A 5 1-10000
P02.02 | Strona wtérna przektadnikow pradowych 1-2-3 A 5 1-5
P02.03 | Warto$¢ pradu przektadnikow pradowych 1-2-3 mierzonych na: obcigzenie obcigzenie
agregat
P02.04 | Strona pierwotna przektadnika pradowego 4 A 5 1-10000
P02.05 | Strona wtérna przektadnika pradowego 4 A 5 1-5
P02.06 | Warto$¢ pradu przektadnika pradowego 4 OFF OFF
neutralny
uziemienie
P02.07 | Uzycie przektadnika napieciowego OFF OFF-ON
P02.08 | Strona pierwotna przekfadnika napigciowego \ 100 50-50000
P02.09 | Strona wtérna przekfadnika napieciowego \ 100 50-500
P02.10 | Kontrola kolejnosci faz OFF OFF
L1-L2-L3
L3-L2-L1

P02.01 - Wartos¢ dla jednej fazy strony pierwotnej przekiadnika pradowego. Na przyktad, jesli prad strony pierwotnej to 800/5 to nalezy ustawi¢ 800.
P02.02 - Warto$¢ dla jednej fazy strony wtémej przektadnika pradowego. Na przyktad, jesli strona wtérna przektadnika to 800/5 nalezy ustawic 5.

P02.03 - Pozycjonowanie fazowych przektadnikow pradowych. Jesli ustawione na Obcigzenie, prad (oraz odpowiednio moc i energia) sa przypisane do sieci lub agregatu, w zaleznosci od tego ktdre urzadzenie wykonawcze jest

zamknigte.
P02.04 - Warto$¢ strony pierwotnej przektadnika pradowego nr 4. P02.05 - Warto$¢ strony wtornej przektadnika nr 4.

P02.06 - Pozycjonowanie 4 przekladnika pradowego. OFF = nie zainstalowany. Neutralny = Odczyt pradu w przewodzie neutralnym. Uziemienie = Odczyt pradu uptywéw doziemnych. W tym przypadku nalezy ustawi¢

progi zadziatania dla uptywéw doziemnych.
P02.07 - Okreslany, gdy zastosowano przektadnik napieciowy na wejsciach pomiarowych sieci/agregatu.
P02.08 - Warto$¢ strony pierwotnej przektadnika napigciowego.
P02.09 - Wartos¢ strony wtérnej przektadnika napigciowego.

P02.10 - Wiaczanie kontroli kolejnosci faz. OFF = brak kontroli. Bezposrednia = L1-L2-L3. Odwrotna = L3-L2-L1. Uwaga: wiacz réwniez odpowiednie alarmy.

M03 - HASLO M DOMYSLNIE ZAKRES
P03.01 | Wiaczanie/wylaczanie zastosowania hasta OFF OFF-ON
P03.02 | Hasto do poziomu uzytkownika 1000 0-9999
P03.03 | Hasto do poziomu zaawansowanego 2000 0-9999
P03.04 | Hasto do dostepu zdalnego OFF OFF/1-9999

P03.01 - Jesli ustawione na OFF, zarzadzanie hastem jest wylaczone i kazdy uzytkownika ma dostep do ustawien i menu komend.
P03.02 - Kiedy parametr P03.01 jest aktywny, to ta warto$¢ okresla hasto dostepu uzytkownika. Zobacz rozdziat Hasto dostepu.
P03.03 - Jak w parametrze P03.02, ale odnosi sie do dostepu zaawansowanego.

P03.04 - Jesli ustawiono warto$¢ numeryczna, to jest to kod dostepu przez komunikacje seryjna, ktory nalezy wprowadzic przed wystaniem komendy przy zdalnym sterowaniu.
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M04 - KONFIGURACJE (CNFn, n=1...4) M DOMYSLNIE ZAKRES
P04.n.01 | Napiecie znamionowe v 400 50-500000
P04.n.02 | Typ podiaczenia L1-L2-L3-N L1-L2-L3-N
L1-L2-L3
L1-N-L2
L1-N
P04.n.03 | Typ kontrolowanego napiecia L-L L-L
L-N
L-L+L-N
P04.n.04 | Prad znamionowy A 5 1-10000
P04.n.05 | Czestotliwos¢ znamionowa Hz 50 50
60
400
P04.n.06 | Znamionowe rpm silnika RPM 1500 750-3600
P04.n.07 | Znamionowa moc czynna kW Aut Aut / 1-10000
P04.n.08 | Znamionowa moc pozorna kVA Aut Aut / 1-10000

Uwaga: To menu jest podzielone na 4 grupy, ktore dotycza 4 konfiguracji CNF1...CNF4. Nalezy zapoznac sie z odpowiednim rozdziatem w celu zarzadzania réznymi konfiguracjami.

P04.n.01 - Znamionowe napiecie sieci i agregatu. Dla uktadow wielofazowych nalezy zawsze ustawi¢ wato$¢ napiecia migdzyfazowego.

P04.n.02 - Wybor typu pofaczenia, 3 fazowe z przewodem neutralnym lub bez, 2 fazowe lub 1 fazowe.

P04.n.03 - Kontrola napie¢ migdzyfazowych, fazowych lub obu typdw.

P04.n.04 - Znamionowy prad agregatu. Uzywany do ustawien progéw zadziatania ochrony (prog = warto$¢ procentowa w odniesieniu wartosci znamionowej).

P04.n.05 - Czestotliwo¢ znamionowa sieci i agregatu.

P04.n.06 - Znamionowa predkos¢ silnika wyrazona w obrotach na minute (RPM).

P04.n.07 - Znamionowa moc czynna agregatu. Uzywana do ustawien progow zadziatania ochrony, zarzadzania obciazeniem wirtualnym, obciazeniem priortetowym, itp. Jesli jest ustawiona na Aut to warto$¢
kalkulowana jest w oparciu o warto$¢ strony pierwotnej przektadnika pradowego i znamionowe napiecie.

P04.n.08 - Znamionowa warto$¢ mocy pozornej agregatu.

M05 - AKUMULATOR M DOMYSLNIE ZAKRES
P05.01 | Znamionowe napiecie akumulatora v 12 12124
P05.02 | Limit napigcia maksymalnego % 130 110-140
P05.03 | Limit napiecia minimalnego % 75 60-130
P05.04 | Opdznienie dla napigcia minimalnego/maksymalnego s 10 0-120
P05.01 - Znamionowe napiecie akumulatora.
P05.02 - Wybdr progu zadziatania dla alarmu napigcia maksymalnego.
P05.03 - Wybor progu zadziatania dla alarmu napiecia minimainego.
P05.04 - Opoznienie zadziatania dla alarméw napigcia MIN i MAX.
M06 — ALARMY AKUSTYCZNE M DOMYSLNIE ZAKRES
P06.01 Tryb syreny dla alarmu czas OFF
klawiatura
czas
powtarzanie
P06.02 | Czas aktywacii syreny przy alarmie s 30 OFF/1-600
P06.03 | Czas aktywacji syreny przed rozruchem s OFF OFF /1-60
P06.04 | Czas aktywacji syreny przy rozpoczeciu zdalnej kontroli s OFF OFF /1-60
P06.05 | Czas aktywacii syreny przy zaniku sieci s OFF OFF /1-60
P06.06 | Urzadzenia akustyczne BUZER +SYRENA OFF
SYRENA
BUZER
BUZER+SYRENA
P06.07 | Sygnalizacja przy naciskaniu przyciskow s 0.15 OFF /
0.01-0.50

P06.01 - OFF = syrena wylaczona. Klawiatura = Syrena pracuje ciagle do momentu, gdy nie zostanie wylaczona przez wisnigcie przycisku na klawiaturze. Czas = Syrena pracuje przez czas ustawiony w parametrze P06.02.

Powtarzanie = Syrena pracuje przez cza ustawiony w parametrze P06.02, nastepnie nastepuje przerwa okreslona jako 3x czas syreny, nastepnie cykl zostaje powtdrzony.
P06.02 - Czas trwania sygnatu akustycznego przy pojawieniu sie alarmu.
P06.03 - Czas trwania sygnatu akustycznego przed kazdym rozruchem agregatu.
P06.04 - Czas trwania sygnafu akustycznego po otwarciu kanatu komunikacji zdainej.
P06.05 - Czas trwania sygnatu akustycznego po zaniku sieci.
P06.06 - Wybor dostepnego urzadzenia sygnalizacji akustycznej.
P06.07 - Aktywacja i czas trwania sygnalu akustycznego przy wciskaniu przyciskow.

.JLovato

—_electric




1336 PL 03 15

M07 - PREDKOSC SILNIKA M DOMYSLNIE ZAKRES
P07.01 | Zrddio odezytu dia predkosci silnika W OFF
CZESTO.-AGREGAT.
W
CZUINIK LS
CZUINIK HS
CAN
P07.02 | Zaleznos¢ dla czujnika: RPM/W 1.000 0.001-50.000
P07.03 | Maksymalny limit predkosci 110 100-120
P07.04 | Opdznienie dla alarmu maksymalnej predkosci 3.0 0.5-60.0
P07.05 | Minimalny limit predkosci 90 80-100
P07.06 | Opdznienie dla alarmu minimalnej predkosci 5 0-600

P07.01 - Wybdr zrédta odczytu sygnatu predkosci silnika. OFF = obroty nie wy$wietlane i nie kontrolowane. Czgstotliwo$¢ agregatu = RPM kalkulowany na podstawie czestotiiwosci alternatora. Czestotliwo$¢ znamionowa odpowiada
obrotom znamionowym. W = RPM mierzone w oparciu o czestotliwoéc sygnatu W, w odniesieniu do stosunku RPM/W ustawione w odpowiednim parametrze. Czujnik LS = RPM mierzone przez czujnik, z wykorzystaniem
wejscia o niskiej czutosci (sygnat mocny). Czujnik HS = jak w poprzednim przypadku, z wej$ciem wysokiej czutosci (dla sygnatow stabych). CAN = RPM odczytywany z ECU silnika przez CAN bus.

P07.02 - Stosunek pomiedzy RPM i czestotliwo$cig sygnatu W Iub z czujnika. Moze by¢ ustawiony recznie lub odczytany automatycznie przy zastosowaniu sie do ponizszej procedury: Przy wyswietlonej stronie predkosci silnika i
pracujacym silniku na obrotach znamionowych nalezy weisng¢ START i - przez 5 sekund. Sterownik uwzgledni aktualng predko$¢ jako predko$¢ znamionowa, uzyje aktualnej czestotliwosci sygnatu W do wyliczenia wartoéci
parametru P07.02.

P07.03 - P07.04 - Prog zadziatania i opdznienie dla alarmu zbyt wysokiej predkosci silnika.

P07.05 - P07.06 - Prog zadziatania i opoznienie dla alarmu zbyt wysokiej predkoéci silnika.

M08 - CISNIENIE OLEJU M DOMYSLNIE ZAKRES
P08.01 | Zrodio odezytu OFF OFF
REZYST.
CAN
AINX
P08.02 | Nrkanatu 1 1.8
P08.03 | Typ czujnika rezystancyjnego VDO VDO
VEGLIA
DATCON
PERSONALIZOWANY
P08.04 | Tolerancja dla czujnika rezystancyjnego Ohm 0 -30.0 ... +30.0
P08.05 | Jednostka pomiaru cisnienia bar bar
psi
P08.06 | Limit dla wstepnego alarmu ci$nienia minimalnego (bar/psi) 3.0 0.1-180.0
P08.07 | Limit dla alarmu ci$nienia minimalnego (bar/psi) 2.0 0.1-180.0

P08.01 - Okresla, ktére zrodto wykorzystywane jest do odczytu cisnienia oleju. OFF = brak. Zacisk PRESS mozna wykorzysta¢ jako programowalne wejscie cyfrowe INP19. REZYST. = odczyt z czujnika rezystancyjnego przez wejscie
analogowe na zacisku PRESS. CAN = odczyt przez CAN bus. AINx = odczyt przez wejcie analogowe w module rozszerzen EXP.

P08.02 - Numer kanatu (x) jesli w poprzednim parametrze wybrano AINX.

P08.03 - Kiedy stosujemy czujnik rezystancyjny pozwala na wybor wykorzystywanej krzywej. Uzytkownik sam moze zdefiniowa¢ krzywa przy uzyciu oprogramowania do ustawien.

P08.04 - W przypadku zastosowania czujnika rezystancyjnego ten parametr pozwala na zwigkszenie lub zmniejszenie wartosci w Ohm od ustawionej krzywej, by dla przyktadu skompensowa¢ diugos¢ przewodu.
Ta warto$¢ moze by¢ réwniez ustawiona bez wchodzenia do ustawien przy uzyciu funkcji w menu komend, ktéra pozwala na wy$wietlenie pomiaréw podczas ich kalibracji.

P08.05 - Wybor jednostki pomiaru ciénienia oleju.

P08.06 - P08.07 - Definiuje poziomy ciénienia minimalnego dla alarmu wstepnego i dla alarmu. Zobacz odpowiednie alarmy.
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M09 - TEMPERATURA CHLODZIWA M DOMYSLNIE ZAKRES
P09.01 | Zrodio odezytu OFF OFF

REZYST.

CAN
AINX

P09.02 | Nrkanalu 1 1.8
P09.03 | Typ czujnika rezystancyjnego VDO VDO

VEGLIA

DATCON

PERSONALIZOWANY
P09.04 | Tolerancja dla czujnika rezystancyjnego Ohm 0 -30.0 ... +30.0
P09.05 | Jednostka temperatury °C °C
°F

P09.06 | Limit dla wstepnego alarmu temperatury maksymalnej ° 90 20-300
P09.07 | Limit dla alarmu temperatury maksymalnej ° 100 20-300
P09.08 | Limit dla alarmu temperatury minimalnej ° OFF OFF/20-300
P09.09 | Prog temperatury dla przefgczenia obcigzenia ° OFF OFF/20-300
P09.10 | Prog aktywaci grzatki ° OFF OFF/20-300
P09.11 Prog deaktywacji grzatki ° OFF OFF/20-300
P09.12 | Opdznienie dla alarmu btedu czujnika temperatury min OFF OFF/1-60

P09.01 - Okresla ktore zrodto jest wykorzytywane do odczytu temperatury plynu chiodzacego. OFF = brak. Zacisk TEMP mozna wykorzysta¢ jako programowalne wejscie cyfrowe INP18. REZYST. = odczyt z czujnika rezystancyjnego
przez wejscie analogowe na zacisku TEMP. CAN = odczyt przez CAN bus. AINx = odczyt przez wejécie analogowe w module rozszerzen EXP.

P09.02 - Numer kanatu (x) jesli w poprzednim parametrze wybrano AINX.

P09.03 - Kiedy stosujemy czujnik rezystancyjny pozwala na wybor wykorzystywanej krzywej. Uzytkownik sam moze zdefiniowac krzywa przy uzyciu oprogramowania do ustawien.

P09.04 - W przypadku zastosowania czujnika rezystancyjnego ten parametr pozwala na zwigkszenie lub zmniejszenie wartosci w Ohm od ustawionej krzywej, by dla przyktadu skompensowac dtugo$c przewodu.
Ta warto$¢ moze by¢ réwniez ustawiona bez wchodzenia do ustawien przy uzyciu funkcji w menu komend, ktéra pozwala na wy$wietlenie pomiaréw podczas ich kalibracji.

P09.05 - Wybor jednostki pomiaru temperatury.

P09.06 - P09.07 - Definiuja poziomy maksymalne temperatury ptynu chiodzacego dla alarmu wstepnego i dla alarmu. Zobacz odpowiednie alarmy.

P09.08 - Definiuje prog alarmu dla minimalnej temperatury ptynu chtodzacego. Zobacz odpowiednie alarmy.

P09.09 - Jesli temperatura silnika jest wyzsza niz ten prog (silnik jest cieply), to obcigzenie jest przetaczane do agregatu po 5 sekundach, zamiast jak zwykle czeka¢ przez czas opéznienia ustawionego w parametrze P14.05. Jesli
natomiast temperatura jest nizsza (silnik jest zimny) to sterownik bedzie oczekiwat przez ustawiony czas.

P09.10 - P09.11 - Definiuje progi wiaczania/wytaczania wyjscia zaprogramowanego na funkcje rozgrzewania.

P09.12 - Opdznienie dla generowania alarmu uszkodzenia czujnika rezystancyjnego temperatury.

M10 - POZIOM PALIWA M DOMYSLNIE ZAKRES
P10.01 | Zrodio odezytu OFF OFF
REZYST.
CAN
AINX
P10.02 | Nrkanafu 1 1.8
P10.03 | Typ czujnika rezystancyjnego VDO VDO
VEGLIA
DATCON
PERSONALIZOWANY
P10.04 | Tolerancja dla czujnika rezystancyjnego Ohm 0 -30.0...+30.0
P10.05 | Jednosta pojemnosci % %
|
gal
P10.06 | Pojemnos¢ zbiornika OFF OFF /1-30000
P10.07 | Limit dla wstepnego alarmu minimalnego poziomu paliwa % 20 0-100
P10.08 | Limit dla alarmu minimalnego poziomu paliwa % 10 0-100
P10.09 | Poziom rozruchu pompy napefniajacej % OFF OFF /0-100
P10.10 | Poziom zatrzymania pompy napetniajacej % OFF OFF /0-100
P10.11 Znamionowe zuzycie paliwa na godzing Ilh OFF OFF /0.0-200.0
P10.12 | Czutos¢ dla alarmu kradziezy paliwa % OFF OFF /0-100
P10.13 | Wigczanie strony efektywnosci energetycznej OFF OFF
ON

P10.01 - Okresla ktore zrodto jest wykorzystywane do odczytu poziomu paliwa. OFF = brak. Zacisk FUEL mozna wykorzystac jako programowalne wejscie cyfrowe INP17. REZYST. = odczyt z czujnika rezystancyjnego przez wejscie
analogowe na zacisku FUEL. CAN = odczyt przez CAN bus. AINx = odczyt przez wejScie analogowe w module rozszerzen EXP.

P10.02 - Numer kanatu (x) jesli w poprzednim parametrze wybrano AINx.

P10.03 - Kiedy stosujemy czujnik rezystancyjny pozwala na wybdr wykorzystywanej krzywej. Uzytkownik sam moze zdefiniowa¢ krzywa przy uzyciu oprogramowania do ustawien.

P10.04 - W przypadku zastosowania czujnika rezystancyjnego ten parametr pozwala na zwigkszenie lub zmniejszenie wartosci w Ohm od ustawionej krzywej, by dla przyktadu skompensowa¢ diugos¢ przewodu.
Ta warto$¢ moze by¢ rowniez ustawiona bez wchodzenia do ustawien przy uzyciu funkcji w menu komend, ktéra pozwala na wyswietlenie pomiaréw podczas ich kalibracji.

P10.05 - Wybr jednostki pomiaru pojemnoéci zbiornika i dostepnego paliwa.

P10.06 - Definiuje pojemnos¢ zbiornika, wykorzystywana do okreslenia autonomii paliwowej.

P10.07 - P10.08 - Definiujg poziomy minimalne poziomu paliwa dla alarmu wstepnego i dla alarmu. Zobacz odpowiednie alarmy.

P10.09 - Pompa napelniajaca zaczyna pracowac, gdy poziom paliwa spadnie ponizej tej wartosci.

P10.10 - Pompa napelniajaca przestaje pracowac, gdy poziom paliwa osiagnie lub jest wyzszy niz ta wartos¢.

P10.11 - Znamionowe zuzycie paliwa na godzing. Wykorzystywane do wyliczenia pozostatej wartosci autonomii paliwowej.

P10.12 - Umozliwia ustawienie wspdtczynnika czutosci dla alarmu kradziezy paliwa. Warto$¢ niska = wysoka czuto$¢ - Warto$¢ wysoka = niska czuto$c. Sugerowane ustawienia: pomiedzy 3% i 5%.

P10.13 - Wigcza wyswietlanie podstrony, na stronie odnoszacej sie do poziomu paliwa, z danymi o efektywnosci energetycznej agregatu.
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M11 - ROZRUCH SILNIKA M DOMYSLNIE ZAKRES
P11.01 Prég detekcji pracy silnika - napiecie z alternatora VDC 10.0 OFF/3.0-30
P11.02 | Prog detekeji pracy silnika - napiecie agregatu % 25 OFF/10-100
P11.03 | Prog detekcji pracy silnika - czestotliwo$¢ agregatu % 30 OFF/10-100
P11.04 | Prog detekeji pracy silnika - predkos¢ silnika % 30 OFF/10-100
P11.05 | Czas rozgrzewania $wiec zarowych s OFF OFF/1-600
P11.06 | Temperatura odigczenia podgrzewania paliwa ° OFF OFF/20-300
P11.07 | Limit czasu podgrzewania paliwa s OFF OFF/1-900
P11.08 | Czas pomiedzy uruchomieniem elektrozaworu paliwa a rozruchem s 1.0 OFF/1.0-30.0
P11.09 | llos¢ prob rozruchu 5 1-30
P11.10 | Czas trwania proby rozruchu s 5 1-60
P11.11 Przerwa migdzy prébami rozruchu s 5 1-60
P11.12 Przerwa migdzy koricem prob rozruchu a kolejng proba s OFF OFF/1-60
P11.13 | Czas wstrzymania alarméw po rozruchu s 8 1-120
P11.14 | Czas wstrzymania detekcji przekroczenia predkosci po rozruchu s 8 1-120
P11.15 | Czas zmniejszania predkosci s OFF OFF/1-600
P11.16 | Prég temperatury wylaczenia zmniejszania predkosci ° OFF OFF/20-300
P11.17 | Tryb cyklu wychladzania obciazenie zawsze
obcigzenie
prog temperatury
P11.18 | Czas wychladzania s 120 1-3600
P11.19 | Prdg temperatury zakoficzenia wychtadzania ° OFF OFF/1-250
P11.20 | Czas hamulca magnetycznego s OFF OFF/1-60
P11.21 | Opdznienie dla zaworu gazu s OFF OFF/1-60
P11.22 | Czas wtryskiwaczy s OFF OFF/1-60
P11.23 | Czas zaworu powietrza s OFF OFF/1-60
P11.24 | Prog odtaczenia zaworu powietrza % 5 1-100
P11.25 | llo¢ prob rozruchu z uzyciem zaworu powietrza 2 1-10
P11.26 | Proby rozruchu w trybie z zaworem powietrza kolejny kolejny
zmienny
P11.27 | Préby rozruchu w trybie ze sprezonym powietrzem OFF OFF
kolejny
zmienny
P11.28 | Tryb elektrozaworu paliwa normainy normainy
ciagty
P11.29 | Tryb rozgrzewania $wiec zarowych normalny normalny
+rozruch
+oykl
P11.30 | Tryb hamulca magnetycznego normalny normalny
impulsowy
bez przerwy
P11.31 Tryb hamowania przed zatrzymaniem wigczony wigczony
wylaczony

P11.01 - Prog detekcji pracy silnika na podstawie napiecia z alternatora (D+/AC).

P11.02 - Prog detekcji pracy silnika na podstawie napiecia agregatu (VAC).

P11.03 - Prog detekcji pracy silnika na podstawie czestotliwoéci agregatu.

P11.04 - Prog detekcji pracy silnika na podstawie sygnatu predkosci ‘W' lub z czujnika.

P11.05 - Czas rozgrzewania $wiec przed rozruchem.

P11.06 - Temperatura silnika powyZej ktérej wytaczane jest podgrzewanie paliwa.

P11.07 - Maksymalny czas podgrzewania paliwa.

P11.08 - Czas pomiedzy aktywacja zaworu paliwa a rozruchem silnika.

P11.09 - Calkowita liczba automatycznych préb rozruchéw.

P11.10 - Czas proby rozruchu.

P11.11 - Przerwa pomiedzy jedna proba rozruchu, podczas ktérej nie wykryto sygnatu pracujacego silnika, i kolejna prdba,

P11.12 - Przerwa pomiedzy jedng proba rozruchu, ktéra zostata przerwana przez btad rozruchu, i kolejna proba.

P11.13 - Czas wytaczenia alarméw zaraz po rozruchu silnika. Wykorzystywane przy alarmach posiadajacych wigczone wiasciwosci “pracujacy silnik”. Na przyktad: minimalne ci$nienie oleju.

P11.14 - Jak dla poprzedniego parametru, w szczegdinym odniesieniu do alarméw maksymalnej predkosci.

P11.15 - Czas pobudzenia wyj$cia zaprogramowanego na funkcje Hamowania.

P11.16 - Temperatura silnika powyzej ktorej funkcja hamowania jest wytaczona.

P11.17 - Tryb cyklu wychtadzania. Zawsze = cykl wychtadzania jest uruchamiany za kazdym razem gdy silnik zostaje zatrzymany w trybie automatycznym (bez sytuacji gdy wystepuje alarm ktdry zatrzymuije silnik natychmiast).
Obciazenie = cykl wychtadzania jest uruchamiany tylko wtedy gdy obcigzenie zostalo przetaczone do agregatu. Prog temperatury = cykl wychtadania uruchamiany jest tylko wtedy, gdy temperatura silnika przekroczy prég
ustawiony w kolejnych parametrach.

P11.18 - Maksymalny czas trwania cyklu wychtadzania. Na przyktad: czas pomiedzy odigczeniem obcigzenia od agregatu a zatrzymaniem silnika.

P11.19 - Temperatura ponizej ktorej wychtadzanie jest zatrzymane.

P11.20 - Czas pobudzenia wyjécia zaprogramowanego na funkcje Hamulec magnetyczny.

P11.21 - Czas od pobudzenia wyjscia rozruchu (uruchomienie silnika) a aktywacjg wyjscia zaprogramowanego na funkcje zawor gazowy.

P11.22 - Czas pobudzenia wyjécia zaprogramowanego na funkcje zawér wiryskiwacza.

P11.23 - Czas pobudzenia wyjécia zaprogramowanego na funkcje przepustnicy (choke).

P11.24 - Procentowy prég, w odniesieniu do napiecia znamionowego agregatu, po ktérego przekroczeniu wyjscie zaprogramowane na funkcje przepustnicy jest dezaktywowane.

P11.25 - llo$¢ préb z wiaczonyq przepustnica.

P11.26 - Tryb sterowania przepustnica (choke) dla silnikéw benzynowych. Kolejny = wszystkie rozruchy wykorzystuja przepustnice. Zmienny = alternatywne rozruchy z lub bez przepustnica,

P11.27 - Tryb sterowania wyjécia Rozruch ze sprezonym powietrzem: OFF = wyjécie zaprogramowane funkcjg Rozruch ze sprezonym powietrzem jest wylaczone. Kolejny = pierwsza potowa rozruchow sa realizowane z wyjsciem
rozruchu, druga potowa realizowana z wyjéciem zaprogramowanym funkcja Sprezone powietrze. Zmienny = alternatywne rozruchy z lub bez sprezonego powietrza.

P11.28 - Tryb sterowania wyjéciem Elektrozaworem paliwa: Normalny = przekaznik elektrozaworu jest wytaczany pomigdzy probami rozruchu. Ciagly = przekaznik elektrozaworu jest aktywny pomiedzy prébami rozruchu.

P11.29 - Tryb sterowania wyjsciem Rozgrzewanie $wiec: Normalny = wyjScie rozgrzewanie $wiec jest pobudzone przez ustawiony czas przed rozruchem. +Rozruch = wyjscie rozgrzewanie $wiec pozostaje pobudzone réwniez
podczas fazy rozruchu. +Cykl = wyjécie rozgrzewanie $wiec pozostaje pobudzone réwniez podczas cyklu rozruchu.

P11.30 - Tryb sterowania wyjsciem Hamulec magnetyczny: Normalny = wyjécie hamulca magnetycznego jest pobudzone podczas fazy zatrzymania i pozostaje aktywne przez ustawiony czas po zatrzymaniu silnika. Impuls = wyjécie
hamulca magnetycznego pozostaje pobudzone tylko przez czas impulsu. Bez przerwy = podczas przerwy miedzy jednym rozruchem i kolejnym wyjécie hamulca magnetycznego nie jest pobudzone. Podczas fazy
zatrzymania wyj$cie hamulca magnetycznego pozostaje pobudzone przez ustawiony czas.

P11.31 - Tryb hamowania przed zatrzymaniem: Wigczony = podczas ostatnich sekund wychtadzania, przed zatrzymaniem silnika, aktywowane jest wyjécie hamowania (i/lub wysytana jest komenda hamowania przez CAN). Wytaczony
= wyjécie hamowania nie jest aktywowane.
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M12 - PRZELACZANIE OBCIAZENIA M DOMYSLNIE ZAKRES

P12.01 | Czas blokady Sie¢/Agregat s 05 0.0-60.0
P12.02 | Opdznienie dla alarmu sygnatu zwrotnego s 5 1-60
P12.03 | Typ urzadzenia wykonawczego styczniki styczniki
wylczniki
rozta. w ukt. przefa,
P12.04 | Otwarcie stycznika agregatu przy bedzie elektrycznym ON OFF-ON
P12.05 | Typ sterowania wytacznikami / roztacznikami w ukladzie przetacznym impulsowy ciagty
impulsowy
P12.06 | Czas trwania imulsu otwarcia s 10 0-600
P12.07 | Czas trwania impulsu zamknigcia s 1 0-600
P12.08 | Komenda otwarcia wylacznikéw OBP OBP
OAP

P12.01 - Czas od otwarcia urzadzenia wykonawczego Sieci, po ktérym podana jest komenda zamkniecia urzadzenia wykonawczego Agregatu i odwrotnie.

P12.02 - Maksymalny czas przez ktdry sterownik toleruje, ze status wejscia sygnatu zwrotnego z urzadzenia wykonawczego nie odpowiada statusowi w sterowniku, przy obecnosci napigcia umozliwiajacego przefaczenie urzadzen
wykonawczych. Po uptywie tego czasu generowany jest alarm btedu urzadzenia wykonawczego.

P12.03 - Wybor typu urzadzen wykonawczych. Styczniki = sterowanie przy uzyciu 2 wyjc. Wyltaczniki z napedem = sterowanie przy uzyciu 4 wyj$¢ (otwarcie-zamknigcie sieci / otwarcie-zamkniecie agregatu). Przetaczniki z napedem
= sterowanie przy uzyciu 3 wyj$¢ (zamkniecie sieci, otwarcie obu, zamkniecie agregatu). Uwaga: Kiedy zastosowano wytaczniki lub przetaczniki z napgdem nalezy koniecznie uzywac wej$¢ sygnatu zwrotnego.

P12.04 - Jesli ustawione na ON, w przypadku, gdy jakikolwiek alarm, ktéry ma wigczone wlasciwosci Blad elekryczny jest aktywny, to stycznik agregatu zostaje otwarty.

P12.05 - Wybor typu komendy otwarcia wytacznika lub przelacznika z napedem: Impulsowy = utrzymany przez okres niezbedny do ukoriczenia manewru i przediuzony o czas ustawiony w dwdch kolejnych parametrach. Ciagly =
Polecenie otwarcia i zamkniecia utrzymywane w sposéb ciagty.

P12.06 - P12.07 - Czasy trwania impulsu komendy (czasy minimalne wykonania komendy).

P12.08 - Definiuje czas komendy otwarcia wylgcznika: OBP (Open Before Presence) = wysyta komende otwarcia do urzadzenia przed obecnoscia napigcia alternatywnego zrodta (na przyktad: po awarii sieci komenda otwarcia
wylacznika sieci jest wysylana natyczmiast, przed faktem obecnosci napiecia z agregatu). OAP (Open After Presence) = komenda otwarcia jest generowana, gdy dostepne jest napiecie z alternatywnego zrodta.

M13 — KONTROLA NAPIECIA SIECI M DOMYSLNIE ZAKRES
P13.01 Limit napigcia minimalnego % 85 70-100
P13.02 | Opdznienie dla limitu napiecia minimalnego s 5 0-600
P13.03 | Limit napigcia maksymalnego % 115 100-130 / OFF
P13.04 | Opdznienie dla limitu napigcia maksymalnego s 5 0-600
P13.05 | Opdznienie dla sieci powracajacej w zakres limitow s 20 1-9999
P13.06 | Limit histerezy dla minimum i maksimum % 3.0 0.0-5.0
P13.07 | Limit asymetrii maksymalnej % 15 OFF /5-25
P13.08 | Opoznienie dla limitu asymetrii maksymalnej s 5 0-600
P13.09 | Limit czestotliwo$ci maksymalnej % 110 100-120/OFF
P13.10 | Opéznienie dla limitu czestotliwo$ci maksymalnej s 5 0-600
P13.11 Limit czestotliwosci minimalnej % 0 OFF/80-100
P13.12 | Opdznienie dla limitu czestotliwosci minimalnej s 5 0-600
P13.13 | Kontrola SIECI wewnetrzna OFF
wewngtrzna
zewnetrzna
P13.14 | Kontrola SIECI w trybie RESET/OFF OFF OFF
ON
OFF+GLOB
ON+GLOB
P13.15 | Kontrola SIECI w trybie MAN OFF OFF
ON
OFF+GLOB
ON+GLOB
P13.16 | Opoznienie rozruchu silnika po zaniku sieci s OFF OFF /1-9999
P13.17 | Opdznienie powrotu do sieci jesli agregat nie zostat uruchomiony s 2 0-999
P13.18 | Powtarzanie opdznienia dla sieci poza limitami, gdy agregat jest w zakresie limitow (silnik pracuje) OFF OFF
ON

Uwaga: To menu nie jest dostepne w wersji sterownika RGK800SA.

P13.01 - Procentowa warto$¢ progu zadziatania dla napigcia minimalnego.

P13.02 - Opdznienie zadziatania dla napigcia minimalnego.

P13.03 - Procentowa warto$¢ progu zdziatania dla napigcia maksymalnego, moze by¢ wytaczona.

P13.04 - Opdznienie zadziatania dla napiecia maksymalnego.

P13.05 - Opdznienie, po uptywie ktdrego, parametry napiecia sieci rozpatrywane sg jako bdace w granicach limitow.

P13.06 - Histereza % kalkulowana w odniesieniu do ustawionych warto$ci minimalnych i maksymalnych, aby zachowa¢ napiecie w granicach limitow.

P13.07 - Maksymalny prog asymetrii migdzy fazami, w odniesieniu do napigcia znamionowego.

P13.08 - Opdznienie zadziatania dla asymetrii napiec.

P13.09 - Prdg zadziatania dla czestotliwosci maksymalnej, moze by¢ wytaczony.

P13.10 - OpdZnienie zadziatania dla czgstotliwosci maksymalne.

P13.11 - Prég zadziatania dla czestotliwo$ci minimalnej, moze by¢ wytaczony.

P13.12 - Opoznienie zadziatania dla czgstotliwosci minimalnej.

P13.13 - OFF = kontrola sieci wytaczona WEWNETRZNA (INT) = sie¢ kontrolowana przez sterownik RGK800. ZEWNETRZNA (EXT) = kontrola sieci wykonywana przez urzadzenie zewnetrzne. Wykorzystuje sie wejcie
programowalne ustawione na funkcje Zewnetrzna kontrola sieci, ktére podiacza sie do zewnetrznego urzadzenia kontroli sieci.

P13.14 - OFF = kontrola sieci w trybie RESET jest wytaczona. ON = kontrola sieci w trybie RESET jest wiaczona. OFF+GBL = kontrola sieci w trybie RESET jest wytaczona, ale przekaznik zaprogramowany funkcjg alarmu globalnego
zadziafa lub nie w zaleznoéci od tego czy odpowiednio sie¢ jest obecna czy tez nie. ON+GBL = kontrola sieci w trybie RESET jest wiaczona, a przekaznik zaprogramowany funkcjg alarmu globalnego zadziata lub nie w
zaleznosci od tego czy odpowiednio sie jest obecna czy tez nie.

P13.15 - Zobacz parametr P13.14 w odniesieniu do trybu MANUAL.

P13.16 - Opoznienie rozruchu silnika kiedy napiecie sieci wychodzi poza ustawione limity. Jesli ustawiony na OFF to cykl rozruchu rozpoczyna sie, gdy otwarty zostaje stycznik sieci.

P13.17 - Opéznienie dla napiecia sieci w granicach limitow, gdy silnik nie zostat jeszcze uruchomiony.

P13.18 - OFF = jesli napiecie sieci wychodzi poza limity, przy pracujacym silniku i gdy napiecie agregatu jest w granicach limitow, nastepuje przetaczenie obciazenia z sieci do agregatu.

ON = jesli nastapi ponowny zanik sieci, op6znienie dla zaniku sieci jest powtarzane, nawet wtedy, gdy silnik pracuje a napiecie agregatu jest w granicach limitu.
Przyktad: Nastepuje zanik sieci - agregat zostaje uruchomiony - nastepuje powrét sieci - pojawia sig kolejny zanik sieci (nastepuje powtérzenie opdznienia), silnik caty czas pracuje a napiecie agregatu
jest w granicach limitow.
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M14 — KONTROLA NAPIECIA AGREGATU M DOMYSLNIE ZAKRES
P14.01 | Limit napiecia minimalnego % 80 70-100
P14.02 | Opdznienie dla limitu napiecia minimalnego s 5 0-600
P14.03 | Limit napiecia maksymalnego % 115 100-130/OFF
P14.04 | Opdznienie dla limitu napigcia maksymalnego s 5 0-600
P14.05 | Opdznienie dla agregatu powracajacego w zakres limitow s 20 1-9999
P14.06 | Limit histerezy dla minimum i maksimum % 3.0 0.0-5.0
P14.07 | Limit asymetrii maksymalnej % 15 OFF/5-25
P14.08 | Opoznienie dla limitu asymetrii maksymalnej s 5 0-600
P14.09 | Limit czestotliwoéci maksymalnej % 110 100-120/OFF
P14.10 | Opdznienie dla limitu czestotliwosci maksymalnej s 5 0-600
P14.11 | Limit czestotliwo$ci minimalnej % 90 OFF/80-100
P14.12 | Opdznienie dla limitu czestotliwo$ci minimalnej s 5 0-600
P14.13 | Kontrola napigcia AGREGATU wewnetrzna OFF
wewnetrzna
zewnetrzna
P14.14 | Opoznienie alarmu dla zbyt niskiego napigcia agregatu s 240 1-600
P14.15 | Opdznienie alarmu dla zbyt wysokiego napigcia agregatu s 10 1-600

P14.01 - Warto$¢ procentowa progu zadziatania dla napiecia minimalnego.

P14.02 - Opoznienie zadziatania dla napiecia minimalnego.

P14.03 - Procentowa warto$¢ progu zadziatania dla napigcia maksymalnego, moze by¢ wytaczona.

P14.04 - Opoznienie zadziatania dla napiecia maksymalnego.

P14.05 - Opdznienie, po uptywie ktdrego, parametry napiecia agregatu rozpatrywane sq jako bedace w granicach limitow.
P14.06 - Histereza % kalkulowana w odniesieniu do ustawionych wartosci minimalnych i maksymalnych, aby zachowa¢ napigcie w granicach limitow.
P14.07 - Maksymalny prog asymetrii migdzy fazami, w odniesieniu do napiecia znamionowego.

P14.08 - Opoznienie zadziatania dla asymetrii.

P14.09 - Prog zadzialania dla czestotliwo$ci maksymalnej, moze by¢ wytaczony.

P14.10 - Opdznienie zadziatania dla czestotliwo$ci maksymalnej.

P14.11 - Prog zadziatania dla czgstotliwosci minimalnej, moze by¢ wytaczony.

P14.12 - Opéznienie zadziatania dla czestotliwo$ci minimalnej.

P14.13 - OFF = kontrola agregatu wytaczona WEWNETRZNA (INT) = agregat kontrolowany przez sterownik RGK800. ZEWNETRZNA (EXT) = kontrola agregatu wykonywana przez urzadzenie zewnetrzne. Wykorzystuje sie wejscie

programowalne ustawione na funkcje Zewnetrzna kontrola agregatu, ktore podigcza sie do zewnetrznego urzadzenia kontroli agregatu.
P14.14 - Opéznienie alarmu A28 Niskie napiecie agregatu.
P14.15 - Opdznienie alarmu A29 Wysokie napiecie agregatu.

M15 - OCHRONA AGREGATU M DOMYSLNIE ZAKRES
P15.01 | Prog alarmu dla pradu maksymalnego % OFF 100-500/0FF
P15.02 | Opdznienie zadziatania progu pradu maksymalnego s 4.0 0.0-60.0
P15.03 | Prog alarmu dla zwarcia % OFF 100-500/0FF
P15.04 | Opdznienie zadziatania progu zwarcia s 0.02 0.00-10.00
P15.05 | Czas kasowania ochrony s 60 0-5000
P15.06 | Klasa ochrony OFF OFF

P1

P2

P3

P4
P15.07 | Czas kasowania ochrony termicznej s 60 0-5000
P15.08 | Prog alarmu uptywu pradu doziemnego A OFF OFF /0.03 -30.00
P15.09 | Opdznienie zadziatania progu uptywu pradu doziemnego s 0.02 0.00-60.00
P15.10 | Prog zadziatania dla asymetrii pradéw % 0 0-200
P15.11 | Opdznienie zadziatania progu asymetrii pradéw s 5 0-600

P15.01 - Procentowy prég, odnoszacy sie do ustawionej warto$ci pradu znamionowego, zadziatania alarmu A31 Prad maksymalny agregatu.
P15.02 - Opdznienie zadziatania dla powyzszego parametru.

P15.03 - Prog procentowy, w odniesieniu do ustawionego pradu znamionowego, aktywacji alarmu A32 Zwarcie agregatu.

P15.04 - Opdznienie zadziatania dla powyzszego parametru.

P15.05 - Czas po uplywie, ktérego mozliwe jest kasowanie alarmu ochrony termicznej.

P15.06 - Wybor jednej z dostepnych krzywych charakterystyki ochrony termicznej agregatu. Krzywe mozna personalizowa¢ przy uzyciu Oprogramowania do ustawien. Jesli ustawiony to mozliwa jest wizualizacja strony ze statusem

termicznym agregatu.

P15.07 - Minimalny czas wymagany by skasowac¢ ochrone termiczng po zadziafaniu.

P15.08 - Prdg zadziatania alarmu Uptyw doziemny. Jesli wiaczony umozliwia wizualizacje odpowiedniej strony na wyswietlaczu.

P15.09 - OpéZnienie zadziafania dla powyzszego parametru.

P15.10 - Procentowa warto$¢ progu zadziatania asymetrii praddw odnoszaca sie do wartosci znamionowej i aktywujaca odpowiedni alarm (A61).
Kalkulowana nastepujaca formuta; [MAX (L1-L2-L3) - MIN (L1-L2-L3)] / znamionowa warto$¢ pradu.

P15.11 - Opbznienie zadziatania dla powyzszego parametru.
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M16 — AUTOMATYCZNY TEST M DOMYSLNIE ZAKRES
P16.01 | Wigczanie automatycznego testu OFF OFF/ON/ON-RESET
P16.02 | Przerwa czasowa miedzy testami dd 7 1-60
P16.03 | Wiaczanie testu w poniedziatek ON OFF / ON
P16.04 | Wiaczanie testu we wtorek ON OFF / ON
P16.05 | Wigczanie testu w $rode ON OFF /ON
P16.06 | Wiaczanie testu w czwartek ON OFF /ON
P16.07 | Wiaczanie testu w pigtek ON OFF / ON
P16.08 | Wigczanie testu w sobote ON OFF / ON
P16.09 | Wiaczanie testu w niedziele ON OFF /ON
P16.10 | Czas uruchomienia testu - godzina h 12 00-23
P16.11 Czas uruchomienia testu - minuty min 00 00-59
P16.12 | Czas trwania testu min 10 1-600
P16.13 | Automatyczny test z przetaczaniem obcigzenia OFF OFF
obciazenie
wirtualne obciazenie
P16.14 | Automatyczny test z wigczonym zewnetrznym zatrzymaniem OFF OFF/ON

P16.01 - Wiacza wykonanie okresowego testu. Ten parametr mozna zmieni¢ bezposrednio z poziomu panelu przedniego, bez koniecznosci przechodzenia do ustawien (zobacz rozdz. Automatyczny test) a jego status jest
wizualizowany na odpowiedniej stronie.

P16.02 - Przerwa pomiedzy jednym okresowym testem a kolejnym. Jesli test nie zostat wykonany wymaganego dnia, to przerwa bedzie wydtuzona do kolejnego wigczonego dnia.

P16.03...P16.09 - Wiaczaja test automatyczny w poszczegélne dni tygodnia. OFF oznacza, iz test nie bedzie przeprowadzony danego dnia. Uwaga: zegar czasu rzeczywistego musi by¢ ustawiony na wlaciwa date
i czas.

P16.10 - P16.11 - UmoZliwiaja ustawienie czasu (godzina i minuty) rozpoczecia automatycznego testu. Uwaga: zegar czasu rzeczywistego musi by¢ ustawiony na wlasciwa date i czas.

P16.12 - Czas trwania, w minutach, automatycznego testu.

P16.13 - Zarzadzanie obcigzeniem podczas automatycznego testu: OFF = obciazenie nie bedzie podiaczone. Obcigzenie = wiacza przelgczenie obciazenie z sieci do agregatu. Obciazenie wirtualne = podtaczone jest obciazenie
wirtualne, obciazenie systemu nie jest podtaczane.

P16.14 - Umozliwia przeprowadzenie automatycznego testu nawet wtedy, gdy wejécie zaprogramowane funkcja Zatrzymania zewnetrznego jest pobudzone.

M17 - SERWIS (MNTn, n=1...3) M DOMYSLNIE ZAKRES
P17.n.01 | Przerwa serwisowa n h OFF OFF/1-99999
P17.n.02 | Licznik przerwy serwisowej n godziny pracy silnika catkowity czas

godziny pracy silnik.
godz. podt. obcigzenia

Uwaga: To menu zostato podzielone na 3 czesci, kazda z 3 czesci dotyczy niezaleznej przerwy serwisowej MNT1...MNT3.

P17.n.01 - Definiuje przerwe serwisowa wyrazona w godzinach. Jesli ustawiony na OFF to przerwa serwisowa jest wylgczona.

P17.n.02 - Definiuje rodzaj czasu jaki jest liczony w odniesieniu do przerwy serwisowej: Godziny catkowite = na podstawie aktualnego czasu, ilo$¢ godziny jakie minety od ostatniego serwisu. Godziny pracy silnika = ilo$¢ godzin pracy
silnika Godziny podt. obciazenia= ilo$¢ godzin przez jakie agregat byt podtaczony do obcigzenia.

M18 — WEJSCIA PROGRAMOWALNE (INPn, n=1...20) M DOMYSLNIE ZAKRES
P18.n.01 | Funkcja wejscia INPn (r6zne) (zobacz tabele
funkcji)
P18.n.02 | Indeks funkcji (x) OFF OFF /1...99
P18.n.03 | Typ zestyku NO NONC
P18.n.04 | Opdznienie zamykania s 0.05 0.0-6000.0
P18.n.05 | Opdznienie otwierania s 0.05 0.0-6000.0

Uwaga: To menu zostato podzielone na 20 czesci, kazda z czesci odnosi si¢ do 20 mozliwych wejs¢ cyfrowych INP1...INP20, ktére moga by¢ zarzadzane przez RGK800, wejscia INP1..INP8 dostepne s3 w jednostce
bazowej i INP9...INP20 w modutach rozszerzen. Wejscia 17-18-19-20 odnosza si¢ do wejs¢ analogowych FUEL, TEMP, PRESS i AUX kiedy ustawione sa na OFF. Przyktad: jesli P10.01 jest ustawiony na OFF, to zacisk
FUEL moze by¢ wykorzystany jako wejscie cyfrowe INP17.
P18.n.1 - Wybér funkcji wybranego wejscia (zobacz tabela funkcji wej$¢ programowalnych).
P18.n.2 - Indeks powigzany z zaprogramowana funkcji w powyzszym parametrze. Na przyktad: jesli funkcja wejscia jest ustawiona na Wykonanie menu komend Cxx, i przy uzyciu wejécia chcemy wykona¢ komende
C.07 z menu komend to warto$¢ w parametrze P18.n.02 musi by¢ ustawiona na 7.
P18.n.3 - Wybor typu zestyku: NO (normalnie otwarty) lub NC (normalnie zamkniety).
P18.n.4 - Opdznienie zamknigcia zestyku wybranego wejscia.
P18.n.5 - Opdznienie otwarcia zestyku wybranego wejscia.
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M19 - WYJSCIA PROGRAMOWALNE (OUTn, n=1...16) M DOMYSLNIE ZAKRES
P19.n.01 | Funkcja wyjscia OUTn (rézne) (zobacz tabela
funkeji)
P19.n.02 | Indeks funkcji (x) OFF OFF /1...99
P19.n.03 | Wyjécie normalne/odwrotne NOR NOR /REV

Uwaga: To menu zostato podzielone na 16 czesci, kazda z czesci odnosi sig do 16 mozliwych wyjsé cyfrowych OUT1...0UT16, ktére moga by¢ zarzadzane przez RGK800, wyjscia OUT1..0UT10 dostepne
sa w jednostce bazowej i OUT11...0UT16 w modutach rozszerzen.

P19.n.1 - Wybér funkcji wybranego wyjécia (zobacz tabela funkcji wyj$¢ programowalnych).

P19.n.2 - Indeks powigzany z zaprogramowana funkcji w powyZzszym parametrze. Na przyktad: jesli funkcja wyjécia jest ustawiona na Alarm Axx, i chcemy by to wyjécie zostalo pobudzone przy alarmie A31,

P19.n.3 - Wybér stanu wyjécia, kiedy powiazana z nim funkcja nie jest aktywna: NOR = wyjécie niepobudzone, REV = wyjscie pobudzone.

M20 — KOMUNIKACJA (COMn, n=1...3) M DOMYSLNIE ZAKRES

P20.n.01 | Adres wezta szeregowego 01 01-255

P20.n.02 | Predko$¢ przesytu danych bps 9600 1200
2400
4800
9600
19200
38400
57600
115200

P20.n.03 | Format danych 8 bit-n 8 bit-n (bez parzyst.)

8 bit, parzyst.
8bit, nieparzyst.
7 bit, parzyst.
7 bit, nieparzyst.

P20.n.04 | Bit stop 1 1-2
P20.n.05 | Protokét (rézne) Modbus RTU
Modbus ASCII
Modbus TCP
Propr. ASCII
P20.n.06 | Adres IP 192.168.1.1 000.000.000.000 -
255.255.255.255
P20.n.07 | Podmaska sieci 0.0.0.0 000.000.000.000 -
255.255.255.255
P20.n.08 | IP portu 1001 0-9999
P20.n.09 | Funkcja kanatu Slave Slave
Bramka
Lustro
GPS
P20.n.10 | KLIENT/SERWER Serwer Klient
Serwer
P20.n.11 | IP zdalnego serwera 0.0.0.0 000.000.000.000 -
255.255.255.255
P20.n.12 | IP portu zdalnego serwera 1001 0-9999
P20.n.13 | Adres IP bramki 0.0.0.0 000.000.000.000 -
255.255.255.255

Uwaga: To menu jest podzielone na 3 czesci, kazda dla jednego kanatu komunikacji COMA1...3. Kanat COM1 dedykowany jest dla portu RS485, pozostate COM2 i COM3 sg zarezerwowane dla ewentualnych portow

w modutach rozszerzer EXP. Port podczerwieni na panelu przednim ma state parametry komunikacji, dlatego nie wymaga dodatkowego menu ustawien.

P20.n.01 - Adres wezla szeregowego dla protokotéw komunikacyjnych.

P20.n.02 - Predkos¢ transmisji danych.

P20.n.03 - Format danych. Ustawienia 7 bitowe moga by¢ wykorzystywane tylko z protokotami ASCII.

P20.n.04 - Numer bitu stop.

P20.n.05 - Wybdr protokotow komunikacji.

P20.n.06, P20.n.07, P20.n.08 - Koordynaty TCP-IP dla aplikacji z Ethernetem. Nie wykorzystywany z innymi modutami komunikacji.

P20.n.09 - Tryb pracy portu. Slave = normalny tryb pracy, urzadzenie odpowiada na wiadomosci wystane z zewnetrznego urzadzenia master. Gateway = Urzadzenie analizuje wiadomosci otrzymane lokalnie (wystane na jego adres) i
przekazuje je dalej do innych adreséw przez port RS-485. Zobacz rozdziat Kanaty komunikacji. Mirror = Kanat komunikaji wykorzystywany jest do potaczenia z panelem RGK...RD.
GPS = kanat do potaczenia z modemem GSM.

P20.n.10 - Wybér czy RGK800 pracuie jako Klient czy jako Serwer.

P20.n.11, P20.n.12, P20.n.13 - Koordynaty TCP-IP kiedy dokonano wyboru trybu KLIENT.
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M21 - CANBUS M DOMYSLNIE ZAKRES

P21.01 Typ ECU silnika OFF OFF
GENERIC J1939
VOLVO EDC
VOLVO EMS
VOLVO EMS2
SCANIA S6
DEUTZ EMR2
PERKINS 2800
JOHN DEERE
[VECO NEF
[VECO CURSOR

P21.02 | Tryb pracy ECU M M
M+E
M+E+T
M+E+T+C

P21.03 | Wejécie zasilania ECU s ON OFF-1...600-ON

P21.04 | Alarmy przekierowane z CAN OFF OFF-ON

P21.01 - Wybor typu ECU silnika. Jesli nie ma na liscie wymaganego ECU, nalezy wybra¢ Generic J1939. W tym przypadku sterownik RGK800 bedzie analizowat wiadomosci wystane wedtug standardéw SAE J1939.

P21.02 - Tryb komunikacji CAN bus. M = tylko pomiary. RGK800 pobiera tylko pomiary (ci$nienie, temperatura itp.) wystane przez CAN z ECU. M+E - Poza pobieraniem odczytow RGK800 wyswietla rowniez wiadomosci
diagnostyczne i alarmy. M+E+T - Jak w poprzednim ustawieniu, dodatkowo RGK800 wysyta komendy kasowania diagnostyki itp. M+E+T+C = Jak w poprzednim ustawieniu, dodatkowo zarzadzanie rozruchem/zatrzymaniem
réwniez odbywa sie przez CANbus.

P21.03 - Czas podania zasilania do ECU przez wyj$cie zaprogramowane funkcjg Zasilanie ECU, po ktérym elektrozawér paliwa zostaje dezaktywowany. Jest to tez czas przez ktéry ECU jest zasilony, po tym jak wcinigte zostaty
klawisze wykorzystywane do odczytow z ECU.

P21.04 - Niektore z glownych alarméw generowane, zamiast w tradycyjny sposob, sq przez wiadomosci CAN. OFF = alarmy (olej, temperatura itp.) s zarzadzane w tradycyjny sposob. Raporty diagnostyczne ECU
sq wyswietlane na stronie Diagnostyka CAN. Zazwyczaj wszystkie alarmy CAN generujg réwniez sygnat zotty (przed alarm) lub czerwony (alarm krytyczny), ktérymi mozna zarzadza¢ wraz z wiasciwosciami alarméw. ON =
wiadomosci diagnostyczne CAN bezposrednio odpowiadajace tabeli alarméw réwniez generuja ten alarm, poza alarmem zéttym lub czerwonym. Zobacz rozdziat o alarmach (alarmy przekierowywane).

M22 - ZARZADZANIE OBCIAZENIEM M DOMYSLNIE ZAKRES
P22.01 | Prég rozruchu w kKW OFF OFF-ON
P22.02 | Prég rozruchu agregatu kw 0 0-9999
P22.03 | Opdznienie dla progu rozruchu s 0 0-9999
P22.04 | Prog zatrzymania agregatu kW 0 0-9999
P22.05 | Opdznienie dla progu zatrzymania s 0 0-9999
P22.06 | Zarzadzanie obciazeniem wirtualnym OFF OFF
1 STOPIEN
2 STOPIEN
3 STOPIEN
4 STOPIEN
FAZA-ZASILANIE
P22.07 | Prog wiaczania stopnia obcigzenia wirtualnego kw 0 0-9999
P22.08 | Opoznienie dla progu wigczania stopnia obciazenia wirtualnego s 0 0-9999
P22.09 | Prog wytaczania stopnia obcigzenia wirtualnego kw 0 0-9999
P22.10 | Opdznienie dla progu wytaczania stopnia obciazenia wirtualnego s 0 0-9999
P22.11 | Czas wigczenia obcigzenia wirtualnego min OFF OFF/1-600
P22.12 | Czas wytaczenia obcigzenia wirtualnego min OFF OFF/1-600
P22.13 | Zrzut obcigzenia OFF OFF
1 STOPIEN
2 STOPIEN
3 STOPIEN
4 STOPIEN
P22.14 | Prog wiaczania stopnia przy zrzucie obciazenia kw 0 0-9999
P22.15 | Opoznienie dla progu wigczania stopnia przy zrzucie obcigzenia s 0 0-9999
P22.16 | Prog wylaczania stopnia przy zrzucie obciazenia kw 0 0-9999
P22.47 | Opoznienie dla progu wytaczania stopnia przy zrzucie obcigzenia s 0 0-9999
P22.18 | Prég alarmu przekroczenia maksymalnego poziomu kW % OFF OFF/1-250
P22.19 | Opoznienie dla alarmu przekroczenia maksymalnego poziomu kW s 0 0-9999

P22.01...P22.05 - Uzywany do rozruchu agregatu kiedy obciazenie przekracza prog w kKW mierzony na sieci, normalnie stosowane by zapobiec przekroczeniu mocy maksymalnej okreslonej przez dostawce energii
oraz do zasilania obciazenia z agregatu. Kiedy obciazenie spada ponizej progu z P22.04, agregat jest zatrzymywany a obcigzenie przetaczane ponownie do sieci.

P22.06 - STOPIEN 1-2-3-4: Wiacza zarzadzanie obciazeniem wirtualnym i definiuje ilo$¢ stopni. Kiedy obciazenie agregatu jest zbyt niskie to podtaczane sa poszczegoine stopnie obcigzenia wirtualnego, do maksymalnego
ustawionego, w kolejnosci rosnacej. FAZA-ZASILANIE: Zarzadzanie obciazeniem wirtualnym z uwzglednieniem fazy zasilajacej. Funkcja wyjscia STEP1 odnosi sie do L1, STEP2 do L2, STEP3 do L3. Progi ON i OFF
odnosza sie tylko do fazy zasilajacej.

P22.07...P22.10 - Progi i op6Znienie zalgczania i odtaczania stopni obcigzenia wirtualnego.

P22.11...P22.12 - Jesli wiaczone, to obcigzenie wirtuaine bedzie podiaczone i odtaczane cyklicznie wedlug okre$lonego czasu ustawionego w tym parametrze.

P22.13 - Wigcza odtaczanie nie priorytetowego obcigzenia (zrzut obciazenia) i definiuje ilos¢ sekcji do odtaczenia. Kiedy obciazenie agregatu jest zbyt wysokie to obcigzenia nie priorytetowe sg odtaczane wedtug kolejnosci.

P22.14...P22.17 - Progi i opdznienia wiaczania i odfgczania nie priorytetowego obcigzenia.

P22.18...P22.19 - Progi i op6znienia generowania alarmu A35 Przekroczony prog kW agregatu.
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M23 - ROZNE M DOMYSLNIE ZAKRES
P23.01 | Ustawianie ilosci godzin wynajmu h OFF OFF/1-99999
P23.02 | Metoda kalkulacji godzin wynajmu godziny pracy silnika cafkowity czas
godziny pracy silnika
godz. podt. obciazenia
P23.03 | Wigczanie wejscie awaryjnego ON OFF/ON
P23.04 | Funkcja pracy redundantnej OFF OFF
CoMm1
Ccom2
COM3
P23.05 | Trym pracy redundantnej start start
czas
P23.06 | Czas pracy redundantnej h 12 1-1000
P23.07 | Tryb zdalnych alarméw OFF OFF
out
CAN
P23.08 | Tryb funkeji EJP normalny normalny
EJP
EJP-T
SCR
P23.09 | Opdznienie uruchomienia EJP min 25 0-240
P23.10 | Opdznienie przelaczania przy EJP min 5 0-240
P23.11 Blokada powrotnego przefaczenia przy EJP ON OFF/ON
P23.12 | Rozruch przy alarmie sygnatu zwrotnego sieci OFF OFF/ON
P23.43 | Tryb pracy wyjscia OFF OFF
0
M
0+M
P23.14 | Analiza harmonicznych OFF
THD
HAR

P23.01 - llo$¢ godzin wynajmu ustawiana na liczniku komenda C14 Godziny wynajmu.

P23.02 - Tryb odliczania godzin wynajmu. Kiedy stan licznika osiagnie zero, generowany jest alarm A48 Uplynat czas wynajmu. Godziny catkowite = odlicza czas na podstawie zegara czasu rzeczywistego. Godziny silnika = godziny
pracy silnika. Godziny obcigzenia = czas podigczenia obcigzenia.

P23.03 - Wiacza wejscie awaryjne wbudowane w zacisk +COM1, wspdiny dla dodatnich wyj$¢ OUT1 i OUT2 (funkcje domysine: zawér paliwa i rozruch). ON = Kiedy +COM1 jest odtaczony od zacisku dodatniego akumulatora to
automatycznie generowany jest alarm A23 Zatrzymanie awaryjne. OFF = Kiedy +COM1 jest odiaczony od zacisku dodatniego to nie jest generowany zaden alarm.

P23.04 - Wiacza funkcje Wspélnego czuwania i okresla port komunikacii do potaczenia z alternatywnym agregatem.

P23.05 - Tryb alternatywnego agregatu przy funkcji Wspélnego czuwania. Rozruch = alternatywny agregat gotowy na kazde zapotrzebowanie zadziatania. W przypadku kiedy jest to wymagane, uruchamiany jest agregat o mniejszej
liczbie przepracowanych godzin i pracuje tak diugo jak jest to wymagane (kiedy warunki wymagajace rozruchu nie sa juz obecne). Czas = w przypadku kiedy uruchomiony zostat agregat
0 mniejszej ilosci przepracowanych godzin i pracuje do momentu przekroczenia godzin pracy alternatywnego agregatu przez czas réwny lub diuzszy niz ten ustawiony w kolejnym parametrze. Kiedy ten warunek pojawia sie
to obcigzenie jest przetaczane z jednego agregatu do drugiego.

P23.06 - Maksymalne odchylenie w godzinach pracy agregatow w funkcji Wzajemne czuwanie. Zobacz poprzedni parametr.

P23.07 - Typ podiaczenia miedzy RGK800 a RGKRR. OFF = komunikacja wytaczona. OUT= Komunikacja przez programowalne wyjscie ustawione na funkcje Zdalne alarmy, podtaczone do cyfrowego wejscia
w RGKRR. CAN =RGK800 i RGKRR komunikuia sig przez port CAN. Jesli nie wskazano inaczej to mozliwa jest jednoczesna komunikacja z RGKRR i ECU silnika po tej samej linii CAN. Zobacz instrukcja obstugi RGKRR.

P23.08 - Normalny = Standardowa praca w trybie AUT. EJP = 2 programowalne wejécia sgwykorzystywane, z ustawionymi funkcjami: Zdalny rozruch i Zdaine wigczanie EJP. Kiedy zamyka sie wejscie rozruchu silnika to wiacza sie
opdznienie rozruchu silnika (P23.09) po uptywie, ktérego rozpoczyna sie cykl rozruchu. Nastepnie, kiedy odebrany zostat sygnat zdalnego rozruchu, a silnik wystartowat poprawnie, obciazenie bedzie przetaczone z sieci do
agregatu. Obcigzenie jest ponownie przefgczane do sieci, przez zdalne otwarcie zestyku funkcji ,pracuj dalej” a agregat rozpoczyna cykl zatrzymania, kiedy otwiera sig wejécie rozruchu. Funkcja EJP jest wigczona tylko,
kiedy sterownik jest w trybie automatycznym. Funkcje ochrony i alarméw jak normalnie. EJP-T = Funkcja EJP/T jest uproszczong wersja funkcji EJP, gdzie rozruch silnika kontrolowany jest w ten sam sposdb, ale
przefaczanie obcigzenie odbywa sig na czas a nie sygnat zewnetrzny. Dlatego ta funkcja wykorzystuje tylko jedno wejscie cyfrowe, wejscie rozruchu. Czas opéznienia przetaczania zaczyna by liczony od momentu
zamkniecia zestyku z komenda rozruchu i moze by¢ ustawiony przy uzyciu parametru P23.10 Opdznienie przefaczania.
SCR = Funkcja SCR jest bardzo podobna do funkcji EJP. W tym trybie wejScie rozruchu wigcza uruchomienie agregatu jak dla EJP, bez opéznienia z P23.09. Wejscie zdalnego przetaczania ma stale funkcje “pracuj dalej” po
uptywie Opoznienia przetaczania z P23.10.

P23.09 - Opdznienie pomiedzy podaniem sygnatu rozruchu agregatu EJP i poczatkiem cyklu rozruchu.

P23.10 - Opdznienie przetaczania obciazenia z sieci do agregatu w trybie EJP i SCR.

P23.11 - Jesli ON, w trybie EJP i EJP-T obcigzenie nie bedzie ponownie zataczone do sieci, nawet w przypadku uszkodzenia agregatu, ale tylko kiedy sygnat na wejéciach EJP da pozwolenie.

P23.12 - Jesli ON, w przypadku uszkodzenia urzadzenia wykonawczego sieci, ktore nie zapobiegnie zamknigciu i w konsekwencji wygeneruje alarm A41 Anomalie stycznika sieci, silnik zostanie uruchomiony
a obcigzenie przetaczone do agregatu.

P23.13 - Definiuje, w ktorym trybie pracy programowalne wyjécie z funkcjg Tryb pracy jest pobudzone. Na przyktad, jesli ten parametr jest ustawiony na O+M to wyjscie z funkcja Tryb pracy bedzie pobudzone,
kiedy RGK800 jest w trybie OFF lub MAN.

P23.14 - Okresla czy analiza harmonicznych napigcia i pradu agregatu ma by¢ wykonana. OFF = analiza nie jest przeprowadzana. THD = Tylko THD jest kalkulowany i wy$wietlany (Total Harmonic Distortion). THD+HAR = kalkulacja i
wy$wietlanie THD oraz spektrum harmonicznych i ich przebieg.
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M24 - PROGI LIMITOW (LIMn, n = 1...16) M DOMYSLNIE ZAKRES
P24.n.01 | Pomiar odniesienia OFF OFF-
(lista pomiarow)

AINX

CNTx
P24.n.02 | Zrédio pomiaru odniesienia OFF OFF

SIEC

AGREGAT

P24.n.03 | Nrkanatu (x) 1 1.99
P24.n.04 | Funkcja Max Max

Min

Min+Max

P24.n.05 | Prég najwyzszy 0 -9999...+9999
P24.n.06 | Mnoznik x1 /100 - x10k
P24.n.07 | Op6znienie s 0 0.0 -600.0
P24.n.08 | Prég najnizszy 0 -9999...+9999
P24.n.09 | Mnoznik x1 /100 - x10k
P24.n.10 | Opdznienie s 0 0.0 -600.0
P24.n.11 | Stan spoczynku OFF OFF-ON
P24.n.12 | Pamig¢ OFF OFF-ON

Uwaga: to menu podzielone zostato na 16 czesci, kazda dla jednego z progéw limitow LIM1..16
P24.n.01 - Definiuje do ktérego z pomiaréw dokonywanych przez RGK800 odnosi sie prog limitow.

P24.n.02 - Jesli pomiar jest pomiarem elektrycznym to ten parametr definiuje czy odnosi sie do pomiaru sieci czy agregatu.

P24.n.03 - Jesli pomiar jest pomiarem wewnetrznym wielokanatowym (na przyktad AINx) to ten parametr definiuje do jakiego kanatu sie odnosi.

P24.n.04 - Definiuje tryb pracy progu limitow. Max = LIMn jest aktywowany, gdy pomiar przekroczy warto$¢ z P24.n.05. P24.n.08 jest progiem kasowania. Min = LIMn jest aktywowany, gdy pomiar jest mniejszy niz w P24.n.08.
P24.n.05 jest progiem kasowania. Min+Max = LIMn jest aktywowany kiedy pomiar jest wigkszy niz w P24.n.05 lub mniejszy niz w P24.n.08.

P24.n.05 i P24.n.06 - Definiuje najwyzszy prdg, uzyskiwany przez pomnozenie wartosci z P24.n.05 przez warto$¢ z P24.n.06.

P24.n.07 - Opdznienie zadziatania dla progu najwyzszego.
P24.n.08, P08.n.09, P08.n.10 - Jak powyzej, ale dla progu najnizszego.
P24.n.11 - Pozwala na odwrécenie stanu limitu LIMn.

P24.n.12 - Okreéla czy prog zostanie zapamigtany a jego kasowanie musi by¢ wykonane recznie przez menu komend (ON) lub jest kasowany automatycznie (OFF).

M25 - LICZNIKI (CNTn, n = 1...8) M DOMYSLNIE ZAKRES
P25.n.01 | Zrédio licznika OFF OFF
ON
INPx
OUTx
LIMx
REMx
PLCx
RALx
P25.n.02 | Nrkanatu (x) 1 1-99
P25.n.03 | Mnoznik 1 1-1000
P25.n.04 | Dzielnik 1 1-1000
P25.n.05 | Opis licznika CNTn (Tekst-16 znakéw)
P25.n.06 | Jednostka pomiaru UMn (Tekst-6 znakow)
P25.n.07 | Zrédio kasowania OFF OFF-ON-INPx-
OUTx-LIMx-REMx-
PLCx-RALx
P25.n.08 | Nrkanatu (x) 1 1-16
Uwaga: to menu zostato podzielone na 8 czesci, kazda dla jednego licznika CNT1..8
P25.n.01 - Sygnat ktory zwieksza stan licznika (po stronie wyjscia). Moze by¢ uruchomiony przez RGK800 (ON), przekroczony zostanie limit (LIMx), aktywacja zewnetrznego wejécia (INPx), kodem logicznym (PLCx).
P25.n.02 - Numer kanatu x odnoszacy sie do poprzedniego parametru.
P25.n.03 - Mnoznik K. Zliczane impulsy sa mnozone przez ta warto$¢ przed wy$wietleniem.
P25.n.04 - Dzielnik K. Zliczane impulsy sq dzielone przez ta warto$¢ przed wy$wietleniem.Jesli warto$¢ rozna jest od 1 to licznik bedzie wy$wietlany z 2 cyframi po przecinku.
P25.n.05 - Opis licznika. Dowolny tekst 16 znakéw.
P25.n.06 - Jednostka pomiaru licznika. Dowolny tekst 6 znakow.
P25.n.07 - Sygnat ktory kasuje licznik. Tak diugo jak sygnat jest obecny wskazanie licznika bedzie 0.
P25.n.08 - Numer kanafu x odnoszacy sie do poprzedniego parametru.
M26 - STRONY UZYTKOWNIKA (PAGN, n = 1...4) M DOMYSLNIE ZAKRES
P26.n.01 | Wiaczanie strony OFF OFF - ON
P26.n.02 | Tytut PAGn (Tekst-16 znakow)
P26.n.03 | Pomiar 1 OFF OFF/ (pomiary)
P26.n.04 | Pomiar 2 OFF OFF/ (pomiary)
P26.n.05 | Pomiar 3 OFF OFF/ (pomiary)

Uwaga: to menu zostato podzielone na 4 czesci, kazda dla jednej strony uzytkownika PAG1...PAG4
P26.n.01 = Wigczanie strony uzytkownika PAGn.

P26.n.02 = Tytut strony uzytkownika. Dowolny tekst.

P26.n.03, P26.n.04, P26.n.05 = Pomiary, kidre beda wyswietlane na stronie uzytkownika
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M27 - ZDALNE ALARMY/STATUS (RALn, n = 1...24) M DOMYSLNIE ZAKRES
P27.n.01 | Funkcja wyjcia RALn (rézne) (zobacz tabela
funkeji)
P27.n.02 | Indeks funkcji (x) OFF OFF /1...99
P27.n.03 | Wyjécie normalne/odwrotne NOR NOR/REV

Uwaga: to menu zostato podzielone na 24 czesci, kazda dla zmiennych statusu / alarméw RAL1...RAL24, dostepne z RGKRR

P27.n.01 - Wybor funkcji zdalnego wyjécia RALN. Zdalne wyjscia (przekaznik w RGKRR) moga mie¢ te same funkcje co wyjscia lokalne, z uwzglednieniem statusu pracy, alarméw, itp.

P27.n.02 - Indeks powigzany z funkcjg zaprogramowana w poprzednim parametrze. Na przyktad: jesli funkcja zdalnego wyjscia jest ustawiona na Alarm Axx, i chcemy by to wyjécie zostato pobudzone alarmem A31,
to parametr P27.n.02 powinien by¢ ustawiony na warto$¢ 31.P27.n.03 - Wybdr stanu wyjscia, kiedy powigzana z nim funkcja nie jest aktywna: NOR = wyjécie niepobudzone, REV = wyjécie pobudzone.

M28 - PROGRAMOWALNE CZUJNIKI REZYSTANCYJNE M DOMYSLNIE ZAKRES
P28.01 | Krzywa czujnika rezystancyjnego OFF OFF
VDO
VEGLIA
DATCON
PERSONALIZOWANY

P28.02 | Tolerancja czujnika rezystancyjnego Ohm 0 -30.0...430.0
P28.03 | Opis AlNn (tekst-16 znakow)
P28.04 | Jednostka pomiaru UMn (tekst-16 znakow)
P28.05 | Mnoznik K dla koordynatow osi X 1.000 0.001-10.000
P28.06 | Tolerancja dla koordynatéw osi X 0 -1000...+1000

P28.01 - Wybdr krzywej pomiarowej. Krzywa moze by¢ personalizowana przy zastosowaniu oprogramowania do ustawien.

P28.02 - W przypadku zastosowania czujnika rezystancyjnego ten parametr pozwala na zwigkszenie lub zmniejszenie wartoéci w Ohm od ustawionej krzywej, by dla przyktadu skompensowac dtugo$¢ przewodu. Ta warto$¢ moze by¢
réwniez ustawiona bez wchodzenia do ustawien, przy uzyciu funkcji w menu komend, ktéra pozwala na wyswietlenie pomiaréw podczas ich kalibracji.

P28.03 - Opis pomiaru powigzanego z programowalnym czujnikiem rezystancyjnym (dowolny tekst).

P28.04 - Jednostka pomiaru (dowolny tekst).

P28.05- Mnoznik K dla koordynatéw osi X zdefiniowanej przy uzyciu oprogramowania do ustawien, w sekcji Czujnik pomocniczy AUX.

P28.06 - Tolerancja dodawana do kazdej koordynaty osi X zdefiniowanej przy uzyciu oprogramowania do ustawien, w sekcji Czujnik pomocniczy AUX.

Przyktad: A = Wartosc¢ X na osi zdefiniowanej przy uzyciu oprogramowania do ustawien, w sekcji Czujnik pomocniczy AUX.

B = P20.05
C = P20.06
Nowa warto$¢ X na osi = (A*B) + C.
M29 - WEJSCIA ANALOGOWE (AINn, n=1...6) M DOMYSLNIE ZAKRES
P29.n.01 | Typ wejscia OFF OFF
0..20mA
4...20mA
0..10v
-5V...+5V
PT100
P29.n.02 | Warto$¢ poczatku skali 0 -9999 - +9999
P29.n.03 | Mnoznik x1 1100 - x1k
P29.n.04 | Warto¢ korica skali 0 9999 - +9999
P29.n.05 | Mnoznik x1 /100 - x1k
P29.n.06 | Opis AINn (Tekst-16 znakow)
P29.n.07 | Jednostka pomiaru UMn (Tekst-6 znakow)

Uwaga: to menu zostato podzielone na 6 czesci, kazda dla 1 wej$cia analogowego AIN1...AIN6, dostepnych z modutem rozszerzern EXP1004
P29.n.01 - Okresla typ czujnika podtaczonego do wejécia analogowego. Czujnik powinien by¢ podiaczony do wtasciwego zacisku dla danego typu. Zobacz instrukcje modutu wejs¢.
P29.n.02 i P29.n.03 - Definiujg warto$¢ wyswietlang przy minimalnym sygnale czujnika, inaczej mowiac poczatek skali dla zdefiniowanego typu (OmA, 4mA, 0V, -5V). Uwaga: te parametry nie sg uzywane dla czujnikow
typu PT100.
P29.n.04 i P29.n.05 - Definiuja warto$¢ wy$wietlana przy maksymalnym sygnale czujnika, inaczej mowiac koniec skali dla zdefiniowanego typu (20ma,10V, +5V). Uwaga: te parametry nie sq uzywane dla czujnikéw typu PT100.
P29.n.06 - Opis pomiaru przypisanego do wejscia analogowego. 16 dowolnych znakow.
P29.n.07 - Jednostka pomiaru. 6 dowolnych znakéw. Jesli wejécie jest typu PT100, a tekst jednostki pomiaru to °F, wizualizacja temperatury bedzie w stopniach Fahrenheit, w innym przypadku w stopniach Celsjusza.

Przyktad aplikacji: wejécie analogowe AIN3 musi odczyta¢ sygnat 4...20mA z elektronicznego czujnika poziomu, ktéry bedzie wyswietlony na ekranie z opisem “Zbiomik rezerwowy paliwa” i peing skala 1500 litrow.
Nalezy zaprogramowa¢ cze$¢ 3 menu, ktéra dotyczy AIN3.

P29.3.01=4...20mA

P29.3.02=0 (0 x 1= 0 litréw, warto$¢ poczatkowa odpowiadajaca 4mA)

P29.3.03 = x1

P29.3.04 = 1500 (1500 x 1 = 1500, warto$¢ peinej skali odpowiadajaca 20mA)

P29.3.05 = x1

P29.3.06 = “Zbiornik rezerwowy paliwa”

P29.3.07 = ‘litry’
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M30 - WYJSCIA ANALOGOWE (AOUn, n=1...6) M DOMYSLNIE ZAKRES
P30.n.01 | Typ wyjscia OFF OFF
0..20mA
4...20mA
0..10v
-5V...+5V
P30.n.02 | Pomiar odniesienia OFF OFF- (pomiar)
P30.n.03 | Zrodto pomiaru OFF OFF
SIEC
AGREGAT
P30.n.04 | Nrkanatu (x) 1 1-99
P30.n.05 | Warto$¢ poczatku skali 0 -9999 - +9999
P30.n.06 | Mnoznik x1 /100 - x10k
P30.n.07 | Warto$¢ korica skali 0 -9999 - +9999
P30.n.08 | Mnoznik x1 /100 - x10k
Uwaga: to menu zostato podzielone na 6 czgsci, kazda dla 1 wyj$cia analogowego AOU1...AOUS, dostepnych z modutami rozszerzer EXP1005
P30.n.01 - Okresla typ sygnalu wyjécia analogowego. Czujnik powinien by¢ podtaczony do wtasciwego zacisku dla danego typu. Zobacz instrukcje modutu wyjsc.
P30.n.02 - Pomiar od ktérego zalezy warto$¢ wyjécia analogowego.
P30.n.05 i P30.n.06 - Definiuje warto$¢ pomiaru, ktéry odpowiada minimalnej wartosci zakresu wyjécia (OmA, 4mA, 0V, -5V).
P30.n.07 i P30.n.08 - Definiuje warto$¢ pomiaru, ktéry odpowiada maksymalnej wartosci zakresu wyjscia (20ma, 10V, +5V).
Przyktad aplikacji: wyjscie analogowe AOU2 musi emitowa¢ sygnat 0..20mA proporcjonalny do catkowitej wyjéciowej mocy czynnej agregatu od 0 do 500 kW.
Nalezy zaprogramowac cze$¢ 2 menu, ktora odpowiada AOU2.
P30.2.01 =0...20mA
P30.2.02 = kW tot
P30.2.03 = GEN
P30.2.04 = 1 (nieuzywany)
P30.2.05=0 (0x 1=0W, warto$¢ poczatku skali)
P30.2.06 = x1
P30.2.07 =500 (500 x 1k = 500 kW, warto$¢ korica skali)
P30.2.08 = x1k
M31 - IMPULSY ENERGII (PULn,n=1....6) M DOMYSLNIE ZAKRES
P31.n.01 | Zrodio impulsow OFF OFF
kWh M
kWh G
kvarh M
kvarh G
kVAM
kVA G
P31.n.02 | Jednostka zliczania 100 10/100/1k/10k
P31.n.03 | Czas trwania impulsu s 0.1 0.1-1.00
Uwaga: to menu zostato podzielone na 6 czgsci, kazda dla zmiennych generujacych impuls poboru energii PUL1...PULS.
P31.n.01 - Definiuje ktory licznik energii powinien generowac impuls z 6 mozliwych licznikow zarzadzanych przez RGK800. kWh M = energia czynna sieci. kWh G = energia czynna agregatu.
Kvarh M = energia bierna sieci. Kvarh G = energia bierna agregatu. KA M = energia pozorna sieci. KVA G = energia pozorma agregatu.
P31.n.02 - llo$¢ energii, ktéra generuje emitowany impuls (na przyktad 10Wh, 100Wh, 1kWh).
P31.n.03 - Czas trwania impulsu.
Przyktad aplikacji: dla kazdej 0,1 kWh na wyjéciu agregatu musi by¢ wygenerowany impuls o czasie 500ms na wyjsciu OUT10.
Na poczatku musimy wygenerowa¢ zmienna wewnetrzng impulsu, na przykfad PUL1. Nalezy zaprogramowa¢ cze$¢ 1 menu:
P31.1.01 =kWh G (energia czynna agregatu)
P31.1.02 = 100Wh (odpowiada 0,1 kWh)
P31.1.03=0,5
Teraz nalezy ustawi¢ wyjécie OUT10 i przypisa¢ do PUL1:
P19.10.01 = PULx
P19.10.02 = 1 (PUL1)
P19.10.03 =NOR
M32 - ALARMY UZYTKOWNIKA (UAn, n=1...8) M DOMYSLNIE ZAKRES
P32.n.01 | Zrodio alarmu OFF OFF
INPx
OUTx
LIMx
REMx
PLCx
RALx
P32.n.02 | Nrkanatu (x) 1 1-8
P32.n.03 | Tekst UAn (Tekst-20 znakéw)

Uwaga: to menu zostato podzielone na 8 cze$ci, kazda dla 1 alarmu uzytkownika UA1...UA8.

P32.n.01 - Definiuje wejscie cyfrowe lub zmienna wewnetrzna, ktére generujg alarm uzytkownika kiedy sg aktywowane.
P32.n.02 - Numer kanafu x odnoszacy sie do poprzedniego parametru.

P32.n.03 - Dowolny tekst, ktory pojawia sie na ekranie okna alarmowego.

Przyktad aplikacji: alarm uzytkownika UA3 musi zosta¢ wygenerowany przez zamkniecie wejscia INP5, i musi wyswietlic tekst alarmu: Otwarta szafa sterujaca.
W tym przypadku musimy ustawi¢ czes¢ menu 3 (alarm UA3):

P32.3.01 = INPx

P32.3.02=5

P32.3.03 = ‘Otwarta szafa sterujaca’
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TABELA ALARMOW

KOD OPIS DOMYSLNE WEASCIWOSCI ALARMOW

= ~N =S| o5 | o= @D NS | =% | »d s = = o
A01 Ostrze[enie, temperatura silnika (czujnik analogowy) ° [ [ [
A02 Wysoka temperatura silnika (czujnik analogowy) ) ° ° ° ® [} °
AO3 | Btad analogowego czujnika temperatury ° ) ° ° ) )
A04 | Wysoka temperatura silnika (czujnik cyfrowy) ° ° ° ° ° ° [ [
A0S Niska temperatura silnika (czujnik analogowy) ] ° ®
A06 Przed alarm cildnienia oleju (czujnik analogowy) ® ° ® )
A07 Niskie ciCInienie oleju (czujnik analogowy) [ ° [ [ ° [ )
A08 | BtCId analogowego czujnika ciCInienia ° ° ° ° [
A09 Niskie ciCInienie oleju (czujnik cyfrowy) ° ) ° ° ° ) ® ®
A10 BtCId cyfrowego czujnika cidnienia ) ) ® ) ) )
A1 Przed alarm poziomu paliwa (czujnik analogowy) ° [ [
A12 Niski poziom paliwa (czujnik analogowy) [} [} [J
A13 BtCId analogowego czujnika poziomu paliwa ) ° ° ° ®
A4 Niski poziom paliwa (czujnik cyfrowy) ) ) ° )
A15 | Wysokie napiCcie akumulatora ° ° ° ° [ [
A16 Niskie napiClcie akumulatora ° ) ° ) ° ®
A17 Akumulator roztadowany ° ° ° ) ° )
A18 BtCId alternatora ° ° ° ° ° ° ) )
A19 BtCId czujnika / sygnatu W [ ° ° [ ® [
A20 Niska prCddko10O silnika “czujnik / sygnat W” ) ] ° ° ® [}
A21 Wysoka prCddkoO silnika “czujnik / sygnat W” ° ° ° ° ° ° °
A22 BtCId rozruchu ° [ ) ° ° ° ) )
A23 | Awaryjne zatrzymanie ° [ ° ° ® [ ®
A24 Nieoczekiwane zatrzymanie ® ° ® ° ° ® °
A25 BtC1d zatrzymania silnika ) ) ® ) ) ® )
A26 Niska czOstotliwoJ O agregatu [ [ ° ° ° [ ® [ ®
A27 Wysoka czOstotliwoJ I agregatu ° [ ) ® ° ] ° ) ®
A28 Niskie napiClcie agregatu ° ) ® ® ) ® ) )
A29 Wysokie napiCIcie agregatu ° ° ° ° ° ] ) )
A30 | Asymetria napiC] ] agregatu ° ° ° [ ® [ [
A31 Maksymalny prJd agregatu ® ) ® ® ° ® ° )
A32 Zwarcie agregatu ) ) ® ® ) ® ) )
A33 PrzeciCdOenie agregatu ) ) ) ° ) ) ) )
A34 | Zadziatanie zewnCltrznej ochrony agregatu ° [ ° ° [ ® ® [
A35 Przekroczony prég kW agregatu ° ° ° ® ° ® ° ®
A36 Uptyw doziemny agregatu ° ° ® ) ® ) )
A37 BtCd kolejnoCIci faz agregatu [ ° [ [ ® [
A38 BtCJd kolejnoCIci faz sieci ° ]
A39 BtOd ustawie™ czOstotliwoCci uktadu ° °
A40 | Anomalia stycznika agregatu [ [ ° ° ° )
Ad1 Anomalia stycznika sieci ) [ ° [ [ ®
A42 Wymagany serwis 1 ° ® ® ° ®
A43 Wymagany serwis 2 ® ) ® ) )
A44 | Wymagany serwis 3 ° [ ° [ )
Ad5 BtCId systemu [
Ad6 Zbiornik zbyt pusty ® ) ° ®
A47 Zbiornik zbyt petny ® )
A48 Przekroczone godziny wynajmu ° [ [ [
A49 Niski poziom ptynu chtodzCIcego ° ® ° ° ° ] ° ®
A50 WytCcznik zamkniOty rCcznie ) ® ® ° ]
A51 WytOcznik otwarty rCJcznie [ ° ° ° °
A52 Alarm tadowarki akumulatora ° ° [}
A53 | Czerwony alarm z CANbus ) ) ) ) ) ) )
A54 6ty alarm z CANbus ° ° °
A55 | BtCId CANbus ) ° ) ° ° °
A56 Kradzie[D paliwa ° [ ° [ ®
A57 Brak moOliwoCIci zmiany konfiguracji ° ) ® ® ° )
A58 | Woda w paliwie ) ) ) ° ) ) °
A59 | BtCId pompy napetniajCcej paliwa ° ° ° ° ° [ [
A60 BtCJd potClczenia redundantnego °
A61 Asymetria prOdu ° ° ® ® ° ® ° [}
UA1 UA1
UA2 | UA2
UA3 | UA3
UA4 | UM
UA5 | UAS
UA6 | UA6
UA7 | UA7
UA8 | UA8
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ALARMY
+ Kiedy generowany jest alarm na wy$wietlaczu pojawi sig ikona alarmowa, kod alarmu i opis alarmu w wybranym jezyku.

' TEWSIOWI COHCATEMATE |

|
Af23

[
L

ARRESTO
01 EMERGEMZA
ha 3 3 =Y

+ Po weisnieciu przyciskdw nawigacyjnych okienko z opisem alarmu znika na chwile, by pojawi¢ si¢ ponownie po uplywie kilku sekund.
+ Czerwona dioda LED blisko ikony alarmu, na panelu przednim, bedzie miga¢, gdy pojawia sie warunki alarmowe.
+ Jesli funkcja jest wigczona to aktywowany zostanie lokalny i zdalny sygnalizator dzwigkowy.
¢+ Alarmy mozna skasowac na dwa sposoby:
Weiskajac przycisk -
Weiskajac przycisk OFF
+ Przejscie w tryb OFF zapobiega nieoczekiwanemu uruchomieniu silnika po skasowaniu alarmu.
+Jedli nie mozna skasowac alarmu oznacza to, iz nalezy usuna¢ przyczyne alarmu.
+ W przypadku pojawienia si¢ kilku alarméw, RGK800 zareaguje wedtug ustawionych wiasciwosci aktywnych alarméw.

WEASCIWOSCI ALARMOW

Do kazdego alarmu mozna przypisa¢ rézne wiasciwosci, z uwzglednieniem alarméw uzytkownika (User Alarms, UAX):

+ Alarm wigczony - Generalne wigczanie alarmu. Jesli alarm nie jest wigczony to tak jakby nie istniat.

+ Alarm zapamigtany — Pozostaje w pamieci nawet w przypadku usuniecia przyczyny alarmu.

+ Alarm globalny — Aktywuje wyjscie przypisane do tej funkcji.

+ Awaria mechaniczna - Aktywuje wyjscie przypisane do tej funkcji.

+Awaria elektryczna — Aktywuje wyjscie przypisane do tej funkcji.

+ Syrena - Aktywuje wyjscie przypisane do tej funkcji, zdefiniowane w menu Alarmy dzwigkowe.

+ Zatrzymanie silnika - Zatrzymuie silnik.

+ Wychtadzanie silnika - Zatrzymuie silnik po cyklu wychtadzania, zalezy od ustawionego trybu wychtadzania (czas trwania i warunki).
+ Aktywny przy pracujacym silniku — Alarm jest generowany tylko przy pracujacym silniku i uptynat czas aktywacji alarmu.

+ Wylgczenie — Alarm moze by¢ czasowo wytaczony przez aktywacje wejécia, ktore mozna zaprogramowac funkcjg Wytaczenie alarmu.
+ Modem - Modem jest podiaczony i ustawiony w menu.

+ Bez LCD - Alarm jest zarzadzany normalnie, ale nie jest pokazywany na wy$wietlaczu.

OPIS ALARMOW

KOD OPIS WYJASNIENIE ALARMU

A01 Ostrzezenie, temperatura silnika (czujnik analogowy) Temperatura silnika jest wyzsza niz poziom przed alarmu ustawiony w P09.06.

A02 Wysoka temperatura silnika (czujnik analogowy) Temperatura silnika jest wyzsza niz prog alarmu ustawiony w P09.07.

A03 Btad analogowego czujnika temperatury Otwarty obwad rezystancyjnego czujnika temperatury (odtaczony). Jesli pomiar zostat
wystany z CAN to alarm generowany jest ze specyficzng wiadomoscia diagnostyczna,

A04 Wysoka temperatura silnika (czujnik cyfrowy) Przegrzanie silnika sygnalizowane aktywacja wejscia cyfrowego zaprogramowanego na te funkcje.

A0S Niska temperatura silnika (czujnik analogowy) Temperatura silnika jest nizsza niz prog alarmu ustawiony w P09.08.

A06 Przed alarm ci$nienia oleju (czujnik analogowy) Cisnienie oleju silnika jest nizsze niz prog przed alarmu ustawiony w P08.06.

A07 Niskie cisnienie oleju (czujnik analogowy) Cisnienie oleju silnika jest nizsze niz prog alarmu ustawiony w P08.07.

A08 Blad analogowego czujnika cisnienia Otwarty obwdd rezystancyjnego czujnika cisnienia (odtgczony). Jesli pomiar zostat wystany z CAN
to alarm generowany jest ze specyficzna wiadomoscia diagnostyczna.

A09 Niskie cisnienie oleju (czujnik cyfrowy) Niskie cisnienie oleju silnika sygnalizowane aktywacja wejscia cyfrowego zaprogramowanego na te funkcje.

A10 Btad cyfrowego czujnika cisnienia Gdy silnik jest zatrzymany dtuzej niz 1 min., brak sygnatu czujnika, co powoduje zatozenie, iz brak jest cisnienia. Zaktada sig przerwanie potaczenia.

At Przed alarm poziomu paliwa (czujnik analogowy) Poziom paliwa jest nizszy niz prog przed alarmu ustawiony w P10.07.

A12 Niski poziom paliwa (czujnik analogowy) Poziom paliwa jest nizszy niz prog alarmu ustawiony w P10.08.

A13 Bfad analogowego czujnika poziomu paliwa Otwarty obwad rezystancyjnego czujnika poziomu paliwa (odtaczony).

A4 Niski poziom paliwa (czujnik cyfrowy) Niskie poziom paliwa sygnalizowany aktywacjg wejscia cyfrowego zaprogramowanego na te funkcje.

A15 Wysokie napiecie akumulatora Napiecie akumulatora jest wyZzsze niz prog ustawiony w P05.02 przez czas diuzszy niz ustawiony w P05.04.

A16 Niskie napiecie akumulatora Napiecie akumulatora nizsze niz prdg ustawiony w P05.03 przez czas diuzszy niz ustawiony P05.04.

A17 Akumulator roztadowany Préba rozruchu przy napieciu akumulatora niewystarczajaco wysokim do jej przeprowadzenia.

A18 Biad alternatora Ten alarm generowany jest przy pracujacym silniku (napiecie iflub czestotliwo$¢ z agregatu lub czujnik/sygnat W), ale sygnat z alternatora (D+)
pozostaje ponizej progu napiecia oznaczajacego prace silnika z P11.01 przez wigcej niz 4 sekundy.

A19 Btad czujnika / sygnatu W Przy wiaczonym pomiarze predkosci, ten alarm jest generowany, kiedy silnik pracuje (obecny jest sygnat z alternatora lub napiecie iflub
czestotliwos¢ z agregatuy), ale sygnat z czujnika / W nie zostat wykryty przez 5 sekund. Jesli pomiar zostat wystany przez CAN
alarm jest opisany specyficzng wiadomoscia diagnostyczna,

A20 Niska predkosc¢ silnika: czujnik / sygnat W Ten alarm generowany jest przy pracujacym silniku (obecny sygnat z alternatora lub napiecie iflub czestotliwos¢ agregatu), ale sygnat
‘predkosci z czujnika lub W pozostaje ponizej progu z P07.05 przez czas diuzszy niz ustawiony w P07.06.

A21 Wysoka predkosc silnika: czujnik / sygnat W Ten alarm jest generowany, kiedy sygnat predkosci z czujnika / W pozostaje ponizej progu z P07.03 przez czas diuzszy niz ustawiony w P07.04.

A22 Bigd rozruchu Ten alarm jest generowany po wykonaniu ustawionej ilosci prob rozruchu a silnik nie zostat uruchomiony.

A23 Awaryjne zatrzymanie Ten alarm jest generowany, kiedy zacisk +COM1 jest odiaczony (P23.03 wigczony) lub przez otwarcie cyfrowego
wejscia zaprogramowanego funkcja Awaryjnego zatrzymania.

A24 Nieoczekiwane zatrzymanie Ten alarm jest generowany, gdy silnik zatrzyma sie samoistnie, po czasie aktywacji alarmu, jesli zatrzymanie nie zostato wywotane przez system.

A25 Brak zatrzymania silnika Alarm generowany, kiedy silnik nie zatrzymat sie po 65 sekundach po rozpoczeciu fazy zatrzymania.

A26 Niska czestotliwo$c agregatu Alarm jest generowany, kiedy silnik pracuije, ale czestotliwo$¢ agregatu jest nizsza niz ta w P14.11 przez czas ustawiony w P14.12.

A27 Wysoka czgstotliwo$¢ agregatu Alarm generowany, kiedy czgstotliwos¢ agregatu jest wyzsza niz w P14.09 przez czas z P14.10.

A28 Niskie napiecie agregatu Alarm generowany, kiedy silnik pracuje, ale napigcie z agregatu jest nizsze niz w P14.01 przez czas z P14.14.

A29 Wysokie napiecie agregatu Alarm generowany, kiedy napiecie agregatu jest wyzsze niz w P14.03 przez czas z P14.15.

A30 Asymetria napie¢ agregatu Alarm generowany, kiedy asymetria pomiedzy napieciami agregatu przekroczy warto$¢ z P14.07 przez czas z P14.08.

(kontynuacja na stronie 31)
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OPIS ALARMOW (kontynuacja ze strony 30)

KOD OPIS WYJASNIENIE ALARMU
A31 Maksymalny prad agregatu Prad agregatu przekracza procentowy prog wartosci ustawionej w P15.01 przez czas opéznienia z P15.02.
Kiedy ten alarm jest generowany, przed skasowaniem, nalezy poczekac az uptynie czas z P15.05.
A32 Zwarcie agregatu Prad agregatu przekracza procentowy prog wartoéci ustawionej w P15.03 przez czas opéznienia z P15.04.
A33 Przeciazenie agregatu Zadziatanie elek. ochrony termicznej wyliczonej w oparciu o warto$¢ % pradu i wybranej krzywej. Gdy alarm jest generowany, przed skasowaniem,
nalezy poczekac az uptynie czas z P15.07.
A34 Zadziatanie zewnetrznej ochrony agregatu Jesli ustawiony, to generowany jest, kiedy zestyk wejscia cyfrowego ochrony termicznej agregatu jest zamkniety przy pracujacym agregacie.
A35 Przekroczony prog kW agregatu Moc czynna agregatu przekracza procentowy prog z P22.18 przez czas op6znienia z P22.19.
A36 Uplyw doziemny agregatu Prad ziemnozwarciowy agregatu przekroczyt prog ustawiony jak warto$¢ absolutna w P15.08 przez czas opéznienia z P15.09.
A37 Blad kolejnosci faz agregatu Kolejnos¢ faz agregatu nie odpowiada tej zaprogramowanej.
A38 Blad kolejnosci faz sieci Kolejnos¢ faz sieci nie odpowiada tej zaprogramowanej.
A39 Blad ustawien czestotliwosci uktadu Alarm generowany, kiedy czestotliwo$¢ systemu nie odpowiada ustawionej czestotliwosci znamionowej.
A40 Anomalia stycznika agregatu Alarm generowany, gdy wykryto, po ustawionym czasie, réznice w stanie wyjscia komendy
a wejsciem sygnatu zwrotnego stycznika / wylacznika agregatu.
Ad1 Anomalia stycznika sieci Alarm generowany, gdy wykryto, po ustawionym czasie, réznice w stanie wyjscia komendy
a wejsciem sygnatu zwrotnego stycznika / wytgcznika sieci.
A42 | Wymagany serwis 1 Alarm generowany, kiedy licznik godzin do serwisu osiagnie warto$¢ zero. Zobacz menu M17. Nalezy uzy¢ menu komend do skasowania licznika
M3 | Wymagany serwis 2 godzin pracy i alarmu.
Ad4 | Wymagany serwis 3
A5 Blad systemu Btad wewnetrzny RGK800. Zobacz rozdziat Bledy systemu w celu uzyskania mozliwego rozwigzania.
Ad6 Zbiornik zbyt pusty Odpowiednie programowalne wejécie sygnalizuje zbyt pusty zbiornik (domysinie aktywny jest otwarty).
Pompa napelniajaca jest uruchamiana.
A4T Zbiornik zbyt petny Odpowiednie programowalne wejscie sygnalizuje zbyt petny zbiornik (domysinie aktywny jest zamknigty).
Pompa napelniajaca jest zatrzymywana.
A48 Przekroczone godziny wynajmu Alarm generowany, kiedy licznik godzin wynajmu wskazuje zero. Nalezy uzy¢ menu komend do skasowania licznika i alarmu.
A49 Niski poziom ptynu chtodzacego Alarm generowany, kiedy poziom chiodziwa jest nizszy niz minimalny poziom. Generowany przez cyfrowe wej. lub wiadomos¢ diagnostyczna CAN.
A50 Wytacznik zamkniety recznie Alarm generowany w trybie MAN podczas fazy rozruchu, kiedy wykryto status ‘wytaczony’ wejécia zaprogramowanego funkcja,
Alarm statusu wytacznika
A51 Wylacznik otwarty recznie Alarm generowany w trybie AUT podczas fazy rozruchu, z pracujacym silnikiem, kiedy wykryto status ‘wiaczony’ wejcia
zaprogramowanego funkcjg Alarm statusu wytacznika.
A52 Alarm fadowarki akumulatora Alarm generowany przez wejécie zaprogramowane funkcja Alarm tadowarki akumulatora podigczonego do zewnetrznej
tadowarki i kiedy napiecie sieci jest w granicach limitow.
A53 Czerwony alarm z CANbus Alarm globalny generowany przez CAN bus przez ECU silnika dla anomalii krytycznych.
A54 6ty alarm z CANbus Alarm globalny generowany przez CAN bus przez ECU silnika dla przed alarméw lub drobnych anomalii.
A55 Biad CANbus Problem komunikacji CAN bus Sprawdz schemat potaczen i okablowanie.
A56 Kradziez paliwa Poziom paliwa w zbiorniku spadt w zbyt gwattowny sposéb w poréwnaniu do maksymalnego $redniego zuzycia. Prawdopodobnie kradziez paliwa.
A57 Brak mozliwosci zmiany konfiguracji Pozycja wejs¢ cyfrowych wyboru 4 mozliwych konfiguracji zmienita sig, ale nie ma warunkéw do wprowadzenia
tej zmiany (na przyktad: silnik pracuje lub tryb jest inny niz OFF).
A58 Woda w paliwie Alarm generowany, gdy sygnat zestyku wskazuje wode w paliwie. Generowany przez wejscie cyfrowe lub wiadomo$¢ diagnostyczna CAN. A59
Btad pompy napetniajacej Alarm generowany, kiedy poziom paliwa w zbiomiku nie wzrasta o 1% w ciagu 5 minut. Dostepne od wersji SW rew. 01.
AGO Biad potaczenia redundantnego Alarm generowany, kiedy komunikacja pomiedzy dwoma sterownikami pracujacymi w trybie redundantnym nie dziata wlasciwie.
Dostepny od wersji oprogramowania SW rev. 03.
A61 Asymetria pradow Alarm generowany, kiedy asymetria pradow przekroczy prog ustawiony w P15.10 przez czas diuzszy niz ustawiony w P15.11.
UA1 Alarm uzytkownika Alarmy uzytkownika generowane sa przez zmienne lub przypisane wejécie w menu M32.
UA8
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TABELA FUNKCJI WEJSC

+ Ponizsza tabela pokazuje wszystkie funkcje, ktére mozna przypisac do programowalnych wej$¢ cyfrowych INPn.

+Kazde wejscie mozna ustawi¢ odwrotng funkcjg (NO - NC), opdznione zadziatanie lub odpadanie z czasami ustawianymi niezaleznie.

+ Niektdre funkcje wymagaja dodatkowych parametréw numerycznych, zdefiniowanych, jako indeks (x), podanych w parametrze P18.n.02.
+ Wiecej informacji w menu M18 Wejscia programowalne (strona 22).

FUNKCJA OPIS
Wylaczone Wejscie jest wytaczone
Konfiguracja Dowolna konfiguracja do wykorzystania na przyktad z logika PLC.
Cisnienie oleju Cyfrowy czujnik niskiego cisnienia oleju silnika.
Temperatura silnika Cyfrowy czujnik maksymalnej temperatury silnika.
Poziom paliwa Cyfrowy czujnik niskiego poziomu paliwa.
Awaryjne zatrzymanie Kiedy jest otwarte to generuje alarm A23. Nie ma koniecznoéci podtaczania, jesli uzywamy zacisku +COM1 z wbudowanym wejéciem.
Zdalne zatrzymanie Zatrzymuie silnik zdalnie w trybie AUT.
Zdalny rozruch bez obcigzenia W trybie AUT uruchamia zdalnie silnik bez podtaczania obciazenia do agregatu. Sygnat musi by¢ podany przez
czas potrzebny do pracy silnika. Silnik zaczyna cykl zatrzymania, gdy sygnat jest odtaczany.
Zdalny rozruch z obciazeniem W trybie AUT uruchamia silnik zdalnie z przetaczeniem obcigzenia do agregatu. Sygnat musi by¢ podany przez
czas potrzebny do pracy silnika. Silnik zaczyna cykl zatrzymania, gdy sygnat jest odigczany.
Rozruch bez funkcji stop Uruchamia zdalnie silnik bez funkcji zatrzymania w przypadku wystapienia alarmu. Sygnat musi by¢ podany
przez czas potrzebny do pracy silnika. Silnik zaczyna cykl zatrzymania, gdy sygnat jest odtaczany.
Automatyczny test Uruchamia automatyczny test zarzadzany przez zewnetrzny przekaznik czasowy.
Ochrona agregatu Sygnat uruchomienia ochrony agregatu z urzadzenia zewnetrznego.
Blokada zdalnej kontroli Blokuje otrzymywanie komend przez port komunikacji. Dane mogq by¢ odczytywane.
Blokada dostepu do ustawier Blokuje dostep do menu ustawien.
Kontrola zewnetrzna sieci Sygnat kontrolny napiecia sieci z zewnetrznego urzadzenia. Wiaczone oznacza napigcie w granicach limitow. Niedostepne w RGK800SA.
Kontrola zewnetrzna agregatu Sygnat kontrolny napiecia agregatu z zewnetrznego urzadzenia. Wigczone oznacza napiecie w granicach limitow.
Wiacznie zwigkszenia obcigzenia sieci | Zgoda na podtaczenie obcigzenia do sieci. Niedostgpne w RGK800SA.
Wiacznie zwigkszenia obciaz. agregatu | Zgoda na podiaczenie obciazenia do agregatu.
Zdalne przefaczanie W trybie AUT, kiedy silnik zostat uruchomiony, dokonuje przefaczanie z sieci do agregatu. Niedostepne w RGK800SA.
Blokada automaty. powrotu do sieci Wylacza automatyczne przetaczenie obciazenia do sieci, gdy jej parametry powracajg w granice limitow. Niedostepne w RGK800SA.
Sygnat zwrotny stycznika sieci Zestyk pomocniczy urzadzenia przetaczajacego sieci informujacy RGK o aktualnym statusie (sygnat zwrotny). W przypadku rozbieznoéci miedzy wyjsciem
a statusem generowany jest alarm A41. Niedostgpne w RGK800SA.
Sygnat zwrotny stycznika agregatu Jak powyzej, ale w odniesieniu do agregatu. W przypadku rozbieznosci miedzy wyjsciem a statusem generowany jest alarm A40.
Zbiornik pusty Zbiornik jest zbyt pusty. Otwarty zestyk generuje alarm A46. Pompa napelniajaca jest zatrzymywana. Moze pracowac¢
niezaleznie, jako start-stop.
Poczatek napefniania Czujnik niskiego poziomu paliwa w zbiomiku. Zestyk otwarty uruchamia pompe napefniajaca,
Koniec napelniania Zbiomnik peiny. Zestyk zamkniety zatrzymuje pompe napefniajaca.
Zbiomik zbyt petny Zbiornik jest zbyt petny. Zamknigty zestyk generuje alarm A47. Pompa napetniajace jest zatrzymywana. Moze pracowac niezaleznie, jako start-stop.
Blokada klawiatury Blokuje funkcje przyciskow na panelu przednim.
Blokada agregatu i klawiatury Blokuje agregat i klawiature.
Poziom ptynu chtodzacego Gdy wejscie jest pobudzone generowany jest alarm A49 Niski poziom ptynu chiodzacego.
Syrena OFF Wytacza syrene.
Alarm statusu wytacznika W trybie recznym i wejsciem OFF, rozruch jest wstrzymany i generowany jest alarm A50 Wytacznik zamkniety.
W trybie recznym ta funkcja jest uzywana, kiedy nie stosujemy stycznika agregatu a wytacznik z napgdem. Ta funkcja jest wymagana do rozruchu agregatu, gdy obciazenie
nie jest podigczone. W trybie AUT i wejéciem ON, rozruch jest wstrzymany i generowany jest alarm A51 Wytgcznik otwarty.
Ta funkcja jest wymagana by zapobiec rozruchowi agregatu i niepotrzebnemu zuzyciu paliwa.
Alarm fadowarki akumulatora Kiedy wejscie jest pobudzone generuje alarm A52 Uszkodzenie fadowarki akumulatora. Alarm jest generowany tylko, gdy obecne jest napigcie sieci.
Wylacz alarmy Pozwala, jesli pobudzone, na wytaczenie alarméw z aktywnymi wlasciwosciami Wytacz alarm.
Kasuj alarmy Kasuje zapamigtane alarmy, ktorych przyczyny nie maja juz miejsca.
Menu komend C(x) Wykonuje komende z menu komend oznaczong przez indeks parametru (x).
Symuluje przycisk OFF Closing the input is the equivalent of pressing the key.
Symuluje przycisk MAN Zamkniecie wejScia rdwna sie wcisnieciu przycisku.
Symuluje przycisk AUTO Zamkniecie wejScia réwna sie wcisnieciu przycisku.
Symuluje przycisk TEST Zamkniecie wejécia rdwna sie wcisnieciu przycisku.
Symuluje przycisk START Zamkniecie wejécia rdwna sie wcisnieciu przycisku.
Symuluje przycisk STOP Zamkniecie wejScia rowna sie wcisnieciu przycisku.
Symuluje przycisk SIEC Zamkniecie wejScia rdwna sie weisnieciu przycisku.
Symuluje przycisk GEN Zamkniecie wejcia rowna sie wcisnieciu przycisku.
Kradziez paliwa Po zadziataniu aktywuje alarm kradziezy paliwa, alternatywnie do czujnika analogowego poziomu.
Wylaczenie automatycznego testu Wylgcza automatyczny test.
Test wskaznikow LED Wigcza wszystkie wskazniki LED na panelu przednim (test $wiecenia).
Wybér konfiguracji (x) Wybdr jednej z czterech mozliwych konfiguracji. Kod binarny zdefiniowany jest przez indeks parametru (x). Zobacz rozdziat Rézne konfiguracje.
Woda w paliwie Generuje alarm A58 Woda w paliwie.
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TABELA FUNKCJI WYJSC

+ Ponizsza tabela pokazuje wszystkie funkcje jakie mozna przypisac do programowalnych wyjsc cyfrowych OUTn.

+ Kazde wyjscie mozna skonfigurowac jako normalne lub odwrotne (NOR lub REV).

+ Niektdre funkcje wymagaja dodatkowych parametréw numerycznych, zdefiniowanych jako indeks (x), podanych w parametrze P19.n.02.
+ Wiecej szczegotow w menu M19 Wyjécia programowalne (strona 23).

1336 PL 03 15

FUNKCJA OPIS
Wylaczone Wyjécie wytaczone.
Konfiguracja Dowolna konfiguracja do wykorzystania na przyktad z logika PLC.

Zamykanie stycznika/wylacznika sieci

Sterowanie zamykaniem stycznikiem / wytacznikiem sieci.
Niedostepne w RGK800SA.

Zamykanie stycznika/wytacznika
agregatu

Sterowanie zamykaniem stycznikiem / wytacznikiem agregatu.

Otwarcie wytacznika sieci

Sterowanie otwarciem wylgcznika sieci.
Niedostepne w RGK800SA.

Otwarcie wytacznika agregatu

Sterowanie otwarciem wylacznika agregatu.

Otwarcie sieci/ agregatu

Otwarcie obu wytacznikow / pozycja 0 w przefgcznikach.

Rozrusznik silnika

Zasila rozrusznik silnika.

Elektrozawdr paliwa

Pobudza elekirozawor paliwa.

Zasilanie ECU Zasila ECU silnika.

Alarm globalny Wyjécie aktywowane przy jakimkolwiek alarmie, ktory w swoich wiasciwosciach ma ustawione Alarm Globalny.
Syrena Zasila syrene.

Zwalnianie Redukuje obroty silnika w fazie rozruchu. Pobudzone podczas rozruch silnika i przez maksymalny ustawiony czas.
Przyspieszanie Funkcja odwrotna do powyZszej.

Hamulec magnetyczny Wyjécie pobudzane w celu zatrzymania silnika.

Podgrzewanie $wiec

Rozgrzewanie $wiec przed rozruchem.

Zawoér gazu

Elektrozawdr gazu. Otwarcie opoznione w odniesieniu do aktywacji rozrusznika silnika i zamkniecie w przypadku komendy zatrzymania.

Zawor powietrza

Przepustnica ssania niezbedna przy rozruchu silnikdw benzynowych (choke).

Zawor wiryskiwacza

Wtrysk paliwa przy rozruchu silnikéw na gaz. Przekaznik funkcji wirysku jest pobudzony w tym samym czasie co elekirozawér gazu, tylko przy pierwszej prbie rozruchu.

Stopnie obciazenia wirtualnego (x)

Steruje stycznikami zatgczajacymi obciazenie wirtualne (x=1...4).

Stopnie zrzutu obcigzenia (x)

Steruje stycznikami stuzacymi do zrzutu obciazenia (x=1...4).

Sprezone powietrze

Rozruch silnika ze sprezonym powietrzem, jako alternatywa / przemiennie z rozrusznikiem silnika. Zobacz parametr P11.26.

Tryb pracy

Wyjécie jest pobudzane, gdy RGk800 jest w trybie ustawionym w parametrze P23.13.

Status napiecia sieci

Pobudzane, gdy napiecie sieci powraca w granice ustawionych limitow. Niedostgpne w RGK800SA.

Status napiecia agregatu

Pobudzane, gdy napiecie agregatu powraca w granice ustawionych limitow.

Silnik pracuje Pobudzane, gdy silnik pracuje.

Tryb OFF Pobudzane, gdy RGK800 jest w trybie OFF.

Tryb MAN Pobudzane, gdy RGK800 jest w trybie MAN.

Tryb AUT Pobudzane, gdy RGK800 jest w trybie AUT.

Tryb TEST Pobudzane, gdy RGK800 jest w trybie TEST.

Wychtadzanie Pobudzane, gdy trwa cykl wychtadzania.

Agregat gotowy Wskazuje, ze RGK800 jest w trybie AUT i nie ma zadnych aktywnych alarméw.
Zawor podgrzewania Kontroluje zawér podgrzewania paliwa. Zobacz opis parametréw P11.06 i P11.07.

Podgrzewanie (grzatka)

Kontroluje grzatke silnika, wykorzystuje odczyt temperatury silnika i parametry P09.10 i P09.11.

Pompa paliwa, napelniajaca

Kontroluje pompe napetniajaca paliwa. Moze by¢ kontrolowane przez wej. start/stop lub na podstawie poziomu wykrytego przez czujnik analog. Zobacz para.P10.09 i P10.10.

Zdalne alarmy/statusy Wyjécie impulsowe do komunikacji z RGKRR w trybie wej/wyj cyfrowych.

Limity LIM (x) Wyjscie kontrolowane przez status progéw limitow LIM(x) (x=1..16) zdefiniowanych w parametrzach indeksu.
Impulsy PUL (x) Wyjécie kontrolowane przez status zmiennych impulsow energii PUL(x) (x=1..6).

Marker PLC(x) Wyjécie kontrolowane przez marker PLCx (x=1..32).

Zmienne zdaine REM(x)

Wyjscie kontrolowane przez zmienne zdalne REMx (x=1..16).

Alarmy A01-Axx

Wyjécie pobudzane aktywnym alarmem Axx (xx=1...numer alarmu).

Alarmy UA1..UAX

Wyjscie pobudzane aktywnym alarmem UAx (x=1...8).
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MENU KOMEND

Menu komend umozliwia wykonanie kilku okazjonalnych czynnosci, takich jak kasowanie wartosci szczytowych odczytow, kasowanie licznikéw oraz alarméw itp.
Jedli hasto dostepu zaawansowanego zostato wprowadzone to menu komend umozliwia wykonanie automatycznych operacji uzytecznych dla konfiguracji urzadzenia.
Ponizsza tabela wskazuie liste dostepnych funkcji oraz podziat ze wzgledu na poziom dostepu.

KOD | KOMENDA POZIOM OPIS
DOSTEPU
Co1 Kasowanie przerwy serwisowej nr 1 Uzytkownik Kasuje alarm serwisowy MNT1 i ponownie ustawia licznik na dang ilo¢ godzin.
€02 | Kasowanie przerwy serwisowej nr 2 Uzytkownik Jak powyzej ale dla MNT2.
C03 | Kasowanie przerwy serwisowej nr 3 Uzytkownik Jak powyzej ale dla MNT3.
C04 | Kasowanie czesciowego licznika godzin pracy silnika Uzytkownik Kasowanie czesciowego licznika godzin pracy silnika.
C05 | Kasowanie cze$ciowego licznika energii sieci Uzytkownik Kasowanie czesciowego licznika energii sieci.
C06 | Kasowanie cze$ciowego licznika energii agregatu Uzytkownik Kasowanie cze$ciowego licznika energii agregatu.
C07 | Kasowanie licznikow ogdlnych CNTx Uzytkownik Kasowanie licznikéw ogdlnych CNTXx.
C08 | Kasowanie statusu limitow LIMx Uzytkownik Kasowanie sttusu limitow LIMx (przywracanie do warto$ci pierwotnych).
€09 | Kasowanie pomiaréw maksymalnych / minimalnych Uzytkownik Kasuje wartoéci maks./min. pomiaréw.
C10 | Kasowanie licznika catkowitego godzin pracy silnika Zaawans. Kasuje catkowity licznik godzin pracy silnika.
Cc11 Ustawienia licznika godzin pracy silnika Zaawans. Umozliwia ustawienie wartosci na liczniku godzin pracy do wymaganej wartosci.
C12 | Kasowanie licznika prob rozruchow Zaawans. Kasowanie licznika prob rozruchow i procentowej wartoéci udanych rozruchdw.
C13 | Kasowanie licznika podiaczen Zaawans. Kasowanie licznika podiaczen obcigzenia do agregatu.
C14 | Kasowanie catkowitego licznika energii sieci Zaawans. Kasowanie catkowitego licznika energii sieci (tylko RGK800).
C15 | Kasowanie catkowitego licznika energii agregatu Zaawans. Kasowanie catkowitego licznika energii agregatu.
C16 | Odnowienie licznika godzin wynajmu Zaawans. Odnawia zegar wynajmu na ustawiona warto$¢ godzin.
C17 | Kasowanie listy zdarzen Zaawans. Kasuje liste zdarzen.
C18 | Kasowanie parametrow do wartosci domysinych Zaawans. Kasuje wszystkie parametry z menu ustawieri do warto$ci domysinych.
C19 | Zapis parametréw w pamieci Zaawans. Zapisuje aktualnie ustawione parametry do pamieci backup, do ponownego wczytania w przysziosci.
C20 | Pobranie parametréw z pamieci Zaawans. Przenosi zapisane parametry z pamigci backup do pamigci operacyjnej.
c21 Pobudzenie elektrozaworu Zaawans. Pobudza zawdr paliwa bez uruchamiania silnika. Zawor pozostaje pobudzony maksymalnie przez 5 minut
lub do momentu wybory trybu OFF.
C22 | Wymuszenie Wej/Wyj Zaawans. Wgcza tryb testowy, kiéry umozliwia reczne pobudzenie wybranego wyjécia.
Uwaga! W tym trybie instalator ponosi petna odpowiedzialno$¢ za komendy wyjsc.
C23 | Regulacja czujnikow rezystancyjnych Zaawans. Pozwala na kalibracje czujnikéw rezystancyjnych, dodawania/odejmowania wartosci w Ohmach do/od rezystancji
mierzonej przez czujniki rezystancyjne, by skompensowac dfugo$¢ przewodu lub przesuniecie rezystancii.
Kalibracja odbywa sie przez wyswietlenie wartosci inzynierskich.
C24 | Kasowanie programu PLC Zaawans. Kasuje program logiczny PLC z wewnetrznej pamieci sterownika RGK800.
C25 | Tryb u$pienia Zaawans. Wiacza tryb oszczedzania akumulatora (u$pienie).
+ Gdy dana komenda zostata wybrana nalezy wcisna¢ przycisk - by ja wykona¢. Urzadzenie poprosi o potwierdzenie. Ponowne wcisniecie przycisku -powoduje wykonanie komendy.
+ By zrezygnowac z wykonania komendy nalezy wcisnag przycisk OFF.
+ By wyj$¢ z menu komend nalezy wcisna¢ przycisk OFF.
INSTALACJA
+ RGK800 jest dedykowany do montazu tablicowego. Przy wlasciwym montazu zapewnia, od strony panelu przedniego, stopien ochrony IP65.
+ Nalezy umiedci¢ urzadzenie w otworze montazowym; nalezy upewnic sie, ze uszczelka jest wiasciwie potozona pomiedzy panelem a rama urzadzenia.
+ Nalezy upewnic sie czy jezyk tabliczki opisowej nie zostat uwieziony pod uszczelka i nie zakioca uszczelnienia. Powinien by¢ umieszczony w $rodku szafy.
+ Od wewnetrznej strony sterownika nalezy umiescié, dla kazdego z czterech mocowan, klips montazowy w otworze z boku obudowy, nastepnie pociagna¢ do tytu by umiejscowi¢ haczyk we wlasciwej pozycji montazowej.
1
|
|
!
|
!
+ Nalezy wykonac tg sama operacje dla czterech klipséw montazowych.
+Nalezy dokrecac wkrety z maksymalng sita momentu obrotowego 0,5Nm
+ W przypadku koniecznosci deinstalacii nalezy wykona¢ powyzsze czynnosci w odwrotnej kolejnosci.
+ W celu podfaczenia elekirycznego nalezy zapoznac sie ze schematami potaczen w dedykowanym rozdziale i wymaganiami podanymi w danych technicznych.
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SCHEMATY POLACZEN
Schemat pofaczenia agregatu ze wstepnie wzbudzonym alternatorem
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(1) Masy czujnikéw analogowych nalezy podtaczy¢ bezposrednio do korpusu silnika.
UWAGI
Zaciski S2 sq potaczone wewnetrznie migdzy soba.
i Linie przerywane odnosza sig do kontroli RGK 800.
PODLACZENIE CANBUS
Podtaczenie CANbus posiada dwa (120 Ohm) rezystory zamykajace na obu koricach szyny.
i By podiaczy¢ rezystor whdowany w sterownik RGK800 nalezy pofaczy¢ zaciski TR i CAN-L.
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Zaciski S2 sa wewnetrznie potaczone ze soba.
Linie przerywane odnosza sig do kontroli RGK 800
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PODLACZENIE AGREGATU Z ALTERNATOREM Z MAGNESEM STALYM PODLACZENIE AGREGATU Z CZUINIKIEM ODCZYTU PREDKOSCI
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PRACA REDUNDANTNA - potaczenie sterownikow przy uzyciu interfejsu RS485

TWISTED-PAIR CABLE
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CHARAKTERYSTYKA TECHNICZNA

Zasilanie pomocnicze

Wyjscia SSR: OUT3 - OUT 6 (+ wyjscie napiecia akumulatora)

Znamionowe napiecie akumulatora

12 lub 24V= (dowolnie)

Typ wyjécia 4 x1NO + jeden zacisk wspélny

Maksymalny pobér pradu

400mA przy 12V=1i 200mA przy 24V=

Napiecie znamionowe 12-24V= z akumulatora

Maksymalne rozproszenie/pobér mocy 4.8W Prad znamionowy 2Aw DC1, kazde

Zakres napiecia 7..33V= Zabezpieczenie przecigzeniowe, zwarciowe i odwrotnej polaryzacii
Minimalne napiecie przy rozruchu 5.5V= Wyjscie SSR: OUT 7

Pobér pradu w stanie oczekiwania 70mA przy 12V=140mA przy 24V= Typ wyjcia NO

Odpornosé na mikroprzerwy 150ms Napigcie znamionowe 10- 30v=

Wejscia cyfrowe Prad maksymalny 50mA

Typ wejscia z logika ujemng Wyjscie przekaznikowe: OUT 8 (bezpotencjatowe)

Prad wejscia <10mA Typ zestyku 1 przelaczny

Sygnat niski wejscia <1.5V (typowo 2.9V) Wg UL B300/ 30V= 1A (pomocniczo)

Sygnat wysoki wejscia 25.3V (typowo 4.3V) Napigcie znamionowe 250V~

Opoznienie wejscia 80ms + (zobacz P18.n.04 - P18.n.05) Prad znamionowy przy 250V~ 8AAC1 (1,5AAC15)
Wejscia analogowe Wyjscie przekaznikowe: OUT 9 (bezpotencjatowe)
Czujnik ci$nienia Prad  10mA = maks. Typ zestyku 1 NC (stycznik sieci)
Zakres pomiary 0 - 4500 Wg UL B300 / 30V= 1A (pomocniczo)
Cainik temperatury Prad ~ 10mA = maks. Napiecie znamionowe 250V~ (400V~ maks.)
Zakres pomiaru 0 - 1350Q -
—— Prad znamionowy przy 250V~ 8AAC1 (1,5AAC15)
Czujnik paliwa Prad 10mA = max — — -
Zakres pomiary 0 - 13500 Wyjscie przekaznikowe: OUT 10 (bezpotencjatowe)
Czujnik programowalny Prad 10mA = max Typ zestyku 1NC (stycznik agregatu)
Zakres pomiaru 0 - 1350Q Wg UL B300 / 30V= 1A (pomocniczo)
Napigcie uziemienia -0.5V do +0.5V= Napigcie znamionowe 250V~ (400V~ maks.)
Wejscie predkosci “W” Prad znamionowy przy 250V~ 8AAC1 (1,5AAC15)
Typ wejscia sprzezone AC Komunikacja
Zakres napiecia 24..75Vpp Port szeregowy RS485 izolowany optycznie
Zakres czestotliwosci 40...2000Hz Predkos¢ przesytu programowalna: 1200...38400 bps
Wejscie czujnika predkosci Napiecie izolacji (RS485 - V akumulatora) 1KV
Typ wejscia sprzezone AC CANbus bez izolacji
Zakres napiecia Wysoka czutost:  1.6...60Vpp - 0.6...21VRMS Zegar czasu rzeczywistego

Niska czutoc:

438..150Vpp - 1.7..53VRMS

Zasilanie

podtrzymanie kondensatorem

Zakres czestotliwosci

20Hz...10000Hz

Czas pracy bez napigcia pomocniczego

okoto 12...15 dni

Impedancja wejscia pomiarowego >100kQ lzolacja
Wejscie detekeji pracujacego silnika (500rpm) dla alternatora z magnesem statym Znamionowe napiecie izolacji Ui 600V~
Typ wejscia sprzezone AC Napiecie udarowe Uimp 9.5kV
Zakres napiecia 0...44V~ Préba napigciem sieci 5,2kV
Wejscie detekeji pracujacego silnika (500rpm) dla wstepnie wzbudzonego alternatora Warunki otoczenia
Zakres napigcia 0...44v= Temperatura pracy -30 do +70°C
Prad maksymalny wejcia 12mA Temperatura skfadowania -30 do +80°C
Maksymalne napiecie zacisku +D 12 lub 24V= (napiecie akumulatora) Wilgotnos¢ wzgledna <80% (IEC/EN 60068-2-78)
Prad wzbudzenia wstepnego (zacisk 42) 230mA 12V=/130mA 24V= Maksymalny stopier zanieczyszczenia 2
Wejscia napieciowe sieci i agregatu Kategoria przepigciowa 3
Maksymalne napiecie znamionowe Ue 600V~ L-L (346V~ L-N) Kategoria pomiarowa I
Zakres pomiaru 50...720V L-L (415V~ L-N) Sekwencja klimatyczna Z/ABDM (IEC/EN 60068-2-61)
Zakres czestotliwosci 45...65Hz / 360...440Hz Odpomnos¢ na wstrzasy 15g (IEC/EN 60068-2-27)
Metoda pomiarowa TRMS Odpomos¢ na wibracje 0.7g (IEC/EN 60068-2-6)
Impedancja wej$cia pomiarowego >0.55MQ L-N Podtaczenia
>1,10MQ L-L Typ zaciskow wtykowe / wyciagane
Typ sieci jednofazowe, dwufazowe, trojfazowe z lub bez N Przekr6j przewodow (min... maks.) 0.2...2.5 mm? (24...12 AWG)
oraz trdffazowe zrdwnowazone Moment obrotowy dokrecania 0.56 Nm (5 Ibin)
Wejscia pradowe Obud
Prad znamionowy le 1A~ lub 5A~ Wykonanie tablicowe
Zakres pomiaru dia skal? 5A: 0.015 - 6A~ Materiat poliweglan
dla skali 1A: 0.015 - 1.2A~ — -
— - - Stopien ochrony IP65 od przodu; IP20 tha zaciskach
Typ wejscia bocznikowe, przez zewnetrzny przektadnik pradowy(nn);
Masa 960g - RGK800;
maks. 5A
" 980g - RGK800SA
Metoda pomiaru TRMS = >
—— Certyfikaty i zgodnosci
Przeciazenie ciagte +20% le
—— - Uzyskane certyfikaty cULus, EAC
Przeciazenie chwilowe 50A przez 1 sekunde - - —
Wg UL Nalezy stosowac tylko przewody miedziane
Pobér mocy <0.6VA
; 60°C/75°C (CU)
Doktadno$¢ pomiaru

Napiecie sieci i agregatu

+0.25% petnej skali +1 cyfra

Wyjscia SSR: OUT1 i OUT 2 (+ wyjscie napiecia akumulatora)

Zakres wg AWG: 24 - 12 AWG linka lub drut
Moment obrotowy dokrecania zaciskow: 5lb.in

Typ wyjécia

2x 1 NO + jeden zacisk wspdlny

Napiecie znamionowe

12-24V= z akumulatora

Prad znamionowy

2Aw DC1, kazde

Zabezpieczenie

przecigzeniowe, zwarciowe i odwrotnej polaryzacii

Zgodne z normami

IEC/EN 61010-1, IEC/EN 61000-6-2, IEC/EN 61000-6-3,
UL508, CSA C22.2 Nr 14
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