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UWAGA
Ta instrukcja zawiera opisy, okablowanie i programowanie jednostki bazowej LRD20R D012 i jej podtaczenie do komputera przy uzyciu przewodu
LRX C03.

W instrukcji opisano mikro PLC typu LRD... o wersji oprogramowania wewnetrznego >3.0 oraz oprogramowanie LRXSW o wersji >3.
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ROZDZIAt 1: PIERWSZE KROKI

Sterownik mikro PLC typu LRD jest urzadzeniem elektronicznym. Ze wzgledow bezpieczenstwa nalezy doktadnie zwraca¢ uwage i czytaé paragrafy
oznaczone symbolami "OSTRZEZENIE" lub "UWAGA". Stanowig one wskaznik istotnych Srodkéw ostroznosci, jakie trzeba zachowaé podczas
transportu, instalacji, pracy lub testowania przekaznika LRD.

A OSTRZEZENIE: Niewtasciwa praca moze spowodowaé uszkodzenia ciata.
A UWAGA: Niewtfasciwa praca moze spowodowac uszkodzenie przekaznika LRD

SRODKI 0STROZNOSCI PRZY INSTALACJ!

Przestrzeganie zalecen, co do instrukcji instalacji i uzytkownia jest absolutnie konieczne. Nieprzestrzeganie moze doprowadzi¢ do nieprawidtowego
dziatania, uszkodzenia sprzetu lub w skrajnych przypadkach nawet do $mierci, powaznych obrazen ciata lub znacznych szkdd materialnych.

Podczas instalacji przekaznikéw w szafie otwartej, nalezy upewnic sig, ze zadne przewody ani materiaty obce nie moga dostac si¢ do odstonigtych
obwoddw lub czesci. Moze to skutkowaé uszkodzeniem wyposazenia szafy, zapruszeniem ognia lub znacznym zniszczeniom wiasnosci.

A Nalezy zawsze odtaczaé zasilanie przy okablowaniu, podfaczaniu, instalowaniu lub odtaczaniu jakiegokolwiek modutu
Przewody faczace LRD sa wyeksponowane i jest do nich fatwy dostep. W szafach typu otwartego wszystkie elektryczne komponenty
s fatwo dostepne. Dlatego zaleca sig¢ montaz przekaznikéw LRD w szafach lub obudowach zamknigtych by zapobiec przypadkowemu
kontaktowi lub ekspozycji elektrycznych obwoddw i czg$ci.
Nigdy nie nalezy instalowac¢ produktu w Srodowisku, ktérego parametry przekraczaja limity okreslone w tej instrukcji. Nalezy unika¢

w szczeg0Ino$é: wysokiej temperatury, wilgotno$ci, zapylenia, gazéw korozyjnych, wibracji, etc.

SRODKI 0STROZNOSCI PRZY OKABLOWANIU

A Niewtasciwe podtaczenie instalacji moze doprowadzié do $mierci, powaznych obrazen ciata lub znacznych szkéd materialnych.
Przekazniki LRD powinny by¢ instalowane i okablowywane tylko przez do$wiadczony i uprawniony personel.
Nalezy upewnic sig, ze okablowanie LRD odpowiada wszystkim regulacjom i standardom, z uwzglgdnieniem réwniez lokalnych przepisow.

Nalezy odpowiednio dobra¢ przekréj przewoddw, odpowiednio do wymagan zakreséw pradowych.

>P BB

Nalezy zawsze separowa¢ obwody AC, obwody DC z duzg czgstotliwo$cia cykli zadziatania i obwody sygnatowe niskiego napiecia.

SRODKI 0STROZNOSCI PRZY 0BStUDZE

By zapewni¢ bezpieczefistwo aplikacji z LRD nalezy przeprowadzi¢ kompletny test funkcjonowania i bezpieczefistwa. Tylko uruchomienie

LRD po wszystkich testach, ktére potwierdzaja bezpieczenstwo i wtasciwa prace jest kompletne. Ewentualne potencjalne btgdy w aplikacii
powinny zosta¢ sprawdzone w fazie testéw. Niezastosowanie sie do tego moze doprowadzié¢ do nieprawidtowego dziatania, uszkodzenia

sprzgtu lub w skrajnych przypadkach nawet do $mierci, powaznych obrazen ciata lub znacznych szkod materialnych.

Podczas gdy zasilanie jest wiaczone nigdy nie nalezy dotykac zaciskow, przewodow lub komponentow elektrycznych. Nieprzestrzeganie
moze doprowadzi¢ do nieprawidtowego dziatania, uszkodzenia sprzgtu lub w skrajnych przypadkach nawet do $mierci, powaznych
obrazen ciata lub znacznych szkdd materialnych.

> P

Zaleca sig doda¢ do uktadu wytacznik bezpieczenstwa, ktéry umozliwi odfaczenie zasilania w przypadku, gdy przekaznik musi zosta¢
natychmiast odfaczony od zasilania.

SPRAWDZENIE PRZED INSTALACJA

Kazdy przekaznik LRD zostat w petni przetestowany i sprawdzony przed dostawa. Nelezy niemniej przeprowadzi¢ nastepujaca procedure

sprawdzajaca po rozpakowaniu LRD:

— Nalezy sprawdzi¢ czy otrzymany model odpowiada temu z zamdwienia.

— Nalezy sprawdzié¢ czy przekaznik nie ma zewngtrznych uszkodzer powstatych podczas transport. Nie nalezy podtaczaé do zasilania przekaznika
LRD, jesli nosi znamiona jakichkolwiek uszkodzen.

Nalezy skontaktowac sig z naszym Serwisem Klienta (Tel. +71 7979 010 - email: klient@LovatoElectric.pl), jesli Panstwa przekaznik posiada

jakiekolwiek anormalne cechy niz opisane powyzej.

WARUNKI INSTALACJI

Miejsce instalaciji przekaznika LRD jest bardzo wazne. Ma bezpos$redni wptyw na funkcjonowanie i zywotno$¢ przekaznika. Nalezy doktadnie wybra¢
miejsce instalacji, kierujac sie ponizszymi wytycznymi:

- Montaz jednostki w pionie

- Temperatura otoczenia: -20°C...55°C (-4°F...131°F)

- Nalezy unika¢ montowania przekaznika w poblizu zrodet ciepta

— Nalezy unika¢ $rodowiska wilgotnego

— Nalezy unika¢ bezpo$redniego wptywu promieni stonecznych

— Nalezy unika¢ otoczenia z olejami, smarami i gazem.

— Nalezy unika¢ kontaktu z gazami i ptynami korozyjnymi.

- Nalezy unika¢ kontaktu przekaznika z pytem, drobinkami lub skrawkami metalu

— Nalezy unika¢ otoczenia z zaktoceniami elektromagnetycznymi (spawarki lub urzadzenia wytwércze energii)

— Nalezy unika¢ zwigkszonej wibracii; jesli nie mozna unikna¢ wibracji to nalezy zamontowac uchwyty antywibracyjne, ktére umoziiwia stabilng pracg systemu.

ZASTRZEZENIE ODPOWIEDZIALNOSCI

Sprawdzilismy zawarto$¢ tej publikacji by zapewnié¢ zgodno$¢ z opisanym sprzetem i oprogramowaniem. Poniewaz wszystkie odchylenia nie moga
by¢ catkowicie wykluczone, nie mozemy zagwarantowac petnej zgodnosci. Jednakze informacje zawarte w niniejszej publikacji sg regularnie
uaktualniane i wszystkie konieczne poprawki sg zawierane w nastepnych edycjach.
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LRD — IDENTYFIKACJA MODELU

e s s Y A B A B A O
I I | |
a C

b d e
a. LR =Seria programowalnych przekaznikéw LR... d. A = Analogowe wejscia lub wyjscia
P = Wejscia czujnikéw PT100
b. D =Jednostka podstawowa z wy$wietlaczem R = Cyfrowe wyjScia przekaznikowe
E  =Modut rozszerzen T = Cyfrowe wyjécia tranzystorowe
c. 10 = Jednostka podstawowa, 6 wej$¢ cyfrowych + 4 wyjscia cyfrowe e. A024 = Napigcie zasilania 24VAC
12 = Jednostka podstawowa, 8 wej$é cyfrowych @ + 4 wyjscia cyfrowe A240 = Napigcie zasilania 100...240VAC
20 =Jednostka podstawowa, 12 wej$¢ cyfrowych @ + 8 wyj$¢ cyfrowych D012 = Napiecie zasilania 12VDC
02 = Modut rozszerzef, 2 wyjécia analogowe D024 = Napigcie zasilania 24VDC

04 =Modut rozszerzen, 4 wyjscia analogowe
08 =Modut rozszerzen, 4 wejscia cyfrowe + 4 wyjécia cyfrowe
P00 = Modut komunikacji MODBUS

@ Wersja D012/D024 wyposazona jest w 2 wejscia cyfrowe, ktore moga by¢ wykorzystywane, jako analogowe 0...10VDC
@ Wersja D012/D024 wyposazona jest w 4 wejscia cyfrowe, ktére moga by¢ wykorzystywane, jako analogowe 0...10VDC.

KODOWANIE AKCESORIOW DO PRZEKAZNIKOW LRD

I 0 e N A I e I

| || |
a b

a. LRX = Akcesoria do LRD

b. CO0 = Kabel faczacy do PC RS232 « przekaznika LRD
€03 = Kabel taczacy do PC USB « przekaznik LRD
D00 = Drukowana wersja instrukcji — wtoska (papierowa)
D01 = Drukowana wersja instrukcji — angielska (papierowa)
D02 = Drukowana wersja instrukcji — hiszpaniska (papierowa)
D03 = Drukowana wersja instrukcji — francuska (papierowa)
MO0 = PamigC przeno$na
SW = Oprogramowanie (CD-ROM)

USTAWIENIA SZYBKI START

Ten rozdziat zawiera 5 podstawowych krokéw by podtaczy¢, zaprogramowac i uruchomié przekaznik LRD. Nie jest to petna instrukcja
programowania i instalacji. Kilka krokw odnosi si¢ do innych rozdziatow w instrukcji (zapoznaj si¢ w celu uzyskania wigcej szczegotow).

INSTALACJA OPROGRAMOWANIA LRXSW

Nalezy zainstalowa¢ oprogramowanie LRXSW z ptyty CD. W celu uzyskania informacji o nowszych wersjach oprogramowania nalezy
skontaktowac sig z naszym Serwisem Klienta (Tel. 71 7979 010, email: klient@LovatoElectric.pl)

i Setup — LRD Client A=

Welcome to the LRD Client Setup
Wizard
This will install LRD Client 2.9.030417 on your computer.

It is recommended that you close all other applications before
continuing.

Click MNext to continue, or Cancel to exit Setup.

| Next> [ Cancel
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PODtACZENIE ZASILANIA DO LRD

Nalezy podtaczy¢ zasilanie do LRD wedtug ponizszego schematu, odpowiednio dla wersji AC i DC. Zobacz “Rozdziat 2: Instalacja” w celu
uzyskania petnych informacji o podfaczeniu i instalacji.

L 12VDC +
2AVAC — 24VDC
100...240VAC ,EE: +
50/60Hz | | | |
N = - |
T ro- '
o0 | 1% |
VAC | VDC !
' |
EE i
| |
"—\-|__\__\_'___J|_,. == _______,-l
PODtACZENIE KABLA LRXC00/LRXC03
Nalezy wyjaé plastikowa pokrywke wejécia taczacego w LRD, przy uzyciu ptaskiego wkretaka, tak jak pokazano na ponizszym rysunku. Nalezy
umiesci¢ w LRD koricdwke kabla, tak jak pokazano na rysunku. Nastepnie nalezy podtaczy¢ druga wtyczke w porcie USB lub RS-232 komputera,
w zaleznosci od uzywanego kabla.
)
Przesytanie
] ] M Pobieranie
N " 1H7®
TR EAE @ I IR
XA \J\I
— PC 2a0C  ipuexbc 0.0
USB — ol ol ol
A Przesytanie
Pobieranie
LRX C03
USTANOWIENIE KOMUNIKACJI
a. Nalezy uruchomi¢ oprogramowanie LRXSW i wybra¢ “New Ladder Document” jak pokazano ponizej.
% LRD Client
File Help
B B
JLovato
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b. Nalezy wybra¢ “Operation/Link Com Port...” jak pokazano ponizej.

Cirl+R

Ctrl+T

Ctrl+l

Ctrl+g

¢. Nalezy wybra¢ wtasciwy numer portu COM, do ktérego podtaczony zostat kabel do programowania, nastepnie kliknaé przycisk “Link”.

Link Com Port [§|

: " COMS PORT
(" COM2 PORT ( COM& PORT

" COM3 PORT ( COM7 PORT
" COM4 PORT (" COMS8 PORT

[ | ik | close |

d. Oprogramowanie LRXSW rozpocznie wyszukiwanie podtaczonych do komutera przekaznikéw LRD by ustanowi¢ potaczenie.

WZOR PROSTEGO PROGRAMU

a. Napisz prosty jedno szczebelkowy program klikajac na komaérce, po lewej stronie, linii 001 programowania, nastepnie kliknij na ikong zestyku
“M” na pasku narzedzi Ladder, jak pokazano ponizej. Wybierz MO1 i wcisnij przycisk OK. Zobacz rodziat 4: Instrukcja programowania
w jezyku Ladder.

© LAD Version:

HREH HHEED cENSeE® xnaa

Coil/Contact: Capacity: 1200 fres space. PC Mode: A
Symbol:

*;Used 001
1:1234567894BC

z:1234

X:1234567894BC
Q112345678 P:1
T || n |ud»

Y:123456T894ABC
Internal auxiliary relay

M:123456789ABCDEF | n [Bl -] o1-oF
T:123456 7TB9ABCDEF .| e T
C:123456 T89ABCDEF L, & SR - € STR NOT -

R: 123456 T89ABCDEF L.l

G:123456789ABCDEF .| cances |

H:123456 T89ABCDEF .|

007
L:12345678
D: 0O 008

009 ~
E@BE@E@E@ME&H@IE@&B}I& =s EIQ
|D¥ET. gen Yar:Var:z.z Status:Step | OFFLIKE  Model LRD-20VT-D I A

Uwaga: Jesli pasek narzedzi jezyka Ladder nie jest widoczny u dotu strony to nalezy wybra¢ z menu: View>>Ladder Toolbar, by wiaczy¢ pasek
narzedzi

JLovato
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b. Uzyj przycisku “A” na swojej klawiaturze (lub ikony “A” na pasku narzedzi Ladder) by narysowa¢ pozioma linie uktadu
od zestyku M do koncowej komaorki

% LAD Version:
File Edit Operation YView Help
BRI RSN cENEeS e xaa
':'Jlly’":OTlQlC‘t: fAFaClt}" 1197 !ree_ﬂ_a{e. PC Mode: A
Symbol:
Qi
*:Used 001 d_l\
1:1234667894BC
2:1234 002
X:123456789ABC
Q:12345678 P:1 003
Y:1234567894BC
M:123456T89ABCDEF L) oo
*
T:123456789ABCDEF )
005
C:123456T89ABCDEF L)
R:1234567T89ABCDEF ..
006
G:123456T89ABCDEF L)
H:123456 T89ABCDEF ) o
L:12345678
D: 0 008
009
3 >
48 4 4E Gfo 4o HEol Mol Hfrol HFrol ol ol E SIS S BB T E I Y EPs el
JDKET. gen Ver:Ver:x.x | Status:Step OFFLINE Model LRD-20VT-D ID:01
c. Wybierz ikong cewki “Q” z paska narzgdzi Ladder i umies¢ ja w ostatniej komérce po prawej stronie. Wybierz Q01 w oknie dialogowym
i weisnij OK, jak pokazano ponizej. Zobacz rodziat 4: Instrukcja programowania w jezyku Ladder.
ElCNEIGIESN =iz
Co1l/Contact: PC Mode: A

e |y |x |m |t ¢ Al

X:1234567894ABC

Q:12345678 P:1

Y:123456 T89ABC

M:123456T89ABCDEF Ll
*

T: 123466 789ABCDEF Ll

*:Used Select Coil No. Output Type
I1:123456789ABC m -8) Rl Riser

r s.t r‘ P
2:1234

d. Sprawdz prosty program. Wybierz z menu “Operation” funkcjg “Write” i przeslij program do podfaczonego przekaznika, jak pokazano ponizej.

File Edit m_zi_.w Help

o I Moni tor ﬁ
Simulator =
Coil/Cont; Simulator Control
Symbol:

Fun CtrltR
*:Used v Stop Ctrl+T
1:123465¢ FPowxer

Pausze Ctrltl
Z:1234 Quit Ctrl+)
L —
Q:123455 RTC Set...

* Analog Set. ..
¥:12345¢ Password. ..
. Language

X5 :;2345‘ Module System Set...
T:12345¢ Link Com Port...

.JLovato
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e. Wybierz ikong “RUN” na pasku narzedzi i wybierz “No”, kiedy pojawi si¢ okno z wiadomoscia “Do you want to read program from module?”,
jak pokazano ponizej.
] o (& k| (@ D2 =
EIE]C) CRIEEEEIECEEQ IR
Coarl/Contact: - Capacity: 1196 free space.
Symbol: no1 Qo1
|
*:Used 001 _| |
1:123456789ABC
Z:1234 002
X:123456789ABC
Q:12345678 P:1 003
*
Y:123456T89ABC
M:123456TB9ABCDEF .|
* Do you want to read program from Module ?
T:123456T89ABCDEF .
TYes )
C:123456789ABCDEF L. Lies
R:123466T89ABCDEF ..
006
G:123456789ABCDEF L.l
H:125456789ABCDEF L.
007
L:12345678
D: © 008
f. W oknie dialogowym “Input Status” kliknij na M01 by aktywowa¢ zestyk MO1, ktéry wtaczy wyjscie Q01, jak pokazano ponizej. Pod$wietlony
ukfad pokaze aktywacje (ON) pierwszego wyijscia (Q01) w podtaczonym przekazniku LRD. Zobacz Rozdziat 3: Narzedzia programu.
File Edit Operation View Help
BEdER <N EES R oo B e 6w
Coil/Contact: Capacity: 1196 free space.
Symbol: ’“I’-‘ Qo1
*: Status ON 001 |
1:123456T894ABC
2:1234 002
X:123456789ABC
Q:12345678 P:1
*
Y:1234667804BC
M:123456789ABCDEF L.l
E
T:123456789ABCDEF L./
C:123456789ABCDEF L./
R:1234667T89ABCDEF L./
006
G:123456789ABCDEF L.l
H:123456T89ABCDEF L.
007
L:12345678
B 008
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ROZDZIAL 2: INSTALACJA

DANE 0GOLNE

LRD jest mini sterownikiem PLC z maksymalna konfiguracja wej$¢ i wyj$¢ réwnej: 44 punktéw i moze by¢ programowany w dwoch jezykach Ladder
lub FBD (Function Block Diagram). Przekaznik LRD mozna rozbudowac, do jego maksymalnej konfiguracji wejs¢/wyjsc, przez dodanie 3 modutw (4wej/4wyj).

ZASILANIE

Zakres napigcia wejsciowego

LRD...D012: 10.4-14.4VDC;
LRD...D024: 20.4-28.8VDC;
LRD...A024: 20.4-28.8VAC 47-63Hz;

LRD...A240: 85-265VAC 47-63Hz
Pobér mocy LRD12...0024: 125 mA; LRD20RD012: 265mA; LRD20RD024: 185 mA
LRD...A024: 290 mA; LRD...A240: 100 mA
Przekréj przewodu (wszystkie zaciski) 0.14...2.5mm?2/ 26..14 AWG
PROGRAMOWANIE
Jezyki programowania Ladder/Function Block Diagram
Pojemno$¢ programu 300 Linii lub 260 Blokéw Funkcyjnych
Typ pamigci programu Flash
Predko$¢ wykonania 10ms/cykl
Wyswietlacz LCD 4 linie x 16 znakow
PRZEKAZNIKI CZASOWE
Maksymalna ilo§¢ Ladder: 31; FBD: 250
Zakres czasowy 0.01s-9999min
LICZNIKI
Maksymalna ilo$¢ Ladder: 31; FBD: 250
Maksymalna warto$¢ zliczania 999999
Doktadno$é 1
RTC (ZEGAR CZASU RZECZYWISTEGO)
Maksymalna ilo$¢ Ladder: 31; FBD: 250
Doktadno$é 1min
Dostepny zakres czasowy Tydzien, rok, miesiac, dzief, godzina, minuty
KOMPARATOR ANALOGOWY
Maksymalna ilo$¢ Ladder: 31; FBD: 250
Poréwnanie z innymi wejsciami Analogowe, Przekazniki czasowe, Liczniki, Wejscie temperatury (AT), WyjScie analogo. (AQ),
Analog*gain + Offset, AS, MD, PI, MX, AR, DR, lub Warto$ci numeryczne
WARUNKI OTOCZENIA
Typ obudowy 1P20
Maksymalne wibracje 1G zgodnie z IEC/EN 60068-2-6
Zakres temperatury pracy -20°...455°C (-4°...+131°F)
Zakres temperatury sktadowania -40°...470°C (-40°...+158°F)
Maksymalna wilgotno$¢ 90% (wzgledna, bez kondensacji) (IEC/EN 60068-2-70)
Odpornos$é na wibracje 0.075mm amplituda, 1.0g przyspieszenie (IEC/EN 60068-2-6)
Odporno$¢ na wstrzasy 159, 11ms (IEC/EN 60068-2-27)
Obecnos¢ gazu Brak gazéw korozyjnych
Odpornos$¢ na zaktécenia
Wytadowania elektrostatyczne +4KV przy dotyku; +8kV w powietrzu
Elektryczny stan przejsciowy (szybki impuls) Moc VAC: £2kV
Zakt6cenia radiowe (przewodzone-indukowane) 0.15-80MHz 10V/m
Emisja promieniowania czgstotliwos$ci radiowej 80-1000MHz 10V/m
Emisja zakt6cen elektromagnetycznych EN 55011 klasa B
Certyfikaty cULus
Zgodne z normami IEC/EN 61131-2, UL508, CSA C22.2 nr 142
WEJSCIA DYSKRETNE
Poboér pradu 3.2mA - 12VDC/24VDC
3.3mA - 24VAC; 1.3mA - 100-240VAC
Prég sygnatu wejscia "OFF” 12VDC: <2.5VDC; 24VDC: < 5VDC;
24VAC: < 6VAC; 100-240VAC: < 40VAC
Prég sygnatu wejécia "ON” 12VDC: >7.5VDC; 24VDC: > 15VDC;
24VAC: >14VAC; 100-240VAC : > 79VAC
Wejscie op6znionego zadziatania 12VDC/24VDC: 4ms
24VAC: 4ms
120VAC: 50ms; 240VAC: 25ms
Wejscie op6znionego odpadania 12VDC/24VDC: 4ms
24VAC: 4ms
120VAC: 50/45ms 50/60Hz; 240VAC: 90/85ms 50/60Hz
Kompatybilno$¢ tranzystorowa urzadzenia NPN, tylko urzadzenia 3-przewodowe
Czestotliwo$¢ wejscia szybkiego zliczania 1kHz
Standardowa czestotliwo$é wejscia <40 Hz
Wymagana ochrona Wymagana ochrona dla odwrotnej polaryzacji napigcia, zobacz szczegéty okablowania
"
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WEJSCIA ANALOGOWE

Doktadno$é

Jednostka podstawowa: 12 bit.

Akceptowalny zakres napigcia

Jednostka podstawowa: wejscie analogowe: napigcie 0-10VDC, 12VDC/24VDC,
kiedy uzywane, jako wejscie dyskretne

Prég sygnatu wejscia "OFF”

<2.5VDC (jako wejscie dyskretne 12VDC); <5VDC (jako wejscie dyskretne 24VDC)

Prég sygnatu wejscia "ON”

>7.5VDC (jako wejscie dyskretne 12VDC); >9.8VDC (jako wejscie dyskretne 24VDC)

Izolacja

Brak

Ochrona zwarciowa

Tak

Catkowita dostgpna ilos¢ Jednostka podstawowa: A01-A04
WYJSCIA PRZEKAZNIKOWE
Materiat zestykow Ag Alloy
Zakres pradowy 8A
Zakres HP 1/3HP przy 120V; 1/2HP przy 250V
Maksymalne obciazenie Rezystancyjne: 8A /punkt
Indukcyjne: 4A /punkt
Maksymalny czas zadziatania 15ms (warunki normalne)
Wytrzymato$é (znamionowe obciazenie) 100 000 zadziatan
Minimalne obciazenie 16.7mA
WYJSCIA TRANZYSTOROWE
Maksymalna czgstotliwo$¢ wyj. PWM 1.0kHz (0.5ms ON,0.5ms OFF)
Standardowa maksymalna czgstotliwo$é wyj. 100Hz
Specyfikacja napigcia 10-28.8VDC
Wydajno$¢ pradowa 1A
Maksymalne obciazenie Rezystancyjne: 0.5A/punkt
Indukcyjne: 0.3A/punkt
Minimalne obciazenie 0.2mA
SPECYFIKACJA PRODUKTU
Jednostki podstawowe @
Kod zaméwienia Zasilanie Wejscia Wyjscia Wyswietlacz i Klawaitura Maks. wej/wyj
LRD12RD024 24VDC 6 cyfrowych, z czego 4 przekaznikowe V, 201-204 12+24©
2 cyfrowe/analogowe
LRD12TD024 24VDC 6 cyfrowych, z czego 4 tranzystorowe V, Z01-204 12+24 0
2 cyfrowe/analogowe
LRD20RD012 12VDC 8 cyfrowych, z czego 8 przekaznikowe v, Z01-204 20+24©
4 cyfrowe/analogowe
LRD20RD024 24VDC 8 cyfrowych, z czego 8 przekaznikowe V, 201-204 20+24©
4 cyfrowe/analogowe
LRD20TD024 24VDC 8 cyfrowych, z czego 8 tranzystorowe V, 201-204 20+24 @
4 cyfrowe/analogowe
LRD10RA240 100-240VAC 6 cyfrowe 4 przekaznikowe V, Z01-204 10+24 @
LRD20RA240 100-240VAC 12 cyfrowych 8 przekaznikowe v, Z01-204 20+24 0
LRD12RA024 24VAC 8 cyfrowych 4 przekaznikowe v, 201-204 12+24 0
LRD20RA024 24VAC 12 cyfrowe 8 przekaznikowe V, 201-204 20+24 0@
Moduty rozszerzen @
LRE02AD024 24VDC — 2 analogowe — —
LRE04AD024 24VDC 4 analogowe — — —
LRE04PD024 24VDC 4 PT100 — — —
LREO8RD024 24VDC 4 cyfrowe 4 przekaznikowe — —
LRE08TD024 24VDC 4 cyfrowe 4 tranzystorowe — —
LREO8BRA240 100-240VAC 4 cyfrowe 4 przekaznikowe —_ —_
LREO8BRA024 24VAC 4 cyfrowe 4 przekaznikowe — —
LREPOO 24VDC Modut komunikacji, RS-485, ModBus RTU, slave
Akcesoria
LRXC00 Kabel do programowania LRD, port RS-232
LRXC03 Kabel do programowania LRD, port USB
LRXMO00 Pamigé
@ Jesli modut LRD posiada klawaiture i wy$wietlacz to wejscia cyfrowe Z01-Z04 (4 przyciski strzatek) moga by¢ dodane do maksymalnej ilosci
wej/wyj. Warto$ci te odnosza sie do cyfrowych wej$é/wyjs¢ jednostki podstawowej + modutéw rozszerzen.
® Wigcej informaciji o produkcie w Rozdziale 6: Specyfikacja sprzgtowa.
12
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MONTAZ

Na szynie DIN 35mm

Przekaznik LRD nalezy zawsze instalowaé w pozycji pionowej. Nalezy umiesci¢ gorny zaczep na szynie DIN. Lekko nacisna¢ dolng czes$¢ by
umiescic ja na szynie. Sprawdz czy LRD jest dobrze umocowany.

Modut rozszerzen nalezy zamontowac na szynie DIN, identycznie jak powyzej, nastepnie przesuna¢ w strone jednostki podstawowej, lekko
nacisna¢ przycisk zaczepu modutu i potaczy¢ modut z jednostka bazowa

LACZNIK

DC2 4V Input 8xDC( A1,A2 0~10V)

+ - 238U 56 Al A2 ([ et X1 X2 X3 x4 i
% v DoIe] WCISNIJ PRZYCISK ZACZEPU

'l LN AC 100-240V
Q0

N
&0 ®

—
= YA e
1 Oupu 4 el 34
Output 4 xRelay/8A || LRXMOO %@@@6@ \;
SZYNA DIN
QY QY 990099
or o 0 T % 7
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Montaz wkretami
Nalezy uzywaé wkretow M4x20, by zamontowa¢ LRD na ptycie, jak pokazano ponizej. By podtaczy¢ modut rozszerzen, przy tego typu montazu,

nalezy najpierw umocowac przekaznik a nastepnie modut rozszerzen (procedura podobna, jak w przypadku montazu na szynie).

(e
- NuDb NG e
00 000 Q0
DC24V INPUTBXDCIA1A2 0-10VI
7 @ﬂ M4x20 (#8x32)
2,
OUTPUTL:RELAY/8A
i ) i
s
S e}
T TR Ak A R o X1 %2 X054
00 00000000 I 4 A 0000
DC 24V Input 8x DC(AT,A2 0~10V) L (% 'AC 100-240V M4x20 (#8x32)
ZoR| @ < @
Output 4 xRelay/8a | LRX M0O CoMNECTaR
QY QY QY QY
i o I3 i3

Q)

OKABLOWANIE

UWAGA: W celu uniknigcia zaktécen sygnatu przewody sygnatowe wej/wyj musza by¢ prowadzone réwnolegle do przewodéw zasilajacych
lub w osobnym korycie.

A W celu uniknigcia zwarcia po stronie obciazenia zaleca sig podfaczenie bezpiecznika pomigdzy zaciskiem kazdego wyjécia a obcigzeniem.

PRZEKROJ PRZEWODOW | MOMENT OBROTOWY DOKRECANIA ZACISKOW

= | T o = |
A D= ——
mm? 0.14.1.5 0.14...0.75 0.14..2.5 0.14..2.5 0.14..1.5
AWG 26...16 26...18 26..14 26..14 26...16
= O o aff
65 QD Nm 06
0.14i
( ) @ ¢ Ibin 54
Wejscie 12VDC-24VDC
= 0-10V Analog. = 0-10V Analog
1 2 1 7 3 I
l l l l l l
Qb QL2424 d
+ i Al A2 ’ 3 %
+ 0 + @+ Mp2 ™
tavoe L= T [TTTTT1 o RRRBRRRRERRRR
2avnc % O A £X2 RRRR
—h NN — 10 NN NN
00 00000000 00 0000 0000 0000eeee
DCc .V Input DC .V INPUT
dr——= @@ﬁ/ N B2aSe]| L

© 1A bezpiecznik o zadziataniu bezzwtocznym (szybki), automatyczny wytacznik nadpradowy i wytacznik ochronny.
@ Filtr przeciwprzepigciowy (napigcie odcigcia 43VDC).
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Podtaczenie czujnika

Bezpiecznik
+ =
24yDC  E
AL E EM  EL E BH
1 BEE Ji
20 éééé&%% L EEs e eee |
oc W Input Vo T i
IJ:;IFEE_:EEEEEEE EEEﬂ
i Il
dr——FaNL :
Wejécie 100~240VAC/24VAC
24VAC o L 2
100...240VAC%F RRRRR Yo RARBRARRBRRRR
R N SRR ATRRRATRR A
20 000000 20 0000 0000 0000068
AC .V wejscie AC .V wejscie
i =2 =2\ | B == Pa] L

Wyjscie (przekaznik)

— —- —

Output 4 x Relay / 8A I

W W

L/« @
12...240VAC "

50/60Hz
v- 7
lub 12...30VDC

Wyjscie (tranzystor)

Nr—_ - Te—___—
OUTPUT 4xTR/0.5A @
00 00 0 Q0 I D0 D0 20 20 D0 20 20 oL t
* * botor __feeT o _fasT el tosl __tosl ‘ol tosl |
+ O T -
} |
I.
24v|Dg N
u * \\L
Ly
12VDC | ‘
- I I U
_ _

© 1A bezpiecznik o zadziataniu bezzwtocznym (szybki), automatyczny wytacznik nadpradowy i wytacznik ochronny.
@ Filtr przeciwprzepigciowy (napigcie odcigcia 43VDC).

® Filtr przeciwprzepigciowy (napiecie odcigcia 430VAC dla LRD...A240; 43VAC dla LRD...A024)

0 Bezpiecznik o zadziataniu bezzwtocznym (szybki), automatyczny wytacznik nadpradowy i wytacznik ochronny.

©® Obciazenie indukcyjne.
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ROZDZIAt 3: NARZEDZIA PROGRAMU

OPROGRAMOWANIE DO PROGRAMOWANIA “LRXSW”

Oprogramowanie LRXSW umozliwia prace w dwéch trybach programowania: Ladder i FBD. LRXSW posiada ponizsze cechy:

1. tatwe i wygodne tworzenie programdw oraz ich edycja.

2. Programy moga zosta¢ zapisane w pamigci komputera w celu archiwizacji i ewentualnego ponownego uzycia. Programy mozna réwniez
pobiera¢ bezposrednio z przekaznika, zapisac lub edytowaé.

3. Umozliwia tworzenie wydrukéw programéw w celu sprawdzenia i podgladu.

4. Tryb symulacji umozliwia sprawdzenie pracy programu przed przestaniem do przekaznika.

5. Komunikacja w czasie rzeczywistym umozliwia monitorowanie i sterowanie wyj/wej przekaznika w trybie pracy.

INSTALACJA OPROGRAMOWANIA
Nalezy zainstalowa¢ oprogramowanie LRXSW z ptyty CD lub pobra¢ wersje darmowg z internetu; Skontaktuj sig z naszym Serwisem klienta
(Tel. 71 7979 010 - email: klient@LovatoElectric.pl).

i Setup — LRD Client E] = E]

Welcome to the LRD Client Setup
Wizard
This will install LRD Client 2.9.090417 on vour computer.

It is recommended that you close all other applications before
continuing.

Click Next to continue, or Cancel to exit Setup.

PODLACZENIE DO KOMPUTERA
Nalezy wyija¢ plastikowa pokrywke przy uzyciu ptaskiego wkretaka, tak jak pokazano na ponizszym rysunku.

)

700 TPWEXDE 010
Vo

B K5 AR

Output 4 elay 1BA

%@(@

Nalezy umiesci¢ w LRD koricowke kabla, tak jak pokazano na rysunku.

44

)

TR B A Em R TR D R E R R
%5 %5
BQA Przesytanie BQA Przesytanie
F Pobieranie M Pobieranie
= =] ~ =]
RS232  LRXC00 LRX C03 uss

Nastepnie nalezy podtaczy¢ druga wtyczke w porcie USB lub RS-232 komputera, w zalezno$ci od uzywanego kabla (LRXCOO0 — RS-232
lub LRXCO3 - USB).

16 .Lovato
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EKRAN STARTOWY

Po uruchomieniu oprogramowania LRXSW wys$wietli sig ponizszy ekran startowy. Z poziomu tego ekranu mozna przeprowadzi¢ nastgpujace

funkcije:

NOWY PROGRAM LADDER

Wybierz File —>New —>New LAD by wprowadzi¢ nowy program Ladder.

NOWY PROGRAM FBD

Wybierz File —>New —>New FDB by wprowadzi¢ nowy program FBD (Function Block Diagram).

OTWORZ ISTNIEJACY PLIK

Wybierz File —>0pen by wybrac typ pliku do otwarcia (Ladder lub FBD), wybra¢ wymagany plik programu i klikna¢ Open.

PROGRAMOWANIE W JEZYKU LADDER

Logika programowania Ladder zawiera wszystkie funkcje programowania i testowania przekaznika LRD przy uzyciu jezyka Ladder. By rozpocza¢

nowy program nalezy wybra¢ File —>New, wybra¢ wymagany model LRD oraz ilo$¢ i typ podtaczonych modutéw rozszerzen, jak na ponizszym

przykfadzie.

Select Model Type

x|

—Specifications

(1)
(2)
(3)
(4)
(5)
(6)
(7
(8)
(9)

—Select Type

[LED1ZEDOZ4:

Power : 24 VDC
Input : I1-I6,Al A2
Output : 4xRelay/8A
dnalog : Yes

RTC : Yes

PUM Output : No

1KHz Input : Il-I2
High Speed Comm. : No
LCD/Keypad : Yes

(10jExtension : Yes

LED1ZPD0DZ4

LRD1ORAZ40

LED1Z2TDDZ4 ({Transistor)
LFDZORAZ40

LRDZORDOZ4

LEDzZ0OTDOZ4 (Transistor)

LED1ZPADZ4
LEDEZORADZ4

.Lovato

__electric



LRX DO1

1185 PL 07 12

MENU, IKONY | STSTUS WYSWIETLACZA
Logika programowania Ladder zawiera nastepujace Menu, Ikony i Status wySwietlacza

1.

PASEK MENU - Do wyboru pig¢ typéw menu do pisania programoéw i poprawiania, edycji, komunikacji z podtaczonym przekaznikiem,
konfiguracji funkeji specjalnych i przegladania wyboru wiasciwosci.

. GLOWNY PASEK NARZEDZI - (od lewej do prawej) lkony do tworzenia nowego program, otwierania programu, zapisu programu

i drukowania programu. lkony klawiatury, podgladu Ladder, edycji HMI/Tekst i edycji Symboli (komponenty). Ikony monitora, symulatora,
symulatora sterownika, zmiany trybu sterownika (Run, Stop, i Quit) i zapisu/odczytu program z/do LRD.

. Lista wykorzystania — Lista wszystkich typéw pamigci i adresdw uzywanych z aktualnie otwartym programem. Uzywane adresy sa o0znaczone

symbolem “*” ponizej kazdego adresu.

4. llos¢ dostepnej pamigci do programowania.
5. Tryb biezacy — tryb pracy, z podtaczonego do komputera, sterownika lub symulatora.
6. Pasek narzedzi Ladder — ikony do wyboru i wprowadzania wszystkich dostepnych funkcji Ladder.
7. Pasek statusu - Status aktualnie otwartego projektu i podtaczonego LRD.
Version:
i,
Syabol: 4
L 001
002
123456 TBIABC
112345678 P:1 003
1123456 TBIABC
:123456789ABCDEF L) 004
T:123456789ABCDEF L)
1123456 7T89ABCDEF ,.J -
1123456 7T89ABCDEF )
006
1123456 T89ABCDEF L.
123456 789ABCDEF
007
L:Y2345678
b: 008
DHET. gen | Ver:Ver:x. x  Status:Step Oﬂ'lil! ledal:l.l-b-w\"l'n mo |7
PROGRAMOWANIE
W oprogramowaniu LRXSW mozna korzystaé z pozycji instrukciji lub polecen wpisywanych z poziomu klawiatury. Ponizej przyktad kilku
najbardziej popularnych metod programowania.
BEE ER H» EEEN BN R e » 3 - e
Coil/Contact: 101 Capacity: 1199 free space PC Mode: A
Syabol:
#*:0zed
1:1234567894BC
*
2:1234
X:1234567894BC
Q:12345678 P:1 z I
gt 1T R |a |rale]
Y:1234567894BC P J
’ Digital ingut base module
M:123456789ABCDEF L) o 1 ﬁ:a 01-09,04,08, 0C
'
’,
o I
T:123456789ABCDEF L. 7 A et
r
C:123456789ABCDEF L. 2t * STR - " STR NOT -
’,
R:123456789ABCDEF L ,* :
’
G:123456789ABCDEF J I_%_I‘”‘ e |
’,
H:123456789ABCDEF L.
Fi 007
4
L:12345678 ¢
,
BE W g 08
i
4
,
* | Click-&-Position
’.r -11C ! C 0 -
& >
@hﬁh@ afrol 4kl HEro afro hifrol HFrol Hfrol Pl P (4! I 418 8 8] B 1] (3] 8 B A 1Y pet e N
JONET. gen Ver:Ver:x.x | Status:Step OFFLINE Wodal :LRD-20VT-D 10:01 ;
18

JLovato

__electric



.JLovato

__electric

1185 PL 07 12

LRX DO1

Eile Edit Operstion Yiew Help

Przyciski “A” i “L” lub ikony uzywane sa do uzupetnienia obwoddow, réwnolegle lub szeregowo. Prawa kolumna odnosi sig do wyj$¢ (cewek).

= - [ == — e
R Fh HEHE SN e e xaa e
Coil/Contact: Capacity: L1195free space. PC Mode: A
Syabol: “i‘ Q01
#:Used 001 _| | A
1:1234567894BC i1 o> san ]
* % 103 e 1
z:1234 w2 HH—— \ ' | Coil column
X:1234567894BC e i for output
\ 1
Q:12345678 P:1 003 % :
* LY \
Y:123456789ABC X \
1
N:123456789ABCDEF Ll 04 X A
A
T:123456789ABCDEF Y \
005 \ X
C:123456789ABCDEF L. b :
A"
R:123456789ABCDEF L. ) %
006 N \
G:123456789ABCDEF L. 3 .
H:123456789ABCDEF L, N i
007 \\ i
L:12345678 \ %
\\ \
D: 0 008 \\ lI
\\ 1
RS TRk & ‘\
009 A" & L o
< A "
\
4F 4F 4 R0 b0l HFol 4o ol ol 4fkol RQ@@%@E}H&@PEE&
JouET. gon | Var:Ver:x.x Status:Step | OFFLINE | Model LRD-20VT-D I0:01 |
TRYB SYMULAGJI

dostepne, zalety.

Oprogramowanie LRXSW zawiera wbudowany symulator do tatwego testowania bez konieczno$ci wgrywania programu do przekaznika.

By aktywowa¢ tryb symulacji nalezy wcisnaé czerwona ikong RUN. Ponizszy program ukazany jest w trybie symulacji, wskazujac znaczace,

Bile Edit Qperation Fiew Help

Codl

fh EEER

*: Status ON
1:123456T89ABC

2:1234
X:123456T89ABC
Qi12345678 Pl
Y:1234567894BC
M:123456T780ABCDEF

*
T:123456T89ABCDEF

".‘::23456?89!BCQEF
R:123456T89ABCDEF
G:123456TE0ABCDEF
H:123456TB9ABCDEF
L:12345678

Force 10

points

-
ANeeSeN «

Capacivy: 1188 fres spacse
Toggle T -
ot ([ .
simulation | _, { =5
14 !
mode Vi T
11 'I T03
w3 [V y !
04

Active circuits

change colour

--| Highlight
coil to view

current

7
3 4 0000

Espand Anaiug
Analog §
0.00 ::Ilv
_
Analog 6
0,00 v
—
Analog 7
[oro0 v
—_

Analog 8

=
0. 00 =

Wul:ml
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USTANOWIENIE KOMUNIKACJI
Ponizej pokazano prosta procedure ustanowienia komunikacji pomigdzy komputerem a LRD.
a. Wybierz “Operation/Link Com Port...” jak pokazano ponizej.

LAD ¥ersion:

File Edit " Yiew Help

Link Com Port 3
Selecting COM
{* COM 1 PORT (" COM 5 PORT
(" COM 2 PORT (" COM & PORT
(" COM 3 PORT (" COM 7 PORT
(" COM 4 PORT (" COM 8 PORT
Mode
o Single
(" Zearch ID
Mnlink
b. Wybierz wiasciwy numer portu COM; do ktdrego podtaczony zostat kabel LRXCO0 — RS-232 lub LRXCO3 - USB a nastepniej wcisnij przycisk
“Link”.
c. Oprogramowanie LRXSW rozpocznie wykrywanie podtaczonego przekaznika LRD by ustanowié pofaczenie.
TWORZENIE PROGRAMU DLA LRD
W menu “Operation” nalezy wybraé funkcje “Write”i wpisa¢ program do podfaczonego LRD, tak jak pokazano ponizej, lub wcisnaé przycisk
“Write” i wpisa¢ program do podfaczonego LRD, tak jak pokazano ponizej.
File Edit M View Help
I Monitor =
Simulator JJ
CDil/CDnt: Simulater Control
Symbol: -
Fun Ctrl+E
*:Uzed ¥ Stop Ctrl+T
T:12345¢
Z:1234 Quit Ctrl+Q
H:1z345¢ Tead
Q:12345¢  Rrpoger
fnalog Set. ..
T:12346¢ o
assword. .
A Language
M:12845¢ Module System Set. ..
T:123458f Link Com Port. ..
[
=
Capacity: ll space._
HDll qoz
001 |
20
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MENU DZIAtANIA

Menu dziatania zawiera podstawowe funkcje konfiguracji, dla obu typéw ustawien: online i offline. Ponizej podano szczegdty kazdej z funkcji.

Monitor - Funkcja typu Online do monitoringu pracy i edycji, kiedy przekaznik jest podtaczony.
Symulator - Funkcja typu Offline do testowania i debugowania programu.

Kontrola symulacji - Samosprawdzenie symulatora.

Run-Stop-Quit - Wybér trybu pracy dla obu typéw: pracy i symulacji.

0dczyt-Zapis - Odczyt i zapis programu z lub do przekaznika LRD.

Ustawianie RTC - Funkcja typu Onlinia do ustawien zegara czasu rzeczywistego (zobacz okno ponizej)

Ustawianie wej. analogowych - Ustawienia wej$¢ analogowych A01-A08 wzrost i przesunigcie (zobacz okno ponizej)

Tine Set

Week
Hour:Hinute m - 40

Year.Honth.Dayl 9 . | 4, I 10

Summer Time

Mode: |HO -

Summer

H: | J D: J H:
Winter

e [ oo
Cesl|f==n

[

Al AS
Gain(1~999): Gain(1~999): |10

DEEset (-50-+50) : 0ffsec(-50-+50): [+0

AZ
Gain{1~999):

A6
Gain(1~999) :
0EEset(-50~+50) ; Dffset (-50.+50):

A3
Gain(1~999):

A7
Gain{1-999):
DfEset(-50.+50): Offset(-50-+50):

Ad
Gain(1~599):

AB
Gain(1-999):

ENIERIERIES
TR T

Offset(-50~+50): OfLset(=50-+50}: |4

Cancel |

Hasto - Ustawianie hasta dostepu dla biezacego program po przestaniu do LRD

Jezyk - Zmiana jezyka menu przekaznika.

Modut ustawiania systemu - Okno dialogowe do zmiany waznych funkcji ustawien systemu, zawiera ID modutu, preferencje zdalnych wej/wyj,
ustawienia wej/wyj modutéw rozszerzen i wtasciwosci pamieci (zapis) dla (C) licznikéw, (M) dodatkowych cewek i (Z) ustawien wej$¢ klawiatury

i pod$wietlenia wys$wietlacza LCD.

Wybér portu COM - Wybér portu COM wykorzytywanego do komunikaciji z LRD.

.JLovato
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MONITORING/EDYCJA ONLINE
Oprogramowanie LRXSW umozliwia podglad online dla aktualnie wykonywanego program podczas jego pracy. Dodatkowe funkcje online
zawieraja wymuszanie zadziatania wej/wyj i zmiane trybu pracy (Run/Stop/Quit).

© LAD Yersiom: = O
EEE B0 < BEsaeeGosexna @
Coil/Contact: TO2 /"" Capacity: 1168 fres space ¥C Mode: HMenitor -~
Symbol:
Togle / moL ToL
i o 5
% Ftatun o0 RUN/STOP : H (]| Highlight coil to
1:123456789ABC -
s view current value
z:1234 il fi '\\
X:123466789ABC : gy o 7 ]
ﬂ 1 00 . 00 103 1404.06 T04
Q:12345678 P:1 003 ¥l » I 00.00 08. 00
Fo )
¥:123456789ABC \ o e
l:}?!iﬁETSGABCDIF ,_| 1 23 456786 9ABC ACUVC Cil’c’llits
Ansalog
T:123456T89ABCDEF
e ul change colour o v
C:123456TB9ABCDEF u] ¥
Analog 6
: T
R:123456789ABCDEF ) foo v
G:123456T89ABCDEF L)
Analog 7
H:123456789ABCDEF
1 A | i o =
1:12345678 # P —
orce oints i
b: P o Status bar: filename, version, mode, eogs =t
g 5 : -
online/offline, LRD mode and ID# ——

o Show Cuxrent | :
< »
o8 ol ot et e e L LG 0 2] 8 5 A (1 P e

g V29 | States B ONLINE Wodel LAD-201E-D ‘-@ y
- Oprogramowanie LRXSW nie umozliwia wprowadzania zmian podczas pracy programu (RUN). Zmiany w logice dziatania zestykéw, cewek,
przekaznikéw czasowych, licznikéw i obwodéw taczacych musza by¢ wpisywane do podtaczonego przekaznika podczas trybu STOP.
HMI/TEXT
Ten blok funkcyjny moze wy$wietla¢ informacje na ekranie LCD 16_4. Informacje, jakie moga by¢ wys$wietlane to: aktualna warto$¢ lub warto$é
do osiagnigcia licznikéw, przekaznikow czasowych, zegara czasu rzeczywistego i komparatora analogowego, etc. Podczas tryby RUN mozna
modyfikowaé, przez HMI, warto$ci do osiagnigcia dla przekaznikéw czasowych, licznikéw i komparatora analogowego. HMI moze wy$wietlaé
status zaciskow wejsc (1, Z, X) i zaciskow pomocniczych M, N (tylko dla FBD).
HMI/Text e
HOL }Huz |mos  |mos  |mos  |mee  |Eor  |moe o
Timer -
n Counter -
RTC -
Analog -
Select Model. ..
[~ Displ:
N el R 1| =l =] =] El
= = Analog Display S5et... ’—_|v
Symb ¥ Ladder Ehone Number ¥ ’—4|
Add * hd Clear Cancel
*:Us z -
I:1: ¢ Multi Language (  Chinese(fixed) ( Chinese(edit)
Text Input
Al i VHGNET (Vk+, =, f01234567T89:;3<=>?@ABC
Eind... DEFGHITELMNOPQRSTUVHIYZ[V\]B_ " abedefs
y:1: FReplace.. hijklmnoparstuvwzvzs|-0 4233448688111
: iffaAEfivoddotdulORARf " T rvzda239E74014
I HE2F T8 T0 U2 FIFhF2RA Ak TN F 34 L5 %139 D)
Qi1 Symbol. .. LEPF e EQ By 2T LvERR¥ o te JXuRHARE
Data Register Set. ..
T A0 Set..
22
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Ustawienia HMI/TEKST:

 EEAB c SRS
tact:  HOL hnt Capacity: 1178 free space IC Hode: Program
: \
\ I?l
*:Used \ ool |
1:1254567894BC ‘\®
%
2:1234 “ 002
X:1234567BIABC Y s v e el ls <l
\ HMI display page
Q:12345678 Pil \\ 003 . ' (01-17)
¥:1234567894BC \ 101 101
\ 14 Function
M:123456789ABCIEF L. god ¥l Mode [1 «| (1-2)
T:123456789ABCIEF L. ENT/ Text X 0z D25p sy
o wl  |wz [mos (w4 |mwos  [wos  [mor  |ms 4> —O‘
C:123456T89ABCIEF L.
B 125456 T89ABCDEF L TO1=50.008ec .q.._@zi:_" ToL Current E| R
TOLZHH. 5 c o = oy eer |70k Pueset (wiit) — O
0:123456TB9ABCDEF . TESTHTO1# _ € — = =2 [y L2 L)
H: 128456 TBOABCDEF L *,‘\ (B woatos 8 ety
ik s T0z Current ~
L:12345678 ¥ N [ 2] |19 Presertwiv) L
Anallog Display Set... T03 Cucrent{unit) s
D: oo Ticke Haber®, H [ﬁ'l T03 Curcent ~
% =
@ \J‘iil z | =l b = Display]| Timer, Counter,
1
@ fulti Language k(:mnne‘ﬂxed] ¢ Chinese [edit) BTC. . Uked in program
Texk Inpuc \\
i“#n&’()t+.—.*,’0123956789:=<=>7@ABC only
DEFGHITELANOPQRSTUVHXTZ (V16 " abedefg
hijklmnoparstuvwxve* |+o0"asaadeéeeiii
1. Wprowadz cewkg HO1.
2. W ramce edycji HMI/TEKST.
3.-4. Wstaw litery “TES T".
5. Wybierz aktualny TO1.
6. Wybierz aktualny TO1 (jednostka).
7. Wybierz biezacy T01 (jednostka).
Uzytkownik moze modyfikowac aktualng warto$¢ T01, kiedy cewka H zataczana i wy$wietlana na ekranie LCD.
Pobierz do LRD i wtacz (ON) 101 lub weisnij “SEL” je$li cewka H jest ustawiona na tryb 1, nastgpnie LRD wy$wietli tekst H jak ponizej.
T01=050, 0Sec
T01=010. 8Sec
TEST010.8
— Wecisnij “1” lub “” by wybra¢ najblizsza cewke H
— Weisnij “SEL"+”1” lub “4”i “OK” by uaktualni¢ wcze$niej utawiong warto$¢ w TO1 (w tym przypadku, 050.0, moze uaktualni¢ ustawiong
wecze$niej warto$¢ TO1 w zaleznosci od ustawien edycji ramki HMI/TEXT)
JLovato 2
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Przyktad HMI/TEKST:

H coil display set

Capacity: 118Bfree space.

201 z02

oo [ /

CONPLEMENT
RTO3#
T03=60.00Sec

¥ Display

Zasilanie ON i RUN (ekran poczatkowy)

|

[T-123456789A8C w‘)‘
|2.1234 ’ Q
Q.12345678 o
RUN Fri. 11:27 L ‘

* [CONPLEMENT 70‘
| o3 e
| T03=60. 00Sec

LTLEE

Weisnij “1” (201) i wySwietl cewke HO3

- AC100-240V Input 6x AC

crr | N
| 15.34
I T03=60.00Sec e e

N

—-Weidnij “SEL” by wyS$wietli¢ kursor.

—Weisnij “17, “L”, “«" “=" by przemiesci¢ kursor.

— Weciénij “SEL” ponownie by wybra¢ modyfikowana pozycje.

— Wecidnij “1”, “L”, by zmieni¢ numer i wcisnij “«<”, “—” by przemiescic¢ kursor.
— Wecisnij “OK” by upewni¢ sig, Ze zmieniona warto$¢ zostat potwierdzona.

JLovato

__electric



LRX DO1

1185 PL 07 12

AC100-240Y Input 6xAC

| 11.123456T89ABC Vo‘

|Z.1834

4

Q.12345678
RUN Fri. 11 21

<,

O

N

QUIDL & Revty B

R Q@ @

DOKUMENTACJA PROGRAMU

Wecisnij “«” by wytaczy¢ cewke HO3, wysSwietlacz LCD zmieni poczatkowa ramke.
Wecidnij “1” by skasowa¢ przekaznik czasowy (T01°¢T02°¢T03) jak okresla program.

Oprogramowanie LRDSW umozliwia dokumentacjg program przy uzyciu Symboli i Opisu Linii. Symbole uzywane sg do oznaczenia adresu
kazdego wej/wyj i maja dtugo$¢ do 12 znakéw. Opisy Linii stuza do oznaczenia czg$ci program. Kazdy Opis Linii moze mie¢ 4 linie, a kazda linia
do 50 znakéw. Ponizej pokazano przyktady wprowadzania Symboli i Opisu Linii.

SYMBOLE

Edycji Symbolu mozemy dokona¢ wykorzytujac menu Edit>>symbol... lub przy uzyciu ikony symbol, umieszczonej na gtdwnym pasku narzedzi
(jak ponizej). Srodowisko edycji Symbolu umozliwia dokumentacje wszystkich zestykéw i typéw cewek oraz wybér trybu wy$wietlacza, jak

pokazano ponizej.

. LAD Version:

Select Model. ..

File BN Operation View Help

0il| Keypad
Svmb ¥ Ladder
*:Us
A
el :
Find. ..

X1 Replace. ..

HWI/Text. ..

O 1

Data Register Set. ..

RERE Y- .

Contact/Coil Symbol

Element Type: |t o

3

Co.

| synbol:

|*:Used

*:itatus

101
0z
103

Start

Return P

OPIS LINII
Edytor Opisu Linii dostgny jest przez kliknigcie ikony “N” na pasku narzedzi Ladder. Po kliknieciu ikony “N”, nalezy przeciagnaé¢ numer
linii, ktora chcemy opisac i zwolni¢, nastgpnie wpisa¢ wymagany komentarz i wcisng¢ OK.

I04
105
I0s
107
108
109
I0&
I0E
Ioc

<

" Symbol

Display Enable

(" Contact/Coil @ Both

1):4

TORA. EAR

Yer:2.9

Status:Stop

X:1234567894BC ____-..-.'....-..-.....-..-..
pain program and total time
Q:12345678 P:1 G e ey
-
Y:123456T894ABC
M:123456789ABCDEF L. 0t
* % *
T:1234S8789ABCDEF .
ek 008
C:123456T89ABCDEF )
R:123456789ABCDEF .l
009
G:123456789ABCDEF Ll
H:123456789ABCDEF L.l
010
L:12345678
Line |main program and total time
b: 0 011
Click-&-
i o e | position

Model:LED-20KE-D

ID:01

48 48 BE ARl ol Pl il ol 4Rl il B0l 4B G T 4 BB 5 S8 A E@
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USTAWIANIE AQ
Edycji AQ mozemy dokona¢ wykorzytujac menu Edit>> AQ Set... jak pokazano ponizej. Zakres AQ wynosi 0~1000, je$li wyj$cie AQ ma ustawiony
tryb napigciowy, oraz zakres 0~500, jesli wyjScie ma ustawiony tryb pradowy. Warto$¢ AQ mozna ustawic, jako stata lub jako kod innych danych.
Tryb wyj$cia AQ i warto$¢ ustawia sig jak ponizej. Wigcej informacji o trybie wyjscia i wy$wietlania w: Rozdziat 4: Programowanie w jezyku

Ladder.

% LAD Ferzion:
File

Operation ¥iew Help

Select Model. .. @ A0 Set §|
Coil)  Heypad Set Mode
Svmb ¥ Ladder
" agoy v ~rfjoooo 2 -
oz 1 <for 2 -]
I:1;
A003 N~/ |oo0o EEd
Z:1 an ”~
Find. .. 4004 IR aooo 4 -
cq Eeplace. ..
inn antalm reset walue when
HMI/Text. .. stop Iﬁ
2:10 genbel
Symbol. ..
T
Data Register Set... “
T E-IR —l Cancel |
USTAWIANIE DANYCH REJESTROW
Zawarto$¢ Rejestrow danych jest nieopisana (unsigned) lub opisana (signed), mozna ustawic tak jak pokazano ponizej. Wybierajac ,Unsigned”
okre$lamy zakres DR: 0~65535, a wybor ,Signed” okresla zakres DR: -32768~32767.
E LAD Yersion:
File Edit ¥iew Help
=l =
Simulator E
(;mé/iont: Simulator Control Nodule System Set @
all
o Fun Cirl4R Set ID Remote I/0
#:lzed v Stop Ctr4T Current ID: 1 o
. " Mast
I:12345¢ New ID{00-99): ’_J. aster
" Slave
Z:1234 Quit Ctrl+g
Set Expand I/0 Others
H:112345¢ [v M Keep
I/0 Num: =
0 [~ C Reep
Q1123456 preoger [~ Back Light
fmalog Set... [T I/0 Alarm [z ser
T:12345¢
L ¥ Type
M:12345¢ ag o Comm. Mode: |8/N/2 + ¢ Unsigned
Module Sy=tem Set. ..
: 38400 ~ 81
T:12345¢ Link Con Port... SI) B Signed
Po wykonaniu powyzszej operacji mozemy uzyskaé dostep do Srodowiska edycji Danych Rejestru przy uzyciu menu Edit>> Data Register Set...,
jak pokazano ponizej. Warto§¢ DR mozna ustawic, jako stafa lub jako kod innych danych.
E LAD Yerzion:
Operation ¥iew Help
Select Model. .. @ Data Register Set g|
Coil  Eeypad
Synb| ¥ Ladder DE Ho. | Type | Value | Range ~
DROL u 25678  0~55535
. DROZ H | 00000 0-65535
*'USI DRO3 0 — 00000 0-65535
I:1: DRO4 [ 00000 0-65535
DROS N 00000 0~B5535
Z:1 . DROG ooooo 0~B5535
Eind... DRO7 E— 00000 0-65535
Xi1; leplace. DROS  |aT 00000 0-65535
T/ Text, . DRO3 an 00000 0~B5535 v
Q: s LR 3
a3 v
T: 0E | Cancel
26 JLovato
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DR jest ustawiony jak pokazano ponizej.

Data Regizter Set gj

DR No. | Type | Value | Range -~
DRO1 N 12345 -32765~32767
DROZ ol 0l1-04

DRO3 gooon -327658~32767
LRO4 aooan -32768-32767
LROS aoaon -32768-32767
DROG aoaon -32768~32767
DROY gooon -32765~32767
DROS gooon -32765~32767
DRO9 gooon -327658~32767 w
<

>
0 | Cancel

PAMIEC PROGRAMU (LRXMAQO0)

LRMX00 moze by¢ uzywana z kazdym typem przekaznika LRD. To jest ikona w LRD, V3.0, i pamigci LRMX00, wersja 3.

Jesli chodzi o uzywanie wcze$niejszej wersji pamigci LRXMOO niz nr 3 z LRD serii V2.0 lub V3.0, zobacz ponizsze rysunki:
Opcjonalnie pamig¢ LRXMOO mozna w prosty sposob wykorzystywac¢ do przenoszenia programu z jednego LRD do kolejnego.

LD ~ [LRXM00 LRD
Wer 2 T > | Wer 31ub T Wer 213
wezesniejsza
LRD LRXMOO LRD
Wer. 3 I::> Wer. 3 I::> Wer. 3

Pamigé LRXMOO wkiada sig w to samo gniazdo, co kabel do programowania (zobacz ponizsza procedure).
1. Wyja¢ plastikowa pokrywke z LRD przy uzyciu ptaskiego wkretaka jak pokazano na rysunku ponizej, po lewej stronie.
2. Wtozy¢ modut pamigci LRXMOO jak pokazano ponizej, na rysunku po prawej.

4 n

2000 Tnput8 X DC 0.10 24VDe ThpUTB X DG 0.10 24VDe ThpUTB X DG 010
VDG VDC VDO

il

2 BB AR 231U AR 231 16 AR

i

Logiraay Lapernay

Output 4 x relay /8A = : Output 4 x relay /84 = Output 4 x relay /8A LRX Moo ||

AR
- @
[T02

701 —[001

3. Przy uzyciu klawiatury na panelu przednim przekaznika nalezy wybra¢ funkcje WRITE lub READ by przesta¢/pobra¢ program z karty pamigci
do LRD.
4. Programy sa réznego typu i nie sa kompatybilne ze wszystkimi typami przekaznika, ponizej wskazéwki:

A-1:
A-2:
B-1:
B-2
C-1
C-2:
D-1:
D-2:

Program na 10/12 punktéw —— kompatybilny z przekaznikiem na 20 punktow
Program na 20 punktéw —— niekompatybilny z przekaznikiem na 10/12 punktéw
Program na przekaznik z zasilaniem AGC —— kompatybilny z przekaznikami z zasilaniem DC

: Program na przekaznik z zasilaniem DC —— niekompatybilny z przekaznikami z zasilaniem AC

: Program na przekaznik z wyj. Przekaznikowymi —— kompatybilny z przekaznikiem z wyj. Tranzystorowymi
Program na przekaznik z wyj. Tranzystorowymi —— niekompatybilny z przekaznikiem z wyj. Przekaznikowymi
Program na LRD V2.0 —— kompatybilny z przekaznikiem LRD V3.0

Program na LRD V3.0 —— niekompatybilny z przekaznikiem LRD V2.0.
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KLAWIATURA

Wigkszo$¢ przekaznikow posiada wbudowany ekran LCD oraz klawiature. Klawiatura i wy$wietlacz stuza najczesciej do zmiany ustawien
przekaznikow czasowych / licznikow, zmiany trybu pracy przekaznika (Run/Stop), pobierania/przesyfania do pamigci LRXMOO oraz do ustawien
zegara czasu rzeczywistego (RTC). Mimo, ze programowanie moze by¢ wykonane przy uzyciu klawiatury i ekranu, zaleca si¢ dokonywania
jakichkolwiek zmian logiki tylko przy uzyciu oprogramowania LRDSW. Ponizej pokazano podstawowe funkcje klawiatury i wy$wietlacza.

5
Wybierz (SEL) - Uzywany do sprawdzenia dostepnej pamieci i wyboru typu instrukcji do edycji. Przytrzymanie przycisku Select spowoduje
wyS$wietlenie wszystkich wiadomosci “H” HMI/Tekst na wy$wietlaczu LCD.
0K - Uzywany do akceptacji wybranej instrukcji lub funkcji. Uzywany réwniez do wyboru ktérejkolwiek opcji gtéwnego menu na wy$wietlaczu
LCD. Uwaga: Jednoczesne wcisnigcie przyciskdw “SEL” i“OK” powoduje wstawienie szczebla powyzej aktualnie aktywnej pozyciji kursora.
Escape - Uzywany do opuszczenia wybranego ekranu i przejécia do poprzedniego. W trakcie programowania Ladder wci$nigcie spowoduje
wy$wietlenie na ekranie menu gtéwnego.
Delete - przyciski nawigaciji (1< {—) sg uzywane do przemieszczania kursora migdzy funkcjami wys$wietlacza LRD lub aktywnego programu.
4 przyciski moga zosta¢ przypisane do programowalnych wej$¢ cewek Z01-Z04 (* 1'= Z01, * «’=202, ‘1’=Z03, ‘=’ =Z04).
EKRAN POCZATKOWY
4 linijkowy wySwietlacz LCD
— Ekran poczatkowy po podaniu zasilania
Input state
5 ON Keypad input Z01~Z04 state
OFF
v Z enable
. : X Z disable
e o B Z enable and ON
I oN ii:]" [l Z enable and OFF
0 OFF [RUN)on. 08: 46748 ;
RTC: week hour minute
Mode display :
RUN mode
STOP mode
Wecisnij przycisk:
ESC Pojawi sig ekran Menu Gtéwnego
SEL +1/4 W trybie LADDER wyS$wietla status przekaznikéw (| & Z< Q& XS YSMS NS TS C® R e
G ¢ A < AT < AQ) < Ekran poczatkowy
1/ W trybie FBD wy$wietla status przekaznikéw (| @ Z & Q& XY & M N & A & AT & AQ) ©
Ekran poczatkowy
SEL Funkcja H bedzie wy$wietlona, kiedy tryb jest 1 a przycisk jest wcidnigty.
SEL+0K Otwiera ekran ustawien RTC
— Ekran statusu modutéw rozszerzen
Expansion Input state Expansion
B ON Output state
O OFF H ON
O OFF
Expansion
module state:
B Linked
e Not Linked RTC: year month day
[0 Not Set
28
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- Ustawienia modutu rozszerzen: odnosi sig do menu gtéwnego “SET”

— Status innych ekranéw

Tryb edycji Ladder: cewka I, Z, X, Q, Y, M, N, T, C, R, G, D, wej$cie analogowe A01~A04, wej$cie analogowe modutu rozszerzen A05~A08,
wejécie analogowe temperatury ATO1~AT04, wyj$cie analogowe AQ01~AQ04;

Tryb edycji FBD: cewka I, Z, X, Q, Y, M, N, wej$cie analogowe A01~A04, wejscie analogowe modutu rozszerzeri A05~A08, wejscie analogowe
temperatury ATO1~ATO04, wyj$cie analogowe AQ01~AQ04;

Analog input A01~A04 (0-9.99V)  Expansion Analog input A0S~A08

Analog S
A01=00. 00V A05=00. 00V @
A02=00. 00V A06=00. 00V
A03=00. 00V A07=00. 00V AAlog. 6
| =
A04=00. 00V A08=00. 00V . =
)—
Analog 7
v
Expansion Analog input AO5~A08: S —

LRXSW software can display
voltage and current value

0~9.99 voltage or 0~20mA current, \ Analog 8

MENU GtOWNE WYSWIETLACZA LCD
(1) Menu gtéwne, gdy LRD jest w trybie ‘STOP’. Wcisnigcie przycisku ESC, po zasileniu, w obu trybach programowania spowoduje wySwietlenie
okna gtéwnego funkji.

> LADDER > FBD Menu Opis
FUN. BLOCK PARAMETER > | LADDER Edycja Ladder
PARAMETER RUN FUN.BLOCK Edycja bloku funkcyjnego Ladder
RUN DATA REGISTER (przekaznik czasowy/licznik/RTC ...)
FBD Ekran FBD
DATA REGISTER CLEAR PROG. PARAMETER E/k\r[e)lgé)srametréw bloku FBD lub bloku
CLEAR PROG. WRITE RUN RUN 1ub STOP
WRITE READ DATA REGISTER Ekran Danych Rejestrow
> READ > SET CLEAR PROG. Kasowanie programu uzytkownika i hasta
WRITE Zapis program uzytkownika do LRXMOO (wer. 3)
SET RTC SET READ Odczyt program uzytkownika z LRXMOO (wer. 3)
RTC SET ANALOG SET —
SET Ustawienia systemu
ANALOG SET PASSWORD RTC SET Ustawienia RTC
> PASSWORD > LANGUAGE ANALOG SET Ustawienia analogowe
PASSWORD Ustawienia hasta
ANALOG SET ANALOG SET LANGUAGE Wybor jezyka
PASSWORD PASSWORD — "
INITIAL Poczatkowe ustawienia metody Edycji
LANGUAGE LANGUAGE
> INITIAL > INITIAL
(2) Menu gtéwne, gdy LRD jest w trybie ‘RUN’.
>  LADDER > FBD > | LADDER £BD
FUN. BLOCK PARAMETER FUN.BLOCK
PARAMETER STOP PARAMETER
STOP DATA REGISTER STOP
DATA REGISTER
DATA REGISTER WRITE WRITE
WRITE RTC SET RTC SET
RTC SET PASSWORD PASSWORD
S PASSWORD S LANGUAGE LANGUAGE
WRITE
RTC SET
PASSWORD
> LANGUAGE
29
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Wecinij przycisk

Tl Przemie$¢ kursor by wybraé Menu Gtéwne
0K PotwierdZz wybrana Funkcje
ESC Przejdz do Ekranu poczatkowego

— Program uzytkownika w LRD moze by¢ modyfikowany, edytowany, kasowany i odczytywany tylko, kiedy przekaznik znajduie sie w trybie STOP.
— Kiedy program zostanie zmodyfikowany to przekaznik automatycznie zapisze go w pamieci FLASH.

— Menu gtéwne LADDER

| e ] e
2 Linia 1 -c04-t01-PT01
2| Nol—m02~COo1)____ 4mm-=-mmmmee- y
1 Ekran LCD !
3| 1p1—Ro1 L -
4 -D—q04—(G01
i N
WR—— R — .
. 1
L Operand - i Numer operandu -
[ T T T, 1 B i e i
Wei$nij przycisk
Przycisk Opis
SEL 1. Ixx — ixx — — — spacja — Ixx (tylko dla pozycji cyfrowej i znaku w kolumnach 1, 3, 5.
2. Qxx — spacja — Qxx (tylko dla pozycji cyfrowej i znaku w kolumnie 8).
3. T —spacja— T  (wszystkie dostgpne, ale 2,4,6 kolumna pierwszej linii)
SEL, nastgpnie 1/ 11OXSPZOQYSMSNSD ST C e R G| (kiedy kursor umieszczony jest w 1, 3, 5 kolumnie).
2Q0YOMEOENSTOCOROEGOHSLOPOS®AS® MD © Pl & MX® AR &
DR < MU <> Q (kiedy kursor umieszczony jest w 8 kolumnie).
3. (&1 P & (kiedy kursor umieszczony jest w 7 kolumnie, a 8 kolumna ustawiona jest jako Q, Y, M, N)
4. (< P < (kiedy kursor umieszczony jest w 7 kolumnie, a 8 kolumna ustawiona jest jako T)
SEL, nastgpnie «/— Potwierdz dane wejsciowe i przesun kursor
M—l— Przesun kursor
DEL Kasuj instrukcje
ESC 1. Kasuje Instrukcje lub Akcje, ktéra jest edytowana
2. Powr6t do Menu gtéwnego, po zapytaniu programu (zapis programu).
0K 1. Potwierdzenie danych i automatyczny zapis, kursor przechodzi do kolejnej pozycji wejsciowe;j.
2. Kiedy kursor znajduje sig w kolumnie 8, wci$nij przycisk by automatycznie wej$¢ do bloku funkcyjnego
i ustawi¢ parametry (takie jak T/C).
SEL + DEL Kasuije Linig instrukcji.
SEL + ESC Wyswietla ilo¢ linii i status pracy LRD (RUN/STOP)
SEL + 1/} Przej$cie do gory / w dét o 4 linie programu.
SEL + OK Wstawia linig spacji.
Prébka dziatania: wigcej szczeg6tow w dodatku A.
- Program wej$ciowy BLOKU FUNKCYJNEGO
W BLOKU FUNKCYJNYM, kursor miga na literze “T”, weisnij przycisk “SEL”, na ekranie, w kolejno$ci, pokazane zostana bloki funkcyjne Ladder:
T—-C—-R—»G—H—-L—-P—-S—AS—-MD—-PI-MX—AR—MU—-T...
rl 1 rs 1 r SU=5U 1 rl 1 rZ 1
it | 1014 01.00 | it | | s01 v | | |
loo.o0  Frol | 000250 RCO1 | 00:00 [RO1 | &0z Vv K01 | HHO1
L 4 L 000200 4 Loo:00 4 L 0o.oov 4 L ,
rl 1 rl 1 r 1 r 1 r 1
14101-01 | | kol o I | 00000 Riop | 00001 Riop
|1 L Ho | 00250 pPo1| | LowdQO1-001 FSOL | 00000 FaSO1 | oooo1 HIDO1
log-09 4 L gpoon 4 L ] L 0oooo 4 L oooot
r 1 r 00000 4 r 1 rl 1
| 00000 Riop | |Low] 00000 | Low] 00000 Riop | o |
| 00000 FPIOL| |Low] 00000 BXO1| |Lowl 00000 FAROI | o001 RMUOL
Looo.014 1 L 00000 4 Lolooo 4 1 L pro1
r 1 r 1 r 1 r 00000 4
| 00000 Hiop | QEL + /s | 00001 Riop Lowl 00000 Wop | QR + ¢ /s |Lowl 00010 fop
| 00000 FPIOL > | oooo.1HPTOL Low] 00000 FAROL 5| Low] 00.01 FAROL
Looo.otd 1 Looo.o1d 2 Lowooo 4 1 Loogoo 4 2
Prébka dziatania: wigcej szczeg6téw w dodatku B.
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- PARAMETRY
W trybie programowania Ladder nalezy wcisna¢ przycisk ,SEL”, co spowoduje wy$wietlenie bloku funkcyjnego w ponizszej kolejnosci:
T—-C—R—G—AS—MD—PI-MX—AR—-MU—-T...

TO1 Co1 RO1 GOl ASO1
Ax= AOL V Y1= 00000
T =00. 00Sec C =000000 ON SU 00:00 Ax= A0Z V V2= 00000
OFF SU 00:00 G =00. 00V V3= 00000
Dol PIO1 nx01 ARO1 MU0l
V1= 00001 Ep= 00000 V1= 00000 L1= 00000 ID=01
V2= 00001 Ti= 00000 V2= 00000 LZ= 00000 V1=0001
V3= 00001 Td= 000.01Sec 1 1 ML= 01000 1] | V2=DRO1
PI01 PIO1 NX01 NX01
SV= 00000 Ep= 00001 V1= 00000 V3= 00000
/ . SEL+ «/
PV¥= 00000 M Ti= 0000.1Sec V2= 00000 N Vd= 00000
Ts= 000.015ec 1 Td= 000.018ec 2 1 2

W trybie FBD nalezy wcisna¢ przycisk “SEL”, co spowoduje wySwietlenie bloku funkcyjnego w ponizszej kolejnosci:
— RUN lub STOP

(1) Tryb RUN (2) Tryb STOP
R VOSSN VON

- B[R

M Przesun kursor
0K Wykonaj instrukcje, nastepnie wré¢ do menu gtéwnego
ESC Wr6¢ do menu gtéwnego
— REJESTR DANYCH
Wyswietlanie ustawionej wartosci, kiedy LRD jest w trybie STOP i wy$wietlanie aktualnej warto$ci, gdy LRD jest w trybie RUN.
DRO1 = 0000 DR05 = 0000
DR02 = 0000 SEL+ | DR06 = 0000
DR03 = 0000 ——> | DR07 = 0000
DR04 = 0000 DR08 = 0000
e Przesun kursor
0K Potwierdz
SEL Wprowadz (edycja numeru ekranu DR lub ustawionej warto$ci DR)
‘SEL’ nastepnie ‘SEL Edytuj typ ustawionej warto$ci DR
‘SEL nastepnie ‘1/|* 1. Edytuj numer ekranu DR (tylko pierwsza linia)
2. Edytuj ustawiona warto$¢ DR
ESC 1. Kasuj edycje.
2. Powr6t do menu gtéwnego (zapisz ustawione dane DR)
SEL +1/) Przechodzenie migdzy stronami géra/dot
— Inne menu

(1) KASUJ PROGRAM (kasowanie RAM, EEPROM i Hasta, w tym samym czasie)

CLEAR PI-QOG ; Vow

v |Ro%

(2) ZAPIS: zapisz program (RAM) do PMO05 (3rd) w pamigci zewngtrznej
(3) ODCZYT: odczyt program z pamigci LRXMOO lub LRXMOO (3rd) do LRD (RAM)

v |Rog [ |[So%
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(1) - (3) Teraz wcisnij

1/ Przesun kursor
0K Wykonaj instrukcje
ESC Powr6t do menu gtéwnego
(4) SET (ustawienia systemu)
ID SET 01 zawarto$¢ domyslnie
REMOTE 1/0 N ID SET 01 — | Ustawienia ID (00~99)
BACKLIGHT X REMOTE 1/0 N — | Tryb zdalnych wej/wyj
M KEEP (N: brak M: Master S: Slave)
BACK LIGHT X — | Tryb pod$wietlenia
- (V: zawsze whaczone; x: podswietlenie przez 10s po winieciu)
:38 KEANIIQ?\;IER 0 M KEEP V — | M: nieulotna (v: ulotna; x: nieulotna)
C KEEP X 1/0 NUMBER 0 — | Ustawienia wej/wyj danego modutu rozszerzen (0~3)
1/0 ALARM \V — | Ustawienia syreny kiedy is not available to Expansion 1/0 Points
Z SET X (V:Tak _:Nie)
C KEEP X — | Przy przejsciu stop/run, zachowanie aktualnej wartosci licznika
V COMM SET 03 (V:Tak x:Nie)
DATA REG. U Z SET X — | Wejscie wiaczania lub wyfaczania klawiatury Z01-204
(V: wiaczone; x: wytaczone)
V COMM SET 03 — | Ustawienia RS-485 (predko$¢ przesytu i format)
DATA REG. U — | Ustawienia typu Rejestru Danych
(U: 16bit-unsiged S: 16bit-sign)
— Funkcja M KEEP jest dostepna do zapisu statusu M i aktualnej warto$ci TOE/TOF, kiedy zasilanie powréci po jego zaniku.
Teraz wci$nij
e Przesun kursor
SEL Poczatek edycji.
SEL nastepnie ‘«/—" Przesun kursor do ‘ID SET’ i do 'V COMM SET’
‘SEL" nastepnie 4/ 1. 1D SET = 00~99 ; I/0 NUMBER = 0~3
2. REMOTE 1/0 = N&M&>SeN
3. BACK LIGHT ; C KEEP ; Z SET = x>/
4. M KEEP; I/0 ALARM = /<X
5.V COMM SET = (0~3)(0~5)
6. DATA REG. = U®S
0K PotwierdZ edytowane dane
ESC 1. Kasowanie ustawien, kiedy wciénigty przycisk ‘SEL
2. Powr6t do menu gtéwnego (zapis edytowanych danych)

- Kiedy wybrany jest DATALINK, to zakres ustawien ID to 0~7; powinien by¢ ciagty.
D=0 domysiInie, jako Master, ID=1~7 domy$lnie, jako Slave.

— Kiedy wybrany jest REMOTE 1/0, rozktad zdalnych wej/wyj jest nastepujacy:

Master Slave
Zdalne wejscie X01~X0C — 101~10C
Zdalne wyjscie Y01~Y08 — Q01~008
Wigcej szczegdtow w rozdziale 4: Programowanie przekaznika: Instrukcja Dane Link/Zdalne wej/wyj
(5) USTAWIENIA RTC
RTC SET ¢3.0~--) — ’
\%
| .3009. 06. 26 Firmware version
| Fri. 10:1D-.
Year month da o 1 ;
Y * Week hour minutes
Teraz wci$nij
1 Wprowadz ustawienia RTC lub ustawienia czasu leniego/zimowego
SEL Poczatek wprowadzania parametréw
‘SEL nastepnie ‘«/—" Przesun kursor
‘SEL nastepnie 1/ 1. rok=00~99, miesiac=01~12, dzien=01~31
2. dzief tygodnia: MO TUSWE® TH®FRGSAG SU <>MO
3. godzina = 00~23 , minuty = 00~59
‘SEL nastepnie ‘SEL’ Ustawienia czasu letniego/zimowego: NO — EUROPA — USA — INNY - NO ...
0K Zapisz wprowadzone dane
ESC 1. Kasowanie wprowadzonych danych, gdy wci$niety przycisk ‘SEL’.
2. Powr6t do menu gtéwnego.
- Dokfadnos¢ RTC
Temperatura Btad
+25° +3 s/dzien
-20°C/+50°C +6 s/dzien
32
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USTAWIENIA RTC — CZAS LETNI/ZIMOWY
W LRD do wyboru mamy 2 state czasy letnio/zimowe, europejski i amerykanski, oraz 1 edytowalny.

Zasady edycji:

1. Ostatnia niedziela jest zdefiniowana, jako 0;

2. Zakres godzin: 1~23;

3. Godziny letnie i zimowe sg zdefiniowane tak samo.
Czas letni/zimowy mozemy ustawié¢ na dwa sposoby, przyktady ponizej.

1) Przez komputer

E LAD ¥ersion:

File Edit PESS88008 View Help
[
— Simulator
Coil/Comt; Simulater Contral
Svmbol:
Fun Ctrl+R
#:Tzed v Stap Ctrl+T
T:12345¢
Z:1234 Bhi t Ctrl+y
H:12345¢
G:12345¢ F "
hnalog Set. ..
T:12345¢
Language
M:12345¢ Module System Set. ..
T:12345f Link Com Port...

2) Przez klawiaturg

2

.t.'ﬂ

EIC Set

Tine Zet

WMeek
Hour:Mimite B

X

—

Tear.Month.Day |

Summer Time

Mode: v
Summer

m i o] wfo o] m[ o]
Winter

M: |1« D:j0 -

Cancel

RTC SET Vx.x SUM/WIN SET SUN/WIN SET
2009, 05, 07 Press | | NO Press SELtwice _ | EUROPE H: 01
Thur 11:16 —Nome > Display fixed — ~ fouq  N.:02 D:00

EUROPE standard
WINTER M:09 D:00
SUM/WIN SET SUM/WIN SET

Press SEL once ESA H:02] Press SEL once - QTHER H: 01
pra e SUM  M:02 D:02| Display edit menu” |SUM  M:01 D:01

UUSA st

S WINTER M:10 D:01 WINTER M:01 D:01

Nastgpnie wcidnij “—” by wybra¢ lokalizacjg, weisna¢ “1”, “|” w celu edycji zawarto$ci.

Przykfad:
Rok 2009, SUM M: 05 D: 01 — 2009-5-3; M: 10 D: 00 — 2009-10-25.
SIM/WIN SET _ 2009-5-3 8:00 2009-10-25 8:00
OTHER H: 08 Time — —
SUN  M:05 D:01 —
WINTER M:10 D:00 2009-5-3 9:00 2009-10-25 9:00
Surmmer Winter
6. USTAWIENIA ANALOGOWE
AO=GATN -010 A 1=GAIN : 010 — GAIN (0~999), domy$linie 10
OFFSET: +00 OFFSET : +00 — PRZESUNIECIE (-50~+50), domysinie 0
A0Z=GAIN :010 A2=GAIN - 010
OFFSET: +00 OFFSET : +00
A3~A8...Gain + Offset

Teraz wcisnij

1l 1. Przesun kursor
2. Zmien ustawienia ekranu A01/A02i A03/A04i A50/A06 i A07/A08
SEL Poczatek wprowadzania parametréw

‘SEL nastepnie ‘«/—"

Przesun kursor

‘SEL nastepnie ‘1/]*

1. GAIN =000 ~ 999
2. PRZESUNIECIE=(-50 ~ +50)

0K

Zapisz wprowadzone dane

ESC

1. Kasowanie wprowadzonych danych, gdy wcidnigty przycisk ‘SEL".

2. Powrdt do menu gtéwnego.

- V01 = A01*A01_GAIN + A01_PRZESUNIECIE ...... V08 = A08*A08_GAIN + A08_PRZESUNIECIE
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7. HAStO (ustawienia hasta)

Teraz wcisnij

PASSWORD  x

0000

PASSWORD

e22d |

v

SEL 1. Rozpoczecie wprowadzania
2. Kiedy hasto jest wiaczone, na ekranie pojawig sig gwiazdki ****, zamiast 0000.
‘SEL’ nastepnie ‘«/—" Przesun kursor
‘SEL nastepnie ‘1/|* Zmiana danych 0~F
0K Zapisz wprowadzone dane, nie 0000 lub FFFF, jesli hasto jest wiaczone.
ESC 1. Kasowanie wprowadzonych danych, gdy wcidnigty przycisk ‘SEL".
2. Powr6t do menu gtéwnego.
— Klasa A: Hasto jest ustawione na 0001~9FFF.
Klasa B: Hasto jest ustawione na AOOO~FFFE.
Hasto = 0000 lub FFFF oznacza, ze hasto jest wytaczone; domy$ine ustawienia: 0000.
Opis hasta klasy A/B (: nie mozna uzywac, gdy zabezpieczone hastem).
Menu Klasa A Klasa B
LADDER V v
FUN.BLOCK V V
FBD Vv V
PARAMETER V
RUN/STOP v
DATA REGISTER v
CLEAR PROG. \ v
WRITE v v
READ v v
SET v
RTC SET
ANALOG SET V
LANGUAGE v
INITIAL V y
8. JEZYK (menu wyboru jezyka)
> ENGLISH V — angielski
FRANGAIS —  francuski
ESPANOL —  hiszpariski
ITALIANO —  whoski
ITALIANO
DEUTSCH —  niemiecki
PORTOGUES —  portugalski
> ey == — uproszczony chinski
Teraz wcisnij
1 Przesun kursor w pionie
0K Wybierz jezyk
ESC Powr6t do menu gtéwnego
9. POCZATEK (wybierz Ladder lub FBD)
INITIAL
> LADDER v
FBD
Teraz wcisnij
Tl Przesun kursor w pionie
0K Wybierz tryb
ESC Powr6t do menu gtéwnego
A Pierwotny program zostanie skasowany przy zmianie metody edycji.
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ROZDZIAt. 4: PROGRAMOWANIE W JEZYKU LADDER

TYPY PODSTAWOWYCH OPERANDOW

Wyjscie SET KASOWANIE PULSE Zestyk Zestyk Numer
ogolne Wyjscie Wyjscie Wyjscie NO NC
Symbol [ A \ 4 P —A |/} | nome)
Zestyk wejscia | i 12 (101-10C / i01-i0C)
Wejscie klawiatury z z 4 (Z01-204 / z01-z04)
Wyijscie cewki Q Q Q Q Q q 8 (Q01-Q08 / q01-q08)
Przekaznik pomocniczy M M M m 63 (M01-M3F/m01-m3F)
Przekaznik pomocniczy N N N N N n 63 (NO1-N3F / n01-n3F)
Licznik C C c 31 (C01-C1F / c01-c1F)
Przekaznik czasowy T T T t 31 (TO1-T1F / t01-t1F)
WEJSCIA (TYP “I")
Wejscia cyfrowe LRD zostaty zaprojektowane, jako typ ,I”. lo$¢ wejs¢ typu ,I” waha si¢ w zalezno$ci od modelu przekaznika: 6, 8 lub 12.
WEJSCIA KLAWIATURY (TYP ,Z")
Wejscia klawiatury w LRD zostaty zaprojektowane, jako typ ,Z”. llo$¢ wej$é cyfrowych ,Z” to 4.
1/0 NUNBER: 0
1/0 ALARN X
G KEBRomimsiu X a
AR X< | ZSET ensble;
: Display Z state on
1.123456789ABC . —
f.1234 L v
Q.12345678
STOP Thur 08:43
WYJSCIA (TYP “Q7)
Wyjscia cyfrowe LRD zostaty zaprojektowane, jako typ Q”. llo$¢ cyfrowych wyj$é typu ,,Q” to 4 lub 8, w zalezno$ci od modelu LRD.
W tym przyktadzie, wyjscie Q01 bedzie wiaczone, kiedy wejscie 101 zostanie aktywowane.
IDll Qol
ool |
PRZEKAZNIKI POMOCNICZE (TYP ,M”)
Przekazniki pomocnicze sg cyfrowymi wewnetrznymi bitami uzywanymi do kontroli programu Ladder. Przekazniki pomocnicze nie sg fizycznymi
wejsciami lub wyjéciami, ktére mozna podtaczy¢ do jakiegokolwiek zewngtrznego urzadzenia, przetacznika , czujnika, przekaznika, lampy itp.
ll0$¢ przekaznikow pomocniczych typu M to 63. Poniewaz przekazniki pomocnicze sa wewnetrznymi bitami w CPU to moga by¢ ustawione, jako
wejécia cyfrowe (zestyki) lub wyjscia cyfrowe (cewki). W pierwszej linii tego przyktadu, przekaznik pomocniczy M01 jest uzywany, jako wyj$cie
cewki i bedzie wzbudzone, kiedy wejscie 102 bedzie wiaczone. W drugiej linii przekaznik pomocniczy MO01 jest uzywany, jako wejscie i kiedy jest
wzbudzony to wiaczy wyjscia Q02 i Q03.
Iu:lnz MOl
o1 |1 (]
HDll Qoz
ooz |1 O
Qo3
:ILovato 3%
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- Status przekaznikéw pomocniczych “M01~M3F” zostanie zapisany, gdy przekaznik LRD utraci zasilanie, je$li funkcja “M Keep”
jest aktywna. Funkcje “M Keep” mozna ustawi¢ na dwa sposoby pokazane ponizej.

Hodule System Set

%)

Set ID Remote I/0
'
Current ID: 1 - Ho
Master
New ID(00-99): 1
— Slawve
fet Expand I/0
v M Eeep
I/70 Num: -
0 [ C Keep
[ Back Light
[T I/0 Alarm [z Set
W Type DR Fomat Set
Comn. Mode: |8/N/2 - + Unsigned
EBaud Rate: |35400 - " Figmed
SPECJALNE PRZEKAZNIKI POMOCNICZE: M31~M3F
Kod Znaczenie Opis
M31 Znacznik dla program uzytkownika Wprowadzany podczas pierwszego okresu skanowania; i uzywany, jako normalny
przekaznik pomocniczy przy kolejnych okresach skanowania.
M32 1s migotanie wyjscia 0,5s 0N, 0,5 s OFF
M33 Wyijscie: letni/zimowy Czas letni wh. (ON), czas zimowy wyt. (OFF), uzywane, jako normalny przekaznik pomo.
M34 Zajety Btad kanatu 1 LRE04P D024
M35 Zajety Btad kanatu 2 LRE04P D024
M36 Zajety Btad kanatu 3 LRE04P D024
M37 Zajety Btad kanatu 4 LRE04P D024
M38~M3C Zajety —
M3D Odebrane Uzywane do funkcji MODBUS
M3E Znacznik btedu
M3F Przekroczony czas
PRZEKAZNIKI POMOCNICZE (TYP ,N”)
Przekazniki pomocnicze typu N sa to takie same przekazniki jak typ M, z ta r6znica, Zze nie mozna zapisa¢ statusu, kiedy przekaznik LRD utraci
zasilanie. W pierwszej linii tego przykfadu, przekaznik pomocniczy NO1 jest uzywany, jako wyjscie cewki i bedzie wzbudzony, kiedy wejscie 103
bedzie wtaczone. W drugiej linii przekaznik pomocniczy NO1 jest uzywany, jako wejscie i kiedy jest wzbudzony to wtaczy wyjscia Q04 i Q05.
Ic||3 HOl
oot |1 Oa
Nc||1 o4
Q05 |
Qas
O
PRZEKAZNIKI CZASOWE | BITY STATUSU PRZEKAZNIKOW CZASOWYCH (TYP ,T7)
Bity statusu przekaznika czasowego wskazuja zwiazek migdzy aktualna warto$cia i ustawiong wartoscia wybranego przekaznika czasowego.
Bit statusu przekaznika bedzie wtaczony, kiedy biezaca warto$¢ bedzie réwna lub wigksza niz ustawiona dla wybranego przekaznika. W tym
przyktadzie, kiedy wejscie 103 bedzie wtaczone to rozpocznie sig odliczanie czasu przekaznika czasowego T01. Kiedy przekaznik osiggnie
ustawiong warto$¢ 5 sekund to zestyk statusu T0O1 zostanie wzbudzony. Kiedy wzbudzi sig TO1 to wyj$cie Q04 tez zostanie wzbudzone.
Wytaczenie 103 spowoduje kasowanie przekaznika czasowego.
03 TOl 1
| z 4 ooo.o
ool | Q_ B 00s. 0 Tol
TE||J_ Qo4
oo [ Cn
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LICZNIKI | BITY STATUSU LICZNIKOW (TYP “C”)
Bity statusu licznikdw wskazuja zwigzek pomiedzy aktualna wartoscia i ustawiona warto$cia dla wybranego licznika. Bit statusu licznika bedzie
wiaczony, kiedy biezaca warto$¢ jest réwna lub wigksza niz ustawiona warto$¢ wybranego licznika. W tym przyktadzie, za kazdym razem, gdy
zestyk wejscia 104 przechodzi z OFF na ON to licznik (CO1) zwigksza sig o jeden. Kiedy licznik osiagnie podwojng warto$¢ ustawiona, to zestyk
statusu licznika CO1 zostanie wtaczony. Kiedy wtaczy sie C01, to wyjscie Q05 tez zostanie wiaczone. Kiedy wiaczy sig M02 to licznik CO1 zostanie
skasowany. Jesli M09 zostanie witaczony to licznik zamiast nadliczania uruchomi odliczanie.
T04 col 1
| | Posd oOO0000
o0 | O_ oooooz | OO0
Moz
CTl Qans
s [ O
Hoz
00 n
TYPY SPECJALNE
Wyijscie SET KASOWANIE PULSE Zestyk Zestyk Numer
og0lne Wyijscie Wyjscie Wyjscie NO NC
Symbol [ A v P —F | /1| momc)
Lo Hi Uzywane w bloku
funkcyjnym
Wej. cewki w mod. rozszerzen X X 12 (X01-X0C / x01-x0C)
Wyj. cewki w mod. rozszerzen Y Y Y Y Y y 12 (Y01-YOC / y01-y0C)
Réznica (jeden okres) D d
RTC R R r 31 (RO1-R1F / r01-r1F)
Komparator analogowy G G g 31 (GO1-G1F / g01-g1F)
HMI H 31 (HO1-H1F)
PWM P 2 (P01-P02)
DATA LINK L 8 (L01-L08)
SHIFT S 1(S01)
INSTRUKCJA DLA DODATNIEGO WEJSCIA ROZNICUJACEGO (JEDEN CYKL)
Instrukcja dla dodatniego wejscia réznicujacego, lub jednego cyklu, zapisuje jego status ON na jeden cykl skanowania CPU podczas przej$cia
poprzedzajacego zestyku z OFF na ON. To przej$cie z OFF na ON nazywane jest Dodatnim wej$ciem réznicujacym.
Iol ]l.'> [ Qol
005 | I
101 OFF l ON
O
D OFF OFF
lu(-—gv: one complete scan period
] ]
ON
Qo1 OFF OFF
INSTRUKCJA DLA UJEMNEGO WEJSCIA ROZNICUJACEGO (JEDEN CYKL)
Instrukcja dla ujemnego wejécia réznicujacego, lub jednego cyklu, zapisuje jego status ON na jeden cykl skanowania CPU podczas przej$cia
poprzedzajacego zestyku z ON na OFF. To przejscie z ON na OFF nazywane jest Ujemnym wej$ciem réznicujacym.
d
A
006 [
101 OFF | OH | OFF
ON
d OFF QOFF
I‘(—)‘: one complete scan period
1 1
on
Q01 OFF OFF
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INSTRUKCJA DLA WYJSC
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INSTRUKCJA WYJSCIA SET (LATCH) ( A )

Instrukcja wyj$cia Set, lub Latch, wiacza (ON) cewke wyjsciowa (Q) lub zestyk pomocniczy (M), kiedy poprzedzajacy zestyk wejsciowy
przechodzi z OFF na ON. Kiedy wyjscie jest ON lub Set to pozostaje ON tak dtugo, az nie zostanie zwolnione przy uzyciu instrukcji wyjscia
Kasowanie. Nie jest wymagane, aby poprzedzajacy zestyk wejsciowy, kontrolujacy wyjécie Set, byt w stanie ON.

IDll Qol
N 007 | T
5
= 101 OFF | oM | OFF
[e1y)
Qo OFF
INSTRUKCJA WYJSCIA KASOWANIE (UNLATCH) (' )
Instrukcja wyj$cia Kasowanie, lub Unlatch, wytacza (OFF) powyzsza cewke wyjsciowa Set (Q) lub zestyk pomocniczy (M), kiedy poprzedzajacy
zestyk wejsciowy przechodzi z OFF na ON. Kiedy wyjscie jest OFF lub Kasowanie to pozostaje OFF tak dtugo, az wyj$cie Kasowanie nie uzyje innej
funkcji wyjSciowej. Nie jest wymagane, aby poprzedzajacy zestyk wejciowy, kontrolujacy wyjscie Kasowanie, byt w stanie ON.
I01 Qol
008 [ l
101 OFF | ON | OFF
Qo1 O
OFF
INSTRUKCJA WYJSCIA PULSE (FLIP-FLOP) (P)
Instrukcja wyjécia Pulse, lub przerzutnik bistabilny (Flip-Flop), wtacza (ON) cewke (Q) lub zestyk pomocniczy (M), kiedy poprzedzajacy zestyk
wejsciowy przechodzi z OFF na ON. Kiedy wyjScie jest ON to pozostaje ON tak dtugo, az poprzedzajacy zestyk wejsciowy nie przejdzie drugi raz
z OFF na ON. W ponizszym przykfadzie, kiedy Przycisk 103 zostanie wcisniety i zwolniony to silnik Q04 zostanie wiaczony i pozostaje wtaczony
do ponownego wcisnigcia Przycisku 103, ktore spowoduje wytaczenie silnika Q04 i pozostawi go w stanie wytaczonym. Instrukcja wyjscia Pulse
(P) bedzie przerzucata jego status z ON na OFF za kazdym wci$nigciem Przycisku 103.
i03 o
flul=) | P
103 OFF | ON | OFF ON| OFF ON|OFF
s B . L L]
204 (]3] CFF ) OFF
TYP ANALOGOWY
Wejscie analogowe Wyjécie analogowe Numer
WejScie analogowe A 8 (A01~A08)
Parametry wej$cia analogowego v 8 (V01~V08)
Wej$cie temperatury AT 4 (ATO1~ATO04)
Wyj$cie analogowe AQ 4 (AQ01~AQ04)
Kontrola dodawania/odejmowania AS AS 31 (AS01~AS1F)
Kontrola mnozenia/dzielenia MD MD 31 (MDO1~MD1F)
Kontrola PID PID PID 15 (P101~PIOF)
Kontrola multipleksera danych MX MX 15 (MX01~MXOF)
Kontrola rampy analogowej AR AR 15 (ARO1~AROF)
Rejestr danych DR DR 240 (DR0O1~DRF0)
MODBUS 15 (MUO1~MUOF)
Warto$¢ analogowa (A01~A08, V01~V08, ATO1~AT04, AQ01~AQ04) i biezaca warto$¢ funkcji (TO1~T1F, CO1~C1F, AS01~AS1F, MDO1~MD1F,
P101~PIOF, MX01~MXOF, ARO1~AROF, i DRO1~DRF0) moga by¢ wykorzystywane, jako ustawione wartosci innych funkciji. A ustawiona warto$¢
parametru jest jego wartoscig graniczna, kiedy warto$¢ biezaca tych funkcji jest wigksza lub mniejsza niz warto$¢ limitu parametru.
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INSTRUKCJA PRZEKAZNIKA CZASOWEGO

Przekaznik LRD posiada 31 oddzielnych przekaznikéw czasowych, ktére moga byé wykorzystywane przez program. TOE i TOF zapisuja ich
biezaca warto$¢ po zaniku zasilania LRD, jesli funkcja “M Keep” jest aktywna, ale warto$ci innych przekaznikéw czasowych sa zapisane w
pamigci nietrwatej. Kazdy przekaznik czasowy ma do wyboru 8 trybéw pracy, 1 impulsator i 7 ogélnego zastosowania. Dodatkowo, kazdy
przekaznik czasowy posiada 6 parametrow do wiasciwej konfiguracji. Ponizsza tabela opisuje kazda konfiguracje parametrow oraz liste kazdego
typu operandéw kompatybilnych do konfiguracji przekaznika czasowego.

U

(4

(5

Symbol

Opis

1

Tryb Przekaznika czasowego (0-7)

2

Podstawa czasu przekaznika czasowego

Jednostka Przekaznika czasowego 1: 0.01s, zakres: 0.00 — 99.99 sek.
2: 0,1s, zakres: 0,0 — 999,9 sek.

3: 1s, zakres: 0 — 9999 sek

4:1 min, zakres: 0 — 9999 min

ON: Przekaznik czasowy kasowany do 0
OFF: Przekaznik czasowy kontynuuje odliczanie

Aktualna warto$¢ przekaznika czasowego

Ustawiona warto$¢ przekaznika czasowego

Kod przekaznika (TO1~T1F w sumie: 31 Przekaznikéw czasowych)

Instrukcje kompatybilno$ci

Zakres

Wejscie

101-10C/i01-i0C

Wejscie klawiatury

701-Z04/201-z04

Wyjscie

Q01-Q08/q01-q08

Cewka pomocnicza

MO01-M3F/m01-m3F

Cewka pomocnicza

NO1-N3F/n01-n3F

Wej$cie rozszerzenia

X01-X0C/x01-x0C

Wyj$cie rozszerzenia

Y01-YOC/y01-y0C

RTC

RO1-R1F/r01-r1F

Licznik

C01-C1F/c01-c1F

Przekaznik czasowy

TO1-T1F/01-t1F

Komparator analogowy

G01-G1F/g01-g1F

Zestyk normalnie zamknigty

Al

— Ustawiona warto$¢ przekaznika czasowego powinna by¢ stata lub mie¢ biezaca warto$é innej funkcji.
- Aktualna warto$¢ TOE i TOF bedzie zachowana po utracie zasilania przekaznika LRD, jesli aktywna jest funkcja “M-Keep”.

TRYB PRZEKAZNIKA CZASOWEGO 0 (CEWKA WEWNETRZNA)

Tryb 0 przekaznika czasowego (cewka wewnegtrzna) uzywana, jako wewnetrzna cewka pomocnicza. Nie ma warto$ci ustawionej dla przekaznika.
Status cewki T zostaje wiaczony, tak jak pokazano ponizej.

e

6

— 101 jest cewka wiaczajaca

1c|nJ.
002 |
101 OFF
TO1 OFF

ON

ON

TOL o
[ } TOL
ON

OFF OFF

OFF ON OFF
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TRYB PRZEKAZNIKA CZASOWEGO 1 (OPOZNIONE ZADZIAtANIE)

é Tryb 1 przekaznika czasowego (op6Znione zadziatanie) bedzie odliczaé czas do ustawionej warto$ci i zatrzyma odliczanie, kiedy aktualna warto$¢
o jest réwna warto$ci ustawionej. Dodatkowo aktualna warto$¢ czasowa bedzie skasowana do 0, kiedy przekaznik zostanie wytaczony.
W ponizszym przyktadzie przekaznik czasowy zatrzyma odliczanie, kiedy osiagnie ustawiona warto$é 5 sekund. Status przekaznika TO1 bedzie
wigczony, kiedy aktualna warto$¢ to 5.
\
J\1 S Edit Contact/Coil X
2 —
N . 0 | ¥ | m | m T lc |»
~ (4 /\,‘ o~ Select Coil No. Output Type
S . \6/ T [o1 | (01-1F) @l i
a (5\\ - C CP
[¥e) 2N e
= -3 — - Function
A Mode [1 | (0-6: -[, 7: P)
On-delay timer mode 1
Enable ! |
Ouput Li——‘—--l'l |
Time Base:|15EC -
TOL -
3 J oooo Current Value: Sec
ooos TRk Preser Value: 0005| Sec
Preset Type: N ~
Direction Set Reset Input
Contact Contact |
0K | Cancel ‘
@ enabletre:let re_laér —ple @ >l er;::)elitr::izerezlag
PrESEI ValE = Timer starts operating P
Timing enable relay OFF ON OFF
—
time up,(.IU1 T1F) OFF @ ON OFF
output termnal 4
t = Timer preset value
— TOE i TOF zachowa swoja aktualng warto$¢ po zaniku zasilania przekaznika LRD, je$li aktywna jest funkcja “M-Keep”,
ale inne beda skasowane do 0.
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TRYB PRZEKAZNIKA CZASOWEGO 2 (OPOZNIONE ZADZIAtANIE Z KASOWANIEM)

Tryb 2 przekaznika czasowego (opdznione zadziatanie z kasowaniem) bedzie odlicza¢ czas do ustawionej wartosci i zatrzyma odliczanie, kiedy
aktualna warto$¢ jest réwna warto$ci ustawionej. Dodatkowo aktualna warto$é czasowa bedzie zachowana po wytaczeniu przekaznika
czasowego. W ponizszym przyktadzie przekaznik czasowy zatrzyma odliczanie, kiedy osiagnie ustawiong warto$¢ 5 sekund. Status przekaznika
T01 bedzie wtaczony, kiedy aktualna warto$¢ to 5. Wejscie kasowania przekaznika to wejscie 101. Aktualna warto$¢ czasowa przekaznika bedzie
skasowana do 0, a status TO1 bedzie wytaczony, kiedy 101 jest ON.

\
D

/2\
N . e lr |x |w W e «»
C‘}/ o~ Select Coil No. ourpue Type
. —6) =l G- €
<5 | . T |01 {01~1F} o F
p 3 ‘% - Function
Mode |Ev {0-6: -[, 7: P)

On-delay timer mode 2

Enablc I ' ' |
tl 121

f—l(—a

Resct | |

a2

Ouipuit l |

Tine B&se:m

01 3 SDDO Current Value:li Sec
0oos TO1 Preset Vulue:W Sec

I01 Preset T‘ype:lm l_

Direction 3Set Reset Input

Ccmcacl:l [:oncacr.lgw - l_

| 0K | Cancel |

enable reset relay > < Timer starts operating I ‘ < enable reset relay
present value =0 : present value = 0

" OFF ON ON I OFF
timing enable relay

titre
up

OFF G t=n+n ON | OFF
output terminal (TO1~T1F)
@ OFF | ON | OFF
enable reset relay

t = Timer preset value

— TOE i TOF zachowa swoja aktualng warto$¢ po zaniku zasilania przekaznika LRD, je$li aktywna jest funkcja “M-Keep”,
ale inne beda skasowane do 0.
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TRYB PRZEKAZNIKA CZASOWEGO 3 (OPOZNIONE ODPADANIE)

é Tryb 3 przekaznika czasowego to op6znione odpadanie z kasowaniem gdzie, przekaznik bedzie odlicza¢ czas do ustawionej warto$ci i zatrzyma
% odliczanie, kiedy aktualna warto$¢ jest réwna wartosci ustawionej. Dodatkowo aktualna warto$¢ czasowa bedzie skasowana, do 0 kiedy
przekaznik zostanie wytaczony. W ponizszym przyktadzie wejéciem kasowania przekaznika czasowego jest wejécie 101. Status przekaznika TO1
bedzie wtaczony (ON) natychmiast, kiedy jego szczebel bedzie logiczna prawda. Przekaznik rozpocznie odliczanie, kiedy stan logiczny szczebla
zmieni sig z prawdy na fatsz. Status przekaznika TO1 bedzie wytaczony, kiedy aktualna warto$¢ osiagnie warto$¢ ustawiona 10 sekund.
J\% Edit Contact/Coil EI
2 N
Ny . Q | ¥ | n | w T |c 1
™ C‘_"/\‘ — Select Coil No. Output Type
S ‘/\ 6 @Ep
o — . w| (01~1F B
. <5 ;‘ 2 T |01 { ) = =
= '3 ‘% - Funcrion
- Mode [3 | (0-6: -[, 7: P)
Off-delay timer mode 1
Enable | '
e [ —
Output | I
Time Base: 1SEC v|
Tol 2 Current Value: Jec
3 0000 Tol Preset Value: 0010| Sec
roL 0010 Preset Type: N '-'I I
Direction 3et Reset Input
Cont,ac'cl Contact |Low - |
| 0K | Cancel [
enable reset relay | @ 4 cnable reset relay
present value =0 Timer starts operating present value = 0
Timing enable relay OFF O OFF
. O, OFF | —»]
Timing up, ™~~~ (T01~T1F) ON |e + OEE
output terminal @
@ enable reset relay OFF
t = preset value
Timing enable relay ~ OFF ON OFF | OoN | |ON| OFF
Timning up, : (TO1~T1F) OFF |‘._ bt
output terrninal g oo »
@enable reset relay OFF OFF
t = preset value
— TOE i TOF zachowa swoja aktualna warto$é po zaniku zasilania przekaznika LRD, jesli aktywna jest funkcja “M-Keep”, ale inne beda skasowane do 0.
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TRYB PRZEKAZNIKA CZASOWEGO 4 (OPOZNIONE ODPADANIE)

Tryb 4 przekaznika czasowego to op6znione odpadanie z kasowaniem gdzie, przekaznik bedzie odlicza¢ czas do ustawionej warto$ci i zatrzyma
odliczanie, kiedy aktualna warto$¢ jest réwna wartos$ci ustawionej. Dodatkowo aktualna warto$¢ czasowa bedzie skasowana, do 0 kiedy
przekaznik zostanie wytaczony. W ponizszym przyktadzie wejSciem kasowania przekaznika czasowego jest wejscie 101. Status przekaznika T01
bedzie wtaczony (ON) tylko po tym jak stan logiczny szczebla przejdzie od prawdy do fatszu. Status przekaznika TO1 bedzie wytaczony, kiedy
aktualna warto$¢ osiagnie warto$¢ ustawiong 10 sekund.

O
e lr Jx |z T e 4l

—
@/‘ ) Select Coil No. Output Type
\6/ T [o1 «| (01-1F) #icE

[ (g

LRX DO1
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G
13— - Function

Hode (PPN | (0-6: -[, 7: P)
0ff-delay timer mode 2

Enable | '
e[ —
Output I I

Time Base:|1SEC b
. Sec
701 4 Current Value:
3 0000 101 Preset Value:|0010 Sec
o0l0
101 Preset Type:|N +

Direction Set Reset Input

Contact [ J I Contact ’Lw j Ii

0K | Cancel ‘

enable reset relay _>|4_ Timer starts operating—>|4— enable reset relay

present value = 0 present value = 0
Timig enable relay OFF ON OFF
Time up, B OFF ON OFF
S ] (TO1~T1F) o & Bt
—

OFF

enable reset relay

t = preset value

— TOE i TOF zachowa swoja aktualng warto$¢ po zaniku zasilania przekaznika LRD, jesli aktywna jest funkcja “M-Keep”, ale inne bgda skasowane do 0
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TRYB PRZEKAZNIKA CZASOWEGO 5 (IMPULSATOR BEZ KASOWANIA)

S Tryb 5 przekaznika czasowego to impulsator bez kasowania gdzie, przekaznik bedzie odlicza¢ czas do ustawionej wartosci a nastgpnie zmieni
= swoj status. Dodatkowo aktualna warto$¢ czasowa bedzie skasowana, do 0 kiedy przekaznik zostanie wytaczony. W ponizszym przykfadzie status
- przekaznika TO1 bedzie wtaczony (ON) natychmiast po tym jak stan logiczny szczebla bedzie prawda i rozpocznie swojg sekwencje czasowa.
Status przekaznika TO1 bedzie wytaczony, kiedy aktualna warto$¢ osiagnie warto$¢ ustawiong 10 sekund. Sekwencja impulsowa przekaznika TO1
bedzie kontunuowana, tak dtugo jak jego status logiczny szczebla bedzie prawda.
nt) e |
I — Edit Contact/Coil
i &
vy T Q | v |n | m T; |c /r
[ \4‘/,/‘ L~ Select Coil No. Output Type
S — 6/ «-[
= \\y —~— - Gl-lF . -
E , <5 ) iy IO.‘L ( 1 ~ cp
= ‘ \3‘% R Function
Mode v| (0<6: -[, 7: B)
|
Flash timer mode 1
Enable I |
Ouwput _ T T T
Time Base:|1SEC hd
= Current Value: Sec
TOl
3 0000 Preset Value:|0010 Sec
T01
0010 Preset Type:|N =
Direction Set Reset Input
Contact i _I | Contact | _J
| [1)4 I Cancel |
enable reset rela . enable reset rel
4 —plq— Timer starts operating -pl-d— 4
present value = () present value =0
Timing enable relay
t t t t
Time up, (TO1~T1F)
output terminal R
B t = preset value
— Aktualna warto$¢ przekaznika nie moze zosta¢ zachowana po utracie zasilania przekaznika LRD.
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TRYB PRZEKAZNIKA CZASOWEGO 6 (IMPULSATOR Z KASOWANIEM)
Tryb 6 przekaznika czasowego to impulsator z kasowaniem gdzie, przekaznik bedzie odlicza¢ czas do ustawionej warto$ci a nastepnie zmieni
swoj status. Dodatkowo aktualna warto$¢ czasowa bedzie skasowana do 0, kiedy przekaznik zostanie wytaczony. W ponizszym przyktadzie
wejsciem kasowania przekaznika jest wejscie 101. Status przekaznika TO1 bedzie wtaczony (ON) natychmiast po tym jak stan logiczny szczebla
bedzie prawda i rozpocznie swoja sekwencje czasowa. Status przekaznika TO1 bgdzie wytaczony, kiedy aktualna warto$¢ osiagnie warto$¢
ustawiong 10 sekund. Sekwencja impulsowa przekaznika TO1 bedzie kontunuowana, tak dtugo jak jego status logiczny szczebla bedzie prawda.

Edit Contact/Coil @

e
—~ [
2
<

(5)

TOL 6
3 4 oooo

0010 1o
I0L

enable reset relay
present value =0

Timing enable relay

a | ¥ | m | m T le 4
Select Coil No. Dutput Type
= o *-[
T lﬂ {01-1F) A o

Function

Hode m (0~6: -[, 7: P)

Flash timer mode 2

Enable I I
Reset | |

Time Base:m
Current Value:[—— Sec
Preset Value:,ﬁ Sec
Preset Type:m ,_

Direction Set

Cunbacv:.l || Contact |[Low + [—

Reset Input

o]

Cancel ‘

. enable reset relay
—-Ad— Timer starts operating 4w k—pmsem value =0

2

Time up,
Qutput terminal (TO1~T1F)

enable reset relay

t = preset value

— Aktualna warto$¢ przekaznika nie moze zosta¢ zachowana po utracie zasilania przekaznika LRD.
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TRYB PRZEKAZNIKA CZASOWEGO 7 (IMPULSATOR KASKADOWY BEZ KASOWANIA)

Tryb 7 przekaznika czasowego wykorzystuje dwa impulsatory w konfiguraciji kaskadowej bez kasowania. Warto$¢ drugiego przekaznika
czasowego nastepuje po wartosci pierwszego przekaznika czasowego. Konfiguracja kaskadowa wykorzystuje status pierwszego przekaznika do
wiaczenia drugiego przekaznika. Drugi przekaznik bedzie odliczat swoja ustawiong warto$¢ czasowa a nastepnie zmieni status, co zataczy
pierwszy przekaznik. Dodatkowo aktualna warto$¢ czasowa bedzie skasowana do 0, kiedy przekaznik zostanie wytaczony. W ponizszym
przykfadzie status przekaznika TO1 bedzie wiaczony (ON) po uptywie 2,5 sekundy od zakoriczenia jego sekwencji czasowej. Przekaznik 2,
nastepnie, rozpocznie swoja sekwencje czasowg 1 sekundy. Kiedy aktualna warto$¢ czasu przekaznika 2 osiggnie ustawiong warto$¢ 1 sekundy
to jego status T02 zmieni sig a przekaznik 1 rozpocznie ponownie odlicznie. Ten typ kaskadowego potaczenia przekaznikéw bardzo czgsto
wykorzytywany jest w kombinacji z licznikiem w aplikacjach, gdzie niezbgdnym jest zliczanie ilo$ci petnych cykli czasowych. Dwa przekazniki
wykorzytywane w trybie 7 nie moga by¢ ponownie wykorzystane, jako przekazniki w innym trybie w tym samym programie.

=
ey
N 2 I R R A
- /4\\ select Coil No. output Type
NI //6\7 T [o1 =] i01-1F) o
SN N £
. KS ) - Function
3 p — Hode (0~6: =[, 7: P)
g Flash timer mode 3
s _J ]
Tx 1 12 a0 h2f o 2
ToL To0Z
Tine Base:o.15Ec ~|  [0.1sEC |
TOl ? 7 Current Value:| sec | sec
< {gggg } TO1 z[ggi,g ] 102 Preset va.l.ue:ltluz.s Sec iUUl.D Sec
TOZ ToZ Preset Typei[l ~ N~
Direction Set Reset Input
Contact Contact
0K | Cancel |
enable reset relay _ . enable reset relay
present value =0 —pla- Timer status operating P present value = 0
timing enable relay
t1] t2
Timer up, (T01~T1F) | I
output terminal
Timer 2 I I I
t1 = preset value of the first timer
t2 = preset valueof the second timer
— Aktualna warto$¢ przekaznika nie moze zosta¢ zachowana po utracie zasilania przekaznika LRD.
46

JLovato

__electric



INSTRUKCJA LICZNIKOW

Przekaznik LRD posiada 31 oddzielnych licznikéw, ktére moga byé uzyte w programie. Kazdy licznik posida wybér 9 trybow pracy: 1 licznik
impulsowy, 6 do uzytku ogélnego oraz 2 do zliczania z duza predkoscia. Dodatkowo kazdy z licznikdw posiada 6 parametrow do wiasciwej
konfiguracji. Ponizsze tabele opisuja kazda konfiguracje parametréw i liste kompatybilnych typéw operandéw do konfiguracji licznikéw.

LRX DO1

1185 PL 07 12

e 1\ LICZNIK
on Symbol | Opis
2% 1 Tryb zliczania (0-6)
@‘\ 2 Uzyj (101~g1F) by ustawi¢ zliczenie w gére lub dét
L/ N OFF: naliczanie w gorg (0, 1,2, 3...... )
/A\ \9‘ ON: odliczanie w dét (...... 3,2,1,0)
L~ \\5#) 3 Uzyj (101~g1F) do skasowania wartosci zliczanej
3 - ON: warto$¢ licznika kasowana do 0
S OFF: licznik kontynuuje zliczanie
Aktualna warto$¢ licznika, zakres: 0~999999
Ustawiona warto$¢ licznika, zakres: 0~999999
6 Kod licznika (CO1~C1F w sumie: 31 licznikow)

Instrukcje kompatybilno$ci Zakres

Wejscie 101-10C/i01-i0C
Wejscie klawiatury 201-204/201-z204
Wyijscie 001-Q08/q01-q08
Cewka pomocnicza MO01-M3F/m01-m3F
Cewka pomocnicza NO1-N3F/n01-n3F
Wej$cie rozszerzenia X01-X0C/x01-x0C
Wyj$cie rozszerzenia Y01-Y0C/y01-y0C
RTC RO1-R1F/r01-r1F
Licznik C01-C1F/c01-c1F
Przekaznik czasowy TO1-T1F/t01-t1F
Komparator analogowy GO01-F1F/g01-g1F
Zestyk normalnie zamknigty Lo

— Ustawiona wartos$¢ licznika moze by¢ wartoscia stata lub moze byé wynikiem aktualnej warto$ci innej funkcji.
Ponizszy rysunek pokazuje zalezno$¢ migdzy blokiem numerycznym licznika, diagramem Ladder i oknem dialogowym w oprogramowaniu
(Edit Contact/Coil).

//1\3

> [
' o~ ¥ | = | u Ir c Ir 2l
4

Counter

P { 6/‘ c | ~| to1-1F)

\ ~

TN (5 /‘ Function

. 3 \% o Mode |1 - (1-8)

Counter without owvertaking and without
power down retain current wvalue

Fre walm

o o s e o e e

s | e

=]

Current Value:
col 1 [
MO94 000000 Presec Valuc:!ooouoz

ooaooz col Preset TYDI::IN vI I

MOz Direcrtion Sec Rezerc Inpuc

Contactc Iu - I09 Contact ]u ~| |0z
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LRX DO1

1185 PL 07 12

TRYB LICZNIKA 0 (CEWKA WEWNETRZNA)

Tryb 0 licznika (cewka wewnetrzna) uzywany jest, jako cewka wewnetrzna. Brak jest ustawionej warto$ci licznika. Ponizszy przykfad pokazuje
zalezno$¢ migdzy blokiem numerycznym dla trybu 0 licznika, diagramem Ladder i oknem dialogowym w oprogramowaniu Edit Contact/Coil.

J\‘I\ Edit Contact/Coil X
Y | m |w | T c |l 4]
~ Counter
‘\6/ ¢ [or <] tor-1m)
Function
Hode ~| (0~8)
Internal Coil
Enable I I
Ouput _| 1
COJ. 0 Current Value:
coll Preset Value:
Preset Type:|! v |
Direction Set Reset Input
Contact I I Contact - I
| 0K I cancel ]
101 OFF ON OFF \ ON \ OFF
CO1 OFF ON OFF \ ON \ OFF
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LRX DO1

1185 PL 07 12

TRYB LICZNIKA 1 (BEZ NADLICZANIA, BEZ ZAPISU)

Tryb 1 licznika bedzie zlicza¢ do statej ustawionej warto$ci i zatrzyma sig, kiedy aktualna warto$¢ licznika jest réwna ustawionej warto$ci lub
bgdzie odlicza¢ do 0 i zatrzyma odliczanie, gdy licznik osiagnie 0. Dodatkowo aktualna wartos$¢ licznika nie bedzie zapisana i zostanie skasowana
do warto$ci poczatkowej po ponownym zasileniu przekaznika LRD. W ponizszym przyktadzie licznik przestanie zlicza¢, kiedy osiagnie ustawiona
warto$¢ 20. Status licznika CO1 bedzie wiaczony (ON), kiedy aktualna warto$¢ to 20.

40% Edit Contact/Coil
\

‘ ) v M u T c R

2 I I I I 4]

Counter

/"6\3‘ c | (01-1F)

i Function

Hode |1 :i i1-8)

= Counter without overtaking and without
power down retain current wvalue

o) (»)

(o

Ve ke

Current \?alue:]i
Preser vame:!ODODZU
Preser ‘J:‘ype:gll -!

CDl l Direction Sec Rezet Inpuc

e gggggg col contace [n = [or contace [T = [0z

I0zZ

0K | Cancel I

Tryb = 1

Ustawiona warto$¢ 20

Aktualna warto$¢ | 0 |

o
o
—_
—_
N
N
—_
—_
o
—_
©
—_
©
N
o
N
o
N
o
o
N
o
N
o
N
o

Wejscie impulsowe

Wej. zmniejszajace OFF

‘ Wejscie kasujace ‘ ON |

|

Cewka licznika OFF ON OFF ON OFF

- W tym trybie warto$¢ aktualna licznika bedzie warto$cia poczatkowa, kiedy LRD zostanie zasilony lub nastapi przej$cie z trybu RUN w STOP.
Warto$¢ poczatkowa to 0, jesli licznik jest ustawiony na nadliczanie, lub warto$¢ zadana.
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TRYB LICZNIKA 2 (Z NADLICZANIEM, BEZ ZAPISU)

Tryb 2 licznika bedzie zlicza¢ do statej ustawionej wartosci i bedzie kontynuowac zliczanie po osiagnigciu ustawionej wartosci, ale nie bedzie
zliczac, kiedy aktualng wartoscia jest 0 (licznik odliczania). Dodatkowo aktualna warto$¢ licznika nie bgdzie zapisana i zostanie skasowana do
warto$ci poczatkowej po ponownym zasileniu przekaznika LRD. W ponizszym przyktadzie licznik bedzie kontunuowat zliczanie po osiagnigciu
jego ustawionej wartosci rownej 20. Status licznika CO1 bedzie wiaczony (ON), kiedy aktualna warto$¢ to 20.

C‘— Edit Contact/Coal
TN
2% T | m | |T c |r »
R N Counter
4 ;
AN ‘/\6\‘ c [l =] to1-1m)
: (\;‘ // Function
4 3 p — Mode |z -.i {1-8)
N Counter with overtaking and wichour
power dowmn retain current value
| FRARTERE T E RS
e NI ILrinrgTs
| | e sy |
Ry =Tt
! aet et oY preerarey wds =l Dty el
-
Current ?alue:i
col z Preset Va.'lue-:!OUOO?.o
~~ | o1 ocooooo Presec Type:f o]
DDDDZD CDl Direcrion Sec Reaset Inpuc
u T02 Contact (M -I oL Contact |1 -I fu}
{1}34 | Cancel i
Tryb =2
Ustawiona warto$é 20
Aktualna warto$¢ | 0 §19§19{20i20i21{21{20i20{19{19{18{18}{ 0 {0 {19{19{20{ 0 |20
L ) L ) L 1 L 1 L 1 L 1 1 1 1 1 1 1 1
Wejscie impulsowe
Wej. zmniejszajace OFF | ON OFF ON

Wejscie kasujace OFF ON
Cewka licznika OFF ON OFF ON OFF

- W tym trybie licznik bedzie kontynuowac zliczanie, po osiagnigciu warto$ci zadanej, jesli skonfigurowany jest, jako licznik zliczajacy w gore.
Przestanie zliczac, kiedy aktualna warto$¢ osiagnie 0, jesli licznik zostat ustawiony na odliczanie w dét.

- Aktualna warto$¢ licznika bedzie warto$cia poczatkowa, kiedy status przekaznika LRD zmieni sig z RUN na STOP lub kiedy LRD zostanie
zasilony. Jesli licznik jest ustawiony na zliczanie w gére to wartoscia poczatkowa bedzie 0 lub inna, to jest warto$¢ zadana.

i
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TRYB LICZNIKA 3 (BEZ NADLICZANIA, Z ZAPISEM)

Tryb 3 licznika jest podobny do trybu 1, z wyjatkiem, Ze jego aktualna wartos$¢ jest zapisywana, kiedy licznik jest odfaczony od zasilania. Dlatego
warto$cia aktualna nie bedzie warto$¢ poczatkowa, ktéra pojawia si¢ po podaniu zasilania, ale bedzie warto$¢ sprzed zaniku zasilania. Tryb 3
licznika bedzie zlicza¢ do gory do warto$ci zadanej i zatrzyma zliczanie, gdy ta warto$¢ zostanie osiagnigta, lub gdy jego aktualna wartoscia jest
0, jes$li zostat ustawiony na zliczanie w d6t. Dodatkowo aktualna wartos¢ licznika bedzie zapisana, kiedy przekaznik LRD przejdzie ze stanu RUN
na STOP, jesli aktywna jest funkcja “C-Keep”. W ponizszym przyktadzie licznik zakoriczy zliczanie, kiedy osiagnie warto$¢ 20. Status licznika
(CO1) bedzie witaczony (ON), kiedy aktualna warto$¢ to 20.

1
— S Edit Contact/Coil @
o N

\
g ¥ | u | w | T c [lr <>
@\/‘ \ Counter
4‘\6/}‘ ¢ (oL «| (01-1F)
I4 3 N e’ Function
Mode [3 +| (0-8)

Counter without overtaking and with
power down retain current value

o val=20

Curvel [EITVTTLTE 1T (T TSkl Tl

i el R

col 2

MO0l4 000000

oooozo [ €O

Current Value:l
Preset Value:iDOUOZG
Preset 'IYpe:iN >

10z

Direction Set Rezet Input

Contact | - IF Contact |1 - ’?

0K l Cancel j

Ten tryb jest podobny do trybu 1, ale:
— Aktualna wartos$¢ licznika bedzie zapisana po zaniku zasilania, jesli przekaznik LRD jest w trybie RUN.
- Aktualna wartos¢ licznika bedzie zapisana, kiedy przekaznik LRD przejdzie z RUN do STOP, a funkcja “C-Keep” jest aktywna.

TRYB LICZNIKA 4 (Z NADLIGZANIEM, Z ZAPISEM)

Tryb 4 licznika jest podobny do trybu 2 z wyjatkiem, ze jego aktualna warto$¢ jest zapisywana. Aktualna warto$¢ bedzie zapisana po zaniku
zasilania przekaznika LRD. Tryb 4 licznika bedzie zlicza¢ w gorg do warto$ci zadanej i bedzie kontunuowac zliczanie po osiagnigciu warto$ci
zadanej, ale nie bedzie zlicza¢, jesli aktualna warto$¢ to 0, jesli zostat ustawiony na zliczanie w dét. Dodatkowo aktualna warto$¢ licznika bedzie
zapisana, kiedy przekaznik LRD przejdzie ze stanu RUN na STOP, jesli aktywna jest funkcja “C-Keep”. W ponizszym przyktadzie licznik bedzie
kontunuowat zliczanie po osiagnigciu ustawionej warto$ci 20. Status licznika CO1 bedzie wiaczony (ON), kiedy jego aktualna warto$¢ nie jest
mniejsza niz 20.

ey
D

\
E% ¥ | m In ks c [n 4l»]

Q\\ Counter

N AN

6 c (o1 =| (0L-1F)

N N
A\ K,,/’/‘ Function
‘\3/,% Mode (P ~| (1-8)

Counter with overtaking and with power

dowm recain current value

T o 0 L

bt o I bl ) e e g
v errl E==
o

col 4 =
MOold 000000 Current Value:
0000Z0 col Preset ?alue:W
I0DZ Presec T}-pe:m i—
Direction Set Reset Input

Contact (¥ | 01 Contact [T | |02

oK | Cancel |

Ten tryb jest podobny do trybu 2, ale:
— Aktualna wartos$¢ licznika bedzie zapisana po zaniku zasilania, jesli przekaznik LRD jest w trybie RUN.
— Aktualna wartos$¢ licznika bedzie zapisana, kiedy przekaznik LRD przejdzie z RUN do STOP, a funkcja “C-Keep” jest aktywna.
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TRYB LICZNIKA 5 (Z NADLICZANIEM, ZLICZANIE GORA/DOL., BEZ ZAPISU)

Tryb 5 licznika jest podobny do trybu 2 z wyjatkiem, Ze jego aktualna warto$¢ jest nadpisywana i nie jest zapamigtywana. Status jest zwiazany

Z niezerowa wartos$cia zadang bez wzgledu na status kierunku zliczania. Bit statusu bedzie ON, kiedy aktualna warto$¢ licznika nie bedzie mniejsza
niz jego warto$¢ zadana oraz bedzie OFF, kiedy aktualna warto$¢ bedzie mniejsza niz jego warto$¢ zadana. W trybie 5 licznik bedzie zliczat

w gére do ustalonej warto$ci zadanej i bedzie kontunuowac zliczanie po osiagnigciu warto$ci zadanej. Dodatkowo aktualna warto$¢ licznika nie
bedzie zapisana, zostanie skasowana do 0, po utracie zasilania przez przekaznik LRD. Dodatkowo w trybie 5 licznik zawsze kasowany jest do 0,
czyli aktualna warto$¢ jest zawsze 0, kiedy przekaznik LRD przechodzi z RUN do STOP, bez wzgledu na status kierunku jego zliczania. W
ponizszym przyktadzie licznik bedzie kontunuowac zliczanie po osiagnigciu warto$ci zadanej réwnej 20. Status licznika CO1 bedzie wtaczony (ON),
kiedy jego aktualna warto$¢ réwna jest 20.

/1\:,
— Edit Contact/Coil
'/—\\ 4\ // a1 on (= oL [ |
\?% ¥ | |n |7 (i = 4
/4\\‘ Counter
= L ¢ [or =] tor1m)
SN (\54 ) o Function
\:_3/% Mode lﬂ_j (1-8)
With overtaking and without power dowm
Compare Counter
e { TEE;
= Emm=
s AT e MM AN B
e
Currentc ‘?n.Lu.e:l
col 5 Preset va;.ue:iooooza
MO1d 000000 Presec Type:ln ]
000020 col Direction Set Reset Input
102 Contact (g = |01 Contact (T -”02
OF | Cancel |
Tryb=5
Ustawiona warto$¢é 20
Aktualna wartos¢ | 0 191920202121202019191818191920 0 0 0 0

Wejscie impulsowe

Wej. zmniejszajace OFF | ON | OFF ON
Wejscie kasujace OFF ON

Cewka licznika OFF ON OFF ON OFF

i

— W tym trybie licznik bedzie kontunuowac zliczanie po osiagnigciu warto$ci zadanej.
— Aktualna warto$¢ to zawsze 0, bez wzgledu na status kierunku jego zliczania, kiedy uzyto wej$cia Kasowanie.
— Aktualna warto$¢ to zawsze 0, bez wzgledu na status kierunku jego zliczania, kiedy LRD przechodzi z RUN do STOP.
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TRYB LICZNIKA 6 (Z NADLICZANIEM, ZLICZANIE W GORE / W DO, Z ZAPISEM)

Tryb 6 licznika jest podobny do trybu 4, z wyjatkiem, Ze jego aktualna warto$¢ jest nadpisywana i jest zapamietywana. Status jest zwigzany z
niezerowa warto$cig zadang bez wzgledu na status kierunku zliczania. Bit statusu bedzie ON, kiedy aktualna warto$¢ licznika nie bedzie mniejsza
niz jego warto$¢ zadana oraz bedzie OFF, kiedy aktualna warto$¢ bedzie mniejsza niz jego warto$¢ zadana. Dodatkowo w trybie 6 licznik zawsze
kasowany jest do 0, bez wzglgdu na status kierunku jego zliczania. Aktualna warto$¢ licznika bgdzie zapisana po utracie zasilania przez przekaznik
LRD. Licznik zapisze aktualng wartos¢, jesli aktywna jest funkcja “C-Keep”. W ponizszym przyktadzie licznik bedzie kontynuowa¢ zliczanie po
osiagnigciu warto$ci zadanej 20. Status licznika CO1 bedzie wiaczony (ON), kiedy jego aktualna warto$¢ nie jest mniejsza niz 20.

(D

LRX DO1

N
2 2 . y |n x| c |z 4y
o \\
a 4 Counter
2 \f c |01 | (DL-1F)
= /5\‘

/é\‘% &'7 S/ -~ Function

It \ Mode (g «| (08}

6 E

With overtaking and with power dowm
Compare Counter

Pre vabelin

Curval  EISIEEGE E RV TR GIR S G a1 T

i il
Reae | S|

col 6 Current Value:'i
MOld 000000 Preset Value:W
DO00DZO0 col Preset T}me:ﬁ I—
I02 Direction Set Reset Input

Contact | - [1_ Contact |T - i?

Tryb =6

Ustawiona warto$¢é 20

Aktualna wartos¢
trybu18&285 {0+ 1 i 141241213 0it1i14i2:1213

Aktualna warto$¢
trybu3d&48&6 | 0 i1 11 12121413 3:4:i4:i515186

Wejscie impulsowe

Zasilanie ON | OFF | ON

Wejscie kasujace

i

Cewka licznika

Ten tryb jest podobny do trybu 5, ale:
— Aktualna wartos$¢ licznika bedzie zapisana po zaniku zasilania, jesli przekaznik LRD jest w trybie RUN.
— Aktualna wartos$¢ licznika bedzie zapisana, kiedy przekaznik LRD przejdzie z RUN do STOP, a funkcja “C-Keep” jest aktywna.
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LICZNIK O DUZEJ SZYBKOSCI ZLICZANIA (TYLKO WERSJE Z ZASILANIEM DC)

Wykonania przekaznikéw LRD o zasilaniu napigciem DC posiadaja 2 wejscia o duzej szybko$ci zliczania 1KHz (zaciski 101 i 102). Wejscia
te wykorzystuje sie do celéw ogolnych lub jako wejScia do szybkiego zliczania (np. z enkoderéw). Normalnie tego typu wejscia uzywane
sg do zliczania szybko poruszajacych sig elementéw (>40Hz) lub do wyznaczenia punktu odniesienia poruszajacej sig maszyny. Liczniki o duzej
szybko$ci zliczania konfigurowane sg przy uzyciu tego samego okna dialogowego w oprogramowaniu (Edit Contact/Coil) przy wyborze
trybu 7 lub 8.
LICZNIK O DUZEJ SZYBKOSCI ZLICZANIA TRYB 7 (TYLKO WERSJE Z ZASILANIEM DC)
Tryb 7 licznika o duzej szybko$ci zliczania wykorzystuje zaciski wejéciowe 101 lub 102 do szybkiego zliczania w gére do maksymalnie 1 kHz przy
24VDC. Wybrana cewka licznika (C01-C1F) bedzie wiaczona (ON), kiedy zliczanie impulsow osiggnie warto$¢ zadang i pozostanie ON. Licznik
zostanie skasowany, kiedy poprzedzajacy szczebel zostanie dezaktywowany lub kiedy wejscie Kasowanie zostanie aktywowane. Ponizszy przyktad
pokazuje zalezno$¢ miedzy blokiem numerycznym licznika w trybie 7, diagramem Ladder i oknem dialogowym w oprogramowaniu
(Edit Contact/Coil).
/1\3
—~ A Symbol | Opis
\2% 1 Tryb licznika szybkiego zliczania (7)
<4 2 Zaciski wejsciowe licznika szybkiego zliczania: tylko 101 lub 102
- 3 Uzyj (101~g1F) by skasowa¢ warto$¢ zliczona
N ON: kasowanie licznika do 0
TN (5 OFF: licznik kontunuuije zliczanie
S 4\/ 6\ 4 Aktualna wartosé zliczona, zakres: 0~999999
S 5 Ustawiona warto$¢, zakres: 0~999999
6 Numer cewki licznika (CO1~C1F, w sumie: 31 licznikow)
col 7 Edit Contact/Coil X
I014 000000 col -
050000 v |u w1 c | 4l»
HMOS
Counter
c |01 w| {01~1F)
Function
Mode [7 w| (0~8)
Scale Input Counter
Pre val=24
RV ] I 5
ke ] 1
Dutput ]——|
Current Value:
Preset Value:|005000
Preset Iype:|N v
Input I1/I2 Eeset Input
Contact o1 Contact |M w||05
OK | Cancel |
Tryb=7
Ustawiona warto$¢ 20
Aktualnawartos¢ | 0 § 0 i 1 | 1 { — | — 149999 | 50000 | 50000 { 50000 0 | 0
L 1. L . L 1. L 1 L 1 L
Wejscie impulsowe
[ 2 s () O
L L
‘ Wejscie kasujace ‘ ON | OFF ON
Cewka licznika OFF | ON OFF
54

JLovato

__electric




LRX DO1

1185 PL 07 12

103 co1 7
I 1014 000000
004 I O’ ooooo [ €01
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008 ()

; ]

Mol I
col | | | |
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| B

LICZNIK O DUZEJ SZYBKOSCI ZLICZANIA TRYB 8 (TYLKO WERSJE Z ZASILANIEM DC)

Tryb 8 licznika o duzej szybkosci zliczania wykorzystuje zaciski wejéciowe 101 lub 102 do szybkiego zliczania w gére do maksymalnie 1 kHz przy
12VDC lub 24VDC. Wybrana cewka licznika (CO1-C1F) bedzie wiaczona (ON), kiedy zliczanie impulsow osiagnie warto$¢ zadang “ Preset ON”

i pozostanie wtaczona do momentu, gdy zliczanie impulséw nie osiagnie wartosci zadanej “Preset OFF”. Licznik zostanie skasowany, kiedy
poprzedzajacy szczebel zostanie dezaktywowany. Ponizsza tabela opisuje kazda konfiguracje parametrow dla licznika o duzej szybkosci zliczania
w trybie 8.

Symbol | Opis
1 Tryb licznika szybkiego zliczania (8)
Zaciski wejsciowe licznika szybkiego zliczania: tylko 101 lub 102

Przerwa czasowa zliczania: 0~99.99 sek

Warto$¢ licznika ,Preset ON”, zakres: 0~999999
Warto$é licznika ,Preset OFF”, zakres: 0~999999
Numer cewki licznika (CO1~C1F, w sumie: 31 licznikbw)

ey

oD | N

-~ %
TN
2 y x|z T c Iz 4]
~— - ¢ :
N ounter
(4
N c o ~| torF)
5
N K J Function
"3 AN Mode [g +| (0-8)
. —{ 6/
e 1K Hz Input Counter
Fived tume=s On=4 Off=2
e 1S e IS bl 15 Sy
col 8 OFF
I0Ol| 00.10 coll
00000Ss Fixed Time:m i— ->W$ec
000003
Current Value:l |
Preset Value:|000005 [poooos  ofe
Preset Type:|N vi IN b I
Input I1/I2 Reset Input
Contact 0l Contact I
OK | Cancel ‘
Tryb =8
‘ =0.1s 0.1s 0.1s 0.1s 0.1s 0.1s
Aktualna warto$¢ = 5 3 5 4 3 4

Wejscie kasujace = 3

Wejscie impulsowe

Cewka licznika OFF | ON OFF
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INSTRUKCJA DO ZEGARA CZASU RZECZYWISTEGO (RTC)

Przekaznik LRD posiada 31 oddzielnych zegaréw czasu rzeczywistego (RTC), ktére moga by¢ wykorzystane w programie. Kazdy RTC posiada 5
trybow pracy i 10 parametréw do wtasciwej konfiguracji. Poczatkowych ustawien zegara/kalendarza, dla kazdego przekaznika LRD, dokonuje sig
przy uzyciu menu Operation»RTC Set w oprogramowaniu LRXSW.

ETC =
200

Fri.

ET V3.0
9. 06, 26
10:11

—1-2)

(4)5)
SRR T
8 9)

TRYB 0 RTC (CEWKA WEWNETRZNA)
Tryb 0 RTC (cewka wewnetrzna) uzywany jest, jako wewngtrzna cewka pomocnicza. Bez wartosci zadanej. Ponizszy przyktad pokazuje zalezno$é
miedzy blokiem numerycznym RTC w trybie 0, diagramem Ladder i oknem dialogowym w oprogramowaniu (Edit Contact/Coil).

Symbol

Opis

1

Wej$cie pierwszego tygodnia dla RTC

WejScie drugiego tygodnia dla RTC

Tryb RTC 0~2, 0: cewka wewnegtrzna 1: codzienny, 2: kolejne dni

RTC wy$wietla godzing aktualnego czasu

RTC wy$wietla minuty aktualnego czasu

Ustawienie godziny wiaczenia RTC

Ustawienie minut witaczenia RTC

Ustawienie godziny wytaczenia RTC

Ol |IN oo |wWwiN

Ustawienie minut wytaczenia RTC

—_
o

Numer cewki RTC (RO1~R1F w sumie: 31 RTC)

Edit Contact/Coil 81

3% n | u |t | ¢ E |6 ilr
—
Real time clock
4(16 R [or =] (01-1F)
Function
mode [l -] (0-9)
| ] Internal Coil
T BT T T T T
T Y B N
Tl I_l
(0 |
Week (On->0££):| | B
Cutcent Value:
Preset Vﬂlut:,_: ’_On I_: I_OEI!
(hour:minuce)
il | Cancel
IUll ROL
0=
ROJ
001 |
ON
101 OFF OFF
ON
RO1 OFF OFF
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TRYB 1 RTC (CODZIENNY)

Tryb codzienny 1 umozliwia aktywacjg cewki Rxx na okreslony czas w okreslone dni tygodnia. Okno dialogowe konfiguracji (przyktad 1)
pozwala na wybor dni tygodnia (np. Pon — Pig) oraz dnia i czasu aktywacji cewki Rxx (ON), oraz dnia i czasu dezaktywacji cewki Rxx (OFF).

Przyktad 1:
Edit Contact/Coil [X]
J\ 1\;@ x m |t e R e 4]
/3\\% - e Real time clock
\/4\ /5> r [or 5] (o1-1m)
S e N
R ’10\ Function
@ Z) Y Mode [1 | (0-a)
Every day action wode
/,/’8\3 /é
8 9)
T [ [ [ we | o [ ox [ sa [ su |
l. .l,l. }.l | ] .l| ¢|,1 .|| ,,{
Frable |
R a2
RO1 MO-FR Week (On->0LL) : M0 | = =
l=- 10:07 ROL Current Vslu.e:l
08:00 Preset Value:[0s : |c|n on 17 : [00 ofe
17:00 {hour :minute)
| OE I Cancel |
Tydzien Poniedziatek Wtorek Sroda .. .. Piatek Sobota  Niedziela
Czas 8:.00 17:00 8:00 8:00 17:00 8:.00 17:00 8:00
Wt
Wyjscie Rn
Przyktad 2
® 1
®:® WT-PI
®:® 17:00
) 8:00
Tydzien Poniedziatek Wtorek Sroda .. .. Piatek Sobota  Niedziela
Czas 8:00 17:00 8:00 8:00 17:.00 8:00 17:00 8:.00
Wt
Wyjscie Rn
Przykfad 3::
® 1
®:0 PI-WT
®:® 8:00
HC) 17:00
Tydzien Poniedziatek Wtorek ... ... Piatek Sobota Niedziela
Time 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00
Wt
Wyjscie Rn
.Lovato
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Przyktad 4:
® 1
®.® PI-PN
®.® 17:00
O 8:00
Tydzien Poniedziatek Wtorek ... ... Piatek Sobota Niedziela
Czas 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00
Wt
Wyjscie Rn
Przykfad 5:
® 1
(OO SU-SU
®.® 08:00
) 17:00
Tydzien Poniedziatek Wtorek ... ... Piatek Sobota Niedziela
Czas 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00
Wt
Wyijscie Rn
Przykfad 6::
® 1
(OM®) S-S
®:® 17:00
O 8:00
Tydzien Poniedziatek Wtorek ... ... Pigtek Sobota Niedziela
Czas 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00
Wt
Wyjscie Rn
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TRYB 2 RTC (PRZERWY TYGODNIOWE)

Przerwa czasowa w trybie 2 umozliwia aktywacjg cewki Rxx w okre$lonym czasie i dniu tygodnia. Okno dialogowe konfiguracji (przyktad 1)
pozwala na wybdr dnia tygodnia i czasu aktywacji cewki Rxx (ON), oraz dnia i czasu dezaktywacji cewki Rxx (OFF).

Przykfad 1
Edit Contact/Coil
41~2} | u It e R bes Al
3 R Real time clock
~— ( 4\‘ @ B oL =| (01=1F)
,: : —/16\ Function
’\6/ . 7> g Mode [z =] (0-4)
- \'f Interval time asction mode
‘g ‘g
\g/\g) [Lawe Lows | ovu [ v | sa [ s |
2 2T T (R s T T [
r:..dn:c|
I 1 L1
ROL TUTSA Week (On->0£8) ;| TU ~| --> [EN ~
z=- ;g: g; PO Currentc ‘éalue:[
) Preset value:[?: Wan [T: IFU::
17:00 (hour :minuce)
L1134 | Cancel |
Tydzien Poniedziatek Wtorek ... ... Pigtek Sobota Niedziela
Czas 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00
Wt
Wyjscie Rn
Przykfad 2
® 2
(OO SO-WT
®.® 17:00
O 08:00
Tydzien Poniedziatek Wtorek .. .. Sobota Niedziela
Czas 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00
Wt
Wyjscie Rn
Przyktad 3
® 2
(OM®) WT-WT
®:.® 17:00
O 08:00
Tydzien Poniedziatek Wtorek ... Sobota Niedziela
Czas 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00
Wt
Wyijscie Rn
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Przyktad 4
® 2
®:0 WT-WT
®:0 08:00
) 17:00
Tydzien Poniedziatek Wtorek .. .. Sobota Niedziela
Czas 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00
Wt
Wyijscie Rn
TRYB 3 RTC (ROK-MIESIAC-DZIEN)
Tryb 3, rok-miesiac-dzien, umozliwia aktywacje cewki Rxx w okre$lonym roku, miesiacu i dniu. Okno dialogowe konfiguracji (przyktad 1) pozwala
na wybor roku, miesiaca i dnia aktywaciji cewki Rxx (ON), oraz roku, miesiaca i dnia dezaktywacji cewki Rxx (OFF).
] ] Symbol | Opis
4(/ 1“\_ . ) % 1 Rok zataczenia RTC
, 3 \ 2 Rok wytaczenia RTC
>/ / 4\\‘ 3 Tryb 3 RTC, rok-miesiac-dzien
NI — 4 Wyswietlanie aktualnego roku, miesiaca i dnia RTC
Ve 5\ /é> L % 5 Migsiac zataczenia RTC
\ 6 Dzien zataczenia RTC
/ NS 7 Miesiac wytaczenia RTC
\?/‘ \@ 8 Dzien wyfaczenia RTC
9 Kod RTC (RO1~R1F, w sumie 31 grup)
. Edit Contact/Coil [3]
(1 = \?} (X
P S n | m | le R le _4l»]
\:_3/% /4”\‘ Real time clock
\,7 % - R [o1 ﬂ {01-1F)
\/5\\ /év 9/ Function
Mode [3 -] (0-4)
/\ ::) Interval month action mode
78
S | | I I I ]
Fratle [
(3% I
ROL 09-10 Year (0n->0f£):[09 - [10
3=~-| 090328 POL Current Value:
OZ' l? Praser 'Ja].u.e::i!)z - X7 O Ill | B R DEf
11.11 (Year.Day)
(1} 4 | Cancel I
Rok-miesiac-dzien 2009/02/17 2010/11/11
Czas 0:00 0:00
Wt
ON
Wyjscie RTC OFF OFF
60
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Przyktad 2:

® 3
D/®/® 2010/11/11
@/®/ 2009/02/17

Rok-miesiac-dzien 2009/02/17 2010/11/11
Czas 0:00 0:00
Wt
Wyijscie RTC
Przykfad 3:
® 3
D/®/® 2010/11/11
@/@/® | 201011/11
Rok-miesiac-dzien 2010/11/11
Czas 0:00
Wt
Wyjscie RTC
TRYB 4 RTC (REGULACJA 30 SEKUNDOWA)
Tryb 4, regulacja 30 sekundowa, pozwala na aktywacje cewki Rxx w okreslonym tygodniu, godzinie, minucie i sekundzie. Okno dialogowe
konfiguraciji pokazuje wybér tygodnia, godziny, minuty i sekundy aktywacji cewki Rxx (ON) i 30 sekundowa regulacje po ktorej nastepuje
wyfaczenie cewki Rxx (OFF).
] Symbol | Opis
- \1} 1 Wybér tygodnia RTC
N ) 2 Tryb 4 RTC
N (3 4> 3 Aktualna godzina RTC
\ N o~ 4 Aktualna minuta RTC
(,/ N 6> 1 8/ 5 Wybér godziny RTC
N T 6 Wyb6r minuty RTC
,/j 7 Wybér sekundy RTC
Z 8 Kod RTC (RO1~R1F, w sumie 31 grup)
Edit Contact/Coil E]
n |w [ lc R |e 44
Real time clock
R -] (OL~1F)
Function
Mode |4 - {0~4)
305 modify mode
[ [ v [we [ on [ ow [ sa [ su |
S P A
Enable |
R |
Week (0n) :|SU -
Current Value: :19:
Preset Value:|00 : |00
(hour:minute) s IF
0K | Cancel
:ILovato 61
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Przyktad 1: ustawiona sekunda < 30s

_ =
) F ROL Sk
2 1 = g4=|13:25
~ (3) ‘\4) og:o0 [ ROL
- o 120
o L8
(5, 6) | ~
g
7
Dzien SO
Czas 8:00 8:00:20
Wt
ON
Wyjscie RTC OFF OFF
Aktualny czas to 8:00:00, kiedy zegar osiaggnie warto$¢ 8:00:20 po raz pierwszy oraz, gdy status R01 w RTC bedzie ON. Status RO1 w RTC bedzie
wytaczony OFF, kiedy aktualny czas w zegarze osiggnie 8:00:20 po raz drugi. Czas biegnie dalej. Oznacza to, iz status RTC jest wiaczony ON przez
21 sekund.
Przykfad 2: nastawiona sekunda > 30s
— | 1 ) RO1 Sa
22— g=|13:41
(3 4) oe:00 [ F%
Y - 40
TN 4( 8
(5) 6>
S
7)
Dzien SO
Czas 8:00 8:00:40
Wt
Wyjscie Rn
Aktualny czas zmieni sig na 8:01:00, kiedy zegar osiagnie 8:00:40 oraz, gdy status R0O1 w RTC bgdzie ON. Nastepnie czas biegnie dalej i RO1
zostaje wytaczony OFF. Oznacza to, iz status RTC bedzie wiaczony ON przez jeden impuls.
62
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KOMPARATORY

Przekaznik LRD posiada 31 oddzielnych komparatoréw, ktére mozna wykorzystaé w programie. Kazdy komparator posiada 8 trybéw pracy.
Dodatkowo kazdy komparator posiada 5 parametréw do wtasciwej konfiguracji. Ponizsza tabela opisuje kazdy parametr konfiguraciji oraz liste
kompatybilnych operandéw uzywanych do konfiguracji komparatoréw.

Wﬁ'\ ) o Symbol | Opis
- 1 Tyb komparatora (0~7)
\/2\ 2 Warto$¢ Ax wejécia analogowego (0.00~99.99)
N —~ 3 Warto$¢ Ay wejécia analogowego (0.00~99.99)
/ 3\ 4&\5 / 4 Warto$¢ odniesienia do poréwn., moze by¢ stata lub kodem innych danych
N 5 Zaciski wyjsciowe (GO1~G1F)
(4

Wartosci zadane 2, 3 i 4 moga by¢ state lub aktualng wartoscia innej funkcji.

TRYB KOMPARATORA 0 (CEWKA WEWNETRZNA)

Tryb 0 komparatora (cewka wewnetrzna) uzywana jest, jako wewnetrzna cewka pomocnicza. Bez warto$ci zadanej. Ponizszy przyktad pokazuje
zalezno$¢ migdzy blokiem numerycznym komparatora w trybie 0, diagramem Ladder i oknem dialogowym

w oprogramowaniu (Edit Contact/Coil).

@\ — Edit Contact/Coil

w r e | 6 la afr]
. Analog comparatorn
ﬂ5,/ G |01 =] @1~1F)
Function
Mode {0~7)
Internal Coil
Ax Ay
A | T S || T
Current Value:l Sec [ Sec
Preset \.falua:l— Ref
preset Type: [ <[

| 0K | Cancel

101 6ol 0

001 |

ON
101 OFF OFF

ON
RO1 OFF OFF
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TRYB KOMPARATORA ANALOGOWEGO 1~7

(
(2) Tryb komparatora analogowego 2: Ax < Ay, ® 0N
(3) Tryb komparatora analogowego 3: Ax < Ay, ® 0N
(4) Tryb komparatora analogowego 4: @ > Ax ® ON
(5) Tryb komparatora analogowego 5: @> Ax ® ON
(6) Tryb komparatora analogowego6: @ > Ax ® ON
(7) Tryb komparatora analogowego 7: @ Ax ® ON

Przyktad 1: Poréwnanie sygnatu analogowego

) Tryb komparatora analogowego 1: Ay — @< Ax < Ay < + @ ®0N

W ponizszym przyktadzie pokazano dziatanie trybu 4 komparatora, ktéry poréwnuje warto$¢ wejscia analogowego A01 ze statq wartoscia (N)
2.50. Status cewki GO1 jest ON, kiedy AO1 nie jest mniejsze niz stata 2.50

GOl 4
AQl
GOl

0z. 50V

Edit Contact/Coil

It e IR ¢ |a 4]

N

Analog comparator
G |01 ~«| (01~1F)

Function
Mode |4 -| {0+7)
Ax<=Ref.

Fdp Kl

Current Value: | Sec ‘ Sec

Preset Value: 02.50\ Ref
Preset Type:|N ~

| 0K | Cancel

64
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Przyktad 2: Komparator aktualnych warto$ci przekaznika czasowego/licznika
Komparator moze by¢ uzywany do poréwnania warto$ci przekaznikow czasowych, licznikéw lub innych funkcji do stafej warto$ci lub kazdej innej.

W ponizszym przyktadzie pokazano tryb 5, gdzie poréwnywana jest warto$¢ licznika (CO1) z warto$cia przekaznika czasowego (T01). Status
cewki GO1 bedzie ON jesli aktualna warto$¢ CO1 nie jest mniejsza niz aktualna warto$¢ T01.

4& 1 ] Edit Contact/Coil E]

2 w0t e Iz s a4
\\ //
- 4@\ Analog comparator
TN
(3 6 [o1 ] toraam
/ 4\\‘ Function
N Mode |5 | (0-7)
Ax>=Ref.
Ax Ay
T e |
Current Value:[ Sec I Sec
Presec \?alue:! Ret
Preset 'I"y'pe:!v 0l
GOl s
col
GOl
TOl
[1):4 | Cancel
WYSWIETLACZ HMI

Przekaznik LRD posiada 31 HMI, ktére mozna wykorzysta¢ w programie. Kazda instrukcja HMI moze by¢ ustawiona na wysSwietlanie informacii,
na ekranie LRD — 16x4 znakdéw, w postaci tekstu, liczb lub w formie binarnej dla pozycji takich jak aktualna warto$¢ i zadana warto$¢ dla funkcii,
wejS¢/wyjs¢ i tekstu. Dostepne sa trzy rézne typy tekstu w HMI — wielojezykowy, chifiski (bez edycji) i chirski (z edycja), Wersje wielojgzykowa
pokazano w przykfadzie. Kazda instrukcja HMI moze by¢ ustawiona osobno przy uzyciu menu Edit>>HMI/Text w oprogramowaniu LRXSW. W
podanym przyktadzie instrukcja HMI HO1 jest ustawiona na wy$wietlanie warto$ci T01 i tekstu opisu. Przycisk SEL, na klawiaturze przekaznika
LRD, umozliwia wy$wietlenie wybranej wiadomosci na ekranie LCD, nawet w przypadku, gdy cewka Hxx nie jest aktywna.

Mozemy wy$wietli¢ na przyktad numer telefonu do operatora w celu zawiadomienia
i uzyskania pomocy. Pole numeru telefonu nie umozliwia wykonania potaczenia przez modem.

Phone Number

13856608426 add

Kazda instrukcja HMI ma do wyboru 2 tryby pracy. Ponizsza tabela opisuje kazda konfiguracje parametrow.

Symbol | Opis
1 Tryb wys$wietlacza (1-2)
2 Zacisk wyjscia HMI (HO1~H1F)

.JLovato 65
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Edit Comtact/Coil rz|

T | e | » | & H fas Ay
HNI displey page

H |01 | (01=1F)

Function

Mode [1 «| (1-2)

Displef
-

HO1 1
HOL

fil:4 I Cancel

Jezyk chinski (z edycja i bez edycji) pokazano ponizej. Suma znakéw chinskich (z edycja) wynosi 60.

" Multi Language @& E\Chinese{fixedjé (" Chinese(edit)

Text Tnput
ERHE—Z=Z=@mESEALTHEBEGER
EAELEERERFEAGEFE SRS’
FETEXNTARAHEEARERSEYH R
BESTHEZERBNETRHESLEZET
RAEFTHIR

" Chinese(fixed) 0 :Chlnese(edlt]’ Chinese Input
Chinese Display
Press Edit
e
Chinese Input
\
e | |

FUNKCJA HMI

X
Add

1. HMI moze wy$wietlié na ekranie znaki, wbuudowany chiriski, zdefiniowany przez uzytkownika chinski oraz numer telefonu GSM. Informacji

tych nie mozna edytowac z poziomu klawiatury

przekaznika.

2. HMI moze wy$wietli¢ warto$¢ aktualng funkcji (T, C, R, G i DR, z jednostka lub bez). Informacji tych nie mozna edytowa¢ z poziomu

klawiatury przekaznika.

w

. HMI moze wyS$wietli¢ warto$¢ zadana funkeii (T, C, R, G i DR). Informacje te mozna edytowaé przy uzyciu klawiatury.

4. HMI moze wySwietli¢ status cewki (I, X, Z, M i N (tylko w FBD)), status M i N moze by¢ edytowany przy uzyciu klawiatury.

JLovato
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STATUS HMI
1. Skanowanie status HMI, wcisnij SEL przy interfejsie wej/wyj. Wciénij SEL

T.123456789ABC Vo‘ T01=20. 00Sec Po‘
Z.1234 x Q e orecespy | TOLEHE. #SeC Q e
Q.12345678 o —————— >l ¥TOL## o

RUN Wed. 09:05 L ‘ T01=Ht# L J

2. Status pracy HMI, HMI jest wiaczone przy interfejsie wej/wyj. Wtaczenie M02
T. 123456739ABC w o ‘ z QA GG T01=20. 00Sec P o J
Z2.1234 x e e (5 e T01=00. 00Sec Q e
Q.12345678 o _Enable MO2 1o 7] AMIEIE —> | 00.00 o
RUN Wed. 09:18 L ‘ -] [AEE M02=0N h ‘
3. Status przygotowania edycji HMI, wciénij SEL, kiedy HMI jest w trakcie skanowania lub pracy, migajacy kursor wskaze czy jest mozliwo$¢
edycji zawartosci. Wcidnij SEL
To1=20. 0050 | o N T01=H0. 00Sec Vo‘ﬂ
T01=00. 00Sec ¢ e Press SEL _ | T01=00.00Sec Q e
—
00.00 o 00.00 o
N02=0N L ‘ N02=0N h 4
4. Status edycji HMI, wcisnij SEL ponownie jak w punkcie 3. Wci$nij SEL
T01=H0. 00Sec F o n T01=20. 00Sec V o \
T01=00. 00Sec Q e Press SEL _ | T01=00.00Sec Q e
———
00.00 o 00.00 o
H02=0N L ‘ N02=0N L A
KLAWIATURA
ESC Anulowanie operacji
SEL Do stanu 3, jesli istnieje zawarto$¢ do edycji w stanie 1 lub 2
Do stanu 4
Zmiana ustawionego typu w stanie 4
1 W stanie 4, zmienia dane i numer, funkcje ustawionych danych;
status cewki
(SEL+1]) | Nie w stanie 4, przenosi kursor w gore/w dét
W stanie 2, znajdz najblizszy wtaczony HMI
W stanie 1, znajdz najblizszy HMI, ktdry jest w trybie 1
« — | Przsuwa kursor w lewo i w prawo
0K Zatwierdza edycje i automatycznie zapisuje
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WYJSCIE PWM (TYLKO MODELE Z WYJSCIAMI TRANZYSTOROWYMI | ZASILANIEM DC: LRD... TD024)

Modele przekaznikéw LRD z wyj$ciami tranzystorowymi posiadaja wyjscie PWM (Pulse Width Modulation — Modyfikacja Szeroko$ci Impulsu) na
zaciskach Q01 i Q02. Funkcja PWM jest w stanie stworzy¢ na wyjsciu 8 poziomowy przebieg PWM. Umozliwia réwniez wyprowadzenie na
wyjsciu PLSY (Pulse output — impuls wyj$ciowy) na zacisku Q01, ktorego ilo$¢ impulséw i czestotliwo$¢ mozna zmienia¢. Ponizsza tabela

opisuije ilo$¢ i tryb PWM..

Tryb Wyijscie
PO1 PWM, PLSY | Q01
P02 PWM Q02
TRYB PWM

P01 oraz P02 moze pracowaé w tym trybie. Kazdy PWM posiada 8 pozioméw, ktére zawieraja Szeroko$¢ i Czas. 8 wartosci zadanych moze by¢
state lub opierac sig na aktualnej wartosci innej funkcji. Kazdy PWM posiada 10 parametrow do wiasciwej konfiguraciji. Ponizsza tabela opisuje
kazda konfiguracje parametréw oraz liste kompatybilnych operandéw do konfiguracji PWM.

Symbol Opis Witaczony Wybrany 3 | Wybrany 2 | Wybrany 1 | Poziom | WyjScie PWM
® Tryb PWM OFF X X X 0 OFF
@ Aktualne poziomy pracy (0~8) ON OFF OFF OFF 1 Zadany poziom 1
©)] Wybrany1 (101~g1F) ON OFF OFF ON 2 Zadany poziom 2
@ Wybrany2 (101~g1F) ON OFF ON OFF 3 Zadany poziom 3
® Wybrany3 (101~g1F) ON OFF ON ON 4 Zadany poziom 4
® Aktualna ilo$¢ impulsow ON ON OFF OFF 5 Zadany poziom 5
(0~32767)
@ Czas zadanego poziomu ON ON OFF ON 6 Zadany poziom 6
- (1~32767 ms)
Szeroko$¢ zadanego poziomu ON ON ON OFF 7 Zadany poziom 7
- (1~32767 ms)
® Port wyj$ciowy (Q01~Q02) ON ON ON ON 8 Zadany poziom 8
Kod PWM (P01~P02)
Przyktad:
//1\3‘; /é Edit Contact/Coil
YRS .
9y T 1T T o fas 4]
(6 ) o Pun e
. ' Function
N . Hode m (1-2)
\_/”% <8 \/\ PN
T t
POL 1 3 select 1-8:[3 -l [
MOZz4 O gooi Current 'u'alu.e:l ns | ws
MOozZ4 00005 Preset Value:[00010 as |oooos ns
MOl 0o0Ql0 Presec ‘I\;pe:m ,_ m ,_
Select input poincs: (high->low bicj+4l
e o e o e § o
0K | Cancel |

Status M01, M02 i M03 jest 010 tak, wigc impuls wyj$ciowy PWM wyglada jak ten ponizej:

Status

t=5s

Wyjscie

A S N

T=10s

Status M01, M02 i M03 okre$la wyjscie PWM. Poziomy PWM mozna zmieni¢ przez zmiang statusu M01, M02 i M03 podczas pracy PO1.
W miejscu ® wyswietlana jest ilo$¢ impulséw podczas pracy. P01, ale w pkt. ® wy$wietlane jest 0 kiedy P01 jest wytaczony.
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TRYB PLSY
Tylko P01 moze pracowaé w tym trybie, a wyj$cie to Q01. PLSY posiada 6 parametréw do wiasciwej konfiguraciji. Ponizsza tabela opisuje
informacije o parametrach PLSY

Symbol | Opis

1 Tryb PLSY (2)
Catkowita ilo$¢ impulséw (zapisana w DRC9)
Zadana czgstotliwo$¢ PLSY (1~1000Hz)
Zadana ilo$¢ impulséw PLSY(0~32767)
Port wyj$ciowy (Q01)
Kod PWM (PO1)

DB wWw N

Zadana czestotliwo$¢ i ilo¢ impulséw moze by¢ warto$cia stata lub aktualng wartoscia innej funkcji. Beda zmiennymi, jesli zadano kod innych
danych. Wyjscie PLSY zatrzyma si¢ je$li wyprowadzi 4 impulsy. PLSY rozpocznig prace, jesli zostanie uruchomione po raz drugi.

Przyktad:
Ustawienia parametrow: @ = 500Hz, @ = 5, wyjscie jak pokazano ponizej

Wt
1ms
Wyijécie | | | | |

2ms

PLSY zatrzyma sig jesli ilo$¢ wyprowadzonych impulséw jest kompletna.

W ponizszym przyktadzie czgstotliwo$¢ jest kodem innych danych (C01). Przebieg czestotliwo$ci bedzie zmienia¢ sig wraz ze zmiana aktualnej

wartosci CO1
%/”7 ) Edit Contact/Coil
SN ~
(2 &
7 B P loa | to1-02) Q =
A\ ~ |
- - Hode |2 -i f1-2)
/4? PLSY
N
T T
POl 2 _-I =
00000 Qo1 Current Value:|
col POl Preset Value:| nz [ooloo
00100 rreses Tpei[c  ffor v ][
| 0K I Cancel

— W powyzszym przykfadzie czestotliwo$¢ to 1000, jesli aktualna warto$¢ CO1 jest wigksza niz 1000.
— PLSY przestaje wyprowadzaé impulsy po 100 impulsach.
— PLSY bedzie pracowac tak dtugo, jak dtugo bedzie wiaczone, jesli @ jest réwna 0.
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SHIFT (WYJSCIE SHIFT)

Przekaznik LRD posiada tylko jedna funkcje SHIFT, ktéra moze by¢ wykorzystana w programie. Ta funkcja podaje na wyjsciu szereg impulséw na
wybrany punkt, w zaleznosci od impulsu wejSciowego SHIFT. Posiada 4 parametry wiasciwej konfiguraciji. Ponizsza tabela opisuje kazda
konfiguracje parametréw oraz liste kazdego kompatybilnego operandu do konfiguracji SHIFT.

- _ Symbol | Opis
/i\ 1 Zadana ilo$¢ impulséw wyjsciowych (1~8)
e 2 Cewka wejscia SHIFT (101~g1F)
B P 3 Cewki wyjécia SHIFT (Q, Y, M, N)
= ( 3 4@/ 4 | Kod SHIFT (S01)
W ponizszym przyktadzie, @ = 5, @ = 101, @: Q03~Q07.
- o Edit Contact/Coil El
PI |me | ar | or surFT | 4]
Select Coil No.
—. N -] ton
<3 ) —4) i
- - Function
S—
01 Pulse Coil: NN -| o2
s 801 Select 1-B: m
Q03-Q07 Start Coil: |0 | (03
I01
0K l Cancel
Wt
Q03
Q04
Q05
Q06
Qo7
Kiedy cewka Q03 jest ON, a cewki Q04 - Q07 sa OFF to funkcja jest Wt. Cewka Q04 zataczy sig, kiedy pojawi sig sygnat na 101, a pozostate
punkty sa OFF. Kolejna cewka zatacza sig przy pojawiajacym sie sygnale na wejsciu SHIFT, a pozostate cewki zostaja wytaczone.
70
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AQ (WYJSCIE ANALOGOWE)

Domy$Inym trybem pracy wyjScia jest tryb napigciowy AQ: 0-10V; warto$cig korespondujaca dla AQ jest: 0~1000. Moze zosta¢ ustawione w tryb
pradowy: 0-20mA; wartoscia korespondujaca dla AQ jest 0~500. Tryb wyjécia AQ jest ustawiany przez aktualna wartos¢ DRDO~DRD3, jak to
pokazano ponizej.

Numer Znaczenie Tryb Definicja danych DRDO~DRD3

DRDO Ustawienia wyj$cia AQO1 1 0: tryb napigciowy, warto$¢ wyjsciowa AQ jest 0 w trybie STOP

DRD1 Ustawienia wyjscia AQ02 1: tryb pradowy, warto$¢ wyjsciowa AQ jest 0 w trybie STOP

2
DRD2 Ustawienia wyj$cia AQ03 3 2: tryb napieciowy, AQ zapisuje warto$¢ wyjsciowa w trybie STOP
4

DRD3 Ustawienia wyj$cia AQ04 3: tryb pradowy, AQ zapisuje warto$¢ wyjsciowa w trybie STOP

Jesli warto$¢ DR nie jest w zakresie 0~3, to wartos$¢ jaka bedzie uwzgledniana to 0. Co oznacza, ze trybem wyjscia AQ jest tryb 1. AQ pokazuje
warto$¢ zadang (stafa lub kod innych danych) w trybie STOP, pokazuje aktualng warto$¢ w trybie RUN. Warto$¢ zadana AQ moze by¢ wartoscia
stat lub aktualna warto$cig innej funkcji.

WYSWIETLACZ AQ
AQ pokazuje warto$¢ zadana w trybie STOP, w trybie RUN pokazuje aktualng warto$¢.

2 numer wyj$¢ analogowych w modutach rozszerzen 2A0; AQ01_AQ04

AQO1=01.23V
AQO02=08.92mA Tryb napigciowy: 0 ~ 10VDC (Warto$¢ AQ: 0_1000), zalezy od DRDO
AQO03 = A0 1 v Tryb pradowy: 0 ~ 20mA (Warto$¢ AQ: 0_500), zalezy od DRD1

AQO0O4=DR3F mA

Warto$¢ biezaca lub zadana wpisana do AQ bedzie nadpisana je$li nastapi przepetnienie. Informacja o trybie wyj$cia powinna by¢ wpisana przed
wartoscia zadana.

AQ-aktualna_warto$¢: 500 = AQ_wyswietlana_warto$¢ : 20.00mA

Aktualna warto$¢ AQ jest rézna od warto$ci wySwietlanej i ta warto$¢ (aktualna) jest zapisywana i uzywana do pracy. WysSwietlacz AQ pokazano

ponizej.

et Hode

agor [~ [or00 e -

a0z [v +[o00 = AQOl:Ol. 00V

j IUZDD |3 ﬂ Display A4Q02=04. 00mA
> | AQ03=02.00V

AQ04=08. 00mA

4003 |n
aQ04 [N +||0200 =

Current mode,keep value when stop

0K | Cancel
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AS (DODAWANIE-ODEJMOWANIE)

Przekaznik LRD posiada 31 funkcji AS, ktére mozna wykorzysta¢ w programie. Funkcja ADD-SUB (dodawanie i/lub odejmowanie) umozliwia
wykonanie prostych operacji na liczbach catkowitych. Funkcja posiada 6 parametrow do wtasciwej konfiguracji. Ponizsza tabela opisuje
konfiguracje kazdego parametru oraz zawiera liste kompatybilnych operandéw do konfiguracji AS.

I
Symbol | Opis
( - 4@\ 1 Aktualna warto$¢ AS ( -32768~32767)
\?/‘ 2 Parametr V1 ( -32768~32767)
= P 3 Parametr V2 ( -32768~32767)
\\ > / \ 6/ 4 Parametr V3 ( -32768~32767)
A 5 Cewka wyjsciowa btgdu (M, N, NOP)
L 4 6 Kod AS (AS01~AS1F)
Formuta obliczeniowa: AS = V1 + V2 - V3
Aktualna warto$¢ AS jest wynikiem obliczen. Parametery V1, V2, i V3 moga posiada¢ warto$¢ statg lub aktualng warto$¢ innej funkcji. Cewka
wyjéciowa bedzie ustawiona na wartos¢ 1, kiedy wynik jest nadpisany. Aktualna warto$¢ nie ma w tym przypadku znaczenia. Nie zrobi nic, jesli
cewka wyjsciowa jest typu NOP. Cewka wyj$ciowa bedzie wytaczona OFF, kiedy wynik jest prawidtowy lub funkcja jest wytaczona.
Ponizszy przyktad pokazuje jak konfigurowac funkcje AS.
_ R Edit Contact/Coil X
5 &
o~ ~ C | = | e | ® A3 lmw 4[>
/\‘ 2/‘ \ 5// select Coil Ho, Error Coil
B B A3 <] (o1-17) W =] o
-
\@Jj Function
Current value:
AS=V1+VZI-V3
v vz - V3
ASO1 00000 . :
16453 NOl Presec: (15453 [ [
TOL AS01 Pre Type: [y vr_'r v’i“r -”EI_
col
[1]:4 | Cancel
Cewka wyjsciowa btgdu NO1 bedzie wtaczona ON, kiedy wyliczony wynik jest nadpisany.
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MD (MNOZENIE-DZIELENIE)

Przekaznik LRD posiada 31 funkcji MD, ktére mozna wykorzysta¢ w programie. Funkcja MUL-DIV (mnozenie i dzielenie) umozliwia wykonanie
prostych operacji na liczbach catkowitych. Funkcja posiada 6 parametréw do wtasciwej konfiguracji. Ponizsza tabela opisuje konfiguracje kazdego
parametru oraz zawiera listg kompatybilnych operandéw do konfiguracji MD.

O
— 1 T Symbol | Opis
(2 (5 1 | Aktualna wartoé¢ MD ( -32768-32767)
NG = 2 | Parametr V1 ( -32768~32767)
TN R 3 Parametr V2 ( -32768~32767)
(3 ﬂe ) 4 | Parametr V3 ( -32768~32767)
/’\ i 5 | Cewka wyjsciowa bledu (M, N, NOP)
(4) 6 | Kod MD (MDO1~MD1F)

Formufa obliczeniowa: MD = V1 * V2 /V3

Aktualna warto$¢ MD jest wynikiem obliczen. Parametry V1, V2, i V3 moga posiada¢ warto$¢ stafa lub aktualng warto$é innej funkcji. Cewka
wyjsciowa bedzie ustawiona na wartos¢ 1, kiedy wynik jest nadpisany. Aktualna warto$¢ nie ma w tym przypadku znaczenia. Nie zrobi nic, jesli
cewka wyjsciowa jest typu NOP. Cewka wyj$ciowa bedzie wytaczona OFF, kiedy wynik jest prawidtowy lub funkcja jest wytaczona.

Ponizszy przyktad pokazuje jak konfigurowac funkcjg MD.

N

— (1 — Edit Contact/Coil x]
. —~ R e | 1 | as m | 4]
(\\ 2 /,“ 4{\\5< /\' Select Coil No. Erxror Coil

— . M {01 | (01~1F) M -| |01
/ A
\3/ \ 6 / Function
RN Current value:
(\i"/“ HD=V1%¥2/V3
00000 b LERES s
MDOl 16586 MOl Presec: |16586 [ |
vol ree ves 4 ][ v <t
ADL
0K | Cancel

Cewka wyjsciowa btedu MO1 bedzie wtaczona ON, kiedy wyliczony wynik jest nadpisany.

PID (PROPORCJONALNO-CAt KUJACO-ROZNICZKUJACY)

Przekaznik LRD posiada 15 funkcji MD, ktére mozna wykorzysta¢ w programie. Funkcja PID umozliwia wykonanie prostych operacji na liczbach
catkowitych. Funkcja posiada 9 parametréw do wtasciwej konfiguracji. Ponizsza tabela opisuje konfiguracje kazdego parametru oraz zawiera liste
kompatybilnych operandéw do konfiguraciji PID.

IR _ -
N Symbol | Opis
TN 7o TN A 1 PI: Aktualna warto$¢ PID (-32768~32767)
(2) 8 5) —8/ 2 | SV: Wartos¢ docelowa (-32768-32767)
( ~ o P 4/ o 3 PV: Warto$¢ pomiaru (-32768~32767)
3 9 @) 9 4 | TS: Czas probkowania (1~32767 * 0.01s)
- —~ 5 KP: Proporcja (1~32767 %)
\4/ 7) 6 TI: Czas catkowania(1~32767 * 0.1s)
7 TD: Czas rozniczkowania (1~32767 * 0.01s)
8 Cewka wyj$ciowa btgdu (M, N, NOP)
9 Kod PID (PI01~PIOF)

Parametry od 1 do 7 moga posiadaé warto$¢ statg lub aktualng warto$¢ innej funkcji. Cewka wyjsciowa btedu bedzie wtaczona ON, kiedy TS lub
KP beda miaty warto$¢ 0. Nie zrobi nic, jesli cewka wyj$ciowa jest typu NOP. Cewka wyj$ciowa bedzie wytaczona OFF, kiedy wynik jest
prawidtowy lub funkcja jest wytaczona. Formuta obliczeniowa PID:

EV, =SV—PV,
T
PI=K, (EV—EV_) +— EV, +D,
1

p,=T2(2pv, —pPr—pV,,)
T

N

Pl =X PI
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Ponizszy przyktad pokazuje jak konfigurowaé funkcije PID.

- \/1\‘ _ - _ Edit Contact/Coil x]
- ™~ . B | |as  |m i | 4]
(2) {8) 5 —( 8 _
\_/ / \ \_/ Zelect Coil No. Error Coil
A~ ~ o~ o PID|01 v | (01-DF) x v |01
3, |9 6) 9
\ ~/ — ’) N g Function
p '“\ P Current walue:
(\ f"//‘ Z) PID(-32768~32767)
Dest.¥:|W | |00l20 (-32788~32767)
Test Vi [N« 00100 (-32768~32767)
Sam. T: ([N~ 00200 [1-32767)
Gain: [N | 00100 (1-32767)
00000 Int. T: [N | |00Ll00 [1-32767)
oolzo HIOL po100 FHOL Dif. T: |§ | |00L00 (1-32767)
oovoo [PI01 ooloo [FI0L
00z00 00100,
[1):4 Cancel
MX (MULTIPLEKSER)
Przekaznik LRD posiada 15 funkeji MX, ktére mozna wykorzysta¢ w programie. Ta specjalna funkcja transmituje 0 lub jedna z 4 wartosci
zadanych do pamieci aktualnej warto$ci MX. Funkcja MX umozliwia wykonanie prostych operaciji na liczbach catkowitych. Funkcja posiada 7
parametréw do wta$ciwej konfiguracji. Ponizsza tabela opisuje konfiguracje kazdego parametru oraz zawiera liste kompatybilnych operandéw do
konfiguracji MX.
— ﬁ\ Vo Symbol | Opis
‘5 L 1 Parametr V1 ( -32768-32767)
(2 \ 2 Parametr V2 ( -32768~32767)
— /% 3 Parametr V3 ( -32768~32767)
@\ ) L 4 Parametr V4 ( -32768~32767)
o 5 Bit wyboru 1: S1
/ O\ -
\4 ) 6 Bit wyboru 2: S2
— 7 Kod MX (MX01~MXOF)
Parametry od 1 do 4 moga posiada¢ warto$¢ stata lub aktualng warto$¢ innej funkcji. Ponizsza tabela opisuje zalezno$ci migdzy parametrem a
aktualng wartoscia MX.
wyt MX = 0;
wih $1=0,52=0: MX = V1;
$1=0,52=1: MX = V2;
$1=1,52=0: MX = V3;
$1=1,582=1: MX = V4;
Ponizszy przyktad pokazuje jak konfigurowaé funkcje MX.
(1 N Edit Contact/Coil
/5\\ 7 R R R [ R S | SRR ]
N /2\\“ Select Coil No.
\,7 ./ o we [or +| (01-0F)
— (7
/ 3 \ \Z/ Function
. \‘/ Current wvalue:
i 6 A /K‘\, Data multiplexer (Oucput walue selected
o \4 ) by 51 and 52)
Preser Valuel: [N | |16513 |
Preset Value2: |AT =| |01 I
Preser Value3: [AQ = |01 I
Preser Valued: DR «| (01 |
51 52
001 16513 Contact[1 +|[or | Contace [l +| [o1
1019 2101 ol
{014 AQOL
DRO1
(114 I Cancel |
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AR (ANALOG-RAMPA)

Przekaznik LRD posiada 15 funkcji AR, ktére mozna wykorzystaé w programie. Funkcja AR umozliwia wykonanie prostych operacji na liczbach
catkowitych. Funkcja Analog Rampa umozliwia zmiang aktualnego poziomu AR krokowo, od poziomu poczatkowego

do poziomu docelowego wedtug okre$lonego tempa. Funkcja posiada 12 parametréw do wiasciwej konfiguraciji. Ponizsza tabela opisuje
konfiguracje kazdego parametru oraz zawiera liste kompatybilnych operandéw do konfiguracji AR.

}

- (.i\ = - ( A Symbol | Opis
I I e
~ (o) > ™ (6) o oziom 1:
S S 3 Poziom 2:-10000~20000
/é\ ‘/%\\ 4 MaxL (poziom maks.):-10000~20000
7 NI/ . . . 5 Poziom start/stop (StSp): 0~20000
1 o% ( i\ 4(1 2\ < 1 0\— ( 3 451 2) 6 Intensyfikacja tempa (rate): 1~10000
- S o 7 Proporcja (A): 0~10.00
8 Wypad (B): -10000~10000
9 Cewka wyboru poziomu (Sel)
10 Cewka wyboru Stop (St)
1 Cewka wyjsciowa btedu (M, N, NOP)
12 Kod AR (ARO1~AROF)

AR_aktualna_warto$¢ = (AR_aktualny_poziom —B) / A

Parametry od @ do ® moga by¢ warto$cia stata lub aktualng warto$cia innej funkciji. Ponizsza tabela opisuje szczegétowe informacje kazdego
parametru AR.

Sel Wybor poziomu  Sel = 0: poziom docelowy = poziom1
Sel = 1: poziom docelowy = poziom2
MaxL jest wykorzystywany jako poziom docelowy, jesli wybrany poziom jest wiekszy niz MaxL.

St Cewka wyboru Stop. Status St zmienia sie od 0 do 1 i powoduje uruchomienie zmniejszania aktualnego poziomu
do poziomu start/stop (StSp + wypad “B”), i bedzie utrzymywac ten poziom przez 100ms.
Nastepnie aktualny poziom AR ustawiany jest na B, co powoduje, ze aktualna warto$¢ AR bedzie réwna 0.

Cewka wyjsc. | Cewka wyjsciowa jest ON, kiedy A jest 0.

Cewka wyjsciowa moze by¢ M, N lub NOP. Cewka wyj$ciowa jest zataczana, kiedy pojawiaja sig btedy, ale nie wykona nic, je$li cewka jest typu
NOP. Warto$¢ aktualna w tym przypadku jest bez znaczenia.

Funkcja AR zachowa aktualny poziom przy “StSp + Offset "B" przez 100ms, kiedy jest wiaczona. Nastepnie aktualny poziom przechodzi z StSp +
Offset "B" do poziomu docelowego w odpowiednim tempie. Jesli St jest wtaczone to aktualny poziom zmniejszy sig do poziomu StSp + B w
odpowiednim tempie. Nastepnie AR zachowa poziom StSp + Offset "B" przez 100ms. Po 100ms, aktualny poziom AR jest ustawiany na wypad
'B', ktéry powoduje, ze aktualna warto$¢ AR réwna sig 0.

DIAGRAM CZASOWY DLA AR

En | L I

el |

St N
MaxlL 4 ——+—— — — — L L ___L_____4d__
Lewele 1 ——rF+————— ——t - ———— —— - ——— — -
Tevell 1 -~ —— — e L _ _

StSptB 4 —— (R U S __ AU

E
! 100tms 100mms 100ms
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Ponizszy przyktad pokazuje jak konfigurowaé funkcje AR.

N -
S L N 2 o
o] L, @ e e
= \ g . { -
N N
/K\ N
3 \7)
SN o A IR o o
10— (40 12 (10— (g |12
— T/ S — \O/ s
55 |lm | | m¢ AR lor 4|
Select Coil No. Error Coil
LR v {01~0F) NOP v
Function
Current walue:
AR=[Lewel-0ffset) /Gain
Levell:[n  ~|[ooson | {-10000~20000)
Levelz: [n | [oosoo | {-10000~20000)
Maxl: [~ [otooo | {-10000~20000)
stsp: B ~||ooooo | {0~20000)
aooao aooao .
AROL o] oosoo Frow oy ooolo Frow Rate: i ~|[oooin | {1~10000)
- aoson ARDlHDl 01,00 LBOL Gain: |N j|gl_gg | (0~10.00)
olooo ooooo, Dffset: [ v||oooon | {-10000~10000)
sel st
Contact m ,F Contact m ,F
[1)4 | Cancel
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DR (REJESTRY DANYCH)

é Przekaznik LRD posiada 240 funkcji DR, ktére mozna wykorzysta¢ w programie. Funkcja DR stuzy do transferu danych. DR jest rejestrem
o tymczasowym. DR, kiedy jest wtaczona, wysyta dane z rejestréw prewencyjnych do aktualnego rejestru.
Dane moga posiada¢ znak lub by¢ bez znaku, wedtug ustawien bitu DR_SET w menu: ,,operation>>module system set” w oprogramowaniu.
Funkcja posiada 2 parametry do wtasciwej konfiguracji. Ponizsza tabela opisuje konfiguracje kazdego parametru oraz zawiera listg
kompatybilnych operandéw do konfiguracji DR.
Symbol | Opis
1 Warto$¢ zadana: Kod DR (DRO1~DRFO0)
DR_SET = 1,-32768~32767
~ RN H/"2 N 2 Kod DR (DRO1~DRFO0)
= ( 1 \&/
Parametr 1 moze byc¢ statg lub aktualna warto$cia innej funkcji.
Ponizszy przyktad pokazuje jak konfigurowac funkcje DR.
m [ | | R |sureT 4|
Select Coi No,
N o
(1) 2 or 01 +] (O1~F0)
Funiction
Mode
Preset Value: i
DRO1
Preset Type: G~ [01
col DRO1
P
0K I Cancel
STOP RUN (DRO1 = aktualna warto$¢ C01)
DRO1=CO1 DRO1= 00009
DR02= 00000 DR02= 00000
DR03= 00000 DR03= 00000
DR04= 00000 DR04= 00000
Rejestry danych od DR65 do DRFO beda zachowane po zaniku zasilania przekaznika LRD. Ostatnie 40 rejestrow DR, od DRC9 do DRFO,
sq to specjalne rejestry danych, jak pokazano ponizej. Zawarto$cia DRC jest catkowita ilosc impulséw PLSY,
a rejestry DRDO~DRD3 sg rejestrami trybu wyj$¢é AQ01~AQ04, gdzie DRCA~DRCF, DRD4~DRFO s zajete.
DRC9 Catkowita liczba impulséw PLSY
DRCA~DRCF | Zajety
DRDO Rejestr trybu wyjscia AQO1
DRD1 Rejestr trybu wyj$cia AQ02
DRD2 Rejestr trybu wyj$cia AQO3
DRD3 Rejestr trybu wyj$cia AQ04
DRD4~DRF0 | Zajety
-ILovato v
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= ROZDZIAL 5: PROGRAMOWANIE W JEZYKU FBD
>
& INSTRUKCJA FBD
Wejscie Wyjscie cewki Zakres
Wejscie | 12 (101~10C)
Wejscie klawiatury (cyfrowe LRD) z 4 (Z01~204)
WejScie rozszerzenia (LRE) X 12 (X01~X0C)
Wyijscie (cyfrowe LRD) Q Q 8 (Q01~Q08)
o Wyijécie rozszerzenia (LRE) Y Y 12 (Y01~YOC)
~
S Cewka pomocnicza M M 63(M01~M3F)
3 Cewka pomocnicza N N 63(NO1~N3F)
- HMI H 31 (HO1~H1F)
PWM P 2 (PO1~P02)
SHIFT S 1(S01)
LINK 1/0 L 8 (L01~L08)
Blok logiczno/funkcyjny B B 260 (BO01~B260)
Normalnie ON Hi
Normalnie OFF Lo
Brak pofaczenia Nop
Wejscie analogowe A 8 (AD1~A08)
Parametr wejscia analogowego v 8 (V01~V08)
Wyj$cie analogowe AQ 4(AQ01~AQ04)
Temperatura wej$cia analogowego AT 4(AT01~ATO04)
Program FBD moze by¢ edytowany i modyfikowany tylko przy uzyciu oprogramowania LRDSW i wpisany do przekaznika przy uzyciu kabla
LRXCO00 do PC z RS-232 lub LRXCO03 do PC z USB. Przy uzyciu powyzszego sprzgtu sterowniczego mamy mozliwo$¢, w programie FBD,
tworzenia zapytan lub modyfikacji parametréw bloku funkcyjnego. Ustawiona warto$¢ bloku moze by¢ stafa lub odnosi¢ si¢ do kodu innego
bloku. To znaczy, iz ustawiona warto$é tego bloku bedzie aktualna warto$cia innego bloku.
Rozmiar kazdego z blokéw FBD nie jest ograniczony, ale zalezy od jego funkcji.
SCHEMAT BLOKOWY CEWKI
Qo1
/ Nopi( Q01
Zacisk wejécia ITyp wyjécia cewki
Blok wyjécia cewki
HMI
|
T l—_[mu — = Block—————— (Parameter ———————
Text Display—————
Mol Hol 1
r Analog Display set. 0K I
Display
Mobile Number ear |
[~ Mohile Message ’V —‘ =z
Cancel
rText
R - * Multi Language " Chinese [fixed) " Chinese (edit)
|_ —l ~Text Input
VUHENET (%4, -, /01234567893 (=>?8ABC
| | DEFGHI JELMNOPQRSTUVWETZ[V]B_" abcdefg
hijklmnoparstuvwzyze |0 4444486888171
iFAAENTOE S MAN00HARF T ivrteaIvtTA0 1
M0 1 _| HOo 1 | e I Il N Sl PPN el DS A e W
LEPI e EQ " aBy< 2T LVERBR¥Co -t s L¥ORAAE
[ I
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Blok funkcyjny PWM (tylko dla wersji z wyjSciami tranzystorowymi LRD...TD024)

TRYB PWM
Zaciski wyjsciowe PWM - Q01 lub Q02 umozliwiaja 8 przebiegéw PWM.
MOl P¥E Function rgl
Function
Kol Mode: |1 - Output Q:
FOLl
[as]
N B )
woz H =T
W Select 1-8:|1 -
T(ns) t({us)

Current Value

8 ns
Preset Value:|l ws |0 wg
Preset Type:|N - N - ’7

Hywbol:
[
Cancel
M 0 1 —l—— ——l PWMO1 Mode: 1
N oo 1 | SET 1 Out: 1
N o 2— PO f | TP1=00000
N oo 3—L— — TT1=00001
TRYB PLSY
Zaciski wyjéciowe PLSY - Q01 umozliwiaja wprowadzenie zadanej liczby impulséw, ktérych czestotliwo$¢ zmienia sig od 1 do 1000 Hz.
F¥YE Function [Zl
-Function 1
Mol tode: [El=] outpue a: [T -

POl
e

N PF

o 100
Preset Type:(N - I— m ]_~

-Symbol; —
cancel]
Moo T—T— — PWMOT  Tryb: 2
N o p— |
Nop— PO 1 | PF=00100
N oo p—L— — PN=00000
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Blok funkcyjny Danych Link

I/0 Link01
Tryb:1 Num:8

101—-W09

102—W16

Blok funkcyjny SHIFT

Shift01

Typ:Q01-Q05

Num:5

Diagram czasowy

Link X

Functi
ction —Node
NO. JL1o1 | | & gend
(" Receive
bits num: |B

Start Coil: |I v”l
) Iru-; vI

Start Memory:

Symbol:

cance |
Shift X
Function

Select 1-8: Is v|
starc Coil: [0 - Jor

Symbol: I

Cancell

| 101

||

102 —|_‘

Qo1

Qo2

Qo3

Q04

Qo5

INSTRUKCJE BLOKU LOGICZNEGO

® Typ logiczny

@ Zacisk
wejscia

§,|<«— @ Numer bloku logicznego

Pofaczenie z nastegpnym
blokiem funkcyjnym

80

JLovato

__electric



LRX DO1

1185 PL 07 12

Zrédto bloku funkei logicznej:

blok Numer (bajt)

Suma blokéw 260 6000
AND 1 8
AND(EDGE) 1 8
NAND 1 8
NAND(EDGE) 1 8

OR 1 8

NOR 1 8

XOR 1 6

SR 1 6

NOT 1 4
PLUSE 1 4
BOOLEAN 1 12
DIAGRAM LOGICZNY AND
FBD

r— -7 B 0 0 1

' 01— A N D |
I 0 2 Fe 0 0 2

o 3g—+t— —

101 And 102 And 103
Uwaga: Zacisk wejscia jest NOP, co jest rownowazne z 'High'.

DIAGRAM LOGICZNY AND (EDGE)

FBD

r— -7 B 0 0 3
I 01— A N D|

I 0 2 TILFB 0 0 2

1o 3——+— —

101 And 102 And 103 And D
Uwaga: Zacisk wejscia jest NOP, co jest réwnowazne z 'High'.

Diagram logiczny NAND

FBD

r— —80 01
I 01— NA N D |
I 0 2 FB 0 0 2
1o 3——+— —

Not(I01 And 102 And 103)
Uwaga: Zacisk wejscia jest NOP, co jest réwnowazne z 'High'.

Diagram logiczny NAND (EDGE)

FBD

r— 7 B 0O 0 1
I 01— NA N D |

I 0 2 LILFB 0o 0 2

I 0 3—+— —

Not(101 And 102 And 103) And D
Uwaga: Zacisk wejscia jest NOP, co jest rdwnowazne z 'High'.

LADDER

101 102

e L e

LADDER

101 102

103

103

- -

LADDER
i01

i02

LADDER
i01

Eool
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Diagram logiczny OR

FBD

r— ——lBOO1
o 1 0 R |

I 0 2 FB 0 0 2

o 3—"+— —

101 or 102 or 103
Uwaga: Zacisk wejscia jest NOP, co jest rownowazne z 'Low'.

Diagram logiczny NOR

FBD

r— ——lBOO1
o 1 N O R |

I 0 2 Fe 0 o 2

o 3——+— —

Not (101 or 102 or 103 )
Uwaga: Zacisk wejscia jest NOP, co jest rownowazne z 'Low'.

Diagram logiczny XOR

FBD
r— —7B 001
o 1 X 0 R |
10 2 FB 0 0 2
L
101 XOR 102

Uwaga: Zacisk wejscia jest NOP, co jest réwnowazne z 'Low'.

Diagram logiczny SR

FBD
|—— ——l B 0 0 1
o 1 s |
I 0 2 R kB 0 0 2
L —
Tabela logiki 101 102 B0O1
0 0 trzymanie
0 1 0
1 0 1
1 1 0

Uwaga: Zacisk wejscia jest NOP, co jest rownowazne z 'Low'.

Diagram logiczny NOT

FBD
r— —B0 01
o 1— N O T|
| Fa o 1
L
Not 101

Uwaga: Zacisk wejscia jest NOP, co jest rownowazne z 'High'

LADDER

LADDER

LADDER
101 i02
. I
i01 102 |
LADDER
101 XX
102 XX

LADDER

10l E00L

‘8
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DIAGRAM LOGICZNY PULSE

FBD LADDER

|—P ——lBOO1
|01—| | 101 BOOL

L ke |-HE-——0| -B

L I

Uwaga: Zacisk wejscia jest NOP, co jest rownowazne z 'Low'.

Diagram logiczny BOOLE'A

FBD LADDER
NO
M 0 5 r— 7 B 0 0 2
I 0 1 B L Bo0Z
_| | 101 XX
02 | 15 A8FBO0 0 1| }—————@ - J[=IN
Boo 3 L— —
Uwaga: Zacisk wejscia jest NOP, co jest rownowazne z 'Low”.
Opis:
Wejscie 1 M 0 5 r— -7 B x x x| Kod bloku
Wejscie 2 1o 1 B L |
Wejscie 3 | 0 2 | 1 5 A 8 |— B y y y | Rzeczywista tabela; wyjscie
Wejsce4 [B 0 0 3 L—  —-
Zalezno$¢ pomiedzy wejsciem a rzeczywistq tabela pokazano ponizej.
Wejscie 1 Wejscie 2 Wejscie 3 Wejscie 4 Wyijscie (edycja) Przyktad Rzeczywista tabela
0 0 0 0 0N 0
1 0 0 0 0N 0 8
0 1 0 0 01 0
1 1 0 0 0n 1
0 0 1 0 0N 0
1 0 1 0 0N 1 A
0 1 1 0 01 0
1 1 1 0 0n 1
0 0 0 1 0N 1
1 0 0 1 0N 0 5
0 1 0 1 01 1
1 1 0 1 0n 0
0 0 1 1 0N 1
1 0 1 1 0N 0 ]
0 1 1 1 01 0
1 1 1 1 0n 0
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BLOK FUNKCYJNY
Blok funkeyjny zawiera trzy typy funkcji: funkcja specjalna, funkcja kontrolno-regulacyjna i funkcja komunikacyjna. llo$¢ i typ funkcji podano w
tabeli ponizej:

Typ funkcji lloéé
Przekaznik czasowy 250
) . Licznik 250
Funkcja specjalna
RTC 250
Komparator analogowy 250
AS 250
MD 250
) ) PID 30
Funkcja kontrolno-regulacyjna
MX 250
AR 30
DR 240

Pojemnos$¢ kazdego bloku jest zmienna i zalezy od typu jego funkcji. Do dyspozycji mamy w sumie 260 blokéw, a pojemno$¢ przestrzeni blokdw
to 6000 bajtéw. Na przyktad dla bloku Przekaznika czasowego w trybie 7 rozmiar bloku to 12 bajtow.

Tabela zrodtowa:

Blok llos¢ | Przekaznik | Licznik RTC | Komparator | AS MD PID MX AR DR
(bajtéw) | czasowy analogowy
Suma 260 6000 250 250 250 250 250 | 250 30 250 30 240
Tryb 0 przek. czasow. 1 5 1
Tryb 1~6 prze. czasow. 1 10 1
Tryb 7 przek. czasow. 1 12 2
Tryb 0 licznika 1 5 1
Tryb 1~7 licznika 1 14 1
Tryb 8 licznika 1 16 1
Tryb 0 RTC 1 5 1
Tryb 1~4 RTC 1 1 1
Tryb 0 analogowy 1 5 1
Tryb 1~7 analogowy 1 12 1
AS 1 1 1
MD 1 1 1
PID 1 17 1
MX 1 17 1
AR 1 23 1
DR 1 6 1
Wyswietlacz funkeyjny:
Typ funkcji
\
| -«— Kod bloku nadawany
jest automatycznie
zacisk
wejscia
Parametr—— |/ P

Potaczenie z kolejnym
blokiem funkcyjnym
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BLOK FUNKCYJNY PRZEKAZNIKA CZASOWEGO
Aktualna warto$¢ TOE i TOF bedzie zachowana po utracie zasilania przekaznika LRD, je$li aktywna jest funkcja “M-Keep”. Aktualna warto$¢ innych
przekaznikow czasowych jest 0.

LRX DO1

(1) Tryb 0 przekaznika czasowego (tryb cewki wewngtrznej)

Wy$wietlacz FBD Wys$wietlacz parametrow
— — B0 0 5
I B

Wejscie wyzwalajace— | | 0 4 —| |
| Fao 4

L 7 |

1185 PL 07 12

Wyswietlacz programu

EOO05

made: 0O
Timez: 03

(2) Tryb 1 przekaznika czasowego (Opdznione zadziatanie tryb A)

Wyswietlacz FBD Wys$wietlacz parametrow

I~ 7 BOOS B005 T03
Wejscie wyzwalajace— | | 0 4 —| |
| t Fao 4 T = 01.00 sek

Parametr czasowy— | P a r—|— J

Wyswietlacz programu
E00S

mode: 1

Timer: 02

Cur Walusl: 0O.00
Pre Walue«l: 1.00

(3) Tryb 2 przekaznika czasowego (Opdznione zadziatanie tryb B)

Wy$wietlacz FBD WySwietlacz parametrow

I~ 7 BOOS B005 T03
Wejscie wyzwalajace— [ | 0 4—| J_l_’_\_ |

Kasowanie— [N o p | Fao 4 T = 01.00Sec
Parametr czasowy— [P a r —— _

Wyswietlacz programu

EO0S

E

mode: £

Timer: 02

Cur Valusl: 0.00
Fre Valuel: 1.00

.Lovato 8
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Tryb 3 przekaznika czasowego (Opdznione odpadanie tryb A)

Wyswietlacz FBD

Wyswietlacz parametréw

——|8001

Wejscie wyzwalajace— | | 0 4—| |

Kasowanie— |N 0 1 |

Fm o 1

Parametr czasowy— | P a r —— il 4

B0O1 TO1

T =01.00Sec

Wyswietlacz programu
E00L

mode: 2

Timer: 01

Cur Waluel: 0.00
Fre ifaluel: 1.00

5) Tryb 4 przekaznika czasowego (Op6znione odpadanie tryb B)

Wyswietlacz FBD

Wys$wietlacz parametrow

Wej$cie wyzwalajace —

Kasowanie— |N 0 1 |

——lBOO1

o4 L |

Fm o 1

Parametr czasowy— | P a r —— t -

B001 TO01

T =01.00Sec

Wyswietlacz programu

EQOLl

mode: @
Timez: 01

Cuar Valuel: 0.00
Fre Walusl: 1.00

(6) Tryb 5 przekaznika czasowego (Tryb impulsatora A)

Wyswietlacz FBD

Wys$wietlacz parametrow

Wej$cie wyzwalajace —

Parametr czasowy—

roa+ L

I~ ——lBOO1

B001

TO1

| LI Fmo

Par— -

T =01.00Sec

Wyswietlacz programu

E00Ll

mode: 8

Timer: 01

Cur Waluel: 000
Pre Waluel: 1.00
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(7) Tryb 6 przekaznika czasowego (Tryb impulsatora B)

LRX DO1

Wyswietlacz FBD Wys$wietlacz parametréow

I~ - BOO 1 B0O1 T01
Wejscie wyzwalajace— [ | 0 1—| _|—|_ |

Kasowanie— N o p | Fm oo 1 T = 01.00Sec
Parametr czasowy— | P a r —|—_|_|_|_|_ .

1185 PL 07 12

Wyswietlacz programu

BOOL

mode: &

Timer: 01

Cur Waluel: 0.00
Fre Valu=l: 1.00

(8) Tryb 7 przekaznika czasowego (Tryb impulsatora C)

Wyswietlacz FBD Wys$wietlacz parametrow

I~ -7 BOO 1 B0O1 T01T02

01 |
| JLJL Fmo 1= 05.008ec

Parametr czasowy— [P a r —— 1 2 - [= 02.00Min

WejScie wyzwalajace —

Wys$wietlacz programu
Eool

mode: 7

Timer: 01

Cuz Waluel: 0.00
Fre YWaluel: 5.00
Timer: 02

Cuz WalueZ: 0.00
Pre WalueZ: .00

BLOK FUNKCYJNY LICZNIKA
(1) Tryb 0 licznika

Wyswietlacz FBD Wys$wietlacz parametrow

01 - —B 00 f
4 L |
L fmo

L ¢ |

Wejscie zliczajace —

Wyswietlacz programu
EOO0L

C

made: 0O
Counter: 01

.Lovato
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(2) Tryb 1 licznika

Wyswietlacz FBD Wys$wietlacz parametréow
Wejscie zliczajace— | | 0 1 I~ 7 B OO 1 B001 Co1
Zliczanie w gére/w dot— [N 0 1_| |
Kasowanie— | | 0 2 | Fm o 1 C = 555555
= Parametr zliczania— | p g 1 —L— .|
§ Wyswietlacz programu
E00Ll
C
mode: 1
Counter: 01
Cur Walu=: 0
Pra ifalusz: 555555
(3) Tryb 2 licznika
Wyswietlacz FBD Wys$wietlacz parametrow
Wejécie zliczajace— | | 0 1 |— —| BOO 1 B0O1 co1
Zliczanie w gére/w dét— | N 0 1—| |
Kasowanie— | | 0 2 | Fvo 1 C = 555555
Parametr zliczania— [P g r —— > J
Uwaga: “>” oznacza, ze pojawiajaca si¢ warto$¢ bedzie wigksza niz warto$¢ biezaca.
Wy$wietlacz programu
E00L
C
mode: &
Counter: 01
Cur Walu=: 0
Pre falue: 555555
(4) Tryb 3 licznika
Wyswietlacz FBD Wys$wietlacz parametréw
Wejscie zliczajace— | | 0 1 I~ 7 B O O 1 B0O1 co1
Zliczanie w gére/w dot— [N 0 1_| |
Kasowanie— | | 0 2 | Fm o 1 C = 555555
Parametr zliczania— | p 4 1 —L— pp 4
Uwaga: “PD” oznacza, ze aktualna warto$¢ bedzie zachowana do momentu powrotu zasilania. Licznik zapisuje aktualna warto$¢, kiedy LRD
przechodzi z trybu RUN i STOP, kiedy wiaczono C KEEP.
Wyswietlacz programu
E00L
C
mode: 2
Counter: 01
Cur Walua=: 0
FPre Walue: 555555
88
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(5) Counter Mode 4

LRX DO1

Wyswietlacz FBD Wys$wietlacz parametréow

Wejscie zliczajace— | | 0 1 I~ 7 B OO 1 B001 Co1
Zliczanie w gorg/w dot— | N 0 1 —| |
Kasowanie— | | 0 2 | |—M 0 1 C = 555555

Parametr zliczania— | p 5  —— spD 4

1185 PL 07 12

Uwaga: “>” oznacza, ze pojawiajaca sig warto$¢ bedzie wieksza niz warto$¢ biezaca. “PD” oznacza, ze aktualna warto$¢ bedzie zachowana
do momentu powrotu zasilania. Licznik zapisuje aktualng warto$¢, kiedy LRD przechodzi z trybu RUN i STOP, kiedy wtaczono C KEEP.

Wyswietlacz programu

E00l

c

mode: 4

Countez: 01

Cur Value: 0

Pre falue: 555555

(6) Tryb 5 licznika

Wyswietlacz FBD Wys$wietlacz parametrow

Wejscie zliczajace— | | 0 1 I~ 7 BO O 1 B001 co1
Zliczanie w gorg/w dot— [N 0 1 —| |
Kasowanie— | | 0 2 | Fmoo 1 C = 555555

Parametr zliczania— [P g r —— (> J

“

Uwaga: “>” oznacza, ze pojawiajaca si¢ warto$¢ bedzie wigksza niz warto$¢ biezaca

Wy$wietlacz programu
EOOL

C

mode: 5

Counter: 01

Cur falue: 0

Pre alue: 555555
(7) Tryb 6 licznika

Wy$wietlacz FBD WySwietlacz parametrow

Wejscie zliczajace— | | 0 1 I~ 7 BOO 1 B0O1 co1
Zliczanie w gorg/w dot— | N 0 1 —| |
Kasowanie— | | 0 2 | |—M 0 1 C = 555555

Parametr zliczania— | P 3 r L C> PD -

Uwaga: “>” oznacza, ze pojawiajaca sig warto$¢ bedzie wieksza niz warto$¢ biezaca. “PD” oznacza, ze aktualna warto$¢ bedzie zachowana
do momentu powrotu zasilania. Licznik zapisuje aktualng warto$¢, kiedy LRD przechodzi z trybu RUN i STOP, kiedy wtaczono C KEEP.

Wyswietlacz programu
E00L

C

mode: 5

Counter: 01

Cuar falue=: 0

Pre ifalue: 555555

Uwaga: Tylko pierwsze 31 funkcji licznikéw moze zachowac swojq aktualng warto$¢ po zaniku zasilania przekaznika LRD.
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BLOK FUNKCYJNY WEJSCIA O DUZEJ PREDKOSCI ZLICZANIA

(1) Tryb 7 licznika

Wejscie szybkiego zliczania—
Wej$cie wyzwalajace —
Kasowanie—

Counter Parameter—

Wyswietlacz FBD

WySwietlacz parametrow

N

M

P

ot LIl
o014 L
o2 | |
a r— 1Mz

—|8001
|

Fvo 1
J

B0O1 co1

C = 555555

Uwaga: Zaciski wejscia o duzej predkosci zliczania 101,102.

Wyswietlacz programu

(2) Tryb 8 licznika

Wejscie szybkiego zliczania—

Wejscie wyzwalajace —

Parametr zliczania—

E001

mode:
Counter: 01
Cur Waluz: 0
Fre Walue: 535555

cC

7

Wyswietlacz FBD

Wys$wietlacz parametrow

P

a r—— omz

B0O1 co1
T=10.22Sec
C 1 =000050

C | = 000030

Note: High speed input terminal 101,102.

Wy$wietlacz programu

mods:

E00l

cC

S

Counter: 0L
Fixed Time: 10_00
Uppec: 50

Lower: 20

BLOK FUNKCYJNY KOMPARATORA RTC

(1) Tryb 0 RTC (cewka wewngtrzna)

Wej$cie wyzwalajace —

Wyswietlacz FBD

g
014 L
L

1 R

—|BOO1

Fa o 1
_|

Wyswietlacz programu

Eool

mode: 0

ETC: 1

Wyswietlacz parametréw
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(2) Tryb 1 RTC (codzienny)

Wyswietlacz FBD

Wyswietlacz parametréw

I~ 7 BOO 1 B0O1 RO1
Wejscie wyzwalajace— [ | 0 1—| |
| Fa o 1 ON MO 08:00
e RTC Parameter— P a r —— DD - OFF FR 17:00
§ Wyswietlacz programu
EOOL
mode: 1
BTC: 01
M0 -> FE
Or : &:0
Df£: 17:0
(3) Tryb 2 RTC (ciagty)
Wy$wietlacz FBD WySwietlacz parametrow
|— —l BOO 1 B0O1 RO1
Wejscie wyzwalajace— [ | 0 1—| |
| Fao 1 ON MO 08:00
RTC Parameter— P a r ——  ww - OFF FR 17:00
Wyswietlacz programu
EOOL
mode: £
ETC: 0l
MO - FR
on @ &:0
Qff: 17:0
(4) ryb 3 RTC (Rok Miesiac Dzien)
Wyswietlacz FBD Wys$wietlacz parametrow
|— —l BOO 1 B001 RO1
Wejscie wyzwalajace— | | 0 1—| |
| Fa o 1 ON 09.02.17
RTC Parameter— P a r ——  MD - OFF 10.11.11
Wyswietlacz programu
EOOL
mode: 2
ETC: 0L
On : 08.2.1%
Off: 10.11.11
.Lovato 4
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(5) Tryb 4 RTC (regulacja 30 sekundowa)

Wejscie wyzwalajace —

RTC Parameter—

Wyswietlacz FBD

Wyswietlacz parametréw

B0O1 RO1

ON

SU 08:20:20

Wyswietlacz programu

Eool

mode: 4
ETC: 01
on : 3177
S:E0:E0

BLOK FUNKCYJNY KOMPARATORA ANALOGOWEGO

(1) Tryb 0 poréwnania analogowego (cewka wewnetrzna)

Wejscie wyzwalajace —

Wyswietlacz FBD

MO0 1 I~
_|
|

1

—|8001

L
L koo

G |

Wyswietlacz programu

Eool

made: 0
&naleg: 01

(2) Tryb 1 poréwnania analogowego

Wejscie wyzwalajace —
Wejscie wyzwalajace —
Wejscie wyzwalajace —

Odniesienie—

Wyswietlacz FBD

Wyswietlacz parametréw

Wys$wietlacz parametrow

MO0 1 I~
_|
|

Par—

—lBOO1

Ay-R |

<Ax< |—Q 0 1

B001 GO1
Ax=B002 V
Ay =B003 V

G =B004 V

Wyswietlacz programu

E0ol

mode: 1
Znaleg: 01

Cur Waluel: 0.0
Cur Waluez: 0.0
Bef Walue: 0.00

a
a
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(3) Tryb 2 poréwnania analogowego
Wyswietlacz FBD Wys$wietlacz parametréow
Wejscie wyzwalajace— |M 0 1 I~ 7 BOO 1 B001 GO1
Wejscie wyzwalajace — —| Ax | Ax =B002 V
Wejscie wyzwalajace — | <Ay |—Q 0 1 Ay =B003 V
Odniesienie— |p g  —— - G =B004 V
Wyswietlacz programu
E0OL
mode: Z
Znalog: 01
Cur falu=l: 0_00
Cur ifaluei: 0.00
Fef Walu=: 0.00
(4) Tryb 3 poréwnania analogowego
Wy$wietlacz FBD WySwietlacz parametrow
Wejscie wyzwalajace— |M 0 1 I~ 7 BOoO 1 B0O1 GO1
Wejscie wyzwalajace — —| AX | Ax = B002 V
Wejscie wyzwalajace— | >Ay Fao 1 Ay =B003 V
Odniesienie— |p g  —— - G =B004 V
Wyswietlacz programu
E00L
mode: 2
Analog: 01
Cur ifalu=l: 0.00
Cur Walu=Z: 0.00
Bef ifalue: 0.00
(5) Tryb 4 poréwnania analogowego
Wyswietlacz FBD Wys$wietlacz parametrow
Wejscie wyzwalajace— |M 0 1 I~ 7 BOO 1 B001 GO1
- Ref | Ax=B002 V
Wejscie wyzwalajace — | >AX |—Q 0 1
Odniesienie— |p 3  —— - G =B003 V

Wyswietlacz programu

Eool

mode: 4

Analog: 01

Cur faluel: 0.00
Eef Tfalue: 0.00

.Lovato
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(6) Tryb 5 poréwnania analog

owego

Wyswietlacz FBD Wys$wietlacz parametréow
Wejscie wyzwalajace— |M 0 1 I~ 7 B OO 1 B001 GO1
- Ref | Ax=B002 V
Wejscie wyzwalajace — | <AX |—Q 0 1
s Odniesienie— |p g  —— - G =B003 V
§ Wyswietlacz programu
E00L
mode: 5
Arnaleg: 01
Cuar Waluel: 0O_00
Bef Valwue: 0.00
(7) Tryb 6 poréwnania analogowego
Wy$wietlacz FBD WySwietlacz parametrow
Wejscie wyzwalajace— |M 0 1 |— —l B O O 1 B0O1 GO01
- Ref | Ax=B002 V
Wejscie wyzwalajace — | =Ax |—Q 0 1
Odniesienie— |P g r - - G =B003 V
Wyswietlacz programu
Eodl
mode: &
Analog: 01
Cur Waluel: 0_00
Fef Walwue: 10_00
(8) Tryb 7 poréwnania analogowego
Wyswietlacz FBD Wys$wietlacz parametrow
Wejscie wyzwalajace— |M 0 1 I~ 7 BOO 1 B001 GO1
- Ref | Ax=B002 V
Wejscie wyzwalajace — | < >AX |—Q 0 1
Odniesienie— |p 3  —— - G =B003 V
Wyswietlacz programu
E0ol
mode: 7
Enalog: 01
Cur Walwu=l: 0_00
Fef Walue: 10_00
94
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BLOK FUNKCYJNY AS (ADD-SUB)

Wyswietlacz FBD Wys$wietlacz parametréow
I~ 7 BOO 1 B0O1 ASO1
Wejscie wyzwalajace— | | o 1 —| - | V1 = 00010
| A Fm o 1 V2 = B003
Odniesienie— | p 3  —— AS - V2 = B003

Wyswietlacz programu

EOOL

As

a3: 01

Cur Walwue: 0
Fre falu=l: 10
Pre Valu=z: 0
Fre Value?: 0

BLOK FUNKCYJNY MD (MUL-DIV)

Wy$wietlacz FBD WySwietlacz parametrow
I~ 7 BOO 1 B0O1 MDO1
Wejscie wyzwalajace— | | o 1 —| o- | V1 = 00001
| A Fm o 1 V2 = 00001
Odniesienie— |p 3  —— MD - V2 = 00001

Wyswietlacz programu

E0Ol

-

MO:0ol1

Cnar falue: 0
Fre falue=l: 1
Fre falueZ: 1
Fre falue?: 1

BLOK FUNKCYJNY PID (PROPORCJONALNIE-CAtKUJACY-ROZNICZKUJACY)

Wy$wietlacz FBD WySwietlacz parametrow
I~ 7 BOO 1 B001 PI01
Wejscie wyzwalajace— || o 1 _| A | SV = 00120
| A Fno 1 PV = 00100
Odniesienie— [p 3 r ——  MD - Ts =002.00 sek 1
Wys$wietlacz programu SEL++/—
E00l B001 P101
Kp = 00100%
Ti =0010.0 sek
Td =001.00 sek 2

FID: 01

Cur falus: 0
Targetifalue: LZ0
Te=tifalue: 100
FampT ime: 200
Proplrain: 100
InteT ime: 100
DAif£T ime: 100
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BLOK FUNKCYJNY MX (MULTIPLEXER)

Wyswietlacz FBD Wys$wietlacz parametréow
Wejscie wyzwalajace— | | 0 1 I~ 7 BOO 1 B0O1 MX01
Wejscie wyboru 1— M 0 1 —| - | V1 = 00015
Wejscie wyboru 2— |M 0 2 | Ao Fno 1 V2 = 15163
Odniesienie— |p g  —— MX J 1
Wyswietlacz programu SEL+«/—
E0OL B001 MX01
V3 = 04565
V4 = 05846
2
M:0L
Cur Walue: 0
Pre Walu=l: 15
Pre WalusZ: 151632
Pre Walua2: 4565
Pre Walued: 5546
BLOK FUNKCYJNY AR (RAMPA-ANALOGOWA)
Wyswietlacz FBD Wys$wietlacz parametrow
Wejscie wyzwalajace— | | 0 1 I~ 7 B OO 1 B001 ARO1
Wejscie wyboru poziomu— [\ 0 1 _| /—L | L1 = 00500
Wejscie Stop— (M 0 2 | A Fno 1 L2 = 00800
Odniesienie— | P 2 r —— AR - ML= 01000 1
Wy$wietlacz programu SEL+/—
Eool S =00000  ARO1
R =00010
A =01.00
B =00000 2
AF: 01
Cur falue: 0
Lewell: 500
LewaelZ: 500
MaxL: 1000
StSp: 0
Fate: 10
Fain: 100
Off=et: 0
9 JLovato
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ROZDZIAL. 6: SPECYFIKACJA SPRZETOWA

SPECYFIKACJA PRODUKTOW

Zasilanie

TYP 12VDC

100-240 | 24VDC | 24VAC
VAC

llosé llosé
wejscé wyj$é

Wejscia |WYjscial Klawiaw
analog. |analog.| iekran
LCD

Moduty | 1kHz |LINK /0
rozszerz. \Wejscie do
szybkiego
zliczania

LRD10R
A240

6 4 | Przekaznik

LRD12R
A024

8 4 | Przekaznik

10/12 pkt.

LRD12R
D024

80 4 | Przekaznik

LRD12T
D024

80 4 | Tranzystor

LRD20R
A024

12 8 | Przekaznik

LRD20R
A240

12 8 | Przekaznik

LRD20R ]
D012

20 pkt.

120 | 8 | Przekaznik

LRD20R
D024

120 8 | Przekaznik

LRD20T
D024

120 8 | Transistor

LRE0O2A
D024

LREO4A
D024

LRE04P
D024

(PT100)

LREO8R
A024

4 4 | Przekaznik

Rozszerzenia

LREOSR
A240

4 4 | Przekaznik

LREO8R
D024

4 4 | Przekaznik

LREOST

D024

4 4 | Transistor

O Niektore typy LRD posiadaja whudowane wej$cia cyfrowe, ktére moga by¢ ustawiane i uzywane jak wej$cia analogowe.
@ Moduty rozszerzen zasilane 24VDC.

SPECYFIKACJA ZASILANIA

STANDARDOWE MODELE

Charakterystyka LRD10R A240 LRD12R A024 LRD20R D012 LRD12R D024

LRD20R A240 LRD20R A024 LRD20R D024 LRD12T D024
LRD20T D024
Zasilanie pomocnicze 100-240VAC 24VAC 12VDC (LRD... D012) 24VDC
24VDC (LRD... D024)
Zakres zasilania 85-265VAC 20.4-28.8VAC 10.4-14.4VDC (LRD20R D012) 20.4-28.8VDC
20.4-28.8VDC (LRD... D024)
Czestotliwo$¢ zasilania 50/60Hz 50/60Hz — —
Zakres czestotliwosci 47-63Hz 47-63Hz — —

Dopuszczalny czas
chwilowego zaniku mocy

10ms (p6t cyklu) /
20 razy (IEC/EN 61131-2)

10ms (p6t cyklu) /
20 razy (IEC/EN 61131-2)

1ms/10 razy
(IEC/EN 61131-2)

1ms/10 razy
(IEC/EN 61131-2)

Bezpiecznik

Wymagany bezpiecznik

Wymagany bezpiecznik

Wymagany bezpiecznik

Wymagany bezpiecznik

lub wytacznik 1A lub wytacznik 1A lub wytacznik 1A lub wytacznik 1A
Izolacja Brak Brak Brak Brak
Sredni pobor pradu 85...90mA 160...290mA 265mA (LRD20R D012) 75...125mA
90...150mA (LRD... D024)
Rozproszenie mocy 7.5W W 5W 4.5W
Przekroj przewodow 0.14...2.5mm? 0.14...2.5mm? 0.14...2.5mm? 0.14...2.5mm?
min...maks. 26...14AWG 26...14AWG 26...14AWG 26...14AWG
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SPECYFIKACJA WEJSCIA

LRD...A240 MODEL

Charakterystyka

LRD10RA240

\ LRD20RA240

Obwody wejSciowe

Diode Resistor

S
Capacitor T [i

LRD

llos¢

6 (wejsc cyfrowych)

12 (wej$¢ cyfrowych)

Sygnat pradowy wejscia 120VAC 0.66mA 120VAC 0.55mA
240VAC 1.3mA 240VAC 1.2mA

Wej$cie pradowe ON > 79 VAC /0.41 mA > 79 VAC /0.4 mA

Wej$cie pradowe OFF <40 VAG/0.28 mA <40 VAC/0.15 mA

Dtugo$é przewodu <100 m <100 m

Czas odpowiedzi wejscia ON > OFF ON > OFF

Typowo 50/60Hz: 50/45ms (120VAC)

Typowo 50/60Hz: 50/45ms (120VAC)

Typowo 50/60Hz: 90/85ms (240VAC)

Typowo 50/60Hz: 90/85ms (240VAC)

OFF > ON

OFF > ON

Typowo 50/60Hz: 50/45ms (120VAC)

Typowo 50/60 Hz: 50/45ms (120VAC)

Typowo 50/60Hz: 22/18ms (240VAC)

Typowo 50/60 Hz: 22/18ms (240VAC)

LRD...A024 MODEL

Charakterystyka

LRD12RA024

\ LRD20RA024

Obwody wejsciowe

Diode Resistor

Capacitor T :;

LRD

llo$¢

6 (wejs¢ cyfrowych)

12 (wejs¢ cyfrowych)

Sygnat pradowy wejscia

3mA

3mA

Wejscie pradowe ON

> 14 VAC /3 mA

> 14 VAC /3 mA

Wejscie pradowe OFF

< 6 VAC/0.85 mA

< 6 VAC/0.85 mA

Dtugo$¢ przewodu <100 m <100 m

Czas odpowiedzi wej$cia ON > OFF ON > OFF
Typowo 50/60 Hz: 90/90 ms Typowo 50/60 Hz: 90/90 ms

OFF > ON OFF > ON

Typowo 50/60 Hz: 90/90 ms

Typowo 50/60 Hz: 90/90 ms
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MODEL LRD12..D024

LRX DO1

Charakterystyka LRD12RD024 - LRD12T7D024
Normalne wej$cie cyfrowe | WejScie szybkiego zliczania Wejscie analogowe uzywane, Wej$cie analogowe
jako normalne wejscie cyfr.
LRD12:17, 18 LRD12: A1, A2
LRD20: 19, 1A, 1B, IC LRD20: A1, A2, A3, A4
Obwody wejsciowe 103~106 101.102 107,108
Resistor Resistor VDC
o~ -
E Cl1 % c? —
= ] ] =
= LRD
LRD LRD
1lo$¢ wej$é 4 2 2 2
Sygnat wej$cia pradowego 3.2 mA/24 VDG 3.2 mA/24 VDC 0.63 mA/24 VDC < 0.17 mA/10 VDC
Wejscie pradowe ON >1.875 mA/15 VDC >1.875 mA/15 VDC >0.161 mA/9.8 VDC —
Wejscie pradowe OFF < 0.625 mA/5 VDC < 0.625 mA/5 VDC < 0.085 mA/5 VDC —
Dtugos¢ przewodu <100 m <100 m <100 m <30 m (przewdd ekranow.)
Czas odpowiedzi wej$cia ON=>0FF ON=>0FF ON=>0FF —
4ms 0.3 ms Typowo: 4 ms —
OFF=>0N OFF=>0N OFF=>0N —
4 ms 0.5 ms Typowo: 4 ms —
Wej$cie napigciowe — — — 0~10 VDC
Klasa doktadnosci — — — 0.01VDC
Bit konwersji — — — 10
Btad — — — +2%=+0.12 VDC
Czas konwersji — — — 1 cykl
Rezystancja czujnika — — — <1 kohm
MODEL LRD20..0024
Charakterystyka LRD20RD012 - LRD20RD024 - LRD20TD024
Normalne wejscie cyfrowe | WejScie szybkiego zliczania |Wejécie analogowe uzywane Wej$cie analogowe
jako normalne wejscie cyfr.
LRD12:17, 18 LRD12: A1, A2
LRD20: 19, 1A, 1B, IC LRD20: A1, A2, A3, A4
Obwody wejsciowe 103~108 101.102 109,10A,108,10C
Resistor Resistor VDC
] |
cl Cc2 —a
_ _ %x
LRD
LRD LRD
llo$¢ wej$é 6 2 4 4
Sygnat wej$cia pradowego 3.2mA/12-24VDC 3.2mA/12-24VDC 0.63mA/12-24VDC <0.17mA/10VDC
Wejscie pradowe ON D012 >1.875mA/7.5VDC >1.875mA/7.5VDC >0.163mA/9,8VDC —
D024 >1.875mA/15VDC >1.875mA/15VDC >0.163mA/9,8VDC —
Wejscie pradowe OFF D012 <0.625mA/2.5VDC <0.625mA/2.5VDC <0.083mA/5VDC —_
D024 <0.625mA/5VDC <0.625mA/5VDC <0.083mA/5VDC —
Dtugo$é przewodu <100 m <100 m <100 m <30 m (przewéd ekranow.)
Czas odpowiedzi wejScia ON=OFF ON>OFF ON=OFF —
4ms 0.5ms Typowo: 4ms —
OFF=0N OFF=0N OFF=0N —
4ms 0,3ms Typowo: 4ms —
Wej$cie napigciowe — — — 0~10 VDC
Klasa doktadnosci —_ — — 0.01 VDC
Bit konwersji — — — 8
Btad — — — +2%20.12 VDC
Czas konwersji — . — 1 cykl
Rezystancja czujnika —_ - —_ <1 kohm
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SPECYFIKACJA WYJSCIA

Charakterystyka Przekaznik

Tranzystor

Obwody wyj$ciowe

2L22
2l

/\\{

/\\{
— "
_/\l,—

N
=
- N

X 4
+
L~ o
Zewnetrzne zasilanie Mniejsze niz 265VAC; 30VDC 23.9~24.1V
Izolacja obwodu Mechaniczna Optyczna
Maks. Rezystancyjne 8 A pkt. 0.3 A pkt.
obciazenig Indukcyjne 4A pkt. —
Os$wietlenie 200 W 10 W/24 VvDC
Prad otwart. drenu (MOSFET) — <10 pA
Min. obciazenie 16.7mA 0.2mA
Czas ON — OFF 15ms 25us
odpowiedzil OFF — ON 15ms Mnigj niz 0.6 ms
UWAGI DO OKABLOWANIA WYJSCIA
OBCIAZENIE OSWIETLENIE
Podczas zataczania zarnikéw warto$¢ pradu bedzie 10~20 razy wigksza niz normalna warto$é przez 10ms. Rezystor dotaczany réwnolegle
lub rezystor ograniczajacy dodawany szeregowo maja za zadanie ograniczy¢ warto$¢ pradu.
Rezystor podtaczany réwnolegle Rezystor podtaczany szeregowo
N/ N/
@ —O—WW\
7N\
Rezystor wyjécie Rezystor wyjécie
réwnolegty szeregowy
i[s ils
W tym przypadku natezenie $wiatta bedzie mniejsze, dlatego nalezy W tym przypadku natezenie Swiatta bedzie wigksze, jesli dodamy
doktadnie dobra¢ warto$¢ rezystora. rezystor o zbyt duzej warto$ci oporu.
OBCIAZENIE INDUKCYJNE
W momencie zataczenia obciazenia indukcyjnego (z OFF na ON) powstaje impuls napigcia (kV), w szczegélno$ci w LRD z wyj$ciami
przekaznikowymi. Ponizej pokazano rézne metody absorbcji wzrostu napigcia.
a. Zasilanie AC, absorbcja przy uzyciu C i R b. Zasialnie DC, "dioda ttumigca”
Obcigzenie Obciazenie
NV VY
‘ ’741 I
\ A - L
® HQ - < |
pochlanlacz CiR ? dioda ttumiaca
Nie stosowac pojemnosci, jako pochtaniacza jak pokazano ponizej.
obcigzenie obmazenle
I 1 - .
1 Tl
| \ ¢ | ¢
zasilanie zasilanie__ T
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g WYTRZYMALOSC PLC
& 100
N
N
g N
x
o \\\‘
c NN
IS N
® N
o~ § \\\
5 ﬁ \\\\\
T ™~
T~
3 T~
= T~
10 ™
2 4 5 6 7 8 9 10
Prad zestykow
— Dane na wykresie sa standardowe, ale wyttrzymato$¢ przekaznika zalezy od temperatury otoczenia pracy.
- Wytrzymato$c¢ jest wigksza niz 100 000 cykli, jesli prad jest mniejszy niz 2 A.
AKCESORIA
Kod zaméwienia | Opis
LRX C00 Kabel faczacy LRD-PC RS-232, dtugo$¢ 1.5m
LRX C03 Kabel taczacy LRD-PC USB, dtugo$¢ 1.5m
LRX MO0 Pamig
LRX SW Oprogramowanie do LRD
WYMIARY LRD
10/12 pkt.
54.6
72 5 r» 443
(B3
20 00000000 L
S é)o% 2 80 23
S 005 _
20 pkt.
54.6
126 5 :J — 443 —=
04
(%)%) QPR 2220 2220000 | “
8 &30% 8 810 23
oo o0 o0 oo ©© 0o oo °0
% 80 5 t 04.5 Lm
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ROZDZIAL 7: MODULY ROZSZERZEN

Moduty wej$¢/wyjs¢ cyfrowych: LREOBRD024, LREO8TD024, LREO8RA024, LRE08AA240
Moduty analogowe: LRE02AD024, LRE04AD024, LREO4PD024.
Modut komunikacji: LREPOO

Do wszystkich przekaznikéw LRD mozna podtaczyé moduty rozszerzen. Kolejno$é podtaczenia tych modutéw do LRD jest nastepujaca: cyfrowe,
analogowe i komunikacji. Moduty wej$¢ cyfrowych wystepuja w 2 typach: wersja 1.2 i wersja >3.0. Oba typy moga by¢ wykorzytywane z LRD.
Moduty analogowe moga byc uzywane tylko z LRD o wersji oprogramowania >V.3.0 i oprogramowaniem LRXSW w wersji >3.0.

Maksymalna konfiguracja: LRD + 3 moduty LREOS... + 2 moduty LRE02AD024 + 1 LRE04PD024 + 1 modut LRE04AD024 + 1 modut LREPQO.

UWAGA: Kiedy zainstalowano wigcej niz 1 modut analogowy to typ LREO4AD024 musi by¢ zamontowany jako ostatni modut z modutéw
analogowych, w celu poprawnego dziatania.
Metoda podfaczania wszystkich modutéw rozszerzer do LRD jest taka sama jak pokazano ponizej.

o

h \\.
WYMIARY MODULOW ROZSZERZEN
Wszystkie moduty maja takie same wymiary jak pokazano ponizej.
4650 57.30
5,08 49,30
* 31.50
I i I | H
[t l | o
(e]e]
S o= | glg 8 g 8
QJ <f| S| P | W C
a ~ @™ < D <t
Ty ,
¥ L 5-:1!\ 5.00 _i#
2800 22450 59.60

® Dk
i 1 Vi C1PE
| 0 (1) Zaciski zasilania D!%!

nput X102 03 X4
] Klipsy montazowe Q0

AL 002900
(B Wejécia
/® Zielona dioda LED statusu
O( ,® przekaznika (rev. 3.x)

(B) Przycisk do demontazu

Oupat ix ey B @ Wyjscia
C%S)O(L? (7) tacznik modutu rozszerzen
C bV

©®
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INSTALACJA MODUt OW ROZSZERZEN

— Metoda instalacji jest taka sama dla wszystkich modutéw, jak pokazano ponizej

40,

i g
] e
] o M4x20 (#8x32)
1] CH)T |
' __ ] 505
Oy T
o ! =8)
| ¥
LACZNIK
* M2 13 K5 B Al A2 z(p:::gxzxam PRZYCISK
DC 24V Input 8x DC(AT,AZ 0~10V) Ay
%®§ onm
=y i A — —
B@ =
Oulpul +x Relay {BA
Ouput 4 x Relay 784 || LRX MOO Qﬂ@@%
SZYNA DIN
—
[*§] Q2
+
I
i "nize 58 A A Input X1 X2 X
| 00 00000000 | 1% 5508
DC 24y |mu 8x m152 qu} L N AC100=2400 \ M4X20 (#8)(32)
CR D= —F—
R D R —F—
R D [ F—
mm? 0.14..1.5 0.14...0.75 0.14..2.5 0.14..2.5 0.14..1.5
AWG 26...16 26..18 26..14 26..14 26..16
=— Qo
(00134?) @ Nm 06
14in c
@ Ibin 5.4
— Odfacz zasilanie przed serwisem urzadzen.
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PROGRAMOWANIE MODULOW ROZSZERZEN W LRD

W LRD nalezy ustawi¢ liczbe modutéw rozszerzen wejsc/wyjsé, kiedy sa one potaczone razem. Metodg ustawien wejsé/wyjs¢ pokazano ponizej.

1) Przez klawiaturg

2) Przy uzyciu oprogramowania LRXSW

Nodule System Set
rSet ID—————————— rRemote I/0—

Current ID: I 1 :f::s
ter
New ID(00-99): | B
" Slave
pand I/0- < | [ Others
7_'-='—'Q w ‘ VH Keep
dEXP. NUMBER 0 [ C Keep
m/f Q e [~ Back Light
RETENTIVE COUNTER x o || s
PROGRAM % X L A - : = - 1 DR Fomat Set
Conm. Mode: |8!H}2 'I * Unsigned
Baud Rate: |334DD v| | Signed
IF Set | - Wacchdog
N (O '}
" High Speed(0.3ns) " Alarm
" Low Speed(3ms) [ (" Error
~Scan Time
* No ( User-Defined: Ir_. (06~90ms)
conces |
STATUS WYSWIETLACZA ROZSZERZEN
Expansion Input state Expansion
B ON Output state
O OFF B ON
O OFF
Expansion
module state:
B Linked
® Not Linked RTC: year month day
0 Not Set
Oba typy modutéw, wejscia/wyjscia cyfrowe i moduty analogowe, maja wskaznik $wietiny.
Status wskaznika $wietlnego jest taki sam.
__=ﬁ§?fFI6_A1_A2_ nput X1 X2 X3 X4
pF S0_ooooonad 4 0000
24VDC Input 8x DC (A1, A2 0~10V)
sEEEEEEEEES Dioda LED $wieci §w. ciaglym
I | LRE jest w trybie RUN
Ir————- 7 BZASH | ¢
I Y N
I | @ | Dioda LED miga (3Hz)
1 | :;‘;®‘g | o, Anormalne warunki LRE:
e - - il | ,’, - bfad transferu danych
H; e | LT ah - btad potaczenia
| T Q0000
H;O—:p;t = R—iay—=/83= ;': ===;==' 0 e
=
L ooy oy ([QPO0R0
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OKABLOWANIE MODUtOW WEJSC/WYJSC CYFROWYCH

Moduty: LREO8RA024, LRE08D024, LRE08TD024.Maksymalna konfiguracja: LRD + 3 moduty LREOS. ..
+ 2 moduty LREO2AD024 + 1 LRE04PD024 + 1 modut LRE04AD024 + 1 modut LREPOO.

1)Zasilanie 24V DC - LREOBRD024 / LRE08TD024

., ©
| Fro—
—1 Fusa 1
e T @ L = —
w \ \ \ 24vVDC ‘f# @
(e [x1 %2 x3 xa BL a BN
il il Bl 0]@10 B
+ oc :ng XX X X4 ®
| 00
2) Zasilanie 24VAC / 100~240VAC - LREO8RA024 / LREOSRA024
| o
—
24VAC ]
100...240VAC ,§§«
50160Hz © \ \ \ \
X1 X2 X3 X4
3) Wyjscie przekaznikowe - LREOSR...
PO
QLYOCORY
Y3 Y4
9 i | _@ I —— —6-1
L/~ 2 | ]
12...240VAC = ra 4 * hN
P - ] -
50/60Hz Elj 9P i I k '_'Ir' ‘U
or12.30voc N/- o R : - -
12...240VAC 50/60Hz | 12...30VDC
4) Wyjscie tranzystorowe - LREOST...
+ -1
24VDC S
= - lJ
© Bezpiecznik 1A (szybki), wytacznik i zabezpieczenie przeciwzwarciowe.
@ Filtr przeciwprzepigciowy (napiecie odcigcia 43VDC).
® Filtr przeciwprzepigciowy (napigcie odcigcia 430VAC dla LRD... A240; 43VAC dla LRD... A024).
O Bezpiecznik, wytacznik lub zabezpieczenie przeciwzwarciowe.
@ Obciazenie indukcyjne.
Obcigzenie inducyjne AC wymaga by réwnolegle podtaczony byt filtr przeciwprzepigciowy do ttumienia szumow w przypadku, gdy wyjsciem
LRD jest przekaznik.
Obciazenie indukcyjne DC wymaga by réwnolegle podtaczy¢ diode, gdy wyjSciem LRD jest przekaznik.
Napigcie wsteczne diody powinno by¢ wigksze o 5 do 10 razy niz napigcie obciazenia a prad dopuszczalny powinien by¢ wigkszy niz prad
obciazenia.
Obcigzenia indukcyjne wymagaja by réwnolegle podfaczy¢ diode, gdy wyjsciem LRD jest tranzystor.
.Lovato 105
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OKABLOWANIE MODUtOW ANALOGOWYCH
Moduty: LREO2AD024, LRE04AD024, LRE4PD024.

Maksymalna ilo$c modutéw analogowych montowanych do LRD podano ponizej:

1) 2 moduty LREO2AD024

2) 1 modut LREO4AD024
3) 1 modut LREO4PD024.
Maksymalna konfiguracja: LRD + 3 moduty LREOS... + 2 moduty LRE02AD024 + 1 LRE04PD024 + 1 modut LRE0O4AD024 + 1 modut LREPOO.
UWAGA: Kiedy zainstalowano wigcej niz 1 modut analogowy to typ LREO4AD024 musi byé zamontowany jako ostatni modut z modutéw
analogowych, w celu poprawnego dziatania.

Wartosci trybu pradowego 2+2 wej$¢ analogowych pokazano ponizej:
AQO0O1=00.00mA
AQO02=00.00mA
AQO03=00.00mA
AQ04=00.00mA

Wartosci trybu napieciowego 4 wej$¢ analogowych pokazano ponizej to jest zawsze wySwietlana jest warto$¢ “V”, nawet, jesli wybrany aktualnie

jest tryb pradowy “mA”.
A05=00.00V
A0OG6=00.00YV
A0O7=00.00V
A08=00.00V

Wartosci trybu pradowego 4 wej$¢ PT100 pokazano ponizej:
ATO01=0000.0°
AT02=0000.0°
AT03=0000.0°C
AT04=0000.0c°C

Btad cewki wyj$ciowej (warto$¢ spoza limitow lub czujnik nie jest zainstalowany)

Cewka Numer
wyjéciowa AT
M34 ATO1 Btad kanatu 1 LRE04PD024
M35 AT02 Btad kanatu 2 LRE04PD024
M36 ATO03 Btad kanatu 3 LRE04PD024
M37 ATO04 Btad kanatu 4 LRE04PD024
Zasilanie 24VDC
(1]
+
=== 24V % (2]
J 1

@ Bezpiecznik 1A (szybki), wytacznik i zabezpieczenie przeciwzwarciowe.

@ Przelotowy filtr przeciwprzepieciowy (napiecie odcigcia 43VDC).
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Okablowanie modutu LREO2AD024

© Bezpiecznik 1A (szybki),
wytacznik i zabezpieczenie
przeciwzwarciowe.

@ Przelotowy filtr
przeciwprzepieciowy
(napiecie odciecia 43VDC).

Wyjécie napigciowe
(1)

o+
2y %9

- CO0O

+ -
QOO 24vne
[ ILovato LT LY T ¥ 1 3

o Run

2 analog output unit

50000
L 550000

C1 V111 C2 V2 12

External External
equipment | | equipment

Wyjscie pradowe
o

o+
w %9

QOO0

]

.
OQ 24vpe

0 Run

2 analog output unit

00000

000000

Cl Vi1 c2Vv2 12

External External

equipment_| | equipment

Tryb wyj$cia mozna ustawi¢ w jednostce bazowej LRD... poprzez wartosci rejestrow DR (aktualny tryb):

Numer Znaczenie Definicja danych
DRDO Tryb wyj$cia AQO1 0: Tryb napigciowy
Warto$¢ wyjscia AQ jest 0, kiedy LRD jest w trybie STOP.
DRD1 Tryb wyj$cia AQ02 1: Tryb pradowy
Warto$¢ wyjscia AQ jest 0, kiedy LRD jest w trybie STOP.
DRD2 Tryb wyj$cia AQO3 0: Tryb napigciowy
AQ utrzymuje warto$¢ wyjsciowa, kiedy LRD jest w trybie STOP.
DRD3 Tryb wyj$cia AQ04 1: Tryb pradowy

AQ utrzymuje warto$¢ wyjsciowa, kiedy LRD jest w trybie STOP.

Uwaga: Warto$¢ uwzgledniana jest, jako O je$li DR jest w zakresie 0-3

Okablowanie modutu LRE04AD024

© Bezpiecznik 1A (szybki),
wytacznik i zabezpieczenie
przeciwzwarciowe.

@ Przelotowy filtr
przeciwprzepigciowy

(napigcie odcigcia 43VDC).

= 0-10V Analogowe
[2]

+
i %e -

12 V2 G2 PE

- 0000

s =
O QO 24vpe
[ILovatoLX XYY Y T T}

0 Run

4 analog input unit

00000

11 Vi C1 PE

1

| L
[4]

13 V3 C3]14 V4 C4

Ao
PE
-
4

L OO0

- 0000

= 4-20mA Analogowe
(2]

+
1@ e

mi i

12 V2 C2 PE

5 o
OO 24vne
[.ILovato LT T T Y Y Y T

o Run

4 analog input unit

00000

11 Vi C1 PE

13 V3 C3]14 V4 C4 1

OO0

@@
PE
a8

Impedancja obciazenia zewngtrznego
powinna by¢ wigksza niz 500Q

Charakterystyka Specyfikacja
(jednostka wyj$¢ analogowych, 2 kanaty wyjciowe napigciowy/pradowy)
Napiecie Prad
Zakres wyj$cia analogowego 0~10v 0~20mA

Impedancja obciazenia zewngtrznego
powinna by¢ mniejsza niz 500Q

Rozktad 10mV 40pA
Wyijscie cyfrowe 0.00V~10.00V 0.00mA~20.00mA
Doktadno$é +2,5% +2.5%
Catkowita ilo$¢ kanatow 2 2
C1~C2 dostepne wejscie V1~V2 lub [1~12
V1~V2 Zacisk wyjscia napiecia; —_
wyj$cie sygnatu napiecia od V do C
Blok zaciskéw 11~12 — Zacisk wyjscia pradu;
wyj$cie sygnatu pradu od | do C
+ +24V DC wejScie zasilania (+)
- +24V DC wejscie zasilania (-)

Zasilanie pomocnicze

24VDC

Temperatura otoczenia pracy

-20°C...+55°C

.Lovato
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Okablowanie modutu LRE04PD024

External
equipment

f+?%f e}
24VDC Te —1—=

Selele
==
O QO 24vne
[LiLovato CX XL Y T T Y @
© Bezpiecznik 1A (szybki), wytacznik O fun
i zabezpieczenie przeciwzwarciowe.
@ Przelotowy filtr przeciwprzepigciowy @ @
(napigcie odcigcia 43VDC).
4 PT100 temperature sensor unit
OO Al Bl i1>
LIrSooo00
A3 B3 b3 A4 B4 b4
—=
Kiedy temperatura jest poza limitami zakresu-100°C...+600°C, cewki wyjSciowe btedu M34, M35, M36 i M37, ktére odpowiadaja kanatowi 1,
kanatowi 2, kanatowi 3 i kanatowi 4, beda aktywne (ON).
Charakterystyka Specyfikacja
(jednostka wej$¢ analogowych, 4 wej$cia czujnikow temperatury PT100)
Zakres temperatury wej$cia -100°C...+600°C
Wyijscie cyfrowe -100.0°C...+600.0°C
Rozktad 0.1°C
Doktadno$¢ 1%
Catkowita liczba kanatéw 4
A1~A4 Zacisk A — Wejcie sygnatu czujnika temperatury (PT100)
B1~B4 Zacisk B - Wejscie sygnatu czujnika temperatury (PT100)
Blok zaciskow b1~b4 Zacisk b - Wejscie sygnatu czujnika temperatury (PT100)
+ +24V DC wejscie zasilania (+)
- +24V DC wejscie zasilania (-)
Zasilanie pomocnicze 24VDC
Temperatura otoczenia pracy -20°C...+55°C
MODUt. KOMUNIKACJI
MODUt MODBUS LREPOO
Modut LREPOO umozliwia przekaznikowi LRD komunikacjg z innymi sterownikami w trybie master/slave. LREPOO pracuje, jako RTU slave,
odpowiada na zapytania RTU master, ale nie moze zainicjowac komunikacji. Zobacz instrukcje obstugi 1196... by uzyska¢ szczeg6ty komunikacji
przy uzyciu LREPOO
KONFIGURACJA LREP0O
o O - Zasilanie
\ @ - klips do montazu na szyng 35mm DIN lub przy uzyciu wkretéw typu M4x15mm.
(. T+ - oo /@ . ' . I I
00 o ® - 2-hitowy przetacznik SW2 (wybor rezystancji zacisku z dwoma ustawionymi na ON)
(4) 0 - Wskaznik LED status RUN w LREP0O
O @ - Zacisk B portu RS-485
il < cou /@ © - Ekran portu RS-485
O err
/@ @ - 8-bitowy przetacznik SW1-1 do SW1-8 do konfiguracji LREPOO
M 506 © - Zacisk A portu RS-485
@ (1 OMAWBWSM /@ O - Przycisk do odfaczania modutu
(0 —®@
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(1]
+ —
—7
- 24V T @A
u:r + - DC24v
O O ON# w
£
O - Bezpiecznik 1A (szybki), wytacznik i zabezpieczenie przeciwzwarciowe.
@ - Przelotowy filtr przeciwprzepieciowy (napigcie odcigcia 43VDC).
Podtaczenie modutow LREPOO przez RS-485
Port Port Port
Slave Slave | Slave
1 i i
Il T 90 /] 000 ... [I__J] 999
/[P P ] /PP ‘ /3PP ‘
if i it
<C <C <C
USTAWIENIA KOMUNIKAGJI
Predko$¢ i format komunikacji LREPOO mozna ustawic przy uzyciu 8-bitowego przetacznika (DIP) SW1.
Predko$¢ przesytu danych
SW1-3~SW1-1 ustawia predko$¢ przesytu danych w komunikacji 57.6K, 38.4K, 19.2K, 9.6K, 4.8K jak pokazano ponizej.
SW1-3 | SW1-2 | SW1-1 |Predkos¢ przesytu danych (kbps)
OFF OFF OFF 48
OFF OFF ON 9.6
OFF ON OFF 19.2
OFF ON ON 38.4
ON * * 57.6
* moze by¢ ON lub OFF
USTAWIENIA BITU SPRAWDZAJACEGO | BITU STOP
SW1-4, ustawienia bitu stop i bitu sprawdzajacego
SW1-5, ustawienia formatu weryfikacji (dostepne, jesli SW1-4 = 1)
SW1-6, ztozony zestaw
SW1-7 - SW1-8, zajete
Wiecej informacji pokazano ponizej:
SW1-8 | SW1-7 | SW1-6 | SW1-5 | SW1-4 | Bit Stop, bit sprawdzajacy, ztozony zestaw
* * OFF * OFF | 2 bity stop, bez bitu sprawdzajacego
* * OFF OFF ON 1 bit stop, 1 nieparzysty bit sprawdzajacy
* * OFF ON ON 1 bit stop, 1 parzysty bit sprawdzajacy
* * ON * * SW1-5 sg niesprawne, domy$iny format komunikacji
to 38.4Kbps, 2 bity stop, bez bitu sprawdzajacego
* moze by¢ ON lub OFF
Wskaznik stanu i rozwiazywanie problemow
Kod btedu Wskazanie stanu Typ btedu i przyczyna Metoda zarzadzania Uwagi
56H Dioda LED btedu miga Potaczenie migdzy LRD Sprawdz pofaczenie migdzy | Problem pofaczenia
powoli (2Hz) i modutem COMM LRD, modutem WEJ/WYJ z wezesniejszym modutem,
jest niewtasciwe i modutem COMM. jesli podfaczono wiele
modutéw rozszerzen.
55H Dioda LED bfedu jest Bfad zest. LRD: ilo$¢ ustawion. | Sprawdz ustawienia LRD
wiaczona (Swieci — ON). we./wy. jest r6zna od stanu fakt.
51H_54H Dioda LED btedu miga Btad ModBus: Ramka Sprawdz ukfad
powoli (2Hz) danych, kod funkcji, i ustawienia komunikacji
adres rejestru, CRC, zgodnie z protokotem COMM
niewtasciwe dane,
btad weryfikacji, etc.
59H Dioda LED btedu miga Btad danych COMM: Upewnij sig, Ze pofaczenie
szybko (5Hz) sprawdz bit btedu, migdzy LRD a COMM
bfad dtugosci danych jest wiarygodne: Sprawdz
odpowiedzi, btad CRC zaktocenia w $rodowisku pracy.
Zobacz instrukcje obstugi 1196... by uzyska¢ wiecej szczeg6tow.
:ILovato 109
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DODATEK: PROGRAMOWANIE PRZY UZYCIU KLAWIATURY

DODATEK A: PROGRAMOWANIE W JEZYKU LADDER

Przyktad dziatania:

i1 2 Kolumna
Lina1|> L A D E
2 F U N B
3 P A R M
4 R U N
Krok 1: 1 2 Kolumna
Wecinij 'OK'". Linia 1
Edytuj LADDER. 9
3
4
Krok 2 : 1 2 Kolumna
Kiedy kursor ustawiony jest na Linia1| 1 0 1
literze lub cyfrze weisnij ‘SEL —
by wyswietlié 101. 2
3
4
Krok 3 1 2 Kolumna
Wecisnij '1" 3 razy. Linia 1 _Q 0 1
Weiénij '1* lub ‘| " a litera, 2
na ktorej jest ustawiony kursor
zmieni sie z | na G. 3
4
Krok 4 : 5 2 Kolumna
Weinij 'SEL' Linia1|q 0 1
by rozpoczat/zakonczy¢ —
modyfikacjg parametru: 2
zmiana zestyki z NO (Q) 3
na NC (q).
4
Krok 5 : § 2 Kolumna
Weisnij '—' 2 razy Lniai| g 0 1
2
3
4
Krok 6 : 5 2 Kolumna
Weisnij 't 3 razy. Linat| g 0 4
Weignij ‘1" lub ‘| %; _
cyfra, na ktérej ustawiony jest 2
kursor zmieni sig od 1 do 4. 3
4
Krolk, 7 1 2 Kolumna
Wecisnij ‘' 2 razy by przejsé : ;
kursorem do 1. Linat| g 0 4
2
3
4
110 -ILovato
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Automatyczny link

Krok7: & 3 4 5 6 7 8 Kolumna
Wecisnij '0K'; kursor przejdzie Linia 1 L
automatycznie do znaku 2
w kolumnie 3.

3

4

Automatyczny link

or
Krok 7 : N 1 3 4 5 6 7 |8 Kolumna
Weisnij '—'; kursor przejdzie I } i i ; ; ;
automatycznie Linia1| q
do lokalizacji linka w kolumnie 2. ) —

3

4
Powtdrz kroki 1~7, i wej$cia MO1, instrukcje 103 dla kolumn 3, 5.
Krok 8 3 2 3 4 5 6 7 8 Kolumna
Weisnij '0K' w kolumnie 5. Lnatja 0 4 — M 0 1 — 1 0 3 —
Kursor przejdzie do znaku 2
w kolumnie 8)

3

4
Krok 9: & 2 3 4 5 6 7 8 Kolumna
Weisnij 'SEL' Liniat1{g 0 4 — M 0 1 — 1 0 3 —) Q
Kiedy kursor znajduje sig przy 2
literze lub cyfrze, wcisnij 'SEL' d
ponownie by wy$wietli¢ * ( Q01'. 3

4

Automatyczne dodanie “-(*

Krok 10: 8 2 3 4 5 6 7 8 Kolumna
Weigni ‘0K’ by zapisat tmalfgq 0 4 — M 0 1 — 1 0 3 — (0
wprowadzony 2
program; pozycja kursora
nie zmieni sig. 3

4
Krok 11 : 1 2 3 4 5 6 7 |8 Kolumna
Wecisnij '—' 3 razy by przenie$¢ I ; ; ; ; ; ; ;
kursor do kolumny Liniai1/q 0 4 — M 0 1 — 1 0 3 — ( Q
11 linii 2.

2

3

4
Krok 12: 3 2 3 45 6 7 8 Kolumna
Weinij ‘—' 3 razy by przeniesé Lnatjaq 0 4 — M 0 1 — 1 03 — (0
kursor do kolumny 2. 2
Uwaga: Nigdy nie wciskaj 'SEL'
przed ukoniczeniem wszystkich 3
operacji. 4

“ILovato L
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Zmiana przewodu '—'na ' "'

Krok 13 2 3 4 5 6 7 8 Kolumna
Weisnij 'SEL Link1{q 0 4 T M 0o 1 — 1 0 3 — Q
(pojawi sie pionowa linia) 2 L

3

4
Krok 14: ¥ 2 3 4 5 6 7 |8 Kolumna
Weisnij 'OK'. Przenieé kursordo | SMatp a4 0 4 MO0 T—1 03— a
znaku w kolumnie 3. 2 L

3

4
Powt6rz kroki 1~7 i przemie$¢ kursor do 'r0 3', ' _" przy Linii 2 i kolumnie 3~6.
Krok 15 5 2 3 4 5 6 7 8 Kolumna
Weiénij 'OK' i przemieé¢ kursor | Smatp 4 0 4 MO0 =103 — a
do znaku w kolumnie 8. 2 L v 0 3

3

4
Krok 16 3 2 3 4 5 6 7 8 Kolumna
Weignij 'SEL. Link1{q 0 4 T M 0o 1 — 1 0 3 — Q
Kiedy kursor znajduje sig przy 2 L r 0 3 Q
cyfrze lub znaku, weisnij 'SEL' b
a wy$wietli sie 'Q01". 3 4

4

Automatyczne dodanie “-(“

Krok 17 : & 2 3 4 5 6 7 8 Kolumna
Weisnii ‘1" 5 razy. Lina1{q 0 4 T M 0o 1 — 1 0 3 — Q
Weisnij 'SEL' nastepnie '1* lub ‘|’ 2 L v 0 3 c
by zmieni¢ znak z Q na C.) 3 _—

4
Krok 18 & 2 3 4 5 6 7 8 Kolumna
Weisnij '~ 2 razy. lnai/q 0 4 — M 0 1 — 1 0 3 — Q

2 L v o0 3 c

3

4
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Krok 19 :

& 2 3 5 6 7 8 Kolumna
Weisnij " 6 razy. Linia 1 0 4 — M i 0 3 — ( Q 0
Cyfra 1, gdzie znajduje sie kursor 2 S c 0
zmieni sig do 7.
3
4
Auto Enter Function Block Edition
Krok 20 : 1 2 3 5 6 7 8 Kolumna
Weignij ‘0K’ Linia 1 rt 1
Automatyczne przejscie do Bloku 2 o w - |
Funkcyjnego pozwalajaca
na ustawienia parametréw wejscia 3 | 0 0 0 Fco
licznika. 4 o w L _
Krok 21 : & 2 3 5 6 7 8 Kolumna
Wecisnij 'ESC' by powrdci¢ do Linia 1 0 4 T M i 0 3 — ( Q 0
ekranu edycji Ladder. L
2 r - — — — ( C o
3
4
Kasuj element programu
1 2 3 5 6 7 8 Kolumna
Linia 1 0 4 +— M 1 0 3 — ( Qo0
2 Lo — — — — (¢ o
3
4
Krok 22: 1 2 3 5 6 7 8 Kolumna
Woignij 'DEL" by skasowaé Linia 1 0 4 T M toe s = (a0
element CO7 (lokalizacja kursora). 2 4 -
3
4
Wyswietla aktualna pozycje kursora w Linii i status dziatania LRD
Krok 23: 1 2 3 5 6 7 ‘g Kolumna
Weisnij 'SEL’ | ‘ESC Linia 1 0 4 T M 1 0 3 — ( Q 0
(jednoczesnie). 2 4 - — — — (Cc o0
Linia 4 pokazuje gdzie kursor
jest umieszczony 3
i status dziatania LRD. 4ls T o p E 0 0 2
Kasuj catg linig
& 2 3 5 6 7 8 Kolumna
Linia 1 0 4 — M 1 0 3 — ( Q o0
2 L — — — — (¢ o
3
4
“ILovato 13
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Krok 24:

Weciénij 'SEL+DEL" (jednocze$nie)
('ESC' - Kasuj, 'OK' - Wykonaj)

Kolumna

Wstaw cafg linie.

Linia 1

Kolumna

Krok 25:

Weiénij “SEL+0K”
(w tym samym czasie)

Linia 1

Kolumna

Wiacz strong (przesuwanie w gérg/w dét 4 linie programu):

3

Linia 1
2
3
4

a

Kolumna

Krok 26:
Weisnij 'SEL+1/'
(w tym samym czasie)

Linia1] q

Kolumna

114
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DODATEK B: PROGRAMOWANIE W JEZYKU LADDER

& 2 3 4 5 78 Kolumna
Linia 1 L A DD E R
2{> F U N B L 0 C K
3 P AR A M E T E R
4 R U N
Obecny obszar dziatania
Aktualna warto$¢ pokaze sig, kiedy LRD bedzie w trybie 'RUN'
Krok 1: y Kolumna
Weisnij '0K Linia 1
2 1
(edycja Bloku Funkcyjnego) 3 0
4
Miejsce ustawienia wartosci akcji
Nigdy nie wciskaj '—' by przej$¢ 1 2 3 4 5 7 '8 Kolumna
do pozycji cyfrowej. I P P P
Linia 1 r 1 7
Jesli T02 jest wymagane 2 14 |
do zmiany, wcinij ‘1" lub ']
i 'SEL' by wykonac. 8 | 0 0 0 0 S e I— X0
4 1 _
Krok 2: Ustawienie warto$ci docelowej
Krok 2-1: _ ) 1 2 13 4 i5 7 8 Kolumna
Weisnij '«' nastepnie przesun I I ; ;
kursor do miejsca ustawienia Linia 1 r 1 7
warto$ci akeji
2 14 |
3 | o o 0 0 S e F 1T oo
4 1 i
Krok 2-2: 1 2 3 4 5 78 Kolumna
Weisnij 'SEL' i rozpocznij Linia 1 r i
wprowadza¢ warto$¢ docelowa. 2 14 |
3 | o o 0 0 S e F 1T oo
4 L J
Krok 2-3: 1 PIRE 4 i5 7 '8 Kolumna
Wecisnij '1" 3 razy. I I ; ;
Wecisnij 'SEL' nastepnie '1* lub ‘|' Linia 1 -1 7
Cyfraod '0' do '3'".
2 14 |
3 | o o 0 3 S e F 1T o0
4 L J
Krok 2-4: 1 2 3 4 5 78 Kolumna
Woignij ‘0K’ Linia 1 r 7
(zapis wprowadzonych danych). 2 14 |
3 | 0o o 0 3 S e F 1T oo
4 1 _
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Krok 2-5: r 2 3 4 5 6 7 8 Kolumna
Weisnij Linia 1 | |—‘ 1 o | “I |

2 14 |

3 | o o 0 3 S e ¢ F T 01

4 1 _
Powt6rz 3 razy krok 2-2 ~ krok 2-4, by przej$¢ do nastepujacego ekranu:
Krok 2-6: 1 2 3 4 5 6 7 3 Kolumna

Linia 1 | |—‘ 1 T | “I |

2 14 |

3 | 8 3 3 3 S e ¢ F T 0 1

4 1 i
W aktualnej warto$ci przekaznika czasowego, licznika, wej$cia analogowego (A01-A08) i wzmocnienia analogowego (V01-V08) jest ustawiona
ich zadana warto$¢. Nastgpnie krok 2-2, by wykonaé nastgpujaca operacje:
Krok 2-34: r 2 3 4 s 67 8 Kolumna
Weisnij 'SEL' Unm‘ : I_‘ ’ — : ‘_I :

2 14 |

3 | vV oo 1 S e ¢ F T 0 1

4 1 _
Powt6rz krok 2-3A, pokaze sig nastgpujacy ekran.
Krok 2-38: r 2 3 4 s 67 8 Kolumna
Weignij 'SEL' Linm‘ ‘ I_‘ ’ — ‘ ‘_I ‘

2 1 4 |

3 | A0 1 S e ¢ F T 0 1

4 L _ 2
Krok 2-3C: 1 2 3 4 s 617 8 Kolumna
Weisnij 'SEL' Linia 1 ‘ I_‘ ’ — ‘ ‘_I ‘

2 14 |

3 | T 0 1 S e ¢ F T 0 1

4 L _ 2
Krok 2-3D: 1 2 3 4 s 617 8 Kolumna
Weisnij 'SEL' Linia 1 : I_‘ ’ — : ‘_I :

2 14 |

3 | c 0 1 S e ¢ F T 0 1

4 € - 2
Krok 2-3F: 1 2 3 4 s 617 8 Kolumna
Weisnij 'SEL' Linia 1 : I_‘ ’ — : ‘_I :

2 14 |

3 | A T 0 1 S e ¢ F T 0 1

4 1 _
Krok 2-3F: r 2 3 4 s 67 8 Kolumna
Weisnij 'SEL' Linia 1 ‘ I_‘ ’ — ‘ ‘_I ‘

2 14 |

3 | A o o 1 S e ¢ F T 0 1

4 1 _
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Krok 2-3G: 1 2 3 P 5 6 7 8 Kolumna
Weisnij 'SEL' Linia 1 | ‘ I_‘ ’ * ‘_I ;

2 14 [

3 | D R 0 1 S e ¢ F T 0 1

4 L 4
Krok 2-3H: r PRE 4 s 67 8 Kolumna
Weisnij 'SEL' Linia 1 | ‘ I_‘ ; * ;‘I ;

2 14 I

3 | A s 0o 1 S e ¢ F T 0 1

4 1 _
Krok 2-3I: r 2 3 4 s 6 7 8 Kolumna
Weisnij 'SEL' Linia 1 | ‘ I_‘ ; * “I ;

2 14 I

3 | m b 0o 1 S e ¢ F T 0 1

4 1 _
Krok 2-3J: r PRE 4 s 67 8 Kolumna
Weignij 'SEL Linia 1 | ‘ I_‘ ; * ;‘I ;

2 14 |

3 | P 1 0 1 S e ¢ F T 01

4 € J
Krok 2-3K: r 2 3 45 6 7 8 Kolumna
Weisnij 'SEL’ Linia 1 | I'i ; — ‘ ‘_I ‘

2 14 |

3 | M x o 1 S e ¢ F T 0 1

4 € J
Krok 2-3L- E 2 3 4 5 6 7 |8 Kolumna
Weisnij 'SEL’ Linia 1 | I'i ; — ‘ ‘_I ‘

2 14 I

3 | A R 0 1 S e ¢ F T 0 1

4 € J
Kolejny krok 2-3B, pokaze sie nastgpujacy ekran.
Krok 2-4B: 1 2 3 4 5 6 7 8 Kolumna
Weignij '—', weinij ‘1" Linia 1 ‘ I_‘ ] — ‘ ‘_I ‘

2 14 [

3 | A0 2 S e ¢ F T 0 1

4 L 4
Powtdrz krok 2-4B (przycisk '|' jest rdwniez aktywny), by zmieni¢ parametry i/lub warto$ci AO1-A08, C01-C1F, TO1-T1F i VO1-
V08. Po dokonaniu wszystkich zmian, wykonaj:
Krok 2-5B: r L 4 5 617 8 Kolumna
weisnij ‘0K Linia 1 | I'i ; — ‘ i‘l *
Zapis aktualnych danych. 2 1 _| |

3 | A0 2 S e ¢ F T 0 1

4 € J
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Krok 2-7: s 7 Kolumna
Weisnij '1* Linia 1 r 8
2 1 |
3 | F
4 1 _
Krok 2-8: s 7 Kolumna
Weisnij 'SEL Linia 1 - 1
(poczatek edycji danych). 9 1 _| |
3 | F
4 1 _
Krok 2-9: s 7 Kolumna
Weisnij Hinia 1 r 1
Weciénij 'SEL' nastepnie '1* lub ‘| 2 2 -| |
by zmieni¢ '1' do ' 2'. o
3 | F
4 L =
Krok 2-10: 0 7 Kolumna
Weisnij ‘0K’ Linia 1 - 1
(zapis wprowadzonych danych) 9 9 _| |
3 | F
4 1 i
Krok 2-11: 9 7 Kolumna
e ) . Linia 1 r 7
Weignij '1' nastgpnie przesun
kursor do pozycji '1”. 2 2 - |
3 | F
4 1 i
Krok 2-12: 9 7 Kolumna
Woinij 'SEL Hinia 1 r k
(poczatek edycji danych) 2 2 _| |
3 | F
4 L =
Krok 2-13: 9 7 Kolumna
Weignij ‘1" 3 razy Linia 1 r 1
Weciénij 'SEL' nastepnie '1’ lub*|"' 2 2 -| |
by zmieni¢ 1 do 4.
y 3 | F
4 w - J
Krok 2-14: 9 7 Kolumna
Woini} ‘0K’ Hinia 1 r k
2 2 A |
(zapis wprowadzonych danych). s | |‘
4 w L J
.Lovato
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Krok 2-15; r 2 3 6 7 Kolumna
Weignij '|' 3 razy Linia 1 r 4 7
(ten krok prowadzi do edycji
wejcia kasowania 2 2 A |
3 | 3 e ¢ |
4L o w L J
Edycja program dziatania i ustawienia wejscia kasujacego
Krok 2-16: E 2 13 6 7 Kolumna
Weisnij '—' 2 razy. Wcisnij 'SEL' Linia 1 r 4 7
(rozpocznij modyfikacije)
2 2 A I
3 | 3 e o
4L o w €L J
Krok 2-16A: r 2 3 6 7 Kolumna
Waishnij 'SEL' Hinia 1 r B
(rozpocznij modyfikacie) 2 2 |
3 | 3 e ¢ |
a1 0 1 L J
Powtdrz krok 2-16A, wy$wietli si¢ ponizszy ekran.
Krok 2-16B: 5 2 3 6 7 Kolumna
Wecisnij 'SEL' Linia 1 r 4 1
2 2 4 I
3 I e o
ali 0 1 L 4
Krok 2-16C: E 2 3 6 7 Kolumna
Wecisnij 'SEL' Linia 1 r 4 1
2 2 4 I
3 | 3 e o F
4L o w €L J
Nastepnie do kroku 2-16A, nastepnie '1', wy$wietli si¢ ponizszy ekran.
Krok 2-17; E 2 3 6 7 Kolumna
Weignij '1' 5 razy by zmieni¢ Linia 1 4
I do M. r !
2 2 |
3 | 3 e ¢ |
4lm o0 1 L J
Krok 2-18: N r PRE 6 7 Kolumna
Wecisnij '—' 2 razy by przenie$¢ : ; ; ; i
kursor do lokalizaciji cyfrowej. Linia 1 r 4 7
2 2 4 I
3 | 3 e ¢ |
4im o0 1 L J
JLovato e
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Krok 2-19:

¢ 1 PIRE 7 Kolumna
Wecisnij '1" 3 razy. I I ; ;
Weciénij 'SEL' nastepnie 1" lub <} Linia 1 r 4 1
by zmieni¢ '1' do '4".
2 2 A I
3 | 3 -
4lm o0 4 L J
Krok 2-20: 3 2 3 7 Kolumna
Weisnij 'OK' by zapisat Linia 1 r o4 7
wprowadzone dane
2 2 A I
3 | 3 -
alm o 4 L -
Krok 2-21: , ) H 2 3 7o Kolumna
Wecinij '1" nastepnie przesun I ; ; ; ;
kursor do miejsca ustawienia Linia 1 r 4 1
wartosci akcji i powtorz krok 2-1.
2 2 4 I
3 | 3 F
4im o0 4 L J
Krok 2-22: 3 2 3 7 Kolumna
Weciénij '1" nastepnie przesun Linia 1 r 4 i
kursor do pozycji '2' i powtérz 2 9 _| |
krok 2-8.
3 | 3 F
4alm o 4 L -
Szczegbtowe dziatanie przy modyfikacji komparatora analogowego Ax, Ay:
Krok 2-23: r 2 3 7 Kolumna
Weisnij ‘', weignij 'SEL' Linia 1 r 1 7
i nastgpnie 1" lub '|' by wybra¢
AO1-AOS. 2 5 A |
3 | A F
4 1 0 _
Krok 2-24: r 2 3 7 Kolumna
Weciénij '« i nastepnie 'SEL' Linia 1 r 1 1
Weisnij 'SEL' ponownie i wybierz
A02 - TO1 - CO1-AT01-AQO1- 2 8 A |
DRO1- ASO1- MDO01-PI01-MX01- 3 | T F
ARO01- 00.00- V01-A01. J—
4 1 0 _
Krok 2-25: 3 2 3 7 Kolumna
Weciénij '—" i nastepnie '1'. Linia 1 r 1 1
Wybierz TO1~T1F, CO1~C1F,
AO1~A08, VO1~V08... 2 5 A |
3 I T F
4 € 0 J
Krok 2-26: 3 2 3 7 Kolumna
Weciénij 'OK' by zapisa¢ aktualne Linia 1 -1 7
dane.
2 H A |
3 I T F
4 € 0 J
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Kontynuacja wprowadzania Bloku Funkcyjnego

g 2 6 7 Kolumna
Linia 1 r |
2 2 4 |
3 | e ¢ |
4lm o0 4 L J
Krok 1: g 2 6 7 Kolumna
Weisnij 'SEL' i ‘7' Linia 1 r 1
(jednoczesnie) 2 14 |
3 | e ¢ |
4 1 i
Ostatni blok funkcyjny
1 2 6 7 Kolumna
Linia 1 r |
2 2 A |
3 | e ¢ |
alm o0 4 L J
Krok 1-2: r 2 6 7 Kolumna
Weignij 'SEL i )’ Linia 1
(jednoczesnie) r L
2 14 |
3 | e ¢ |
4 €1 J
KASOWANIE BLOKU FUNKCYJNEGO
Krok 1-3: g 2 6 7 Kolumna
Weinij 'SEL’ i ‘DEL’ Linia 1
(jednoczesnie) r L
2 2 A |
Weignij 'ESC': Kasuj lub
'0K": Wykonaj) 3)C A N C 0
4/E S C ?
POWROT DO MENU GLOWNEGO:
Weisnij 'ESC g 2 6 7 Kolumna
Linia 1 L A D
2|> B L 0 N Z
3 P A R
4 R U N
ZMIANA KATEGORII BLOKU FUNKCYJNEGO:
3 2 6 7 Kolumna
Linia 1 r 1
2 2 4 |
3 | e ¢ |
alm o0 4 L 47
Przesufi kursor by zmienié na T, G, R, G, H, L, P, S, AS, MD, PI, MX, AR
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Krok 1: s 6 7 8 Kolumna
Weisnij ‘SEL a1 i r; -

2 wo |

3 | 0 0 F e

4 w L J
Krok 2: 2 6 7 8 Kolumna
Wi 'SEL' Lina 1 | I'; s | ;‘I |

2 1 4 |

3 | 0 F R

4 L 0 -
Krok 3: s 6 7 8 Kolumna
Weisnij ‘SEL a1 i r; -

2 | v |

3 | v F @

4 L 0 v J
Krok 4: 2 6 7 8 Kolumna
Weignij 'SEL' L | I_i | ;_I |

2 | |

3 | F H

4 1 3
Krok 5: 2 6 7 8 Kolumna
Weignij *SEL" Linia 1 | - | “I |

2 14 0 1 I

3 | l F oL

4 L 0 9 J
Krok 6: 2 6 7 8 Kolumna
Weisnij 'SEL' Linia 1 | r | ‘—I |

2 w Fa

3 w o 0 0 F P

4 w L 0 1 J
Krok 7: 2 6 7 8 Kolumna
Woisnij 'SEL' Linia 1 | - | “I |

2 14 |

3 wo o 0 1 F s

4 1 3
Krok 8: 2 6 7 8 Kolumna
Woisnij 'SEL' Linia 1 | - “| —

2 | 0 F N oo

3 | 0 F A s

4 L 0 .
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Krok 9:

2 4 5 5 7 Kolumna

Weignij ‘SEL' Linia 1 s o .

2 | 00 0 0 A FoN

3 | 00 0 0 A Fom

4 L 0 0 0 0 1 -
Krok 10A: 2 4 5 6 7 Kolumna
Weignij ‘SEL' Linia 1 s o .

2 | 00 0 0 A FoN

3 | 00 0 0 A F P

4 L 0 0 0 0 -
Krok 10B: 2 4 5 6 7 Kolumna
Weinij 'SEL i nastgpie — Linia 1 s o .

2 | 00 0 0 1 F N

3 | 0 0 0 0 F P

4 L 0 0 0 0 -
Krok 11: 2 45 6 7 Kolumna
Weignij ‘SEL' Linia 1 - 0000 0

2 . 0 0 0 0 0 |

3 4 00 0 0 O F ™

4 L 0 0 0 0 0 -
Krok 12A: 2 4 5 6 7 Kolumna
Weignij 'SEL' Linia 1 . 1

2 4 00 0 0 © F N

3 4 00 0 0 O F oA

4 L 0 1 0 0 0 -
Krok 12B: 2 4 5 6 7 Kolumna
Weisnij 'SEL i nastepnie —’ Linia 1 r 0 0 0 0 o0 7

2 4 00 0 1 0 F N

3 . 0 1 00 F oA

4 L 0 0 0 0 0 -
Krok 13: 2 4 5 5 7 Kolumna
Weignij 'SEL' Linia 1 . 1

2 | 0 1 |

3 | 0 0 0 f Fowm

4 L D R 0 1 -
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