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RESUME DES MODIFICATIONS

Ce manuel d'utilisation comprend les modifications du micrologiciel V3.0 et du logiciel de programmation LRXSW Ver. 3. Les mises a jour
figurent dans les 2 tableaux ci-dessous. La description des instructions contient des informations plus approfondies.

MODIFICATION ET AFFICHAGE

LRD V3.0 LRD V2.x

Ladder 300 lignes 200 lignes

FBD 260 blocs 99 blocs
LCD 4 lignes * 16 caractéres 4 lignes * 12 caractéres

CONTACTS ET BLOC DE FONCTION

Entrée Sortie LRD V3.0 LRD V2.x

Relais auxiliaire M M M 63(M01~M3F) 15(M1~MF)

Relais auxiliaire N N N 63(NO1~N3F) Ladder: NO

FBD: 15(N1~NF)

Entrée température AT 4(ATO1~AT04) No

Sortie analogique AQ 4(AQ01~AQ04) No

PWM P 2(P01~P02, PO1 ajoute le mode PLSY) 1(P1: PWM)

HMI 31(HO1~H1F) 15(H1~HF)

Temporisateur T T Ladder: 31(TO1~T1F) 15(T1~TF)

FBD: 250(TO1~TFA)

Compteur C C Ladder: 31(CO1~C1F) 15(C1~CF)
FBD: 250(C01~CFA)

RTC R R Ladder: 31(R0O1~R1F) 15(R1~RF)
FBD: 250(R01~RFA)

Comparateur analogique G G Ladder: 31(G01~G1F) 15(G1~GF)
FBD: 250(G01~GFA)

AS (Ajouter- Soustraire) No No Ladder: 31(AS01~AS1F) No
FBD: 250(AS01~ASFA)

MD (Multiplier- Diviser) Ladder: 31(MDO1~MD1F) No
FBD: 250(MD01~MDFA)

PID Ladder: 15(P101~PIOF) No
FBD: 30(PI01~PI1E)

MX (Multiplexeur) Ladder: 15(MX01~MXO0F) No
FBD: 250(MX01~MXFA)

AR (Rampe analogique) Ladder: 15(AR01~AROF) No
FBD: 30(AR01~AR1E)

DR (Enregistreur de données) 240(DR01~DRFO0) No

MU (MODBUS) Ladder: 15(MU01~MUOF) No
FBD: 250(MUO1~MUFA)

Bloc B B Fonction logique: BOOLEENNE No
260(B001~B260) La capacité de chaque | 99(B01~B99) La capacité de chaque bloc
bloc peut étre modifiée et la est fixe
capacité totale du bloc est 6.000 octets

LRXMOO (version 3) LRXMOO (ver. 3) peut étre utilisé avec LRXMOO ne peut pas étre utilisé avec la
toutes les versions de LRD version LRD V3.x

.JLovato
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CHAPITRE 1: GENERALITES

Le relais programmable LRD est un dispositif électronique. Pour des raisons de sécurité, il faut lire avec attention et observer les prescriptions
des paragraphes précédés des symboles « AVERTISSEMENT » ou « ATTENTION » car ils comprennent des informations importantes relatives a
la sécurité qu'il faut respecter pendant le transport, I'installation, le fonctionnement ou la vérification du contréleur LRD.

A ATTENTION ! Une mauvaise utilisation peut provoquer des accidents corporels.
A ATTENTION ! Une mauvaise utilisation peut endommager le relais programmable LRD.

AVERTISSEMENTS RELATIFS A L'INSTALLATION

Il faut observer les instructions d'installation et celles figurant dans le manuel de I'utilisateur. Leur inobservation peut provoquer un
fonctionnement non approprié, des dommages a |'appareillage ou, dans des cas extrémes, la mort, de graves lésions corporelles ou
des détériorations matérielles considérables.

A Il faut toujours couper le courant avant d'exécuter le cablage, le branchement, I'installation ou le retrait du module.

I ne faut pas installer le produit dans un milieu ne respectant pas les limites indiquées dans ce Manuel relatives a la température
élevée, I'humidité, les poussiéres, les gaz corrosifs, la vibration, etc.

AVERTISSEMENTS RELATIFS AU CABLAGE

Un céblage et une installation non appropriés peuvent entrainer la mort, de graves Iésions corporelles et des détériorations matérielles
considérables.

Le relais programmable LRD doit étre installé et cablé seulement par un personnel pourvu d'une expérience et d'une certification
appropriées.

Il faut s'assurer que le cablage du relais programmable LRD respecte toutes les réglementations et les lois en vigueur, y compris les
réglementations et les lois nationales.

A Il faut s'assurer que le dimensionnement des cables est correct pour le courant nominal requis.
Il faut toujours séparer les cables AC, les cables DC a cycles de commutations a haute fréquence et les cables du signal a basse

tension.

AVERTISSEMENT RELATIF AU FONCTIONNEMENT

Pour garantir un fonctionnement siir du relais programmable LRD, il faut exécuter un essai fonctionnel et de sécurité complet. Le LRD

ne doit étre mis en service qu'aprés avoir complété tous les essais confirmant que le fonctionnement est optimal et sir. L'essai doit
prévoir toute panne potentielle de I'application. L'inobservation de cette prescription peut entrainer un mauvais fonctionnement, des dommages
a l'appareillage ou, dans des cas extrémes, la mort, de graves lésions corporelles ou des détériorations matérielles considérables.

Quand le module est sous tension, il ne faut jamais toucher les bornes, les conducteurs ou les composants électriques exposeés.
L'inobservation de cette prescription peut entrainer un mauvais fonctionnement, des dommages a I'appareillage ou, dans des cas
extrémes, la mort, de graves Iésions corporelles ou des détériorations matérielles considérables.

Il est conseillé d'ajouter des protections de sécurité telles que I'arrét d'urgence et le circuit d'interverrouillage externe au cas ou il serait
nécessaire de désactiver immédiatement le relais programmable LRD.

VERIFICATION AVANT L'INSTALLATION

Chaque relais programmable LRD a été essayé et vérifié completement avant d'étre expédié. Apres avoir retiré le programmable LRD de son

emballage, il faut procéder comme suit.

— Controler si le code du modeéle LRD regu correspond au numéro de modéle commandé.

— Controler la présence de dommages dus au transport sur le LRD. Ne pas brancher le relais programmable LRD au secteur s'il est
endommagé.

Si des anomalies ont été relevées, il faut contacter le Service Aprés-vente Lovato (Tél 035 4282422 - E-mail: service@LovatoElectric.com).

AVERTISSEMENTS RELATIFS AUX CONDITIONS ENVIRONNEMENTALES

Le lieu ou sera installé le relais programmable LRD est trés important car il influence directement la fonctionnalité et la durée du LRD. Il faut

donc choisir un lieu compatible avec les prérequis suivants :

— Monter le module verticalement

— Température ambiante : -20°C...55°C (-4°F...+131°F)

— Eviter d'installer le LRD a proximité de sources de chaleur

- Eviter des lieux ou sont présents des fuites d'eau, la condensation et I'humidité

— Eviter I'exposition a la lumiére directe du soleil

- Eviter I'huile, la graisse et les gaz

— Eviter le contact avec des gaz corrosifs et des liquides

— Eviter que la poussiére, des résidus et des copeaux de métal n'entrent en contact avec le LRD

- Eviter les interférences électromagnétiques (ex. soudeuses)

— Eviter des vibrations excessives ; s'il est impossible d'éviter ces vibrations, il est conseillé d'installer un dispositif d'atténuation des
vibrations.

EXCLUSION DE RESPONSABILITE

La présente publication a été revue pour assurer la cohérence avec le matériel et le logiciel décrits. Comme il est impossible d'exclure
complétement les éventuelles variations, nous ne pouvons pas garantir la pleine cohérence. Toutefois, les informations figurant dans le
document sont revues régulierement et toutes les corrections nécessaires sont inclues dans les éditions suivantes.

<JLovato
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LRD - IDENTIFICATION DU MODELE

e s s e Y Y e B B B B O
I I | |
a C

b d e
a. LR = Relais logiques série LR... d. R => Sorties a relais numériques
T = Sorties a transistor numériques
b. D = Module de base avec afficheur
E = Module d'extension e. A240 = Alimentation 100...240VAC
D024 = Alimentation 24VDC
¢. 10 = Module de base, 6 entrées numériques + 4 sorties numériques A024 = Alimentation 24VAC

12 = Module de base, 8 entrées numériques @ + 4 sorties numériques
20 = Module de base, 12 entrées numériques ® + 8 sorties numériques
08 = Module d'extension, 4 entrées numériques + 4 sorties numériques
P00 = Module de communication MODBUS

@ La version D024 est équipée de 2 entrées numériques qui peuvent étre employées en tant que type analogique 0... 10VDC
® La version D024 est équipée de 4 entrées numériques qui peuvent étre employées en tant que types analogique 0....10VDC.

CODIFICATION DES ACCESSOIRES POUR LES RELAIS LOGIQUES LRD

I 0 e N A I e I I

| || |
a b

a. LRX = accessoire pour relais logique LR...

b. C00 = céble de connexion PC <> module de base LRD
D00 = manuel de programmation en italien (sur papier)
D01 = manuel de programmation en anglais (sur papier)
D02 = manuel de programmation en espagnol (sur papier)
D03 — manuel de programmation en frangais (sur papier)
MO0 = mémoire de sauvegarde du programme
SW = logiciel de programmation et de supervision (CD-ROM)

GUIDE RAPIDE DE CONFIGURATION

Cette section est un guide simple articulé en 5 étapes pour brancher, programmer et mettre en marche votre nouveau LRD. Il ne s'agit pas d'un
guide exhaustif contenant toutes les données relatives a la programmation et a I'installation de votre systéme. Pour obtenir des informations

plus détaillées, reportez-vous aux autres sections du manuel

INSTALLATION DU LOGICIEL LRXSW

Installez le logiciel LRXSW a partir du CD. Pour les éventuelles mises a jour, contactez notre Service Clients (Tél. +39 035 4282422,

13

Email: service@LovatoElectric.com)

]‘oﬂ Setup — LRD Client E] [

Wizard

This will install LRD Client 2.9.030417 on your computer.

continuing.

Click Mext to continue, or Cancel to exit Setup.

Welcome to the LRD Client Setup

It is recommended that you close all other applications before

|§ Mewnt > 3 [ Cancel

.JLovato
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BRANCHEMENT DU LRD A L'ALIMENTATION
Branchez le LRD au secteur en observant les schémas de cablage illustrés ci-apres pour I'alimentation AC (LRD..A024 et LRD..A240) et DC
(LRD..D024) des modules compatibles. Voir le “Chapitre 2 : Installation” pour lire les instructions complétes de cablage et d'installation.

24VDC +
24VAC — —
100..240VAC . i
50/60Hz | | | |
N T v i
VAC | VDC !
EE :
| !
- . .7 - _‘"'J"--—___\___d_FJ"‘"-
|

BRANCHEMENT DU CABLE DE PROGRAMMATION LRXC00
Retirez le couvercle en plastique du connecteur du LRD a I'aide d'un tournevis a téte plate comme illustré ci-dessous. Insérez I'extrémité du
connecteur en plastique du cable de programmation dans le LRD et branchez I'autre extrémité du cable au port série RS232 de I'ordinateur.

PROGRAMMATION DE LA COMMUNICATION
a. Ouvrez le logiciel LRXSW et sélectionnez “Nouveau document Ladder”.

LED Client

b. Sélectionnez “Opération/Connecter port com...”.

File Edit m ¥iew Help

Link Com Fort...

<JLovato
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c. Sélectionnez le numéro correct du port Com auquel est branché le cable de programmation puis cliquez sur “Connecter”.

Link Com Port

¢ COMI1 PORT! ( COMS PORT
(" COM2 PORT (" COMS& PORT
(" COM3 PORT (" COM? PORT
(" COM4 PORT ( COMS8 PORT

(o | muik | close |

d. LRXSW lance la recherche du LRD pour compléter sa connexion.

ECRITURE D'UN SIMPLE PROGRAMME
a. Ecrivez un programme simple d'une ligne en cliquant sur la cellule de gauche au niveau de la ligne 001 de la grille de programmation ;

cliquez sur I'icone du contact “M” sur la barre d'outils ladder, comme illustré ci-dessous. Sélectionnez M01 et cliquez sur OK.
Voir le chapitre 4 : Instructions pour la programmation Ladder pour connaitre les définitions de toute la série d'instructions.

TLAD Version: - (B
BEE Fh HHEEL @RS eE e xEa
Coil/Contact: Capacity 1200 fres space. PC Mode: A
Symbol:
#:Used 001
1:123456789ABC
z:1234 002
X:123456789ABC
Q:12345678 P:1
z  |o ¥ B |wal»

Y:123456789ABC

Internal suxiliary relay
H: 123456 T89ABCDEF L. u [l -] o1-sF
T:123456 T89ABCDEF L b T
C:123456789ABCDEF L. * SR -  STR NOT -
R:123456 T89ABCDEF L./
G:1234567T89ABCDEF Ll [TI cancer |
H:123456T89ABCDEF L. =
L:12345678
D: 0 008

oog v
‘_:
4 4F 4F 4R -m b0 dFrol o b0 f 4 S S BB G FFIFF 21 @IE!!
DNET. gen Var:Ver:x x| Status:Step OFFLINE Hodel LRD-20VT-D I0:00

Remarque : si la barre d'outils ladder n'apparait pas au bas de la page, sélectionnez Afficher>>Barre d'outils ladder.

JLovato
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b. Utilisez la touche “A” du clavier (ou I'icone “A” de la barre d'outils ladder) pour dessiner la ligne horizontale du circuit du contact M vers la
cellule située la plus a droite, comme illustré ci-dessous.

) ¥er=zion:
File Edit Operation Yier Help

BEE Fh BEEEHN cENEeEe xna

Coil/Contact: Capacicty: 1197 free space PC Mode: A

Symbol:

<Lt
*:Used 001 d.l\

I1:123466T89ABC

Z2:1234 002
X:123456789ABC
Q:12345678 P:1 003
Y:123466789ABC
M:123456789ABCDEF ,,) 00d

*
T:123456 T89ABCDEF ..

C:123456T89ABCDEF ) o
R:123456T89ABCDEF .|

006
G:123456789ABCDEF )
H:123456 T89ABCDEF L. oY
L:12345678
D: 0 008

009 v
< >
ﬂﬁéﬂ%m‘M@@Eﬁ@ﬂ@@%ﬂ%&@&%@@ﬂ | P A
(DNET. gen Ver:Ver:x.x Status:Step OFFLINE Model LRD-20VT-D ID:01

c. Sélectionnez I'icone de la bobine “Q” de la barre d'outils ladder et faites-la glisser sur la cellule située la plus a droite de la grille.
Sélectionnez Q01 dans la boite de dialogue et cliquez sur OK comme illustré ci-dessous. Voir le chapitre 4 : Instructions pour la
programmation Ladder pour connaitre les définitions de toute la série d'instructions.

B0 @~ BEY

*:Used
I1:123456789ABC

? lr Ix In
Select Coil No.

6 S -1

Output Type

@ <[  Reset

z:1234

K:123456 TBIABC
Q:12345678 P:1
Y:1234567894BC
M:123456 TBOABCDEF Ll

*
T:123456 T89ABCDEF Ll

- ~8)

PC Hode: A

d. Exécutez I'essai d'un programme simple. Dans le menu Opération, sélectionnez Ecrire puis écrivez le programme dans le LRD relié, comme

illustré ci-dessous.

[RixT lislp .

Momni tor %
= Simulator =
Coil/Cont; Simulator Control
Symbol:

Run Ctrl+R
*:Used v Stop Ctrl+T
I:12345¢
2:1234 CtrltQ
0 —
Q:12345¢ RIC Set. ..

* Analog Set. ..
¥:12345¢ Password. ..
. Language

LE i2345i Module System Set...
T:12345¢ Link Com Port...

<JLovato
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e. Cliquez sur I'icone RUN dans la barre d'outils et sélectionnez “Non” dans la boite de message vous demandant “Voulez-vous lire le

programme a partir du module?”.

FECIEINIGIIElE IR

Co1l/Contact:
Symbol:

*:Used
1:123456789ABC

EEQCEREREEID
P Capacity: 1196 free

HOl

space.

QoL

001 __4I

z:1234 002
X:1234567T894ABC
Q:12345678 P:1 003
*
¥Y:123456789ABC
M:123456789ABCDEF L)
* Do you want to read program from Module ?
T:123456T89ABCDEF
C:1234567T89ABCDEF . teo g'
R:123456789ABCDEF ..
006
G:123456T89ABCDEF
H:123456789ABCDEF )
007
L:12345678
D: © 008
f. Dans la boite de dialogue Etat, cliquez sur MO1 pour activer le contact MO1 qui activera la sortie Q01 comme illustré ci-dessous. Le circuit
mis en surbrillance sera activé et la premiére sortie (Q01) sur le LRD sera ON. Voir le chapitre 3: Outils de programmation pour obtenir des
informations plus détaillées sur le logiciel.
T o et o = e e
BEE ¢ER < EHES - @ @ i (8] | (o]
Co1l/Contact: Capacity: 1196 free space.
Symbol: H?l Q01
*: Status ON 001 |
I1:123456789ABC
2:1234 002
X:123456789ABC
Q:12345678 P:1
*
Y:123456789ABC -
M:123456789ABCDEF L.l z
; b [?234557391\5:13!!
T:123456789ABCDEF .| T T
[mox ~| M]3 (30| (3] [ (3] (3 @I [ 0| @[3
C:123456788ABCDEF ) |[wox~| (A0 BI0I0I0 6@ 0660 G R D
R:123456T80ABCDEF .|
006
G:123456789ABCDEF L.
H:123456 T89ABCDEF L.l
00T
L:123456178
D: 008
10 JLovato
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CHAPITRE 2 : INSTALLATION

SPECIFICATIONS GENERALES

Le LRD est un relais programmable a 44 points d'E/S au maximum que vous pouvez programmer en logique Ladder ou a travers un FBD (blocs

de fonction). Le LRD peut &tre étendu en ajoutant 3 modules

au maximum composés de 4 entrées et 4 sorties (LRE).

ALIMENTATION

Plage de tension d'alimentation a I'entrée

Modgles LRD..D024: 20,4-28,8 V
Modeles LRD..A240: 85-265 V
Modgles LRD..A024: 20,4-28,8 V

Consommation

LRD12_D024: 125 mA
LRD20RD024: 185 mA
LRD_ _ _ A240: 100 mA
LRD _ _ _A024: 290 mA

Section des cébles (toutes les bornes)

de 26 2 14 AWG

PROGRAMMATION

Langages de programmation

Ladder/Blocs de fonction

Mémoire de programme

300 lignes ou 260 blocs de fonction

Support de stockage

Flash

Vitesse d'exécution

10 ms/cycle

Afficheur LCD

4 lignes x 16 caracteres

TEMPORISATEURS

Nombre maximum

Ladder: 31 ; FBD: 250

Plage de temporisation

0,01 s-9999 min

COMPTEURS

Numéro maximum

Ladder: 31 ; FBD: 250

Comptage maximum

999999

Résolution

1

HORLOGE EN TEMPS REEL (RTC)

Nombre maximum

Ladder: 31 ; FBD: 250

Résolution

1min

Intervalle temporel disponible

Semaine, année, mois, jour, heure, minutes

Instructions comparables (Entrée analogique, Entrée analogi
Sortie analogique (AQ), valeurs AS, MD, PI, MX, AR e DR)

que*gain + offset, Temporisateur, Compteur, Entrée température (AT),

COMPARATEUR ANALOGIQUE

Nombre maximum

Ladder ; 31 FBD: 250

Comparaison par rapport aux autres entrées

Entrée analogique, Temporisateur, Compteur, Entrée température (AT),
Sortie analogique (AQ), Entrée analogique*gain + offset, valeurs AS, MD, PI,
MX, AR, DR ou numériques

ENVIRONNEMENT

Type de boitier

P20

Vibration maximum

1G conformément & IEC/EN 60068-2-6

Température de fonctionnement

-20°...455°C (-40°...+131°F)

Température de stockage

-40°...470°C (-40°...+158°F)

Humidité maximum

90% (Relative, sans condensation)

Vibrations

amplitude 0,075 mm, accélération 1,0 g

Poids

8 points : 190 g
10, 12 points: 230 g
20 points: 345 ¢

Certifications

cULus , CE

ENTREES DISCRETES

Absorption de courant

3.2mA & 24VDC

4mA a12VDC
1.3mA & 100-240VAC
3.3mA & 24VAC

Seuil “OFF” signal d'entrée

24VDC: < 5VDC;
12VDC: < 2.5VDC
100-240VAC : < 40VAC
24VAC: <6VAC

Seuil “ON” signal d'entrée

24VDC: > 15VDC;
12VDC: > 7.5VDC
100-240VAC : > 79VAC
24VAC: >14VAC

Retard d'excitation entrée

24, 12VDC: 5ms
240VAC: 25ms;
120VAC: 50ms

24VAC: 5ms

Retard de désexcitation entrée

24,12VDC: 3ms
240VAC: 90/85ms 50/60Hz ;
120VAC: 50/45ms 50/60Hz

24VAC: 3ms
Compatibilité avec transistor NPN, seulement positif a 3 fils
Fréquence d'entrée haute vitesse 1 kHz
Fréquence d'entrée standard <40 Hz

Protection nécessaire

Demande de protection contre tension inverse

—_electric
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ENTREES ANALOGIQUES

Résolution

Module de base : 12 bits
Module d'extension : 12 bits

Plage de tension admise

Module de base : entrée analogique : tension 0-10 VDC,
24 VCC si elle est utilisée comme entrée discréte ;
Module d'extension : entrée analogique : 0-10 VDC de tension ou 0-20 mA de courant

Seuil "OFF” signal d'entrée

<5 VDC (comme entrée discréte 24 VDC)

Seuil "ON” signal d'entrée

> 9,8 VDC (comme entrée discréte 24 VDC)

Isolation Aucune
Protection contre les courts-circuits Oui
Nombre total disponible Module de base: A01-A04
Module d'extension : A05-A08
SORTIES A RELAIS
Matériaux des contacts Alliage d'argent
Courant assigné 8A
Puissance assignée en HP 1/3HPa120 V; 1/2 HP a 250 V
Charge maximum Résistive: 8 A par point
Inductive: 4 A par point
Temps de service maximum 15 ms (conditions normales)
Durée prévue (charge nominale) 100k opérations
Charge minimum 16,7 mA
SORTIES TRANSISTOR
Fréquence de sortie max PWM 1,0 kHz (0,5 ms on, 0,5 ms off)
Fréquence de sortie max standard 100 Hz
Tension assignée 10-28,8 VDC
Débit de courant 1A
Charge maximum Résistive : 0,5 A par point
Inductive : 0,3 A par point
Charge minimum 0.2 mA
SPECIFICATIONS DU PRODUIT
Modules de base
Référence Alimentation Entrées Sorties Afficheur et pavé Max E/S
numeérique
LRD12RD024 24VDC 6 numériques, 4 relais v, 201-204 36+4 ™
2 num. /analog.
LRD12TD024 24VDC 6 numériques, 4 transistor Vv, Z01-Z04 36+4 *1
2 num. /analog.
LRD20RD024 24VDC 8 numériques, 8 relais v, 201-Z04 44 +4
4 num. /analog.
LRD20TD024 24VDC 8 numériques, 8 transistor Vv, 201-204 44 +4
4 num. /analog.
LRD10RA240 100-240VAC 6 numériques 4 relais Vv, 201-204 34+4 1
LRD20RA240 100-240VAC 12 numériques 8 relais Vv, 201-204 44 + 4
LRD12RA024 24VAC 8 numériques 4 relais v, 201-Z04 36 +4 *1
LRD20RA024 24VAC 12 numériques 8 relais Vv, 201-204 44 + 4
Expansion Modules
LREO8RD024 24VDC 4 numériques 4 relais Non disponible N/A
LREO8TD024 24VDC 4 numériques 4 transistor Non disponible N/A
LREO8RA240 100-240VAC 4 numériques 4 relais Non disponible N/A
LREO8RA024 24VAC 4 numériques 4 relais Non disponible N/A
LREPOO 24VDC Module de communication, RS485 ModBus RTU esclave
Accessoires
LRXC00 Cable de programmation LRD, logiciel de programmation LRD
LRXM00 Mémoire sauvegarde du programme LRD
*1 Pour les modules LRD avec afficheur et pavé numérique, vous pouvez ajouter les entrées numériques Z01-Z04 (touches fléchées).
2 Pour avoir d'autres informations sur les spécifications du produit, voir le “Chapitre 6: Spécifications du produit”.
12
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MONTAGE
Montage sur profilé DIN 35mm

Le relais LRD doit toujours étre monté verticalement.

Placez I'extrémité supérieure du relais LRD insérant la fente sur le profilé DIN. Appuyez Iégérement le relais en bas et fixez son extrémité

inférieure sur le profilé. Vérifiez que la LRD est solidement monté.
Insérez le connecteur dans le module d'extension et montez le module sur le profilé DIN comme décrit ci-dessus. Glissez le module sur le profilé
vers le relais LRD, appuyez sur le bouton-déclencheur et reliez-les ensemble.

o d

CONNECTEUR

M a6

231415 16 Al A2 H

[elelvlolviole]e]

. DC 24V

Input 8 x DC(A1,A2 0~10V)

_BOUTON DECLENCHEUR

e

BYZ e

Input X1 X2 X3 X4
4 AC
6 & AC 100~240V

Output 4 x Relay / 8A LRX M00

3 3

Il est conseillé d'appliquer deux colliers, avant et apres le LRD, pour bien le fixer

112 13 14 15 16 Al A2

00 00606000

Input X1 X2 X3 Xd

S Q000

l'.———————-—-—

QOQQ |
) Yi__J

=

\__PROFILE DIN

COLLIERS

DC 24V Input 8 x DC(A1,A2 0~10V)

L N AC100~240V

TN
NS

H &
®

(e}

Output 4 xRelay/8a || LRX MO0 (%90%@
WP P P P PO

\_PRIFILE DIN

<JLovato
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Fixation a vis
Utilisez des vis M4x20 pour fixer directement le LRD comme illustré.
Pour installer le module d'extension, faites glisser le module et branchez-le au LRD aprés avoir fixé ce dernier.

a0
0006000005
DC2LV INPUTBXDCIATAZ 0-10YI
M4x20 (#8x32)
@)=
N7
% %P @% %
S
v
S a
00 00006000 % 5865
DC 24V Input 8 x DC(AT,A2 0~10V) 66 AC 100-240V M4x20 (#8x32)
@ a®
e
72| 2 ik @
«
[N ]
Output 4 xRelay /8a || LRXMOO QVQQOQV/ZQ
T D % o3 OO
) ey
CABLAGE
ATTENTION: les cables du signal E/S ne doivent pas étre installés en paralléle par rapport au cable d’alimentation ou dans les mémes
chemins pour éviter des interférences du signal.
A Pour éviter le court-circuit sur le coté de la charge, il est consillé de brancher un fusible entre chaque borne de sortie et les charges.
SECTION DES CABLES ET COUPLE DE SERRAGE
F—
= | T e | o
R Do C—
mm? 0.14..15 0.14...0.75 0.14..2.5 0.14..2.5 0.14..15
AWG 26...16 26...18 26...14 26...14 26...16
= Ccaf
B35 QD Nm 06
(0.14in) C
@ Ibin 5.4
Entrées 24VDC
—0-10V Analog — 0-10V Ama{og
1 2 1 2 3 L
[ | l [ I |
(/'7\\ (//7\\ T TN 17T 17T
P AN P I % AN O O LN %% N O s
+ - Al A2 ‘ A3
. 0 . @+ Mg
E —\ 1 E T F1’1
24DC T @ } } >} RRRR
- M\N =— \N N\ N
- n e B W4 5 B A A + - nre B 4 5 6 7 B AR M
@@ RVRRVRVY [%1%) QR0 QLRY LRLLeeee
Dc .V Input oc v INPUT
i Nt =2\ | N — =N | L
1 - Fusibile rapide 1A, interrupteur et protections.
2 - Suppresser de surcharge transitoire du circuit (tension de coupure 36VDC).
14 .Lovato
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Branchement du capteur

Fusibile
+ —
24vDC
AL E EM EL ﬁ BN
BK 1B e
+ - HEOKKEIKA Az T H
@ SEGQOE O PRRostel L 4 i SO
oC W Input o I
j FEEEEEEEEEEEEE
I I:
al E—————j:j:;j.FEE§g§§S§1 - I
Entrée 100~240VAC/24VAC
(1) | ©
24VAC — = =
100...240VAC ® ‘IHH ’X/e lH“‘llHl‘
5”"”“# mEERARAN e n BB ARAERARAIRAAN
| 00 000000 00 0000 0000 00008868
AC .V Input AC .V INPUT
N I-?m N N — _B2aSE] =l

Sortie a relais

—em—e
Output 4 x Relay / 8A I l
2% 29 90 09
L/, © ;
12...240VAC r }
[ |
50/60Hz L}J . ! |
N/7 [F == | U } e ——
or 12...125VDC R __J |
|
12...240VAC 50/60Hz ! 12..125VDC
Sortie transistor
\»\;‘7—_/_/’/7\;\;\;—/
OUTPUT 4xTR/05A @
Q0 00 0 O }‘ vovl o oI D Y O R LV R AV R R ) \}
o e et Cow botor __fol __fosT __fal_fosT_feel ol foel |
k==t = = = = =2y
- ©®
+ O a0 A
 E— | |
24VDC I N
ou * \L\Jk
12VDC | 3
- EF ‘ LU
- ——d

1 - Fusible rapide 1 A, interrupteur et protections du circuit
2 - Suppresseur de surcharge transitoire (tension de coupure 36 VDC)

3 - Suppresseur de surcharge transitoire (tension de coupure 400 VCA)
4 - Fusible, interrupteur et protections du circuit

5 - Charge inductive
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CHAPITRE 3 : OUTILS DE PROGRAMMATION

LOGICIEL DE PROGRAMMATION “LRXSW” POUR ORDINATEUR

Le logiciel de programmation LRXSW offre deux modes d'édition : la logique Ladder et les blocs de fonction (FBD). Il permet d'exécuter les
opérations suivantes :

1.
2.

3.
4.
5.

création ou modification du programme simple et immédiate ;

possibilité d'enregistrer les programmes sur I'ordinateur pour les stocker et les réutiliser par la suite. Par ailleurs, possibilité de charger les
programmes directement a partir du LRD pour les enregistrer ou les modifier ;

impression des programmes pour s'y reporter ou les réviser ;

possibilité d'exécuter et tester le programme avant de le charger dans le LRD grace au mode Simulation ;

possibilité de controler et forcer les E/S a partir du LRD en mode RUN grace a la communication en temps réel.

INSTALLATION DU LOGICIEL
Installez le logiciel LRXSW a partir du CD. Pour les éventuelles mises a jour logicielles, contactez le Service Clients
(Tél. +39 035 4282422 - Email: service@LovatoElectric.com ).

1@ Setup — LRD Client El == @

Welcome to the LRD Client Setup
Wizard
This will install LRD Client 2.9.090417 on your computer.

It is recommended that you close all other applications before
continuing

Click Nest to continue, or Cancel to exit Setup.

E Next > 5 [ Cancel ]

BRANCHEMENT LRD-ORDINATEUR
Retirez le couvercle du connecteur en plastique du LRD a I'aide d'un tournevis a téte plate comme illustré ci-dessous.

Insérez I'extrémité du connecteur en plastique du cable de programmation (LRXCO00) dans le LRD comme illustré ci-dessous.

Branchez I'autre extrémité du cable au port série RS232 de I'ordinateur. Si votre ordinateur n'est pas pourvu d'un port série RS232, branchez le
cable LRXCO0 a un convertisseur R§232-USB, USB2.0 compatible (ou versions supérieures).

JiLovato
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PAGE D'ACCUEIL
Quand vous lancez le logiciel LRXSW, le systeme affiche la page d'accueil permettant d'exécuter les fonctions suivantes.

T8 LRD Client

NOUVEAU PROGRAMME LADDER
Sélectionnez Fichier -->Nouveau -->Nouveau LAD pour accéder a I'environnement de développement d'un nouveau programme Ladder.

NOUVEAU PROGRAMME FBD
Sélectionnez Fichier -->Nouveau -->Nouveau FBD pour accéder a I'environnement de développement d'un nouveau programme FBD.

OUVRIR LE FICHIER EXISTANT
Sélectionnez Fichier -->0uvrir pour choisir le type de fichier (Ladder ou FBD) et le fichier du programme voulu, ensuite cliquez sur Ouvrir.

ENVIRONNEMENT DE PROGRAMMATION EN LOGIQUE LADDER

L'environnement de programmation en logique Ladder comprend toutes les fonctions permettant de programmer et tester le LRD a I'aide du
langage de programmation en logique Ladder. Pour créer un nouveau programme, sélectionnez Fichier-->Nouveau, choisissez le mode LRD et
le nombre de modules d'extension branchés, comme illustré ci-dessous.

Select Nodel Type @

Specifictions

5G2-12HR-D:

(1) Power 24 vpC
Sog {2) Input I1-1I6,A1,42
N (3) Output : 4xRelay/84
s (4) Analog : Yes
e | (5) RTC @ Yes
(6) PUM Output : No
(7) 1KHz Input : Il-I2
(8) High Speed Comm. : No
(9) LCD/Keypad : Yes
DI/DO (l0)Extension : Yes

Select Type
0 vl
5G2-12HR-D v
cone |

e mmer vw W

TECO

<JLovato
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MENUS, ICONES ET INDICATEURS D'ETAT
L'environnement de programmation Ladder comprend les menus, les icones et les indicateurs d'état suivants.

1.

2.

BARRE DE MENU - Cing options du menu pour développer, récupérer, modifier les programmes, communiquer avec les contrbleurs
branchés, configurer des fonctions spéciales et sélectionner les préférences d'affichage.

BARRE D'OUTILS PRINCIPALE - (de gauche a droite)

Elle comprend des icones permettant de créer un nouveau programme, ouvrir, enregistrer et imprimer un programme, afficher le pavé
numérique LRD, afficher le programme Ladder, modifier HMI/Texte et modifier les symboles, modifier/activer le mode Superviseur,
Simulateur, contréleur du simulateur, Run, Stop, Quitter et lire/écrire des programmes a partir/dans le relais LRD.

. LISTE DES UTILISATIONS - Liste de tous les types de mémoire et adresses utilisées avec le programme ouvert courant. Les adresses

utilisées sont accompagnées du symbole “*”.

4. CAPACITE - Quantité de mémoire libre disponible pour la programmation.
5. MODE COURANT - Mode de fonctionnement du LRD relié ou du simulateur PC.
6. BARRE D'OUTILS LADDER - Les icones permettent de sélectionner et entrer toutes les instructions disponibles en logique Ladder.
7. BARRE D'ETAT - Elle signale I'état du projet ouvert et la condition de la connexion au relais LRD.
% LAD Verszion: r- I |->—<|
P
001
002
123456 789ABC
112345678 P:1 003
11234567894BC
1123456 T89ABCDEF L) 004
T:123456789ABCDEF )
1123456 T89ABCDEF L..J =
1123456 T89ABCDEF L.
006
1123456 T89ABCDEF
123456 T89ABCDEF -
L:Y2345678
D: 008
008 L
< »
4t 4 BF o ol ol 40 o ol diro dvo 1 4 0 S B B 0B B 3B AT rreLN6
JDNET. gen I Ver:Ver:z. x | Status:Step OFFLINE Model :LRD-20VT-D ID:01 7 F;
PROGRAMMATION
Le logiciel LRXSW peut &tre programmé par un positionner des instructions dans la grille de programmation ou a I'aide des commandes
d'entrée du clavier. Voici un exemple.
G =G PRSI C RN O
Co {Contact: 101 Cap 1199 free space PC Mode: A
Synbol:
*:Tsed 001
1:1234567894BC
* Cliquez
2:1234
X:1234567894BC
Q:12346678 P:1 w ]
i % |x bl |a |rale]
¥:123456789ABC ’
’ Digital t base module
M:123456789ABCDEF . ,z' 1 ﬁ 01-09,04,08,0C
'
. ]
T:123456789ABCDEF L.J o Citact Tk
,
C:123456789ABCDEF L. i @ STR " STR MOT -
,
R:123456789ABCDEF L) ,7 -
,
G:123456789ABCDEF o r@‘l et |
!
H:123456789ABCDEF L.
,l 00T
L:12345678 ¢
,
D: 0 o 008
i
s
’
(.' Cliquez et positionnez oo 3
’ >
im.m Var:Ver:z.x Status:Step OFFLINE Bodal :LRD-20VT-D ID:01
18
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LRX D03

programmation est réservée aux bobines de sortie.

Bile Edit Operation Yiew Help

Les boutons ou les icones “A” et “L” sont utilisés pour compléter les circuits série et paralléle. La colonne de droite de la grille de

Symbol:

Capacity

ElC) AhiEFEd NS ese x @ -
Coil/Contact:

1195 free

space.

*:Used
1:123456789ABC

* *
Z:1234
X:1234567894BC
Q:12345678 P:1
Y:Ias«tsensuc
M:123456780ABCDEF L)
T:123456789ABCDEF L.
C:123456789ABCDEF L.
R:123456789ABCDEF L.
G:123456789ABCDEF L.
H:1234567894BCDEF L,
L:12345678

D: o

Vor:Veriz.x Status:Step

MODE SIMULATION

I?l.
001 _I !

I03

T

002 _“_

008

-

| Model LED-20VT-D

“pn

PC Mode: A

Qo1
O

\[de sortie

Colonne bobine

\
1
1
\
1
1]
\
1
1
\
\
1
1
1
1]
% 1
\
]
1
1
g \

A}

CAM af S0 s

A1
LY

i
1
]
1
1
1
1
\
]

Al

o B e i) ) e ) il il 0 2 3 8 0125 18 6 5 8 ) 0 (A ) P o
JDUET. gen

K4

Le logiciel LRXSW comprend un simulateur pour simplifier I'essai ou le debug des programmes sans qu'il soit nécessaire de les décharger dans

I'image permet d'identifier les fonctions disponibles les plus importantes.

un LRD. Pour activer le mode Simulation, il suffit de cliquer sur I'icone verte RUN. Le programme ci-dessous est illustré en mode simulation,

File Edit Qperstion Yiew

Help
dhrEHESRD «

tast:

B8

DECECERE

Cliquez la
L .
bobine pour
visualiser la
valeur du courant

e e

e 7 ]
oo o0,
’ |ooo: ]- 103 Ij:”:'; ] 04

T0:

—

Expand Anaiug
Analeg §

0.00 _+|J\r
.
Analog 6
.00 v
e
Analog 7
.00y
—_—
Analog 8

oo e

Show Current I

Capacivy 1108 fres space
Symt g?l ToL
*: Statur ON lcﬁne I 4
1:123456789ABC r
5 % 08 l TOZ
aliang simulation i .
L
X:123456789ABC '
ﬁ-r I T03
h
@:12345678 P:1 003 ¥l 1 L
)
Y:123458T89ABC !
X: 123456789 ABCDEF o Circuits actifs
* e
" High Spesd Inpu...
T:123458TEPABCDEF
' Value changent couleur
1129456 789ABCDEF us-to1: i
R:123456780ABCDEF Hs-102: |1
G:123456789ABCDEF sec
H:123456T89ABCDEF I:Tnlll“!lﬂu: Teal :
7
L:12345678 1 3102 R el
D:
Forcer
points E/S
010 ]
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DEFINIR LA COMMUNICATION

Voici la procédure d'activation de la communication entre I'ordinateur et le LRD.
a. Sélectionnez “Opération/Connecter port com...” comme illustré ci-dessous.

LAD ¥Yersion

¥iew Help

Monitor
Simulator

Simulater Control

Eun!

Stop!
Fower
FPansze
Guit

Ctrl+R
Citrl+T

Ctrl+1
Ctrl+q

Read
Hrite

Link Com Port
—Selecting COM

{« COM 1 PORT
(" COM 2 PORT
(" COM 3 PORT
(" COM 4 PORT

(" COM 5 PORT
(" COM & PORT
(" COM 7 PORT
(" COM & PORT

RIC Zet...
hnalog Set. ..
Password. ..

Langnage. . .

Module Sypstem Set. ..

—HMode

* Single
(" Search ID

b. Sélectionnez le numéro correct du port Com a travers lequel le cable de programmation LRXCOO est relié a I'ordinateur et cliquez sur

“Connecter”.

c. Le logiciel LRXSW lance la recherche du LRD pour compléter sa connexion.

ECRIRE UN PROGRAMME DANS LE LRD
Dans le menu Opération, sélectionnez la fonction Ecrire pour écrire le programme dans le LRD relié ou cliquez sur I'icone Ecrire. Les deux
opérations sont décrites ci-dessous.

File Edit

EI=

Cail/Cont
Svymbol:

11234

112345
1123448
1123448
112345

112345

¥iew Help

Moni tor
Simulator
Simulater Control

*:Uzed v
I:

12348

Eun
Stop
Fower
Fanze
Quit

Ctrl+R
Carl+T

Cer1+10
Cirl+d

RTC Set...

hnalog Set. ..
Password. . .
Language

Module System Set

Link Com Fort...

CEEREES

ool

Capacity: ll space.

20
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MENU OPERATION

Le menu Opération comprend différentes fonctions de configuration du systéme pour la programmation aussi bien ENLIGNE que HORSLIGNE.

Voici la description de chaque fonction.

Superviseur - Fonction ENLIGNE pour modifier et contrdler le programme en runtime quand le logiciel est relié a un LRD.
Simulateur - Fonction HORSLIGNE pour I'essai et le debug d'un programme.

Contrdle du simulateur - Contréle automatique du simulateur.

Run-Stop-Quitter - Permet de modifier le mode de travail aussi bien en runtime qu'en mode simulation.

Lire-Ecrire - Lecture et écriture de programmes vers/a partir d'un LRD relié.

Définir RTC - Fonction ENLIGNE pour modifier I'horloge/calendrier en temps réel (voir la boite de dialogue ci-dessous).

RIC Set )

Tine Set
Week
Hour : Minute =|40

Year.Honth.Da‘y| 9 . | 4 | 10

Summer Time

Mode: |NO -
Summer
M: J D:l J H:
Winter
M: D: |
Cancel

Définir comparateur analogique - Définit le gain et I'offset de I'entrée analogique A01-A08 (voir la boite de dialogue ci-dessous).

AL AS
Gain(1-999):

i

X

Gain(1-999): [10
0ffset(-50-+50): 0ffset(-50-+50): [+0

A2
Gain(1-999):

AB
Gain(1~599):
Dffset|-50~450): Dffset(-50~+50):

A3
Gain{1-999):

A7
Gain(l~999):

Offsec(-50-+50): 0ffset(-50~+50):

Al

3
Gain(1-999): Gain(1~-999): 10

EN|ERISKIER
ST

OfEset|{-50.+50) Dffset(-50-+50): |1p

Cancel |

Mot de passe - Définit un mot de passe pour accéder au programme courant apres le chargement a partir du LRD.
Langue - Change la langue des menus du relais LRD.
Configurer module - Boite de dialogue permettant de modifier les fonctions de configuration du systéme, entre autres I'ID du module, les

définitions du numéro d'extension, I'activation des mémoires rémanentes pour Compteurs (C) et bobines auxiliaires (M), I'activation des touches

du LRD comme entrées numériques (Z), I'activation du rétroéclairage LCD,
Connecter port Com - Sélectionne le port de communication PC-LRD.

<JLovato
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SUPERVISION/MODIFIER ENLIGNE

Le logiciel LRXSW permet de contrdler constamment ENLIGNE le programme exécuté en runtime. Le forgage E/S et le changement du mode

(Run/Stop/Quitter) font partie des fonctions ENLIGNE

LAD Version:

@O

ax

rd Capacity: 1180 free space
Icone / _ﬁ‘ }\‘l-‘)_ Cliquez la bobine
1 I pour visualiser la

PC Mode: Monitor

& Status ON RUNJ{STOP
1:1234567894BC : valeur du courant
M ]
z:1234 o 1t v\
i e ———
X:123456789ABC o e ’1’ P Nz -
00, 00 04. 06
Q:12345678 P:1 003 vr &' 00.00 ]’ 8 im.oa } T"‘)
[TO: T Lt
¥:123456789A8C \ e
l::Z:MSETS!ABCDEF ad 1L 2345678 _9 ABC CirCllilS ilClif.‘i
Analog 5
T:123456789ABCDEF
2 EvismymATTIRy. changent couleur Fo v
C:123456789ABCDEF L.l ¥
R:123456789ABCDEF Ll e
_J'
G:123466 TBOABCDEF .J —
Analog 7
H:1234567BIABCDEF Ll / = =ty
L:12345678 - —
L Forcer points E/S Barre d'état: nom fichier, version, mode, Analog !_i
o enligne/horsligne, mode LRD et =Y
nb. matricule —

009 dhow l-'\ll,:e:nr.l .
< »
o e e e e e e WD LR AR A

o V29 | Statesiben m m ey B>
- Le logiciel LRXSW ne supporte pas les modifications effectuées sur la logique en mode RUN. Toutes les modifications a la logique de
contacts, bobines, temporisateurs/compteurs et lignes pour la connexion de circuits doivent étre écrites dans le LRD relié uniquement en
mode Stop.
HMI/TEXTE
Ce bloc de fonction est en mesure d'afficher des informations sur un écran LCD 16_4. Ces informations comprennent la valeur courante ou la
valeur cible du compteur, temporisateur, RTC et comparateur analogique, etc. En mode RUN, vous pouvez modifier la valeur cible des
temporisateurs, compteurs et comparateurs a I'aide du HMI. L'HMI peut afficher I'état des entrées (I, Z, X) et des auxiliaires M, N (seulement
FBD).
HO1 ||1u2 | HO3 | HO4 | HOS | HOE l HO7 | HOB
Timer -
LAD ¥ersion: Cosurer ol
RIC =i
Rnalog -
. L | =] w[ ]| =]
Coil Keypad Analog Display Set... | . I—Ll
Symb| ¥ Ladder Phone Number =~ 7
e Clear Cancel
i [ - e
 Multi Language (" Chinese(fixed) ¢  Chinese{edit) .
W Text Input
VUHENET (J*+, =, /0123456T89:;<=784ABC
DEFGHITELNNOPQRSTUVHEYZ[V\]0_"abcdefs
X: hijklmnoparstuvwzyze|l-0"a23aadegeeiil
iffaAEfvodoondulORARRF P fvz4az239ET7 /P14
ol : LS B S VPSR b PN - eV IS el U |
Qi1 symbol... Lo EQ aB v 2T LwEBA¥ o=t LY afAAL
Data Register Set. ..
T3 awser..
22 JLovato
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Définition HMI/TEXTE :

B EEE > EEAR cANSese xaa
ct: H

#:Uzed

S123456T89ABC
e

123

-

~

[

t123456789ABC

o

£12345878 P:1

-

£123456789ABC

-

1123456 TBOABCDEF L)

-

$123456TBOABCDEF L
Lidd

t123456TBOABCDEF L

)

-

1123456 TBOABCDEF L)

a

1123456 TBOABCDEF Ll

m

t123456TB9ABCDEF .l
wxh

$12346678

3

b: 0

I
\V2)
=
L}
\ 002
\
L
\
003

Capacity: 1178 fres space

101

PC Hode: Frogran

w mz  |m3 |ma

T01=50.00Sec o=
TOl=##.88Scc @ -

[ R
~
5 n{spur .
b
Anallog Display Set. s
Busber
4 |
=1 z
f41| \

TESTETO1# ===
»

@ et Language ™ (hinese(fixed) I~ Chinese{edit)
T«}M \\ g)

| "88%8" ()*+,-Y0123456789::<=>7@ABC
DEFGHITELENOPQRSTUVRXYZ [\]B_ " abcdefs
hijklmnoparstuvwxyz~|~6 "addadécéeiii

(7
s TOL Cuccent bhad
oui

= [TOL Fresec(unit)
TOL Cuzzent{unit)

2 Freset{umit)
TOZ Cuzzent(unit)
TOZ Curcent

[TO3 Presec{unit)
ITO3 Current{unit)
T03 Current

Entrez la bobine HO1 dans le programme ladder.
Sélectionnez I'icone ou I'option HMI/TEXTE dans la fenétre Edition.
-4. Sélectionnez les lettres “T E S T” dans la table de caractéres.

Choisissez “T01 courant (unité)” dans la boite a liste déroulante ‘Timer'.

1.
2.
3.
5. Choisissez “T01 programmé” dans la boite a liste déroulante 'Timer'.
5.
7.

Choisissez “T01 courant” dans la boite a liste déroulante 'Timer'.

T ¢ I»
" HAI display page
# [l o-m
b Panction
mde 1 ¥ (1-2)
ke Display

Afficheff Temporisateur,
Comptdhir, RTC... utilisés
uniquerfjent dans la

‘ prograrfimation

La page HMI ainsi créée vous permet de modifier la valeur définie T01 quand la bobine H est activée et la page HO1 est affichée sur I'écran LCD.

Téléchargez sur le LRD et activez le mode RUN ; avec 101 actif ou bien en appuyant sur “SEL” si la bobine H est programmée sur le mode 1,

I'écran LRD affichera le texte entré dans HO1 comme illustré ci-dessous.

T01=050.

T01=010.

TEST010.8

08ec
85ec

- Enfoncez “AN" ou “\” pour choisir la page & modifier.

- Enfoncez “SEL”+"AN" ou “\” et “OK” pour mettre a jour la valeur définie T01 (dans cet exemple, 050.0sec. peut &tre mis a jour).
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Exemple HMI/TEXTE :

Affichage bobine H programmé

TEST#TO1#
TOl=##[##Sec
T01=20[.00Sec

¥ Display

COMPLEMENT
#TO3#
T03=60.00Sec

¥ Display

Allumez et lancez (RUN) (écran initial)

1.123456789ABC wo‘
2.1234 v Q
o res 11:27 | NP

AC100-290Y INpUt6xAC

COMPLENENT 'o‘

T03:§l.3. 00Sec 302

@ Q@ @

1

003

[ 004

Capacity: 1188 free space.

z02

Touche Z est définie

/

Enfoncez “N” (Z01) et affichez la page HO3

L LT

T02

!

T03

;

COMPLEMENT VO‘
15.34 c
T03=60.005ec

Enfoncez “SEL” pour afficher le curseur.

Enfoncez “AN”, “\V”, “€”, “>” pour déplacer le curseur.

Enfoncez de nouveau “SEL” pour sélectionner la position a modifier.
Enfoncez ““N”, “\V"pour modifier le numéro et enfoncez “€”, “>” pour déplacer

le curseur.

Enfoncez “OK” pour valider la valeur modifiée.

JLovato

—_electric



LRX D03

1185 F 06 10

~AC100-240V Input BxAC

Enfoncez “<” (Z02) pour désactiver la bobine HO3. L'afficheur LCD passe a la fenétre initiale.
Enfoncez “\v” pour remettre a zéro le temporisateur (TO1°¢T02°¢T03) comme dans le

T.123456789A8C Po‘ programme.
z.1034 y e
Q.12345678 &>
RUN Fri. 11 21 L ‘

DOCUMENTATION DU PROGRAMME

Le logiciel LRXSW permet de documenter un programme en utilisant les symboles et les commentaires. Les symboles sont utilisés pour
étiqueter chaque adresse E/S jusqu'a une longueur de 12 caractéres. Les commentaires sont utilisés pour documenter des parties du
programme. Chaque commentaire peut &tre composé de 4 lignes dont chacune a une longueur maximum de 50 caractéres. Voici quelques
exemples d'entrée de symboles et de lignes.

SYMBOLE...

Pour accéder a I'environnement d'édition des symboles, sélectionnez Edition>>Symbole... ou cliquez sur I'icone des symboles située dans la
barre d'outils principale illustrée ci-dessous.

L'environnement d'édition des symboles permet de documenter tous les types de mémoires des contacts et des bobines et de sélectionner les
modes d'affichage comme illustré ci-dessous.

Contact/Coil Symbol |z|
‘Element Type: II vl ‘
AD ¥Yersion:
File BLHN Operation View MHelp Ca. I Symbol: I *:Tzed *:Status
I0l Itart
Select Bodel... 102 Return B
P S—| 103
Coil| Keyped 104
Symb| ¥ Ladder 105
I06
. 107
*:Us Red 108
) RS I - o9
lear C I0&
Z:1: E I0E
Find. .. I0C
X:1d Replace. ..
HMI/Text. ..
RRE
Data Register Set...
RERT AQ Set...
= < il | =
~Display Enable —
[1)4
(" Contact/Coil * Eoth _I
" Symhol
COMMENTAIRES

Pour accéder a I'éditeur des commentaires, cliquez sur I'icone “N” dans la barre d'outils Ladder puis faites-la glisser sur la ligne que
vous voulez commenter et relacher, a ce stade tapez les commentaires, ensuite cliquez sur Ok.

X:1234567894BC

Q:12345678 P:1 006
*
¥:1234567894BC
M:123456789ABCDEF L.l 008
* * *
T:123456T80ABCDEF L.
ek 008
C:123456780ABCDEF L.
R:123456789ABCDEF ,,J
008
G:123456T80ABCDEF L. o
H:123456780ABCDEF
- 010
L:12345678 e
Line in progras and total time
b: © 011 Line
Line | Cliguez et
i = cancle | positionnez
- L
A R T AR A LT A TERAT " 1R CAT R Id [ MU | 3 1 | el s
Lt B GF Lol ol Mol Aol G0l GPol fol Mol GR (81 4 8 8 (] B8 (8] (8] 5 0 IR 1S e e
none. gen Var:2.9 Statuz:Stop OFFLINE Model : LED-20HE-D ID:01
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DEFINIR AQ...

Pour accéder a I'environnement d'édition AQ, sélectionnez Modifier>> Définir AQ... La gamme de AQ est 0~1000 si le mode de sortie AQ est en
tension. La gamme est 0~500 si le mode de sortie est en courant. La valeur définie de AQ peut &tre configurée comme une constante ou un code
d'autres données. Le mode de sortie de AQ et la valeur définie sont illustrés ci-dessous. Pour plus d'informations sur le mode de sortie et
I'affichage, voir le chapitre 4 : Programmation en logique Ladder

File

Operation ¥iew Help

Select Model. ..

Coil
Symh

v

Eeypad
Ladder

i

Unda Ctrl+Z
Redo CtrltY

Clear Comments

Find. ..
Replace. ..

HMI/Text. ..
Symbol. ..
Data Register Set. ..

AQ Set
Set
agol |8 | |oooo =]
aoz T +||o1 [z =
a3 v ~||oooo [+ =

45 |0|:|0|:|

<

H

Feset value when

Cancel

DEFINIR ENREGISTREUR DE DONNEES...
Le contenu du registre des données peut avoir ou ne pas avoir le signe et peut étre défini comme illustré ci-dessous. Si vous sélectionnez Sans
signe, la gamme DR est 0~65535 ; si vous sélectionnez Avec signe, la gamme DR est -32768~32767.

LAD Yersion:

¥iew Help

Moni tor @
= - Simulator
Coil/Cont Simulator Centrel
Symbol:
Fun Ctrl+R
*:Uzed v Stop Ctr1+T
I:123458f Fower
Panze Ctrl+
Z:1234 Quit Cirl+Q
E:iz3dmi el
Write
Q:123450  grpoger
hnalog Set. ..
T:12346 P
aszword. ..
Language
M:12348 Modul
T:12345f Link Com Fort. ..

Nodule System Set
Set ID

Current ID: 1
New ID(00-99): I 1

Set Expand I/0

I/0 Num: 0 -
[T I/0 Alarm
¥ Type

Comnm. Mode: |8/N/2 "I
Baud Rate: |38400 ‘I

Remote I/0
 NO
(" Master

(" Slave

Others

[v M Keep

[~ C Keep

[~ Back Llight
[T Z set

+ Unsigned

" Signed

Aprés les opérations précédentes, pour accéder a I'environnement d'édition Enregistreur de données, sélectionnez Modifier>> Définir Enregistreur
de données... comme illustré ci-dessous. La valeur DR peut étre définie comme une constante ou un code d'autres types de données.

File

Operation ¥iew Help

Select Model. ..

Caoil
Symb

Eeypad

v Ladder
Unde Ctrl+Z
Eedo Ctrl+Y

Clear Comments

Find. ..
Replace. ..

HMI Text. ..
Symbol. ..

@ Data Register Set |

IR No. I Type I Yalue I Rarnge A
DRO1 ) 25678 0~65535 N
DROZ ~ | 00000 O~65535
DRO3 p 2 ooooo O~65535
DR04 e — | 00000 0-65535
DROS i ooooo 0~65535
DROAG T = | Doooo O~65535
DRO7 _ ooooo O~65535
DROS AT | 00000 0~65535
DROS aQ 0oaog 0-65535 w
< DR i | =
A% b
oE I Cancel |
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DR est défini avec le signe comme illustré ci-dessous.

Data Register Set

X

DR Ho. | Type | Value | Range =
DROL o 12345 -327658~32767 0
DROZ ol 0l~04
DROG goooo -32768~32767
DRO4 ooooog -32768~32767
DROS ooooo -32765~327a7
DROG ooooo -327658~32767
DRO7 gogoog -32768~32767
DROS goooo -32768~32767
DROS ooooog -32T68~32767 w4
3 | =

| 0E | Cancel |

MEMOIRE SAUVEGARDE DU PROGRAMME (LRXM00)
LRXMOO peut étre utilisé dans toutes les versions de LRD. Il'y a une icone sur le relais LRD V3.0 et sur la LRXMOO version 3.

Pour utiliser le LRXMOO version précédent a la 3 et LRXMOO vers.3 avec LRD V2.0 et V3.0, voir la figure suivante :
Le module de mémoire optionnel LRXMOO vers.3 facilite le transfert des programmes d'un relais a I'autre.

LRD —> Vorson: "> | LAD
Version 3 ou

V2.0 inférieur V2.0 et V3.0

LRD I:'; LRXMO00 I:'; LRD

V3.0 Version 3 V3.0

Le module de mémoire optionnel LRXMOO vers.3 doit étre inséré dans le connecteur du cable de programmation (voir la procédure suivante).
1. Retirez le couvercle en plastique du connecteur du LRD & I'aide d'un tournevis a téte plate comme illustré ci-dessous.
2. Montez le module de mémoire LRXMOO vers.3 dans le connecteur comme illustré ci-dessous.

3. A partir du pavé numérique sur la partie avant du relais LRD, sélectionnez ECRIRE ou LIRE pour transférer le programme dans la mémoire
LRXMO0 ou du module de mémoire LRXMOQO vers le relais.
4. Des programmes de différent type ne sont pas compatibles :
A-1: programme type a 10/12 points —— compatible avec le type a 20 points
A-2: programme type a 20 points —— non compatible avec le type a 10/12 points
B-1: programme type A024/A240 —— compatible avec le type D024
B-2: programme type D024 —— non compatible avec le type A024/A240
C-1: programme type sorties relais LRD..R.. —— compatible avec le type sorties transistor LRD..T..
C-2: programme type sorties transistor LRD...T... —— non compatible avec le type sorties relais LRD..R..
D-1: programme LRD V2.0 —— compatible avec le type LRD V3.0
D-2: programme LRD V3.0 —— non compatible avec le type LRD V2.0.
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ECRAN LCD ET PAVE NUMERIQUE

PAVE NUMERIQUE

Presque toutes les unités CPU LRD comprennent un écran LCD et un pavé numérique intégrés. Le pavé numérique et I'écran sont souvent
utilisés pour modifier les setpoint de temporisateurs/compteurs, charger/décharger dans le module de mémoire LRXMOO et mettre a jour le RTC
(heure réelle et calendrier). Bien que vous puissiez exécuter la programmation a partir du pavé numérique et de I'écran, nous vous conseillons
d'exécuter les modifications de la logique a I'aide du logiciel LRXSW. Voici une vue d'ensemble des fonctions de base du pavé numérique et de
I'écran.

8
SEL - Permet de sélectionner I'instruction pendant la programmation/modification du programme. Maintenez-la enfoncée pour afficher toutes les
pages “H” (HMI/Texte) pour lesquelles le mode 1 a été activé.
OK - Permet de confirmer la sélection d'une instruction ou d'une fonction et de sélectionner les options du menu principal sur I'écran LCD.
Remarque : Pendant la programmation, enfoncez simultanément “SEL” et “OK” pour entrer un rung au-dessus de la position active courante du
curseur.
ESC - Permet de quitter la page courante et de passer a la page précédente. Dans la page ladder, enfoncez cette touche pour afficher le menu
principal.
DEL - Pendant la programmation, elle permet de supprimer une instruction ou un rung dans le programme ladder.
Les 4 touches de direction (1Né~->) permettent de déplacer les curseurs parmi les pages de I'écran LCD, en se déplagant dans la
programmation ou en activant les instructions. Ces 4 touches permettent aussi de définir les bobines d'entrée programmables Z01-Z04
(‘N= 201, ‘€’'=202, \V'=203, ">’ =Z04).
PAGE INITIALE
L'écran LCD affiche I'état sur 4 lignes
— Premiére page s'affichant a la mise sous tension
Etat entrée
i on 5
0 P e Etat entrées Z01~Z04 pavé
' ~ Z activé
] N r K Z désactivé
Etat sortie 3456783 iy
Lok *1234 e B Z activé et ON
st < A | O Zactivéet OFF
0 OFF ALRUN XHon. 08:4 |
LRD-10HR-A . .
= RTC; semaine heure minutes
Mode affichage il
RUN
STOP
Fonction des touches :
ESC Vous accédez a la page du menu principal
SEL + MV En mode LADDER, vous affichez I'état des relais (| @ Z @ Q@ XY S M SN TS CS RO
G & A & AT <& AQ) <> Page initiale
A2 En mode FBD, vous affichez I'état des relais (| @ Z & Q@ X &Y @& M & N & A& AT < AQ) &
Page initiale
SEL Permet d'afficher les pages H en mode 1
SEL+0K Permet d'accéder a la page de définition RTC
— Affichage de I'état des modules d'extension LRE
Etat entrée extension Etat sortie
H ON : extension
O OFF B ON
O OFF
Etat module
d'extension:
W Lié
e NonlLié RTC: année mois jour
[0 Non défini
28
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~ Définition du module d'extension : reportez-vous au menu principal “DEFINIR LRD”

— Autres états d'affichage

Mode modifier ladder : bobines I, Z, X, Q, Y, M, N, T, G, R, G, D, entrés analogiques A01~A04, entrés analogiques extension A05~A08, entrés
analogiques température AT0O1~AT04, sorties analogiques AQ01~AQ04;

Mode modifier FBD : bobines |, Z, X, Q, Y, M, N, entrés analogiques A01~A04, entrés analogiques extension A05~A08, entrés analogiques

température ATO1~ATO04, sorties analogiques AQ01~AQ04;
Entrée analogique d’extension Entrée analogique d’extension [t .t e8 1]

1185 F 06 10

A0l a A04 (0 29.99V) A05 a AO8 T
A01=00. 00V A05=00. 00V
A02=00. 00V A06=00. 00V
A03=00. 00V A07=00. 00V BAIOTAE
I =
404=00. 00V A08=00. 00V R
)—
Analog 7
=
_!V
Entrée analogique d’extension e
A05 2 AO8 : Tension 0 29.99 Analog 8
ou courant 0...20mA , la logiciel \ | jv
LRDSW peut afficher la valeur —
de tension et courant e
(Ghow Currend

MENU PRINCIPAL ECRAN LCD
(1) Menu principal LRD en mode 'STOP'". Enfoncez ESC aprés la mise sous tension quand le programme utilisateur est du type ladder et vide.
Dans la fonction principale FBD, enfoncez ESC aprés la mise sous tension si le programme utilisateur est du type FDB ou vide.

> LADDER > FBD Menu Description
FUN. BLOCK PARAMETER > | LADDER Modifie le programme ladder
PARAMETER RUN FUN.BLOCK Modifie le bloc de fonction ladder
RUN DATA REGISTER (temporisateur/compteur/RTC ...)
FBD Affiche le programme FBD
PARAMETRE Affiche/modifie | ramétres bloc FBD
DATA REGISTER CLEAR PROG. ° ou gloec/s ggfoicetisomaijd:r FF?AbR(/)\?VIETER)
CLEAR PROG. WRITE RUN Sélectionne le mode RUN ou STOP
WRITE READ ENREGISTEUR Affiche I'enregistreur de données
> READ > SET DE DONNEES (DATA REGISTER)
SUPPRIMER PROG. Supprime le programme utilisateur et le
SET RTC SET mot de passe (CLEAR PROG.)
RTC SET ANALOG SET ECRIRE Enregistre le programme utilisateur dans la
ANALOG SET PASSWORD mémoire LRXMOO (vers.3) (WRITE)
> PASSWORD > LANGUAGE o mémois LRXWOO (1r53) (READ)
DEFINIR LRD Définit le systeme (SET)
ANALOG SET ANALOG SET DEFINIR RTC Définit le RTC (RTC SET)
PASSWORD PASSWORD DEFINIR COMPARATEUR| Définit le comparateur analogique
LANGUAGE LANGUAGE ANALOGIQUE (ANALOG SET)
>  INITIAL > INITIAL MOT DE PASSE Définit le mot de passe (PASSWORD)
LANGUE Sélectionne la langue (LANGUAGE)
INITIALISER Sélectionne la méthode de programmation
ladder ou FBD (INITIAL)
(2) Le menu principal LRD en mode 'RUN'.
> LADDER > FBD > | LADDER FBD
FUN. BLOCK PARAMETER FUN.BLOCK
PARAMETER STOP PARAMETRES (PARAMETER)
STOP DATA REGISTER STOP
ENREGISTEUR DE DONNEES (DATA REGISTER)
DATA REGISTER WRITE ECRIRE (WRITE)
WRITE RTC SET DEFINIR RTC (RTC SET)
RTC SET PASSWORD MOT DE PASSE (PASSWORD)
> PASSWORD > LANGUAGE LANGUE (LANGUAGE)
WRITE
RTC SET
PASSWORD
> LANGUAGE
2
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Enfoncez les touches :

™ Déplace le curseur pour sélectionner le menu principal
0K Confirme la fonction sélectionnée
ESC Revient a la page initiale

— Vous pouvez modifier, supprimer et lire le programme utilisateur seulement avec LRD en mode STOP.
— Apreés les modifications au programme, le LRD fera automatiquement une copie de sauvegarde sous FLASH.

- Menu principal LADDER

| 1 |2| E; |4|5 |6|?| g | Colonne

Ligne 1 ]ﬂ l]—coq—t 01-PTO01
2INpl——m02CO1)____ i===-=memmee- ;
3| 1l (RO1 1 Affichage LCD |
)y i—n—qoq—(cm
y
SO, K S —
1
: Opérande i i Numéro opérande !
lomeoeeesense - 1 i o P S 1
Fonction des touches :
Touche Description
SEL 1. Ixx = ixx ® — = espace = Ixx (seulement pour la position de chiffres et lettres dans les colonnes 1, 3 et 5.)
2. Qxx = espace = Qxx (seulement pour la position de chiffres et lettres dans la colonne 8).
3. T = espace = T (disponibles pour les colonnes 3, 6 et 9 ; non disponibles sur la premiére ligne)
SEL, puis ™MV 11X ZOQOYOMSNSD ST C®R G | (avec le curseur dans la colonne 1, 3, 5).
2Q0YOMONSTOCOROPEOHSLOPO®S®AS® MD ©Pl& MX® AR &
DR < MU <> Q (avec le curseur dans la colonne 8)
3. (©@AG VY S P& (avec le curseur positionné dans la colonne 7 et la colonne 8 définie sur Q, Y, M, N)
4. (< P <> (avec le curseur positionné dans la colonne 7 et la colonne 8 définie sur T)
SEL, puis €/> Pour confirmer les données entrées et déplacer le curseur
NV &/> Pour déplacer le curseur
DEL Pour supprimer l'instruction
ESC 1. Pour annuler I'instruction ou la modification en cours.
2. Pour revenir au menu principal aprés une interrogation du programme (enregistrement programme).
0K 1. Pour confirmer les données et les enregistrer automatiquement, le curseur se positionne sur le point
d'entrée suivant.
2. Si le curseur se trouve dans la colonne 8, enfoncez la touche pour entrer automatiquement le bloc de
fonction et définir les paramétres (par exemple T/C).
SEL + DEL Pour supprimer une ligne de I'instruction.
SEL + ESC Pour afficher le nombre de lignes et I'état de fonctionnement du LRD (RUN/STOP).
SEL + MV Pour sauter en avant/ en arriere de 4 lignes de programme.
SEL + OK Pour insérer une ligne vide

Exemple de fonctionnement : pour plus informations, voir I'annexe A.

- Entrée programme BLOC DE FONCTION
Sous BLOC DE FONCTION, le curseur clignote sur “T”, enfoncez la touche “SEL”, le bloc de fonction ladder affiche dans I'ordre :
T>C>R>G>H>L>P>S>AS>MD->PI>MX>AR>MU-T...

rl 1 ré 1 r SU=SU 1 rl 1 re 1
14 | 1014 o1.00 | 14 | | &01 Vv | | |
loo.oo  FTOL | oooz2s0 Kool | 00:00 }RO1 | &0z vV ko1 | o1
L 4 L goozo0 4 L 0o:00 4 L 00.00v 4 L 4
rl 1 ré 1 r 1 r 1 r 1
1{101-01 | | ko1 it | | 00000 Ricp | 00001 Hiop
|4 1 Hot | 00250 FPo1] |Lowd@01-Q01 FSO1 | 00000 FASOL | 00001 RMDO1
Log-09 4 L oooo0 4 L 4 L ooooo 4 L gooo1 4
r 1 r 00000 9 r 1 rl 1
| 00000 Wop | |Low] 00000 | Low] 00000 Hiop | o1 |
| 00000 FPI01) |Low] 00000 HiX01| |Low] 00000 FAROL | ooo1 o1
Lgoo.o1d 1 L goooo Lolooo 4 1 L pro1 4
r 1 r 1 r 1 r 00000 4
| 00000 Wop | QEL + /s | 00001 Hiop Lowl 00000 Wop | QRT, + /s |Lowl 00010 Hiop
| ooooo FPIOL >| | o000, 1kPIOL Lowd 00000 FAROL 5 |Low] 00,01 RaROL
Logo.o1d 1 Looo.ott 2 Looon 4 1 Looooo + 2

Exemple de fonctionnement : pour plus d'informations, voir I'annexe B.
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- PARAMETRES

En mode Ladder, enfoncez la touche “SEL”, le bloc de fonction affiche dans I'ordre :

T>C>R>G>AS>MD->PI>MX>AR>MU->T...

To1 co1 GOo1 ASO1
Ax= AO1 ¥ V1= 00000
T =00.003ec C =000000 ON SU 00:00 Ax= AO2 V V2= 00000
OFF SU 00:00 G =00.00¥ V3= 00000
Do1 PIO1 MX01 AROL Muo1
V1= 00001 Kp= 00000 V1= 00000 L1= 00000 ID=01
Vé= 00001 Ti= 00000 V2= 00000 L2= 00000 V¥1=0001
V3= 00001 Td= 000.018ec 1 HL= 01000 1f | V2=DRO1
FI01 PIO1 01 01
SV= 00000 K1.>= 00001 V1= 00000 SEL+ </ | V&=
PV= 00000 Ti= 0000.1Sec V2= 00000 V4=
Ts= 000.015ec 1 Td= 000.01Sec 2

En mode FBD, enfoncez la touche “SEL”, le bloc de fonction affiche dans I'ordre.

- RUNou STOP

(1) Mode RUN

(2) Mode STOP

P‘)ﬂ STOP Vo

FI
>YES =o€ SYES 30
NO & A 0 & A
N Déplace le curseur
0K Exécute I'instruction et affiche le menu principal
ESC Permet de revenir au menu principal

- ENREGISTREUR DE DONNEES
Affiche la valeur définie quand le LRD est en état STOP et la valeur courante quand il est en état RUN.

DRO1 = 0000 DR05 = 0000
DR02 = 0000 SEL+ 4 DR06 = 0000
DR03 = 0000 ——> | DR07 =0000
DR0O4 = 0000 DR0O8 = 0000
M &> Déplace le curseur
0K Confirme les modifications
SEL Accéde au mode d'édition (modification du numéro d'affichage DR ou de la valeur programmée DR)
‘SEL puis ‘SEL’ Edit DR Modifie le type de valeur programmée DR
‘SEL’ puis ‘M 1. Modifie le numéro d'affichage DR (seulement sur la premiére ligne)
2. Modifie la valeur programmée DR
ESC 1. Annule la modification.
2. Revient au menu principal (enregistre les données programmées DR)
SEL + MV Page suivante/précédente

— Autres rubriques du menu

(1) SUPPRIMER PROGRAMME (remet simultanément & zéro la RAM, I'EEPROM et le mot de passe)

CLEAR FROG.

TES
2HO

N
So%

(2) ECRIRE : enregistre le programme (RAM) dans le module de mémoire LRXMOO (vers.3)
(3) LIRE : lit e programme a partir de LRXMO0O ou de LRXMOO (vers.3) vers LRD (RAM)

WRITE

YES
>NO

N

So%

READ

YES

N

So%
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(1) - (3) Fonction des touches :

N2 Déplace le curseur
0K Exécute I'instruction
ESC Revient au menu principal
(4) DEFINIR LRD (définition du systéme)
ID SET 01 Contenu Val. par
REMOTE 1/0 N géfaut _
BACKLIGHT X DEFNIR ID (ID SET) 01 | - | Définition adresse ID (00 ~ 99)
E/S DISTANTES N | > | Mode E/S distantes
M KEEP v (REMOTE 1/0) (N : aucun; M: Maitre; S: esclave)
RETRO-ECLAIRAGE X | = | Mode rétroéclairage
1/0 NUMBER: 0 (BACKLIGHT) (V: toujours allumé; x: allumé pendant 10 s apreés la sélection)
1/0 ALARM v M AVEC MEMOIRE REMAMENTE V.| > | M:rémanente (V:non rémanente; x: rémanente)
C KEEP X'|" [ NUMERO E/S (/0 NUMBER) 0 | > | Définition du numéro de module d'extension E/S (0~3)
Z SET X | [ ALARME E/S (/0 ALARM) v | > | Définition alarme quand I'extension LRE n'est pas disponible
C AVEC MEMOIRE REMAMENTE X -> | En commutation stop/run, maintien de la valeur du compteur
V COMM SET 03 (C KEEP) (V:0ui; x:No)
DATA REG. U DEFINIR Z X | > | Active ou désactive comme entrées les touches fléchées
(Z SET) du pavé numérique Z01-204 (v : active; x : désactive)
DEFINIR COMMUN V (V COMM SET)| 03 | - | Définir la forme et débit en bauds de RS485
ENREGISTEUR DE DONNEES U -> | Définition du type de registre des données
(DATA REG.) (U: 16 bits - sans signe; S: 16 bits - avec signe)
— Lafonction M AVEC MEMOIRE REMANENTE sert a enregistrer I'état de M et la valeur courante de TOE/TOF apres avoir mis hors tension puis
de nouveau sous tension le LRD par suite a une perte d'alimentation.
Fonction des touches :
M e> Déplace le curseur
SEL Lance la modification.
' SEL puis ‘&/>" Déplace le curseur pour les rubriques ‘DEFINIR ID' et 'DEFINIR COMUN. V'
‘SEL puis ‘M* 1. DEFINIR ID = 00~99 ; NUMERO 1/0 = 0~3
2. E/S DISTANTES = N&>MeSeN
3. RETRO-ECLAIRAGE ; C AVEC MEMOIRE REMANENTE ; DEFINIR Z = x&V
4. M AVEC MEMOIRE REMANENTE ; ALARME E/S = VX
5. DEFINIR COMMUN V = (0~3)(0~5)
6. ENREGISTREUR DE DONNEES = U<S
0K Confirme les données modifiées
ESC 1. Annule la définition apres avoir enfoncé 'SEL'
2. Revient au menu principal (enregistre les données modifiées)
~ Sivous avez sélectionné LIAISON DE DONNEES, la gamme de définition ID est 0~7, continue.
ID=0 valeur par défaut comme Maitre, ID=1~7 valeur par défaut comme Esclave.
— Sivous avez sélectionné E/S DISTANTES, la distribution des E/S distantes est la suivante :
Maitre Esclave
Entrées distantes X01~X0C < 101~10C
Sorties distantes Y01~Y08 > Q01~Q08
— Pour plus d'informations, voir le chapitre 4 Programmation en logique ladder : Instruction Liaison de données-E/S distantes
(5) DEFINIR RTC
RTC SET §3.0---
= ®| Version microprogramme
,-Q2009. 06. 26 i
Année mois jour i ‘m. e
el = ®| Semaine heure minutes
Fonction des touches :
™ Accede a la définition RTC ou a la programmation été/hiver
SEL Pour commencer a entrer les paramétres
‘SEL’ puis ‘€/>* Déplace le curseur
‘SEL puis ‘M 1. année=00~99, mois=01~12, jour=01~31
2. semaine: LU MASMES JESVES SAe DI LU
3. heure = 00 ~ 23 ou minutes = 00 ~ 59
‘SEL puis ‘SEL’ Programmation été/hiver : NON - EUROPE - USA - AUTRES - NON ...
0K Enregistre les données entrées
ESC 1. Annule les données entrées aprés avoir enfoncé 'SEL'.
2. Revient au menu principal.
- Précision RTC
Température Erreur
+25° +3 s/jour
-20°C/+50°C +6 s/jour
32
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PROGRAMMATION ETE/HIVER RTC:

Vous disposez de 2 programmations fixes été/hiver, EUROPE et USA et un mode modifiable pour I'été/hiver dans le LRD.
Regles de modification :

1. Le dernier dimanche est défini comme 0.

2. Intervalle pour les heures : 1~22.

3. L'heure d'été et I'heure d'hiver sont les mémes.

L'heure d'été/hiver peut étre programmée a I'aide des deux méthodes illustrées ci-dessous.

1) Client pour PC

E LAD ¥erzion.

File Edit tio ¥iew Help —
= RIC Set
o i : 3
7 t_ Simulator Time 2et
Co1l/Cont: .
Symbol: Simulator Control eek |—4|
Run Ctrl+R
*:Uzed v Stop Ctrl+T Hour:Minute 8
I:12345¢
Year.Month.Day | . | . |
Z:1234 Quit Ctrl+q
Sunmer Time
H:12345¢ Mode: |V g -
4:12345 Fmer
: £
w o] o o m[i ]
fnalog Set. .. .
T:123456¢ Winter
W:123dEf  SUEeE s O
) Module System Set. ..
T:12345f Link Com Fort... w
2) Pavé numérique
RIC SET Ve.x | SUM/WIN SET Bofoncez SHL SUM/WIN SET
2009.05.07 I O“C‘]’f‘ NO deux fois .. |EUROFE H:01
Thur 11:16 Rien ne; Afﬁgha %{IJ??OPE SN M:02 D:00
standar
change WINTER M:09 D:00
Enfoncez SEL. | SUN/WIN SET Enfonces SEL SUM/WIN SET
une fois USA H: 02} une fois . |OTHER H: 01
Affichage fixe SuM M:02 D:02] Affichage menu = | SUN M:01 D:01
standard USA édition
WINTER N:10 D:01 WINTER M:01 D:01
Si vous enfoncez “=>”, vous sélectionnez le point a modifier, si vous enfoncez “N”, “”, vous modifiez le contenu.
Exemple :
Année 2009, EST M: 05 G: 01 = 3-5-2009; M: 10 G: 00 - 2009-10-25.
SUN/WIN SET 2009-5-3 8:00 2009-10-25 8:00
OTHER H: 08 Heure —_— —— -
e
SUM M:05 D:01
WINTER KM:10 D:00 2009-5-3 9:.00 2009-10-25 9:00
Eté Hiver
6. DEFINIR COMPARATEUR ANALOGIQUE
AOI=GAIN 010 A 1=GAIN : 010 - GAIN (CROISSANT) (0~999), valeur par défaut 10
OFFSET: +00 OFFSET : +00 > OFFSET (DECROISSANT) (-50~+50), valeur par défaut 0
AOZ=GAIN  :010 ;‘ FZF;";’:'N (:)g"’
QFFSET: +00 -
A3~A8...Gain + Offset
Fonction des touches :
N\% 1. Déplace le curseur vers le bas
2. Change la page de définition de A01/A02i A03/A04i A50/A06 i A07/A08
SEL Pour commencer a entrer les paramétres
‘SEL puis ‘&/>* Déplace le curseur
‘SEL’ puis ‘“M! 1. GAIN =000 ~ 999
2. OFFSET=(-50 ~ +50)
0K Enregistre les données entrées
ESC 1. Annule les données entrées aprés avoir enfoncé 'SEL'.
2. Revient au menu principal (enregistre les données modifiées).
— V01 = A01*A01_GAIN + AO1_OFFSET ...... V08 = A08*A08_GAIN + A08_OFFSET
.ILovato 33
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7. MOT DE PASSE (définition du mot de passe)

Fonction des touches :

PASSWORD  x

0000

PASSWORD

E22 |

v

SEL 1. Pour commencer a entrer les chiffres
2. Quand le mot de passe est ON, le systéme n'affichera pas 0000, mais ****.
‘SEL puis ‘€/>* Déplace le curseur
‘SEL’ puis ‘! Données modifiées 0~F
0K Enregistre les données entrées, différentes de 0000 ou FFFF, si le MOT DE PASSE est ON.
ESC 1. Annule les données entrées aprés avoir enfoncé 'SEL'.
2. Revient au menu principal.
— Classe A : Il numéro du mot de passe est défini dans la plage 0001~9FFF.
Classe B : Il numéro du mot de passe est défini sur AOOO~FFFE.
Numéro mot de passe = 0000 ou FFFF pour le mot de passe désactivé, valeur par défaut : 0000.
Description mot de passe classe A/B (v: non utilisable si le mot de passe est activé)
Menu Classe A Classe B
LADDER v v
FUN.BLOCK v v
FBD v v
PARAMETRES v
RUN/STOP v
ENREGISTREUR DE DONNEES v
SUPPRIMER PROG. v v
ECRIRE v v
LIRE 4 v
DEFINIR
DEFINIR RTC
DEFINIR COMPARATEUR ANALOGIQUE v
LANGUE 4
INITIALISER v v
8. LANGUE (sélectionne la langue du menu)
> ENGLISH v > Anglais
FRANGAIS - Francais
ESPANOL > Espagnol
ITALIANO > ltalien
ITALIANO
DEUTSCH > Allemand
PORTOGUES > Portugais
> R - Chinois simplifié
Fonctions des touches :
™ Déplace verticalement le curseur
0K Sélectionne la langue sur laquelle se trouve le curseur
ESC Revient au menu principal
9. INITIALISER (sélectionne le Ladder et les blocs de fonction (FBD))
INITIAL
> LADDER 4
FBD
Fonction des touches :
™ Déplace verticalement le curseur
0K Sélectionne le mode sur lequel se trouve le curseur
ESC Revient au menu principal
A Le programme initial sera supprimé en changeant la méthode de modification.
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CHAPITRE 4: PROGRAMMATION EN LOGIQUE LADDER

TYPES COMMUNS DE MEMOIRE

Sortie Sortie Sortie Sortie Contact Contact Numéro
générale SET RESET a impulsions NO NF

Symbole [ A N2 P — |/} | nomre)

Contact entrée i 12 (101-10C / i01-i0C)

|
Entrées numériques A z 4 (Z01-204 / z01-z04)
Bobine sortie Q Q Q Q Q q 8 (Q01-Q08 / q01-q08)
Relais auxiliaire M M M m 63 (MO1-M3F/m01-m3F)
Relais auxiliaire N N N N [\ n 63 (NO1-N3F / n01-n3F)
Compteur C C c 31 (C01-C1F / c01-c1F)
Temporisateur T T T t 31 (TO1-T1F / t01-t1F)

@ NO - Normalement ouvert ; contact a fermeture / NF - Normalement fermé ; contact a ouverture.

ENTREES NUMERIQUES (1)

Les entrées numériques LRD sont nommées types de mémoire . Le nombre de points des entrées numériques | est 6, 8 ou 12 en fonction du
modéle LRD utilisé.

ENTREES NUMERIQUES (2)
Les boutons fléchés du LRD sono nommés types de mémoire Z. Le nombre de points des entrées numériques Z est 4.

1/0 NUMBER: 0

I1/0 ALARN b3
~47 SET o Z DEFINI comme activé;

o] Affichage étar Z
1.1234B6T89ABC. e » l'affichage initial
s T R— |
Q.12345678

STOP Thur 08:43

SORTIES (TYPE DE MEMOIRE Q)
Les sorties numériques LRD sont nommées types de mémoire Q. Le nombre de points des sorties numériques Q est 4 ou 8 selon le modéle
LRD utilisé. Dans cet exemple, le point de sortie Q01 sera activé par I'activation du point d'entrée 101.

In1 Qol

I
001 |

RELAIS AUXILIAIRES (TYPE DE MEMOIRE M)

Les relais auxiliaires sont des bits de mémoire interne numériques utilisés pour contréler un programme en logique ladder. Les relais auxiliaires
ne sont pas des entrées ou des sorties physiques que I'on peut relier a des dispositifs externes, des interrupteurs, des capteurs, des relais, des
lampes, etc. Le nombre de relais auxiliaires M est 63. Comme les relais auxiliaires sont des bits internes a I'UC, on peut les programmer comme
des contacts ou des bobines. Dans le premier échelon de cet exemple, le relais auxiliaire MO1 est utilisé comme bobine de sortie et s'active lors
de I'activation de I'entrée 102. Dans le second échelon, le relais auxiliaire MO1 est utilisé comme entrée et quand il s'excite, il active les sorties

Q02 et QO3.
Iolz Mol
oo [ (]
HDll oz
ooz [ s

Qoz

003 S
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— L'état des relais auxiliaires “M01~M3F” est maintenu méme en cas de mise hors tension du LRD a condition que I'option “M avec mémoire
rémanente” soit sélectionnée. L'option “M avec mémoire rémanente” peut étre programmée de deux fagons.

Nodule System Set

—Het ID —Remote I/0
Current ID: I 1 :: Ho
Mast
New ID(00-99): | 1 Aster
 Slawe
—Set Expand I/0
v I-I Keep
I/0 Num: I vI
0 [T C Keep
[ Back Light
[~ I/0 Alarm Iz set
—V Type —DR Fomat Set—
Comm. Hode:lS;’NfZ VI ' Unsigned
Baud Rate: |384UU 'I " Signed
RELAIS AUXILIAIRES SPECIAUX : M31~M3F
Code Sens Description
M31 Indicateur de lancement du Sortie ON pendant la premiere plage de scanning. Utilisé comme relais auxiliaire
programme utilisateur normale dans |'autre plage de scanning.
M32 Sortie intermittente 1 0,5s 0N, 0,5 s OFF
M33 Sortie été/hiver Activation heure d'été, désactivation heure d'hiver, utilisé comme relais
auxiliaire normal.
M34 Réservé
M35 Réservé
M36 Réservé
M37 Réservé
M38~M3C Réservé
M3D Regu Utilisation fonction MODBUS
M3E Indicateur erreur
M3F Time out
RELAIS AUXILIAIRES (TYPE DE MEMOIRE N)
Le relais auxiliaire N est analogue au relais auxiliaire M, mais il ne permet pas I'enregistrement lors de mise hors tension du LRD.
Dans le premier échelon de cet exemple, le relais auxiliaire NO1 est utilisé comme bobine de sortie et il s'active lors de I'activation de I'entrée
103. Dans le second échelon, le relais auxiliaire NO1 est utilisé comme entrée et quand il s'excite, il active les sorties Q04 et Q05.
ID|3 Hol
004 | T
anl o4
Qo5 |
QoE
Cn
TEMPORISATEURS ET BITS D'ETAT TEMPORISATEURS (TYPE DE MEMOIRE T)
Les bits d'état des temporisateurs offrent une relation entre la valeur courante et la valeur définie d'un temporisateur sélectionné. Le bit d'état du
temporisateur sera ON quand la valeur courante est supérieure ou égale a la valeur définie d'un temporisateur sélectionné. Dans cet exemple,
quand I'entrée 103 est activée, le temporisateur T01 s'active. Quand le temporisateur atteint la valeur définie de 5 secondes, le contact d'état du
temporisateur TO1 s'active. Quand TO1 s'active, la sortie Q04 s'active. La désactivation de 103 remet a zéro le temporisateur..
03 ToOl 1
| ago. o
ool | Q_ aos. o ol
TE||J_ Qo4
Q02 [
36
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COMPTEURS ET BITS D'ETAT COMPTEURS (TYPE DE MEMOIRE C)
Les bits d'état des compteurs offrent une relation entre la valeur courante et la valeur définie d'un compteur sélectionné. Le bit d'état du
compteur sera ON quand il valeur courante est supérieure ou égale a la valeur définie d'un compteur sélectionné. Dans cet exemple, chaque fois
que le contact d'entrée 104 passe de OFF a ON, le compteur (CO1) ajoute un chiffre. Quand le compteur atteint la valeur définie sur 2, le contact
d'état du compteur CO1 s'active. Quand CO1 s'active, la sortie Q05 s'active. Quand MO02 s'active, le compteur CO1 est remis a zéro. Si M09
s'active, le compteur passe du comptage croissant au comptage décroissant.

I04 col 1
[ MO24 000000
002 | O_ ooonaz [ ©91
Moz
C?l Qas
003 | T
Moz
o0 N
TYPE DE MEMOIRE SPECIALE
Sortie Sortie Sortie Sortie Contact Contact Numéro
générale SET RESET a impulsions NO NF
Symbole [ A \ P — | /1 | wonre
Lo Hi Utilisé dans le bloc
de fonction

Bobine entrée extension X X 12 (X01-X0C / x01-x0C)
Bobine sortie extension Y Y Y Y Y y 12 (Y01-YOC / y01-y0C)
Marche (one shot) D d
RTC R R r 31 (RO1-R1F / r01-r1F)
Comparateur analogique G G g 31 (G01-G1F / g01-g1F)
HMI H 31 (HO1-H1F)
PWM P 2 (P01-P02)
LIAISON DE DONNEES L 8 (L01-L08)
SHIFT S 1(S01)

® NO - Normalement ouvert ; contact a fermeture / NF - Normalement fermé ; contact a ouverture.

INSTRUCTION MARCHE ENTREE POSITIVE (ONE-SHOT)
Une instruction marche entrée positive, ou One-Shot, maintient son état ON pendant un cycle UC quand le contact en série précédent passe de
OFF a ON. La transition de OFF a ON se nomme Marche entrée positive.

Iol D l Qol
005 !
101 orf | o
ON
D OFF OFF
:{-——91 un cycle UC complet
ON
Qo1 OFF OFF

INSTRUCTION MARCHE ENTREE NEGATIVE (ONE-SHOT)
Une instruction marche entrée négative, ou One-Shot, maintient son état ON pendant un cycle UC quand le contact en série précédent passe de
ON a OFF. La transition de ON a OFF se nomme Marche entrée négative.

Iclu.
006 I

e

101 OFF | OoN | OFF
OoN
d OFF OFF
1€—> un cycle UC complet
i 1
O
Q01 OFF OFF

<JLovato
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INSTRUCTIONS SORTIE

INSTRUCTION SET SORTIE (LATCH) (A)

Une instruction Set sortie, ou Latch, active une bobine di sortie (Q) ou un contact auxiliaire (M) quand le contact d'entrée précédent passe de
OFF & ON. Quand la sortie est ON, elle restera ON tant qu'elle n'est pas réinitialisée par I'instruction Reset sortie. Quand la sortie est ON, il faut
que le contact d'entrée précédent qui contrdle I'instruction Set reste sur ON.

Il:ll 1 Qo1
007 [ 1
101 OFF | O | OFF
O
Qo1 OFF

INSTRUCTION RESET SORTIE (UNLATCH) (V)

Une instruction Reset sortie, ou Unlatch, désactive une bobine di sortie (Q) ou un contact auxiliaire (M) quand le contact d'entrée précédent
passe de OFF a ON. Quand la sortie est OFF, elle restera OFF tant qu'elle n'est pas réinitialisée par une autre instruction Set sortie. Quand la
sortie est OFF, il n'est pas nécessaire que le contact d'entrée précédent qui contrdle I'instruction Reset reste sur ON.

101 Qo1
008 [ l
101 OFF | 2] | OFF
Qo1 O
OFF

INSTRUCTION SORTIE A IMPULSIONS (FLIP-FLOP) (P)

Une instruction Sortie & impulsions, ou Flip-Flop, active (ON) une bobine di sortie (Q) ou un contact auxiliaire (M) quand le contact d'entrée
précédent passe de OFF a ON. Quand la sortie est ON, elle reste ON tant que le contact d'entrée précédent ne passe pas de nouveau de OFF a
ON. Dans I'exemple suivant, quand on enfonce puis relache le bouton 103, le moteur Q04 s'active et reste ON. Quand on enfonce de nouveau le
bouton 103, le moteur Q04 se désactive et reste OFF. L'instruction Sortie a impulsions (P), comme un flip-flop, fait passer son état de ON a OFF
chaque fois que I'on enfonce le bouton 103.

i0z Qo4

o] [ P

103 |oFF [ON| OFF  [ow] orF  [ow]orE
e B L L

Qo4 O17 OFF OXT OFF

TYPES DE MEMOIRE ANALOGIQUE

Entrée analogique Sortie analogique numéro
Entrées analogiques A 8 (AD1~A08)
Parametre entrées analogiques v 8 (V01~V08)
Entrées température AT 4 (ATO1~ATO04)
Sorties analogiques AQ 4 (AQ01~AQ04)
Contrdle Ajouter-soustraire AS AS 31 (ASO1~AS1F)
Contrdle Multiplier-diviser MD MD 31 (MDO1~MD1F)
Contrdle PID PID PID 15 (P101~PIOF)
Contréle multiplexeur données MX MX 15 (MX01~MXO0F)
Contrdle rampe analogique AR AR 15 (ARO1~AROF)
Enregistreur de données DR DR 240 (DR0O1~DRFO0)
MODBUS 15 (MUO1~MUOF)

La valeur analogique (A01~A08, V01~V08, ATO1~AT04, AQ01~AQ04) et la valeur courante des fonctions (TO1~T1F, CO1~C1F, ASO1~ASTF,
MDO01~MD1F, PI01~PIOF, MX01~MXOF, ARO1~AROF et DRO1~DRFO0) peuvent &tre utilisées comme valeur définie d'autres fonctions.
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INSTRUCTION TEMPORISATEUR

LRD comprend en tout 31 temporisateurs indépendants pouvant étre utilisés dans le programme. TOE et TOF maintiennent leur valeur courante

apres une coupure d'alimentation du LRD si I'option “M avec mémoire rémanente” a été sélectionnée ; la valeur courante des autres

temporisateurs n'est pas permanente. Chaque temporisateur est pourvu de 8 modes de fonctionnement, 1 comme temporisateur a impulsions et

7 comme temporisateur général. Par ailleurs, chaque temporisateur prévoit 6 paramétres pour une configuration correcte. Le tableau ci-dessous
décrit les paramétres de configuration et énumere les types de mémoire compatible pour la configuration des temporisateurs..

e 41 Symbole | Description
‘ 2% 1 Mode temporisateur (0-7)
('4 2 Base temps temporisateur
N 4(/\ 1: 0,01 s, plage: 0,00 - 99,99 sec
/A\\ \\9/,‘ 2:0,1s, plage: 0,0 - 999,9 sec
L 5 3:1s, plage: 0 - 9999 sec
- 4:1 min, plage: 0 - 9999 min
3 ON: raz temporisateur
OFF: le temporisateur continue la temporisation
4 Valeur courante temporisateur
5 Valeur définie temporisateur
6 Code temporisateur (TO1~T1F total: 31 temporisateurs)
Instructions compatibles Champ

Entrées

101-10C/i01-i0C

Entrées numériques

701-704/201-z04

Sorties

Q01-Q08/q01-q08

Bobines auxiliaires

MO01-M3F/m01-m3F

Bobines auxiliaires

NO1-N3F/n01-n3F

Entrées extension

X01-X0C/x01-x0C

Sorties extension

Y01-YOC/y01-y0C

RTC RO1-R1F/r01-r1F
Compteurs C01-C1F/c01-c1F
Temporisateurs TO1-T1F/t01-t1F

Comparateurs analogiques

G01-G1F/g01-g1F

Contact normalement fermé

Al

— La valeur définie du temporisateur doit étre une constante ou la valeur courante d'une autre instruction.

— La valeur courante de TOE et TOF est enregistrés en cas de coupure d'alimentation du LRD si I'option “M avec mémoire rémanente” a été

sélectionnée.

TEMPORISATEUR - MODE 0 (BOBINE INTERNE)
Le temporisateur en mode 0 (bobine interne) est utilisé comme bobine auxiliaire interne. La valeur définie n'est pas activée. L'état de la bobine T
change selon la condition qui la précede comme illustré ci-dessous.

— 101 est la condition d'activation.

/ /\3
ﬂ‘! S :T:.
002 \
—(6 101 OFF
TOL __ OFF

ON

ON

TOL 0
101

OFF LR OFF

OFF ot OFF
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TEMPORISATEUR - MODE 1 (RETARD A LEXCITATION)

Le temporisateur en mode 1 (retard a I'excitation) continue la temporisation jusqu'a une valeur prédéfinie et arréte la temporisation quand le
temps courant est égal a la valeur définie. Par ailleurs la valeur courante du temporisateur est remise a zéro quand la condition qui active le
temporisateur est désactivée. Dans I'exemple suivant, le temporisateur arréte la temporisation quand il atteint la valeur définie de 5 secondes.
Le bit d'état du temporisateur TO1 sera ON quand la valeur courante est 5.

®

TOl 1
3 0000

0005 T01

RAZ relais activée
@ valeur actuelle =0

OFF

Relais temporisation activé

OFF

Ed

1t Contact/Co1l

e lr =
Select Coil No.

T |0l | (0l~1F)

[ S S 1]

 Function

Mode [1 | (0-6: -[, 7: P}

On-delay timer mode 1

Enable ' |
Output k—'—'—’ll | |

Tine Base:m
Current Value]  Sec
Presetc Value:lw Sec
Preset "l‘y'pe:ﬂ l_

rDirection Set- ~Reset Input-

Contact I vI I Contact v [—

=1

Cancel |

>

e @

Mise en fonction temporisateur

ON OFF

@ ON OFF

Temps écoulé, (T01~T1 F)

borne en sortie

t = Valeur prédéfinie temporisateur

RAZ relais activée
valeur actuelle = 0

— TOE et TOF maintiennent leur valeur courante aprés une coupure d'alimentation du LRD si I'option “M avec mémoire rémanente” est

sélectionnée.
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TEMPORISATEUR - MODE 2 (RETARD A LEXCITATION AVEGC RAZ)

Le temporisateur en mode 2 (retard a I'excitation avec raz) continue la temporisation jusqu'a une valeur préfixée et arréte la temporisation quand
le temps courant est égal a la valeur définie. Par ailleurs la valeur courante du temporisateur est enregistrée quand la condition qui active le
temporisateur est désactivée. Dans I'exemple suivant, le temporisateur arréte la temporisation quand il atteint la valeur définie de 5 secondes. Le
bit d'état du temporisateur T0O1 sera ON quand la valeur courante est 5. L'entrée de remise a zéro du temporisateur est I'entrée 101. La valeur
courante du temporisateur est remise a zéro et le bit d'état du temporisateur T01 se désactive quand 101 est ON.

P :
) 41\1/% Edit Contact/Coil E!
—~ Q | v |n |n d; e al»]
\‘}1/‘ P Select Coil No. Output Type
/g\ T [or ¥ (011 ﬁ L (‘: P
TN > [
. ] Function-
- node (B ~] (0-6: -1, 7: B

On-delay timer mode 2

Enable ' I' ' I |
t 12
——
R

[Ea b Ea P

Output I ]

Tine B&se:m

101 2 gUOD Current Value:'i Sec
0008 TOX Preset Value:lW Sec

01 Preset '[‘ype:m l_

~Direction Set 1~Reset Input-

Contact 1] Contact [1ow ][

()34 I Cancel |

RAZ relais activée  _gylug—  Mise en fonction temporisateur  — RAZ relais activée
valeur actuelle = 0 @ valeur actuelle =0

. - L OFF ON ON I OFF
Relais temporisation activé

—» 11 [ <+ 2 >

Temps écoulé, @ OFF @ t=tl+2 ON | OFF

borne en sortie (T01~T1F)

@ RAZ relais activée OFF I ON I OFF

t = Valeur prédéfinie temporisateur

— TOE et TOF maintiennent leur valeur courante aprés une coupure d'alimentation du LRD si I'option “M avec mémoire rémanente” est
sélectionnée.
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TEMPORISATEUR - MODE 3 (RETARD A LA DESEXCITATION)

Le temporisateur en mode 3 (retard a la désexcitation avec raz) continue la temporisation jusqu'a une valeur préfixée et arréte la temporisation
quand le temps courant est égal a la valeur définie. Par ailleurs la valeur courante du temporisateur est remise a zéro quand la condition qui
active le temporisateur est désactivée. Dans |'exemple suivant, I'entrée de remise a zéro du temporisateur est I'entrée 101. Le bit d'état du
temporisateur T01 sera ON dés que la condition qui I'active devient vraie. Le temporisateur commencera la temporisation quand la condition
devient fausse. Le bit d'état du temporisateur T01 se désactive quand la valeur de temps courant atteint la valeur définie de 10 secondes.

T ‘
I L a— Edit Contact/Coil X
2% o Q | ¥ | n | w i le <]
\4/‘ - ~Select Coil No. -~ Dutput Type
- 9 [or =] to1-1r @ [ € Reser
) @/ T o D £ Sec P
%  Function

V Mode [3 | (0-6: -[, 7: P)

O0ff-delay timer mode 1

Enable | '
— [ —
Output _| i

Time Ease:]lSEl: 'l

TOL 2 Current anue:] Sec
3 gggg TOL Presetc Value:iﬂﬂlui Sec
TOL | pmesec ey ][ !
Direction Set ;"Reset Input 1

Contact -“ Contact |Lw v”_

0K I Cancel |

RAZ relais activée @ : -
— | ¢ RAZ relais activée
valeur actuelle = 0 Mise en fonction valeur actuelle = 0
temporisateur

Relais temporisation activé oFF ON OFF

Temps écoulé@ (TO1~T1F) o | ON I‘_ (Et) m

borne en sortie
@RAZ relais activée CER

t = Valeur prédéfinie

Relais temporisation activé ~ OFF ON OFF W I&I QOFF
Temps écoulé.@ OFF | —t >
v’ (T01~T1F) ;
borne en sortie P -
GRAZ relais activée 2FF OFF

t = Valeur prédéfinie

— TOE et TOF maintiennent leur valeur courante aprés une coupure d'alimentation du LRD si I'option “M avec mémoire rémanente” est
sélectionnée.
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TEMPORISATEUR - MODE 4 (RETARD A LA DESEXCITATION)

Le temporisateur en mode 4 (retard a la désexcitation avec raz) continue la temporisation jusqu'a une valeur préfixée et arréte la temporisation
quand le temps courant est égal a la valeur définie. Par ailleurs la valeur courante du temporisateur est remise a zéro quand la condition qui
active le temporisateur est désactivée. Dans I'exemple suivant, I'entrée de remise a zéro du temporisateur est I'entrée 101. Le bit d'état du
temporisateur T01 sera ON quand la condition qui I'active passe de vraie a fausse. Le bit d'état du temporisateur T01 se désactive quand la
valeur de temps courant atteint la valeur définie de 10 secondes.

SN

Y.
2 _ 0

9

TOL 4
3 4 oooo
0010 T0l
101

(Direction Set

Edit Contact/Coil

| ¥ | m |m

~Select Coil No.

T [o1 ~| (01-1F)

 Function

(0-6: -[

Mode -

Off-delay timer mode 2

Enable | '
T
Output | I

Time Base:|l3EC v]
Current Value:l
Preset Value:[UUJ.D

Preset Type:|N ‘i

~Reset Input |

k3
L CRTTY

- Output Type

# -[ ¢ Reset
et C P

5]

Sec

Sec

Contact | j ]

[ Contact |LW ll I_'

[ 1]

Cancel [

RAZ relais activée

Mise en fonction

RAZ relais activée

valeur actuelle = 0 temporisateur valeur actuelle = 0
Relais temporisation activé OFF ON OFF
Temps écoulé, OFF ON OFF
bnrn]; en sortie (TO1~T1F)
< bt
OFF

RAZ relais activée

t = Valeur prédéfinie

— TOE et TOF maintiennent leur valeur courante aprés une coupure d'alimentation du LRD si I'option “M avec mémoire rémanente” est

sélectionnée.

<JLovato

—_electric

43



LRX D03

1185 F 06 10

TEMPORISATEUR - MODE 5 (PAUSE-TRAVAIL SANS RAZ)

Le temporisateur en mode 5 est un temporisateur Pause-travail sans raz. La valeur courante du temporisateur est remise a zéro quand la
condition qui active le temporisateur est désactivée. Dans I'exemple suivant le bit d'état du temporisateur T01 sera ON dés que la condition qui
I'active devient vraie et il lance sa séquence de temporisation. Le bit d'état du temporisateur T01 se désactive quand la valeur de temps courant
atteint sa valeur définie de 10 secondes. Cette séquence Pause-travail du bit d'état du temporisateur TO1 continue tant que la condition qui

I'active reste vraie.

TN
— 1/% Edit Contact/Coil
fon 1
— LI N O b T Je 4]
\4/ ) ~Select Coil No. - Output Type
. (¢ -[ " Reset
N > «| (01~1lF
(5" T for 7] ¢ J £ osec O p
TN > |
O - Function
Hode »| (o~6: -[, 7: B)
i
Flash timer mode 1
Enable l I
Oupst _[TLTLTmL
Time Base:|13EC 'I
5 | Current Value:l Sec
TO01l
3 0000 Preset Value: 0010 Sec
0010 10} Preset Type:|N 7”
' Direction Set Reset Input
[:om:act.] J I Contact I j'
{1):4 I Cancel |
RAZ relais activée Mise en fonction RAZ relais activée
valeur actuelle = 0 temporisateur '| — Jaleur actuelle = 0
Relais temporisation activé
t t t t
Temps écoulé, 01~T1F
borne en sortie (101~T1F) e
t = Valeur prédéfinie
— La valeur courante du temporisateur ne peut pas étre enregistrée en cas de coupure d'alimentation du LRD.
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TEMPORISATEUR - MODE 6 (PAUSE-TRAVAIL AVEC RAZ)

Le temporisateur en mode 6 est un temporisateur pause-travail avec raz. La valeur courante du temporisateur est remise a zéro quand I'entrée
de raz est activée. Dans I'exemple suivant, I'entrée de raz du temporisateur est I'entrée 101. Le bit d'état du temporisateur T01 sera ON des que
la condition qui I'active devient vraie et il lance sa séquence de temporisation. Le bit d'état du temporisateur T01 se désactive quand la valeur de
temps courant atteint sa valeur définie de 10 secondes. Cette séquence Pause-travail du bit d'état du temporisateur T01 continue jusqu'a
I'activation de I'entrée de raz.

/’\1‘
— 1/% Edit Contact/Coil X
\?% — [ ]Y ]n |x T lc 1|)
K4 /‘ . Select Coil No. Output Type
/‘\\ T |oL v| (01~1F) |® [ € Reset
- 5 e see ¢ D

N / 155

! % Function

“‘ Hode v| (0-6: -[, : P}

Flash timer mode 2
Enable | |
Reset | I
Output _ [T T[T
Time Base:|1SEC -]
. Current Va.l.u,e:l Sec
TOl
3 0000 T2 Preset Value:|0010 Sec
0olo Preset Type:|N
s Direction Set 1~Reset Input-
Contact | 'l | | Contact Low vl
[1)°4 I Cancel |
RAZ relais activée Mise en fonction | RAZ relais activée
valeur actuelle = 0 temporisateur »> valeur actuelle = 0
Relais temporisation activé |
t t t t
Temps écoulé,
borne en sortie (T01~T1F)
RAZ relais activée —l

t = Valeur prédéfinie

— La valeur courante du temporisateur ne peut pas étre enregistrée en cas de coupure d'alimentation du LRD.
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TEMPORISATEUR - MODE 7 (PAUSE-TRAVAIL EN CASCADE SANS RAZ)

Le temporisateur en mode 7 est un temporisateur pause-travail qui utilise deux temporisateurs en cascade sans raz. Le deuxieme temporisateur
(Pause) suit le premier (Travail). La configuration en cascade relie le bit d'état du premier temporisateur pour activer le second. Le second
continue la temporisation jusqu'a sa valeur définie et son bit d'état active le premier temporisateur. La valeur courante du temporisateur est
remise a zéro quand la condition qui active le temporisateur est désactivée. Dans I'exemple suivant, I'état du temporisateur T01 sera ON au
terme de la séquence de temporisation de 2,5 secondes. Le temporisateur 2 lancera sa séquence de temporisation de 1 seconde. Quand la
valeur de temps courant du temporisateur 2 atteint la valeur définie de 1 seconde, le bit d'état relatif T02 passe a ON et le temporisateur 1 lance
de nouveau la temporisation. Ce type de temporisateur en cascade est souvent utilisé associé a un compteur dans des applications ou il est

nécessaire de compter le nombre de cycles exécutés.

Les deux temporisateurs utilisés en mode 7 de temporisation ne peuvent pas étre réutilisés comme temporisateurs pour les autres modes dans

le méme programme.

—{( 1 Edit Contact/Coil X
2 Y. q | ¥ | n |n T |c «r
<4 \‘ Select Coil No. futput Type
("a t Jor =] t01am Lor 2 Reger
7 =\ N L
- L 5 -~ Function
.3 — s mae [7 -] (o-6: -[, 7: P)
e Flash timer mode 3
TTx I I
Tx a2l 2l a2
TOl TOZ
Time Base:[o.1sec v|  [o.1sEC |
TOL ? 7 Current Vu.l.ue:l Sec I Sec
2z 4 0oo.0 z4o00.0 ooz 5 T
002.5 TOL 001.0 TO2 Preset Va.l.ue.l . Sec | 2 Sec
TOZ TOZ Preset 'I‘ype:l!l vI N -
~Direction Set 1 Reset Input
Contact - Contact |7 -
0K I Cancel |
RAZ relais activée Mise en fonction RAZ relais activée
valeur actuelle = 0 temporisateur "‘1‘ valeur actuelle = 0
Relais temporisation activé
t1| t2
Temps écoulé, (TO1~T1F) | I
borne en sortie
Temporisateur 2 I I I
t1 = valeur prédefinie du 1° temporisateur
t2 = valeur prédefinie du 2° temporisateur
— La valeur courante du temporisateur ne peut pas étre enregistrée en cas de coupure d'alimentation du LRD.
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INSTRUCTION COMPTEUR

Le LRD comprend en tout 31 compteurs indépendants pouvant étre utilisés dans le programme. Chaque compteur présente 9 modes
opérationnels, 1 pour le compteur a impulsions, 6 pour le comptage général et 2 pour le comptage a haute vitesse. Par ailleurs chaque compteur
prévoit 6 parametres pour une bonne configuration. Les tableaux ci-dessous décrivent les paramétres de configuration et énumérent les types de
mémoire compatible pour la configuration des compteurs.

LRX D03

1185 F 06 10

SR COMPTEUR COMMUN
1 —
S Symbole | Description
2% 7 1 Mode comptage (0-6)
(4 2 Utiliser (101~g1F) pour définir le type de comptage
4(/\ OFF: comptage croissant (0, 1, 2, 3...... )
B \\§/‘ ON: comptage décroissant (......3, 2, 1, 0)
) tiliser (101~g1F) pour remettre a zéro la valeur du compteur.
;\5, ‘ 3 Utiliser (101~g1F) a zéro la valeur d
- ON: la valeur du compteur est remise a zéro
OFF: le compteur continue le comptage

Valeur courante compteur, plage: 0~999999
Valeur définie compteur, plage: 0~999999
6 Code du compteur (CO1~C1F total: 31 compteurs)

Instructions compatibles Champ

Entrées 101-10C/i01-i0C
Entrées numériques 201-Z04/201-z04
Sorties 01-Q08/q01-q08
Bobines auxiliaires MO01-M3F/m01-m3F
Bobines auxiliaires NO1-N3F/n01-n3F
Entrées extension X01-X0C/x01-x0C
Sorties extension Y01-Y0C/y01-y0C
RTC RO1-R1F/r01-r1F
Compteurs C01-C1F/c01-c1F
Temporisateurs TO1-T1F/t01-t1F
Comparateurs analogiques G01-F1F/g01-g1F
Contact normalement fermé Ba

— La valeur définie du compteur doit étre une constante ou la valeur courante d'une autre fonction. La figure ci-dessous montre la relation entre
le schéma a blocs numéroté pour un compteur, I'affichage en ladder,et la boite de dialogue 'Modifier contact/bobine’ du logiciel.

7N Edit Contact/Coil

S /4\\ ¥ | = | | T c | " P I >
\—//‘ ,\ Counter 1
=~ 4( 6/‘ c ~| (01-1F)
A KS/‘ Function

i 3}7 N Mode I_]_ = (1~8)

Counter without owvertaking and without
power down retain current wvalue

Pre vab=2a

Curvat [EITVET TS T3 (1T T, TS o TS
o AN ITO T
A = =

I = I
1l Current Vulua:l
094 000000 Preset Value:lﬂnnnﬂz
oooooz [ €01 Presec Type:lw <[

MOz Direction Setc Resec Input

Contact In vI I:lg Contact Iu - |nz

col

| 0K I Cancel |
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COMPTEUR - MODE 0 (BOBINE INTERNE)

Le compteur en mode 0 (bobine interne) est utilisé comme bobine auxiliaire interne. La valeur définie n'est pas activée. L'état de la bobine C
change selon la condition qui la précéde comme illustré ci-dessous.

4(1\ - Edit Contact/Coil
L
N
8
~Function-
Hode Im v| (0-8)
Internal Coil
Enable | |
Output | |
col 0 Current Yalue:l
col Preset Value:|000000
Preset Type:|l ~
Direction Set -~Reset Input 1
Contact | W Contact | - ]
0K I Cancel |
101 OFF ON OFF \ ON \ OFF
CO1 OFF ON OFF \ ON \ OFF
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COMPTEUR - MODE 1 (COMPTEUR FIXE, NON PERMANENT)

Le compteur en mode 1 lance le comptage jusqu'a une valeur préfixée puis arréte le comptage quand la valeur courante est égale a la valeur
définie ou bien il décompte jusqu'a 0 et arréte le comptage quand la valeur courante est égale a 0. La valeur courante du compteur n'est pas
permanente et la valeur initiale est rétablie lors de la mise sous tension du LRD. Dans I'exemple suivant, le compteur arréte le comptage quand il
atteint la valeur définie sur 20. Le bit d'état du compteur CO1 sera ON quand la valeur courante est 20.

( — Edit Contact/Coil
TN e
— r x|z |7 € I 4»]
\J /4\ Councer 1
|
N e = =
(5 :\ Function

3‘% e’ Mode [1 -| {1-8)

- Counter wicthout overtaking and without
power down retain current value

Pre sab=l0

Cur v TN TG T3 V) 00T Vool ol Elictis
T PP T TE T L
i Emmm PR
o | e

owei o

(I

|Current Value:

Preset Value:{000020

Preset Typa:lh‘ '-'I
col MO L 300000 | Direction Sec Reszet Input
Contact - | |0L Contace |T | |02
oooozo [ €01 e =l - I | -
I02
oK ] cancel |
Mode =1
Valeur réglée 20
Valeur actuelle | 0 0 0 1 1 2 2 1 1 0 1919202020 0 520520220

Impulsion d'entrée

|

Entrée décroissante OFF ON OFF ON
‘ Entrée RAZ ‘ ON | OFF ON
Bobine compteur OFF ON OFF ON OFF

— Dans ce mode, a la mise sous tension du LRD ou a la commutation entre RUN et STOP, la valeur courante du compteur sera la valeur initiale.
La valeur initiale est 0 si le compteur est configuré pour le comptage croissant, sinon le dispositif prend la valeur définie.
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COMPTEUR - MODE 2 (COMPTEUR CONTINU, NON PERMANENT)

Le compteur en mode 2 compte jusqu'a une valeur préfixée et continue le comptage au-dela de la valeur définie, il arréte toutefois le comptage
quand la valeur courante est égale a 0 et s'il est configuré comme compteur a comptage décroissant. La valeur de comptage courante n'est pas
permanente et la valeur initiale est rétablie lors de la mise sous tension du LRD ou de la commutation entre RUN et STOP. Dans I'exemple
suivant, le compteur continue le comptage au-dela de la valeur définie sur 20. Le bit d'état du compteur CO1 sera ON quand la valeur courante
est 20..

SN
) 4( 1/‘7 Edat Contact/Coal
2 y x|z T c Ie 4f»
) /4? Counter
\,,/ 4( 6 c [ (o1
/é\\‘ e Function
/3\\:% = moae [z +| i1-8)
— Counter with overtaking and without
power down retain current wvalue
o AMELERA T O ARG
J v | e | |
L |_
LA mE T S B
=
Current ?al.ue:l
col z Preset Val.ue:IUOOOZO
MO14 000000 presec Typesfi ]
000020 col Direction Set Re=zet Input
IOZ cContact |M vl ol Contact II vI 02
[t} 4 I Cancel I
Mode =2
Valeur réglée 20
Valeuractuelle | 0 {19§19i20i20i21{21{20i20i19{19 {1818} 0 { 0 (191920} 0 |20
1 J. 1 J. 1 ] L ] L J L J L 1 L 1 L ] L
Impulsion d'entrée
ET LI L
o I
Entrée décroissante OFF | ON OFF ON

Entrée RAZ OFF ON
Bobine compteur OFF ON OFF ON OFF

— Dans ce mode, le compteur continue le comptage aprés avoir atteint la valeur définie s'il est configuré comme compteur a comptage
croissant. Il arréte le comptage a 0 s'il est configuré comme compteur @ comptage décroissant.

— Dans ce mode, a la mise sous tension du LRD ou a la commutation entre RUN et STOP, la valeur courante du compteur sera la valeur initiale.
La valeur initiale est 0 si le compteur est configuré pour le comptage croissant, sinon le dispositif prend la valeur définie.

i
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COMPTEUR - MODE 3 (COMPTEUR FIXE, PERMANENT)

Le fonctionnement du compteur en mode 3 est analogue a celui du mode 1 mais, dans ce cas, la valeur courante du compteur est enregistrée
quand on éteint I'appareil. Ainsi la valeur courante a la mise sous tension ne sera pas la valeur initiale du compteur mais la valeur atteinte au
moment de I'extinction. Le compteur en mode 3 continue le comptage jusqu'a une valeur préfixée et arréte le comptage quand il atteint cette
valeur ou bien il arréte le comptage quand la valeur courante est 0 s'il est configuré comme compteur & comptage décroissant. La valeur courante
du compteur est permanente quand le LRD passe de RUN a STOP si I'option “C avec mémoire rémanente” est activée. Dans |'exemple suivant,
le compteur arréte le comptage quand il atteint la valeur définie sur 20. Le bit d'état du compteur CO1 sera ON quand la valeur courante est 20.

/\ e
— 1 Edit Contact/Coil [f\
TN S —
g% N ¥ | | | T c e 4>
(4 :‘ Counter
o ) ¢ for =] to1-1m)
o (5 _
/ 3 v e Function
e Mode |3 vl (0~8)

Counter without overtaking and with
power down retain current wvalue

Pre val=240

Curvel  [GIR1GTVTITE FIT) CT6T TolTstobahals ool
Die 1 =
Dutpat I | |

E

col IH 3 Current Valuc:l
014 000000 Preset Value:[000020
000020 coy Preset 'mpe:m [_‘
Ioz Direction Set Reset Input |

Contact |H - |F Cont.act.l:[ - E

0K | Cancel |

Ce mode est semblable au mode 1, mais dans ce cas :
— la valeur courante du compteur est enregistrée en cas de coupure d'alimentation si I'état du LRD est RUN
— la valeur courante du compteur est permanente quand le LRD passe de RUN & STOP si I'option “C avec mémoire rémanente” est activée.

COMPTEUR - MODE 4 (COMPTEUR CONTINU, PERMANENT)

Le fonctionnement du compteur en mode 4 est semblable a celui du mode 2 mais, dans ce cas, la valeur courante du compteur est enregistrée
quand on éteint I'appareil. Le compteur en mode 4 compte jusqu'a une valeur préfixée et continue le comptage au-dela de la valeur définie s'il
est configuré comme compteur a comptage croissant ; il arréte le comptage quand la valeur courante est égale a 0 s'il est configuré comme
compteur a comptage décroissant. Par ailleurs la valeur courante du compteur est permanente quand le LRD passe de RUN a STOP si I'option
“C avec mémoire rémanente” est activée. Dans I'exemple suivant, le compteur continue le comptage au-dela de la valeur définie sur 20. Le bit
d'état du compteur CO1 sera ON quand la valeur courante n'est pas inférieure a 20.

SN
4’\ 1/;7 Edit Contact/Coil
— ~
4 -
/::\ 4(\6) C |opL =| (0l=1F)
TN \?/‘ Funcrion

mode [Fll -] (-8

Counter with overtaking and with power
down retain current value

o RSB CERS RS
e | mmm e
i R

col IH 4 -

0l4 000000 Current Falue:l—
oo000zZo Col Preset value:[lmo_
I0z Preset Type:m I—
[ Direction Set FReset Input

Contace (i vI o1 Conmct.!: vi 0z

L1]:4 I Cancel J

Ce mode est semblable au mode 2, mais dans ce cas :
- la valeur courante du compteur est enregistrée en cas de coupure d'alimentation si I'état du LRD est RUN
— la valeur courante du compteur est permanente quand le LRD passe de RUN a STOP si I'option “C avec mémoire rémanente” est activée.
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COMPTEUR - MODE 5 (COMPTEUR CONTINU, A COMPTAGE CROISSANT - A COMPTAGE DECROISSANT, NON PERMANENT)

Le fonctionnement du compteur en mode 5 est semblable a celui du mode 2 mais, dans ce cas, la valeur courante du compteur est continue et
non pas permanente. Le bit d'état passe a ON quand on atteint la valeur définie quel que soit I'état du bit de direction.

Le compteur en mode 5 continue le comptage jusqu'a une valeur définie et continue le comptage au-dela de la valeur définie. Par ailleurs, la
valeur courante du compteur n'est pas permanente et elle est remise a zéro en cas de coupure d'alimentation du LRD. La valeur courante du
compteur en mode 5 est toujours remise a zéro quand le LRD passe de RUN a STOP quel que soit I'état de son bit de direction. Dans I'exemple
suivant, le compteur continue le comptage au-dela de la valeur définie sur 20. Le bit d'état du compteur CO1 sera ON quand la valeur courante
est 20.

Edit Contact/Coil

¥ | |u | c |» o

/4 \ Counter

\\,‘N 4( 6‘\“ 4 l_jﬂl =1 (o1-1F)
N (\5‘ /,‘ - Function
L 3 //‘% - mode |EJll ~| (1-8)

With overtaking and without power down
Compare Counter

PO v 0y .0 S e U
s R e p e e
o i i
i —
PSRNy ey i SO & e

Current Value: I

Ccol 5 Preset Value:[onoozo
M0l4 000000 Preset Type:[n | [
0000zZ0 col Direction Set Reset Input
I0z Contact [ ~|[o1 contact [T +|foz
DK | Cancel |
Mode =5
Valeur réglée 20
Valeur actuelle | 0 {19 {19120 {20 {2121 20 201919 (1818119 /1912010 0 {0 {0

Impulsion d'entrée

I
I
Pl

Entrée décroissante OFF | ON | OFF ON
Entrée RAZ OFF ON

Bobine compteur OFF ON OFF ON OFF

i

— Dans ce mode le comptage continue au-dela de la valeur définie ;
— La valeur courante est toujours 0 quel que soit I'état de son bit de direction quand la raz est effectuée
— La valeur courante est toujours 0 quel que soit I'état de son bit de direction quand le LRD passe de RUN a STOP.
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COMPTEUR - MODE 6 (COMPTEUR CONTINU, A COMPTAGE CROISSANT - A COMPTAGE DECROISSANT, PERMANENT)
Le fonctionnement du compteur en mode 6 est semblable a celui du mode 4 mais, dans ce cas, la valeur courante du compteur est continue et
permanente. Le bit d'état passe @ ON quand on atteint la valeur définie quel que soit I'état du bit de direction.
Le compteur en mode 6 continue le comptage jusqu'a une valeur définie et continue le comptage au-dela de la valeur définie. La valeur courante
du compteur est permanente et elle est enregistrée en cas de coupure d'alimentation du LRD. Le compteur maintient la valeur courante si

I'option “C avec mémoire rémanente” est activée. Dans |'exemple suivant, le compteur continue le comptage au-dela de la valeur définie sur 20.
Le bit d'état du compteur CO1 sera ON quand la valeur courante n'est pas inférieure a 20.

1
SN N
o g% ~ ¥ | m | m |t c [n <>
§ @“ ~Counter -
8 _ w| {0L~L1F)
- c |o1 i
: 5) |
4 3 p 2 —~ Function
(6 mode [¢ | (0-8)
- Vith overtaking and with power dowm
Compare Counter
Pre vai=2a
FRRS N 1 e . o e
1yi Pty | FE
Resci | mm
s ol I ) i e 5 R e
col F Current Value:l
014 000000 Preset vuue:|nnuozu
oooozo [ €01 Peccer Toweils ]
I02Z ~Direction Set | Reset Input )
Contact 11{ «| |01 I Conmcr,l[ v” 2
| 0K I Cancel |
Mode = 6
Valeur réglée 20
Valeur actuelle
Mode 1&2&5 01 1 2 3 011 1 212
Valeur actuelle
Mode 3&4&6 0: 1 1 2 3 3144141545
Impulsion d'entrée
Alimentation ON OFF | ON
Entrée RAZ
Bobine compteur
Ce mode est semblable au mode 5, mais dans ce cas :
— la valeur courante du compteur est enregistrée en cas de coupure d'alimentation si I'état du LRD est RUN
— la valeur courante est permanente quand le LRD passe de RUN a STOP si I'option “C avec mémoire rémanente” est activée.
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COMPTEURS HAUTE VITESSE (SEULEMENT VERSION D024)

Les LRD avec alimentation CC (versions D024) comprennent deux entrées 1 kHz haute vitesse sur les bornes 101 et 102. On peut les utiliser
comme entrées numériques normales ou les relier a un dispositif a sortie haute vitesse (encodeur etc.) si elles sont configurées pour le
comptage haute vitesse. On les utilise souvent pour le comptage haute vitesse (>40 Hz) ou comme référence de vitesse sur une machine. Les
compteurs haute vitesse sont configurés dans la boite de dialogue 'Modifier contact/bobine’ du logiciel, sauf la sélection des compteurs en
mode 7 ou 8.

COMPTEUR HAUTE VITESSE - MODE 7 (SEULEMENT VERSION D024)

Le compteur haute vitesse en mode 7 peut utiliser la borne 101 ou 102 pour le comptage croissant jusqu'a 1 kHz maximum pour un signal
d'entrée haute vitesse 24 VCC. La bobine du compteur sélectionné (CO1-C1F) s'active quand le compteur a impulsions atteint la valeur définie et
reste ON. Le compteur est remis a zéro quand la condition qui I'active est inactive ou si I'entrée Raz est activée. L'exemple ci-dessous montre la

relation entre le schéma a blocs numéroté pour un compteur en mode 7, I'affichage en ladder, et la boite de dialogue du logiciel pour Modifier
contact/bobine.
/1\3
. Y Symbole | Description
2% ) 1 Mode comptage (7)-comptage haute vitesse
(4 2 Borne entrée comptage haute vitesse : seulement 101 ou 102
e 3 Utiliser (101~g1F) pour remettre a zéro la valeur du compteur.
/‘\\ ON: raz compteur
N \i ] OFF: le compteur continue le comptage
§% 4( 6\\“ 4 Valeur courante compteur, plage: 0~999999
5 Valeur définie, plage: 0~999999
6 Nombre bobine compteur (CO1~C1F total : 31 compteurs)
col ? Edit Contact/Coil
I01l4 000000 coll
050000 v |u  |m |z c |z 4l
MOS.
—Counter
c |01 vl (01~1F)
—Function
Mode 7 vl {0~8)
Scale Input Counter
Pre vab=24
Curval WIEITTITITE 2 (SAEhobdE [mlalal TiC )
o AN nnnnnr
Rewei [Emmnl
Cutput 1
Current Value:
Preset Value:|005000
Preset Type:|N V”
Input I1/I2——Reset Input—
’7Com'.act I v”Ul Contact |M - IOS
OK | Cancel |
Mode = 7
Valeur réglée 20
Valeuractuelle { 0 | 0 | 1 { 1 i — | — 149999 {50000 50000 {50000i 0 | 0
L ) 1 J. 1 J L 1 L 1 L
Impulsion d'entrée
[ s s ey I B O I
L L
‘ Entrée RAZ ‘ ON | OFF ON
Bobine compteur OFF | ON OFF
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103 co1 7
| T01{ 000000
00d I O‘ ooo100 [ €0

005 _H
006 ‘O‘

MO1

05 ; ]
Mol B |
co1 | | [ | |
: 99 H 100 H
n-1 n

o L
Q2 | i L

COMPTEUR HAUTE VITESSE - MODE 8 (SEULEMENT VERSIONS ALIMENTEES EN DC)

Le compteur haute vitesse en mode 8 peut utiliser la borne 101 ou 102 pour le comptage croissant jusqu'a 1 kHz maximum pour un signal
d'entrée haute vitesse 24 VDC. La bobine du compteur sélectionné (CO1-C1F) s'active quand le compteur & impulsions atteint la valeur cible
“définie ON” et reste ON jusqu'a ce que le compteur a impulsions atteigne la valeur cible “prédéfinie OFF”. Le compteur est remis a zéro quand
la condition qui I'active est inactive. Le tableau suivant décrit les parameétres de configuration pour le compteur haute vitesse en mode 8.

Symbole | Description

Mode comptage (8) - comptage haute vitesse

Borne entrée comptage haute vitesse: seulement 101 ou 102
Plage de comptage: 0~99,99 sec

Valeur définie compteur 'On’, plage: 0~999999

Valeur définie compteur 'Off', plage: 0~999999

Nombre bobines compteur (CO1~C1F total: 31 compteurs)

DB W=

N Edit Contact/Coil ]YI

2 vy |z s T c |z v

/ N -Counter -
— ¢ for =] t011m)

— ( 5‘ Function-

\?/% 4(6\/‘ Hode |a vl (0~8)

e 1K Hz Input Counter

Fived time=13 On=4 Off=2
e —ae——  IF i 1S iy

na
B O S 0 (R T A

Crarput

col 8 OFF
I101| 00.10

col
000005 Fixed Time:|N ->(01.00 Sec

0000032

Current Va.'l.ue:l |
Preset Value:|000005 [poooos  ose

Preset ‘l'ype:m [— m [—

r Input Il/I2 “~Reset Input

Cont.acr.l' v [F Contact v r—

| 0K | Cancel |

Mode = 8

‘ =0.1s 0.1s 0.1s 0.1s 0.1s 0.1s

Valeur actuelle =5 3 5 4 3 4

Entrée RAZ =3

Impulsion d'entrée

Bobine compteur OFF | ON OFF
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INSTRUCTIONS RTC

LRD comprend en tout 31 Instructions RTC indépendantes pouvant étre utilisées dans le programme. Chaque instruction RTC prévoit 5 modes
opérationnels et 10 paramétres pour une bonne configuration. La définition initiale d'horloge/calendrier pour chaque LRD relié est effectuée a
travers |'option de menu Opération » Définir RTC du logiciel LRXSW.

ETC SET V3.0
2009, 06, 26
Fri. 10:11

RTC - MODE 0 (BOBINE INTERNE)

Symbole | Description

1 Entrer la premiére semaine dans le RTC

Entrer la deuxiéeme semaine dans le RTC

Mode RTC 0~2, 0: bobine interne 1: journalier, 2: jours consécutifs

Le RTC affiche I'heure courante

Le RTC affiche les minutes courantes

Définit I'neure On du RTC

Définit les minutes On du RTC

Définit I'neure Off du RTC

Ol |IN oo~ |wWwiN

Définit les minutes Off du RTC

—_
o

Nombre de bobines RTC (R0O1~R1F total: 31 RTC))

LE RTC en mode 0 (bobine interne) est utilisé comme bobine auxiliaire interne. La valeur définie n'est pas activée. L'exemple ci-dessous montre
la relation entre le schéma a blocs numéroté pour un RTC en mode 0, I'affichage en ladder et la boite de dialogue '‘Modifier contact/bobine' du
logiciel.

—10

Edit Contact/Coil

n ¥ |r le R e 4l»

Real time clock

R |01 'i (01~1F)

Function

Hode [ ~| (0-4)

Internal Coil

Week (On->0£8):] | o] - ]: B
Current Value: e
Fresec vﬂlu&E[_: l_ﬂn I_ﬁ [_ﬂtl

{hour: minute)

fil:4 | Cancel

ROL

L %0l

001

101 OFF

RO1 OFF

ON
OFF

ON

OFF
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RTC MODE 1 (JOURNALIER)
Le mode journalier 1 permet d'activer la bobine Rxx selon une plage temporelle préétablie pour une série définie de jours de la semaine. La boite
de dialogue de configuration ci-dessous (exemple 1) permet de sélectionner le nombre de jours par semaine (par ex. LU-VE), le jour et I'heure
d'activation de la bobine Rxx et jour et I'heure de désactivation de la bobine Rxx.

Exemple 1:
Edit Contact/Coil
N AN
—1 -2 H | w |T lc R ls  al»]
. A
‘)7 o o Real time clock
=~ (4 5 r for ] wim
) ’ : ‘ 4(1 0\/‘ :—Funct.ion
@ :i Mode [1 +| (0-4)
Every day action mode
TN SN
(8) 9’
— oo T o Twe o [ e [ sa [ su ]
| P [ T [ e e e |
Frable |
(o0 O 0 0 O )
ROl MO-FR Week (On->0££) : MO | - |m ~|
1l- 10:07 po1l Current ?alue:lW
08:00 Preset Value:lﬂa : |uu nn|17i : |uo off
17:00 {hour:minute)
| DE I Cancel |
Semaine Lundi Mardi Mercredi ... ... Vendredi Samedi Dimanche
Heure 8:.00 17:.00 800 17:00 8:00 17:00 8:.00 17:00 8:00
ACTIVATION
Sortie Rn
Exemple 2
® 1
(OM®) MA-VE
®:® 17:00
) 8:00
Semaine Lundi Mardi Mercredi ... ... Vendredi Samedi  Dimanche
Heure 8:00 17:00 800 17:00 800 17:00 8:00 17:00 8:00
ACTIVATION
Sortie Rn
Exemple 3:
® 1
®:0 VE-MA
®:® 8:00
) 17:00
Semaine Lundi Mardi .. .. Vendredi Samedi Dimanche
Heure 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00
ACTIVATION
Sortie Rn
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Exemple 4:
©] 1
(OM®) VE-LU
®:® 17:00
) 8:00
Semaine Lundi Mardi ... .. Vendredi Samedi Dimanche
Heure 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00
ACTIVATION
Sortie Rn
Exemple 5:
©] 1
®:0 DI-DI
®:® 08:00
HO) 17:00
Semaine Lundi Mardi .. .. Vendredi Samedi Dimanche
Heure 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00
ACTIVATION
Sortie Rn
Exemple 6:
® 1
®:0 DI-DI
®:® 17:00
) 8:00
Semaine Lundi Mardi ... .. Vendredi Samedi Dimanche
Heure 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00
ACTIVATION
Sortie Rn
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RTC MODE 2 (PLAGE HEBDOMADAIRE)
Le mode 2 de la plage temporelle permet d'activer la bobine Rxx selon I'heure et le jour de la semaine. La boite de dialogue de configuration
ci-dessous (exemple 1) permet de sélectionner le jour et I'heure d'activation de la bobine Rxx et le jour et I'heure de désactivation de la bobine Rxx.

Exemple 1:
Edat Contact/Coal i
(12 x| |t e R |e 4]
/3\% - \; Real time clock
\ / e
~ \D . 5 \,‘ R |01 w| (0l-1F)
L T —ﬁa Function
(6, 7 o Mode [z | {(0-4)
; \7\ Incerval rtime action mode
/8 \ ‘/9 \
= Poses | ovwe [owe | wii | i | sa [ s |
T P P [ S [ Y |
Fud-l.ll
= 4
ROL TU-SA& Week (On->0ee) :[TU ~] - -]
za=| 10:31 e
3 RO Current Value:jio:22
08:00 Freset Fume:lﬂﬁ : |00 om |17 ¢ IDU oLt
17:00 {hour :minute)
[1}:4 I Cancel [
Semaine Lundi Mardi .. .. Vendredi Samedi Dimanche
Heure 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00
ACTIVATION
Sortie Rn
Exemple 2
©] 2
®:0 SA-MA
®:® 17:00
HO) 08:00
Semaine Lundi Mardi ... Samedi Dimanche
Heure 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00
ACTIVATION
Sortie Rn
Exemple 3
©] 2
®:0 ME-ME
®:® 17:00
) 08:00
Semaine Lundi Mardi . Samedi Dimanche
Heure 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00
ACTIVATION
Sortie Rn
-Lovato »

__electric



LRX D03

1185 F 06 10

Exemple 4:
® 2
®:0 ME-ME
®:® 08:00
) 17:00
Semaine Lundi Mardi Samedi Dimanche
Heure 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00
ACTIVATION
Sortie Rn
RTC MODE 3, JOUR-MOIS-ANNEE
Le mode 3 jour-mois-année permet d'activer la bobine Rxx selon un jour, mois, année. La boite de dialogue de configuration ci-dessous
(exemple 1) permet de sélectionner I'année et la date d'activation de la bobine Rxx ainsi que I'année et la date de désactivation de la bobine Rxx.
) ] Symbole | Description
—{ 1‘\_’ o 1 Année RTC ON
/é\, 2 Année RTC OFF
N 7, Z 3 RTC mode 3, jour-mois-année
N2 N 4 Affichage heure courante RTC, année-mois-jour
(5 6" —9) 5 | Mois RTC ON
6 Jour RTC ON
SN SN 7 Mois RTC OFF
(7, 8)
N 8 Jour RTC OFF
9 Code RTC (RO1~R1F, total 31 groupes)
SN TN Edit ContactfCoil rf|
12! —
N A — n | u It le R le |r
\g/% /4\\‘ Real time clock
NS _ R [or | t01-1F)
(/ 5\\‘ ! 6 ) 4( 9\/‘ Function
N AN Hode [3 =] (0-4)
SN SN Interval month action mode
(7)) 8
NN
frobee] — Beesnne] — Jrbnr] — Jromiza]
Fratie |
R I
ROL 09-10 Year (On->0££) :|09 e |10
3=~-| 0950328 RO Current Value:[oo. 00, 20
0z.17 Preset 'U'ul.u::ll:lz F: Il’? On Ill .« |11 ofe
11.11 (Year.Day)
L4 I Cancel I
Année-Mois-Jour 2009/02/17 2010/11/11
Heure 0:00 0:00
ACTIVATION
ON
Sortie Rn OFF OFF
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Exemple 2:

® 3
O/G®/® 2010/11/11
@/0/® 2009/02/17

Année-Mois-Jour 2009/02/17 2010/11/11
Heure 0:00 0:00

ACTIVATION

Sortie Rn

Exemple 3:

® 3
D/®/® 2010/11/11
@/0/® 2010/11/11

Année-Mois-Jour 2010/11/11
Heure 0:00
ACTIVATION
Sortie Rn

RTC MODE 4 (REGLAGE 30 SECONDES)

Le mode 4 de réglage 30 secondes permet d'activer la bobine Rxx selon une semaine, heure, minutes et secondes. La boite de dialogue de
configuration ci-dessous montre la sélection de semaine, heure, minutes et secondes pour I'activation de la bobine Rxx et la réglage 30 s puis la
désactivation de la bobine Rxx.

Symbole | Description
- T? 1 Semaine réglage RTC
S S~ 2 Mode 4 RTC
2% ( 3\ Ie 4 3 He.ure courante RTC
SN 4 Minutes courantes RTC
g 5\ ‘/é\‘ 4(\ 8 5 Heure réglage RTC
NS 6 Minutes réglage RTC
N 7 Secondes réglage RTC
‘ 7 8 Code RTC (RO1~R1F, total 31 groupes)

Edit Contact/Coil

u |m I [z R e alv]

~Real time clock
r [GEW =] 01-1F)

~ Function

Mode |4 v| (0~4)

305 modify mode

lklsalml

? 7 o g e |

[w T oo [T we T

[l el alsechee]s

Enable |

Ry |

Ueekton]:lsu vI
Current 'h.!.m:l'- 3:19:139

Preset Valug:'F: I?
{hour:minute) - IUU

1124 I Cancel
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Exemple 1: secondes définies < 30s

2 * - RO1 —
/ — . -] 13:25
& SN TN 4
— | (8) 4] os:00 [ ROZ
D
(' Y ) S
y,/‘\\‘
e
L
Semaine SA
Heure 8:00 8:00:20
ACTIVATION
ON
Sortie Rn OFF OFF
Le temps courant sera 8:00:00 quand il atteint 8:00:20 la premiere fois et le bit d'état RTC RO1 sera ON. Le hit d'état RTC RO1 sera OFF quand le
temps courant atteint 8:00:20 la seconde fois. La temporisation continue et le bit d'état RTC reste ON pendant 21 secondes.
Exemple 2: secondes définies > 30s
— 1 = SA
e N RO1
20— 4=| 13:41
= (3 4 og:00 [ ROL
) 140
SN N 4( 8 )
(6 6
2
Semaine SA
Heure 8:00 8:00:40
ACTIVATION
Sortie Rn
Le temps courant devient 8:01:00 quand il atteint 8:00:40 et le bit d'état RTC RO1 devient ON. La temporisation continue, RO1 passe a OFF et le
bit d'état des RTC reste ON pendant une impulsion.
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INSTRUCTIONS COMPARATEUR

LRD comprend en tout 31 Instructions comparateur indépendantes pouvant étre utilisées dans le programme. Chaque comparateur présente 8
modes de fonctionnement. Par ailleurs chaque comparateur prévoit 5 parametres pour une bonne configuration. Le tableau ci-dessous décrit les
paramétres de configuration et énumere les types de mémoire compatible pour la configuration des comparateurs.

J\/-F o Symbole | Description
S 1 Mode comparateur (0~7)
(2 2 Valeur entrée analogique Ax (0,00 ~ 9,99)
o 3 Valeur entrée analogique Ay (0,00 ~ 9,99)
/‘\ 4( 5/,/‘ 4 Valeur de référence comparateur, constante ou autre code de
\:é - données
— 5 Borne de sortie (GO1~G1F)
4

La valeur définie @, @ et @ peut étre une constante ou la valeur courante d'une autre fonction.

COMPARATEUR - MODE 0 (BOBINE INTERNE)

Le comparateur en mode 0 (bobine interne) est utilisé comme bobine auxiliaire interne. La valeur définie n'est pas activée. L'exemple ci-dessous
montre la relation entre le schéma a blocs numéroté pour un comparateur en mode 0, I'affichage en ladder et la boite de dialogue ' Modifier
contact/bobine’ du logiciel.

— 1\\ — Edit Contact/Coil
u |t lc | G la  «»]
Analog comparator
\
4@ G o1 ~] (@1~1F)

~Function
voce =] -7
Intemal Col

ettt
] S |
Current Value:| sec |
Preset \ralua:|'_ 0.00 Ref
presat Type: [l - |
| 0K I Cancel
Iclu 60l 0
o [ .
ON
101 OFF OFF
ON
RO1 OFF OFF
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COMPARATEUR ANALOGIQUE MODE 1~7

) Comparateur analogique mode 1: Ay-@® < Ax<Ay<+®, ® ON;

Comparateur analogique mode 2: Ax < Ay, ® ON;
Comparateur analogique mode 3: Ax < Ay, ® ON;

Comparateur analogique mode 5: @ = Ax ® ON;
Comparateur analogique mode 6: @ = Ax® ON;

U

()

(©)

(4) Comparateur analogique mode 4: @ = Ax® ON;
Q)

(6)

(7) Comparateur analogique mode 7: @ = Ax ® ON;

Exemple 1. Comparateur signal analogique

Dans I'exemple suivant, le mode 4 est la fonction sélectionnée qui confronte la valeur de I'entrée analogique AO1 avec une valeur constante (N)
de 2,50. La bobine d'état GO1 est ON quand AO1 n'est pas inférieure alla constante 2,50.
"y — Edit Contact/Coil X

@ U S - & | 4l

- B / a ~Analog comparator -

i N \ /
(3 - ¢ [or | (01-1F)
Q\“ Function
NI Hode [4 +| (0-7)

Ax<=Ref.
Ax Ay
|A vl 0l I - I-_w_'_-
Current Vn].ue:l Sec I Sec
Preset Value:lOZ.SOl Ref
Preset Type:|N '!
GOl 4
A0l
GOl
0z. 50V
0K I Cancel
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Exemple 2: Comparaison valeur courante temporisateur/compteur

L'instruction Comparateur peut étre utilisée pour confronter les valeurs de temporisateur, compteur ou d'autres fonctions avec une valeur
constante ou inversement. Dans I'exemple suivant, le mode 5 est la fonction sélectionnée qui confronte la valeur du compteur (C0O1) avec la
valeur du temporisateur (T01). La bobine d'état GO1 devient ON si la valeur courante de CO1 n'est pas inférieure a la valeur courante de T01.

—(1} — Edit Contact/Coil X
(2) S S - F O A | 1 1
o BN ~ Anal to
- 4( 5 /“ 0g comparator
(3. — 6 for +] (o1-1m)
0 ~ Function
\‘L’ Mode |5 .| {0~7)
Ax>=Ref.

Current Value :I Sec | Sec

Preset Value:l'.- -0 Ref
Preset Type: vl 0l

GOl s
col
GOl

TOl

| [1):4 I Cancel

INSTRUCTIONS AFFICHEUR HMI

LRD comprend en tout 31 Instructions HMI pouvant étre utilisées dans le programme. Chaque instruction HMI peut étre configurée pour afficher
les informations sur I'afficheur LCD du LRD 16_4 caractéres en format texte, numérique ou bit pour des éléments comme la valeur courante et
la valeur définie pour les fonctions, I'état, le bit entrée/sortie et texte. Il'y a trois types de texte dans I'HMI; Multilingue, Chinois (fixe) et Chinois
(édition). Multilingue est illustré dans I'exemple ci-contre. Chaque instruction HMI peut étre configurée individuellement a travers I'option de
menu Edition>>HMI/Texte du logiciel LRXSW. Dans I'exemple, I'instruction HMI HO1 peut étre configurée pour afficher la valeur de T01 et du
texte descriptif.

Permet, a travers la touche SEL du pavé numérique du LRD, d'activer le message sélectionné sur le LCD méme si Hxx est inactif dans le
programme utilisateur.

Sur l'afficheur, on peut afficher un numéro de téléphone pour avertir I'opérateur. Toutefois le champ du numéro de téléphone ne permet pas la
connexion a un modem.

Phone Number
13856698426 Add

Chaque instruction HMI présente 2 modes de fonctionnement. Le tableau ci-dessous décrit tous les paramétres de configuration.

Symbole | Description
1 Mode affichage (1-2)
2 Terminal sortie caractéres HMI (HO1~H1F)

-Lovato
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N ,
1 ' — Edit Contact/Coxl

T e = e B s 4]
) HEI display page
—(2\ B [or | (01-1F)

Function

Bode [1 ~| (1-2)

Disple®
i

HO1 1
HO1
| 1].4 | Cancel
Voici les caractéres chinois (fixe) et chinois (édition). Il'y a en tout 60 caractéres chinois (édition).

" Mulci Lenguage @ fChinese(fixed)!  Chinese(edic)

- Text Input-— q
BErflBE—Z=MAERENLTHETEIDER|
ETHRLEREFEALCE FE T EESIE|
BRESEXEAGAEZEARERSE TR E |
BEECEHREZEGENEZEFHRUELTE |
RETEIE

(" Chinese(fixed) E&yutedﬂ:]] Chinese Input
Chinese Display
Enfoncez
Editer
zzm[ Cmeg
Chinese Input
I Add |
Edit
INSTRUCTION FONCTION HMI
1. L'HMI peut afficher les caractéres, chinois incorporé, chinois défini par I'utilisateur et numéros de téléphone GSM. Ces informations ne
peuvent pas étre modifiées par le biais du pavé numérique.
2. L'HMI peut afficher la valeur courante de la fonction (T, C, R, G et DR, unité de classement et sans unité). Ces informations ne peuvent pas
étre modifiées par le biais du pavé numérique.
3. L'HMI peut afficher la valeur définie de la fonction (T, C, R, G et DR). Ces informations ne peuvent pas étre modifiées par le biais du pavé
numérique.
4. L'HMI affiche I'état de la bobine (I, X, Z, M et N (seulement FBD)), I'état de M et N peut &tre modifié par le biais du pavé numérique.
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ETAT HMI

1. Etat scanning HMI: enfoncer SEL dans I'interface E/S

oW

oW

1.123456789ABC T01=20.00Sec
Z2.1234 X . TO1=##. ##Sec
Q e Enfoncez SEL e e
Q.12345678 o ————>| #TOL## o
RUN Wed. 09:05 & A T101=H## A A
2. Etat fonctionnement HMI: I'HMI est activé a travers la condition dans le programme utilisateur (mémoire M02).
1. 123456789ABC 7 o J @Ea T01=20. 00Sec ", o J
2.1234 X e e , iz 3 A TO1=00. 00Sec Q e
Activez M02
Q.12345678 o T 5 | [mex ] @@ —>| 00.00 o
RUN Wed. 09:18 L A wv] [A0E HO2Z=ON L A
3. Etat préparation modifier HMI: enfoncer SEL quand I'HMI est en état de scanning ou exécution, le curseur intermittent montre si une valeur
modifiable est présente.
To1=20.005ec P o J T01=H00. 00Sec V‘)‘
T01=00. 00Sec ¢ e Enfoncez SEL _ | T01=00. 00Sec Q e
00. 00 o 00.00 o
NO2=0N h A HO02=0N h 4
4. Etat modifier HMI: enfoncer de nouveau SEL dans I'état 3
T01=00. 00Sec F o a T01=20. 00Sec F o H
T01=00. 00Sec Q e Enfoncez SEL _ | T01=00. 00Sec Q e
00.00 o 00.00 o
X02=0N AVAS N02=ON AVdS
INSTRUCTION PAVE NUMERIQUE
ESC Interrompt I'opération
SEL Dans I'état 3 si une valeur modifiée est présente dans I'état 1 ou 2
Dans I'état 4: change le type défini dans I'état 4
% Dans I'état 4, modifie les données et numéro, données définies
fonction; modifier état bobine
(SEL+MV)| Non en état 4, déplace le curseur vers le haut ou le bas
Dans I'état 2, trouve I'HMI activé le plus proche
Dans I'état 1, trouve I'HMI le plus proche dont le mode est 1
< > | Déplace le curseur a gauche et a droite
0K Confirme la modification et enregistre automatiquement
INSTRUCTION SORTIE PWM (SEULEMENT MODELES AVEC SORTIE A TRANSISTOR LRD..TD024)
LRD avec sortie a transistor offre une sortie PWM (Pulse Width Modulation) sur la borne Q01 et Q02. L'instruction PWM peut engendrer a la
sortie une forme d'onde PWM a 8 étages. Il offre par ailleurs une sortie PLSY (sortie & impulsions) sur la borne Q01, dont on peut modifier le
numéro et la fréquence de I'impulsion. Le tableau ci-dessous décrit le numéro et le mode PWM.
Mode Sortie
P01 PWM, PLSY | Q01
P02 PWM Q02
.Lovato o7
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MODE PWM

P01 et P02 peuvent étre utilisés dans ce mode. Chaque PWM présente 8 étages a largeur et période configurables. Les valeurs définies des 8
étages peuvent étre constantes ou la valeur courante d'une autre fonction. Chague PWM a 10 paramétres pour une configuration optimale. Le
tableau ci-dessous décrit les paramétres de configuration et énumeére les types de mémoire compatible pour la configuration PWM.

Symbole | Description Activation Sélection 3 | Sélection 2 | Sélection 1 Etage Sortie PWM
- Mode PWM (1) OFF X X X 0 OFF
- Etages courants effectifs (0~8) ON OFF OFF OFF 1 Etage défini 1
- Sélection 1 (101~g1F) ON OFF OFF ON 2 Etage défini 2
- Sélection 2 (101~g1F) ON OFF ON OFF 3 Etage défini 3
- Sélection 3 (101~g1F) ON OFF ON ON 4 Etage défini 4
- Numéro courant de I'impulsion ON ON OFF OFF 5 Etage défini 5
(0~32767)
- Période de I'étage défini ON ON OFF ON 6 Etage défini 6
- (1~32767 ms)
- Largeur de I'étage défini ON ON ON OFF 7 Etage défini 7
- (1~32767 ms)
- Port de sortie (Q01~Q02) ON ON ON ON 8 Etage défini 8
- Code PWM (P01~P02)
Exemple:
Edit Contact/Coal
TN N
3 my
40— —(10,
TN
T =
POl 1 3 Selece 1-8:[3 -] |
H03 ] g%i Currentc \'alu.e:l B3 I ns
0zZ<4 0000S Preset valu.::IDUUIU ms IIJIJIJUS ms
0100010 Presec Type:|N ~ III vI I
Select input points: (high->low bit)+l
e =l for [ oz [x <] o
0K | Cancel |
L'état de MO1, MO2 et MO3 est 010, donc I'impulsion de sortie PWM se présente comme suit :
EN
t=5s
T=10s
L'état de MO1, M02 et MO3 détermine la sortie PWM. Les étages PWM peuvent étre modifiés a travers I'état de MO1, M02 et M03 avec P01
actif. _ affiche le numéro de I'impulsion quand PO1 est actif, mais _ est égale a 0 quand P01 et désactivé.
MODE PLSY
Seulement P01 peut fonctionner dans ce mode associé a la sortie Q01. PLSY présente 6 paramétres pour une bonne configuration. Le tableau
ci-dessous décrit les informations des parametres PLSY.
Symbole | Description
1 Mode PLSY (2)
2 Nombre total d'impulsions (enregistrement sous DRC9)
3 Fréquence définie de PLSY (1~1000 Hz)
4 Nombre d'impulsions définies de PLSY (0~32767)
5 Port de sortie (Q01)
6 Code PWM (PO1)
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La fréquence et le numéro d'impulsion défini devraient étre une constante ou la valeur courante d'une autre fonction. Ils sont variables si les
valeurs définies sont d'autres codes de données. PLSY s'arréte s'il a engendré le numéro de I'impulsion @. PLSY reprend s'il est activé une
seconde fois.

Exemple:
Définition parametres: ® = 500Hz; @ = 5, la sortie est:

1ms

2ms

PLSY s'arréte quand le numéro de I'impulsion de sortie est terminé.

Dans I'exemple suivant, la fréquence est un autre code de données (C01). Ainsi, la fréquence varie selon la valeur courante de CO1.

U
=
(3. -0

=

g

i T
POL 2 £ Log:f =
oooo00 Qol Cucrent Value:|i0000 |
col POL Preset Value:| /0 00 Hz |ooio0
00100 Preser Type:[c =] [01 =l

I OK I Cancel

- Dans I'exemple, la fréquence est 1000 si la valeur courante de CO1 est supérieure de 1000.
— PLSY arréte I'impulsion a la sortie si elle atteint 100 impulsions.
— PLSY continue pendant tout le temps ou il est activé si @ est égal a 0.
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SHIFT (SORTIE SHIFT

Le relais LRD comprend seulement une instruction SHIFT pouvant étre utilisée dans le programme. Cette fonction engendre a la sortie une
séquence d'impulsions sur les points de sélection en fonction de I'impulsion d'entrée SHIFT. Il présente 4 paramétres pour une bonne
configuration. Le tableau ci-dessous décrit les paramétres de configuration et énumere les types de mémoire compatible pour la configuration

SHIFT.
- _ Symbole | Description
1 \ 1 Nombre programmé d'impulsions de sortie (1~8)
e 2 Bobine d'entrée SHIFT (101~g1F)
, N 3 Bobines de sortie SHIFT (Q, Y, M, N)
PN — 4 \
3 N, 4 Code SHIFT (S01)
/‘\\
] —
Edit Contact/Co1l
f'/\\‘/% PI |m  |ar DR sarer |0 4]
— Select Coil No.
ot A0 s [or =] o
(3 — 4 )
= Function
J/A\\‘
!l 2
&
g0l Pulse Coil: vl EDI.
13 sol Select 1-8: |5 -I
Q03-007 Start Coil: |0 -] [o3
I01
0K I Cancel
Active
Q03
Q04
Q05
Q06
Qo7
Q03 est ON, et Q04 a Q07 sont OFF quand ENABLE est activé. Q04 s'active a partir du front de montée de 101 alors que les autres points se
désactivent. La bobine suivante s'active pour chaque front de montée de I'entrée SHIFT tandis que les autres se désactivent.
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AQ_(SORTIE ANALOGIQUE)
Le mode de sortie prédéfini de AQ est en tension 0-10 V, la valeur correspondante de AQ est 0~1000. On peut par ailleurs définir en courant
0-20 mA, la valeur correspondante de AQ est 0~500. Le mode de sortie de AQ est défini par la valeur courante DRDO~DRD3 comme illustré

ci-dessous.
Numéro Sens Mode Définition données DRDO~DRD3
DRDO Définit la sortie de AQO1 1 0: mode tension, la valeur de la sortie AQ est 0 en mode STOP
DRD1 Définit la sortie de AQ02 2 1: mode courant, la valeur de la sortie AQ est 0 en mode STOP
DRD2 Définit la sortie de AQ03 3 2: mode tension, AQ maintient la valeur de la sortie en mode STOP
DRD3 Définit la sortie de AQ04 4 3: mode courant, AQ maintient la valeur de la sortie en mode STOP

Il est interprété comme 0 si la valeur de DR ne rentre pas dans le champ 0~3. Cela signifie que le mode de sortie de AQ est le mode 1. AQ
affiche la valeur définie (constante du code d'autres données) en mode STOP, il affiche la valeur courante en mode RUN. La valeur définie de AQ
peut étre une constante ou la valeur courante d'une autre fonction.

AFFICHAGE AQ
AQ affiche la valeur définie en mode STOP et affiche la valeur courante en mode RUN.

2 sorties analogiques dans I'extension 2A0, AQ01~AQ04

AQO1=01.23V
AQO02=08.92mA 0 ~ 10VDC mode tension (valeur AQ: 0 ~ 1000), selon DRDO
AQO03 A0 1 \ 0 ~20mA mode courant (valeur AQ: 0 ~ 500), selon DRD1
AQ04=DR3F mA

La valeur sera évaluée si elle est dépassée (overflow) pendant I'écriture par la valeur définie ou la valeur courante AQ a travers communication
PC. Donc, les informations sur les modes de sortie devraient étre écrites avant la valeur définie. AQ est le mode courant :

AQ-current_value: 500 = AQ_display_value : 20.00mA

la valeur courante de AQ est différente de la valeur affichée et la valeur courante est utilisée dans le fonctionnement et le stockage. L'affichage de
AQ est illustré ci-dessous.

AQ Set rg|
Set [ Mode
AQOl |N | |0100 1 -
AQoz IH j:nmu :2 j &Q01=01. oov
a03 8 +||oz00 [s <] |Affichage AQ02=04. 00mA

agoa [v +| o200 = AQ03=02. 00V

AQ04=03. 00mA

Current mode, keep value when stop

| OK | Cancel
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AS (AJOUTER-SOUSTRAIRE)

Le smart relais LRD comprend en tout 31 Instructions AS pouvant étre utilisées dans le programme. Les fonctions de addition et soustraction
Ajou-sous permettent d'exécuter de simples opérations sur des nombres entiers. |l présente 6 paramétres pour une bonne configuration. Le

tableau ci-dessous décrit les paramétres de configuration et énumeére les types de mémoire compatible pour la configuration AS.

7
\,, Symbole | Description
— N 1 Valeur courante AS ( -32768~32767)
(o {5 .
& \ 2 Paramétre V1 ( -32768~32767)
/‘\\ TN 3 Paramétre V2 ( -32768~32767)
(3’ — 6) 4 | Paramatre V3 ( -32768-32767)
. 5 Bobine de sortie erreur (M, N, NOP)
(4) 6 | Code AS (AS01~ASTF)
Formule: AS = V1 + V2 - V3
La valeur courante AS est le résultat de la formule. Les parameétres V1, V2, et V3 peuvent étre une constante ou la valeur courante d'une autre
fonction. La bobine de sortie est définie sur 1 quand le résultat est dépassé (overflow). Dans ce cas, la valeur courante n'est pas importante. Elle
reste inactive si la bobine de sortie est NOP. La bobine de sortie se désactive quand le résultat est correct ou la fonction est désactivée.
L'exemple ci-dessous montre comment configurer la fonction AS.
— <1 \;\ — Edit Contact/Coil
s S c |» e |a 5 |m 4»
\%jﬂ \\?/‘ Select Coil No. Error Coil
- B as [Tl ] coram) [ =] Jor
(3" |86
\;3 ," N 6 /‘ Function
e Current value: |
4 ) AS=V1+VZ-V3
(4
00000 V1 + V2 - v3
- 16453 [ NOl Presec: [16453 [m |o
TOL AS01 Pre 'l‘y'pealu -l_]-p -,Tc v”F
col
(114 I Cancel
La bobine de sortie d'erreur NO1 s'active quand le résultat du calcul est dépassé (overflow).
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MD (MUL-DIV)

Le smart relais LRD comprend en tout 31 Instructions MD pouvant étre utilisées dans le programme. La fonction de multiplication et division
MUL-DIV permet d'exécuter de simples opérations sur des nombres entiers. |l présente 6 paramétres pour une bonne configuration. Le tableau
ci-dessous décrit les paramétres de configuration et énumere les types de mémoire compatible pour la configuration MD.

R
\,, Symbole | Description
/é\ 4/9 1 Valeur courante MD ( -32768~32767)
N \ 2 Paramétre V1 ( -32768~32767)
— - 3 Paramétre V2 ( -32768~32767)
(3% g
N 9 4 Parametre V3 ( -32768~32767)
. 5 Bobine de sortie erreur (M, N, NOP)
(4) 6 | Code MD (MDO1-MD1F)

Formule: MD = V1 * V2 /V3

La valeur courante MD est le résultat de la formule. Les parametres V1, V2, et V3 peuvent &tre une constante ou la valeur courante d'une autre
fonction. La bobine de sortie est définie sur 1 quand le résultat est dépassé (overflow). Dans ce cas, la valeur courante n'est pas importante. Elle
reste inactive si la bobine de sortie est NOP. La bobine de sortie se désactive quand le résultat est correct ou la fonction est désactivée.

L'exemple ci-dessous montre comment configurer la fonction MD..

— (1\ — Edit Contact/Coil
o SN R le | u | as w e 4[]
(2 J 4( ‘5//‘ Select Coil No. Error Coil
/A\\ e Mp |01 w| (01-1F) H o« |01
) [— \ |
\\34,/’ \ 6// Function
/4*\\ Current walue: |
N, HD=V1*V2/V3
00000 £ ¥ L
1ol 16586 MOl Preset: ‘16586 I ] I
vor DO ree e o <l v <l I
A0l
0K [ Cancel

La bobine de sortie d'erreur M01 s'active quand le résultat du calcul est dépassé (overflow).

PID (PROPORTIONNEL- INTEGRAL- DERIVATIF)

Le smart relais LRD comprend en tout 15 Instructions PID pouvant étre utilisées dans le programme. La fonction PID permet d'exécuter de
simples opérations sur des nombres entiers. Il présente 9 parametres pour une bonne configuration. Le tableau ci-dessous décrit les paramétres
de configuration et énumere les types de mémoire compatible pour la configuration PID..

[ <1 ] [ T Symbole | Description
/é\ e \\‘ 4/‘\\‘ PI: valeur courante PID ( -32768~32767)
\c \ >/ — SV: valeur cible (-32768~32767)
P N — . PV: valeur mesurée (-32768~32767)
(3 ﬂg / 6 —9) T,: temps d'échantillonnage (1~32767 * 0,01 s)

K.: gain proportionnel (1~32767 %)

T, temps d'intégration (1~32767 * 0,01 s)
T,: temps de dérivation (1~32767 * 0,01 s)
Bobine de sortie erreur (M, N, NOP)

Code PID (PI0O1~PIOF)

O N~ |wWw| N | —

Les paramétres de @ et @ peuvent étre une constante ou la valeur d'une autre fonction. La bobine d'erreur s'active si T, ou K, est 0. Mais elle
reste inactive si la bobine de sortie est NOP. La bobine de sortie se désactive quand le résultat est correct ou la fonction est désactivée.
Le PID calcule la formule :

EV, =SV—PV,

T
PI=K, (EV—EV,, = EV,+D,
1

D, =12 QPY, PP )

N

PI=2 PI
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L'exemple ci-dessous montre comme configurer la fonction PID.

— (1 \] — — — Edit Contact/Coil X
7 4/9 ,,/‘\\ TN s |z Jas  |m o | 4
\%/‘ % “3" — ~3elect Coil Ho. Error Coil
— TN SN SN pID|01 | (DL~OF) Ir{ -[ |u1
(3 —( 9 6 — 9"
N - — ~— ~Function
7N N Current value: I
<~\4,.//‘ ‘ \?‘ / PID(-32768~32767)
Dest.V: (N vl ooLzo [-32765~32767)
Test ¥: |N vl aoloo (-32768~32767)
Sam. T: |N vl oozoo (1~32767)
Gain: |N vl ooloo [1~32787)
00000 Int. T:|N vl ooloo (1~32767)
oo1zo [MOL oolo0 FHMOL Dif. T: |§ vl oo1on | [1-32767)
ooloo [PI0L oo1oo [P101
00z00 00100,
1) I Cancel
MX (MULTIPLEXEUR)
Le relais LRD comprend en tout 15 Instructions MX pouvant étre utilisées dans le programme. Cette fonction spéciale ne transmet aucune ou
I'une des 4 valeurs définies au logement de mémoire de la valeur courante MX. La fonction MX permet d'exécuter de simples opérations sur des
nombres entiers. Il présente 7 parameétres pour une bonne configuration. Le tableau ci-dessous décrit les parametres de configuration et
énumeére les types de mémoire compatible pour la configuration MX.
— (‘I ) p— Symbole | Description
;'”5\\% o 1 Paramétre V1 ( -32768~32767)
= ( 2 2 Paramétre V2 ( -32768~32767)
o N 3 Paramétre V3 ( -32768~32767)
(3 [\ :
L 3! _y 4 Parametre V4 ( -32768~32767)
e - 5 Sélection bit 1: S1
66— (a4 6 | Sélection bit 2: 52
7 Code MX (MX01~MXOF)
Les paramétres de ® a @ peuvent étre une constante ou la valeur courante d'une autre fonction. Le tableau ci-dessous montre la relation entre
le paramétre et la valeur courante MX.
désactive MX = 0;
active $1=0,52=0: MX = V1;
$1=0,52=1: MX = V2;
$1=1,52=0: MX = V3;
$1=1,52=1: MX = V4;
L'exemple ci-dessous montre comme configurer la fonction MX.
/‘\\ Edit Contact/Coal
— (1) —
. 5 \ S " las  |m ez x| 4]
S /2\\“ Select Coil No.
N . mw< for <] (01-0F)
(o AT
Ks /‘ N4 Function
P - Current value:
A /4\\ Pata multiplexer (Ducput value selected
/ ! 51 and $2)
— \_// by
Preset Valuel: [N vI 16513 |
Preset Value2: |AT v”tﬂ |
Preser Value3: |AQ vi ]ﬂl. |
Preser Valued: [DR vI 01 |
-8l 52
K01 16513 Contact |1 -Hm Contact {g v| [o1
I01<4 ATOL
he01d 2001 ]»H}{Cll
DRO1
[1]:4 I Cancel
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AR (RAMPE ANALOGIQUE)

Le relais LRD comprend en tout 15 Instructions AR pouvant étre utilisées dans le programme. La fonction AR permet d'exécuter de simples
opérations sur des nombres entiers. L'instruction Rampe Analogique permet de modifier le niveau courant AR graduellement a partir d'un niveau
initial jusqu'au niveau final a la vitesse spécifiée. | présente 12 paramétres pour une bonne configuration. Le tableau ci-dessous décrit les
paramétres de configuration et énumeére les types de mémoire compatible pour la configuration AR.

- /.i\ o BN Symbole | Description
N/ 2 1 |va AR: 0-3276
SN ~ SN TN - TN aleur courante AR: 0~32767
9 1 (9 11 o 1
& ( 2 N, M { 6> N 2 Niveau 1:-10000~20000
N 3 Niveau 2:-10000~20000
(> /- 4 MaxL (niveau max):-10000~20000
(3 (7 .
7 s . — , 5 Niveau start/stop (StSp): 0~20000
10— (4 N —1 2\ 10— ( 8> —12! 6 Vitesse augmentation: 1~10000
N o 7 Proportion (A): 0~10.00
8 Ecart (B): -10000~10000
9 Bobine sélection niveau (Sel)
10 Bobine sélection stop (St)
1" Bobine de sortie erreur (M, N, NOP)
12 Code AR (AR01~AROF)

AR_valeur_courante = (AR_niveau_courant—B) / A

Les parametres de @ a ® peuvent étre une constante ou la valeur d'une autre fonction. Le tableau ci-dessous donne des informations détaillées
sur chaque parametre AR.

Sel Sélection niveau  Sel = 0: niveau cible = Niveau 1
Sel = 1: niveau cible = Niveau 2
MaxL est utilisé comme niveau cible si le niveau sectionné est supérieur a MaxL.

St Sélection arrét bobine. L'état St passe de 0 & 1; il envoie la diminution du niveau courant au niveau start/stop
(StSp + écart “B”), et maintient ce niveau pour 100 ms. Le niveau courant AR est défini sur B en portant & 0 la valeur
courante de AR.

Bobine sortie | La bobine de sortie s'active quand A est 0.

La bobine de sortie peut étre M, N ou NOP. La bobine de sortie est définie en présence d'erreurs mais elle reste inactive si la bobine de sortie est
NOP et la valeur courante n'est pas importante dans ce cas.

AR maintient le niveau courant a “StSp + Offset "B" pour 100 ms quand il est activé. Par conséquent, le niveau courant passe de StSp + Offset
"B" au niveau cible. Si St est défini, le niveau courant diminue du niveau courant au niveau StSp + B. Donc AR maintient le niveau StSp + Offset
"B" pour 100 ms. Aprés 100 ms, le niveau courant AR est défini sur offset “B” en mettant sur 0 la valeur courante de AR.

DIAGRAMME TEMPOREL POUR AR

En

Sel |
s ]

T e IR S — —— o
Niveap - —-F—-—-—---" ,—c———————— b —

Niveaul {——r——-— R B - L _ _
StSpB 4 —— SR S | S _ A
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L'exemple ci-dessous montre comment configurer la fonction AR.

/K\ 7N
B I o 89
9= o U (9 o —11)
/\ . 7N
(3 \7)
TN — /\ /\ . TN
0 @ e 10 g 1
15 |lm | | m AR lor 4]
[ 8elect Coil Mo. [ Error Coil
AR | (01-0F) |ng vl |
~Function
Current walue: I
AR=[Lewvel-0ffzet) /Gain
Levell:[n | [o0s00 {-10000~20000)
LewelZ: |N j oogoo [-1l0000~20000)
MaxL: |N j olooo (-1l0000~-20000)
stsp: [m -] [ooooo {0-20000)
ADROL aooao oooao . <! [ooo1o {1~10000)
mo1d ocosoo [Lew jwod oooilo [Lew Rate: [v <]
wod oosoo AR ] o1l oo fRROL Gain: [N v [ol.00 {0~10. 00}
alooa0 aooon Offzet: N j noooo {-10000-10000)
sel st
IVCUntact, IH vl IDl Contact IN vl IDl
0K I Cancel
DR (ENREGISTREUR DE DONNEES)
Le relais LRD comprend en tout 240 Instructions DR pouvant étre utilisées dans le programme. La fonction DR permet le transfert de données.
DR est un registre temporaire. DR envoie les données au registre courant quand il est activé. Les données peuvent étre avec ou sans signe en
définissant le bit DR_SET a I'aide de I'option de menu Opération>>configurer module du logiciel client LRD. Il présente 2 paramétres pour une
bonne configuration. Le tableau ci-dessous décrit les paramétres de configuration et énumere les types de mémoire compatible pour la
configuration DR.
[ ] Symbole | Description
1 Valeur définie: DR_SET = 0, 0~65535
DR_SET = 1,-32768~32767
(1 \ 2 Code DR (DR0O1~DRFO0)
Le paramétre @ peut étre une constante ou la valeur courante d'une autre fonction.
76
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L'exemple ci-dessous montre comme configurer la fonction DR.

Edit Contact/Coil
m | |mx | bR |smrer 4 0]
. SN Select Col No, .
(1) —2) oR o1 ] (01~FD)
) Funiction
Made -
Preset Value: I
DROL1
Preset Type: (Gl -] /01
col DROL|
+
[1):4 I Cancel
STOP RUN (DRO1 = CO1 valeur courante)
DR0O1= CO1 DR0O1= 00009
DR02= 00000 DR02= 00000
DR03= 00000 DR03= 00000
DR04= 00000 DR04= 00000

Les enregistreurs de données de DR65 a DRFO peuvent étre mémorisés lors de I'extinction du relais LRD. Les derniers 40 DR de DRC9 a DRFO

sont des enregistreurs de données spéciaux comme illustré ci-dessous. Le contenu de DRC9 est le nombre total d'impulsions PLSY, et

DRDO~DRD3 sont les registres du mode de sortie de AQ01~AQ04 et DRCA~ DRCF, DRD4~ DRFO sont réservés.

DRC9 Nombre total PLSY
DRCA~DRCF | réservé

DRDO Registre mode sortie AQO1
DRD1 Registre mode sortie AQ02
DRD2 Registre mode sortie AQ03
DRD3 Registre mode sortie AQ04
DRD4~DRFOQ | réservé
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CHAPITRE 5 : PROGRAMMATION DES BLOCS DE FONCTION

INSTRUCTIONS FBD
Entrée Bobine sortie Champ
Entrées | 12 (101~10C)
Entrées numériques LRD z 4 (201~Z04)
Entrées extension LRE X 12 (X01~X0C)
Sorties numériques LRD Q Q 8 (Q01~Q08)
Sorties extension LRE Y Y 12 (Y01~YOC)
Bobines auxiliaires M M 63(M01~M3F)
Bobines auxiliaires N N 63(NO1~N3F)
HMI H 31 (HO1~H1F)
PWM P 2 (P01~P02)
SHIFT (Décaler) S 1(S01)
CONNECTER E/S L 8 (L01~L08)
Bloc de fonction/logique B B 260 (B001~B260)
Normal ON Hi
Normal OFF Lo
Aucune connexion Nop
Entrées analogiques A 8 (A01~A08)
Paramétre entrées analogiques v 8 (V01~V08)
Sorties analogiques AQ 4(AQ01~AQ04)
Entrées analogiques température AT 4(ATO1~AT04)
Vous pouvez modifier le programme FBD seulement avec le programme LRXSW et le transférer dans le LRD a travers le cable de
communication LRXC00. A travers le LRD, vous pouvez interroger le programme FBD ou le parametre du bloc de fonction. La valeur définie du
bloc pourrait étre une constante ou le code d'un autre bloc et vous pouvez aussi la modifier a partir du LRD.
INSTRUCTION BLOC DE BOBINES
QoL
Nopi( @01
Borne d'entrée Type de bobine de sortie
Bloc de bobine de sortie
HMI
HMI/ Text I x|
I m{ﬂ — = Block—————  Parameter
Text Display
MOl HOLl 1
r Analog Display set. [1):4 I
Display
Mobile Mumber ear |
[~ Mobile Message ’V —‘ =z
Cancel
rText
—_— J— * Multi Lanmuage " Chinese (fixed) " Chinese (edit)
|_ —l -Text Input
DPRE%e” (D4, =, /0123456789:; (=>?@ABC
| | DEFGHI JELMNNOPQRSTUVHXYZ[Y]0_ labcdefg
hijklmnoparstuvexzyee |0 adaadé8eeiil
ifFAAENFo G800k f 7 vt azzutr AV
M0 _| HO | bbb S V3 ol N30 AP ol s = A i AU
LTI E0 0By < 2T VvERRF e -~ tm " ¥ A ARE
[ I
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Bloc de fonction PWM (seulement version LRD..TD024)

MODE PWM
La borne de sortie PWM Q01 ou Q02 peut créer 8 formes d'onde PWM.
Mol P¥E Function X]
- Function
o1 Mode: |1 - Output 0: |1 -l
FOl

(a2}
R |y [y —
woz =T
Wik delect 1-8:|1 h

Tius) Tlms)

Current Value: s I s

Preset Value:|l ns |0 ns

Preset Type:|N - I— N VI l_

dymbol:
|\ |
Eancell
M 0 1 —|—— ——l PWMO1 Mode: 1
Noo o1 | SET 1 Out: 1
N o 2— PO f | TP1=00000
N oo 3—L— — TT1=00001
MODE PLSY
La borne de sortie PLSY Q01 peut créer un nombre défini d'impulsions dont la fréquence peut varier de 1 a 1.000 Hz.
P¥E Function r;l
Function
Mol Mode: (BN v] output Q: |: 4E

POl

; . PF
Presec Type:|lN =~ I_ E,_

Symbol:
Cancel)
Moo 1 — —1 PWMO1  Mode: 2
N o p— |
Nop— PO 1 | PF=00100
N o p—t— — PN=00000
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Bloc de fonction Liaison de données

Mol

bits num: IB

I/O Link01 Start Coil: |I VI |1
Start Memory: W |o2 v
Mode:1 Num:8
Symbol:
101->W09
102>W16 Cancel |
Bloc de fonction SHIFT
101 Shift 3
Function
Select 1-8: |5 vl
Starc Coil: |0 vl |Dl
Shifto1 syabol.: |
] Cancel
Type:Q01-Q05
Num:5
Diagramme temporel
| 101 || |
f 2 3 4 5 & 7 8 %
UUUUUUUULT
Qo1 I
Qo2
Qo3
Qo4
Qos |
INSTRUCTIONS BLOC DE FONCTIONS LOGIQUES
® Type de logique
@ Blorne’ "5 | «— @ Nombre de bloc logique
d'entrée
@ Liez avec le bloc de
fonction suivant
80 JLovato
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Blocs de fonctions logiques :

Bloc Nombre (octets)
Total de blocs 260 6000
AND (ET) 1 8
AND (ET avant) 1 8
NAND (NON-ET) 1 8
NAND (NON-ET avant) 1 8
OR (0U) 1 8
NOR (NI) 1 8
XOR (OU EXCLUSIF) 1 6
SR 1 6
NOT (NEGATION) 1 4
IMPULSION 1 4
BOOLEENNE 1 12

DIAGRAMME OPERATEUR LOGIQUE AND (ET)

FBD LADDER
r— —B 0 0t
o1 AN D lo1 lo2 103
1o 2 FB 0 0 2|~ 4H7_4H7_4H7 =
o 3——+— —

101 AND 102 AND 103
Remarque : la borne d'entrée est NOP et est équivalente a 'Haut'

DIAGRAMME OPERATEUR LOGIQUE AND (ET AVANT)

FBD LADDER
Inl
r— —-80 03 n
Lo _| AND | 101 102 103 1oz Boo2
> — - -D—=
1o 2 TLFB 0 0 2 4| }— 4| }— 4| }— n
I 0 3 4 — 102
101 AND 102 AND 103 AND D n
Remarque : la borne d'entrée est NOP et est équivalente a 'Haut' =

Diagramme opérateur logique NAND (NON-ET)

FBD LADDER
r— —7B0 01 ;ﬁg_
l 01— NA N D] i02 |
I 0 2 Fe 0 0 2| > 7H/*+ =
I 0 3—+— — ;ﬁgl

101 OR 102 OR 103
Remarque : la borne d'entrée est NOP et est équivalente a 'Haut'

Diagramme opérateur logique NAND (NON-ET AVANT)

FBD LADDER
r— —7B 001 ;ﬂ;_d_
I 01— NA N D | i02 |
I 0 2 LILFB oo 2|> + =
I 0 3—+— — %

NOT (101 AND 102 AND 103) AND D
Remarque : la borne d'entrée est NOP et est équivalente a ‘Haut'
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Diagramme opérateur logique OR (OU)

FBD LADDER
101
r a B 0 0 1 —i }7_
o1 0 R | 102 |
I
o 2 |—Booze—H*T =
103
o 3—-+— — _i }71
101 OR 102 OR 103
Remarque : la borne d'entrée est NOP et est équivalente a 'Bas’

Diagramme opérateur logique NOR (NI)

FBD LADDER

r— -7 B O 0 1
o1 N0 R i01 i02 i03
1o 2 FB 0 0 2| > 7H/7—7H;—7H;=
ro 3+t — —

NOT (101 OR 102 OR 103)
Remarque : la borne d'entrée est NOP et est équivalente a 'Bas"

Diagramme opérateur logique XOR (OU EXCLUSIF/OUX)

FBD LADDER
r— 7 B 0O 0 1 .

o1 x o R| '01}7 0

o 2 FB o 0 2> | o o | =
N S

101 XOR 102
Remarque : la borne d'entrée est NOP et équivalente a 'Bas’

Diagramme opérateur logique SR

FBD LADDER

|—— ——lB 0 0 1 1ol
L0 1_| S | 101 XX

I 0 2 R FB o0 2> | » ~ =

L _J ————Q =

E001

-
) W

Tableau vérité 101 102 B0O1
0 0 maintien
0 1 0
1 0 1
1 1 0

Remarque : la borne d'entrée est NOP et est équivalente a 'Bas’

Diagramme opérateur logique NOT (NEGATION)

FBD LADDER
r— 7 B 0 0 1

o 1 N O T | o1 " 101
| Fa o f > ———0O - E|
L S

NOT 101
Remarque : la borne d'entrée est NOP et est équivalente a 'Haut'
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Diagramme de fonction logique Impulsion

FBD LADDER

|—P ——lBOO1
I 0 1—| | o1 BODL

TL bt |» H———® ;|

L E——

Remarque : la borne d'entrée est NOP et est équivalente a 'Bas’

Diagramme de fonction logique BOOLEENNE

FBD LADDER
NO
Mo 5 — —-B 00 2
EQoz
e 1_| Bt | 101 XX
Il 02 | 15 A8FBO0 0 1]> }7——__® -
Boo 3 L— -

Remarque : la borne d'entrée est NOP et est équivalente a 'Bas’

Description:

Entrée 1 M 0 5 r— -7 B x x x| Code de bloc

Entrée 2 1o 1— B L |

Entrée 3 I 0 2 | 1 5 A 8 |—B y 'y vy | Tableau de vérité ; sortie
Entrée4 [B 0 0 3 L— —

Voici la relation entre entrée et tableau de Vvérité :

Entrée 1 Entrée 2 Entrée 3 Entrée 4 Sortie (modifier) Exemple Tableau de vérité
0 0 0 0 0/1 0
1 0 0 0 0/1 0 8
0 1 0 0 01 0
1 1 0 0 01 1
0 0 1 0 0/1 0
1 0 1 0 0/1 1
0 1 1 0 0/1 0 A
1 1 1 0 01 1
0 0 0 1 0/1 1
1 0 0 1 0/1 0
0 1 0 1 0/1 1 >
1 1 0 1 01 0
0 0 1 1 0/1 1
1 0 1 1 0/1 0
0 1 1 1 0/1 0 !
1 1 1 1 01 0
®
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BLOC DE FONCTION
Le bloc de fonction comprend trois types de fonction : fonction spéciale, fonction de contrdle et fonction de communication. Le type et le
nombre de fonctions sont illustrés dans le tableau ci-dessous.

Type de fonction Nombre
Temporisateur 250
) . Compteur 250
Fonction spéciale
RTC 250
Comparateur analogique 250
AS 250
MD 250
. . . PID 30
Fonction de contrdle du réglage
MX 250
AR 30
DR 240

La capacité de chaque bloc est variable et dépend du type de fonction. Il 'y a 260 blocs et la capacité totale de la zone de blocs est de 6.000
octets. Par exemple, pour le bloc temporisateur mode 7 la dimension du bloc est de 12 octets.

Tableau des ressources :

Bloc Nombre | Tempori- | Compteur | RTC |Comparateur| AS MD | PID | MX AR DR
(octets) sateur analogique
Total 260 6000 250 250 250 250 250 | 250 30 250 30 240
Temp. mode 0 1 5 1
Temp. mode 1~6 1 10 1
Temp. mode 7 1 12 2
Compteur mode 0 1 5 1
Compteur mode 1~7 1 14 1
Compteur mode 8 1 16 1
RTC mode 0 1 5 1
RTC mode 1~4 1 1 1
Comp. anal. mode 0 1 5 1
Comp. anal. mode 1~7 1 12 1
AS 1 1 1
MD 1 1 1
PID 1 17 1
MX 1 17 1
AR 1 23 1
DR 1 6 1

Affichage des fonctions :
Type de fonction

[ \ T VB o o 4|« Lecode de bloc est
e e h indiquée automatiquement

Borne

d'entrée > |1

Paramétre — > |(F
réglé )

Liez avec le bloc de
fonction suivant
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BLOC DE FONCTION TEMPORISATEUR

TOE et TOF maintiennent la valeur courante aprés une coupure d'alimentation du LRD si vous avez activé I'option “M avec mémoire rémanente”.
La valeur courante des autres temporisateurs est toujours remise a zéro en cas de coupure de courant.

(1) Temporisateur mode 0 (Mode bobine interne)

Affichage FBD

Entrée activation >

1o

——lBOOS

o4 L |
| L faoa

|

Affichage programme

EO0S

mode: 0O
Timez: 032

(2) Temporisateur mode 1 (retard a I'excitation mode A)

Affichage FBD

Affichage paramétre

Affichage paramétre

Entrée activation=>

Paramétre temporisateur=> [ P g r—l—

——|B005

044 L |
| t Fao 4

|

B005

T =01.00Sec

T03

Affichage programme
E00S

mode: 1

Timez: 02

Cur Waluel: 0.00
Fre Waluel: 1.00

(3) Temporisateur mode 2 (retard a I'excitation mode B)

Affichage FBD

Affichage paramétre

Entrée activation >

——lBOOS

o4 LT 1|

RAZ> [N o p | Fao 4
Paramétre temporisateur=> | P 3 r—l— .

B005

T =01.00Sec

T03

Affichage programme

E005

H—

made: 2

Timer: 02

Cur Yaluel: 0.00
Fre VWaluel: 1.00
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(4) Temporisateur mode 3 (retard a la désexcitation mode A)

Entrée activation >
RAZ>

Paramétre temporisateur >

Affichage FBD

Affichage paramétre

- —- B0 0T

o4+ L |

NO 1| Fm oo 1

Par [ 1

B0O1

T =01.00Sec

TO1

Affichage programme

E00Ll

mode: 2

Timer: 0O1

Cur Waluel: 0_00
Fre Valuel: 1.00

(5) Temporisateur mode 4 (retard a la désexcitation mode B)

Entrée activation >
RAZ>

Paramétre temporisateur >

Affichage FBD

Affichage paramétre

N

0

1

——lBOO1

road 1L |

Fm o 1

Par—'— t] -

B001

T=01.00Sec

TO1

Affichage programme

EQOLl

mode: 4

Timez: 01

Cur Valuel: 0,00
Fre Waluel: 1.00

(6) Temporisateur mode 5 (PAUSE-TRAVAIL mode A)

Affichage FBD

Affichage paramétre

——lBOO1

Entrée activation> | | 0 4 —] _I—L |

Paramétre temporisateur> [P a2 r ——

| LI Fmod

|

B0O01

T =01.00Sec

TO1

Affichage programme

E00l

mgde:

Timez: 01

Cur Walusl: 000
Fre Valusl: 1.00
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(7) Temporisateur mode 6 (PAUSE-TRAVAIL mode B)

Affichage FBD

Affichage paramétre

- —- B0 O T

01 |
RAZ> (N o p | Fm oo 1
Paramétre temporisateur> [P a2 r —— _

Entrée activation >

B0O1 TO1

T =01.00Sec

Affichage programme

E00L

mode: 6

Timez: 0L

Cur Walusl: 000
Fre Waluel: 1.00

(8) Temporisateur mode 7 (PAUSE-TRAVAIL mode C)

Affichage FBD

Affichage paramétre

I~ ——|B001

o014 [ L |
| JLIL Fmod

Paramétre temporisateur=> | P g r—l— 1 2 -

Entrée activation >

B0O1 T01T02

t] = 05.005ec

t[=02.00Min

Affichage programme
Eool

meda: 7

Timer: 01

Cur Waluel: 0.00
Fre Valuel: 5.00
Timer: 02

Cur WalueZ: 0.00
Fre Valuei: .00

BLOC DE FONCTION COMPTEUR
(1) Compteur mode 0

Affichage FBD

Entrée compteur=> [ | 0 1 I~ 1 B OO 1

4L
| TL Fmo

1 ¢ _|

Affichage programme

E0OLl

C

mode: 0O
Counter: 01

Affichage paramétre
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(2) Compteur mode 1

Affichage FBD

Affichage paramétre

Entrée compteur=> | | 0 1 |— —| B OO 1 B001 Co1
Compteur a crois./décrois.> [N 0 1—| |
RAZ> |1 0 2 | Fm o 1 C = 555555
=) Paramétre compteur=> [P a r—l— .
8
§ Affichage programme
EQ0l
C
mode: 1
Counter: 01
Cur Jalu=: 0
Fre ifalue: 555555
(3) Compteur mode 2
Affichage FBD Affichage paramétre
Entrée compteur=> | | 0 1 |— —| BOO 1 B0O1 Co1
Compteur a crois./décrois.> [N 0 1—| |
RAZ> (1 0 2 | Fm oo 1 C = 555555
Paramétre compteur=> [P a r—l— > -
Remarque : “>” signifie que la valeur courante est supérieure a la valeur définie.
Affichage programme
E00l
C
mode: £
Couantar: 01
Cuar Walue: 0
Pre Walue: 555555
(4) Compteur mode 3
Affichage FBD Affichage paramétre
Entrée compteur=> | | 0 1 |— —| B OO 1 B001 Co1
Compteur a crois./décrois.> [N 0 1—| |
RAZ> (1 0 2 | Fm o 1 C = 555555
Paramétre compteur-> [P a r—l— PD J
Remarque : “PD” signifie que la valeur courante est maintenue jusqu'au rétablissement de I'alimentation; le compteur maintient la valeur
courante quand LRD passe de RUN a STOP avec I'option 'C avec mémoire rémanente’ activée.
Affichage programme
B0l
C
mode: 2
Counter: 01
Cur Walue: 0
Pre Walue=: 555555
88
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(5) Compteur mode 4

LRX D03

Affichage FBD Affichage paramétre

Entrée compteur=> | | 0 1 I~ n B OO 1 B001 Co1
Compteur a crois./décrois.> |N 0 1 —| |
RAZ> |1 0 2 | Fm oo 1 C = 555555

Par—L

Paramétre compteur - spp -

Remarque :  “>”signifie que la valeur courante est supérieure a la valeur définie.
“PD” signifie que la valeur courante est maintenue jusqu'au rétablissement de I'alimentation; le compteur maintient la valeur
courante quand LRD passe de RUN a STOP avec I'option 'C avec mémoire rémanente’ activée.

1185 F 06 10

Affichage programme

(6) Compteur mode 5

Entrée compteur >
Compteur a crois./décrois. >
RAZ->

Paramétre compteur >

Remarque :

E001l

cC

mode: @

Countaer: 0L

Cur VWalue: 0

Fre Walue: 5555355

Affichage FBD

Affichage paramétre

Lot - B0 01
notH L |
o2 | Fm o 1

Par— ¢> .

B001

C = 555555

Co1

>"signifie que la valeur courante est supérieure a la valeur définie.

Affichage programme

E0ol

cC

mode: &
Counter: 01
Cur Value: 0

Pre Value:

(7) Compteur mode 6

Entrée compteur >
Compteur a crois./décrois. >
RAZ>

Paramétre compteur >

555555

Affichage FBD

Affichage paramétre

01 - 7800 f
notH L |
o2 | Fm oo 1

Par—L ¢c>p -

B0O1

C = 555555

Co1

Remarque :  “>"signifie que la valeur courante est supérieure a la valeur définie;

“PD” signifie que la valeur courante est maintenue jusqu'au rétablissement de I'alimentation; le compteur maintient la valeur
courante quand LRD passe de RUN a STOP avec I'option 'C avec mémoire rémanente' activée.

Affichage programme
E00l

cC

mode: &
Counter: 01
Cur falue: 0

Pre ifalue: 555555

Remarque : les 31 premiéres fonctions du compteur maintiennent la valeur courante apres mise hors tension du LRD.
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BLOC DE FONCTION COMPTEUR A HAUTE VITESSE

(1) Compteur mode 7

Affichage FBD

Affichage paramétre

Entrée compt. haute vitesse=> | | 0 1 |— —l B O O 1 B0O1 co1
Entrée activation> [N 0 1 —| |
RAZ> M 0 2 | Fvo 1 C = 555555
Paramétre compteur=> [P a r—|— 1/HZ -
Remarque : borne entrée haute vitesse 101, 102
Affichage programme
EO0L
C
mode: 7
Connter: 01
Cur Walue: 0
Pre Walus: S55EEES
(2) Compteur mode 8
Affichage FBD Affichage paramétre
Entrée compt. haute vitesse=> | | 0 1 |— —l B O 0 1 B0O1 co1
Entrée activation=> [N 0 1 —| | T=10.22Sec
| Fvo 1 C A = 000050
Paramétre compteur=> |P a r 1 2/HZ - C v =000030
Remarque : borne entrée haute vitesse 101, 102
Affichage programme
E00L
c
mode: 8
Connter: 01
Fixad Time: 10_00
Tppexz: 50
Lowmer: 20
BLOC DE FONCTION COMPARATEUR RTC
(1) RTC - mode 0 (bobine interne)
Affichage FBD Affichage paramétre
— BOO 1
I 1
Entrée activation> [ | 0 1 —| |
| Fa o 1
L R |
Affichage programme
E00Ll
mode: 0
ETC: 1
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(2) RTC mode 1 (journalier)

Entrée activation >

Paramétre RTC >

Affichage programme

(3) RTC mode 2 (continu)

Entrée activation >

Parameétre RTC >

Affichage FBD

Affichage paramétre

-
01

Par—L

®

DD

—lBOO1

| JTLJL Fao s

|

B0O1

ON MO 08:00

OFF FR 17:00

RO1

EODL

mode: 1
ETC: 01
MO -> TR
On : &:0
Off£: 17:0

Affichage FBD

Affichage paramétre

-
1o 1

®

—||3001

I N

Par— ww -

B0O1

ON MO 08:00

OFF FR 17:00

RO1

Affichage programme

Eool

mode: Z
ETC: 01
MO0 -> IR
On : &:0
aff: 17:0

(4) RTC mode 3 (Année- Mois-Jour)

Entrée activation >

Parametre RTC >

Affichage programme

Affichage FBD

Affichage paramétre

-
1o 1

Par—'—

®

MD

—lBOO1

L ko

|

B001

ON 09.02.17

OFF 10.11.11

RO1

EO0QLl

mode: 2
BTC: 0l

O @ 02217
Of££:; 10.11.11
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(5) RTC mode 4 (réglage 30 secondes)

Affichage FBD

Affichage paramétre

|— —l B OO 1 B001 RO1
Entrée activation> [ | 0 1 —| ® |
| Fa o 1 oN
Paramétre RTC> [P a r —— 308 - SU  08:20:20
Affichage programme
Eool
mode: 4
BTC: 01
On : 30U
G:E0: 20
BLOC DE FONCTION COMPARATEUR ANALOGIQUE
(1) Comparateur analogique - mode 0 (bobine interne)
Affichage FBD Affichage paramétre
Entrée activation=> [M 0 1 I~ 7 B O O 1
| Fa o 1
1 G |
Affichage programme
Eool
mode: 0
Adnalog: 01
(2) Comparateur analogique mode 1
Affichage FBD Affichage paramétre
Entrée activation=> [M 0 1 |— —l B OO 1 B0O1 GO01
Entrée analogique > —| Ay-R | Ax=B002 V
Entrée analogique > | <Ax= |—Q 0 1 Ay =B003 V
Référence> [P a r —— AR G =B004 V
Affichage programme
E00L
mode: 1
Znaleg: 01
Cur Waluel: 0.00
Cur Waluez: 0.00
Pef Walue: 0._.00
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(3) Comparateur analogique mode 2

Affichage FBD

Affichage paramétre

Entrée activation=> [M 0 1 |— —l BO O 1 B0O1 GO01
Entrée analogique = —| Ax | Ax=B002 V
Entrée analogique = | <Ay |—Q 0 1 Ay =B003 V
o Référence> [P a 1 —— - G =B004 V
8
§ Affichage programme
E00L
mode: 2
Analog: 01
Cur Waluel: 0.00
Cur Waluez: 0.00
Baf Walus: 0_.00
(4) Comparateur analogique mode 3
Affichage FBD Affichage paramétre
Entrée activation=> (M 0 1 I~ 7 B O O 1 B0O1 GO1
Entrée analogique = —| AX | Ax =B002 V
Entrée analogique = | =Ay |—Q 0 1 Ay = B003 V
Référence> |P a r —— - G =B004 V
Affichage programme
EO0l
mode: 2
dnalag: 01
Cur Walwue=l: 0._.00
Cur WalueZ: 0.00
Baf Walu=: 0_00
(5) Comparateur analogique mode 4
Affichage FBD Affichage paramétre
Entrée activation=> (M 0 1 I~ 7 B O O 1 B0O1 GO1
- Ref | Ax=B002 V
Entrée analogique = | =AX |—Q 0 1
Référence> |P a r - J G =B003 V
Affichage programme
E00Ll
mode: &
Analog: 01
Cur Jaluel: 0_00
Faf ifalue: 0.00
.Lovato %

__electric



LRX D03

(6) Comparateur analogique mode 5

Affichage FBD

Affichage paramétre

Entrée activation=> [M 0 1 |— —l B O O 1 B0O01 GO1
- Ref | Ax=B002 V
Entrée analogique = | <Ax |—Q 0 1
o Référence> [P a 1 —— - G =B003 V
8
§ Affichage programme
EO0L
moda: 5
Zrnalog: 01
Cur Walwuel: 0_00
Fef ifalus: 0_00
(7) Comparateur analogique mode 6
Affichage FBD Affichage paramétre
Entrée activation=> (M 0 1 I~ 7 B O O 1 B0O1 GO1
- Ref | Ax=B002 V
Entrée analogique > | =Ax |—Q 0 1
Référence> |P a r 1 - G =B003 V
Affichage programme
EOQLl
mode: &
nalog: 01
Cuar Walwue=l: 0_00
Fef Walu=: 10.00
(8) Comparateur analogique mode 7
Affichage FBD Affichage paramétre
Entrée activation=> (M 0 1 I~ 7 B O O 1 B0O1 GO1
- Ref | Ax=B002 V
Entrée analogique = | < >Ax |—Q 0 1
Référence> |P a r - J G =B003 V
Affichage programme
Eool
mode: 7
&nalog: 01
Cur Waluzl: 0.00
Fef Walwu=: 10.00
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BLOC DE FONCTION AS (AJOU-SOUS)

Affichage FBD Affichage paramétre
I~ 7 BOO 1 B0O1 ASO1
Entrée activation> | | o 1 —| - | V1 =00010
| A> Fm oo 1 V2 = B003
Référence> |p g r —— AS - V2 = B003

Affichage programme

EQOLl

As

AZ:01

Cuar falus: 0
Fre falu=l: 10
Fre Value=Z: 0
Fre Value?: 0

BLOC DE FONCTION MD (MUL-DIV)

Affichage FBD Affichage paramétre
I~ n B OO 1 B0O1 MDO1
Entrée activation> | | o 1 —| * — | V1 = 00001
| A> Fm oo 1 V2 = 00001
Référence> |p g r —— MD J V2 = 00001

Affichage programme

EoOl

MDO:al

Cur falue: 0O
Fre ifalu=l: 1
Fre ffalu=z: 1
Fre "faluel: 1

BLOC DE FONCTION PID (PROPORTIONNELLE- INTEGRALE- DERIVATIVE)

Affichage FBD Affichage paramétre
I~ 7 BOO 1 B0O1 P101
Entrée activation> | | o 1 _| A | SV = 00120
| A> Fno 1 PV = 00100
Référence> [p g r —— MD - Ts = 002.00Sec 1
Affichage programme SEL+<&/~>
E00l B0O1 P101
Kp = 00100%
Ti =0010.0Sec
Td = 001.00Sec 2

PID: 01

Cur ifalue: 0
Targetifalue: 1Z0
Tes=tifalue: 100
SanpT ime=: 00
Proplrain: 100
InteTime: 100
DiffTime: 100
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BLOC DE FONCTION MX (MULTIPLEXEUR)

Affichage FBD

Affichage paramétre

Entrée activation=> [ | 0 1 |— —l B O O 1 B0O1 MX01
Sélection entrée 1> (M 0 1 —| =— | V1 =00015
Sélection entrée 2> (M 0 2 | A> Fno 1 V2 = 15163
Référence> |P a r —— MX - 1
Affichage programme SEL+&/>
EOOL B0O1 MX01
V3 = 04565
V4 = 05846
2
MOl
Cur Walue: 0
Fre Waluel: 15
Fre WalueZ: 15163
Pre Walue2: 4565
Pre Walu=d: 5546
Bloc de fonction AR (Rampe analogique)
Affichage FBD Affichage paramétre
Entrée activation=> [ | 0 1 I~ 7 B O O 1 B0O1 ARO1
Sélection niveau entrée> (M 0 1 —| /—L | L1 = 00500
Entrée arét> M 0 2 | A> Fnoo 1 L2 = 00800
Réféerence> [P a r —— AR - ML = 01000 1
Affichage programme SEL+</>
Eool S =00000 ARO1
R =00010
A =01.00
B =00000 2
AR: 01
Cur Walue: 0
Lewall: 500
Lawal Z: 500
MaxL: 1000
St5p: 0
Rate: 10
Fain: 100
Off=et: 0
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CHAPITRE 6 : SPECIFICATIONS MATERIEL

SPECIFICATIONS STANDARD

Caractéristiques

Spécifications

Mode du programme utilisateur

Ladder et FBD

Environnement

Température de fonctionnement

-20°...455°C (-4°...+131°F)

Température de stockage

-40°...470°C (-40°...+158°F)

Humidité maximum

90% (Relative, sans condensation)

Présence de gaz

Absence de gaz corrosifs

1185 F 06 10

Module principal

Résistance aux vibrations

amplitude 0,075 mm, accélération 1,0 g conformément a

IEC/EN 60068-2-6

Contraintes mécaniques

valeur de créte 15 g, 11 ms conformément a IEC/EN 60068-2-27

Immunité aux perturbations

Décharges électrostatiques

+ 4kV a contact, + 8kV dans I'air

Transitoires électriques rapides
en salves

Alimentation VAC: + 2kV: £+1kV

Perturbations conduites

0,15~ 80 MHz 10 V/m

Champs électromagnétiques rayonnés

80 ~ 1000 MHz 10 V/m

Perturbations radioélectriques

EN 55011 classe B

Installation Degré de protection du boitier 1P20

Montage/Fixation sur profilé DIN 35mm/par vis

Position de montage sur plan vertical; voir le chapitre 2
Cablage AWG 14/2,6 mm?
Dimensions 72x90x59,6 mm (WxLxH) sur profilé DIN

72x106x59,6 mm (WxLxH) par vis

SPECIFICATIONS DU PRODUIT

Alimentation Entrées Sorties Entrées | RTC |Touche +| Extens. | Entr. Sortie
num. num. anal. Afficheur 1kHz PWM
TYPE 100a240| 24VDC | 24VAC LCD Haute
VAC vitesse
2 LRD10R u 6 4 Relais 0 | | | |
= A240
= LRD12R | | 8* 4 Relais 2 | | | | |
2 D024
5~
® LRD12T u 8* 4 | Transistor 2 | | u n n n
§ D024
= LRD12R | | 8 4 Relais 0 | | | |
A024
LRD20R | 12 8 Relais 0 | | | |
2 A240
= LRD20R | 12 8 Relais 4 | | | | |
I 024
s LRD20T ] 12* | 8 | Transistor | 4 [ ] ] ] ] ]
§ D024
= LRD20R | | 12 8 Relais 0 | | | |
A024
LREO8R | | 4 4 Relais 0
A240
- LREO8R u 4 4 Relais 0
2 D024
=
< LREO8T ] 4 4 | Transistor 0
. D024
LREO8R | | 4 4 Relais 0
A024

* L'astérisque indique les relais programmables pourvus d'entrées numériques que I'on peut utiliser comme entrées analogiques.
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SPECIFICATIONS ALIMENTATION

Spécifications modele standard

Caractéristiques LRD10R A240 LRD12R A024 LRD20R D024 LRD12R D024
LRD20R A240 LRD20R A024 LRD20T D024 LRD12T D024
Alimentation auxiliaire 100 a 240VAC 24VAC 24VDC 24VDC
Plage de fonctionnement 85 a 265VAC 20,4 a 28,8VAC 20,4 a 28,8VDC 20,4 2 28,8VDC
Fréquence secteur 50/60Hz 50/60Hz —_ —
Plage de fréquence secteur 47 a 63Hz 47 a 63Hz — —
Temps d'immunité contre 10ms (demi période) 10ms (demi période) 1ms/10 fois 1ms/10 fois
les micro-interruptions de |/ 20 fois (IEC/EN 61131-2) | / 20 fois (IEC/EN 61131-2) (IEC/EN 61131-2) (IEC/EN 61131-2)
I'alimentation auxiliaire
Fusible protection Externe avec un fusible Externe avec un fusible Externe avec un fusible Externe avec un fusible
alimentation auxiliaire ou interrupteur automatique |ou interrupteur automatique|ou interrupteur automatique |ou interrupteur automatique
delA de1A det1A det1A
Isolation Aucune Aucune Aucune Aucune
Consommation 85...90mA 160...290mA 90...150mA 75..125mA
(entrées ON/entrées OFF)
Dissipation de puissance 7,5W W 5W 4,5W
Section conducteurs 24..14AWG 24..14AWG 24..14AWG 24..14AWG
mini...maxi 0.14...2.5mm? 0.14...2.5mm? 0.14...2.5mm? 0.14...2.5mm?
Poids LRD10: 230g LRD12: 230g 345¢ 2309
LRD20: 3459 LRD20: 3459
Conformité IEC/EN 61131-2, UL508, | IEC/EN 61131-2, UL508, | IEC/EN 61131-2, UL508, | IEC/EN 61131-2, UL508,
CSA C.22.2 N° 14 CSA C.22.2 N° 14 CSA C.22.2 N° 14 CSAC.22.2 N° 14
SPECIFICATIONS D'ENTREE
Modele LRD...A240
Caractéristiques LRD10RA240 LRD20RA240
Circuit d'entrée
L Diode Resistor
N s N
Y Capacit m':r_%
LRD
Nombre d'entrées 6 (type numérique) 12 (type numérique)
Signal d'entrée de courant 110VAC 0,66mA 110VAC 1,3mA
220VAC 0,55mA 220VAC 1,2mA
Entrée de courant ON > 79 VAG /0,41 mA > 79 VAC /0,4 mA
Entrée de courant OFF <40 VAG/0,28 mA <40 VAGC/0,15 mA
Longueur des cables <100 m <100 m
Temps de réponse de I'entrée On=0ff On=0ff
Type 50/60 Hz: 50/45 ms (110 VAC) Type 50/60 Hz: 50/45 ms (110 VAC)
Type 50/60 Hz: 90/85 ms (220 VAC) Type 50/60 Hz: 90/85 ms (220 VAC)
0ff=0n 0ff=0n
Type 50/60 Hz: 50/45 ms (110 VAC) Type 50/60 Hz: 50/45 ms (110 VAC)
Type 50/60 Hz: 22/18 ms (220 VAC) Type 50/60 Hz: 22/18 ms (220 VAC)
Modele LRD...A024
Caractéristiques LRD12RA024 ‘ LRD20RA024
Circuit d'entrée
fi Diode Resistor
Capcis %
LRD
Nombre d'entrées 6 (type numérique) 12 (type numérique)
Signal d'entrée de courant 3 mA 3mA
Entrée de courant ON >14 VAC /3 mA > 14 VAC /3 mA
Entrée de courant OFF < 6 VAC/0,85 mA < 6 VAGC/0,85 mA
Longueur des cables =100 m <100 m
Temps de réponse de I'entrée On=0ff On=0ff
Type 50/60 Hz: 90/90 ms Type 50/60 Hz: 90/90 ms
0ff=0n 0ff=0n
Type 50/60 Hz: 90/90 ms Type 50/60 Hz: 90/90 ms
98
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Modéle LRD12..0024

Caractéristiques

LRD12RD024 - LRD12TD024

Type Entrée numérique Entrée haute vitesse Entrée analogique Entrée analogique
Utilisée Utilisée
entrée numérique entrée numérique
LRD12:17, 18 LRD12: A1, A2
LRD20: 19, 1A, 1B, IC LRD20: A1, A2, A3, Ad
Circuit d'entrée 103~106 101.102 107,108
Resistor Resistor WIE
el 3 C2| ¢ e A
— — b ——
b
LRD | i
LRD
LRD
Nombre d'entrées 4 2 2 2
Signal d'entrée de courant 3,2 mA/24 VDC 3,2 mA/24 VDC 0,63 mA/24 VDC < 0,17 mA/10 VDC
Entrée de courant ON >1,875 mA/15 VDC >1,875 mA/15 VDC >0,161 mA/9.8 VDC —_
Entrée de courant OFF < 0,625 mA/5 VDG < 0,625 mA/5 VDC < 0,085 mA/5 VDC —
Longueur des cébles <100 m <100 m <100 m < 30 m (céblé blindé)
Temps de réponse On=0ff On=0ff On=0ff —
de l'entree 3ms 0.3 ms Typique: 5 ms —
0ff=0n 0ff=0n 0ff=0n —
5ms 0.5 ms Typique: 3 ms —
Tension d'entrée — — — 0~10 VDC
Classe de précision — — — 0,01 VDC
Bits de conversion — — — 10
Erreur — — — +2%+0,12 VDC
Temps de conversion . — — 1 période
Résistance — — — <1 kohm

Modele LRD20..D024

Caractéristiques

LRD20RD024 - LRD20TD024

Type

Entrée numérique

Entrée haute vitesse

Entrée analogique

Entrée analogique

Utilisée comme
entrée numérique
LRD12:17, 18
LRD20: 19, 1A, 1B, IC

Utilisée comme
entrée numérique
LRD12: A1, A2
LRD20: A1, A2, A3, A4

Circuit d'entrée 103~108 101.102 109,10A,108,10C
Resistor Resistor VDC
=l \»1_; ) S —
1 % B R | T i
b
LRD | i
LRD
LRD
Nombre d'entrées 6 2 4 4
Signal d'entrée de courant 3,1 mA/24 \DC 3,1 mA/24 VDC 0,63 mA/24 VDC < 0,17 mA/10 VDC
Entrée de courant ON >1,875 mA/15 VDC >1,875 mA/15 VDC >0,163 mA/9.8 VDC —
Entrée de courant OFF < 0,625 mA/5 VDC < 0,625 mA/5 VDC < 0,083 mA/5 VDC —
Longueur des cables <100 m <100 m <100 m < 30 m (céblé blindé)
Temps de réponse On=0ff On=0ff On=0ff —
de l'entrée 5ms 0.5 ms Typique: 5 ms —
0ff=0n 0ff=0n 0ff=0n —
3ms 0.3ms Typique: 3 ms —
Tension d'entrée — — — 0~10 VDC
Classe de précision — — — 0,01 VDC
Bits de conversion — — — 8
Erreur —_ — —_ +2%+0.12 VDC
Temps de conversion —_ —_ —_ 1 période
Résistance — — — <1 kohm
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SPECIFICATIONS DE SORTIE

Caractéristiques Relais Transistor
Circuit de sortie
/\\( oo /\\( AN
My P — TN
Ay so| — A ﬁ
+
\_@ Joo o}
Alimentation externe Inférieure a 265VAC, 30 VDC 23,9~24,1VDC
Isolation du circuit Mécanique Opto-coupleurs
Charge | Résistive 8 A par point 0,3 A par point
maximum| Inductive 4A par point —
Optique 200 W 10 W/24 VvDC
Courant du circuit ouvert — <10 pA
Charge maximum — _
Temps de| ON = OFF 15ms 25us
réponse | OFF > ON 15ms Inférieur a 0,6 ms
INFORMATIONS SUR LE CABLAGE DE LA SORTIE
CHARGE OPTIQUE
La valeur de courant sera 10~20 fois la valeur normale pendant 10 ms lors de I'allumage du filament. A la sortie, on relie une résistance en
paralléle ou en série pour limiter le courant.
Résistance en parallele Résistance de limitation
N/ N _ /S
™ [
O 5 =W\
6 ) m}) ari /7 \ Restricted
1S utaries Q :
k resistance
resistance output output
. |-
Si le courant est bas, la luminosité est insuffisante, par Si la valeur de résistance est trop grande, la luminosité sera trop
conséquent, il faut faire attention a la valeur de résistance. forte.
CHARGE INDUCTIVE
Il'y aura une tension inductive (kV) quand la charge inductive passe de ON & OFF, notamment dans les modéles a relais. Voici les différentes
méthodes d'alimentation permettant d'absorber cette tension :
a. Alimentation VAC, absorption CR b. Alimentation VDC, diode de recyclage
L load L load
222 PRPAPAPA
[0 ¢ [ )
‘ CR absorbing o) - Flywheel diode
| Q
O | ‘ ,—[
N'utilisez pas un seul condensateur pour I'absorption.
Load - Load
T ]
‘ 7/ O
power __ ! power __ -
100
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DUREE DU RELAIS

Durée de vie
100 ——
SRSS ]
N
LMH type, 250VAC Res.
g \\\ \h.
e
‘g i "t‘\“'\._
= = ~
[ p — ﬁ
g -‘lr \‘ 2
P T T T e
T T
L] ~
1
01 2 3 45 6 7 8 98 1
Courant contact (A)

- Les données de I'image précédente sont standard, toutefois la vie utile du relais dépend de la température de fonctionnement d’environnement.
— La durée dépasse 100.000 cycles si le courant est inférieur a 2 A.

ACCESSOIRES

MODE Description
LRXMO00 Mémoire sauvegarde programme
LRXSW Programme logiciel LRD

DIMENSIONS LRD

10/12 points

54.6
72 5 — r»44.3—-
6‘[ »
|20 00000000 |
ZoN ! |
8 GOlz 81 123
X1 I
s -
20 points
54.6
126 SQ r»44.3——
HeE!
[%]%) QY VRV RRRRVOO00 “
|
N g I X
s %)) g 21 {53
X2 I
Q0 Q0 PV V0 VOV PV V© O
': 80 :‘ tﬁ4.5 Lm
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CHAPITRE 7 : MODULE D'EXTENSION

Module E/S numériques : LREOSRD024, LREO8TD024, LREOSRA024, LREO8RA240

Module communication : LREP0O, DNET, PBUS, TCP/IP

Tous les LRD permettent le branchement de modules d'extension. Les modules d'extension peuvent &tre reliés au LRD dans I'ordre suivant :
numeérique, analogique et de communication.

Les modules d'entrées numériques sont de 2 types : version 1.2 et version 3.0. lls permettent tous les deux la connexion au LRD.

— La méthode de connexion au LRD pour tous les modules d'extension est illustrée dans la figure ci-dessous.

MODULES D'EXTENSION NUMERIQUES
I faut définir le nombre de modules d'extension numériques comme illustré ci-dessous.

1) Pavé numérique 2) Logiciel LRXSW

Hodule System Set
~Set ID | Remote I/0

Current ID: ] 1 F)

(" HMaste
| New ID(00-99): [ ] =
" Slave

. Others
¥ M Keep
[~ C Reep
[~ Back Light
[ Z Set

DR Fomat Set

| CONT. RITENTIVI x o
" | IMPOSTA Z X h ‘

Comm. Hude:lsmiz 'I I l]'n.signed

Baud Rate: |38400 'l " Signed
rIF Set | r Watchdog

(O '] N

(" High Speed(0.3ns) " Alarm

" Low Speed(3ms) _ (" Error
~Scan Time

* No ( User-Defined: Ir (06~90ms)

cance1 |

JLovato
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AFFICHAGE ETAT DE L'EXTENSION

LRX D03

Etat entrée extension Etat sortie
H ON extension
O OFF B ON
O OFF
Etat module
d'extension
M Linked
e Not Linked RTC: année mois jour
[0 Not Set
INSTALLATION ET CABLAGE
MODULES D'EXTENSION NUMERIQUES: LREO8RD024, LRE08TD024, LREO8RA024, LREO8RA240
(._Tﬂ 11 V1 ¢C1PE
2 00
(D Alimentation INPUT X1 X2 X3 X4 E‘%
.,,.1 X122 X3 X8 4xDC
< 0000 @ Clip de fixation 2 vis QROQ Q0
L N AC W00-240V ¥ =
l% @) (3 Entrées ole]
(D Etat LRD v3.x T B ORw
9( /@ indicateur DEL vert
(& Touche déclencheur i ':
Oupat x ey /SA @ SO[’tiBS !:J;kjg 8888 hput dx (01000, 20m )
C%?O%Q @ Connecteur (,_)5 T 9929(%9
Q0
QﬁQ Q’v? e - 13 V3C3 14 V4 C4
0 —® w@w
®
DIMENSIONS DU MODULE D'EXTENSION
- Les dimensions de tous les modules d'extension sont illustrées ci-dessous.
4650 57.30
508 49,30
* 31.50
T i
1 kA it
meuT A1 o 3 e ,
e o
5 e
o & run o o 8 o o
o o & [=| -
Q0 | o| 2 0 ) I]:
o ~ ] = o =
QYO
CIoooo0s =
! ! :
* i S.00 i
38.00 rm 59.30
JLovato 103
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INSTALLATION

— Le mode d'installation des modules d'extension est illustré ci-dessous.

— °
I
B |i 0
[k
@“"t \_H ol
Connecteur
*i7 % "Iz 13 4 B 1B A1 AZ Input X1 X2 X3 X4
ﬂ [DI0 RS 16 6 e w6 ) “ AL DG Touche déclencheur
DC 24V Input 8x DC{A1,A2 D=~10V) Y
%®§ ORL.‘
— d B@ > —_—
b Output 4 x Relay /84 KEMORY
& Profilé DIN
PP VP
Q1 [=r]
% =
t =
N RN
+ " nee+®h6n68 a8 put X1 X2 X3
4 <AL
DC 24y Input B x DC(ATAZ O~10V) C! L Mk:mD-M\«"\ M&X2G{#8X3Z}
o = @
> N
FON| @ &
S| -«
Ol + x Aptay /T4
Connecteur
QO
QPO0RL
¥ L&)
F—
= | T e | o=
R D= | ——
mm? 0.14..15 0.14..0.75 0.14..25 0.14..25 0.14..15
AWG 26...16 26...18 26..14 26..14 26...16
= C el
(Oﬂfﬁ) @ Nm 06
14in c
@ Ibin 54
— Coupez le courant avant d'exécuter les interventions d'entretien sur les appareils.
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CABLAGE

1) Alimentation entrée 24 VDC

+ —1
e Fuga 1
avoc + =
@ w \ w W 24v0C % ©
INPUT | X1 X2 X3 X4 BL ﬁ BN
il ud O10]010)] BK
S oe .. :;:gl]ﬂ):s)@ ®
Q0 = .m.,
Q0
2) Alimentation entrée 24 VAC/100~240 VAC
24VAC —
100...240VAC 5?@
50/60Hz
X1 X2 X3 X4
3) Sortie relais
+* = I e =
12...240VAC L i | E 5
\IJ-‘ | * "
50/60Hz e I L U
012..125vDc N/ - 8 i A ' : -—d =]
12...240VAC 50/60Hz | 12..125VDC

4) Sortie transistor

24VDC — ]
0 \ri-l

_ , U
12VDC el

@ Fusible rapide 1 A, interrupteur et protections du circuit

@ Suppresseur surintensité transitoire (tension de coupe 36 VDC)
® Suppresseur surintensité transitoire (tension de coupe 400 VAC)
@ Fusible, interrupteur et protections du circuit

® Charge inductive

— La charge inductive VAC requiert le branchement d'un suppresseur de surintensité en paralléle pour contenir les perturbations au niveau des
sorties a relais du LRD/LRE. La charge inductive VDC requiert le branchement d'une diode de commutation en paralléle pour contenir les
perturbations au niveau des sorties a relais du LRD/LRE. La tension inverse du diode de commutation doit étre supérieure de 5~10 fois par
rapport a la tension de la charge et le courant positif doit &tre supérieur au courant de la charge. La charge inductive requiert le branchement
d'une diode de commutation en paralléle pour contenir les perturbations au niveau des sorties a transistor du LRD/LRE.

-Lovato
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Le module d'extension numérique et le module d'extension analogique sont pourvus de voyants lumineux. Les états des voyants sont illustré
ci-dessous.

- 1z 13 B 15 06 Al A2 Input X1 X2 33 X4

+
AN Au R

‘ DEL allumé fixe,
LRE en mode RUN

Clignotant (5Hz), module
Y d’extension a anomalie
7/“\7 - erreur de transfert données
- erreur connexion
MODULE DE COMMUNICATION
MODULE MODBUS LREP0O
Le module LREPOO permet la communication entre le LRD et les autres contrbleurs en mode maitre/esclave. LREPOO fonctionne comme un
neeud esclave RTU, il répond a la demande du nceud maitre RTU, toutefois il ne peut pas lancer la communication. LREPQO. Se reporter au
manuel 1196.... pour ce qui concerne la communication via LREPQO.
CONFIGURATION MODULE LREP0O
@: Port de connexion
@: Alimentation
®: SW2 - interrupteur 2 bits (sélection résistance de terminaison)
@: DEL état Run
®: DEL état Communication
®: DEL état Erreur
@: Port RS485
®: SW1 - interrupteur 8 bits (définit le format de communication)
106
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BRANCHEMENT DE L'A
LREPOO utilise I'aliment:

LIMENTATION
ation 24VDC

m >1A

* 24vDC

+24VDC
0

DEFINITION DE LA COMMUNICATION
Vous pouvez programmer la vitesse de transmission et le format de la communication LREPOO par le biais du micro-interrupteur a 8 bits SW1.

Vitesse de transmission

A travers le SW1-3~SW1-1, vous pouvez définir la vitesse de transmission de la communication a 57.6K, 38.4K, 19.2K, 9.6K, 4.8K comme

illustré ci-dessous.

SW1-6 | SW1-3 | SW1-2 | SWi1-1 Vitesse de transmission (kbps)
OFF OFF OFF OFF 48
OFF OFF OFF ON 9,6
OFF OFF ON OFF 19,2
OFF OFF ON ON 384
OFF ON * * 57,6
ON * * * 38,4

* Peut étre OFF ou ON.

DEFINITION DU BIT D'ARRET ET DU BIT DE VERIFICATION

SW1-4 définition du bit d'arrét et du bit de vérification

SW1-5 définition du format de vérification (disponible si SW 1-4 est défini)
SW1-6 définition du groupe
SW1-7~SW1-8 réservés

Autres informations :

SW1-8 | SW1-7 | SW1-6 | SW1-5 | SW1-4 | Bit d'arrét, bit de vérification, définition du groupe
* * OFF * OFF | 2 bits d'arrét, aucun bit de vérification
* * OFF OFF ON | 1 bit d'arrét, 1 bit de vérification impair
* * OFF ON ON 1 bit d'arrét, 1 bit de vérification pair
* * ON * * SW1-1_SW1-5 ne sont pas influents, le format de communication
prédéfini est 38,4 kbps, 2 bits d'arrét, aucun bit de vérification

* Peut étre OFF ou ON.

Indication de I'état et gestion des exceptions

Code erreur

Indication de I'état

Type d'erreur et cause

Action Remarques

56H

Le voyant d'erreur clignote
lentement (2 Hz)

La connexion entre le LRD
et le module de
communication est erronée

Vérifier la connexion entre
le LRD, le module E/S

et le module de
communication.

Le probleme est la connexion
avec le module précédent
s'il'y a plusieurs modules
d'extension.

55H

Le voyant d'erreur est allumé

Erreur de définition LRD:
le numéro E/S défini est
différent du numéro effectif

Vérifier la définition LRD

51H_54H

Le voyant d'erreur clignote
lentement (2 Hz)

Erreur de séquence ModBus :
cadre de données, code de
fonction, adresse du registre,
CRC, données invalides,
vérification des erreurs, etc.

Controler la séquence et la
définition de la
communication en
fonction du protocole de
communication

59H

Le voyant d'erreur clignote
rapidement (5 Hz)

Erreur de données de
communication : erreur bit
de vérification, erreur
longueur des données,
erreur CRC

Vérifier la connexion entre le
LRD et le module de
communication et vérifier
les interférences.

Se reporter au manuel [196.... pour ce qui concerne la communication via LREP0O.
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ANNEXE : PROGRAMMATION PAVE NUMERIQUE

ANNEXE A: PROGRAMMATION PAR LE BIAIS DU PAVE NUMERIQUE EN LANGAGE LADDER

Exemple de fonctionnement:

1 2 Colonne
Ligne1|> L A D
2 B L O
3 P A R
4 R U N
Etape 1: 1 2 Colonne
Enfoncer '0K Ligne 1
Modifier LADDER 2
3
4
Etape 2: 1 2 Colonne
Quanq le curseur se trouve sur la Ligne1| 1 0 1
premiére cellule, enfoncer le [
bouton SEL pour afficher 101. 2
3
4
Etape 3: 1 2 Colonne
Enfonger tr9|s fois ‘"N ; le Lignei| Q 0 1
caractére ol se trouve le curseur -
passe de | a Q. 2
3
4
Etape 4: 1 ) Colonne
Enfoncer 'SEL' pour changer I'état .
du contact de NO (Q) a NF (q). Ligne 1 i 0 1
2
3
4
Etape 5: § 2 Colonne
Enfoncer deux fois '>". Ligne1| q 0 1
2
3
4
Etape 6: § 2 Colonne
Enfoncer trois fois 'N' pour .
changer la valeur de 1 a 4. Ligne 11 g 0 L
2
3
4
Etape 7a: ) 1 P Colonne
Enfoncer deux fois '€ pour |
déplacer le curseur sur la Ligne1|q 0 4
colonne 1. —
2
3
4
108 -ILovato
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La ligne de connexion apparait automatiquement

.Lovato
—_electric

Etape 7b: 1 3 45 Colonne
Enfoncer 'OK'; le curseur se Line 1 ‘ —
déplace automatiquement dans la g L
colonne 3. 2

3

4
0 La ligne de connexion apparait automatiquement

u

Etape 7: 1 3 4 5 Colonne
Enfoncer ' le curseur se . ‘ —
déplace automatiquement sur la Ligne 1 L 0 415
liaison dans la colonne 2. 2

3

4
Répéter les étapes 1 ~ 7 et entrer I'instruction MO01, 103 dans les colonnes 3, 5.
Etape 8: 1 2 3 4 5 Colonne
Enfoncer 'OK' dans la colonne 5: ) ‘ ; ; ;
le curseur se déplace dans la Lignet)g 0 4 — M 0 1 — 1 0 3
colonne 8. 2

3

4
Etape 9: 1 2 3 4 5 Colonne
!Enfoncgr SEL" pour afficher lignei|q 0 4 — M 0 1 — 1 0

(Qot.

2

3

4

Ajouter automatiquement “ (”

Etape 10: 1 2 3 4 5 Colonne
Enfoncer 'OK' pour enregistrer les | . - -
données du programme; le Ligne1) a0 4 Moo o3
curseur ne change pas de position 2
mais il change de forme

3

4
Etape 11: 1 2 3 4 5 Colonne
Enfoncer trois fois ‘> pour . - -
positionner le curseur sur la Lignet| q 0 4 Moot o3
colonne 1 de la ligne 2. 2

3

4
Etape 12: 1 2 3 4 5 Colonne
Enfoncer trois fois ‘> pour . - -
positionner le curseur sur la Ligne1) a0 4 Moo o3
colonne 2. 2
Nota: ne jamais enfoncer 'SEL'
avant d'avoir terminé 3

4
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Change la connexionde ' —'a'l'

Etape 13:

1 4 5 6 ‘7 8 Colonne

Enfoncgr SEL': une ligne verticale Ligne 1 | g 01 — 1 0 3 — ( Q
apparait.

2

3

4
Etape 14: 1 2 3 4 5 6 7 8 Colonne
Enfoncer 'OK' pour positionner . — — —
le curseur sur la colonne 3. Ligne1) a0 4 T Moot o (Q

2 €1

3

4
Répéter les étapes 1 ~ 7 et positionner le curseur sur 'r0 3, '_" dans la ligne 2 et dans les colonnes 3 ~ 6.
Etape 15: 1 2 3 4 5 6 7 8 Colonne
Enfoncer 'OK' pour positionner . — — —
le curseur sur la colonne 8. Ligne) a0 4 T Moot o (Q

2 L+ o0 3

3

4
Etape 16: 1 2 3 4 5 6 7 8 Colonne
Enfoncer 'SEL' pour afficher . — ‘ —
(01", Ligne1| g 0 4 T M 0o 1 — 1 0 3 — ( Q

2 L+ o0 3 Q

3 4

) .

Ajoute automatiquement “(”

Etape 17: 1 2 3 4 5 6 7 8 Colonne
Enfoncer 5 fois '’ . — ; ;
pour passer de Q2 C. tgnelfq 0 4 — M 0 1 — 1 03 — (Q

2 L ¢ 0 3 c

3

4
Etape 18: 5 2 3 4 5 6 7 |8 Colonne
Enfoncer deux fois '>". Lignel| q 0 4 T M 0 1 — 1 0 3 — ( Q

2 L ¢ 0 3 c

3

4
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Etape 19:

—_electric

1 2 3 6 7 Colonne
Enfoncer six fois ‘4. Le chiffre 1 | | — —
ol se trouve le curseur passe a 7. Ligne 1 0 4 T M0 0 3 —
2 L ¢ oo
3
4
Fonction automatique entrée Modifier BLOC DE FONCTION
Etape 20: 1 2 3 6 |7 Colonne
Enfoncer 'OK'. Le BLOC DE . — —
FONCTION est affiché Ligne 1 r 1
automatiquement pour entrer 2 0w _| |
les parametres du compteur
3 | 0 0 0 F
4 o w L J
Etape 21: 1 2 3 6 |7 Colonne
Enfoncer 'ESC' pour revenir a la ) ‘ ‘ ‘ _ ‘
page modifier LADDER Ligne 1 0 4 - M0 0 3 (
2 L o0 — — —
3
4
Supprimer les éléments dans le programme
1 2 3 6 7 Colonne
Ligne 1 0 4 + M 0 0 3 —
2 L 0 — = —
3
4
Etape 22: 1 2 3 6 |7 Colonne
Enfoncer 'DEL' pour supprimer ) — -
I'élément CO7 ol se trouve le Ligne 1 0 4 T+ M0 0 3 (
curseur. 2 L ¢ 9 _
3
4
Afficher la ligne ou se trouve le curseur et I'état de fonctionnement du LRD
Etape 23: 1 2 3 6 7 Colonne
Enfoncer 'SEL+ESC' . — —
simultanément Ligne 1 0 4 - M0 0 3 —
2 L 0 - — —
3
4 T 0 P L 0 0 2
Supprimer toute la ligne
1 2 3 6 7 Colonne
Ligne 1 0 4 T M 0 0 3 —
2 L 0 - — —
3
4
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Etape 24:

Enfoncer 'SEL et ‘DEL'
simultanément

('ESC' Annule, 'OK' confirme).

Ligne 1

Colonne

Entrer une nouvelle ligne

Colonne

Etape 25:

Enfoncer ‘SEL et ‘0K’
simultanément.

Ligne 1

C|04—|—
€
C L E A
E S C
€
2
q04—|—
€

Colonne

Changer de page (se déplacer d'avan

t en arriere de 4 lignes de programme)

1

12

K]

Ligne 1
2
3
4

g 0 4 4+ M 0

4

r

0

Colonne

Etape 26:

Enfoncer 'SEL et ‘N ou ‘'
simultanément.

1 12
Ligne1| g 0 4 ‘—l—
2 4
3
4

Colonne

112
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ANNEXE B: PROGRAMMATION PAR LE BIAIS DU PAVE NUMERIQUE DU BLOC DE FONCTION LADDER

—_electric

1 2 3 4 5 6 7 8 Colonne
Ligne 1 L A D D E R

2/> B L 0 C C O F U N Z

3 P AR A M E T R |

4 R U N

Zone de définition

La valeur courante sera affichée quand le LRD est en mode 'Run'.
Etape 1: § Colonne
Enfoncer '0K'. Ligne 1

2 1
Modifier BLOC DE FONCTION. 3 0

4

Zone de définition
Ne jamais enfoncer ' pour se ‘ 1 ‘ 2 3 4 5 ‘ 6 7 s Colonne
positionner sur le chiffre. I | | P
Ligne 1 1

Si nécessaire modifier T02, r 1
enfoncer 'ou "' puis 'SEL' 2 1 |
pour confirmer. 3 | 0 0 0 0 S e o |‘ %

4 1 _
Procédure 2: Définir la valeur de temporisation
Etape 2-1: 1 2 3 4 5 6 7 8 Colonne
Enfoncer '<' pour déplacer le : — — —
curseur dans la zone de Ligne 1 r L
définition de I'action. 2 1 |

3 | o o 000 S e ¢ F T o0

4 1 i
Etape 2-2: 1 2 3 4 5 6 7 8 Colonne
Enfoncer 'SEL' pour entrer la ) - — —
valeur a définir. Le curseur Ligne 1 r L
change de forme. 2 1 _| |

3 | o o 00 S e ¢ F T o0

4 L J
Etape 2-3: 1 2 3 4 5 6 7 8 Colonne
Enfoncer trois fois 'N' pour ! ‘ ‘ —
modifier le chiffre de 0 a 3. Ligne 1 r 7

2 14 |

3 | o o 03 S e ¢ F T o0

4 L J
Etape 2-4: 1 2 3 4 5 6 7 8 Colonne
Enfoncer 'OK' pour enregistrer les | . ‘ ‘ —
données. Ligne 1 r L

2 14 |

3 | o o 083 S e ¢ F T 0

4 1 i
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Etape 2-5: 1 2 3 4 5 6 7 s Colonne
Enfoncer '<'. Ligne 1 . 1 q

2 1 |

3 | o o 0 3 S e ¢ F T 01

4 1 _
Répéter trois fois les étapes 2-2 ~ 2-4, pour afficher la page suivante :
Etape 2-6: 1 2 3 4 5 6 7 8 Colonne

Ligne 1 | |—‘ 1 | | | ‘—I |

2 14 |

3 | 83 3 . 3 3 S e ¢ F T 0 1

4 1 i
Si la valeur définie du temporisateur, compteur et comparateur analogique n'est pas un chiffre et qu'est égale a la valeur courante d'une autre
variable, & partir de I'étape 2-2 continuer comme suit :
Etape 2-3A: 1 2 3 4 5 6 7 s Colonne
Enfoncer 'SEL". Ligne 1 . 1 q

2 1 |

3 | vV oo 1 S e ¢ F T 0 1

4 1 _
Etape 2-38: 1 2 3 4 5 6 |7 s Colonne
Enfoncer 'SEL". Ligne 1 ‘ I_‘ 1 ‘ ‘ ‘ - ‘

2 14 |

3 | A0 1 S e ¢ F T 0 1

4 L _ 2
Etape 2-3C: 1 2 3 4 5 6 |7 s Colonne
Enfoncer 'SEL". Ligne 1 ‘ I_‘ 1 ‘ ‘ ‘ q ‘

2 14 |

3 | T 0 1 S e ¢ F T 0 1

4 L _ 2
Etape 2-3D: 1 2 3 4 5 6 7 s Colonne
Enfoncer 'SEL". Ligne 1 . 1 q

2 1 |

3 | c 0 1 S e ¢ F T 0 1

4 L _ 2
Etape 2-3E: 1 2 3 4 5 6 7 s Colonne
Enfoncer 'SEL". Ligne 1 . 1 q

2 1 |

3 | A T 0 1 S e ¢ F T 0 1

4 L _ 2
Etape 2-3F: 1 2 3 4 5 6 7 s Colonne
Enfoncer 'SEL". Ligne 1 . 1 q

2 1 |

3 | A o o 1 S e ¢ F T 0 1

4 1 _
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Etape 2-3G: 1 2 3 6 7 s Colonne
Enfoncer 'SEL'. Ligne 1 ‘ I" 1 ‘—I ‘

2 1 |

3 | D e ¢ F T 0 1

4 1 _
Etape 2-3H: 1 2 3 6 7 8 Colonne
Enfoncer 'SEL'. Ligne 1 ‘ I" 1 ‘—I ‘

2 1 |

3 | A e ¢ T 0 1

4 1 _
Etape 2-31: 1 2 3 B 7 8 Colonne
Enfoncer 'SEL'. Ligne 1 ‘ I" 1 ‘—I ‘

2 1 |

3 | ™ e ¢ T 0 A1

4 1 _
Etape 2-3J: 1 2 3 6 7 8 Colonne
Enfoncer 'SEL'. Ligne 1 ‘ I" 1 ‘—I ‘

2 14 |

3 | P e ¢ F T 0 A1

4 1 i
Etape 2-3K: 1 2 3 6 7 8 Colonne
Enfoncer 'SEL'. Ligne 1 ‘ I" ] ‘—I ‘

2 14 |

3 | ™ e ¢ T 0 A1

4 1 i
Etape 2-3L: 1 2 3 6 7 8 Colonne
Enfoncer 'SEL'. Ligne 1 ‘ oo ‘ ‘ ‘—I ‘

2 14 |

3 | A e ¢ F T 0 1

4 1 i
A partir de I'étape 2-3B, continuer comme suit.
Etape 2-4B: 1 2 3 6 7 s Colonne
Enfoncer '>'; enfoncer ‘. Ligne 1 ‘ I" ] ‘—I ‘

2 1 |

3 | e ¢ T 0 A1

4 1 _
Répéter I'étape 2-4B (le touche "' est active aussi) pour modifier les parameétres et/ou les valeurs A01-A08. CO1-C1F, TO1-T1F
et V01-V08. Enfin aprés avoir complété toutes les modifications, procéder avec :
Etape 2-5B: 1 2 3 1 6 7 8 Colonne
ggaonr;ceesr. OK' pour enregistrer les Ligne 1 r 1 A

2 14 |

3 | e ¢ F T 0 1

4 1 i
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Etape 2-7: 1 2 7 Colonne
Enfoncer "' Ligne 1 . q

2 1 4 |

3 | F

4 1 _
Etape 2-8: 1 2 7 Colonne
Enfoncer 'SEL' pour . - —
entrer les données. Ligne 1 r L

2 14 |

3 | F

4 1 _
Etape 2-9: § 2 7 Colonne
Enfoncer ‘N pour modifier le ! - —
chiffre de 12 2. Ligne 1 r 7

2 2 A |

3 | F

4 1 _
Etape 2-10: 1 2 7 Colonne
Enfoncer 'OK' pour enregistrer ! - —
les données. Ligne 1 r L

2 2 |

3 | F

4 1 i
Etape 2-11: 1 2 7 Colonne
Enfoncer 'N' pour positionner le : ] ‘
curseur sur ‘1", Ligne 1 r i

2 2 |

3 | F

4 1 i
Etape 2-12: 1 2 7 Colonne
Enfoncer 'SEL' pour entrer les Ligne 1 ‘
données. g r L

2 2 |

3 | F

4 1 i
Etape 2-13: 1 2 7 Colonne
Enfoncer trois fois 'N' pour ) ‘
modifier le chiffre de 1 4. Ligne 1 r 1

2 2 |

3 | F

4 w - J
Etape 2-14: 1 2 7 Colonne
Enfoncer 'OK' pour enregistrer les Ligne 1 ‘
données. g r L

2 2 |

3 | F

4 w - J
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Etape 2-15: 1 2 6 7 Colonne
Enfoncer trois fois '\' pour . — —
modifier I'action du relais. Ligne 1 r L

2 8 |

3 | e ¢ |

4L o L J
Modifier le programme et définir I'action du relais
Etape 2-16: 5 2 6 7 Colonne
Enfoncer deux fois '>"' pour ! —
effectuer les modifications. Ligne 1 r i

2 8 |

3 | e ¢ |

4L o L J
Etape 2-16A: 1 2 6 |7 Colonne
Enfoncer 'SEL' pour effectuer . -
les modifications. Ligne 1 r L

2 8 |

3 | e ¢ |

41 0 L J
Répéter I'étape 2-16A, la page suivante apparait :
Etape 2-168B: 1 2 6 |7 Colonne
Enfoncer 'SEL'. . -

Ligne 1 r 7

2 8 |

3 | e ¢ |

410 0 L J
Etape 2-16C: 1 2 6 |7 Colonne
Enfoncer 'SEL'. Ligne 1 r -

2 8 |

3 | e ¢ |

4L o L J
A I'étape 2-16A, enfoncer ‘AN, la page suivante apparait.
Etape 2-17: 1 2 6 |7 Colonne
Enfoncer cing fois ‘', ) —
Enfoncer 'SEL' et ‘' ou "\V' pour Ligne 1 r i
passer de | a M. 2 _| |

3 | e ¢ |

4lM 0 €L J
Etape 2-18: 1 2 6 |7 Colonne
Enfoncer deux fois '>". Liane 1 -
Enfoncer 'SEL' et &' ou ' pour | 9 r B
positionner le curseur sur le 2 _| |
chiffre.

3 | e ¢ |

4IM 0 €L J
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Etape 2-19:

1 2 7 Colonne

Enfoncer trois fois 'MN'. . — —
Enfoncer 'SEL' et ‘' ou '\ pour Ligne 1 r 7
modifier le chiffre de 1 a 4. 2 2 - |

3 | F

4| M 4 L J
Etape 2-20: 1 2 7 Colonne
Enfoncer 'OK' pour enregistrer les : — —
données. Ligne 1 I T

2 2 |

3 | F

4| M 4 L J
Etape 2-21: 1 2 7 Colonne
Enfoncer ‘M. : — —
Déplacer le curseur sur la valeur Ligne 1 I T
définie et répéter I'étape 2-1. 2 2 _| |

3 | F

4| M 4 L J
Etape 2-22: 1 2 7 Colonne
Enfoncer 'AN'. ) — —
Positionner le curseur sur le Ligne 1 I T
nombre (2) et répéter I'étape 2-8. 2 9 _| |

3 | F

4| M 4 L J
Procédure pour modifier le comparateur analogique.
Etape 2-23: 1 2 7 Colonne
Enfoncer "<, puis 'SEL'. ! — —
Enfoncer ' ou '\V' pour choisir Ligne 1 I T
AO1-A08. 2 . A |

3 | A F

4 4 0 J
Etape 2-24: 1 2 7 Colonne
Enfoncer '<', puis 'SEL". : — —
Enfoncer 'SEL' pour choisir A02- Ligne 1 I T
T01-C01-AT01-AQ01-DR01-AS01- 2 _| A |
MDO01-P101-MX01-AR01-00.00-
V01-A01. 3 | T F

4 € 0 J
Etape 2-25: 1 2 7 Colonne
Enfoncer fois '>' puis 'N' pour ' — —
choisir TO1~T1F, CO1~C1F, Ligne 1 r 7
A01~A08, V01~V08... 2 _| A |

3 | T F

4 € 0 J
Etape 2-26: y 2 | 7 Colonne
Enfoncer 'OK' pour enregistrer les : — —
données courantes. Ligne 1 I 1

2 e A |

3 | T F

4 € 0 J
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Continuer I'entrée des Blocs de fonction

—_electric

1 ‘2 ‘3 4 5 6 (7 i8 Colonne
Ligne 1 | |—‘ 4 | | | ‘—I |
2 2 |
3 | 3 3 . 3 3 s e ¢ | T
4lm o0 4 L J
Etape 1: 1 2 3 4 5 6 7 8 Colonne
Enfoncer 'SEL' et V" Ligne 1 — ] — —
simultanément. r 1
2 1 |
3 | o o 00 S e ¢ | T
4 1 i
Dernier bloc de fonction
1 2 ‘3 4 5 6 {7 i8 Colonne
Ligne 1 | |—‘ 4 o | ‘—I |
2 2 |
3 | 3 3 3 3 S e ¢ f T
4lm o0 4 L J
Etape 1-2: 1 2 3 4 5 6 7 i8 Colonne
Enfoncer 'SEL' et V" Ligne 1 — ] — —
simultanément. r 1
2 = |
3 | o o 00 S e ¢ | T
4 4 J
SUPPRIMER BLOCS DE FONCTION
Etape 1-3: 1 2 3 4 5 6 7 |8 Colonne
Enfoncer 'SEL' et ‘DEL" Ligne 1 — 4 — —
simultanément. r 1
'ESC": Annule; 2 2 —l |
'OK": Confirme 3)c AN C . B L O C C O
41E S C ? 0 K ?
REVENIR AU MENU PRINCIPAL :
Enfoncer 'ESC". 1 2 3 4 5 67 8 Colonne
Ligne 1 L A | D | D E R |
2/> B L 0 C 0 F U N Z
3 P AR A M E T R I
4 R U N
MODIFIER CATEGORIE BLOC DE FONCTION :
1 ‘2 ‘3 4 5 6 (7 i8 Colonne
Ligne 1 | |—‘ 4 | 7
2 2 4 I
3 | 3 3 . 3 3 s e ¢ F T
4lm o0 4 L J4
Déplacer le curseur pour passera T, C, R, G, H, L, P, S, AS, MD, PI, MX, AR
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Etape 1: 1 2 6 7 8 Colonne
Enfoncer 'SEL'. Ligne 1 ‘ r ‘ T 1 ‘

2 W I

3 | 0 0 F e

4 w L J
Etape 2: 1 2 6 7 8 Colonne
Enfoncer 'SEL". Ligne 1 ‘ r ‘ S T 1 ‘

2 1 4 |

3 | 0 F R

4 L 0 J
Etape 3: 1 2 6 7 8 Colonne
Enfoncer 'SEL'. Ligne 1 ‘ r ‘ T 1 ‘

2 | v |

3 | v F @

4 L 0 v J
Etape 4: 1 2 6 7 8 Colonne
Enfoncer 'SEL'". Ligne 1 ‘ r ‘ T 1 ‘

2 | |

3 | F H

4 € J
Etape 5: 1 2 6 7 8 Colonne
Enfoncer 'SEL'. Ligne 1 ‘ r ‘ T 1

2 14 0 1 |

3 | N/ FoL

4 L 0 9 J
Etape 6: 1 2 6 7 8 Colonne
Enfoncer 'SEL'. Ligne 1 ‘ r 1

2 w Fa

3 w o 0 0 F P

4 w L 0 1 J
Etape 7: 1 2 6 7 8 Colonne
Enfoncer 'SEL'. Ligne 1 ‘ r 1

2 14 |

3 w o 0 1 F s

4 € J
Etape 8: 1 2 6 7 8 Colonne
Enfoncer 'SEL'". Ligne 1 ‘ r 1

2 | 0 F N oo

3 | 0 F A S

4 L 0 =
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Etape 9:

___electric

2 4 5 6 7 Colonne
Enfoncer 'SEL'. Ligne 1 r L

) | 0 0 0 0 1 F N

3 | 0 0 0 0 1 Fowm

) L 9090900 1 I
Etape 10A: 2 41 AL e
Enfoncer 'SEL'. Ligne 1 r L

) | 0 0 0 0 1 F N

3 | 0 0 0 0 f F P

4 L 0 0 0 0 -
Etape 10-B: 2 41 AL e
Enfoncer 'SEL" puis >". Ligne 1 r B

) | 0 0 0 0 1 F N

3 | 0 0 0 O I’ P

4 L 0 0 0 0 J
Enfoncer 'SEL". Ligne 1 r 0 0 0 00 1

) 1 0 0 0 0 0 |

3 1 0 0 0 0 0 Fowm

) L 9009000 I
Etape 12A: 2 41 AR e
Enfoncer 'SEL'. i | | | | | |

Ligne 1 r 1

) 1 0 0 0 0 0 Fon

3 4 0 0 0 0 0 Foa

) L 91000 I
Etape 12-B: 2 4 ARl e
Enfoncer 'SEL puis ‘> Ligne 1 r 00 0 0 0 1

? . 0 0 0 1 0 F N

3 _| 0 1 0 0 |‘ A

) L 9009000 I
Etape 13: 2 418 AR e
Enfoncer 'SEL'. i

Ligne 1 r L

9 | 0 1 |

. | 00 0 1 Fowm

4 1 D R 0 1 J

121




