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PRZEKAZNIK
ZMIANY PRIORYTETU DLA 2
SILNIKOW

LVMP10

PRIORITY CHANGE RELAY

UWAGA! W celu uniknigcia uszkodzer i

zagrozenia urzadzenia te musza by¢

instalowane przez wykwalifikowany

personel, zgodnie z obowiazujacymi

standardami.
Produkty zaprezentowane w tym dokumencie sg zgodne z
naszg aktualng oferta, ale zastrzegamy sobie prawo do
wprowadzenia zmian bez wcze$niejszego powiadomienia.
Dane i opisy wyszczegdlnione w tym dokumencie nie maja,
wartosci kontraktowej, wigc nie odpowiadamy za powstate
btedy lub pominiecia.

CAUTION! This equipment must be
installed by qualified personnel, complying
with current standards, to avoid damages or
safety hazards.
Products illustrated herein are subject to alterations and
changes without prior notice. Technical data and
descriptions in the documentation are accurate to the best
of our knowledge, but no liabilities for errors, omissions, or
contingencies arising therefrom are accepted.

Opis
- Kontrola priorytetu startu dla 2 silnikéw
- Standardowe wejscia 2 przewodowe
- Mozliwe wejscia 3 przewodowe
- Mozliwos¢ startu silnika rezerwowego
- 4 sec opOznienie dla kontroli silnika
rezerwowego w przypadku réwnoczesnego
zatgczenia
- Zielona dioda LED sygnaizujgca zasilanie
- 2 czerwone diody LED sygnalizujgce stan
przekaznika
- 2 wyjscia przekaznikowe, kazdy ze stykami
NO

Dziatanie

LVMP10 jest urzadzeniem do zachowania
rownowagi w ilosci rozruchéw  (pomp,
kompresoréw, itp) i jako konsekwenc;ji,

optymalizacji zuzycia dwéch silnikow: gtéwnego i
zapasowego. Normalnie taka aplikacje mozna
wykonac¢ na przetgcznikach ptywakowych, kontroli
poziomu, przetacznikach cisnieniowych, i tak
dalej, ogélnie wyposazonych w suche styki.
Nasze urzadzenie wyposazone jest w kontrole 2
lub 3 przewodowsg (start-stop) by unikna¢ drgan
stykéw ptywakowych lub przetacznikow
cisnieniowych, itp. Przekaznik zawiera opcje
uruchamiania silnika zapasowego. Przy
zasilaniu, przekaznik 2 pobudza sie po
przyblizonym czasie op6znienia - 4 s, by unikng¢
pikdéw pradowych i wynikajacych z tego spadkow
napiecia gtéwnego w przypadku réwnoczesnego
dziatania dwoch silnikéw. Dioda LED ,ON”
sygnalizuje obecnos$¢ napigcia zasilania.

Dziatanie 2 przewodowe

Przy kazdym zamknieciu stykéw “S1”, przekaznik
1 i przekaznik 2 sg alternatywnie pobudzone i
odpowiednia dioda zapala sie w tym samym
czasie. Przez zamkniecie stykéow ,S2”, silnik
rezerwowy moze wystartowa¢ w kazdym
momencie.

Dziatanie 3 przewodowe

Przy kazdym zamknigciu stykow “S1”, przekaznik
1 i przekaznik 2 sg alternatywnie pobudzone i
odpowiednia dioda zapala sie w tym samym
czasie. Przekaznik 1 pozostaje pobudzony gdy
styk ,R1” pozostaje zamkniety nawet gdy styk
“S1” zostat otwarty.

Takze z dziataniem 3 przewodowym, zamkniecie
styku ,S2” moze wystartowac silnik rezerwowy.

Description

- Priority control for alternate starting of 2 motors

- Standard 2 wire control inputs

- Possible 3 wire control inputs

- Possible starting of stand-by motor

- 4-second time delay for stand-by motor control in
case of simultaneity at the unit power up

- Indication LED for power ON

- Indication LED for energised output relays

- 2 output relays each with one Normally Open
(N/O) contact

Operation

LVMP10 is a device designed to balance the number
of motor startings (pumps, compressors, etc.) and, as
a result, to optimise wear, when two units — primary
and stand-by — are installed.

It is normally activated by float switches, level
controls, pressure switches, and so on, equipped with
dry contacts.

It is equipped with inputs for 2 or 3-wire control
(start-stop) to avoid contact chattering of float or
pressure switches, etc.

The relay includes an option to activate the stand-by
motor.

At power up, “Relay 2" energises after a fixed
approximate 4-second time delay, to avoid current
peaks and subsequent mains voltage drop in case of
operation simultaneity of the two motors.

The “ON” LED indicates the supply voltage presence.

2-wire operation

At each closing of the “S1” contact, “Relay 1” and
“‘Relay 2" are alternately energised and the
corresponding LED is switched on at the same time.
By closing the “S2” contact, the stand-by motor can
possibly be started at any time.

3-wire operation

At each closing of the “S1” contact, “Relay 1” and
“Relay 2" are alternately energised and the
corresponding LED is switched on at the same time.
“Relay 1” remains energised while contact “R1”
remains closed even though “S1” contact has been
opened.

Also with the 3-wire operation, closing the “S2”
contact can start the stand-by motor.
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Wymiary
Mechanical dimensions
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Schemat dziatania i potaczen / Functional and wiring diagrams
Kontrola 2 przewodowa / Two-wire control
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Schemat dziatania i potaczen / Functional and wiring diagrams
Kontrola 3 przewodowa / Three-wire control
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DANE TECHNICZNE TECHNICAL CHARACTERISTICS

Napiecie znamionowe Ue 24VAC Rated voltage Ue 24VAC
220...240VAC 220...240VAC
380...415VAC 380...415VAC

Czestotliwo$¢ znamionowa 50/60Hz £5% Rated frequency 50/60Hz £5%

Zakres dziatania 0,85...1.1 Ue Operating range 0.85...1.1 Ue

Pobér mocy 4 8VA max Power consumption 4.8VA max

Rozproszenie moc 3W max Power dissipation 3W max

Wejscia sterujace

|

Control inputs

wejciowych

Typ wejscia negatywne Type of input Negative
Prad wejscia 6mA max Input current 6mA max
Max napiecie na zaciskach 18V Maximum voltage at 18V

input terminals

Wejscie niskonapieciowe

<1,5V (typowe 2,9V)

Low input voltage

<1.5V (typical 2.9V)

Wejscie wysokonapigciowe

>5,3V (typowe 4,3V)

High input voltage

>5.3V (typical. 4.3V)

Op&znienie wejsciowe

Czas opdznienia

~20ms

Input delay
Delay time

~20ms

Trwato$¢ mechaniczna 30x108 cykli
Napiecie izolacji

Opoznienie dla kontroli =4sec Control delay of second =4sec

silnika rezerwowego w motor in case of simultaneity

przypadku réwnoczesnego at power up

zatgczenia

 Przekaznikiwyjsciowe . M Outputrelays

Liczba wyjs¢ 2 Number of outputs 2

Typ Styk NO Type of output N/O contact

Napiecie znamionowe 250VAC Rated operational voltage 250VAC

Max napigcie przetaczania 400VAC Maximum switching voltage 400VAC

Normy IEC/EN 60947-5-1 AC1 8A 250VAC IEC/EN 60947-5-1 AC1 8A 250VAC

B300 designation B300

Trwato$¢ elekiryczna 105 cykli Electrical life 105 ops

Mechanical life 30x106 ops

Insulation voltage

Znamionowy impuls napiecia 4kV Rated impulse withstand 4kv
wytrzymania Uimp voltage Uimp
Napigcie wytrzymania przy Withstand voltage at
czestotliwo$ci dziatania 25KV operating frequency 25KV
Znamionowe napiecie 415V Rated insulation 415V
izolacji Ui voltage Ui
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Warunki otoczenia
Temperatura pracy -20 ... +60°C Operating temperature -20...+60°C
Temperatura skladowania -30 ... +80°C Storage temperature -30...+80°C
Wzgledna wilgotnosc <90% Relative humidity <90%
Max zaneczyszczenie stopien 3 Maximum pollution Degree 3
Connections
Typ zaciskow Srubowe Type of terminal Fixed
Typ kabli 0.2 -4.0 mm2 Conductor cross section 0.2 - 4.0 mm?
(24 - 12 AWG) (24 - 12 AWG)
Moment obrotowy docisku 0,8Nm (7Ibin Tightening torque 0.8Nm (7Ibin
Obudowa |
Wersja 3 moduly (DIN 43880) Version 3 modules (DIN 43880)
Montaz Szyna 35mm (EN60715) Mounting / Fixing on 35mm DIN rail (EN60715)
Lub za pomoca $rub or by screws using

uzywajac klipsow extractible clips
Materiat Poliamid Material Polyamide
Stopieni ochrony IP40 od przodu Degree of protection IP40 on front

IP20 na zaciskach IP20 at terminals
Waga 250g Weight 250g

Certyfikaty

cULus ( w trakcie)

Normy i standardy

IEC/EN 60255-6, IEC/EN 60255-5, IEC/EN 61010-1
IEC/EN 61000-6-2, IEC/EN 61000-6-3,

IEC/EN 60068-2-6, IEC/EN 60068-2-27,

IEC/EN 60028-2-61, DIN 43880,

UL 508/CSA C22.2_N14-95 .

Certifications

cULus ( pending)

Reference standards

IEC/EN 60255-6, IEC/EN 60255-5, IEC/EN 61010-1

IEC/EN 61000-6-2, IEC/EN 61000-6-3,
IEC/EN 60068-2-6, IEC/EN 60068-2-27,
IEC/EN 60028-2-61, DIN 43880,

UL 508/CSA and C22.2_N°14-95.
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