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Manuale operativo
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WARNING‘ A\TI'ENZI!]NEI
Carefully read the manual before the installation or use. A Leggere attentamente il manuale prima dell'utilizzo e I'installazione. A
— This equipment is to be installed by qualified personnel, complying to current standards, to avoid - Questi apparecchi devono essere installati da personale qualificato, nel rispetto delle vigenti normative
damages or safety hazards. impiantistiche, allo scopo di evitare danni a persone o cose.
- Before any maintenance operation on the device, remove all the voltages from measuring and supply inputs and - Prima di qualsiasi intervento sullo strumento, togliere tensione dagli ingressi di misura e di alimentazione e
short-circuit the CT input terminals. cortocircuitare i trasformatori di corrente.
- The manufacturer cannot be held responsible for electrical safety in case of improper use of the equipment. - Il costruttore non si assume responsabilita in merito alla sicurezza elettrica in caso di utilizzo improprio del dispositivo.
- Products illustrated herein are subject to alteration and changes without prior notice. Technical data and descriptions - | prodotti descritti in questo documento sono suscettibili in qualsiasi momento di evoluzioni o di modifiche.
in the documentation are accurate, to the best of our knowledge, but no liabilities for errors, omissions or Le descrizioni ed i dati a catalogo non possono pertanto avere alcun valore contrattuale.
contingencies arising there from are accepted. - Un interruttore o disgiuntore va compreso nell'impianto elettrico dell'edificio. Esso deve trovarsi in stretta vicinanza
- Acircuit breaker must be included in the electrical installation of the building. It must be installed close by the dell'apparecchio ed essere facilmente raggiungibile da parte dell'operatore. Deve essere marchiato come il dispositivo
equipment and within easy reach of the operator. It must be marked as the disconnecting device of the equipment: diinterruzione dell'apparecchio: IEC/EN/BS 61010-1 § 6.11
IEC/EN/BS 61010-1 § 6.11.3.1. - Pulire 'apparecchio con panno morbido, non usare prodotti abrasivi, detergenti liquidi o solventi.
- Clean the device with a soft dry cloth; do not use abrasives, liquid detergents or solvents.
AITENTIDN ! UWAGA'
Lire attentivement le manuel avant toute utilisation et installation. A Przed uzyciem i instalacjg urzadzenia nalezy uwaznie przeczytac niniejsza instrukcje. A
- Ces appareils doivent tre installés par un personnel qualifié, conformément aux normes en vigueur en - W celu uniknigcia obrazen osob lub uszkodzenia mienia tego typu urzadzenia musza by¢ instalowane przez
matiére d'installations, afin d'éviter de causer des dommages a des personnes ou choses. wykwalifikowany personel, zgodnie z obowiazujacymi przepisami.
- Avant toute intervention sur I'instrument, mettre les entrées de mesure et d'alimentation hors tension et court-circuiter — Przed rozpoczeciem jakichkolwiek prac na urzadzeniu nalezy odfaczy¢ napiecie od wej$¢ pomiarowych i zasilania oraz zewrze¢
les transformateurs de courant. zaciski przektadnika pradowego.
- Le constructeur n'assume aucune responsabilité quant a la sécurité électrique en cas d'utilisation impropre du - Producent nie przyjmuje na siebie odpowiedzialnosci za bezpieczenstwo elektryczne w przypadku niewtasciwego uzytkowania
dispositif. urzadzenia.
- Les produits décrits dans ce document sont susceptibles d'évoluer ou de subir des modifications a n'importe quel —  Produkty opisane w niniejszym dokumencie moga by¢ w kazdej chwili udoskonalone lub zmodyfikowane. Opisy oraz dane
moment. Les descriptions et caractéristiques techniques du catalogue ne peuvent donc avoir aucune valeur katalogowe nie moga mie¢ w zwiazku z tym zadnej wartosci umownej.
contractuelle. - Winstalacji elekirycznej budynku nalezy uwzglednic przefacznik lub wytacznik automatyczny. Powinien on znajdowac sie w
- Un interrupteur ou disjoncteur doit tre inclus dans I'installation électrique du batiment. Celui-ci doit se trouver tout bliskim sasiedztwie urzadzenia i by¢ fatwo osiagalny przez operatora. Musi by¢ oznaczony jako urzadzenie stuzace do
prés de I'appareil et I'opérateur doit pouvoir y accéder facilement. Il doit &tre marqué comme le dispositif wylaczania urzadzenia: IEC/EN/BS 61010-1 § 6.11.3.1.
d'interruption de I'appareil : IEC/EN/BS 61010-1 § 6.11.3.1. - Urzadzenie nalezy czyscic miekka szmatka, nie stosowac srodkow Sciernych, ptynnych detergentow lub rozpuszczalnikow.
- Nettoyer 'appareil avec un chiffon doux, ne pas utiliser de produits abrasifs, détergents liquides ou solvants.
Dieses Handbuch vor Gebrauch und Installation aufmerksam lesen. " . N
— Zur Vermeidung von Personen- und Sachschaden diirfen diese Gerdte nur von qualifiziertem o RRAMEAE  BEFERRKFH.
Fachpersonal und unter Befolgung der einschidgigen Vorschriften installiert werden. o AREREASEARBRATHRARTRE  UBRERRTRZLREE
XS:Z@?hﬁQB%E.gnﬁ am Instrument die Spannungszufuhr zu den Messeingangen trennen und die Stromwandler . NEEMEASFREYT | BERNRA AN SER A O EE ;f;,-:;g CT WA,
- Bei zweckwidrigem Gebrauch der Vorrichtung tibernimmt der Hersteller keine Haftung fiir die elektrische Sicherheit. o HEFFTARAREERATLHSBNBESZ2EME,
- Die in dieser Broschiire beschriebenen Produkte konnen jederzeit weiterentwickelt und gedndert werden. Die im N A < o s 9
Katalog enthaltenen Beschreibungen und Daten sind daher unverbindlich und ohne Gewahr.  MAHENFRTEAAEE  DTRGAL. RNBHAERECFLRABENUANERYE , £
~ In die elektrische Anlage des Gebaudes ist ein A oder Trennschalter einzubauen. Dieser muss sich in HFHR, BRRESENBABHBF AT
unmittelbarer Néhe des Gerats befinden und vom Bediener leicht zuganglich sein. Er muss als Trennvorrichtung filr das . BROSESTAMEENEE, MBS RREEEERE B ERERMBN BT, KRTHSS
Gerat gekennzeichnet sein: IEC/EN/BS 61010-1 § 6.11.3.1. R .
- Das Gerét mit einem weichen Tuch reinigen, keine Scheuermittel, Fliissigreiniger oder Losungsmittel verwenden. FREHRF AU @ : IEC/EN 61010-1§6.11.3.1
o EEARROTHEERE ; OAEAMEN. KRRRAEN.
ADVERTENCIA HPEﬂYHPE)KLlEHVIE'
Leer atentamente el manual antes de instalar y utilizar el regulador. A Mpexze YeM npucTynaTb K MOHTaXy Wi 3kCnnyaTaLym YCTPOVCTBA, BHUMATENbHO 03HAKOMBTECH C OAEP)KaH1eM A
- Este dispositivo debe ser instalado por personal cualificado conforme a la normativa de instalacién HaCTOSILLIET0 PYKOBOACTBA.
vigente a fin de evitar dafios personales o materiales. - Bo nsbexanue TpaBM Ui MatepuanbHoro yuuepba MOHTaX OMKEH CYLLECTBNSATLCS TONMbKO KBANMGULMPOBAHHbIM NEPCOHANOM
- Antes de realizar cualquier operacion en el dispositivo, desconectar la tension de las entradas de alimentacion y B COOTBETCTBUM C IGACTBYIOLMMI HOPMATMBAMM.
medida, y cortocircuitar los transformadores de corriente. - Mepen nposepeHvem Niobbix paboT N0 TexHeckomy 0BCnyxuBaHYIo YCTPOCTBA HEOBXOAMMO 0BECTOUMTL BCe
- El fabricante no se responsabilizara de la seguridad eléctrica en caso de que el dispositivo no se utilice de forma M3MEpUTENbHbIE 1 MUTaIOLLME BXOAHbIE KOHTAKTLI, @ Takoke 3aMKHYTb HaKopOTKO BXOAHbIE KOHTaKTbI TpaHcopmartopa Toka (TT).
adecuada. — Tpou3BoavTeNb He HECET OTBETCTBEHHOCTb 3a 0BeCneveHMe aNEKTPOBE30NACHOCTI B CRy4ae HEHaANEXaLIEro CNONb30BaHNS
- Los productos descritos en este documento se pueden actualizar o modificar en cualquier momento. Por consiguiente, YCTpOiACTBA.
las descripciones y los datos técnicos aqui contenidos no tienen valor contractual. — Vianenusi, onucanHble B HacTOsLLEM [OKYMERTE, B 11060/ MOMERT MOTYT NOABEPTHYTHCS U3MEHEHUSM Ui
- Lainstalacion eléctrica del edificio debe disponer de un interruptor o disyuntor. Este debe encontrarse cerca del YCOBEPLUEHCTBOBAHISM. [103TOMY KaTanoxHble AaHHbIE 1 ONUCAHWS He MOTYT PaCcCMaTPUBATLCS Kak AENCTBUTENbHBIE C TOUKY
dispositivo, en un lugar al que el usuario pueda acceder con facilidad. Ademés, debe llevar el mismo marcado que el 3PeHVs KOHTPaKTOB
interruptor del dispositivo (IEC/EN/BS 61010-1 § 6.11.3.1). —  OnexTpuyeckas ceTb 3faHUs oMKHa ObiTb OCHALLEHA aBTOMATUYECKVM BbIKMIOYaTENEM, KOTOPbI/ AOMKEH BbiTb pacnonoxeH
- Limpiar el dispositivo con un trapo suave; no utilizar productos abrasivos, detergentes liquidos ni disolventes. B6nM3u 0bopyaoBaHUA B Npefenax 40CTyNa onepatopa. ABTOMATUYECKMiA BbIKTKYaTENb AOMKEH ObiTb MPOMapKUpOBaH kak
oTKMIoYatoLLee yeTporicTBo obopyaosanus: IEC/EN/BS 61010-1 § 6.11.3.1.
— OumCTKy YCTPOIACTBA MPOM3BOAMTL C MOMOLLbIO MATKOIA CyXOIt TkaHM, 63 NpuMeHeHus abpasuBHbIX MaTepHanos, KUAKMX
MOIOLLVX CPEACTB Wi pacTBopuUTEnei.
UPOZORNENI DIKKAT!
Navod se pozorne proctéte, nez zacnete regulator instalovat a pouzivat. A - Montaj ve kullanimdan dnce bu el kitabini dikkatlice okuyunuz. A
- Tato zafizeni smi instalovat kvalifikovani pracovnici v souladu s platnymi predpisy a normami pro predchazeni - Bu aparatlar kisilere veya nesnelere zarar verme ihtimaline karg! yiriirliikte olan sistem kurma normlarina gére
(raz0 osob ¢i poskozeni véci. kalifiye personel tarafindan monte edilmelidirler
—  Pred jakymkoli zdsahem do pfistroje odpojte méfici a napajeci vstupy od napéti a zkratujte transformétory proudu. ~ Aparata (cihaz) herhangi bir miidahalede bulunmadan énce dlgtim girislerindeki gerilimi kesip akim transformatérlerinede kisa
- Vyrobce nenese odpovédnost za elektrickou bezpecnost v pfipadé nevhodného pouzivani regulatoru. devre yaptiriniz.
— Vyrobky popsané v tomto dokumentu mohou kdykoli projit Gpravami i dalsim vyvojem. Popisy a Udaje uvedené v katalogu - Uretici aparatin hatali kullanimindan kaynaklanan elektriksel giivenlige ait sorumluluk kabul etmez.
nemaji proto Zadnou smluvni hodnotu. - Bu dokiimanda tarif edilen Griinler her an evrimlere veya degisimlere agiktir. Bu sebeple katalogdaki tarif ve degerler herhangi bir
- Spinac ¢i odpojovac je nutno zabudovat do elektrického rozvodu v budové. Museji byt nainstalované v tésné blizkosti pfistroje a baglayici degeri haiz degildir.
snadno dostupné pracovniku obsluhy. Je nutno ho oznacit jako vypinaci zafizeni pfistroje: IEC/EN/BS 61010-1 § 6.11.3.1. — Binanin elektrik sisteminde bir anahtar veya salter bulunmalidir. Bu anahtar veya salter operatdriin kolaylikla ulasabilecedi yakin
- Pistroj cistéte mékkou utérkou, nepouzivejte abrazivni produkty, tekuta Cistidla ¢i rozpoustédia. bir yerde olmalidir. Aparati (cihaz) devreden gikartma gdrevi yapan bu anahtar veya salterin markasi:
IEC/EN/BS 61010-1 § 6.11.3.1.
- Aparati (cihaz) sivi deterjan veya solvent kullanarak yumusak bir bez ile siliniz agindirici temizlik Grdinleri kullanmayiniz.
AVERTIZARE! UPOZORENJE!

—  Citifj cu atentje manualul inainte de instalare sau utilizare. A

— Acest echipament va fi instalat de personal calificat, in conformitate cu standardele actuale, pentru a evita
deteriorari sau pericolele.

- Inainte de efectuarea oricérei operatjuni de intretinere asupra dispozitivului, indepartat toate tensiunile de la intrérile de
masurare si de alimentare si scurtcircuitati bornele de intrare CT.

- Producétorul nu poate fi considerat responsabil pentru siguranta electrica in caz de utilizare incorecté a echipamentului.

- Produsele ilustrate in prezentul sunt supuse modificarilor si schimbarilor fara notificare anterioara. Datele tehnice si descrierile
din documentatie sunt precise, fn masura cunostintelor noastre, dar nu se accepta nicio raspundere pentru erorile, omiterile sau
evenimentele neprevazute care apar ca urmare a acestora.

- Trebuie inclus un disjunctor in instalatia electrica a cladirii. Acesta trebuie instalat aproape de echipament si intr-0 zona ugor
accesibild operatorului. Acesta trebuie marcat ca fiind dispozitivul de deconectare al echipamentului:

IEC/EN/BS 61010-1§ 6.11.3.1.
—  Curatati instrumentul cu un material textil moale si uscat; nu utilizati substante abrazive, detergentj lichizi sau solventj.

- Prije instalacije ili koritenja uredaja, pazijivo procitajte upute. A

~ Ovaj uredaj mora instalirati, u skladu s vazec¢im normama, obucena osoba kako bi se izbjegle Stete ili sigurnosne
opasnosti.

~ Prije bilo kakvog zahvata na uredaju otpojite napajanje s mjernih i napajajucih ulaza i kratko spojite ulazne stezaljke strujnog
transformatora.

~ Proizvoda¢ ne snosi odgovomost za elektricnu sigurnost u slucaju nepravilnog koristenja opreme.

- Ovdje prikazan uredaj predmet je stalnog usavrSavanja i promjena bez prethodne najave. Tehnicki podaci i opisi u ovim uputama
su tocni, ali ne preuzimamo odgovomost za moZebitne nenamjeme greske.

~ U elektriénu instalaciju zgrade mora biti instaliran prekida¢. On mora biti instaliran blizu uredaja i na dohvat ruke operatera, te
oznacen kao rastavija¢ u skladu s normom IEC/EN/BS 61010-1 § 6.11.3.1

— Uredaj Cistite s mekom, suhom krpom bez primjene abraziva, teku¢ina, otapala ili deterdzenta.
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INTRODUZIONE

L'apparecchio PMVF52 ¢ stato progettato come Sistema di Protezione di Interfaccia (SPI) in conformita alla norma CEl 0-21.

Esso trova applicazione in tutti i sistemi di micro - generazione in BT (fotovoltaico, eolico, ecc) dove viene impiegato per controllare il Dispositivo Di Interfaccia (DDI) fra sistema di generazione e rete pubblica.

In caso di problemi sulla rete (ad esempio dovuti ad interventi di manutenzione) il sistema interviene tempestivamente aprendo il Dispositivo Di Interfaccia (es. contattore) e sezionando il sistema di generazione.

In caso di avaria del Dispositivo Di Interfaccia (DDI) & inoltre in grado di comandare un dispositivo di rincalzo per realizzare comunque il distacco del sistema di generazione.

L'apparecchio & dotato di 5 ingressi digitali che consentono il collegamento del sistema ai segnali forniti dal gestore di rete per rispondere alle esigenze previste dalla norma attuale.

Le funzioni implementate e la possibilita di ulteriore espansione garantiscono la predisposizione per le eventuali evoluzioni del sistema di protezione.

L'apparecchio PMVF52 viene fornito gia programmato. Con le impostazioni di fabbrica, una volta effettuati i collegamenti, esso & gia pronto a funzionare in conformita a quanto richiesto dalla normativa CEl 0-21; senza
bisogno di alcuna impostazione. E tuttavia predisposto per eventuali future modifiche ai parametri operativi. La modifica delle impostazioni & protetta tramite password che ne impedisce Ialterazione da parte di

personale non autorizzato.

DESCRIZIONE
- Esecuzione modulare da guida DIN, 4 unita.
- Display LCD grafico 128x80 pixel, retroilluminato, 4 livelli di grigio.
— 4 tasti per visualizzazione ed impostazione.
- Ingressi di misura tensione trifase + neutro.
- Possibilita di operare nelle seguenti configurazioni di linea:
« trifase con neutro, controlli di tensione VL-L (default);
o trifase con neutro, controlli di tensione VL-N;
o trifase senza neutro, controlli di tensione VL-L;
* monofase, controllo di tensione VL-N.
— 2 uscite a relé in scambio ed 1 uscita NA (OUT3) per il comando di:
 QUT1: comando bobina DDI (Dispositivo Di Interfaccia);
« QUT2: comando dispositivo di rincalzo (programmabile);
» QUTS: allarme globale (programmabile).
- 5ingressi digitali da contatto per:
« INP1: ingresso di feedback da DDI (contatto ausiliario segnalazione chiusura);
* INP2: ingresso per comando locale;
 INP3: ingresso per selezione soglie di frequenza da remoto (segnale esterno);
* INP4: ingresso per comando telescatto;
* INP5: ingresso programmabile, default OFF.
- Blocco impostazioni tramite password programmabile a 2 livelli.
- Predisposizione per futura installazione di modulo Interfaccia IEC 61850.

— Possibilita di avere 2 uscite programmabili multifunzione (OUT4 e OUT5) e 2 ingressi programmabili multifunzione (INP6 e INP7) su modulo di espansione aggiuntivo EXM1001.

SOGLIE DI INTERVENTO

- Di seguito sono riportate le soglie di intervento di tensione e frequenza alle quali & regolato I'apparecchio secondo default di fabbrica, che corrispondono a quanto richiesto di default dalla normativa CEl 0-21.

Tipo misura tensione Soglia di tensione Default Tipo Trip Ritardo trip Default
(%) (s)
ISTANTANEA V> 59.52 V>115% MAX S| RIT 59.52 0,20s
MEDIA MOBILE 10min Vmed > 59.51 Vmed > 110% MAX S| RIT 59.51 3,00s
ISTANTANEA 27.51 <=V <=59.51 85% <=V <=110% 0K NO - -
ISTANTANEA 27.82 <=V < 27.81 15% <=V < 85% MIN S| RIT 27.51 1,50s
ISTANTANEA V<27.82 V< 15% MIN S| RIT 27.52 0,20s
- Le soglie di frequenza ed i relativi ritardi possono cambiare a seconda dello stato dei segnali di ingresso denominati Comando locale e Segnale esterno.
- La condizione con entrambi i segnali a OFF non & prevista/definita. Nel caso si verificasse, I'apparecchio dara una segnalazione di allarme.
- Di seguito la tabella che indica soglie e tempi di intervento nelle condizioni previste:
Segnale Comando Soglia Default Ritardo Fmin Default Soglia Default Ritardo Default
esterno (INP3) | locale (INP2) F min (Hz) (s) F max (Hz) F max (s)
ON OFF 81<.52 47,50Hz RIT C FMIN 0,10s 81>.52 51,50Hz RIT C FMAX 0,10s
OFF ON 81<.82 47 50Hz RIT L FMIN 400s 81>.52 51,50Hz RIT L FMAX 1,00s
ON ON 81<.81 49,80Hz RIT C FMIN 0,10s 81>.51 50,20Hz RIT C FMAX 0,10s

JiLovato
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- Le soglie utilizzate durante il funzionamento del SPI ed i relativi ritardi vengono visualizzate in una apposita pagina video:

Ritardi sulle
soglie di
frequenza attive

SOGLIE ATTIVE SPI
81<.52 F< 47.50Hz 0.10s
81>.52 51.50Hz 0.10¢
B' v > 115¢ 0.20s

Sigla delle
funzioni di
protezione

Ritardi sulle
soglie di
tensione attive

Valori delle
soglie di
frequenza attive

Valori delle
soglie di
tensione attive

Nota: per la verifica in campo delle soglie tramite cassetta prova relé, & stato elaborato un documento di Note applicative che contiene utili informazioni e suggerimenti per gli installatori ed i collaudatori degli impianti.
I documento puo essere richiesto al nostro ufficio Assistenza tecnica (Tel. 035 4282422; E-mail: service@LovatoElectric.com).

FUNZIONE DEI TASTI FRONTALI

Tasto MENU - Serve per entrare o uscire dai vari menu sia di visualizzazione che di impostazione.
Tasti A e ¥ - Servono per lo scorrimento fra le pagine video, per la selezione fra le possibili scelte presentate a display e per la modifica di impostazioni (incremento/decremento).
Tasto ¢ - Serve per lo scorrimento delle sotto-pagine, per confermare una scelta effettuata e per passare da una modalita all’ altra di visualizzazione.

VISUALIZZAZIONE DELLE MISURE

- | tasti A e W consentono di scorrere le pagine di visualizzazione misure una per volta. La pagina attuale & riconoscibile tramite la barra del titolo.
- La prima pagina visualizzata (pagina principale) contiene tutte le informazioni pili importanti sia in forma numerica che in forma grafica. Le soglie limite sono indicate da una piccola tacca sopra la barra grafica,
mentre le freccioline sotto la barra grafica indicano il campo di variazione della misura (HI - LO).

Barre grafiche e Barra grafica e
valore % delle valore % della
tensioni frequenza

Tensioni i S QG R NZ Tacca indicatore
misurate il delle soglie di
in Volt 100, 1[10/ () tensione attive

-‘

Frequenza Tacca indicatore
misurata in i delle soglie di
Hertz S : AV GR frequenza attive

Esempio di visualizzazione pagina principale

- Nella pagina successiva viene visualizzato un sinottico dello stato del Sistema di Protezione di Interfaccia, dove vengono rappresentati sia lo stato delle uscite verso il DDI ed il rincalzo, sia lo stato degli ingressi di
controllo. Le frecce in colore nero indicano stato attivo, quelle in grigio stato disattivo.

Stato uscita di comando COMANDO verso I'SPI

Stato generale SPI: " [CORANDD
‘OK’ se DDI e RIN attivi, FEEDBACK
altrimenti ‘TRIP’ Sﬁ ETRNO -

(visibile se abilitato)

Stato ingresso di
feedback da DDI

Stato uscita di
comando DDI

TELESCATTO Stato dei segnali

al rincalzo (ingressi)

Visualizzazione pagina sinottico SPI

- Vengono poi visualizzate tre pagine con dei contatori del numero di interventi della protezione, divisi per numero di interventi totali, conteggio superamento soglie di tensione e superamento soglie di frequenza.
| contatori possono essere azzerati tramite menu comandi.

Conteggio
interventi DDI /
Rincalzo /
Telescatto

Contaore
intervento SPI

IMTERUVENTI SPI

CONTATORI SOGLIE TENS
IERVENTI £3. 52 1
ERIY 00000

T
T
T

HTERVEHTI 81>.52 00000
eRVERTI ST<5T  Uooon
HTERVEHTI 81<.52 0008

Conteggio
superamento
soglie tensione

Conteggio
superamento
soglie frequenza

- Nelle pagine ancora successive vengono invece visualizzate le misure in formato numerico standard.
- Alcune delle misure potrebbero non essere visualizzate in funzione della programmazione e del collegamento dell'apparecchio (ad esempio se programmato per un sistema senza neutro le misure riferite al neutro

non vengono visualizzate).

m - 32‘ l 403 Indicazione fasi

4020“4033

Unita di misura

Indicazione
sottopagina

Esempio di pagina con indicazioni numeriche

-Lovato
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Per molte pagine, il tasto ¢ consente di accedere a delle sotto-pagine (ad esempio per visualizzare i valori massimi e minimi registrati).

La sottopagina visualizzata correntemente ¢ indicata in basso a sinistra da una delle seguenti icone:

« IN = Valore istantaneo - Valore istantaneo attuale della misura, visualizzato di default ogni volta che si cambia pagina;

« HI = Valore massimo istantaneo — Valore pill alto misurato dal SPI per la relativa misura. | valori HIGH vengono memorizzati e mantenuti anche in assenza di alimentazione. Possono essere azzerati tramite
apposito comando (vedere MENU COMANDI a pagina 8);

AV = Valore mediato (Average) — Valore medio delle misure, con variazioni rallentate (media dell'ultimo minuto);

L0 = Valore minimo istantaneo — Valore piti basso misurato dal SPI dal momento della messa in tensione. Viene resettato con lo stesso comando usato per i valori HI;

* GR = Barre grafiche - Visualizzazione delle misure tramite barre grafiche.

- Lutente ha la possibilita di specificare su quale pagina e su quale sottopagina il display deve ritornare automaticamente dopo che & trascorso un tempo senza che siano premuti dei tasti.

- Volendo & anche possibile programmare il PMVF52 in modo che Ie} visualizzazione resti sempre nella posizione in cui ¢ stata lasciata.

- Per l'impostazione di queste funzioni vedere MENU M02 - UTILITA a pagina 7.

TABELLA DELLE PAGINE DEL DISPLAY
Nr. Selezione con A e 'V Selezione con €
PAGINE SOTTO-PAGINE
1 TENSIONI, FREQUENZA HI L0 AV GR
V(L1-L2), V(L2-L3), V(L3-L1), F(Hz)
2 SINOTTICO STATO SPI
STATO USCITE DI COMANDO DDI/RINCALZO, [INGRESSI FEEDBACK, SEGNALE ESTERNOQ, TELESCATTO
3 SOGLIE ATTIVE - RITARDI IN USO
SOGLIE V/F E RITARDI ATTUALMENTE ATTIVI
4 CONTATORI INTERVENTO SPI
CNT TRIP DDI, CNT TRIP RINCALZO, CNT TRIP TELESCATTO, CNT ACCENSIONI, TEMPO DDI OFF
5 CONTATORI SUP. SOGLIE TENSIONE
CNT 59.52,CNT 59.51,CNT 27.51,CNT 27.52
6 CONTATORI SUP. SOGLIE FREQUENZA
CNT 81>.S2, CNT 81>.51, CNT 81<.S1, CNT 81<.52
7 TENSIONI CONCATENATE HI L0 AV GR
V(L1-L2), V(L2-L3), V(L3-L1), V(LL)EQV
8 TENSIONI DI FASE HI L0 AV GR
V(L1-N), V(L2-N), V(L3-N), V(L-N)EQV
9 TENSIONE MEDIA MOBILE HI LO
VM(L1-L2), VM(L2-L3), VM(L3-L1)
10 STATO INGRESSI
1 STATO USCITE
12 LISTA EVENTI
13 MODULI ESPANSIONE
14 INFO-REVISIONI-SERIAL NR.
MODELLO,REV SW, REV HW,Nr. SERIE
15 LOGO
- Nota: la misura della tensione in media mobile non & disponibile per i primi 10 minuti dopo I'accensione o il reset del sistema. Durante questo tempo vengono mostrati dei trattini ed un conteggio alla rovescia che
indica quanto tempo manca alla visualizzazione delle misure.
MENU PRINCIPALE

- II'menu principale & costituito da un insieme di icone grafiche che permettono I'accesso rapido alle misure ed alle impostazioni.

- Partendo dalla visualizzazione misure normale, premere il tasto MENU. Il display visualizza il menu rapido (vedi figura sotto).

- Premere A 0 ¥ per selezionare la funzione desiderata. L'icona selezionata viene evidenziata e la scritta nella parte centrale del display indica la descrizione della funzione.
- Premere € per attivare la funzione selezionata.

- Se alcune funzioni non sono disponibili la corrispondente icona sara disabilitata, cioé visualizzata in colore grigio.

- @ @ ecc. - Agiscono come scorciatoie che consentono di velocizzare I'accesso alle pagine di visualizzazione misure, saltando direttamente al gruppo di misure selezionato, partendo
dal quale ci si potra spostare avanti e indietro come di consueto.

- - Impostazione del codice numerico che consente I'accesso alle funzioni protette (impostazione dei parametri, esecuzione di comandi).
- @ - Punto di accesso alla programmazione dei parametri. Vedere il capitolo Impostazione dei parametri (setup) a pagina 5.

- - Punto di accesso al Menu comandi, dove I'utente abilitato pud eseguire una serie di azioni di azzeramento e ripristino.

Password Misurgélsoglie j Sinottico SPI j

(wenconans 150) [ <m
=

Pagina 1 HA
informazioni
2 [* K

Lista eventi

Stati ingressi Modalita automatica

4 .ILovato

—_electric




<

8 ACCESSO TRAMITE PASSWORD
= - Per gli apparecchi nuovi di fabbrica (default), la password & abilitata con i codici di default 1000 (accesso utente) e 2000 (accesso avanzato).
- Per modificare i codici di accesso fare riferimento al capitolo Impostazione dei parametri (setup) a pagina 5.
- Esistono due livelli di accesso, a seconda del codice inserito:
« accesso livello Utente — Consente I'azzeramento dei valori registrati e la visualizzazione ma non la modifica delle impostazioni dell'apparecchio;
« accesso livello Avanzato - Stessi diritti dell’'utente con in pill la possibilita di modificare le impostazioni.
- Dalla normale visualizzazione misure, premere MENU per richiamare il menu principale, quindi selezionare I'icona password e premere €.
- Compare la finestra di impostazione password vedi sotto.

INSERIRE PRSSWORD

[1j000 &=

(OGINP W AVANTIZEN ESCE

1681 102 26

- Conitasti A W si cambia il valore della cifra selezionata.
- Con il tasto € si conferma la cifra e ci si sposta a rotazione sulle successive.
— Inserire la password, quindi spostarsi sull'icona della chiave.
- Quando la password inserita corrisponde alla password livello Utente o livello Avanzato, compare il relativo messaggio di shlocco.
- Una volta shloccata la password, I'accesso rimane abilitato fino a che:
* |'apparecchio viene disalimentato;
* I'apparecchio viene resettato in seguito all'uscita dal menu Impostazioni dei parametri (setup);
e trascorrono pil di 2 minuti senza che I'operatore tocchi alcun tasto.
- Con il tasto MENU si abbandona I'impostazione password e si esce.

IMPOSTAZIONE DEI PARAMETRI (SETUP)

- Dalla normale visualizzazione misure, premere MENU per richiamare il Menu principale, quindi selezionare I'icona @ e premere € per accedere al menu Impostazioni dei parametri (setup).
- Viene visualizzata la tabella in figura, con la selezione dei sottomenu di impostazione, nei quali sono raggruppati tutti i parametri secondo un criterio legato alla loro funzione.

- Selezionare il menu desiderato tramite i tasti A W e confermare con €.

- Per uscire e tornare alla visualizzazione misure premere MENU.

- Nella seguente tabella sono elencati i sottomenu disponibili:

COD. MENU DESCRIZIONE

MO1 GENERALE Dati caratteristici dell'impianto

M02 UTILITA Lingua, luminosita, pagine display ecc.
MO03 PASSWORD Abilitazione protezione accesso

Mo4 SOGLIE SPI Soglie e ritardi intervento SPI

M05 COMUNICAZIONE (COM) Porte di comunicazione

M06 ALLARMI Abilitazione allarmi

- Selezionare il sottomenu e premere il tasto € per visualizzare i parametri.
- Tutti i parametri sono visualizzati con codice, descrizione, valore attuale.

Codice I I Valore attuale
parametro ;

Parametro
selezionato

Descrizione
parametro

Impostazione: selezione parametri

- Se sivuole modificare il valore di un parametro, dopo averlo selezionato premere €.
- Se non & stata immessa la password livello Avanzato, non sara possibile accedere alla pagina di modifica, e verra visualizzato un messaggio di accesso negato.
- Seinvece si ha I'accesso, verra visualizzata la pagina di modifica.

selezionato K LEEE impostato
ooos Massimo valore
possibile

IEEIEI
1 BAE

Mummo valore

Valore di default

Barra grafica P THC S DEC di fabbrica

valore-range

Impostazione: pagina di modifica

- Quando si & in modalita modifica, il valore puo essere modificato con i tasti A e W. Vengono visualizzati anche una barra grafica che indica il range di impostazione, i valori minimi e massimi possibili, il valore
precedente e quello di default.

- Premendo contemporaneamente A e ¥ I'impostazione viene riportata al valore di default di fabbrica.

— Premere MENU per tornare alla selezione parametri. Il valore immesso rimane memorizzato.

- Premere di nuovo MENU per salvare i cambiamenti ed uscire dalla impostazione. Il SPI esegue un reset e ritorna in funzionamento normale.
ATTENZIONE: durante il riavvio in seguito ad una modifica dei parametri o comandi, i relé di uscita vengono momentaneamente diseccitati.

- Se non vengono premuti tasti per 2 minuti consecutivi, il menu setup viene abbandonato automaticamente e il SPI torna alla visualizzazione normale.
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M01

TABELLA PARAMETRI
- GENERALE

P01.01 | Tensione nominale

UdM

Default

Range

P01.02

400

P01.03

Collegamento / controllo tensioni

Trifase+N / VLL

100-480

Trifase+N / VL-L
Trifase+N / VL-N
Trifase / VL-L
Monofase / VL-N

P01.04

Tempo ritardo attivazione DDI all'accensione del SPI

4,00

1681 102 26

P01.05

Funzione uscita OUT2

Rincalzo

4,00 - 300,00

OFF

DDI

RIN
Allarme Globale
Soglia 59.51
Soglia 59.52
Soglia 27.51
Soglia 27.52
Soglia 81>.51
Soglia 81>.52
Soglia 81<.51
Soglia 81<.52
Allarme A01
Allarme A02
Allarme A03
Allarme A04
Allarme A05
Allarme A06
Allarme AO7

P01.06

Funzione uscita OUT3

Funzione uscita OUT4

Allarme Globale

Riarmo DDI

OFF
DDI
RIN
Allarme Globale
Soglia 59.51
Soglia 59.52
Soglia 27.51
Soglia 27.52
Soglia 81>.51
Soglia 81>.52
Soglia 81<.51
Soglia 81<.52
Allarme A01
Allarme A02
Allarme A03
Allarme A04
Allarme A05
Allarme A06
Allarme A07
Riarmo DDI

P01.07

Funzione uscita OUTH

OFF

OFF
DDI

RIN
Allarme Globale
Soglia 59.51
Soglia 59.52
Soglia 27.51
Soglia 27.52
Soglia 81>.51
Soglia 81>.52
Soglia 81<.51
Soglia 81<.52
Allarme A01
Allarme A02
Allarme A03
Allarme A04
Allarme A05
Allarme A06
Allarme AO7
Riarmo DDI

OFF

OFF
DDI

RIN
Allarme Globale
Soglia 59.51
Soglia 59.52
Soglia 27.51
Soglia 27.52
Soglia 81>.51
Soglia 81>.52
Soglia 81<.51
Soglia 81<.52
Allarme A01
Allarme A02
Allarme A03
Allarme A04
Allarme A05
Allarme A06
Allarme AQ7

Riarmo DDI

JiLovato
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P01.08 | Funzione ingresso INP5 OFF OFF
Feedback rincalzo
Inibizione
Telescatto
Breaker trip
Comando C01
Comando C02
Autotest (C16)

P01.09 | Funzione ingresso INP6 OFF OFF
Feedback rincalzo
Inibizione
Telescatto
Breaker trip
Comando C01
Comando C02
Autotest (C16)

P01.10 | Funzione ingresso INP7 OFF OFF
Feedback rincalzo
Inibizione
Telescatto
Breaker trip
Comando CO1
Comando C02
Autotest (C16)

P01.11 | Modo comando rincalzo MODO C OFF

MODO A
MODO B
MODO C

P01.12 | Durata impulso comando rincalzo S 3,0 1,0-60,0

P01.13 | Stato a riposo telescatto NOR NOR - REV

P01.14 | Stato a riposo feedback DDI NOR NOR - REV

P01.15 | Stato a riposo feedback rincalzo NOR NOR - REV

P01.16 | Tipo DDI Contattore Contattore,
Interruttore
motorizzato

P01.17 | Numero tentativi di chiusura OFF OFF-10

P01.18 | Modo comando DDI Modo A Modo A
Modo B,
Modo C

P01.19 | Durata apertura DDI 10.0s 1.0-60.0s

P01.20 | Durata chiusura DDI 3.0s 1.0-60.0s

P01.21 | Timeout tra tentativi di chiusura 5.08 1.0-60.0s

P01.22 | Ritardo attivazione OUT3 0.00s 0.00-60.00s

v |ov | v |lxn

P01.23 | Ritardo allarme A03 0.10s 0.00-60.00s

P01.01 - Tensione nominale del sistema. Per un sistema con controllo di tensione VL-L impostare tensione concatenata, per un sistema con controllo di tensione VL-N impostare tensione di fase.

P01.02 - Tipo di collegamento e tipo di controllo tensioni. Programmare in modo coerente con il cablaggio.

P01.03 - Tempo di ritardo eccitazione DDI alla messa in tensione del PMVF52.

P01.04 - Definisce la funzione dell'uscita OUT2 fra quelle elencate. L'uscita si intende attivata quando le condizioni sono normali (soglia non intervenuta, allarme non attivo, ecc.).

P01.05 - Definisce la funzione dell'uscita OUT3 fra quelle elencate. L'uscita si intende attivata quando le condizioni sono normali (soglia non intervenuta, allarme non attivo, ecc.).

P01.06 - Definisce la funzione dell'uscita OUT4 (su modulo EXM, se montato) fra quelle elencate. L'uscita si intende attivata quando le condizioni sono normali (soglia non intervenuta, allarme non attivo, ecc.).

P01.07 - Definisce la funzione dell'uscita OUT5 (su modulo EXM, se montato) fra quelle elencate. L'uscita si intende attivata quando le condizioni sono normali (soglia non intervenuta, allarme non attivo, ecc.).

P01.08 - Definisce la funzione dell'ingresso INP5 fra quelle elencate.

P01.09 - Definisce la funzione dell'ingresso INP6 fra quelle elencate.

P01.10 - Definisce la funzione dell'ingresso INP7 fra quelle elencate.

P01.11 - Definisce le modalita di comando del rincalzo, secondo la logica del diagramma Modi attivazione rincalzo riportato nelle ultime pagine di questo manuale. Se il rincalzo non viene utilizzato, impostare su OFF.

P01.12 - Durata dell'impulso di apertura del rincalzo, quando utilizzato in MODO C.

P01.13 - Definisce la logica stato a riposo telescatto se normale (NOR) o invertito (REV) rispetto al contatto. Per conformita alla CEI 0-21 utilizzare NOR.

P01.14 - Definisce la logica stato a riposo del feedback DDI se normale (NOR) o invertito (REV) rispetto al contatto. Per conformita alla CEI 0-21 utilizzare NOR.

P01.15 - Definisce la logica stato a riposo del feedback rincalzo se normale (NOR) o invertito (REV) rispetto al contatto. Per conformita alla CEI 0-21 utilizzare NOR.

P01.16 - Tipo di dispositivo DDI (contattore o interruttore motorizzato).

P01.17 - Definisce quanti tentativi di chiusura vengono effettuati prima di generare I'allarme A02. Se il DDI non chiude dopo il relativo comando e dopo il tempo di P01.21, viene eseguito un ciclo di apertura (con
caricamento delle molle dell'interruttore) e poi viene di nuovo fornito il comando di chiusura. Il ciclo viene ripetuto per il numero di volte specificato.

P01.18 — Modo di comando del DDI tramite I'uscita OUT1. Vedere diagrammi nella parte finale del manuale. Se si utilizza un contattore come DDI (vedere P01.16) & obbligatorio impostare Modo A.

P01.19 - Durata dell'impulso di apertura del DDI, quando utilizzato in modo C.

P01.20 - Durata dell'impulso di chiusura (riarmo) del DDI quando utilizzato in modo C.

P01.21 - Tempo massimo di manovra in chiusura del DDI, dopo il quale si considera fallito il tentativo di chiusura. Vedere P01.10.

P01.22 - Ritardi sull'attivazione OUT3, in genere per la gestione della bobina di minima tensione (per I'interruttore).

P01.23 - Ritardo sulle attivazione di A03, in genere per la gestione della bobina di minima tensione (per l'interruttore).
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MO02 - UTILITA Udm Default Range
P02.01 | Lingua Italiano English
[taliano

P02.02 | Contrasto LCD % 55 0-100
P02.03 | Intensita retroilluminazione display alta % 100 0-100
P02.04 | Intensita retroilluminazione display bassa % 30 0-50
P02.05 | Tempo passaggio a retroilluminazione bassa S 30 5-600
P02.06 | Ritorno a pagina di default S 60 QOFF /10-600
P02.07 | Pagina di default Misure SPI SPI - SYN - EVE ...
P02.08 | Sotto-pagina di default GR IN/HI/LO/AV/GR
P02.09 | Tempo di aggiornamento display S 0,5 0,1-5,0

P02.06 - Se impostato ad OFF il display rimane sempre nella pagina dove & stato lasciato dall’utente. Se impostato ad un valore, dopo questo tempo il display ritorna alla pagina impostata con P02.07.

P02.07 - Sigla della pagina di partenza alla alimentazione e alla quale il display ritorna automaticamente una volta che & trascorso il tempo P02.06 dall'ultima pressione di un tasto.

P02.08 - Tipo di sotto-pagina alla quale il display torna dopo trascorso P02.06.
MO03 - PASSWORD Udm Default Range
P03.01 | Utilizzo password ON OFF-ON
P03.02 | Password livello Utente 1000 0-9999
P03.03 | Password livello Avanzato 2000 0-9999

P03.01 - Se impostato ad OFF, la gestione delle password ¢ disabilitata.

P03.02 - Con P03.01 attivo, valore da specificare per attivare I'accesso a livello utente. Vedere capitolo Accesso tramite password a pagina 5.

P03.03 - Come P03.02, riferito all'accesso livello Avanzato.
M04 - SOGLIE SPI Udm Default Range
P04.01 | Soglia V MAX 59.52 % 115 100 - 130
P04.02 | Soglia V MAX 59.51 % 110 100 - 120
P04.03 | Soglia V MIN 27.51 % 85 20 - 100
P04.04 | Soglia V MIN 27.52 % 15 5-100
P04.05 | Ritardo V MAX 59.52 S 0,20 0,05 - 5,00
P04.06 | Ritardo V MAX 59.51 s 3,00 0,20 - 10,00
P04.07 | Ritardo V MIN 27.51 s 1,5 0,05 - 5,00
P04.08 | Ritardo V MIN 27.52 s 0,20 0,05 - 5,00
P04.09 | Soglia F MAX 81>.52 Hz 51,50 50,0 - 52,0
P04.10 | Soglia F MAX 81>.51 Hz 50,20 50,0 - 52,0
P04.11 | Soglia F MIN 81<.51 Hz 49,80 47,0 - 50,0
P04.12 | Soglia F MIN 81<.52 Hz 47,50 47,0- 50,0
P04.13 | Ritardo lungo F MAX S 1,00 0,05 - 5,00
P04.14 | Ritardo corto F MAX s 0,10 0,05 - 5,00
P04.15 | Ritardo corto F MIN s 0,10 0,05 - 5,00
P04.16 | Ritardo lungo F MIN s 4,00 0,05 - 5,00
P04.17 | Ritardo attivazione rincalzo S 0,5 0,1-10,0
P04.18 | Comando locale OFF OFF - ON
P04.19 | Tempo di ripristino SPI (ricaduta) S 0,08 0,04 - 300,00

P04.01...P04.16 - Regolazione soglie di intervento e tempi di ritardo definite dalla norma CEl 0-21.

P04.17 - Tempo massimo di attesa per I'apertura del DDI, prima che venga riconosciuto un blocco dello stesso con conseguente comando di apertura del rincalzo.

P04.18 — Impostazione del comando locale via parametro. Funziona in OR con I'ingresso con la corrispondente funzione.

P04.19 - Tempo di ripristino (ricaduta) del DDI. Tempo di ritardo alla ri-chiusura del DDI dopo che tutte le soglie sono tornate ok.

8
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M05 - COMUNICAZIONE Udm Default Range
P05.01 | Indirizzo seriale nodo 01 01-255
P05.02 | Velocita seriale bps 9600 1200
2400
4800
9600
19200
38400
P05.03 | Formato dati 8 bit-n 8 bit, no parita
8 hit, dispari
8bit, pari
7 bit, dispari
7 bit, pari
P05.04 | Bit di stop 1 1-2
P05.05 | Protocollo Modbus-RTU Modbus-RTU
Modbus-ASCII
Modbus-TCP
P05.06 | Indirizzo IP 192.168.001.001 | 000.000.000.000 -
255.255.255.255
P05.07 | Subnet mask 255.255.255.000 | 000.000.000.000 -
255.255.255.255
P05.08 | Porta IP 502 0-32000
P05.09 | Client/Server Server Client-Server
P05.10 | Indirizzo IP remoto 000.000.000.000 | 000.000.000.000 -
255.255.255.255
P05.11 | Porta IP remota 1001 0-32000
P05.12 | Indirizzo IP Gateway 000.000.000.000 | 000.000.000.000 -
255.255.255.255
P05.01 - Indirizzo seriale (nodo) del protocollo di comunicazione.
P05.02 - Velocita di trasmissione della porta di comunicazione.
P05.03 - Formato dati. Impostazioni a 7 bit possibili solo per protocollo ASCII.
P05.04 — Numero bit di stop.
P05.05 - Scelta del protocollo di comunicazione.
P05.06, P05.07, P05.08 - Coordinate TCP-IP per applicazioni con interfaccia Ethernet. Non utilizzati con altri tipi di moduli di comunicazione.
P05.09 - Attivazione della connessione TCP-IP.
Server: attende connessione da un client remoto.
Client: connessione verso un server remoto all'indirizzo specificato da P05.10.
P05.10, P05.11 - Coordinate per la connessione al server remoto quando P05.09 & impostato a client.
P05.12 - Indirizzo IP del gateway di rete, se presente.
MO06 — ALLARMI Udm Default Range
P06.01 | Abilitazione allarme A01 ON ON - OFF
P06.02 | Abilitazione allarme A02 ON ON - OFF
P06.03 | Abilitazione allarme A03 ON ON - OFF
P06.04 | Abilitazione allarme A04 OFF ON - OFF
P06.05 | Abilitazione allarme A05 OFF ON - OFF
P06.06 | Abilitazione allarme A6 ON ON - OFF
P06.07 | Abilitazione allarme A07 OFF ON - OFF

P06.01...P06.07 — Abilita o disabilita I'allarme corrispondente.

Nota: & raccomandato I'utilizzo del contatto ausiliario di feedback sul DDI anche nelle applicazioni dove non viene utilizzato il dispositivo di rincalzo. Tuttavia se non venisse utilizzato nemmeno il contatto di feedback,

sara necessario disabilitare I'allarme AO3 impostando P06.03 a OFF.

MENU COMANDI
— Il Menu comandi permette di eseguire operazioni saltuarie quali azzeramenti di misure, contatori, allarmi, ecc.

- Se & stata immessa la password per accesso livello Avanzato, allora tramite il menu comandi & anche possibile effettuare delle operazioni automatiche utili ai fini della configurazione dello strumento.

- Nella seguente tabella sono riportate le funzioni disponibili con il Menu comandi, divise a seconda del livello di accesso necessario.

COD. | COMANDO LIVELLO DESCRIZIONE
ACCESSO
C.01 | RESET HI-LO Utente / Avanzato | Azzera i valori di picco HI e LO di tutte le misure
(.02 | AZZERAMENTO CONTATORI TRIP Utente / Avanzato | Azzera i contatori di interventi
(.12 | PARAMETRI A DEFAULT Avanzato Ripristina tutte le impostazioni ai valori di default di fabbrica
C.13 | BACKUP PARAMETRI Avanzato Salva una copia di sicurezza (backup) delle impostazioni
C.14 | RIPRISTINO PARAMETRI Avanzato Ricarica le impostazioni dalla copia di sicurezza
C.15 | COLLAUDO SOGLIA 27.52 Avanzato Sposta momentaneamente la soglia 27.51 per consentire il collaudo della soglia 27.52 @.
C.16 | AUTOTEST Avanzato PMVF52 esegue la funzione di autotest secondo la procedura descritta nella norma
C.17 | RESET LOG EVENTI Avanzato Azzeramento della lista eventi
C.18 | INIBIZIONE ALLARMI Avanzato Disabilita momentaneamente gli allarmi da A02 a AQ5 @.
@® Lo scopo del comando C.15 ¢ quello di consentire il collaudo tramite cassetta prova relé della soglia 27.52, normalmente ‘coperta’ dalla 27.51 e quindi non verificabile secondo le procedure indicate dalla
norma. Eseguendo questo comando la soglia 27.S1 viene momentaneamente spenta in modo da permettere il collaudo della 27.52. Lo spegnimento della soglia dura un massimo di 5 minuti.
Spegnendo e riaccendendo il PMVF52 oppure attendendo il trascorrere del tempo (sufficiente ad eseguire la verifica) la soglia 27.51 torna al suo valore normale impostato.
® Lo scopo del comando C.18 ¢ quello di disabilitare momentaneamente gli allarmi A02-A05 per facilitare la fase di messa in funzione iniziale, senza dover disalimentare ogni volta il PMVF52.
La disabilitazione dura fino a 120 min. e si annulla disalimentando il dispositivo.
Il conteggio & visualizzabile nella pagina del sinottico.
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SEGNALAZIONE ALLARMI
- Se si verifica una condizione anomala, il PMVF52 segnala la situazione tramite una finestra pop-up.

- Se l'utente preme dei tasti sul frontale, 'allarme viene momentaneamente nascosto per consentire la consultazione delle pagine video.
- Lallarme rimane visualizzato fino al cessare della anomalia.

COD. | ALLARME / SEGNALAZIONE DESCRIZIONE / POSSIBILI CAUSE
A01 | COMBINAZIONE SEGNALE ESTERNO / COMANDO LOCALE NON CONSENTITA Segnale esterno e Comando locale entrambi OFF (combinazione non prevista da norma).
Il Comando locale deve essere ON (cavallottato) se richiesto dal regolamento di esercizio.
Se il Comando locale & OFF allora il Segnale esterno deve essere ON.
A02 | MANCATA APERTURA DDI Il SPI invia il comando di apertura al DDI ma il contatto ausiliario (feedback) risulta chiuso, quindi SPI invia comando
apertura al rincalzo.
Controllare la funzionalita del DDI e del suo contatto ausiliario (feedback).
A03 | MANCATA CHIUSURA DDI - SPI'ha comandato la chiusura del DDI ma esso non chiude (verificare cablaggio OUT1 e/o bobina DDI).
- Il contatto ausiliario del DDI (feedback) non funziona.
- Il contatto ausiliario del DDI (feedback) non & collegato correttamente sul morsetto INP1.
- Il contatto ausiliario del DDI (feedback) non & montato perché non previsto nello schema.
Disabilitare allarme AO3 impostando P06.03 a OFF.
Nota: LOVATO Electric raccomanda I'utilizzo dell'ingresso di feedback.
A04 | MANCATA APERTURA RINCALZO I SPIinvia il comando di apertura al rincalzo ma il contatto ausiliario (feedback) risulta chiuso.
Controllare la funzionalita del rincalzo e del suo contatto ausiliario (feedback).
A05 | MANCATA CHIUSURA RINCALZO SPI ha comandato la chiusura del rincalzo ma esso non chiude (verificare cablaggio OUT1 e/o bobina DDI).
- Il contatto ausiliario del rincalzo (feedback) non funziona.
- Il contatto ausiliario del rincalzo (feedback) non ¢ collegato correttamente sul morsetto relativo programmato
come “Feedback rincalzo”.
- Il contatto ausiliario del rincalzo (feedback) non & montato perché non previsto nello schema.
A06 | AUTOTEST La funzione di autotest ha dato esito negativo.
A07 | BREAKER TRIP Il breaker utilizzato come DDI & scattato. Questo allarme ha come sorgente un ingresso digitale che deve essere
programmato correttamente
— ATTENZIONE: tutti gli allarmi sono ritenitivi, cioeé si resettano al cessare dell’anomalia e dopo aver scollegato e successivamente riacceso I’alimentazione del dispositivo. In alternativa & possibile premere
il pulsante con le frecce circolari per un tempo t=3s per resettare Iallarme (se I’anomalia & cessata).
Eccezioni sono A06 - Autotest fallito (quando viene lanciato, deve essere superato in quanto & un test del sistema) , A03 Mancata chiusura DDI (si ripristina automaticamente e A01 combinazione Segnale
esterno / Comando locale non consentita.
ATTENZIONE: L'autotest se eseguito con esito negativo, mostrera il relativo allarme A06. Questo allarme & ritenitivo e non si resetta finché I'autotest non viene superato con successo.
- In presenza di un allarme non ritenitivo 'apparecchio continua comunque a funzionare.
- Le uscite OUT3-0UT4 e OUT5 possono essere programmate per segnalare la presenza di un qualsiasi allarme.
AUTODIAGNOSI
- Lapparecchio PMVF52 & dotato di una serie di controlli di autodiagnosi. Se qualcuno di questi controlli viene fallito, verra visualizzata una finestra con la dicitura System Error Exx , dove xx indica la ragione del
malfunzionamento. In caso si verifichi questa segnalazione contattare il nostro ufficio Assistenza tecnica (Tel. 035 4282422; E-mail: service@LovatoElectric.com), riportando il codice segnalato.
COMUNICAZIONE
- | PMVF52 puo essere corredato opzionalmente di un modulo di comunicazione standard fra quelli sotto elencati. Quando un modulo di comunicazione viene installato, esso deve essere configurato tramite
I'apposito MENU M05 - COMUNICAZIONE a pagina 8.
- Il protocollo attualmente supportato & il Modbus nelle varianti RTU, ASCII e TCP.
- Lapparecchio & gia predisposto per la comunicazione secondo la normativa IEC/EN/BS 61850, che sara possibile tramite installazione apposito modulo.
TIPO MODULO CODICE FUNZIONE Nr. MAX
COMUNICAZIONE EXM1010 USB 1
EXM1011 RS232
EXM1012 RS485
EXM1013 ETHERNET
10
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SCHEMI DI COLLEGAMENTO
Connessione trifase con o senza neutro
P01.02 = Trifase
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RETE DI DISTRIBUZIONE IN BASSA TENSIONE
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PMVF52 !
} } } } ALIMENTAZIONE| V1 V2 V3 VN ourt ourz —outs é % é % é
24-240VAC || | e, W oW owowow
[ 24-240VDC | | INGRESSO E5&6588
(. ~ & || Tension =====
[ M A2 400VAC 14 11 12 24 21 22 33 34  COMINT IN2 IN3 IN4 INS
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J RINCALZO
DDI
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ausiliaria A2 2 5 E
8 g, Eesl
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Connessione monofase
P01.02 = Monofase
RETE DI DISTRIBUZIONE IN BASSA TENSIONE
L1 N
%DDI
-
g GENERAZIONE
PMVF52
D ez | v vz vow wrt o2 ots 58228
} } 24- 240DC | |INGRESSO T/—‘ F/—‘ /‘ g é é é §
I ) TE‘i’\l‘l?l‘&A’\g 11112 20 21 22 3 34 COMINT N2 IN3 N4 INS
I
[
D D oI RINCALZO
Alimentazione Al w w
ausiliaria A = é S §
83 Eo2
Note
@ Scelta comando locale.
— Fusibili raccomandati:
« alimentazione ausiliaria e ingresso misura tensione: F1A (rapido);
« comando contattore: MAX F5A (rapido).
- Il contatto ausiliario del DDI (feedback) deve essere collegato obbligatoriamente.
- Incaso di DDI multipli, il contatto di feedback DDI dovra essere un parallelo di tutti i contatti ausiliari dei DDI.
- In caso di inserzione monofase, connettere il morsetto V3 a VN.
Segnale Comando Soglia Default Ritardo Fmin Default Soglia Default Ritardo Default
esterno (INP3) | locale (INP2) F min (Hz) (s) F max (Hz) F max (s)
ON OFF 81<.52 47,50Hz RIT C FMIN 0,10s 81>.52 51,50Hz RIT C FMAX 0,10s
OFF ON 81<.82 47,50Hz RIT L FMIN 4,00s 81>.52 51,50Hz RIT L FMAX 1,00s
ON ON 81<.S1 49,80Hz RIT C FMIN 0,10's 81>.51 50,20Hz RIT C FMAX 0,10s
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UTILIZZO DI UN INTERRUTTORE MOTORIZZATO COME DDI
Logica operativa

0.25s  0.25s

P01.19 P04.19 P01.19

ALIMENTAZIONE SPI [ [

V/F 0K

FEEDBACK DDI

MODO COMANDO DDI (OUT1) MODO A

MoDo B

P01.18

Mobo ¢

USCITA PROGRAMMATA COME RIARMO DDI

Close attempt

Note operative:

- Comando di apertura DDI fisso su OUT1.

- Modalita DDI:

~ MODALITA A: 11 DDI & un contattore.

~ MODALITA B: Il DDI & un interruttore motorizzato con comandi continui.
~ MODALITA C: Il DDI ¢ un interruttore motorizzato con comandi a impulsi.

- Comando di chiusura DDI ( funzione di uscita "Riarmo DDI") programmabile su OUT2 a OUT5 (con EXM1001 aggiuntivo); OUT2 predefinito = rincalzo.
- (@) passa alla modalita manuale (Ia logica di controllo standard & disattivata), €% passa alla modalita automatica (impostazione predefinita all'accensione della SPI).

- Comando manuale di apertura/chiusura DDI (€2 + A per chiudere, ¢ + V¥ per aprire).
- Comando manuale di apertura/chiusura rincalzo (¢ + A + MENU per chiudere, ¢& + W + MENU per aprire).

MODI ATTIVAZIONE RINCALZO

)
2
)
8
)
2
Lo
2

P04.19

P04.17 PO1.12
|

ALIMENTAZIONE
SPI

V/F 0K —t
1 1

et

RINCALZO
PO1.11

MoDo B

|
14
DDIOUT1
" m
| | | |

MOoDO A 21 2
(default) 22 | | ] L |
I | I | I \ I

Mopo ¢

Nota: il modo comando del rincalzo di default & il modo A. Vedere parametro P01.11 (MENU MO1 - GENERALE a pagina 6).
MODO A: modalita da selezionare in caso si utilizzi come rincalzo un dispositivo come un contattore o un interruttore con bobina di minima.

MODO B: modalita da selezionare in caso si utilizzi come rincalzo un dispositivo come un interruttore con bobina di apertura a comando mantenuto.
MODO C: modalita da selezionare in caso si utilizzi come rincalzo un dispositivo come un interruttore con bobina di apertura a comando impulsivo.

DISPOSIZIONE MORSETTI
Al CAz) 33 34 D \al V2 V3 N
PMVF52 |:|
QORI QOO0

DIMENSIONI MECCANICHE [mm]

P
P

Hooo
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=
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CARATTERISTICHE TECNICHE
Alimentazione ausiliaria Ingressi digitali
Tensione nominale Us 24 - 240V~ Numero di ingressi 5
24 - 240V= Tipo di ingresso Da utilizzare con contatto pulito con comune.
Limiti di funzionamento 0.9-1.1Us Tensione in uscita dal comune 5\=
Frequenza 45 - 55Hz Corrente d’ingresso 6mA
Potenza assorbita/dissipata Us 24V~ 2,5VA 1,6W max Contatto chiuso: massima tensione P,
Us 240V~ 6,2VA 2W max
Contatto aperto: 3,7V
Us 24V= 60mA 1,5W minima tensione ai capi del contatto
Us 240V= 7mA1,7W - - - -
— — — - Tensione nominale d’isolamento Ui 12V=
Tempo di immunita alla microinterruzione 240VAC 50Hz <2000ms -
240VDC <1000ms Isolamento Singolo, CAT IV®
24VAC 50Hz <30ms Condizioni ambientali
24VDC <15ms Temperatura d’impiego -20...460°C
Tensione nominale d’isolamento Ui 300V~ Temperatura di stoccaggio -30..480°C
Categoria di sovratensione Ul Umidita relativa <80% (IEC/EN/BS 60068-2-78)
Isolamento Singolo® Grado di inquinamento ambiente massimo 2
Ingressi voltmetrici Altitudine <2000m

Tipo di ingresso

Trifase + neutro

Tensione nominale Ue

400V~ fase-fase 230V~ fase-neutro

Campo di misura

40 - 480V~ fase-fase
23 - 277V~ fase-neutro

Frequenza nominale

50Hz

Campo di frequenza

45 - 55Hz

Tipo di misura

Vero valore efficace (TRMS)

Modalita di collegamento

Trifase con/senza neutro, monofase

Tensione nominale d’isolamento Ui

300V~ fase-neutro

Categoria di sovratensione %
Isolamento Singolo®
Accuratezza

Condizioni di misura

Temperatura +23°C +2°C

Tensione di fase

+0,5% (46...277V~) £0,5 digit

Tensione concatenata

+0,5% (80...480V~) +0,5 digit

Errori addizionali

Temperatura 0,01%/°K per V
Uscite a rele 0UT1-0UT2
Tipo di uscita 2 contatti in scambio
Tensione nominale di lavoro 250V~
Designazione IEC/EN 60947-5-1 0300/
OUT1 ACT 8A 250V~ - 8A 30V=
0UT2 ACT 5A 250V~ - 5A 30V=
Durata elettrica Contatto NA  2x10* operazioni
Vita meccanica 107 operazioni
Categoria di sovratensione il
Tensione nominale d’isolamento Ui 300V~
Isolamento Singolo®®
Uscite a rele OUT3
Tipo di uscita 1 uscita NA
Tensione nominale di lavoro 250V~
Designazione IEC/EN 60947-5-1 £300/
Contatto NA  AG1 2A 250V~ - 2A 30V=
Durata elettrica Contatto NA 2x10* operazioni

Vita meccanica

107 operazioni

Categoria di sovratensione

Tensione nominale d’isolamento Ui

300V~

Isolamento

Singolo®

Connessioni circuito alimentazione/misura tensioni

Tipo di morsetti A vite (fissi)

Sezione conduttori (min e max) 0,2..4,0mm? (24...12AWG)
Coppia di serraggio 0,8Nm (71b.in)
Connessione uscite relé

Tipo di morsetti A vite (fissi)

Sezione conduttori (min e max)

0,2...2,5mm? (24...14AWG)

Coppia di serraggio

0,44Nm (4lb.in)

Connessione ingressi digitali

Tipo di morsetti

A vite (estraibili)

N° di morsetti

5

Sezione conduttori (min e max)

0,2..2,5mm? (24..14AWG)

Coppia di serraggio

0.44Nm (4lb.in)

Contenitore

Esecuzione 4 moduli (DIN 43880)

Montaggio Guida DIN 35mm (IEC/EN/BS 60715) 0 a vite a mezzo
clip estraibili

Materiale Poliammide RAL 7035

Grado di protezione IP40 frontale

IP20 contenitore e morsetti

Peso

326g

Omologazioni e conformita

Conformi alle norme

CEl 0-21, IEC/EN/BS 60255-27, IEC/EN/BS 60255-26

© Isolamento Doppio verso il frontale.

® Le uscite dei rele devono essere utilizzate con lo stesso gruppo di tensione.

@ Per garantire un doppio isolamento verso il frontale, prevedere contatti di ingresso isolati in CAT IV a 300V.

APPARECCHIO LED DI CLASSE 1
RADIAZIONE LED INVISIBILE

950 nm, max 50 yW
EN 60825-1:1994+A1:2002+A2:2001
IEC 60825-1:1993+A1:1997+A2:2001
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