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VLG3...
WARNING! ATTENZIONE!
—  Larafully r2ad the manual beforz the instalation or use A —  Leggera attantamente il manuale prima dll'wiilzzo & linstalazione &
~  This equipment is to bz instalad by qualified personnel, complying to current standands, to avoid —  Omsti apparecchi devnno essers instalati da personale qualificato, nal rispetto dalle vigenti normative
damagas or safety hazards. impiantistiche, allo scopn di awiare danni @ parsone o coss.
- Before any maintenance operation on the device, remove all the voltages from measuring and supply inputs and - Prma di qualsiasi infervento sullo strumanto. toglisre tensione dagh ingressi di misura e di alimentazions
shart-circuit the CT input tarminals. cortocicuitare | trasformatori i corremte
- The marachurer cannot ke held responsile for electrical safity in case of imgeoper usa of the equipment. = Il costruttore non si assume responsahilit in mento alla sicurazza eletinca in caso di utilizzo impeoprio del disposinm.
- Products dlusiraied bersin are subject o alieration and changes withowt prior notice. Tachnical data and descriptions in - | prodotii descritti in guesin documento sono suscettibili in qualsiasi momento di evoluzioni o di modifiche.
{he dncumentation are accurate, bo the best of our knowledge, bat no liabiities for emmors, omissions or contingencies Le descrizioni ed i dafi a cataloga non possana pertanto avere alcun valore contrathuale
arizing there from are accapted. = Un inferruttore o disgintore va compraso nel’impianto eletinico del’edificio. Esso deve trovarsi in stretta vicinanza
- Acircuit beeaker must be included in the elecirical instalation of the building. [t must be installed dose by the dellapparacchio ed essers faciments r; ibiler da parte dnlfuparm'n Deve essere marchizto come i disposiio
cquipment and within ezsy raach of the oparator. It must be marked as the disconnecting device of the aquipment: di interruzions dell’2pparecchin: IEC/ENY m%w 1561131
IEC/ENBS B1010-1 §6.11.3.1. - Pulira I'spparecchio con panno morhbida, non usare prodott ahras'm. datergent fiquidi o solvanti.
- Clean the device with a soft dry clotic do not use abrasives, liquid detergants or sohenis.
lTI’lllTIlll LI'IHEAL
Lire attentivament le manuel avent towte whiisation & installation A Praed wctyciem | inshalacis urzsdzena naledy uwsdnie przeczyfat nink{szs instnkois &
—  Les apparzils dowent éfre instaléés par un personnel qualifi. condormémend aue nommes en vigueur — W ey uriknigela cbrazen ceth kb uszkodzania mienia tega typu uradzenia musza byt instdowane przez
en matiare d'mstallzbors, afin d'éviter de causer des dommapes 3 das parsonnes ow choses. wylesl feprwany peesanel, zpadnie 2 obowisujeymi prepsam.
- Ayan?fouta intarvention sur |'insbrument, mettre les entrées da mesure at d alimentation hors fension ef court-circuiter - Preed mapoczeciem @hichiohisk prac ra uzgdeeniu naledy cdlszzyt rapecis od weiét pomisrowych | z2silania oee zewmet
las framsfoemateurs g2 courant. 2anskl preekiatiie pradrwego.
- Le constructeer n'assume aucun: responsabiibd guant 4 la sécuritd dlectriqus en cas d'wlilsation impropra du - Producent rie prayjmije ne sebie odprwedzainosol 7 bezpleczatee elekrycane  praypedku niewkaszivegs uiykowana
dispositif. UrzsizEna.
- La;FpruduiI: décrits dans ce docement soni susceptibles d'évoluer ou de subir des modifications a n'importe quel - Fﬁmmr w ninefszym dokumence moga byt w ket chil udoskonalens Iub zmodyflowane. Oplsy orez dane
moment. Les descriptions et caractéristiques techniquas du catalogue ne peuvent don awir auouns velkur kataiogoe e moge misd W ZmEzh 2 b 2ains] a0 UMW,
contraciuele. - W instalacy: elekirycane| budyrku nalety uwzglednit przelgcanik b wilscanlk sutomatycany. Fownien on nadowat sg
- Un interrupteur ou disjonctaur doit étre inclus dans Finstalation &leciriges du bitiment. Calui-ci doit se rowver tout w biskom sgsiedzimie umadzenis | byt lswn osagaing pez cperatom. Musl bye cenaczony jgho wagdzenie shizace do
prés e Ia;|:arei| et |'npérateur doit Euuumr,l accader faviement. Il doit Etre marqué comme e disposiif o intermuption wylgczana urgteenis IECENBS 610904 §6.41.51.
de [appareil : IECENAS §1010-1 § .1 - Urzsdzenie naledy coydeid mickin someks, nis siosowsd Snodkow Solemmyeh, plynnych dete ngentow lub rozpuszezalniow.
—  Metaover I'appareil avec un chiffon dous, ne pas wilser de produits abrasids, ddtargents liquides ou solvarts.
ACHTUNGE T e T
- Digses Handbuch vor Gebrauch und Installation awimerksam kesen. .
- Zur Vermeidung won Personen- und Sachschaden ddrien diase Gerdbe ner von gualifiziertem « EHEEAN, AFERRTTE.
Facrpersonal und unter Befolgung der sinschiagigen Vorschritten installiart werden. _ s FESAEMEELBAERGEABTER  DECARBETEEEAE.
Luréa?;:;ﬂiﬂrqnﬁam Instrument die Spannungzzufue zu den Messengangen trennzn wnd die Stromwander . HEEAGEAMPESE . BERNESANKOEEARGENGE  FEECTMAR,
~  Bei sweckwidrigem Gebrauch der Vorrichiung ernimmt der Herstaller keine Hattung fiir die elektrizche Sicherhei. « MESFARESESRTESEOR ELSE,
- Dig in diesar Broschire heschrishenen Produkie kinnan jederzeit waiteranbwickelt und geindart werden. Dz im - 3
Katakog enéhaltenen Bsszhreigarygan wnd Dasen sind daher wmertindich und ohoe Gewah, EitENEEFEARaNER  ETEREE. ANSIMEETHTEERERUNGLRE O
- In die elakirischa Anlage des Gebaudes ist ein Assschalter odar Trannschaker ainzubausn. Digsar muss sich in HERE. aRRmae~EnRAEFaTaR,
unmittelbarer Mahe des Gerats tefinden und wom Bedienar lsicht zuganglich sein. Er muss als Trenmoerichbong filr das . BHGERESSERNEEE, ERECETHRERSGEASSRAAMENST, FESERS
Gerit gekennzeichnet senc [EC/ERVES B1010-1 §6.11.3.1. o
- Das Gerdt mit sinem weichen Tach reinigen, keing Scheuermittsl, Filissigrainiger oder Lisungsmitizl varwendsn HIENREGKFRE : IECENSS 610101 §6.11.31
« WERESATERNEE  ODERERN. REAREN.
I.IHIERTENI:I.II WE.U.?HPE#HEHHH
Lear atentamenta el manual antes de instalar y utilizar el regelador. (peckiie 4eW NACT YT & WIHTENY KTH JENIYATALMH YETPORITES, BHHATEN:HD (HAXINETEC § ONEPKSHIEN
- Este dispositvo debe sar instaladn por personal cualificado conforme a la nommativa de instalaciin HACTRALLIEFD PYROB0NCTES.
vigente a fin de evitar dafos parsonales o matariales. - B woferanng THEEW WH WSTERENEHONT VU=p0a MIHTEN [OVeeH Gyl CTANRTHCA TONBAD KB ETMIALNDOBSHHEIA NEJCOHBNIM
- Antzs de realizar cualquier cperacion en el dispositive, descomectar la tansidn de s entradas de alimentacian y 8 COOTEETLTRNA C REACTEIALMN HOQUSTHEE .
medida, y corocircutar los fransformadores de comisnse. - Mepag npoespennes nodie palior no Texkwmiezeony of oy WTpoicTes eofeomun aferiiime se
- Elfabricants no =2 responsatilizard de la seguridad elécrica en caso de que & disposiive no =2 utlica da forma MEMETHTENEHER W MIATRIOUME BOHEIE SOHTERTE), 3 THERE JBMIHYTE H3KD0THD BN00HHE KOHTEKTH! TRaRcoprarnza i (TT)
adepuada. ~  lpovBOMTEN: HE HECET DTBRTCTBEHOCTE 32 ofecnavenne answpod B CITYMEE HEHEQN T TN ESCEEHRA
- Los prodectos descritns én este documeto s2 pusden actualizar o modificar en cuzlquier momento. Por consiguients. yETpCTER.
las descripciones y oz datos tcnicos aqui comenides no tignan valor confractual. —  Mulend, OTHCAHSBE B HACTORLEM 0EYWSHTE, & NAfod MOMEST NOTYT NOOSE[VHYTHCA WIMESEHAMW NN
- La instalacion ekcirica del edificio debe disponer de un interaptor o dispuntor, Este deba encorfrarsa ceeca dal yCOERpuEHTE0REH M. TIDATOMY KATAN0KHBIE [SHHEIE W OTHCEHIR HE MOTYT [SCCMATIVBETECS KBS DEACTRATENBHEE C TI-0
dispositive, &n o lugar al que &l wsuario pusda accedar con facilided. Ademas. dshe llevar el mismo marcado que el FPEHA EHTRESTCR
esruptor del dispositivo (IECEMBS 61010-1 § 6.11.3.1) —  3NEMTOMMEEEER AT ARAHR [OMHE BTk OC81EHE BETOMETYHBZING BIHHETENEW, KIT006H Jomees (T pacnontsst
- Limpiar el dispositivo com un frapo swave; no utilzar productos sbasivos. detergentes liguidos ni disohventzs. afinss aBopynESHHA B ApaNenay ADCTNE CEJATINE, ASTOWITHHECHHA EaITATENS AOMTHEH BhiTh AROME KAMIZEH KK
oTMiraRUEe yTpoAcTeo ofopysnasie IECENBS 610101 § 6.11.3.1.
—  CMHETIY CTPCACTEA MROVER VL & NN Db VeATHIH Cyodh TERS, Bz npesEig BOpaIMEHbI METERSN0E, AL
NI CRENCTH Wl [T EfiTEnsh.
UPOZORMNEN] DiRKAT!
- Mdvod se pozorré roditte, ned zatnete reguidtor instalouat B poudival & — Monta) ve kullanimdan dnce bu el kistn) dikkatice puyume. &
~  Tato zafizeni em| incteloval valfkovzni pracmmicl v souladu = platrmi pledpisy 8 normami pro pledchézent - Bu sparatar kslere veya mesnalere zamr vemne iimalne kas yinndae olan sislem kumea narmianng ghee
Urzzd eob & podkazeni vid. kal fye personel tarefndan mante edimeld ider
~  Pfed bk zisahem do phstoje adpojie méficl 2 napdes valupy od napétl @ Zratle mansfmatnny proudy. - Aparals jeinaz) herhangl bir mdaralede buinmadan Gnze Sim gnglenndek gerlimi keap s ransfomativiedneds kisa
- \ioboe nenese ooporbonost 22 sekiricku bezvetnmsl v pfipadé nevhodreho pout hnd reguliston. devTe yapirniz
~  \yrobky popsané v iomio dokumenu mohiou kykol profit dpravam & datéim vivolem. Poplsy 2 (dsle wedend v ketalogu ~ Unetis aparatin hate hulammirdan keyraklanan eletirksel glrenlide st soumbdus ket emez.
rems{| proto Hdnou smivmi hodnotu. —  Budokimanda tanf edlen drinier her an ewrimbens weya dedisimiers apkin. Bu sebeple kamlogdak e ve dederer nehangl bir
- Spinat & odpojovat [ nutna 2sbudovat do elekiscksnn mzvody v budové. Musej byt nenstsmaEne v ¥ané bilzkoe phatmje B bafieyio defen haiz defjidr.
snadng doshipné preceynky cheluhy. Je rutna hi aznadl ke vwodnecl zafizen| piistoe: IECENBS B10104 §6.11.31. ~  Binaren ele ki setemindi br anshiar veya saker buunmalids. Bu anshiar veya saker operatiin koleghhla uesatiecef) yakn
~ Piitref &siéte mékaoy ulbrkou. nepoulivefe Atrazani proculty, lekuts Betidla & rozpousibdla, b yeecke oimalicir, Agarati (chaz) dsweden gharima gy yepan bu anehia veya salenn markas:
IECENES 6101 §E 1131,
~  Aparah [ohag] s deterien veya sclvent kulanzrsk yumusak br bez lle dinz agndric temzi lriken hulameyne.
MERTIZARE! UPOZORENJE!

it cu stenje manuakl hainte de instalare s iizane. &

Apest echipament va 1 instalst de personal cabficst, fn conformisie ou standsrdele actusle, peniry 2 evia

daleriorin sau percolels.

Inainte g2 efeciuares oicde| operauni de intretirer: Bsupra dspedbvad, indepdria) toste tensunie de |a inldele de

mdzurare 3l de aimentane o seumerculls) tomele o inrane CT.

Froducsiml nu peate fi conaiderst responzatil peri siguents eleckics in caz de uilzan: ncorectd & echipamentu.

Produssle lusvate in prezentul sunt supuse modiiclrior 3l schimbadior far notificare anterinard. Datele tshnics g destrierls

din documentse sunt precse. in misura cunosinjelor noastne, dar nu S8 Bocepta nizo rispurdere pente erorie, omiere sau

evenimentel: neprevATUe Care BPAr C3 UMM 8 Boesima

Trebule nclus un dishncior in insteeja elecirics a cédn. Aesta etule instslst aprepe de echipament 3l intr-0 zond usor

gmessma operatorl. Aresta ety ke marcat ca find dspooiind de deconetane al echipamentui: IECENBS 61010-1 §
131,

Prig instalacie Il kondiena wedajs, pabljve probiape upule. &
v ureda] mom instalived, u sklsdu & vabetim nomama, obudens osuta kako bl 5= Lzhjegle et () sgumasne

opasmoed.

Prie bl kakvog zzhvala na ureda)y oigofle napsfnie s mjemih | nzpajitih deze | krathe spofie ulzne stezafie sinjnog
transfrmatore.

Prozendat ne snoel nogovomas! 28 elekinéng squmost u sluta nepradingg Iocnﬂrqacfrerre.

Ol prikazan wedaf predeel je stalnog usawSavan(a | promiena bez prethodne najave. Tehnitd podect | apls! u oMm uputama
gu ténl, all ne preuzismams pagovomoat 1a muletine nenamems gretke.

\f elekrinu instalaciy zgrade mora bl instainan prebidat. Cn moe b instabran olzu uredsja | na dobrst rke cpesten, 18
oanatan kao rastadfat u skladu s nomom (BCENEBS 610001 §6.11.34

\redlsf istite 5 messnm, Suhom krpam bez primgens abraziva, tekutng, elapala i delestbents.
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1. NAVIGACE V MENU
1.1, Funkce ovladaciho panelu

V nésledujici tabulce jsou uvedeny nazvy a funkce oviddacich tlacitek a LED diody na klavesnici.

Tlacitko Nazev Popis
7segmentovy displej Indikator SET LED blika chodem konfigurace parametri a kdyZ kldvesa ESC funguje jako multifunkéni klavesa.
Indikator RUN LED sviti (trvale) chodem provozu a blika chodem zrychlovani nebo zpomalovani.
Indikator FWD LED sviti (trvale) chodem jizdy vped.
Indikator REV LED dioda sviti (trvale) chodem jizdy vzad.
m SPUSTIT Slouzi ke spusténi ménice
STOP/RESET STOP: Zastavi ménic.

RESET: Resetuje méni¢ v pfipadé poruchy nebo selhani

AY Prepinani mezi kddy nebo zvySovani &i snizovani hodnot parametrd.
MODE/SHIFT Pii nastavovani parametrti se pohybuje mezi skupinami nebo na €islici vievo. Stisknéte klavesu MODE/SHIFT jesté jednou
MODE na maximalnim poctu &islic, abyste se presunuli na minimaini poget &islic.
SHIFT
ENTER Pfepne z vybraného stavu parametru do stavu zadavani. Upravi
ENT parametr a potvrdi zménu.

Pfi poruse se z obrazovky poruchy dostanete na obrazovku s informacemi o provozu.

m: Frekvence Slouzi k nastaveni provozni frekvence.

ESC Funguje jako kldvesa ESC, pokud jsou sou€asné stisknuty dvé klavesy z klaves [MODE/SHIFT], [A]a[V].
= — Stisknutim klavesy ESC v rezimu navigace po skupinach prejdete na Uvodni obrazovku (obrazovku zobrazeni frekvence).
+

— Stisknéte v rezimu zmény parametrd kldvesu ESC, abyste presli do reZimu navigace po skupinach bez uloZeni.

1.2. Navigace v nabidce
— Kddy Ize vyvolat stisknutim tlacitek [A] a [V].
— K polozkam se dostanete stisknutim tlacitka [ENT].

— K skupindm se dostanete pomoci tladitka [MODE/SHIFT].
— Pfistup ke skupindm v opaéném sméru Ize ziskat stisknutim tla¢itka [MODE/SHIFT] na déle neZ 1 sekundu.
— K parametriim se dostanete pomoci tlaéitek [A] a [V].
— Stisknéte tlaCitko [ENT] pro zménu nastaveni parametru.
— Stisknéte dvakrat tlacitko [ENT] pro
uloZeni nastaveni.

Ovladaci menu pouziva nasledujici skupiny.
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Ovladaci nabidka obsahuje nasledujici

motor)

Skupina Zobrazeni Popis

Provoz - Nastavuje zakladni parametry pro provoz ménice.

Méni¢ (Drive) dr Nastavuje parametry pro zakladni operace. Patfi mezi né ruéni provoz, vyhodnoceni kapacity motoru, zvySeni
to¢ivého momentu a dals$i parametry souvisejici s klavesnici.

Zakladni (Basic) bA Konfiguruje parametry zakladniho provozu. Mezi tyto parametry patfi parametry motoru a parametry frekvence pro
vicestupriovy provoz.

Pokrocilé (Advanced) Ad Nastavuje vzorce zrychleni nebo zpomaleni, frekvenéni limity atd.

Ovladani (Control) Cn Nastavuje funkce souvisejici s bezsenzorovym vektorovym fizenim.

Vstupni svorka (Input) In Nastavuje funkce souvisejici se vstupnimi terminaly, v€etné digitalnich multifunkénich vstupl a analogovych
vstupd.

Vystupni terminal (Vystup) ou Konfri)guruje funkce souvisejici s vystupnimi svorkami, jako jsou relé a analogové vystupy.

Komunikace (Communication) CM Konfiguruje funkce komunikace pro RS-485 nebo jiné komunikaéni moznosti.

Aplikace (Application) AP Nastavuje funkce souvisejici s PID regulaci.

Ochrana (Protection) Pr Nastavuje funkce ochrany motoru a ménice.

Sekundarni motor (2. M2 Konfiguruje funkce souvisejici se sekundarmim motorem.

Skupina sekundarniho motoru (M2) se na klavesnici zobrazi pouze v pfipadé, Ze je jeden z multifunkénich
vstupnich terminalt (In.65-In.69) nastaven na hodnotu 26 (sekundari motor).

2. RESETOVANi PARAMETRU NA VYCHOZI HODNOTY

Chcete-li resetovat parametry frekvenéniho ménice na tovami hodnoty, postupujte takto:

— Stisknéte tlacitko MODE/SHFT 258 | dokud se nezobrazi dr.0.

- Pomoci Sipek nahoru a doll']= : prejdéte na parametr dr.93 a nastavte jeho hodnotu na 1.

- Stisknéte dvakrat ENTH pro uloZeni parametrd. Po dokongeni inicializace se znovu zobrazi dr.93.

3. OVLADANI SPUSTENI/STOP MOTORU
3.1. 2vodiCové ovladani z flexibilniho svorkovnice I/0

@',

() u|lw|w|Q
~ wiprown|
Parametr Funkce Nastaveni Popis
drv Zdroj pfikazu 1 1=pfikaz z svorkovnice. P1: chod vpfed,
P2: chod vzad
2= piikaz z blokového terminalu. P1:
pfikaz chodu, P2: pfikaz zpétného chodu
In.65 Multifunkéni vstup P1 1 Prikaz vpfed
Vstup 66 Multifunkéni vstup P2 2 Pfikaz zpétného chodu
3.2. 3vodicové ovladani z flexibilniho svorkovnice /0
Parametr Funkce Nastaveni Popis
drv Zdroj pfikazu 1 Pfikaz z svorkovnice
In.65 Multifunkéni vstup P1 1 Chod vpred
In.66 Multifunkéni vstup P2 2 Zpétny chod
In.69 Multifunkéni vstup P5 14 STOP
3vodicové ovladani
t
o L S
P1 m
P2 |

P5

[3-wire operation]

s el

c o

=1 = w
=\ \: £/
S 2

a (4]
N|lU|O|Tw|wo|ow|0
Arlr|INW|dO|Z
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3.3. Zklavesnice

Start
Stop
Parametr Funkce Nastaveni Popis
drv Zdroj pfikazu 0 Klavesnice
3.4, Z komunika¢niho portu RS485
re—
Pin8S- mp
1
Pin 15+ mp
—
Parametr Funkce Nastaveni Popis
drv Zdroj pfikazu 3 Spustit pfikaz z vestavéného
RS485 (Modbus-RTU)
CM.01 Sériovy uzel 1-250 Sériovy uzel Modbus
CM.02 Protokol 0 Modbus-RTU
CM.03 PFenosova rychlost 3 9600 bps
CM.04 Format dat 0 8 datovych bitli, bez parity, 1 stop bit

4. NASTAVENI FREKVENCE
4.1. Zklavesnice

Zvy3eni frekvence

Snizeni frekvence

Parametr Funkce Nastaveni Popis
Frq Zdroj nastavené hodnoty frekvence 1 Frekvence nastavena z klavesnice
dr.19 Minimalni frekvence 0,0 Hz Zadejte hodnotu minimalni frekvence
dr.20 Maximalni frekvence 50,00 Hz Zadejte hodnotu maximalni frekvence
ACC Doba zrychleni 50s Zadejte hodnotu doby zrychleni
deC Doba zpomaleni 50s Zadejte hodnotu doby zpomaleni

4
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4.2. Z integrovaného predniho

Parametr Funkce Nastaveni Popis
Frq Zdroj nastavené hodnoty frekvence 4 Frekvence nastavena pomoci integrovaného
predniho potenciometru
dr.19 Minimalni frekvence 0,0 Hz Zadejte hodnotu minimalni frekvence
dr.20 Maximalni frekvence 50,00 Hz Zadejte hodnotu maximalni frekvence
ACC Doba zrychleni 50s Zadejte hodnotu doby zrychleni
dEC Doba zpomaleni 50s Zadejte hodnotu doby zpomaleni
In.39 Hodnota frekvence pfi minimalnim 0 Hodnota frekvence % pii minimalnim
nastaveni pfedniho potenciometru nastaveni pfedniho potenciometru
In.41 Hodnota frekvence pfi maximalnim 100 Hodnota frekvence v % pfi maximalnim
nastaveni pfedniho potenciometru nastaveni predniho potenciometru
4.3. Z externiho potenciometru
Potentiometer
< <|s|E|IQ|w
D= (NOZ|+
Parametr Funkce Nastaveni Popis
Frq Zdroj nastavené hodnoty frekvence 2 Frekvence nastavena pomoci analogového vstupu
napéti V1
dr.19 Minimalni frekvence 0,0 Hz Zadejte hodnotu minimalni frekvence
dr.20 Maximalni frekvence 50,00 Hz Zadejte hodnotu maximalni frekvence
ACC Doba zrychleni 50s Zadejte hodnotu doby zrychleni
dEC Doba zpomaleni 50s Zadejte hodnotu doby zpomaleni
In.01 Hodnota maximalni frekvence 50 Hz Maximalni frekvence dosazitelna
pomoci potenciometru (pfi
In.11=100 %)
In.09 Hodnota frekvence, kdyz je V1 na minimu 0 Minimaini hodnota frekvence vztazend k
In.01 (0 % z 50 Hz = 0 Hz)
In.11 Hodnota frekvence, kdyZ je V1 na maximu 100 Maximalni hodnota frekvence podle In.01
(100 % z 50 Hz = 50 Hz)
4.4. Z analogového vstupniho signalu typu 0-10V
+ -
<|<|=|2[2Q|wn
z|=|INOIZ|+
Parametr Funkce Nastaveni Popis
Frq Zdroj nastavené hodnoty frekvence 2 Frekvence nastavena pomoci analogového vstupu
napéti V1
dr.19 Minimalni frekvence 0,0 Hz Zadejte hodnotu minimalni frekvence
dr.20 Maximalni frekvence 50,00 Hz Zadejte hodnotu maximalni frekvence
ACC Doba zrychleni 50s Zadejte hodnotu doby zrychleni
dEC Doba zpomaleni 50s Zadejte hodnotu doby zpomaleni
In.01 Maximalni hodnota frekvence 50 Hz Maximalni frekvence dosazitelna s analogovym
vstupem (pfi In.11=100 %)
In.09 Hodnota frekvence, kdyZ je V1 na minimu 0 Minimalni hodnota frekvence vztazena k
In.01 (0 % z 50 Hz = 0 Hz)
In.11 Hodnota frekvence, kdyz je V1 na maximu 100 Maximalni hodnota frekvence vztazena k
In.01 (100 % z 50 Hz = 50 Hz)
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4.5. Z analogového vstupniho signalu typu 4-20 mA

+

N

dA

<
[y

O

<

w
<+

Analogovy signal 4-20 mA

(]
B

N

2vodicovy snimac s vystupem 4-
20 mA, napdjeny 24 V DC

Parametr Funkce Nastaveni Popis

Frq Zdroj nastavené hodnoty frekvence 5 Frekvence nastavena pomoci aktualniho
analogového vstupu 12

dr.19 Minimalini frekvence 0,0 Hz Zadejte hodnotu minimalni frekvence

dr.20 Maximalni frekvence 50,00 Hz Zadejte hodnotu maximalni frekvence

ACC Doba zrychleni 50s Zadejte hodnotu doby zrychleni

deC Doba zpomaleni 50s Zadejte hodnotu doby zpomaleni

In.01 Hodnota maximaini frekvence 50 Hz Maximalni frekvence dosazitelna s analogovym
vstupem (pfi In.56=100 %)

In.53 Minimalni hodnota vstupu 12 4mA Minimaini hodnota 12 = 4 mA

In.54 Hodnota frekvence pii minimaini hodnoté 12 | 0 % Hodnota frekvence pfi 12=4 mA
(0 % z 50 Hz = 0 Hz)

0,55 Maximalni vstupni hodnota 12 20 mA Maximalni hodnota 12 = 20 mA

In.56 Hodnota frekvence, kdyz je 12 na maximu 100 Hodnota frekvence pfi 12=20 mA
(100 % z 50 Hz = 50 Hz)

4.6. S pfednastavenymi frekvenénimi hodnotami

Step O

A 4]
: S i '\5 0
: ' i i ! 6
IR \ O\ N\
P3 | | f [
P4 | —
:  E—
- N|D|o|lo|lo|o]|0
X AR INW|IEA]|UL z
RX [ ]
P3 = Vybér prednastavené frekvence, prvni
bit P3 = Vybér pfednastavené frekvence, druhy bit
P3 = Vybér pfednastavené frekvence, tfeti bit
P5 P4 P3 Aktivovana prednastavena frekvence
(treti bit) (druhy bit) (prvni bit)
Otevieno Otevieno Otevieno Neni aktivovana Zadna prednastavena frekvence. Frekvence se nastavuje podle zdroje nastaveného v poli Frq
Rozepnout Otevfeno Seprano Prednastavena frekvence 1
Otevieno Seprano Otevieno Prednastavena frekvence 2
Otevieno Seprano Seprano Prednastavena frekvence 3
Seprano Otevieno Otevieno Prednastavena frekvence 4
Seprano Otevieno Seprano Prednastavena frekvence 5
Seprano Seprano Otevieno Prednastavena frekvence 6
Seprano Seprano Seprano Pfednastavena frekvence 7
6
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Parametr Funkce Nastaveni Popis

dr.19 Minimalni frekvence 0,0 Hz Zadejte hodnotu minimalni frekvence
dr.20 Maximalni frekvence 50,00 Hz Zadejte hodnotu maximalni frekvence
ACC Doba zrychleni 50s Zadejte hodnotu doby zrychleni

deC Doba zpomaleni 50s Zadejte hodnotu doby zpomaleni

In.67 Multifunkéni vstup P3 7 V/ybér pfedvolené frekvence, prvni bit
In.68 Multifunkéni vstup P4 8 Vybér pfedvolené frekvence, druhy bit
In.69 Multifunkéni vstup P5 9 Viybér pfedvolené frekvence, treti bit
St Prednastavena frekvence 1 ..Hz Hodnota prednastavené frekvence 1
St2 Prednastavena frekvence 2 ..Hz Hodnota prednastavené frekvence 2
St3 Prednastavena frekvence 3 ..Hz Hodnota prednastavené frekvence 3
bA.53 Prednastavena frekvence 4 ..Hz Hodnota prednastavené frekvence 4
bA.54 Prednastavena frekvence 5 ..Hz Hodnota prednastavené frekvence 5
bA.55 Prednastavena frekvence 6 .. Hz Hodnota prednastavené frekvence 6
bA.56 Prednastavena frekvence 7 .. Hz Hodnota prednastavené frekvence 7

4.7. Z potenciometru motoru (MOP)

% =
3 3
S\ \ 8
=
=
N|lolo|lo|le|lel|O
AlRr|INWiAlU|Z
Parametr Funkce Nastaveni Popis
In.67 Multifunkéni vstup P3 Nahoru Funkce MOP UP
Vstup 68 Multifunkéni vstup P4 Dold Funkce MOD DOWN
Ad.65 Pamét MOP Ano/Ne Ano: frekvence nastavena pomoci MOP se ulozi
v pfipadé ztraty pfikazu ke spusténi, vypadku
napajeni nebo alarmu. Ne: v pfipadé ztraty
pfikazu ke spusténi, vypadku napajeni nebo
alarmu se ménic restartuje od 0 Hz.
Ad.85 ReZim nahoru/doll 0 Pokud je pfikaz drzen stisknuty, frekvence se
plynule zvySuje/snizuje.

4.8. Z komunikacniho portu RS485

Pin 8 S- mup
!
Pin 1 S+»

—_—

Parametr Funkce Nastaveni Popis

Frq Zdroj nastavené hodnoty frekvence 6 Regulace frekvence pres vestavény
RS485 (Modbus-RTU)

dr.19 Minimalini frekvence 0,0 Hz Zadejte hodnotu minimalni frekvence

dr.20 Maximalni frekvence 50,00 Hz Zadejte hodnotu maximalni frekvence

ACC Doba zrychleni 50s Zadejte hodnotu doby zrychleni

deC Doba zpomaleni 50s Zadejte hodnotu doby zpomaleni

CM.01 Sériovy uzel 1-250 Sériovy uzel Modbus

CM.02 Protokol 0 Modbus-RTU

CM.03 PFenosova rychlost 3 9600 bps

CM.04 Format dat 0 8 datovych bitli, bez parity, 1 stop bit
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4.9. PID regulace

Parametr Funkce Nastaveni Popis
AP.01 PID povolit 2 Funkce PID povolena
AP.20 Zdroj nastavené hodnoty PID 0-6 0 = klavesnice
1= analogovy vstup napéti V1
3 = integrovany predni potenciometr
4 = analogovy proudovy vstup 12
5 = RS485
AP.21 Zdroj zpétné vazby PID 0-5 0 = analogovy vstup napéti V1
2 = integrovany pfedni potenciometr
3 = analogovy proudovy vstup |2
4 = RS485
AP.29 Maximalni frekvence 50,00 Hz Zadejte hodnotu maximalni frekvence
AP.30 Minimaini frekvence 30,00 Hz Zadejte hodnotu minimalni frekvence
AP.37 Rezim spanku PID: doba zpozdéni .. S Rezim spanku PID se aktivuje, pokud je
frekvence nizsi nez AP.38 po dobu del$i nez
AP.37
AP.38 Rezim spanku PID: prahova hodnota frekvence | ... Hz ReZim spanku PID se aktivuje, kdyZ je frekvence
nizsi nez AP.38 po dobu del$i nez AP.37
AP.39 PID prahova hodnota pro probuzeni 0-100 Nastavte prahovou hodnotu pro deaktivaci
rezimu spanku
AP.40 Rezim probuzeni 01 0 = pod Urovni. ReZim PID se aktivuje, kdyz
proménna zpétné vazby klesne pod AP.39
1= nad Urovni. ReZim PID se aktivuje, kdyz
vstupni veli€ina stoupne nad AP.39
ACC Doba zrychleni 50s Zadejte hodnotu doby zrychleni
dEC Doba zpomaleni 50s Zadejte hodnotu doby zpomaleni
5. PARAMETRY MOTORU
Parametr Funkce Nastaveni Popis
dr.09 Rezim fizeni motoru 04 0 = charakteristika
Vif 4 = otevfena
smycka
bA.07 Tvar V/f 0-3 0 = linearni V/f
1 = kvadraticka charakteristika V/f
2 = VIf uzivatel
3 = kvadraticky prdchod V/f pro ¢erpadla a
ventilatory
bA.10 Jmenovité frekvence 01 0=60Hz
1=50Hz
bA.11 Pocet pélt motoru Zadejte pocet polt motoru
bA.12 Jmenovita skluzova rychlost _ot/min Nastavte jmenovitou skluzovou
rychlost Vypogita se jako: fr —
(ot./min. x P)/120 Kde:
fr je jmenovita frekvence
rpm je jmenovita otacka motoru
P je pocet polu
bA.13 Jmenovity proud motoru _A Nastavte jmenovity proud motoru
bA.14 Proud motoru bez zatéze _A Nastavte jmenovity proud motoru bez zatéze
bA.15 Jmenovité napéti motoru % Nastavte jmenovité napéti motoru
bA.16 Uginnost motoru % Nastavte Ucinnost motoru (%)
Pr.40 Elektronicka tepelna ochrana motoru 0-2 0 = tepelna ochrana vypnuta
1 = tepelna ochrana zapnuta, stop
2 = tepelna ochrana zapnuta, stop s brzdnou
rampou
6. DALSI FUNKCE
6.1. Nastaveni rezimu stopu
Parametr Funkce Nastaveni Popis
Ad.08 Rezim stopu motoru (stop) 0 0 = zpomalovaci rampa
1 = brzdéni stejnosmérnym proudem
2 = volnochod
4 = silové brzdéni
8
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6.2. Konfigurace funkce reléového vystupu

4

> 0O @)
=== N
Parametr Funkce Nastaveni Popis
0uU.31 Funkce reléového 29 (vychozi relé 1) 29 = Porucha. Relé se spina v pfipadé alarmu.
0u.33 vystupu 1 Funkce 14 (vychozi relé 2) 14 = Chod. Relé je aktivni, dokud je méni¢
reléového vystupu 2 bézi.
4 = Frekvenc¢ni prahova hodnota. Vystup se
aktivuje, pokud je vystupni frekvence
VLG3 vyssi nez prahova hodnota
nastavena v OU.57 (Sitka pasma
0U.58 = 0 Hz)
Dal$i funkce najdete v pfirucce k 1747.
6.3. Konfigurace funkce analogového vystupu AO
10mA
12VDC
<|<|=[2|2|lv|lwn
(=M™ (@] g + 1
Parametr Funkce Nastaveni Popis
0u.01 Analogova funkce AO 0 0 = Vystupni frekvence (vystup 10 V je

generovan z frekvence nastavené v
dr.20).

1 = Vystupni proud (vystupni napéti 10 V je
odvozeno z 200 % jmenovitého proudu
ovladace).

2 = Vystupni napéti

8 = Nastavena hodnota frekvence. (10V vystup
pfi maximalni frekvenci dr.20).

Dal$i funkce najdete v pfiruéce k modelu 747.
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6.4. Aktivace funkce spousténi pfi zapnuti napéjeni (AUTOSTART)

v¢

1d
dd

Gd
ND

0| O
w |

Parametr

Funkce

Nastaveni

Popis

drv

Zdroj prikazu

1,2

1 = pfikaz z svorkovnice. P1: chod
vpfed, P2: chod vzad

2 = pfikaz z svorkovnice.
P1: pfikaz ke spusténi, P2: pfikaz k
obraceni sméru

Ad.10

Spusténi po zapnuti napajeni

Motor se spusti automaticky po zapnuti
napdjeni VLG3. Je nutné, aby byla funkce
chodu pfifazena k digitalnimu vstupu, ktery
musi zUstat sepnuty, aby byl umoznén
automaticky restart.

In.65

Multifunkéni vstup P1

Prikaz pro jizdu vpied

UPOZORNENI! Aktivace tohoto rezimu zp(isobi automaticky restart motoru pfi zapnuti sitového napéti frekvenéniho ménice VLG3. Ovéite, zda jsou spinény viechny bezpeénostni pozadavky.

7. BEZNE CHYBOVE KODY

setrvacnosti zatéze.

Na vystupu ménice doslo k pretizeni.
Vstupni napéti je pfilis§ vysoké.
Doslo k zemnimu spojeni na vystupu
ménice.

Izolace motoru je poskozena.

Chybovy kod Popis Mozné pficiny Reseni
Pretizeni Zatizeni je vétSi nez jmenovity vykon motoru. | Vyménte motor a méni¢ za modely s vySsi
b kapacitou.
Nastavena hodnota pro droven vypnuti pfi
pretizeni (Pr.21) je pfili§ nizka. Zvyste nastavenou hodnotu pro Uroveri vypnuti pfi
pretizeni.
Nadproud Doba zrychleni/zpomaleni je pfili§ kratka Zvyste dobu zrychleni/zpomaleni.
Er h vzhledem k setrvagnosti zatéze.
T
Z3téZ ménice je vetsi nez jmenovity vykon. Vyménte méni¢ za model s vy$Si
kapacitou.
Mechanicka brzda motoru pracuje
prilis rychle. Zkontrolujte mechanickou brzdu.
V kabelazi ménice doslo k zemnimu
spojeni. Zkontrolujte vystupni kabelaz.
Izolace motoru je poSkozena.
\lymérite motor.
Prepéti Doba zpomaleni je pfili§ kratka vzhledem k | Zvyste dobu zpomalovani.

Pouzijte brzdovou jednotku.

Zjistéte, zda vstupni napéti nepresahuje
stanovenou hodnotu.

Zkontrolujte vystupni kabelaz.

Vymérite motor.

q=K

Prehrati motoru

Motor se piehral.
Z3téz ménice je vy$Si nez jmenovity vykon.

Nastavena hodnota elektronické tepelné
ochrany je prili§ nizka.

Méni¢ byl po delSi dobu provozovan pri
prili§ nizkych otackach.

Snizte zatiZeni nebo provozni frekvenci.

Vyménte méni¢ za model s vy$Si
kapacitou.

Nastavte vhodnou uroven elektronické tepelné
ochrany (ETH).

Vymeérte motor za model, ktery dodava
chladicimu ventilatoru vice energie.

Prehfati napajeci jednotky

Vyskytl se problém s chladicim systémem.

Chladici ventilator ménice byl v provozu po
del$i dobu.

Okolni teplota je pfili§ vysoka.

Zjistéte, zda vstup, vystup nebo odvétravaci
otvor neblokuje cizi pfedmét.

Vymérte chladici ventilator.

Udrzujte teplotu okoli pod 50 °C.

10
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