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Web: www.LovatoElectric.com

WARNING!

— Carefully read the manual before the installation or use.

- This equipment is to be installed by qualified personnel, complying to current standards, to avoid
damages or safety hazards.

- Before any maintenance operation on the device, remove all the voltages from measuring and supply inpu
and short-circuit the CT input terminals.

- The manufacturer cannot be held responsible for electrical safety in case of improper use of the equipment.

- Products illustrated herein are subject to alteration and changes without prior notice. Technical data and
descriptions in the documentation are accurate, to the best of our knowledge, but no liabilities for errors,
omissions or contingencies arising there from are accepted.

- Acircuit breaker must be included in the electrical installation of the building. It must be installed close by
the equipment and within easy reach of the operator. It must be marked as the disconnecting device of the
equipment: IEC /EN/BS 61010-1 § 6.11.3.1.

- Clean the device with a soft dry cloth; do not use abrasives, liquid detergents or solvents.
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ATTENZIONE!

- Leggere attentamente il manuale prima dell'utilizzo e I'installazione.

- Questi apparecchi devono essere installati da personale qualificato, nel rispetto delle vigenti
normative impiantistiche, allo scopo di evitare danni a persone o cose.

- Prima di qualsiasi intervento sullo strumento, togliere tensione dagli ingressi di misura e di alimentazione e
cortocircuitare i trasformatori di corrente.

~ I costruttore non si assume responsabilita in merito alla sicurezza elettrica in caso di utilizzo improprio del
dispositivo.

— | prodotti descritti in questo documento sono suscettibili in qualsiasi momento di evoluzioni o di modifiche.
Le descrizioni ed i dati a catalogo non possono pertanto avere alcun valore contrattuale.

- Un interruttore o disgiuntore va compreso nellimpianto elettrico dell'edificio. Esso deve trovarsi in stretta
vicinanza dell'apparecchio ed essere facilmente raggiungibile da parte dell'operatore. Deve essere marchiato
come il dispositivo di interruzione dell'apparecchio: IEC/EN/BS 61010-1 § 6.11.3.1.

— Pulire I'apparecchio con panno morbido, non usare prodotti abrasivi, detergenti liquidi o solventi.

ATTENTION !

- Lire attentivement le manuel avant toute utilisation et installation.

— Ces appareils doivent étre installés par un personnel qualifié, conformément aux normes en vigueur
en matiere d'installations, afin d'éviter de causer des dommages a des personnes ou choses.

— Avant toute intervention sur I'instrument, mettre les entrées de mesure et d'alimentation hors tension et
court-circuiter les transformateurs de courant.

- Le constructeur n'assume aucune responsabilité quant a la sécurité électrique en cas d'utilisation impropre
du dispositif.

— Les produits décrits dans ce document sont susceptibles d'évoluer ou de subir des modifications a n'importe
quel moment. Les descriptions et caractéristiques techniques du catalogue ne peuvent donc avoir aucune
valeur contractuelle.

- Un interrupteur ou disjoncteur doit étre inclus dans I'installation électrique du batiment. Celui-ci doit se
trouver tout prés de I'appareil et 'opérateur doit pouvoir y accéder facilement. Il doit étre marqué comme le
dispositif d'interruption de 'appareil : IEC/ EN/BS 61010-1 § 6.11.3.1.

— Nettoyer 'appareil avec un chiffon doux, ne pas utiliser de produits abrasifs, détergents liquides ou solvants.
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- Przed uzyciem i instalacjg urzadzenia nalezy uwaznie przeczyta¢ niniejsza instrukcje.

— W celu unikniecia obrazen os6b lub uszkodzenia mienia tego typu urzadzenia musza by¢ instalowane przez
wykwalifikowany personel, zgodnie z obowiazujacymi przepisami.

- Przed rozpoczeciem jakichkolwiek prac na urzadzeniu nalezy odtgczy¢ napiecie od wej$¢ pomiarowych i zasilania oraz
zewrze¢ zaciski przektadnika pradowego.

- Producent nie przyjmuje na siebie odpowiedzialno$ci za bezpieczenstwo elektryczne w przypadku niewtasciwego
uzytkowania urzadzenia.

- Produkty opisane w niniejszym dokumencie moga by¢ w kazdej chwili udoskonalone lub zmodyfikowane. Opisy oraz
dane katalogowe nie moga mie¢ w zwiazku z tym zadnej wartosci umowne;.

- W instalacji elektrycznej budynku nalezy uwzgledni¢ przetacznik lub wytacznik automatyczny. Powinien on znajdowaé
sig w bliskim sasiedztwie urzadzenia i by¢ fatwo osiagalny przez operatora. Musi by¢ oznaczony jako urzadzenie
stuzace do wylaczania urzadzenia: [EC/ EN/BS 61010-1 § 6.11.3.1.

- Urzadzenie nalezy czysci¢ migkkq szmatka, nie stosowac $rodkow $ciernych, ptynnych detergentow lub rozpuszcza

ACHTUNG!

- Dieses Handbuch vor Gebrauch und Installation aufmerksam lesen.

— Zur Vermeidung von Personen- und Sachschaden diirfen diese Gerate nur von qualifiziertem
Fachpersonal und unter Befolgung der einschlégigen Vorschriften installiert werden.

- Vor jedem Eingriff am Instrument die Spannungszufuhr zu den Messeingéngen trennen und die Stromwandler
kurzschlieBen.

- Bei zweckwidrigem Gebrauch der Vorrichtung Ubernimmt der Hersteller keine Haftung fiir die elektrische Sicherheit.

- Die in dieser Broschiire beschriebenen Produkte kénnen jederzeit weiterentwickelt und geéndert werden. Die im
Katalog enthaltenen Beschreibungen und Daten sind daher unverbindlich und ohne Gewahr.

- In die elektrische Anlage des Gebaudes ist ein Ausschalter oder Trennschalter einzubauen. Dieser muss sich in
unmittelbarer Nahe des Geréts befinden und vom Bediener leicht zuganglich sein. Er muss als Trennvorrichtung fir
das Gerat gekennzeichnet sein: IEC/ EN/BS 61010-1 § 6.11.3.1.

- Das Gerat mit einem weichen Tuch reinigen, keine Scheuermittel, Fliissigreiniger oder Losungsmittel verwenden.

ADVERTENCIA

- Leer atentamente el manual antes de instalar y utilizar el regulador.

- Este dispositivo debe ser instalado por personal cualificado conforme a la normativa de instalacion
vigente a fin de evitar dafios personales o materiales.

- Antes de realizar cualquier operacion en el dispositivo, desconectar la corriente de las entradas de aliment
cion y medida, y cortocircuitar los transformadores de corriente.

- El fabricante no se responsabilizara de la seguridad eléctrica en caso de que el dispositivo no se utilice de
forma adecuada.

-Los productos descritos en este documento se pueden actualizar o modificar en cualquier momento. Por
consiguiente, las descripciones y los datos técnicos aqui contenidos no tienen valor contractual.

-La instalacion eléctrica del edificio debe disponer de un interruptor o disyuntor. Este debe encontrarse cerca
del dispositivo, en un lugar al que el usuario pueda acceder con facilidad. Ademas, debe llevar el mismo

marcado que el interruptor del dispositivo (IEC/ EN /BS 61010-1 § 6.11.3.1).

-Limpiar el dispositivo con un trapo suave; no utilizar productos abrasivos, detergentes liquidos ni disolventes
ni disolventes.
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NPEAYNPEXOEHUE!

— Mpexae Yem npucTynaTb kK MOHTaXY UMK KCMNyaTaLum yCTPOCTBa, BHUMATENBHO 03HaKOMbTECH C

oflepXaHnem HacTosILLero pyKkoBOACTBa.

— Bo n3bexanue TpaBM Uni MaTepuansHoro yiiepba MOHTaX AOMKEH CYLLECTBNSTLCS TONbKO KBANM(ULMPOBAHHbIM
NepCOHanoM B COOTBETCTBIW C AGUCTBYHOLLMMIU HOPMATMBAMM.

— Mepen nposeaeHreM Niobbix paboT No TEXHUYECKOMY 0BCNYXMBaHMIO YCTPOICTBA HEOBXOAMMO 06ECTOUNTL BCe
VISMEI()MT)SJ'IbeIe W nUTarLLe BXOAHbIE KOHTaKTbI, @ Takke 3aMKHYTb HaKOPOTKO BXOAHbIE KOHTAKTbI Tpchq)opmaTopa
Toka (TT).

— Mpou3BOATENb HE HECET OTBETCTBEHHOCTb 3a 0GECTIEYEHHE 3NEKTPOGE3ONACHOCTH B Cly4ae HEHaANExKalLero
1CrOMNb30BaHMS YCTPONCTBA.

- V|3}ZleJ'IM$I, ONMCaHHblE B HACTOSALLEM AOKYMEHTe, B 6o MOMEHT MOTYT NOABEPrHYTLCA U3MEHEHUAM 1N
YCOBEPLUEHCTBOBAHUAM. I'IosTomy KaTanoXHble JaHHble N ONUCaHKUs He MOryT paccMaTpuBaTbCs Kak /JSVICTBVITSJ'Ibele
C TOYKU 3pEHNS KOHTPAKTOB

- SHEKTpVI"IeCKaﬂ CeTb 3AaHnsa OOomKHa 6bITb OCHallieHa aBTOMATU4ECKUM BbIKNKYaTenem, KOTOprVI AOMKeH BbITb
pacnonoxeH B6nuav 0bopynoBaHus B npeaenax A4ocTyna oneparopa. ABTOMATUHECKUI BbIKIHOYATENb AOMKEH BbiTb
npoMapK1poBaH Kak oTKNYatLLyee YeTpoiicTBo obopyaosaHus: IEC /EN/BS 61010-1 § 6.11.3.1.

— OuMCTKY YCTPOIACTBA NPOU3BOAMTL C NOMOLLBHD MSATKOW CyXOi TkaHu, 6e3 NpuMeHeHs abpasuBHbIX MaTepuanos,

KIAKUX MOIOLLMX CPEACTB UMk pacTBopUTEnei.

UPOZORNENI

- Navod se pozorné proctéte, nez zacnete regulator instalovat a pouzivat.

- Tato zafizeni smi instalovat kvalifikovani pracovnici v souladu s platnymi predpisy a normami pro predchaz

ni Urazli osob ¢i poskozeni véci.

- Pred jakymkoli zasahem do pfistroje odpojte méfici a napajeci vstupy od napéti a zkratujte transformatory proudu.

- Vyrobce nenese odpovédnost za elektrickou bezpecnost v pfipadé nevhodného pouzivani regulétoru.

- Vyrobky popsané v tomto dokumentu mohou kdykoli projit Upravami ¢i dal$im vyvojem. Popisy a tdaje uvedené v
katalogu nemaji proto Zadnou smluvni hodnotu.

- Spinac ¢i odpojovac je nutno zabudovat do elektrického rozvodu v budové. Museji byt nainstalované v tésné blizkosti
pristroje a snadno dostupné pracovniku obsluhy. Je nutno ho oznacit jako vypinaci zafizeni pfistroje: IEC/ EN /BS

61010-1
§6.11.3.1.

— Pistroj Cistéte mékkou utérkou, nepouzivejte abrazivni produkty, tekuta Cistidla ¢i rozpoustédia

DIKKAT!

- Montaj ve kullanimdan énce bu el kitabini dikkatlice okuyunuz.

- Bu aparatlar kisilere veya nesnelere zarar verme ihtimaline kars! yiiriirliikte olan sistem kurma normlarina

gore kalifiye personel tarafindan monte edilmelidirler

— Aparata (cihaz) herhangi bir miidahalede bulunmadan dnce 6lgiim girislerindeki gerilimi kesip akim transformatdrleri
ede kisa devre yaptiriniz.

- Uretici aparatin hatali kullanimindan kaynaklanan elektriksel giivenlige ait sorumluluk kabul etmez.

- Bu dokiimanda tarif edilen riinler her an evrimlere veya degisimlere agiktir. Bu sebeple katalogdaki tarif ve degerler
herhangi bir baglayici degeri haiz degildir.

- Binanin elektrik sisteminde bir anahtar veya salter bulunmalidir. Bu anahtar veya salter operatdriin kolaylikla ulaga
ilecegi yakin bir yerde olmalidir. Aparati (cihaz) devreden gikartma gérevi yapan bu anahtar veya salterin markasi:
IEC/EN/BS 61010-1 § 6.11.3.1.

— Aparati (cihaz) sivi deterjan veya solvent kullanarak yumusak bir bez ile siliniz agindirici temizlik Griinleri kullanmayiniz.

AVERTIZARE!

— Cititi cu atentie manualul inainte de instalare sau utilizare.

— Acest echipament va fi instalat de personal calificat, in conformitate cu standardele actuale, pentru a evita
deteriorari sau pericolele.

— Inainte de efectuarea oricarei operatjuni de intretinere asupra dispozitivului, indepartatj toate tensiunile de la intrérile
de masurare si de alimentare si scurtcircuitati bornele de intrare CT.

— Producétorul nu poate fi considerat responsabil pentru siguranta electrica in caz de utilizare incorecta a echipamen
tului.

— Produsele ilustrate in prezentul sunt supuse modificarilor si schimbarilor fara nofificare anterioara. Datele tehnice si
descrierile din documentatie sunt precise, in masura cunostintelor noastre, dar nu se accepta nicio raspundere pentru
erorile, omiterile sau evenimentele neprevazute care apar ca urmare a acestora.

— Trebuie inclus un disjunctor in instalatia electrica a cladirii. Acesta trebuie instalat aproape de echipament si intr-o
zona usor accesibila operatorului. Acesta trebuie marcat ca fiind dispozitivul de deconectare al echipamentului:
IEC/EN/BS 61010-1 § 6.11.3.1.

— Curatati instrumentul cu un material textil moale si uscat; nu utilizati substante abrazive, detergent lichizi sau solventj.
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ETAPY PRZEPROWADZANIA KONFIGURACJI
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1 JAK PORUSZAC SIE PO MENU
1.1 FUNKCJE PANELU PRZEDNIEGO

| Movato LT T T T T T
VT

FREQUENCY

TYP KOMPONENT FUNKCJA
Wyswietlacz cyfrowy i diody Gloéwne wskazania Czestotliwo$¢, parametry, napiecie, prad, temperatura, komunikaty o biedach.
Diody - Hz/RPM: $wieci, jesli wyswietlana jest czestotliwos¢ lub predko$c¢; nie Swieci, gdy wyswietlane sg parametry.

— FWD: $wieci, jesli przemiennik czestotliwosci steruje ruchem do przodu; miga w trybie zatrzymania.
- REV: $wieci, jesli przemiennik czestotliwosci steruje ruchem do tytu; miga w trybie zatrzymania.
— FUN: $wieci, gdy wy$wietlane sg parametry; nie $wieci, gdy wyswietlane sa pomiary.

Potencjometr CZESTOTLIWOSC Uzywany do ustawiania czgstotliwosci.
Przyciski klawiatury przedniej RUN RUN: praca z czgstotliwoscig ustawiona,

STOP/RESET — STOP: zatrzymuije silnik (rampa zatrzymania lub wybieg).

(podwajna funkcja) - RESET: resetowanie alarméw lub usterek, ktére mozna wyeliminowac.
A Zwigkszanie numeru parametru lub ustawionej wartosci.
v Zmniejszanie numeru parametru lub ustawionej warto$ci.

MODE Przetacza dostepne wskazania.
\'g - Przewijanie w lewo: stuzy do modyfikacji parametrow lub wartosci parametrow.

(Podwojna funkcja: krétkie nacisnigcie, aby - ENTER: stuzy do wy$wietlania ustawionej warto$ci parametréw i zapisywania zmodyfikowanych warto$ci.

przewina¢ w lewo, diugie nacisnigcie, aby
przej$c¢ do funkcji ENTER)

1.2 WSKAZANIA NA WYSWIETLACZU

Po wiaczeniu wy$wietlacz pokazuje wskazania przedstawione w ponizszym przyktadzie.
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ZASILANIE CZESTOTLIWOSC PARAMETR

D
——
(m]

Pomiary dostepne na wy$wietlaczu mozna wybra¢ za pomoca parametru 12-00. Aby zmieni¢ parametry, patrz rozdziat 1.3.

PARAMETR OPIS ZAKRES DOMYSLNIE

12-00 Tryb wyswietlania 00000 ~ 77777 00321
Kazda cyfra moze przyjmowa¢ wartosci od 0 do 7, jak wskazano ponizej.
0: Wskazanie domysIne (czestotliwos¢ i parametry)

1: prad wyjsciowy

2: napigcie wyjsciowe

3: napiecie magistrali DC

4: temperatura radiatora

5: sygnat zwrotny PID

6 : wejscie analogowe AVI

7 : wejscie analogowe ACI

JLovato
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Na przyktad, ustawiajac parametr 12-00 = 12345, mozna wigczy¢ wySwietlanie nastepujacych pomiaréw.
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Sygnat zwrotny PID
Yo i MODE

WINIxIY
A 00
\Napiecie T:Eistrali DC
1071
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Napiecie wyjsciowe
MODE T N
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ZASILANIE L PARAMETR
Prad wyjsciowy
<>
vooE |4 ¥V ¥V V ¥V (MODE
NI
NN
S
USTAWIONA CZESTOTLIWOSC
Przyktady wskazan
WSKAZANIE OPIS
,- ,-' '-, W trybie ZATRZYMANIA pokazuje ustawiong czestotliwo$¢.
W trybie PRACY pokazuje aktualng czestotliwosé wyjsciowa.
4R o "am’ ()
\__/ \__/ \__/
' ’ ' ' - , , ’ Wybrany parametr
NN R N |
\__/
: " Warto$¢ parametru
¢ )

=1 0

Napiecie wyjsciowe [V AC]

Prad wyjsciowy [A]

\

=T [
T ) s
l.'- NN e
:.-: :.-" :.-: :_-: :_-l' Wartost: analogowa sygralu napiecia AVI lub pradu ACI. Zakres (0~ 1000).
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1.3 MODYFIKACJA PARAMETROW

Zmiany w parametrach mozna wprowadza¢ przy uzyciu nastepujacych przyciskéw panelu przedniego:

+ MODE: umozliwia przejécie z wy$wietlania pomiaréw do menu parametrow.

« A |V :pokrétkim nacisnigciu wybrana cyfra jest zwigkszana o jedna jednostke (wskaznik lub wartos¢ parametru).
Przy dtugim nacisnieciu wybrana cyfra zwigksza sie lub zmniejsza szybciej.

+ </[ENT - krétkie nacisniecie umozliwia poruszanie sie miedzy cyframi wybranego parametru lub wejcie do danego parametru w celu wy$wietlenia wartosci.
Po dtugim nacisnieciu zmodyfikowany parametr jest zapisywany.

Czestotliwos¢

J'enclilgnorgz Naginat \V) Nacisnat ‘V)
U000 ] e (0 s (0T
ot Tt PR R | DN A

Nanas A

‘v’ Nacisnac A\ Przytrzymac ‘V’

-, jeden raz , naciénLQI:EyNgrrzycisk
-
L (

Przytrzymac
nacisniety przycisk
</ENT

"1
L(

1

/.
(0

1.4 OPIS DIOD STANU

OPIS Diody
Wskaznik czestotliwosci/predkosci HzIRPM $wieci w przypadku wy$wietlania czestotliwosci/predkosci
Wskaznik menu programowania ? $wieci w przypadku wy$wietlania parametrow
$wieci w przypadku ruchu do ALi4 Miga, gdy silnik jest zatrzymany w trybie ruchu do

Wskaznik ruchu do przodu (FWD) [ ] zodu [ ) rzod’u

FWD P FWD preodu.

vy

Wskaznik ruchu do tytu (REV) [ ] $wieci w przypadku ruchu do tylu o Miga, gdy silnik jest zatrzymany w trybie ruchu do tytu.

REV REV

2 RESETOWANIE PARAMETROW DO USTAWIEN FABRYCZNYCH

Aby zresetowac parametry przemiennika czestotliwosci VT1 do warto$ci fabrycznych, nalezy ustawi¢ parametr 13-08 na jedna z ponizszych warto$ci w oparciu o napiecie i czestotliwo$¢ znamionowa uktadu
(warto$¢ typowa: 1250).

1150: inicjalizacja (50 Hz, 220 V/380 V)
1160: inicjalizacja (60 Hz, 220 V/380 V)
1250: inicjalizacja (50 Hz, 230 /400 V)
1260: inicjalizacja (60Hz, 230 V/460V)
1350: inicjalizacja (50Hz, 220V/415V)
1360: inicjalizacja (60Hz, 230V/400V)
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3 KOMENDY ROZRUCHU | ZATRZYMYWANIA SILNIKA )
3.1 Z ZESTYKOW W LISTWIE ZACISKOWEJ, STEROWANIE 2-PRZEWODOWE, WEJSCIE URUCHAMIANIA RUCHU DO PRZODU/ZATRZYMYWANIA +
WEJSCIE URUCHAMIANIA RUCHU DO TYLU/ZATRZYMYWANIA

$1=RUCH DO PRZODU / ZATRZYMANIE
S1 S2 $2=RUCH DO TYtU / ZATRZYMANIE

RA | RB | +24V | S1 | S2 | S3|S4 | S5| 10V | AVl | ACI | AO | GND

PARAMETR FUNKCJA WARTOSC OPIS
00-02 Wybor zrédta gtéwnego sterowania 1 Sterowanie z listwy zaciskowej
00-04 Tryb operacyjny listwy zaciskowej 0 Ruch do przodu/zatrzymanie — Ruch do tytu/zatrzymanie
y o . Sterowanie ruchem do przodu/zatrzymywaniem
03-00 Funkcja wejscia wielofunkcyjnego S1 0 (OFF = zatrzymanie, ON = ruch do przodu)
. T . Sterowanie ruchem do tytu / zatrzymywaniem
03-01 Funkcja wejscia wielofunkcyjnego S2 1 (OFF = zatrzymanie, ON = ruch do tytu)

3.2 Z ZESTYKOW W LISTWIE ZACISKOWEJ, STEROWANIE 2-PRZEWODOWE, WEJSCIE ROZRUCHU/ZATRZYMYWANIA + WEJSCIE WYBIERANIA
KIERUNKU RUCHU DO PRZODU/DO TYLU

§1=ROZRUCH/ZATRZYMANIE
S1 \ S2 \ §2=RUCH DO PRZODU / DO TYtU

RA | RB| +24V | S1 | S2 | S3 |54 | S5| 10V | AVl | ACI| AO | GND

PARAMETR FUNKCJA WARTOSC OPIS
00-02 Wybor Zrédta gtéwnego sterowania 1 Sterowanie z listwy zaciskowej
00-04 Tryb operacyjny listwy zaciskowej 1 Rozruch/zatrzymanie — do przodu/do tytu
y o . Sterowanie rozruchem/zatrzymywaniem
03-00 Funkcja wejscia wielofunkcyjnego S1 0 (OFF = zatrzymanie, ON = rozruch)
0301 Funkeja wejécia wielofunkcyjnego S2 1 Sterowanie kierunkiem do przodu/do tytu

(OFF = do przodu, ON = do tytu)

3.3 Z ZESTYKOW W LISTWIE ZACISKOWEJ, STEROWANIE 3-PRZEWODOWE

$1=ROZRUCH (TYP NA)
$2 = ZATRZYMANIE (TYP NC)
E 9 $3 = RUCH DO PRZODU/DO TYLU

AR

RA|RB | +24V | S1 | S2| S3|S4 | S5 |10V | AVI | ACI| AO | GND

PARAMETR FUNKCJA WARTOSC OPIS
00-02 Wybér zrédta gtéwnego sterowania 1 Sterowanie z listwy zaciskowej
00-04 Tryb operacyjny listwy zaciskowej 2 Sterowanie z wykorzystaniem 3 przewodéw

Uwaga. W tym trybie parametry grupy 3 odnoszace sig do funkcji wej$¢ nie dziataja. Funkcje S1, S2 i S3 sq przypisywane automatycznie, jak pokazano na powyzszym schemacie.
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3.4 Z ZESTYKOW W LISTWIE ZACISKOWEJ, STEROWANIE IMPULSOWE 2-PRZEWODOWE

oFA wf A\ sf )

$1=RUCH DO PRZODU
§2=RUCH DO TYLU
83 = ZATRZYMANIE

RA | RB

+24V | S1 | S2

S3 |54 | S5

10V

AVl | ACI | AO

GND

PARAMETR FUNKCJA WARTOSC OPIS
00-02 Wybér zrodta gtéwnego sterowania 1 Sterowanie z listwy zaciskowej
00-04 Tryb operacyjny listwy zaciskowej 3 Sterowanie impulsowe z wykorzystaniem 2 przewodow

Uwaga. W tym trybie parametry grupy 3 odnoszace sig do funkcji wej$¢ nie dziataja. Funkcje S1, S2 i S3 sq przypisywane automatycznie, jak pokazano na powyzszym schemacie.

Wykres czasowy

$1=RUCH DO PRZODU ON OFF ON . CzAS
$2= RUCH DO TYLU OFF ON OFF _ CZAS
$3 = ZATRZYMANIE , CZAS
CZESTOTLIWOSC SILNIKA \ , CZAs
ZATRZY-|  FWD REV ZATRZYMANIE FWD
MANIE | (do przodu) (do tytu) (do przodu)

3.5 ZAPOMOCA KLAWIATURY PRZEDNIEJ

F
Lol

m - prees
STOP _ .
RESET = zatrzymanie

PARAMETR

FUNKCJA

WARTOSC

OPIS

00-02

Wyboér zrodta gtownego sterowania

0

Sterowanie za pomoca klawiatury przedniej

JLovato
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3.6 POPRZEZ PORT SZEREGOWY RS485

Styki wyjsciowe ztacza RJ45

qlﬁl HE ‘HIII 51 5'2

12345678

1: Data+

2: Data-

3: Datat

4: Reserved
5: Reserved
6: Data-
7.5V

8: GND

PARAMETR FUNKCJA WARTOSC OPIS
00-02 Wybor zrodta gtéwnego sterowania 2 Komunikacja (RS485)
09-00 Numer stacji (wezet szeregowy) 1 Okreéla wezet szeregowy 1...32
09-01 Protokét komunikacii 0 Modbus RTU
g Okreséla predko$¢ komunikacii:
09-02 Baudrate 2 0=4800 bps, 1 = 9600 bps, 2 = 19200 bps, 3 = 38400 bps
. Okresla bit stop:
09-03 Bit stop 0 0=1bit, 1 =2 bit
” Okreséla parzysto$¢:
09-04 Parzystos¢ 0 0 = brak, 1 = parzyste, 2 = nieparzyste
Okresla format danych:
09-05 Format danych 0 0=8bit, 1=7bit

Informacije na temat komunikatéw Modbus lub BACnet mozna znalez¢ w instrukcji komunikacji 1646, ktéra mozna pobra¢ ze strony internetowej www.lovatoelectric.com.

4 REGULACJA CZESTOTLIWOSCI
4.1 ZA POMOCA KLAWIATURY PRZEDNIEJ

i Fre e ssssssss s s s

M

EI ZWIEKSZANIE CZESTOTLIWOSCI

@ ZMNIEJSZANIE CZESTOTLIWOSCI

PARAMETR FUNKCJA WARTOSC OPIS
00-05 Wybér zrédta regulacii czestotliwosci gtownej 0 Regulacja za pomocg klawiatury przedniej
00-12 Maksymalny limit czestotliwosci 50 Hz Okreéla maksymalny limit czestotliwosci
00-13 Minimalny limit czestotliwosci O0Hz Okreéla minimalny limit czestotliwosci
00-14 Czas przyspieszania 10s Okreséla czas przyspieszania
00-15 Czas zwalniania 10s Okreéla czas zwalniania

JLovato
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4.2 ZAPOMOCA POTENCJOMETRU NA PANELU PRZEDNIM

= Tlassssssssssas
Wi

PARAMETR FUNKCJA WARTOSC OPIS
00-05 Wybér zrédta regulacii czestotliwosci gtownej 1 Regulacja za pomocg wbudowanego potencjometru
00-12 Maksymalny limit czgstotliwosci 50 Hz Okresla maksymalny limit czestotliwosci
00-13 Minimalny limit czestotliwosci 0Hz Okreéla minimalny limit czestotliwosci
00-14 Czas przyspieszania 10s Okreéla czas przyspieszania
00-15 Czas zwalniania 10s Okreéla czas zwalniania

4.3 ZAPOMOCA POTENCJOMETRU ZEWNETRZNEGO

RA

RB

+24V | S1 | 82 | S3

S4

S5

10V | AVl | ACI | AO | GND

PARAMETR FUNKCJA WARTOSC OPIS
00-05 Wybér zrédta regulacji czestotliwosci gtownej 2 Regulacja sygnatu analogowego o napieciu AVI
00-12 Maksymalny limit czestotliwosci 50 Hz Okre$la maksymalny limit czestotliwosci
00-13 Minimalny limit czestotliwo$ci 0Hz Okres$la minimalny limit czestotliwo$ci
00-14 Czas przyspieszania 10s Okresla czas przyspieszania
00-15 Czas zwalniania 10s Okresla czas zwalniania
04-00 Wybor typu sygnatu wejécia analogowego AVI/ACI 0 AVl = sygnat0-10V

JLovato
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4.4 POPRZEZ SYGNAt ANALOGOWY O NAPIECIU 0-10V DC

+ 0..10VDC -

RA

RB | +24V | S1 | S2

S3

S4 | S5

10V | AVI | ACI | AO

GND

PARAMETR FUNKCJA WARTOSC OPIS
00-05 Wybér zrodta regulacii czestotliwosci gtownej 2 Regulacja czestotliwo$ci przez wejécia analogowe AVI
00-12 Maksymalny limit czestotliwosci 50 Hz Okresla maksymalny limit czestotliwosci
00-13 Minimalny limit czestotliwosci O0Hz Okresla minimalny limit czgstotliwosci
00-14 Czas przyspieszania 10s Okresla czas przyspieszania
00-15 Czas zwalniania 10s Okresla czas zwalniania
04-00 Wybér typu sygnatu wejécia analogowego AVI/ACI 0 AVl =sygnat0-10V

Uwaga: w razie konieczno$ci mozna dostosowac charakterystyke wejscia analogowego AVI, modyfikujac jego wzmocnienie (04-02), polaryzacje (04-03) i nachylenie zbocza

(04-05). Wiecej szczegotow i przyktady konfiguracji mozna znalez¢ w kompletnej instrukcji 1625 na stronie 42 i 43.

4.5 POPRZEZ SYGNAL ANALOGOWY O WARTOSCI PRADU 0/4 — 20 mA

0/4...20mA
+ -

RA | RB

+24V | S1 | S2 | S3

S4

S5 110

V | AVl | ACI| AO | GND

CZUJNIK DWUPRZEWODOWY Z WYJSCIEM 4 — 20 mA ZASILANY NAPIECIEM 24 V DC

+ -

RA | RB

+24V | S1 | S2 | S3

S4

S5 110

V | AVl | ACI | AO | GND

Uwaga: alternatywnie do napiecia 24 V DC (zacisk + 24 V) czujnik moze by¢ zasilany napigciem 10 V DC (zacisk 10 V).

PARAMETR FUNKCJA WARTOSC OPIS
00-05 Wybor zrédta regulacii czestotliwosci gtownej 3 Regulacja sygnatu analogowego pradu ACI
00-12 Maksymalny limit czestotliwosci 50 Hz Okresla maksymalny limit czestotliwosci
00-13 Minimalny limit czestotliwosci O0Hz Okre$la minimalny limit czgstotliwosci
00-14 Czas przyspieszania 10s Okresla czas przyspieszania
00-15 Czas zwalniania 10s Okreséla czas zwalniania
04-00 Wybor typu sygnatu wejécia analogowego AVI/ACI 0lub1 (1) zﬁg: gg 258 :2

Uwaga: w razie konieczno$ci mozna dostosowaé charakterystyke wejscia analogowego ACI, modyfikujac jego wzmocnienie (04-07), polaryzacje (04-08) i nachylenie zbocza

(04-10). Wiecej szczegdtow i przyktady konfiguracji mozna znalez¢ w kompletnej instrukcji 1625 na stronie 42 i 43.
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4.6 Z WYKORZYSTANIEM WSTEPNIE USTAWIONYCH PREDKOSCI

$1 = ROZRUCH/ZATRZYMANIE
S2 = PREDEFINIOWANA PREDKOSC 1
$3 = PREDEFINIOWANA PREDKOSC 2

S1 S2 S3 S4 S4 = PREDEFINIOWANA PREDKOSC 4
RA| RB | +24V | S1 | S2 | S3|S4 | S5 | 10V | AVl | ACI | AO | GND
Tabela kombinacji aktywacji czestotliwo$ci domysinych.
S4 S3 S2 AKTYWNA PREDKOSC PREDEFINIOWANA
OFF OFF OFF Predefiniowana predkos¢ 0 (czestotliwosé regulowana zgodnie z 00-05)
OFF OFF ON Predefiniowana predkos¢ 1 (05-02)
OFF ON OFF Predefiniowana predko$¢ 2 (05-03)
OFF ON ON Predefiniowana predkos¢ 3 (05-04)
ON OFF OFF Predefiniowana predkos¢ 4 (05-05)
ON OFF ON Predefiniowana predkos¢ 5 (05-06)
ON ON OFF Predefiniowana predkosé 6 (05-07)
ON ON ON Predefiniowana predkos¢ 7 (05-08)
PARAMETR FUNKCJA WARTOSC OPIS
Okresla aktywne zrodto regulacii czestotliwosci, gdy wszystkie wejscia
00-05 Wybér zrédta regulacii czestotliwosci gtownej 0..6 wstepnie ustawionej predkosci sg wytaczone
(0 =klawiatura, 1 = potencjometr, 2 = wejécie AVI, 3 = wejécie ACI itd.)
00-12 Maksymalny limit czestotliwosci 50 Hz Okresla maksymalny limit czestotliwosci
00-13 Minimalny limit czestotliwosci 0Hz Okres$la minimalny limit czgstotliwosci
00-14 Czas przyspieszania 10s Okresla czas przyspieszania
00-15 Czas zwalniania 10s Okresla czas zwalniania
00-02 Wybér zrédta gtéwnego sterowania 1 Sterowanie z listwy zaciskowej
00-04 Tryb operacyjny listwy zaciskowej 0 Ruch do przodu/zatrzymanie — Ruch do tytu/zatrzymanie
03-00 Funkcja wejécia wielofunkcyjnego S1 0 Sterowanie ruchem do przodu/zairzymywaniem
(OFF = zatrzymanie, ON = ruch do przodu)
03-01 Funkcja wejscia wielofunkcyjnego S2 2 Predefiniowana predko$¢ 1 (05-02)
03-02 Funkcja wejscia wielofunkcyjnego S3 3 Predefiniowana predko$¢ 2 (05-03)
03-03 Funkcja wejscia wielofunkcyjnego S4 4 Predefiniowana predko$¢ 4 (05-05)
05-02 Predefiniowana predko$¢ 1 ..Hz Okresla prefefiniowang predko$¢ 1
05-03 Predefiniowana predkos¢ 2 ..Hz Okresla prefefiniowang predko$¢ 2
05-04 Predefiniowana predkos$¢ 3 ..Hz Okresla prefefiniowang predko$¢ 3
05-05 Predefiniowana predkosc¢ 4 .Hz Okresla prefefiniowana predkosc 4
05-06 Predefiniowana predko$¢ 5 .Hz Okresla prefefiniowana predko$¢ 5
05-07 Predefiniowana predko$¢ 6 .Hz Okresla prefefiniowana predkosc 6
05-08 Predefiniowana predkos¢ 7 .Hz Okresla prefefiniowana predko$c 7
K
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4.7 POPRZEZ ZEWNETRZNE WEJSCIA CYFROWE UP/DOWN

$1=ROZRUCH/ZATRZYMANIE
S2 = ZWIEKSZANIE CZESTOTLIWOSCI (UP)
§3 = ZMNIEJSZANIE CZESTOTLIWOSCI (DOWN)

RA | RB | +24V

S3

S4 | S5 10V | AVl | ACI| AO | GND

PARAMETR FUNKCJA WARTOSC OPIS
00-05 Wybér zrédta regulacji czestotliwosci gtownej 4 Zewnetrzne wejécia up/down
00-12 Maksymalny limit czestotliwosci 50 Hz Okresla maksymalny limit czestotliwo$ci
00-13 Minimalny limit czestotliwo$ci 0Hz Okresla minimalny limit czestotliwosci
00-14 Czas przyspieszania 10s Okresla czas przyspieszania
00-15 Czas zwalniania 10s Okreéla czas zwalniania
00-02 Wybér zrédta gtownego sterowania 1 Sterowanie z listwy zaciskowej
00-04 Tryb operacyjny listwy zaciskowej 0 Ruch do przodu/zatrzymanie — Ruch do tytu/zatrzymanie
03-00 Funkcja wejscia wielofunkcyjnego S1 0 ?é??ia:;?rg;gl:nlegﬁzoilgé zt;zgg(y)g:)niem
03-01 Funkcja wejscia wielofunkcyjnego S2 8 Sterowanie ,up” (zwigkszanie czestotliwosci)
03-02 Funkcja wejscia wielofunkcyjnego S3 9 Sterowanie ,down” (zmniejszanie czestotliwosci)

4.8 REGULACJA PID — USTAWIANIE WARTOSCI ZADANEJ PRZY UZYCIU KLAWIATURY

I SYGNAL ZWROTNY TYPU 0-10V DC

+ 0..10VvDC -

| RA| RB | +24V | S1S2|S3|S4[S5] 10V | AVI | ACI| AO | GND |

PARAMETR FUNKCJA WARTOSC OPIS
00-05 Wybér zrédta regulacii czestotliwosci gtownej 6 Wyjécie PID
00-12 Maksymalny limit czestotliwosci 50 Hz Okresla maksymalny limit czestotliwosci
00-13 Minimalny limit czestotliwosci 0Hz Okre$la minimalny limit czestotliwosci
00-14 Czas przyspieszania 5s Okres$la czas przyspieszania
00-15 Czas zwalniania 5s Okres$la czas zwalniania
04-00 Wybdr typu sygnatu wejcia analogowego AVI/ACI 0 AVI = sygnat 0 - 10 V
10-00 Zrédio wartosci zadanej PID 4 Warto$¢ zadana ustawiana za pomoca klawiatury, parametr 10-02
10-01 Zrédio sygnatu zwrotnego PID 1 Sygnat zwrotny z wejscia AVI
10-02 Warto$¢ zadana PID z klawiatury % Okresla warto$¢ zadana (*)
10-03 Wybér trybu PID 1 PID wigczony
10-21 Maks. sygnat zwrotny PID 100 ?ekdrﬁilsat kv;arrnt?;s'rfl Tgsgtn:'il:ezé\;\gr?;ngggrzg fg_%%Yviadajch maksymalnej wartosci wejscia AVI (10 V).
10-22 Min. sygnat zwrotny PID 0 JOekdrﬁ(é)Isal éa;tgé; ngtnjlil:ezsﬁr?;ngg;rzg fg_%%wiadajch minimalnej wartosci wejscia AVl (0 V).
12-00 Tryb wskazan na wyswietlaczu 01256 Wyswietlacz wskazuje nastepujace pomiary: czestotliwo$¢, prad, napiecie, sygnat zwrotny PID, sygnat AVI
12-01 Format wy$wietlania sygnatu zwrotnego PID 1 0 = liczba catkowita, 1 = 1 miejsce po przecinku, 2 = 2 miejsca po przecinku
12-02 Jednostka pomiaru sygnatu zwrotnego PID 1 Wyswietlanie PID - cinienie (pb)

(*) Ustawienie warto$ci zadanej
Przypusémy na przyktad, ze mamy do czynienia z przetwornikiem z wyjsciem 0 — 10 V odpowiadajacym cisnieniu 0 — 10 baréw: aby ustawi¢ warto$¢ zadang na 3,5 bara, nalezy zaprogramowa¢
parametr 10-02 = 35% (odpowiada 35% zakresu 0 - 10 V = 3,5 bara).

Uwagi:

+ W razie potrzeby mozna modyfikowac state regulacji PID za pomoca parametréw 10-05 (wzmocnienie proporcjonaine), 10-06 (czas catkowania) i 10-07 (czas rézniczkowania).
* Mozliwa jest rowniez aktywacja funkcji uspienia i wzbudzenia, ktéra umozliwia hamowanie silnika az do jego wytaczenia po osiagnieciu wartosci zadanej, co zapewnia oszczedno$ci energii.
Wiecej informacji znajduje sie w rozdziale 6.1 Regulacja PID: funkcja u$pienia i wzbudzenia.

s
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4.9 REGULACJA PID — USTAWIANIE WARTOSCI ZADANEJ PRZY UZYCIU KLAWIATURY | SYGNAL ZWROTNY TYPU 0/ 4... 20 mA

0/4...20mA
+ -

RA | RB | +24V | S1

S2 | S3

S4 | S5 | 10V | AVl | ACI| AO | GND

CZUJNIK DWUPRZEWODOWY Z WYJSCIEM 4 - 20 MA ZASILANY NAPIECIEM 24 V DC

+ -

RA | RB | +24V | S1

S2 | S3

S4 | S5 10V | AVl | ACI | AO | GND

Uwaga: alternatywnie do napiecia 24 V DC (zacisk + 24 V) czujnik moze by¢ zasilany napigciem 10 V DC (zacisk 10 V).

PARAMETR FUNKCJA WARTOSC OPIS
00-05 Wybér zrodta regulacii czestotliwosci gtéwnej 6 Wyjscie PID
00-12 Maksymalny limit czestotliwosci 50 Hz Okres$la maksymalny limit czestotliwosci
00-13 Minimalny limit czgstotliwosci 0Hz Okresla minimalny limit czestotliwosci
00-14 Czas przyspieszania 5s Okresla czas przyspieszania
00-15 Czas zwalniania 5s Okresla czas zwalniania
04-00 Wybér typu sygnatu wejécia analogowego AVI/ACI 1 ? :ﬁg: zig::: 222% nr:]AA
10-00 Zrédio wartosci zadanej PID 4 Warto$¢ zadana ustawiana za pomoca klawiatury, parametr 10-02
10-01 Zrédto sygnatu zwrotnego PID 2 Sygnat zwrotny z wejécia ACI
10-02 Warto$¢ zadana PID z klawiatury % Okre$la warto$¢ zadang (*)
10-03 Wybér trybu PID 1 PID wiaczony
10-21 Maks. sygnal zwrotny PID 100 ik(;ﬁilsat lganr:?aér?/ ?eygtn:i:ezé\:gr?;ngg;rzg 1og_%(;\f/iadaja_cq maksymalnej wartosci wejscia ACI (20 mA).
10-22 Min. sygnal zwrotny PID 0 j)ekdr(;(s’)lsat kv;arrrt]?;s'ri ?gsgtn:'ilrjezé\:\gr?;ngg;rfel? fg_%%wiadajch minimalnej wartosci wejécia ACI (0/4 mA).
12-00 Tryb wskazan na wyswietlaczu 01257 Wyswietlacz wskazuje nastepujace pomiary: czestotliwosc, prad, napiecie, sygnat zwrotny PID, sygnat ACI.
12-01 Format wy$wietlania sygnatu zwrotnego PID 1 0 = liczba catkowita, 1 = 1 miejsce po przecinku, 2 = 2 miejsca po przecinku
12-02 Jednostka pomiaru sygnatu zwrotnego PID 1 Wyswietlanie PID - cinienie (pb)

(*) Ustawienie wartosci zadanej
Przypus$émy na przykiad, ze mamy do czynienia z przetwornikiem z wyjsciem 4 — 20 mA odpowiadajacym cisnieniu 0 — 10 baréw: aby ustawi¢ warto$¢ zadang na 3,0 bary, nalezy
zaprogramowa¢ parametr 10-02 = 30% (odpowiada 30% zakresu 4 — 20 mA = 3,0 bary).

Uwagi:

+ W razie potrzeby mozna modyfikowa¢ state regulacji PID za pomoca parametréw 10-05 (wzmocnienie proporcjonalne), 10-06 (czas catkowania) i 10-07 (czas rézniczkowania).
+ Mozliwa jest rowniez aktywacja funkcji upienia i wzbudzenia, ktéra umozliwia hamowanie silnika az do jego wytaczenia po osiagnigciu wartosci zadanej, co zapewnia oszczedno$ci energii.
Wiecej informacji znajduje sig w rozdziale 6.1 Regulacja PID: funkcja u$pienia i wzbudzenia.
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4.10 POPRZEZ PORT SZEREGOWY RS485

Styki wyjsciowe ztacza RJ45

12345678
1:Data+
2:Data-
3:Datat+
4:Reserved
5:Reserved
6:Data-
7:5V
A8 RB <My §1 52 53 S4 S5 10V AVI ACH AD K30
PARAMETR FUNKCJA WARTOSC OPIS

00-05 Wybér zrédta regulacii czestotliwosci gtownej 5 Komunikacja (RS485)

09-00 Numer stacji (wezet szeregowy) 1 Okresla wezet szeregowy 1...32

09-01 Protokét komunikacii 0 Modbus RTU

¥ Okresla predko$¢ komunikacii:
03-02 Baudrate 2 0= 4800 bps, 1= 9600 bps, 2 = 19200 bps, 3 = 38400 bps
. Okresla bit stop:
0903 Bit stop 0 0=1bit, 1=2bit
. Okresla parzystosc:
09-04 Parzystos¢ 0 0 =brak, 1 = parzyste, 2 = nieparzyste
Okresla format danych:
09-05 Format danych 0 0=8bit, 1=7bit

Informacije na temat komunikatéw Modbus lub BACnet mozna znalez¢ w instrukcji komunikacji 1646, ktéra mozna pobra¢ ze strony internetowej www.lovatoelectric.com.

ILovato|
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5 PARAMETRY SILNIKA

PARAMETR FUNKCJA WARTOSC OPIS

0 = Sterowanie V/f a

00-00 Tryb sterowania 0 1 = Bezczujnikowe sterowanie wektorowe 0

Wybra¢ jen z nastepujacych dostepnych wzoréw: °

00| Craakenska Vi T | 2{5014) o 5 0 ) - vy 2 ysosm momemom rorchonym

3 (50 Hz) lub 6 (60 Hz) = para kwadratowa (pompy, wentylatory)
02-01 Prad znamionowy silnika _A Okresla prad znamionowy silnika (patrz tabliczka znamionowa silnika)
02-03 Predko$¢ znamionowa silnika ___obr/min Okresla predko$¢ znamionowa silnika (patrz tabliczka znamionowa silnika)
02-04 Napigcie znamionowe silnika _V Okresla napigcie znamionowe silnika (patrz tabliczka znamionowa silnika)
02-05 Moc znamionowe silnika __kw Okresla moc znamionowa silnika (patrz tabliczka znamionowa silnika)
02-06 Czestotliwos¢ znamionowa silnika __Hz Okresla czestotliwos¢ znamionowa silnika (patrz tabliczka znamionowa silnika)

WSZYSTKIE INNE PARAMETRY NALEZY POZOSTAWIC USTAWIONE NA WARTOSCI FABRYCZNE (DOMYSLNE).

o W przypadku ustawienia 00-00 = 0 stosowang charakterystyke V/f mozna ustawi¢ za pomocg parametru 01-00.

° Bezczujnikowe sterowanie wektorowe stuzy do uzyskiwania wysokiej wydajnosci silnika, zwtaszcza przy niskich czgstotliwosciach lub w aplikacjach charakteryzujacych sie
dynamicznymi zmianami predkosci.
Aby wiaczy¢ sterowanie wektorowe, nalezy wykona¢ nastepujace czynnosci:
+ ustawi¢ 00-00 = 1.
+ ustawic¢ dane z tabliczki silnika w parametrach 02-01 i od 02-03 do 02-06.
+ uaktywni¢ funkcje automatycznego dostrajania silnika, ustawiajac 02-07 = 1. Podczas automatycznego dostrajania na wy$wietlaczu pojawia sig wskazanie AT, po czym na
chwile pojawia sie napis END i wy$wietlacz powraca do wyswietlania czestotliwosci.

0 Aby uzyskac szczegodtowe informacje na temat charakterystyk wzoréw i innych dostepnych wzoréw, nalezy zapozna¢ sig z opisem parametru 01-00 w instrukcji 1625, ktérg,
mozna pobra¢ ze strony internetowej www.lovatoelectric.com.
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6 FUNKCJE DODATKOWE

6.1 REGULACJA PID: FUNKCJA USPIENIA | WZBUDZENIA

W przypadku regulacji PID mozliwa jest aktywacja funkcji uspienia i wzbudzenia, ktéra umozliwia hamowanie silnika az do jego wytaczenia po osiggnieciu wartoéci zadanej, co zapewnia

oszczednosci energii.

Dziatanie funkcji uspienia i wzbudzenia przedstawiono na ponizszym schemacie:

Hz §
¢
wartos¢ '.r|| !
progowa '|III w
wzbudzenia ! ¥
i U .
10-15 £l jopoznienie wzbudzenia
opdznienie uspienia £o1 0 10-20
warto$¢ ! 018 lr,r l-: I|:---|
progowa L‘ L
P !
uspienia | g i | , '
"r ]
10-17 . ; |
1
4 :’ — — — = Czestotliwo$¢ obliczona z PID
4 i
£
F Aktualna czestotliwos¢ wyjsciowa
4
ri

Wykres dziatania funkcji upienia i wzbudzenia.

+ Gdy czestotliwo$¢ wyjsciowa PID spada ponizej wartosci progowej czestotliwosci upienia (10-17) na czas diuzszy niz opdznienie uspienia (10-18), silnik jest zwalniany do 0 Hz i
przemiennik przechodzi w tryb uspienia (sleep).
+ Gdy czestotliwos¢ wyjsciowa PID powraca do poziomu powyzej wartosci progowej czestotliwosci wzbudzenia (10-19) na czas diuzszy niz op6znienie wzbudzenia (10-20), przemiennik
wychodzi z trybu spoczynkowego i ponownie uruchamia silnik, aby umozliwi¢ $ledzenie wartosci zadane;.

PARAMETR FUNKCJA WARTOSC OPIS
10-17 Warto$¢ progowa czestotliwosci uspienia PID ..Hz Okresla warto$¢ progowa aktywacji funkcji uspienia
10-18 Opdznienie funkcji uspienia PID 10s Okre$la opdznienie aktywacii funkcji uspienia
10-19 Warto$¢ progowa czestotliwosci wzbudzenia PID ..Hz Okresla warto$¢ progowa dezaktywacii funkcji uspienia (wake-up)
10-20 Opoznienie funkcji wzbudzenia PID 5s Okresla opdznienie dezaktywaciji funkcji uspienia (wake up)
6.2 KONFIGURACJA FUNKCJI WYJSCIA PRZEKAZNIKOWEGO
— Wyjscie
przekaznikowe
250 VAC/TA

RB 30V DG/ A

Aby skonfigurowa¢ funkcje wyjécia przekaznikowego (zaciski RA-RB), nalezy ustawi¢ parametr 03-11.
Ponizej przedstawiono najczestsze konfiguracje.

PARAMETR FUNKCJA WARTOSC OPIS

0 Run (praca): wyjscie jest aktywne przez caly czas pracy przemiennika.

1 Btad: wyjécie jest aktywne w przypadku alarmu.

4 Wyjécie uaktywnia sig, gdy czgstotliwo$¢ przekracza warto$¢ progowg 03-13.

5 Wyjécie uaktywnia sig, gdy czestotliwo$¢ spada ponizej wartoéci progowej 03-13.

03-11 Funkcja wyj$cia
przekaznikowego RA-RB L o o .

10 Przeciazenie silnika: wyjscie uaktywnia sie wraz z aktywacja alarmu OL1.

13 Osiagnigto warto$¢ progowa pradu wyjsciowego: wyjécie uaktywnia sig, gdy pobor energii elektrycznej silnika przekracza
warto$¢ progowg 03-15 przez czas wigkszy lub réwny 03-16.
Sterowanie hamulcem mechanicznym: przy przyspieszaniu wyjscie uaktywnia sie, gdy czestotliwo$¢ osiaga warto$¢

14 progowa 03-17 (zwolnienie hamulca); przy zwalnianiu wyjscie dezaktywuije sie, gdy czestotliwo$¢ osiaga warto$¢
progowa 03-18 (aktywacja hamulca).

s
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Typ zestyku wyjscia przekaznikowego RA-RB mozna skonfigurowa¢ w parametrze 03-19.

PARAMETR FUNKCJA WARTOSC OPIS
. - 0 = zestyk normalnie otwarty (NO)
03-19 Typ zestyku wyjécia przekaznikowego 0lub1 1 = zestyk normalnie zamknisty (NC)

6.3 KONFIGURACJA FUNKCJI WYJSCIA ANALOGOWEGO AO

ABY SKONFIGUROWAC FUNKCJE WYJSCIAANALOGOWEGO AO (0- 10V DC, MAKS. 1 mA), NALEZY USTAWIC PARAMETR 04-11.

1oV

sV

PARAMETR FUNKCJA WARTOSC OPIS
0 Czestotliwo$¢ wyjéciowa
1 Czestotliwo$¢ ustawiona (warto$¢ zadana)
04-11 Funkcja wyjécia analogowego (AO) 2 Napiecie wyjéciowe
3 Napiecie magistrali DC
4 Prad silnika
. AD 04-11 POMIAR PRZYPISANY DO WARTOSC
WYJ. ANALOGOWEGO
0 Czestotliwos¢ wyjsciowa Limit maks. czestotliwosci 00-12
1 Czestotliwos¢ ustawiona (warto$¢ zadana) Limit maks. czestotliwosci 00-12
2 Napigcie wyjsciowe Napigcie znamionowe silnika 02 -04
3 Napiecie magistrali DC 400V
4 Prad silnika 2-krotno$¢ pradu znamionowego przemiennika
; .
Kol 2 X e

W razie potrzeby mozna zmieni¢ dla wyj$cia analogowego AO wzmocnienie (04-12), polaryzacje (04-13), znak polaryzacji (04-14) i nachylenie zbocza (04-15).
Wiecej informacji mozna znalez¢ w kompletnej instrukcji 1625.
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7 KODY USTEREK

KOD BLEDU OPIS PRZYCZYNA ROZWIAZANIE
-0U- Zbyt wysokie napiecie przy zatrzymywaniu Nieprawidiowe dziatanie obwodu Skonsultowa¢ sie z dostawcy
1. Niskie napiecie sieci 1. Sorawdzié iecie siedi iest idt
. e 2. Przepalony rezystor wstepnego tadowania - SPrawazic, czy napiceié SIeci Jest prawldiowe
-LU- Zbyt niskie napigcie gdy zatrzymany lub bezpiecznik 2. Skonsultowat sig z dostawcg
3. Skonsultowa¢ sig z dostawc:
3. Nieprawidtowe dziatanie obwodu ¢ A
1. Nieprawidtowe dziatanie obwodu o . L o
) . . Poprawi¢ warunki wentylacji. Je$li usterka bedzie sie powtarzata,
-OH- Przegrzanie przemiennika gdy zatrzymany | 2. Zbyt wysoka temperatura otoczenia lub A A
; A nalezy sie skontaktowac z dostawca.
niedostateczna wentylacja
- Temperatura IGBT jest zbyt wysoka lub
P ) u o ! Z. Y \{vy ! - Zmniejszy¢ czestotliwo$¢ modulacii (11-01)
) L wentylacja nie jest odpowiednia. o . P L
OH-C Przegrzanie przemiennika podczas pracy . . o - Poprawi¢ warunki wentylacji. Jesli usterka bedzie sie powtarzata,
- Nieprawidtowe dziatanie obwodu lub L A
. ) nalezy sig skontaktowac z dostawca.
usterka czujnika temperatury wewnetrznej
1. Przyspieszanie zbyt gwattowne
2. Moc silnika wyzsza niz moc przemiennika | 1, Ustawic diuzszy czas przyspieszania
3. Zwarcie migdzy uzwojeniem silnika a 2. Wymieni¢ przemiennik na inny o odpowiedniej mocy
OC-A Nadmierny prad przy przyspieszaniu obudowg 3. Sprawdzi¢ silnik
4. Zwarcie miedzy uzwojeniem silnika a 4. Sprawdzi¢ okablowanie
masa 5. Skonsultowa¢ sig z dostawcg
5. Modut IGBT uszkodzony
. ) - 1. Nagta zmiana obcigzenia 1. Zwiekszy¢ moc przemiennika
oc-C Nadmiery prad przy stafe] predkosci 2. Nagta zmiana napiecia sieciowego 2. Zainstalowac dfawik sieciowy po stronie zasilania
0C-d Nadmierny prad przy zwalnianiu Zwolnienie zbyt gwaltowne Ustawi¢ diuzszy czas zwalniania
1. Zwarcie migdzy uzwojeniem silnika a
obudowg 1. Sprawdzi¢ silnik
0C-S Nadmierny prad przy rozruchu 2. Zwarcie miedzy uzwojeniem silnika a 2. Sprawdzi¢ okablowanie
masg 3. Skonsultowac si¢ z dostawca
3. Modut IGBT uszkodzony
1. Zbyt krétki czas zwalniania lub nadmierna
OU-C Nadmierne napiecie podczas dziatania lub bezwtadno$¢ obcigzenia 1. Ustawi¢ dtuzszy czas zwalniania
podczas zwalniania 2. Duze zmiany napiecia sieciowego 2. Zainstalowac dfawik sieciowy po stronie zasilania
(wahania)
PF Brak fazy wejsciowej Nieprawidtowe wahania w obwodzie zasilania | ~ Sprawdz!g °ka,b'°Wa”.'e Izasnama
- Sprawdzi¢ napiecie sieci
0C-S Nadmierny prad podczas zatrzymywania Nieprawidtowe dziatanie obwodu Skonsultowa¢ sie z dostawcg
OL1 Przeciagzenie silnika Nadmierne obcigzenie silnika Zwigkszy¢ moc silnika
OL2 Przecigzenie przemiennika Nadmierne obcigzenie Zwigkszy¢ moc przemiennika
Powiadomienie o nadmiernym pradzie: prad | Sprawdzi¢ warunki obcigzenia i czas dziatania.
CL Nadmierny prad przemiennika przemiennika osiggnat warto$¢ progowg Poczekac 1 minute na zresetowanie sie. Jesli CL lub OL2 pojawi sie
zabezpieczajacq do 4 razy z rzedu, nalezy poczeka¢ 5 minut na zresetowanie sig.
1. Zbyt niskie napiecie sieci e aa i
- . N . . o 1. Poprawic jakos$¢ sieci
LU-C Zbyt niskie napiecie podczas dziatania 2. Duze zmiany napiecia sieciowego ! o . . -
. 2. Zainstalowa¢ induktor sieciowy po stronie zasilania
(wahania)
oUSP Nadmiema predkosé sinika Aktualnya lprgdkolsc qbrotowa rézni sig od 1. Sprawdz!g obecnlosc nadmlerpegplobclqzenla
predkosci ustawione;. 2. Sprawdzi¢ ustawiong czgstotliwos¢
1. Jesli wykryta temperatura wzrasta powyzej
limitu 08-13 przez czas opodznienia 08-12,
OH4 Nadmiera temperatura silnika (PTC) wysmetlgny Jlest komunikat OH4 i silnik 1. Poprawi¢ warunkl wentylacji
zatrzymuije sie. 2. Wyregulowa¢ parametr 08-15
2. OH4 mozna zresetowa¢, gdy temperatura
spada ponizej wartosci progowej 08-14.
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KOD BLEDU OPIS PRZYCZYNA ROZWIAZANIE
OPEr Blad ustawienia operatora Ustawiono 09-02 = 4, ale klawiatura zdalna 1. Zresetpwaé blad przyciskiem STOE/RESET .
VT1XC02 nie jest podtaczona. 2. Ustawi¢ 09-02 na warto$¢ zawierajaca sie w przedziale od 0 do 3
1. Proba zmiany parametrow czestotliwosci
poprzez 13-06 > 0
1. Blokada parametrow aktywna 2. Préba odwrécenia kierunku ruchu poprzez | 1. Zmodyfikowaé 13-06
LOC 2. Zablokowany kierunek silnika 11-00=1 2. Zmodyfikowa¢ 11-00 (ustawi¢ na 0, aby uruchomi¢ odwrécenie
3. Ochrona hastem wiaczona 3. Hasto wigczone z parametrem 13-07. ruchu)
Po ustawieniu prawidtowego hasta pojawia
sig LOC.
1. Naciéniecie A lub ¥ z 00-05/00-06 > 0
lub dziatanie z ustawiong predko$cia. 1. Przyciski A lub ¥ moga by¢ uzywane do modyfikowania parame-
Err1 Btad wprowadzania za pomoca klawiatury 2. Préba zmienienia podczas dziatania trow tylko wtedy, gdy 00-05/00-06 = 0.
parametru niemodyfikowalnego (patrz lista 2. Zmodyfikowa¢ parametr, gdy przemiennik jest w trybie zatrzymania.
parametrow w instrukcji 1624 lub 1625)
1.00-13 jest w zakresie [11-08 + 11-11] lub
[11-09 + 11-11] lub [11-10 £ 11-11].
2.00-12 < 00-13
3. 00-05/00-06 lub 10-00/10-01 ustawione na | 1. Zmieni¢ 11-08 ~ 11-10 lub 11-11.
te sama wartos¢ 2. Ustawic 00-12> 00-13
4. Zmiana parametréw 01-01 ~ 01-09, gdy 3. Ustawi¢ rozniagce sie od siebie 00-05 i 00-06
Erm2 Btad ustawienia parametru 01-00#7 4. Ustawié 01-00=7
5. Jesli ten parametr jest ustawiony 5. Zrodto funkeji PTC nie moze by¢ ustawione na to samo zrodto (AVI)
w przypadku obu funkgji (AVI/PTC) co sterowanie czestotliwoscia i regulacja PID.
jednoczesnie, funkcja PTC jest wiaczana po | 6- Ustawic hasto poprawnie
ustawieniu 08-10 # 0.
6. Parametr hasta 13-07 ustawiony
nieprawidtowo
1. Komenda uaktywniona podczas
ErrS Modyﬁkacja pafamgtréw nie jest dozwolona | komunikacji 1. Wyslas’:’komer)de wlapzenja przed komunikacjg o
w trybie komunikacji. 2. Proba zmiany parametrow 09-02 ~ 09-05 2. Ustawi¢ funkcje parametréw 09-02 ~ 09-05 przed komunikacja,
podczas komunikacji
1. Usterka okablowania 1. Sprawdzi¢ okablowanie komunikacji
E o 2 Blgdlne us tawienie parametrow 2. Sprawdzi¢ ustawienie parametréw 09-00 ~ 09-05
16 Btad komunikacji komunikacji o
3. Odlaczona masa komunikagi 3. Zlapze CQNZ wymaga uziemienia.
4. Zwiekszy¢ wartos¢ 09-08
4. Hafas zewnetrzny
1. Podjeto prébe modyfikacji funkcji
En7 Konflik parametréw 13-00/13-08 . . o Jesli przywré’celnie prawidiowego stanu nie jest mozliwe, nalezy
2. Usterka w obwodzie pomiaru napiecia skonsultowac sie z dostawca.
i pradu
W trybie V/f StPO pojawia sig, gdy warto$¢ zadana czestotliwosci jest nizsza niz 1,3 Hz (sie¢ 50 Hz) lub 1,5 Hz
StPO Predko$¢ zerowa w trybie zatrzymania (sie¢ 60 Hz).
W trybie SLV (wektorowym) StP0 pojawia sie przy ustawieniu czestotliwosci ponizej 1 Hz.
e Jesli przemiennik jest skonfigurowany do uruchamiania sie poprzez sterowanie zewnetrzne (00-02/00-03 = 1), a
StP1 Brak ro;ruchu bezposredniego po wejscie rozruchu przy wiaczaniu jest zamkniete, ale rozruch bezpo$redni przy wiaczaniu jest wytaczony (07-04 = 1)
wigczeniu JSCie rozrucnu przy wig( Jest zamknicte, N bezp przy wia Jest wytgczony )
przemiennik nie moze si¢ uruchomi¢ i miga StP1. Patrz opis 07-04.
Zatrzymanie za pomoca klawiatury z Jesli przycisk do zatrzymywania zostaje nacisniety, gdy przemiennik jest skonfigurowany na sterowanie zewngtrzne
StP2 przemiennikiem w trybie sterowania (00-02 / 00-03 = 1), po zatrzymaniu miga StP2.
zewnetrznego Zwolni¢ i ponownie uaktywni¢ zestyk rozruchu, aby ponownie uruchomi¢ przemiennik.

Pozostate komunikaty o btedach i informacje dotyczace rozwigzywania probleméw mozna znalez¢ w rozdziale 4. Informacje o rozwigzywaniu probleméw oraz te dotyczace konserwacii
mozna znalez¢ w instrukcji 1625, ktéra mozna pobra¢ ze strony internetowej www.lovatoelectric.com.
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