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WARNING!

— Carefully read the manual before the installation or use.

— This equipment is to be installed by qualified personnel, complying to current standards, to avoid
damages or safety hazards.

— Before any maintenance operation on the device, remove all the voltages from measuring and supply inpu
and short-circuit the CT input terminals.

— The manufacturer cannot be held responsible for electrical safety in case of improper use of the equipment.

— Products illustrated herein are subject to alteration and changes without prior notice. Technical data and
descriptions in the documentation are accurate, to the best of our knowledge, but no liabilities for errors,
omissions or contingencies arising there from are accepted.

— A circuit breaker must be included in the electrical installation of the building. It must be installed close by
the equipment and within easy reach of the operator. It must be marked as the disconnecting device of the
equipment: IEC /EN/BS 61010-1 § 6.11.3.1.

— Clean the device with a soft dry cloth; do not use abrasives, liquid detergents or solvents.
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ADVERTENCIA

— Leggere attentamente il manuale prima dell’utilizzo e I'installazione.

- Questi apparecchi devono essere installati da personale qualificato, nel rispetto delle vigenti
normative impiantistiche, allo scopo di evitare danni a persone o cose.

— Prima di qualsiasi intervento sullo strumento, togliere tensione dagli ingressi di misura e di alimentazione e
cortocircuitare i trasformatori di corrente.

- LI costruttore non si assume responsabilita in merito alla sicurezza elettrica in caso di utilizzo improprio del

ispositivo.

— | prodotti descritti in questo documento sono suscettibili in qualsiasi momento di evoluzioni o di modifiche.
Le descrizioni ed i dati a catalogo non possono pertanto avere alcun valore contrattuale.

- Un interruttore o disgiuntore va compreso nell'impianto elettrico dell’edificio. Esso deve trovarsi in stretta
vicinanza dell'apparecchio ed essere facilmente raggiungibile da parte dell’operatore. Deve essere marchiato
come il dispositivo di interruzione dell'apparecchio: IEC/EN/BS 61010-1 § 6.11.3.1.

— Pulire I'apparecchio con panno morbido, non usare prodotti abrasivi, detergenti liquidi o solventi.

ATTENTION !

— Lire attentivement le manuel avant toute utilisation et installation.

— Ces appareils doivent étre installés par un personnel qualifié, conformément aux normes en vigueur
en matiere d’installations, afin d’éviter de causer des dommages a des personnes ou choses.

— Avant toute intervention sur I'instrument, mettre les entrées de mesure et d’alimentation hors tension et
court-circuiter les transformateurs de courant.

- (I]e zonstruc}eur n’assume aucune responsabilité quant a la sécurité électrique en cas d’utilisation impropre

u dispositif.

— Les produits décrits dans ce document sont susceptibles d’évoluer ou de subir des modifications a n’importe
quel moment. Les descriptions et caractéristiques techniques du catalogue ne peuvent donc avoir aucune
valeur contractuelle.

— Un interrupteur ou disjoncteur doit étre inclus dans I'installation électrique du batiment. Celui-ci doit se
trouver tout prés de I'appareil et I'opérateur doit pouvoir y accéder facilement. Il doit &tre marqué comme le
dispositif d’interruption de I'appareil : IEC/ EN/BS 61010-1 § 6.11.3.1.

UWAGA!

- Przed uzyciem i instalacjq urzadzenia nalezy uwaznie przeczyta¢ niniejsza instrukcje.

— W celu unikniecia obrazen os6b lub uszkodzenia mienia tego typu urzadzenia musza by¢ instalowane przez
wykwalifikowany personel, zgodnie z obowiazujacymi przepisami.

- Przed rozpoczeciem jakichkolwiek prac na urzadzeniu nalezy odtgczy¢ napiecie od wej$¢ pomiarowych i zasilania oraz
zewrze¢ zaciski przektadnika pradowego.

- Producent nie przyjmuje na siebie odpowiedzialno$ci za bezpieczenstwo elektryczne w przypadku niewtasciwego
uzytkowania urzadzenia.

— Produkty opisane w niniejszym dokumencie moga by¢ w kazdej chwili udoskonalone lub zmodyfikowane. Opisy oraz
dane katalogowe nie moga mie¢ w zwiazku z tym zadnej wartosci umowne;.

- W instalacji elektrycznej budynku nalezy uwzgledni¢ przetacznik lub wytacznik automatyczny. Powinien on znajdowaé
sig w bliskim sasiedztwie urzadzenia i by¢ fatwo osiagalny przez operatora. Musi by¢ oznaczony jako urzadzenie
stuzace do wylgczania urzadzenia: IEC/ EN/BS 61010-1§ 6.11.3.1.

- Urzadzenie nalezy czysci¢ migkkq szmatka, nie stosowac $rodkow $ciernych, ptynnych detergentow lub rozpuszcza

— Nettoyer I'appareil avec un chiffon doux, ne pas utiliser de produits abrasifs, détergents liquides ou solvants.

ACHTUNG!

- Dieses Handbuch vor Gebrauch und Installation aufmerksam lesen.

- Zur Vermeidung von Personen- und Sachschaden dirfen diese Gerate nur von qualifiziertem
Fachpersonal und unter Befolgung der einschlégigen Vorschriften installiert werden.

- Vor jedem Eingriff am Instrument die Spannungszufuhr zu den Messeingéngen trennen und die Stromwandler
kurzschlieBen.

- Bei zweckwidrigem Gebrauch der Vorrichtung Ubernimmt der Hersteller keine Haftung fiir die elektrische Sicherheit.

- Die in dieser Broschire beschriebenen Produkte kénnen jederzeit weiterentwickelt und geéndert werden. Die im
Katalog enthaltenen Beschreibungen und Daten sind daher unverbindlich und ohne Gewahr.

- In die elektrische Anlage des Gebaudes ist ein Ausschalter oder Trennschalter einzubauen. Dieser muss sich in
unmittelbarer Nahe des Geréts befinden und vom Bediener leicht zuganglich sein. Er muss als Trennvorrichtung fir
das Gerat gekennzeichnet sein: IEC/ EN/BS 61010-1 § 6.11.3.1.

— Das Gerat mit einem weichen Tuch reinigen, keine Scheuermittel, Fliissigreiniger oder Losungsmittel verwenden.

ADVERTENCIA

- Lea atentamente el manual antes de instalar y utilizar el dispositivo.

- Este dispositivo debe ser instalado por personal cualificado conforme a la normativa de instalacion

vigente con el fin de evitar dafios personales o materiales.

- Antes de realizar cualquier operacion en el dispositivo, desconecte la corriente de las entradas de alimentacion
y medida, y cortocircuite los transformadores de corriente.

- El fabricante no se responsabilizard de la seguridad eléctrica en caso de uso impropio del dispositivo.

-Los productos descritos en este documento se pueden actualizar o modificar en cualquier momento. Por
consiguiente, las descripciones y los datos técnicos aqui indicados no tienen valor contractual.

-La instalacion eléctrica del edificio debe contar con un interruptor o disyuntor. El mismo debe encontrarse
cerca del dispositivo, en un lugar al que el usuario pueda acceder con facilidad. Ademés, debe llevar el mismo
marcado que el interruptor del dispositivo (IEC/ EN /BS 61010-1 § 6.11.3.1).

- Lijmpile el dispositivo con un pafio suave; no utilice productos abrasivos, detergentes liquidos ni disolventes
ni disolventes.
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NPEAYNPEXOEHUE!

— Mpexae Yem npucTynaTb kK MOHTaXY U 3KCnnyaTalum YCTPOCTBa, BHUMATENbHO 03HaKOMbTECH C

OfiepXaHnem HacTosILLero pyKkoBOACTBa.

— Bo n3bexanne TpaBM Uni MaTepuansHoro yiiepba MOHTaX AOMKEH CYLLECTBNSTLCS TOMbKO KBANM(ULMPOBAHHbIM
NepPCOHanoM B COOTBETCTBIM C AGMCTBYHOLLMMI HOPMATUBAMI.

- Mepen nposeaeH1eM NtobbIx paboT No TeXHUYECKOMY 0BCNYKMBaHMIO YCTPOICTBA HEOBXOAMMO 06ECTOUNTL BCe
VISMEI()MTSJ'IbeIe W nUTaroLL/e BXOAHbIE KOHTaKTbI, @ Takke 3aMKHYTb HaKOPOTKO BXOAHbIE KOHTAKTbI Tpchq)opmaTopa
Toka (TT).

— Mpou3BOATENb HE HECET OTBETCTBEHHOCTb 3a OGECTIEYEHHE 3NEKTPOGE30NACHOCTH B Cly4ae HEHaANexKallero
1CNOMNb30BaHNS YCTPONCTBA.

- V|3}ZleJ'IM$I, OMNMCaHHblE B HACTOSALLEM JOKYMEHTE, B Nto6oM MOMEHT MOTYT NOABEPrHYTLCA N3MEHEHUAM U
YCOBEPLUEHCTBOBAHUAM. I'IosTomy KatanoXHble JaHHble N ONUCaHKs He MOryT paccMaTpuBaTbCs Kak /JSVICTBVITSJ'Ibele
C TOYKU 3PEHNS KOHTPAKTOB

- SHEKTpVNeCKaﬂ CeTb 3AaHna OOomKHa 6bITb OCHallleHa aBTOMaTH4eCKUM BbIKNKYaTenem, KOTOprVI AOMmKeH BbITb
pacnonoxeH B6nuav 0bopynoBaHus B peaenax A4ocTyna oneparopa. ABTOMATUHECKHI BbIKIHOYATENb AOMKEH BbiTb
npoMapK1poBaH Kak oTKNYakLLyee yeTpoiicTeo obopynosanus: IEC /EN/BS 61010-1 § 6.11.3.1.

— OuMCTKY YCTpOIACTBA NPOM3BOAMTL C MOMOLLBK) MSITKOM CyXOi TkaHu, 6e3 NpuMeHeHus abpasnBHbIX MaTepuanos,

KIAKUX MOIOLLMX CPEACTB UMk pacTBopUTEneil.

UPOZORNENI

- Navod se pozorné proctéte, nez zacnete regulator instalovat a pouzivat.

- Tato zafizeni smi instalovat kvalifikovani pracovnici v souladu s platnymi predpisy a normami pro predchaz

ni Urazli osob ¢i poskozeni véci.

- Pred jakymkoli z&sahem do pfistroje odpojte méfici a napajeci vstupy od napéti a zkratujte transforméatory proudu.

- Vlyrobce nenese odpovédnost za elektrickou bezpecnost v pfipadé nevhodného pouzivani regulétoru.

- Vyrobky popsané v tomto dokumentu mohou kdykoli projit Gpravami ¢i dal$im vyvojem. Popisy a tdaje uvedené v
katalogu nemaji proto Zadnou smluvni hodnotu.

- Spinac ¢i odpojovac je nutno zabudovat do elektrického rozvodu v budové. Museji byt nainstalované v tésné blizkosti
pristroje a snadno dostupné pracovniku obsluhy. Je nutno ho oznacit jako vypinaci zafizeni pristroje: IEC/ EN /BS

61010-1
§6.11.3.1.

— Pistroj Cistéte mékkou utérkou, nepouzivejte abrazivni produkty, tekuta Cistidla ¢i rozpoustédia

DIKKAT!

— Montaj ve kullanimdan énce bu el kitabini dikkatlice okuyunuz.

- Bu aparatlar kisilere veya nesnelere zarar verme ihtimaline kars! ytiriirliikte olan sistem kurma normlarina

gore kalifiye personel tarafindan monte edilmelidirler

— Aparata (cihaz) herhangi bir miidahalede bulunmadan dnce 6lgiim girislerindeki gerilimi kesip akim transformatdrleri
ede kisa devre yaptiriniz.

- Uretici aparatin hatali kullanimindan kaynaklanan elektriksel giivenlige ait sorumluluk kabul etmez.

— Bu dokiimanda tarif edilen (riinler her an evrimlere veya degisimlere agiktir. Bu sebeple katalogdaki tarif ve degerler
herhangi bir baglayici degeri haiz degildir.

- Binanin elektrik sisteminde bir anahtar veya salter bulunmalidir. Bu anahtar veya salter operatdriin kolaylikla ulaga
ilecegi yakin bir yerde olmalidir. Aparati (cihaz) devreden cikartma gérevi yapan bu anahtar veya salterin markasi:
IEC/EN/BS 61010-1 § 6.11.3.1.

— Aparati (cihaz) sivi deterjan veya solvent kullanarak yumusak bir bez ile siliniz agindirici temizlik Griinleri kullanmayiniz.

AVERTIZARE!

— Cititi cu atentie manualul inainte de instalare sau utilizare.

— Acest echipament va fi instalat de personal calificat, in conformitate cu standardele actuale, pentru a evita
deteriorari sau pericolele.

— Inainte de efectuarea oricarei operatjuni de intretinere asupra dispozitivului, indepartatj toate tensiunile de la intrérile
de masurare si de alimentare si scurtcircuitati bornele de intrare CT.

— Producétorul nu poate fi considerat responsabil pentru siguranta electrica in caz de utilizare incorecta a echipamen
tului.

— Produsele ilustrate in prezentul sunt supuse modificarilor si schimbarilor fara nofificare anterioara. Datele tehnice si
descrierile din documentatie sunt precise, in masura cunostintelor noastre, dar nu se accepta nicio raspundere pentru
erorile, omiterile sau evenimentele neprevazute care apar ca urmare a acestora.

— Trebuie inclus un disjunctor in instalatia electrica a cladirii. Acesta trebuie instalat aproape de echipament si intr-o
zona usor accesibila operatorului. Acesta trebuie marcat ca fiind dispozitivul de deconectare al echipamentului:
IEC/EN/BS 61010-1 § 6.11.3.1.

— Curatati instrumentul cu un material textil moale si uscat; nu utilizati substante abrazive, detergentj lichizi sau solventj.
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1 NAVEGACION POR LOS MENUS
1.1 FUNCIONES DEL PANEL FRONTAL

| (Movato LT T TT T T T
VT

TIPO COMPONENTE FUNCION
Pantalla digital y LED Principales visualizaciones Frecuencia, pardmetros, tension, corriente, temperatura, mensajes de error.
LED —Hz/RPM: ON si se muestra la frecuencia o la velocidad. OFF con visualizacion de pardmetros.

— FWD: ON si el variador funciona en avance. Parpadea en parada.
—REV: ON si el variador funciona en reversa. Parpadea en parada.
— RUN: ON con visualizacién de parametros. OFF con visualizacion de medidas.

Potenciémetro FREQUENCY Se utiliza para configurar la frecuencia.
Botones del teclado frontal RUN RUN: marcha a la frecuencia programada.
STOP/RESET (doble funcién) — STOP: el motor desacelera hasta parar.
— RESET: reseteo de alarmas o fallos reseteables.

A Aumenta el nimero del pardmetro o valor configurado.
v Disminuye el ndmero del pardmetro o valor configurado.

MODE Conmuta entre las visualizaciones disponibles.
\'2 — Desplazamiento a la izquierda: se utiliza para editar parametros o valores de los pardmetros.

(Doble funcion: presion breve para — ENTER: se utiliza para ver el valor configurado de los parametros y para guardar los valores editados.

desplazamiento a la izquierda, presion
prolongada para funcién ENTER)

1.2 VISUALIZACION EN PANTALLA

Al encender el aparato, la pantalla muestra las indicaciones del ejemplo siguiente

+
Y vvvy iy

— - o 7 2 s después — — “ “ ~ “ 1 "~ 1
D@é]u ju L-gu ',—“D 'D—‘]D o7 g@gu DU@gD Hl ',—“D ',—“D ',—’ o ',—“D éigu "—"D g@"u

ALIMENTACION FRECUENCIA PARAMETRO

Las medidas disponibles en pantalla se pueden seleccionar mediante el pardmetro 12-00. Para editar los pardmetros, consulte el apartado 1.3.

PARAMETRO DESCRIPCION RANGO PREDET

12-00 Modo visualizacién 00000 ~ 77777 00321
Cada digito puede asumir valores de 0 a 7 como se indica a continuacion
0: Visualizacion predeterminada (frecuencia y parametros)

1: Corriente de salida

2: Tension de salida

3: Tension bus CC

4: Temperatura disipador

5: Sefial PID

6: Entrada analégica AVI

7: Entrada analégica ACI

JLovato
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Por ejemplo, configurando el pardmetro 12-00 = 12345 es posible habilitar la visualizacion de las medidas siguientes.

" J 0
LONE) 0D =~ U NN
Temiil;enura / Tensitir;:uscc
ot _ 11
LI LI

Seifial PID Tensidn de salid
‘ v v ' V) en<a5> i ensmn<2:sa|a

i e T et 0 T _ 0o
Lo LI I R N |

T @marr v,
0t
L

PARAMETRO

FRECUENCIA CONFIGURADA
Ejemplos de visualizacién
PANTALLA DESCRIPCION
,_- ,-' ,-' En el modo PARADA muestra la frecuencia configurada
-' ,-' ,-' En el modo MARCHA muestra la frecuencia actual de salida
::: " - :', : Parametro seleccionado
: " Valor del pardmetro
,-',-': :, ' Tension de salida [Vca]
' ',:-" Corriente de salida [A]
-" ": ": " Tension bus CC [Vce]
,-' ,-" ,-,: Temperatura interna [°C]
: ": ": " - e Valor de sefal PID
'- ,- ,- ' Cadigo de error
Tt o |
!-' ,-' ,-' ,-' ,-' Valor analdgico de la sefial de tension AVI o corriente ACI. Rango (0~ 1000).

__electric
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1.3 EDICION DE LOS PARAMETROS

La edicion de los pardmetros se realiza utilizando los botones siguientes del panel frontal:

« MODE: permite pasar de la visualizacion de medidas al mend de pardmetros

« A / 'V :conuna presion breve se aumenta en una unidad el digito seleccionado (indice o valor del parametro).
Con una presion prolongada se aumenta o disminuye més rapidamente el digito seleccionado.

o </ENT > una presion breve permite desplazarse entre los digitos del pardmetro seleccionado o acceder al pardmetro para ver su valor.
Con una presion prolongada se guarda el pardmetro editado.

Frecuencia

Pulse
MODE

una vez ‘V’ Pulse \V)

</ENT ,-' '-' B ,-' ’

'-, '-, N ,-, ' uﬂgcgz '-' ’-, dos veces
Lot i
Pulse A

O R RO N |

‘v’ Pulse A ‘v’

-, unavez , Manten;;éleTuIsado '-' '- '-' '-'
L L

Mantenga pulsado
</ENT

1.4 DESCRIPCION DE LOS LEDS DE ESTADO

DESCRIPCION LED
Indicador de frecuencia / velocidad Hz/RPM Luz fija en caso de visualizacion de frecuencia / velocidad
Indicador del mend programacion ﬁ Luz fija en caso de visualizacion de los pardmetros
) wr
. Luz fija en caso de marcha Parpadea con el motor parado en el modo marcha
Indicador de avance (FWD) % adelante % adelante
ALi4 Parpadea con el motor parado en el modo marcha
Indicador de reversa (REV) [ ) Luz fija en caso de marcha atras ) atrds
REV REV

2 RESTABLECER LOS PARAMETROS A LOS VALORES DE FABRICA

Para restablecer los pardmetros del variador de frecuencia VT1 a los valores de fébrica, configure el pardmetro 13-08 a uno de los valores siguientes segin la tension y frecuencia nominal de la
instalacion (valor tipico: 1250).

50 Hz, 220 V/380 V/
60 Hz, 220 /380 V
50 Hz, 230 /400 V
60 Hz, 230 V/460 V
50 Hz, 220 /415 V
60 Hz, 230 /400 V

1150: inicializacion
1160: inicializacion
1250: inicializacion
1260: inicializacion
1350: inicializacion
1360: inicializacion

.Jlovato
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3 CONTROL DE MARCHA Y PARADA DEL MOTOR

3.1 MEDIANTE BORNERO, CONTROL DE 2 HILOS, ENTRADA PARA AVANCE/PARADA + ENTRADA PARA REVERSA/PARADA

|

S1=MARCHA ADELANTE / PARADA

S1 32 \ $2 = MARCHA ATRAS / PARADA

RA | RB | +24V | S1 | S2 | S3 | S4

S5 |10V | AVl | ACI'| AO | GND

PARAMETRO FUNCION VALOR DESCRIPCION
00-02 Seleccion de la fuente de control principal 1 Control con caja de conexiones
00-04 Modo de funcionamiento de la caja de conexiones 0 Marcha adelante / parada — Marcha atrds / parada
] y P Control marcha adelante / parada
03-00 Funci6n entrada multifuncion S1 0 (OFF = parada, ON = marcha adelante)
] ” e Control marcha atrés / parada
03-01 Funcién entrada multifuncién S2 1 (OFF = parada, ON = marcha atrs)

3.2 MEDIANTE BORNERO, CONTROL DE 2 HILOS, ENTRADA PARA MARCHA/PARADA + ENTRADA PARA SENTIDO DE GIRO

S1=MARCHA

)

S1 S2 \ S2 = ADELANTE / ATRAS

/ PARADA

RA|RB | +24V | S1|S2| S3|S4 |S5| 10V | AVl | ACI | AO | GND
PARAMETRO FUNCION VALOR DESCRIPCION
00-02 Seleccion de la fuente de control principal 1 Control con caja de conexiones
00-04 Modo de funcionamiento de la caja de conexiones 1 Marcha / parada — adelante / atras
) ” I, Control marcha / parada
03-00 Funcién entrada multifuncién S1 0 (OFF = parada, ON = marcha)
- I Control direccion adelante / atrés
03-01 Funcién entrada multifuncién S2 1 (OFF = adelante, ON = atrs)
3.3 MEDIANTE BORNERO, CONTROL DE 3 HILOS
S1 = MARCHA (TIPO NA)
S2 = PARADA (TIPO NC)
E 1Y) $3 = ADELANTE / ATRAS
S3
E 3\51 ﬁ
RA|RB | +24V | S1|S2| S3|S4 |S5| 10V | AVl | ACI | AO | GND
PARAMETRO FUNCION VALOR DESCRIPCION
00-02 Seleccion de la fuente de control principal 1 Control con caja de conexiones
00-04 Modo de funcionamiento de la caja de conexiones 2 Control de 3 hilos

Nota. En este modo los pardmetros del grupo 3 correspondientes a la funcién de las entradas no tienen efecto. Las funciones de S1, S2 y S3 se asignan automaticamente como se muestra en el

esquema anterior.
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3.4 MEDIANTE BORNERO, CONTROL DE 2 HILOS POR IMPULS0S

S1=MARCHA ADELANTE

S1E s E SsE S2 = MARCHA ATRAS
S3 = PARADA

RA|RB| +24V | S1 | S2| S3|S4 | S5 |10V | AVI | ACI| AO | GND

PARAMETRO FUNCION VALOR DESCRIPCION
00-02 Seleccion de la fuente de control principal 1 Control con caja de conexiones
00-04 Modo de funcionamiento de la caja de conexiones 3 Control de 2 hilos por impulsos
Nota. En este modo los pardmetros del grupo 3 correspondientes a la funcion de las entradas no tienen efecto. Las funciones de S1, S2 y S3 se asignan autométicamente como se muestra en el
esquema anterior.
Diagrama temporal
$1= MARCHA ADELANTE ON OFF ON » TIEMPO
$2 = MARCHA ATRAS OFF ON OFF , TIEMPO
S3 = PARADA » TIEMPO
FRECUENCIA DEL MOTOR \ » TIEMPO
STOP FWD REV STOP FWD
(adelante) (atras) (adelante)
3.5 MEDIANTE TECLADO FRONTAL
Mowvato| | LT
T
m = Marcha
STOP -
= Parada
PARAMETRO FUNCION VALOR DESCRIPCION
00-02 Seleccion de la fuente de control principal 0 Control con el teclado frontal
JLovato
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3.6 MEDIANTE PUERTO SERIE RS485

Pins del conector RJ45

RA RB MV 51 52 83 84 55

0V AV ACIAD K00

7:5V

1: Data+
2: Data-
3: Data+
4: Reserved
5: Reserved
6: Data-

8: GND

PARAMETRO FUNCION VALOR DESCRIPCION
00-02 Seleccion de la fuente de control principal 2 Comunicacion (RS485)
09-00 Ndmero de estacion (nodo serie) 1 Introduzca el nodo serie: 1...32
09-01 Protocolo de comunicacion 0 Modbus RTU
. L Introduzca la velocidad de comunicacién:
09-02 Velocidad de transmision 2 0=4800 bps, 1=9600 bps, 2=19200 bps, 3=38400 bps
’ . Introduzca el nimero de bit de parada:
09-03 Bits de parada 0 0=1 bit, 1=2 bits
09-04 Paridad 0 Introduzca la paridad:
0=ninguna, 1=par, 2=impar
Introduzca el formato de datos:
09-05 Formato de datos 0 0=8 bits, 1=7 bits

Para mas informacion sobre los mensajes Modbus o BACnet, consulte el manual de comunicacion 1646 que se puede descargar del sitio www.lovatoelectric.com.

4 REGULACION DE LA FRECUENCIA
4.1 MEDIANTE EL TECLADO FRONTAL

| Mowvato| | LT
01]

E' AUMENTO DE LA FRECUENCIA

@ DISMINUCION DE LA FRECUENGIA

PARAMETRO FUNCION VALOR DESCRIPCION
00-05 [S)?ilr(]agi%i;’)ln de la fuente de regulacion de la frecuencia 0 Regulacién con el teclado frontal
00-12 Limite méximo de frecuencia 50 Hz Introduzca el limite maximo de frecuencia
00-13 Limite minimo de frecuencia 0Hz Introduzca el limite minimo de frecuencia
00-14 Tiempo de aceleracion 10s Configure el tiempo de aceleracion
00-15 Tiempo de desaceleracion 10s Configure el tiempo de desaceleracién

s

__electric



31100502

1666 E 06 21

4.2 MEDIANTE EL POTENCIOMETRO INTEGRADO EN EL FRONTAL

| Movato LI T T T T T T T T
1

PARAMETRO FUNCION VALOR DESCRIPCION
00-05 [S)fifcci;igln de la fuente de regulacion de la frecuencia 1 Regulacién con el potenciometro integrado
00-12 Limite méximo de frecuencia 50 Hz Introduzca el limite maximo de frecuencia
00-13 Limite minimo de frecuencia 0Hz Introduzca el limite minimo de frecuencia
00-14 Tiempo de aceleracion 10s Configure el tiempo de aceleracion
00-15 Tiempo de desaceleracion 10s Configure el tiempo de desaceleracion

4.3 MEDIANTE EL POTENCIOMETRO EXTERNO

RA

RB

+24V | S1 | S2 | S3 | S4

S5

10V | AVl | ACI | AO | GND

PARAMETRO FUNCION VALOR DESCRIPCION
00-05 ;S)?ilr?cci%igln de la fuente de regulacion de la frecuencia 2 Regulacion con sefial analdgica de tension AVI
00-12 Limite méximo de frecuencia 50 Hz Introduzca el limite maximo de frecuencia
00-13 Limite minimo de frecuencia 0 Hz Introduzca el limite minimo de frecuencia
00-14 Tiempo de aceleracion 10s Configure el tiempo de aceleracion
00-15 Tiempo de desaceleracion 10s Configure el tiempo de desaceleracion
04-00 Seleccion del tipo de sefial de la entrada anal6gica 0 AVI = sefial 0-10 V

AVI/ACI
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4.4 MEDIANTE SENAL ANALOGICA DE TENSION 0-10 Vce

+ 0..10VDC -

RA|RB | +24V | S1 | S2 | S3|S4 | S5 | 10V | AVl | ACI| AO | GND

PARAMETRO FUNCION VALOR DESCRIPCION
00-05 [s,fil,?cciﬂ;n de la fuente de regulacion de la frecuencia 2 Regulacién con sefial analdgica de tension AVI
00-12 Limite méximo de frecuencia 50 Hz Introduzca el limite maximo de frecuencia
00-13 Limite minimo de frecuencia 0Hz Introduzca el limite minimo de frecuencia
00-14 Tiempo de aceleracion 10s Configure el tiempo de aceleracion
00-15 Tiempo de desaceleracion 10s Configure el tiempo de desaceleracién
04-00 23||3K(é:jn del tipo de sefial de la entrada anal6gica 0 AVI = sefial 0-10 V

Nota: Si es preciso, es posible personalizar la caracteristica de la entrada analdgica AVI modificando su ganancia (04-02), polarizacién (04-03) y pendiente
(04-05). Para méas informacion y ejemplos de configuracion, consulte en el manual completo 1625 las paginas 42 y 43.

4.5 MEDIANTE SENAL ANALOGICA DE CORRIENTE 0/4-20 mA

0/4...20mA
+ -

RA | RB| +24V | S1|S2| S3|S4 | S5| 10V | AVl | ACI| AO | GND

TRANSDUCTOR DE DOS HILOS CON SALIDA DE 0/4-20 mA ALIMENTADO A 24 Vce

+ -

RA|RB | +24V | S1|S2| S3|S4 | S5| 10V | AVlI | ACI| AO | GND

Nota: Como alternativa a la tension 24 Vcc (terminal +24V), es posible alimentar el transductor con tension 10 Vcc (terminal 10V).

PARAMETRO FUNCION VALOR DESCRIPCION

00-05 [S)?iﬁgi(;)i:lﬂ de 1a fuente de regulacion de la frecuencia 3 Regulacion con sefial analogica de corriente ACI
00-12 Limite méximo de frecuencia 50 Hz Introduzca el limite maximo de frecuencia
00-13 Limite minimo de frecuencia 0Hz Introduzca el limite minimo de frecuencia
00-14 Tiempo de aceleracion 10s Configure el tiempo de aceleracion
00-15 Tiempo de desaceleracion 10s Configure el tiempo de desaceleracion
04-00 Seleccién del tipo de sefial de la entrada analégica 001 0=ACI t?po 0...20 mA

AVI/ACI 1=ACl tipo 4...20 mA

Nota: Si es preciso, es posible personalizar la caracteristica de la entrada analdgica ACI modificando su ganancia (04-07), polarizacién (04-08) y pendiente
(04-10). Para més informacién y ejemplos de configuracion, consulte en el manual completo 1625 las paginas 42 y 43.
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4.6 MEDIANTE VELOCIDADES PRESELECCIONADAS

S1=MARCHA / PARADA

S2 = VELOCIDAD PREDETERMINADA 1
S3 = VELOCIDAD PREDETERMINADA 2
S4 = VELOCIDAD PREDETERMINADA 4

RA

RB

+24V | 81 | S2 | S3 | S4

S5

10V

AVl | ACI'| AO | GND

Tabla de combinaciones de activacion de las frecuencias preseleccionadas

S4 55 S2 VELOCIDAD PREDETERMINADA ACTIVADA
OFF OFF OFF Velocidad predeterminada O (frecuencia regulada segtin 00-05)
OFF OFF ON Velocidad predeterminada 1 (05-02)
OFF ON OFF Velocidad predeterminada 2 (05-03)
OFF ON ON Velocidad predeterminada 3 (05-04)
ON OFF OFF Velocidad predeterminada 4 (05-05)
ON OFF ON Velocidad predeterminada 5 (05-06)
ON ON OFF Velocidad predeterminada 6 (05-07)
ON ON ON Velocidad predeterminada 7 (05-08)
PARAMETRO FUNCION VALOR DESCRIPCION
Configure la fuente de regulacion de frecuencia activa cuando
00-05 Sellec.ci(m de la fuente de regulacion de la frecuencia 026 todas las entradas de_yelocidgd predeterminada estén en OFF
principal (O=teclado, 1=potenciometro integrado, 2=entrada AVI,
3=entrada AClI, etc.)
00-12 Limite méximo de frecuencia 50 Hz Introduzca el limite maximo de frecuencia
00-13 Limite minimo de frecuencia 0Hz Introduzca el limite minimo de frecuencia
00-14 Tiempo de aceleracion 10s Configure el tiempo de aceleracion
00-15 Tiempo de desaceleracion 10s Configure el tiempo de desaceleracion
00-02 Seleccion de la fuente de control principal 1 Control con caja de conexiones
00-04 Modo de funcionamiento de la caja de conexiones 0 Marcha adelante / parada — Marcha atras / parada
03-00 Funcion entrada multifuncion S1 0 (Cg:;’f'prgfarg:fgﬂe:'a;‘:ré rf:razd;ame)
03-01 Funcion entrada multifuncion S2 2 Velocidad predeterminada 1 (05-02)
03-02 Funci6n entrada multifuncion S3 3 Velocidad predeterminada 2 (05-03)
03-03 Funcion entrada multifuncion S4 4 Velocidad predeterminada 4 (05-05)
05-02 Velocidad predeterminada 1 ...Hz Introduzca la velocidad predeterminada 1
05-03 Velocidad predeterminada 2 ...Hz Velocidad predeterminada 2
05-04 Velocidad predeterminada 3 ...Hz Velocidad predeterminada 3
05-05 Velocidad predeterminada 4 ...Hz Velocidad predeterminada 4
05-06 Velocidad predeterminada 5 ..Hz Velocidad predeterminada 5
05-07 Velocidad predeterminada 6 ..Hz Velocidad predeterminada 6
05-08 Velocidad predeterminada 7 ..Hz Introduzca la velocidad predeterminada 7
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4.7 MEDIANTE ENTRADAS DIGITALES ARRIBA/ABAJO EXTERNAS

4.8 CONTROL PID — VALOR DE CONSIGNA CONFIGURADO MEDIANTE EL TECLADO FRONTAL

S1=MARCHA / PARADA
S2 = AUMENTO DE LA FRECUENCIA (ARRIBA)
S3 = DISMINUCION DE LA FRECUENCIA (ABAJO)

RA | RB | +24V

N
sﬁ sﬁ s3
S1182

S3

S4 | S5 10V | AVl | ACI| AO | GND

PARAMETRO FUNCION VALOR DESCRIPCION
00-05 E?ilr?gi%igln de la fuente de regulacion de la frecuencia 4 Entradas Arriba/Abajo externas
00-12 Limite méximo de frecuencia 50 Hz Introduzca el limite maximo de frecuencia
00-13 Limite minimo de frecuencia 0Hz Introduzca el limite minimo de frecuencia
00-14 Tiempo de aceleracion 10s Configure el tiempo de aceleracion
00-15 Tiempo de desaceleracion 10s Configure el tiempo de desaceleracion
00-02 Seleccién de la fuente de control principal 1 Control con caja de conexiones
00-04 Modo de funcionamiento de la caja de conexiones 0 Marcha adelante / parada — Marcha atras / parada
03-00 Funcién entrada multifuncion S1 0 ?82;rslpr:;ﬁ:fi;ﬂeia;t:rér?:;d;ame)
03-01 Funcién entrada multifuncién S2 8 Control Arriba (aumento de la frecuencia)
03-02 Funcién entrada multifuncién S3 9 Control Abajo (aumento de la frecuencia)

Y SENAL ANALOGICA DE TIPO 0-10 Vce

+ 0..10VvDC -

| RA| RB | +24V | S1S2|S3|S4 | S5[ 10V | AVI | ACI| AO | GND |

PARAMETRO FUNCION VALOR DESCRIPCION
. Seleccion de la fuente de regulacion de la frecuencia .
00-05 principal 6 Salida PID
00-12 Limite méximo de frecuencia 50 Hz Introduzca el limite maximo de frecuencia
00-13 Limite minimo de frecuencia 0 Hz Introduzca el limite minimo de frecuencia
00-14 Tiempo de aceleracion 5s Configure el tiempo de aceleracion
00-15 Tiempo de desaceleracion 5s Configure el tiempo de desaceleracion
) Seleccion del tipo de sefial de la entrada analdgica enfal .
04-00 AVI/ACH 0 AVI = sefial 0-10 V
10-00 Fuente valor de consigna PID 4 Valor de consigna configurado con el teclado, pardmetro 10-02
10-01 Fuente de sefial PID 1 Realimentacion por entrada AVI
10-02 Valor de consigna PID con el teclado % Configure el valor de consigna (*)
10-03 Seleccion del modo PID 1 PID habilitado
~ . = Introduzca el valor de sefial PID correspondiente al valor méximo de la entrada AVI (10V).
10-21 Max. sefial PID 100 La unidad de medida es definida por 12-02.
~ . ~ Introduzca el valor de sefial PID correspondiente al valor minimo de la entrada AVI (0V).
10-22 | Min. sefial PID 0 La unidad de medida es definida por 12-02.
12-00 Modo de visualizacién en pantalla 01256 En pantalla se muestran las siguientes medidas: frecuencia, corriente, tension, sefial PID, sefial AVI
12-01 Formato de visualizacion de sefial PID 1 O=entero, 1=1 decimal, 2=2 decimales
12-02 Unidad de medida de sefial PID 1 Muestra la sefial PID en unidades de Presion (pb)

(*) Configuracion del valor de consigna
Suponiendo, por ejemplo, que haya un transductor con salida 0-10 V correspondiente a 0-10 bares, para configurar la consigna a 3,5 bares, hay que programar 10-02=35%
(correspondiente al 35% del rango 0-10 V = 3,5 bares).

Notas:

« Si es preciso, es posible modificar las constantes del control PID con los parametros 10-05 (ganancia proporcional), 10-06 (tiempo integral) y 10-07 (tiempo derivativo).
» Ademas, es posible habilitar la funcién Suspender y Reactivacion, que permite desacelerar el motor hasta que se apague al alcanzar el valor de consigna, con el consiguiente
ahorro energético. Para mas informacién, consulte el apartado 6.1 Control PID: funcién Suspender y Reactivacion.
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4.9 CONTROL PID — VALOR DE CONSIGNA CONFIGURADO MEDIANTE EL TECLADO FRONTAL Y SENAL ANALOGICA DE TIPO de 0/4

0/4...20mA
+ -

...20 mA

RA | RB | +24V | S1 | S2

S3

S4 | S5 | 10V | AVl | ACI| AO | GND

TRANSDUCTOR DE DOS HILOS CON SALIDA DE 0/4-20 mA ALIMENTADO A 24 Vice

+ -

RA | RB | +24V | S1 | S2

S3

S4 | S5 10V | AVl | ACI | AO | GND

Nota: Como alternativa a la tensién 24 Vcc (terminal +24V), es posible alimentar el transductor con tensién 10 Vcc (terminal 10V).

PARAMETRO FUNCION VALOR DESCRIPCION
00-05 ﬁglﬁcci(;’igln de la fuente de regulacion de la frecuencia 6 Salida PID
00-12 Limite méximo de frecuencia 50 Hz Introduzca el limite maximo de frecuencia
00-13 Limite minimo de frecuencia 0Hz Introduzca el limite minimo de frecuencia
00-14 Tiempo de aceleracion 5s Configure el tiempo de aceleracion
00-15 Tiempo de desaceleracion 5s Configure el tiempo de desaceleracion
04-00 Seleccion del tipo de sefial de la entrada anal6gica ; 0=ACI ser:]al 0..20 mA
AVI/ACI 1=ACI sefial 4...20 mA
10-00 Fuente valor de consigna PID 4 Valor de consigna configurado con el teclado, parémetro 10-02
10-01 Fuente de sefial PID 2 Realimentacion por entrada ACI
10-02 Valor de consigna PID con el teclado % Configure el valor de consigna (*)
10-03 Seleccion del modo PID 1 PID habilitado
10-21 Méx. sefial PID 100 :_r;[rl?r(]jiléécdadeei \rﬁle?jri(;j:eS:Z:lﬁFr’lligan(rJrre?g?Sg.ieme al valor méximo de la entrada ACI (20 mA).
10-22 Min. sefial PID 0 :_r;trlj)[?ilégzade; \r/];a\(lacgjriéi:::r?j?ﬁl:ligacg(r)rre?g?gzdliente al valor minimo de la entrada ACI (0/4 mA).
12-00 Modo de visualizacion en pantalla 01257 En pantalla se muestran las siguientes medidas: frecuencia, corriente, tension, sefial PID, sefial ACI
12-01 Formato de visualizacion de sefal PID 1 0O=entero, 1=1 decimal, 2=2 decimales
12-02 Unidad de medida de sefial PID 1 Muestra la sefial PID en unidades de Presion (pb)

(*) Configuracion del valor de consigna

Suponiendo, por ejemplo, que haya un transductor con salida 4-20 mA correspondiente a 0-10 bares, para configurar la consigna a 3,0 bares, hay que programar 10-02=30%

(correspondiente al 30% del rango 4-20 mA = 3,0 bares).

Notas:

« Si es preciso, es posible modificar las constantes del control PID con los parametros 10-05 (ganancia proporcional), 10-06 (tiempo integral) y 10-07 (tiempo derivativo).
* Ademas, es posible habilitar la funcién Suspender y Reactivacion, que permite desacelerar el motor hasta que se apague al alcanzar el valor de consigna, con el consiguiente
ahorro energético. Para mas informacién, consulte el apartado 6.1 Control PID: funcion suspender y reactivacion.
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4.10 MEDIANTE PUERTO SERIE RS485

Pins del conector RJ45

1:Data+
2:Data-
3:Data+
4:Reserved
5:Reserved
6:Data-
7:5V
8:GND
1 i
RA RB MV
PARAMETRO FUNCION VALOR DESCRIPCION
00-05 Selleclcmn de la fuente de regulacion de la frecuencia 5 Comunicacion (RS485)
principal
09-00 Namero de estacion (nodo serie) 1 Introduzca el nodo serie: 1...32
09-01 Protocolo de comunicacion 0 Modbus RTU
’ - Introduzca la velocidad de comunicacién:
09-02 Velocidad de transmision 2 0=4800 bps, 1=9600 bps, 2=19200 bps, 3=38400 bps
. . Introduzca el ndmero de bit de parada:
09-03 Bits de parada 0 0=1 bit, 1=2 bits
: ’ Introduzca la paridad:
09-04 Paridad 0 0O=ninguna, 1=par, 2=impar
Introduzca el formato de datos:
09-05 Formato de datos 0 0=8 bits, 1=7 bits
Para mas informacion sobre los mensajes Modbus o BACnet, consulte el manual de comunicacion 1646 que se puede descargar del sitio
www.lovatoelectric.com.
14
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5 PARAMETROS DEL MOTOR

PARAMETRO FUNCION VALOR DESCRIPCION
0 = Control V/f °
00-00 Modo de control 0 1 = Control vectorial sin sensores 0
Seleccione una de las siguientes opciones disponibles: 0
) - 1 (50 Hz) 0 4 (60 Hz) = lineal (uso genérico)
01-00 Caracteristica V/f 1 2 (50 Hz) 0 5 (60 Hz) = lineal con par de arranque elevado
3 (50 Hz) 0 6 (60 Hz) = par cuadratico (bombas, ventiladores)
. ) Introduzca la corriente nominal del motor
02-01 Corriente nominal del motor __A (consulte la placa del motor)
. ) Introduzca la velocidad nominal del motor
02-03 Velocidad nominal del motor __rpm (consulte la placa del motor)
02-04 Tensin nominal del motor v Introduzca la tensién nominal del motor
(consulte la placa del motor)
. ) Introduzca la potencia nominal del motor
02-05 Potencia nominal del motor __kw (consulte la placa del motor)
) . Introduzca la frecuencia nominal del motor
02-06 Frecuencia nominal del motor __Hz (consulte la placa del motor)

TODOS LOS DEMAS PARAMETROS DEBEN PERMANECER CONFIGURADOS A LOS VALORES DE FABRICA.

o En caso de configuracién 00-00=0, la caracteristica V/f utilizada se puede configurar con pardmetro 01-00.

0 El control vectorial sin sensores se utiliza para lograr altas prestaciones del motor, especialmente a bajas frecuencias o para aplicaciones caracterizadas por
variaciones dinamicas de la velocidad.
Para habilitar el control vectorial, siga estos pasos:
« configure 00-00=1.
« configure los datos de placa del motor en los parametros 02-01 y de 02-03 a 02-06.
« active la funcién Ajuste automatico del motor seleccionando 02-07=1. Durante el ajuste automatico la pantalla muestra la indicacion AT, al final de la cual
aparece por un breve instante la inscripcién END y se vuelve a ver la frecuencia.

Q Para més detalles sobre las caracteristicas de las opciones y otras opciones disponibles, consulte la descripcion del pardmetro 01-00 en la instruccion 1625
que se puede descargar del sitio www.lovatoelectric.com.
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6 FUNCIONES ADICIONALES

6.1 CONTROL PID: FUNCION SUSPENDER Y REACTIVACION

Para el control PID es posible habilitar la funcién Suspender y Reactivacion, que permite desacelerar el motor hasta que se apague al alcanzar el valor de consigna, con el
consiguiente ahorro energético.
El funcionamiento de la funcién Suspender y Reactivacion se muestra en el diagrama siguiente:

Reactivacion

umbral

Hz 4

»

10-19

umbral
Suspender
10-17

>

retardo Reactivacion
10-20

retardo 4
Suspender
10-18

— — — - Frecuencia calculada por el PID

Frecuencia real de salida

>t

Grafico de funcionamiento de la funcién Suspender y Reactivacion.

« Cuando la frecuencia de salida del PID baja por debajo del umbral de frecuencia de Suspender (10-17) por un tiempo superior al retardo Suspender (10-18), el motor se
desacelera hasta 0 Hz y el variador de frecuencia pasa al modo de reposo (Suspender)

* Cuando la frecuencia de salida del PID vuelve a estar por encima del umbral de frecuencia de Reactivacion (10-19) por un tiempo superior al retardo de Reactivacion (10-20),
el variador de frecuencia sale del modo de reposo y reactiva el motor para permitir alcanzar la consigna.

PARAMETRO FUNCION VALOR DESCRIPCION
10-17 Umbral de frecuencia Suspender PID .. Hz Introduzca el umbral de activacién de la funcién Suspender
10-18 Retardo de la funcién Suspender PID 10s Introduzca el retardo de activacion de la funcién Suspender
} ) - Introduzca el umbral de desactivacion de la funcién Suspender
10-19 Umbral de frecuencia Reactivacion PID .. Hz (Reactivacion)
10-20 Retardo de la funcion Reactivacion PID 5 Introduzca el umbral de desactivacion de la funcion Suspender
(Reactivacion)

6.2 CONFIGURACION DE LA FUNCION DE SALIDA DE RELE

RA

Salida de relé

250VAC / 1A
RB 1l s0vpc/1a

Para configurar la funcién de salida de relé (bornes RA-RB), configure el pardmetro 03-11.
A continuacién se indican las configuraciones mas comunes.

PARAMETRO FUNCION VALOR DESCRIPCION

0 Run (marcha): la salida esté activa mientras el variador de frecuencia esté en marcha

1 Error: la salida esta activa en caso de alarma

4 La salida se activa cuando la frecuencia supera el umbral 03-13

5 La salida se activa cuando la frecuencia baja por debajo del umbral 03-13

03-11 ;L‘JL\nchgn de salida de relé

10 Sobrecarga del motor: la salida se activa al activarse la alarma OL1

13 Umbral de corriente de salida alcanzado: la salida se activa cuando la corriente absorbida por el motor supera el
umbral 03-15 por un tiempo igual o mayor de 03-16.
Control del freno mecénico: en aceleracion la salida se activa cuando la frecuencia alcanza el umbral 03-17

14 (liberacion del freno); en desaceleracion la salida se desactiva cuando la frecuencia alcanza el umbral 03-18

(activacion del freno).
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El tipo de contacto de la salida de relé RA-RB se puede configurar en el pardmetro 03-19

PARAMETRO FUNCION VALOR DESCRIPCION
03-19 Tipo de contacto de salida de relé 0ol 0 = contacto normalmente abierto (NA)
1 = contacto normalmente cerrado (NC)

6.3 CONFIGURACION DE LA FUNCION DE SALIDA ANALOGICA AO

AO

AGND

0~10 Vce

Salida anal6gica

PARA CONFIGURAR LA FUNCION DE LA SALIDA ANALOGICA AO (0-10 Vce, Tm A MAX) CONFIGURE EL PARAMETRO 04-11.

PARAMETRO FUNCION VALOR DESCRIPCION
0 Frecuencia de salida
1 Frecuencia configurada (valor de consigna)
04-11 Funcién de salida analdgica AO 2 Tension de salida
3 Tension bus CC
4 Corriente del motor
. AD 04-11 MEDIDA ASOCIADA A AO VALOR
0 Frecuencia de salida Limite méx. de frecuencia 00-12
Frecuencia configurada PRI an.
10V 1 (valor de consigna) Limite méx. de frecuencia 00-12
2 Tension de salida Tension nominal del motor 02-04
(AT 3 Tension bus CC 400V
. 2 veces la corriente nominal del variador de
4 Corriente del motor frecuencia

—— = :{l'l'lal:
xﬁ‘ldl:

Si es preciso, para la salida analégica AO es posible modificar la ganancia (04-12), la polarizacién (04-13), el signo de la polarizacion (04-14) y la pendiente (04-15).
Para mas informacion, consulte el manual completo 1625.
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7 CODIGOS DE ERROR MAS COMUNES
CODIGO DE ERROR DESCRIPCION CAUSA SOLUCION
-0U- Tension demasiado alta en parada Fallo del circuito Consulte al proveedor
1. Baja tension de red 10 b la tension de red t
2. Resistencia de precarga o fusible - Lompruebe que 1a tension de red sea correcta
-LU- Tension demasiado baja en parada dafado 2. Gonsults al proveedor
- 3. Consulte al proveedor
3. Fallo del circuito
1. Fallo del circuito
_OH- Sobrecalentamiento del variador de 2.Temperatura ambiente demasiado alta o | Mejore las condiciones de ventilacion. Si el error persiste,
frecuencia en parada escasa ventilacion dirfjase al proveedor.
— La temperatura de los IGBT es demasia- . B
) ) do alta o la ventilacion es inadecuada - Ret_iuzca la frecqepma de modu'lam'o’n (11'01) .
OH-C Sobrecalentamiento del variador de _ Fallo del circuito o error del sensorde | Mejore las condiciones de ventilacion. Si el error persiste,
frecuencia en marcha - dirijase al proveedor.
temperatura interior
1. Aceleracion demasiado réapida
2. Potencia del motor superior a la del 1. Configure un tiempo de aceleracién mas largo
variador de frecuencia 2. Reemplace el variador de frecuencia por uno de potencia
3. Cortocircuito entre devanado del motor adecuada
0C-A Sobrecorriente en aceleracion y carcasa 3. Revise el motor
4. Cortocircuito entre devanado del motor | 4. Revise el cableado
y masa 5. Consulte al proveedor
5. Mddulo IGBT dafiado
1. Variacién repentina de la carga 1. Aumente la potencia del variador de frecuencia
0C-C Sobrecorriente a velocidad constante 2. Variacion repentina de la tension de red | 2. Instale una inductancia de red en el lado de la alimentacion
0C—d Sobrecorriente en desaceleracion Desaceleracion demasiado rapida Configure un tiempo de desaceleracion mas largo
1. Cortocircuito entre devanado del motor
y carcasa 1. Revise el motor
06— Sobrecorriente en arrangue 2. Cortocircuito entre devanado del motor | 2. Revise el cableado
y masa 3. Consulte al proveedor
3. Médulo IGBT dafiado
1. Tiempo de desaceleracion demasiado
) ) . corto o inercia excesiva de la carga 1. Configure un tiempo de desaceleracion més largo
Tension excesiva durante el funciona- . - . : f i
0ou-C miento o durante I desaceleracion 2. Grandes'varllamones de la tension de 2. Instale una inductancia de red en el lado de la alimentacion
red (oscilaciones)
PF Fallo de fase de entrada Oscilaciones anémalas en el circuito de — Compruebe el cableado de la alimentacion
alimentacion de potencia — Compruebe la tension de red
0C Sobrecorriente durante la parada Fallo del circuito Consulte al proveedor
oL1 Sobrecarga del motor Carga excesiva en el motor Aumente la potencia del motor
oL2 Sobrecarga del variador de frecuencia Carga excesiva Aumente la potencia del variador de frecuencia
) . Aviso de sobrecorriente: la corriente del Com.prueb(.e las condiciones de carga y el tiempo de
cL Sobrecorriente del variador de variador de frecuencia ha alcanzado el funcionamiento.
frecuencia bral d teccis Espere 1 minuto para el reset. Si aparece CL u OL2 hasta 4
umbral de proteccion veces seguidas, espere 5 minutos para el reset.
1. Tension de red demasiado baja 1. Mejore la calidad de la red
LU-C Tension demasiado baja durante el 2. Grandes variaciones de la tensién de 9 Instale una inductancia de red en el lado de la alimentacion
funcionamiento red (oscilaciones)
) La velocidad de giro actual es distintaala | 1. Compruebe si la carga es excesiva
ousp Sobrevelocidad del motor velocidad programada 2. Compruebe la frecuencia programada
1. Si la temperatura detectada sube por
encima del limite 08-13 por el tiempo
de retardo 08-12 se muestra OH4 y el 1. Mejore las condiciones de ventilacion
OH4 Sobretemperatura del motor (PTC) motor se para - el .
2. Regule el parametro 08-15
2. OH4 se puede resetear cuando la
temperatura baja por debajo del umbral
08-14
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CODIGO DE ERROR DESCRIPCION CAUSA SOLUCION
Se ha configurado 09-02=4 pero el .
) » . 1. Resetee el error con el botén STOP/RESET
OPErr Error de configuracion del operador teclado remoto VT1XC02 no estd 2. Configure 09-02 a un valor entre 0y 3
conectado.
1. Intento de edicion de pardametros de
frecuencia con 13-06>0 1. Edite 13-06
) 2. Intento de invertir la direccion d - £aite To- .
1. Bloqueo de parametros activado ntento de invertir 1a direccion de 2. Edite 11-00 (configure a 0 para habilitar la inversion de
e marcha con 11-00=1
LOC 2. Direccion del motor bloqueada 3. Contrasefia habilitada con pardmetr marcha)
3. Contrasefia de proteccion habilitada - vontrasena habilitada con parametro
13-07, seleccionando la contrasefia
correcta se muestra LOC
1. Se han pulsado los botones A 0 ¥ con
00-05/00-06>0 o funcionamiento a
velocidad programada. 1. Los botones A 0 V¥ se pueden utilizar para editar parametros
2. Intento de editar un pardmetro no solo si 00-05/00-06=0
Errt Error al pulsar el teclado editable durante el funcionamiento 2. Edite el parametro con el variador de frecuencia parado.
(consulte la lista de pardmetros en la
instruccion 1624 o 1625)
1. 00-13 esté en el campo [11-08 +
11-11] 0 [11-09 £ 11-11] 0 [11-10 =
11-11]
2.00-12 < 00-13 .
3. 00-05/00-06 0 10-00/10-01 ; Ed't?_ 1 1'086111; g 0 11;'11-
configurados con el mismo valor -Lontigure 99-12>09-15 = ’
4. Edicion de parametros 01-01-01-09 | & ggm:gﬂ:g 0000 y 00-06 distintos entre s
Err2 Blogueo de la configuracion 5 gyan?o 01_,00’17 14 configurad 5. La fuente e la funcion PTC no se puede configurar con la
- ol este parame rg ésta contigurado misma fuente (AVI) del control de frecuencia y PID
para ambas funciones (AVI/PTC) al 6. Configure correctamente la contrasefia
mismo tiempo, la funcién PTC se
habilita seleccionando 08-10=0
6. Parametro de contrasefia 13-07
configurado incorrectamente
1. Control activado durante la 1. Envie el comando de habilitacion antes de la comunicacion
Err5 Edicién do pa.ram.e,tros no permitida en comumcacmq . 2. Configure las funciones de los parametros 09-02~09-05 antes
modo comunicacion 2. Intento de editar los parametros de la comunicacién
09-02~09-05 durante la comunicacion
1. Error de cableado
2. Configuracion incorrecta de los 1. Compruebe el cableado de la comunicacion
L parametros de comunicacion 2. Compruebe la configuracion de los parametros 09-00~09-05
Err Error de comunicacion 3. Cable de tierra de comunicacion 3. El conector CON2 requiere conexion a tierra
desconectado 4. Aumente el valor 09-08
4. Ruido exterior
1. Se ha intentado modificar las funciones
Err7 Conflicto de pardmetros 13-00/13-08 Sino es posible solucionarlo, consulte al proveedor
P 2. Fallo del circuito de medida de tension P ’ P
y corriente
En el modo V/f, StPO aparece cuando la consigna de frecuencia es inferior a 1,3 Hz (red 50 Hz) 0 1,5 Hz (red
StP0O Velocidad cero en parada 60 Hz).
En el modo SLV (vectorial), StPO aparece con configuracion de frecuencia inferior a 1 Hz.
Si el variador de frecuencia esta configurado para la puesta en marcha por control externo (00-02/00-03=1)
Stp1 No se produce el arranque directo y la entrada de marcha esta cerrada al encender, pero si el arranque directo al encendido esta desactivado
después del encendido (07-04=1), el variador de frecuencia no puede ponerse en marcha y StP1 parpadea. Consulte la descripcion
de 07-04.
Si se pulsa el bot6n Stop y el variador de frecuencia estd configurado para control externo (00-02 / 00-03=1),
Parada desde el teclado con el variador StP2 parpadea después de la parada.
StP2 ’ ) . )
de frecuencia en modo Control externo Suelte y vuelva a activar el contacto de marcha para que el variador de frecuencia vuelva a ponerse en
marcha.

Para otros mensajes de error e informacion para su resolucion, consulte el apartado 4. Diagndstico de averias y mantenimiento de la instruccion 1625, que se puede descargar
del sitio www.lovatoelectric.com.
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