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1. NAVIGACE V MENU A RESET NA VYCHOZi PARAMETRY

Pokyny z kldvesnice

Navigace v menu.

Prochézet parametry/zménit hodnoty.

Vstoupit do submenu/parametru.
Potvrdit parametr.

Podrite stisknuté po dobu 3 sekund
pro uloZeni parametrii do paméti.

Vjstup z podmenu/parametru.

Prikaz zastaveni motoru (STOP).

Prikaz spusténi motoru (START).

Aktivuje Uplné fizeni z kldvesnice

(k dispozici s firmwarem od verze 4.1).

Iména sméru otaceni motoru

(k dispozici s firmwarem od verze 4.1).

P h a9 Vvadd

Ptiklad navigace v menu pohonu.

0 jednu troveri nahoru

0 jednu trovefi nahoru

0jednu trovefi nahoru

0 droveri vy3 bez
ulozeni

VEL: FLEX: Al N1

Ry

uTe SETE

1/0 Setup
GROUP 4

0 SETS,

Digital outputs

P420.XX

DO1 function

ERER AT

Rel ease brake

o

Parameters Saved

P.SAVED

AUTO | SET8

Vstoupit do menu skupin

A" Tvolit skupinu

Vstoupit do skupiny

A" Ivolit parametr

Potvrdit parametr k tpravé

Ay Dvolit podparametr

Potvrdit subparametr k pravé

AN Upravit hodnotu

UloZit zménény parametr

Chcete-li ulozit viechny zménéné parametry, stisknéte a podrite 4
po dobu 3 sekund
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. RESET PARAMETR{ NA VCHOZI NASTAVEN (DEFAULT)

Chcete-li resetovat parametry ménice s proménnou rychlosti na vychozi tovémi nastavent, postupuijte takto:

— Nastavte parametr P700.01 = 1 (reset parametrli na vychozi)

P
4

- Stisknéte nékolikrét tlacitko

— Stisknéte a podrzte tlacitko

pro opusténi programovaciho menu, dokud se nezobrazi ndpis STOP.

po dobu 3 sekund, dokud se nezobrazi ,P.SAVED", coz znamend, Ze nastaveni byla ulozena.

>3s

Saving Farameters

L
TIJ{IFJ

AUTO< SET-I

E'Flu

REM

—>

Paramnter’

=:,a| i.:.gi

FoOHVE T

REM

AUTO “'.a‘ET--J
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3. PRIKAZY START/STOP MOTORU

3.1 Zkontaktu ve svorkovnici

1]

g
=lgl=| |gle|=s|s|s|s|=|x|2 5|z =2 |2
Parametr Funkce Hodnota Popis
P400.01 Ménic aktivovan 1 Meénic vzdy povolen (vychozi)
P400.02 Pikaz start/stop 1 Prikaz start/stop z digitdiniho vstupu DIT (pfipojeno na svorky DI1-24 V)
3.2 Zkldvesnice na pohonu
“ Start
B Stop
Parametr Funkce Hodnota Popis
P400.01 Povoleni pohonu s proménnymi otdckami 1 Pohon s proménnymi otéckami vzdy povolen
P400.12 Povoleni fizeni z kldvesnice na pohonu 1 Rizeni z klavesnice na pohonu aktivovdno
P400.02 Piikaz start/stop 1 Vidy aktivni (= Prikaz start/stop z klavesnice)
33 Zkontaktd ve svorkovnici - tfivodicové fizeni
=gz |g|s|z|z|z|es|=|B|z|z ||z |2 |k
Parametr Funkce Hodnota Popis
P400.01 Povoleni pohonu s proménnymi otdckami 1 Pohon s proménnymi otéckami vzdy povolen (vychozi)
P400.02 Piikaz start/stop 1 Souhlas se startem a prikaz zastaveni ze vstupu DI (kontakt NC)
P400.06 Piikaz Start vpred 12 Prikaz startu ze vstupu DI2 (kontakt NA)
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4. SERIZENI FREKVENCE

4.1 1Kklavesnice na pohonu

v Ivysi frekvendi

A Snii frekvenci

Parametr Funkce Hodnota Popis
P201.01 Zdroj setpoint frekvence 1 Sefizeni frekvence z kldvesnice na pohonu
P210.00 Minimaini frekvence 0Hz Zadat minimdIni hodnotu frekvence
P211.00 Maximalni frekvence 50Hz Zadat maximdIni hodnotu frekvence
P220.00 Cas zrychleni 5s Zadat dobu zrychleni
P221.00 (as zpomaleni 5s Zadat dobu zpomaleni
4.2 7 externiho potenciometru
Potenciometr
V'
=|IE|7| |E|8|8|2|8|=2|2|2|2|&8|5|=|8|&
Parametr Funkce Hodnota Popis
P201.01 Zdroj setpoint frekvence 2 Sefizeni frekvence z analogového vstupu Al1
P210.00 Minimdlni frekvence 0Hz Zadat minimdlni hodnotu frekvence
P211.00 Maximdlni frekvence 50 Hz Zadat maximdIni hodnotu frekvence
P220.00 Cas zrychleni 5s Zadat dobu zrychleni
P221.00 (as zpomaleni 55 Zadat dobu zpomaleni
P430.01 Typ signdlu Al 0 Analogovy signal 0-10V
P430.02 Hodnota frekvence, kdyz je hodnota Al1 na minimu 0Hz Minimélni hodnota frekvence (AI1=0V)
P430.03 Hodnota frekvence, kdyz je hodnota Al1 na maximu 50 Hz Maximalni hodnota frekvence (AI1=10V)
43 Zanalogového signalu 0-10V
Signél
Analogovy 0...10V DC
+ | -
Z|2|x| |2l8|2|8|2|=8|2(2|2|8|5|=|2|”

Parametr Funkce Hodnota Popis
P201.01 Idroj setpoint frekvence 2 Sefizeni frekvence z analogového vstupu Al1
P210.00 Minimélni frekvence 0Hz Zadat minimdlni hodnotu frekvence
P211.00 Maximdlni frekvence 50 Hz Zadat maximdIni hodnotu frekvence
P220.00 Cas zrychleni 55 Zadat dobu zrychleni
P221.00 (as zpomaleni 5s Zadat dobu zpomaleni
P430.01 Typ signalu Al 0 Analogovy signdl 0-10V
P430.02 Hodnota frekvence, kdyz je hodnota Al1 na minimu 0Hz Minimélni hodnota frekvence (AI1=0V)
P430.03 Hodnota frekvence, kdyz je hodnota Al1 na maximu 50 Hz Maximélni hodnota frekvence (AI1=10V)
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44 7analogového signdlu 4-20 mA

Signdl
Analogovy 4-20 mA
+ |—
=gz |g|s|s|z|z|es|=|B|z|z ||z |2 |&
Dvouvodicovy senzor s
vystupem 4-20 mA
napdjeni 24 VDC
+| |—
D @D (ww) [N} — b3 oD N
= = ol|lo|lo|o|o > | =
S|2|5| |§|2|s|=|a|s|=|E2|2|2|5|=|8|H
Parametr Funkce Hodnota Popis
P201.01 Idroj setpoint frekvence 2 Sefizeni frekvence z analogového vstupu Al
P210.00 MinimdIni frekvence 0Hz Zadat minimdIni hodnotu frekvence
P211.00 Maximélni frekvence 50Hz Zadat maximdIni hodnotu frekvence
P220.00 Cas zrychleni 5s Zadat dobu zrychleni
P221.00 Cas zpomaleni 5s Zadat dobu zpomaleni
P430.01 Typ signdlu Al 4 Signél 4-20 mA
P430.02 Hodnota frekvence, kdyz je Al na minimu 0Hz Minimalni hodnota frekvence (Al1 =4 mA)
P430.03 Hodnota frekvence, kdyz je hodnota Al1 na maximu 50Hz Maximalni hodnota frekvence (Al1 =20 mA )
45 Prostednictvim prednastavenych rychlosti
Prednastavend Prednastavend
rychlost rychlost
1bit| | 0 bit
=lgl=| |gle|s|s|s|s|=|2|2|5|z|=|2 |2
DI5 (bit 1) DI4 (bit 0) Aktivovéna predem zvolend frekvence
Otevieny Otevieny Z4dnd prednastavend frekvence Frekvence je nastavena podle zdroje stanoveného v P201.01
Otevieny Tavieny Prednastavend frekvence 1
Zavieny Otevieny Prednastavend frekvence 2
Tavfeny Zavfeny Prednastavend frekvence 3

Tabulka kombinaci pro aktivaci pfednastavenych frekvenci

Parametr Funkce Hodnota Popis

P210.00 Minimalni frekvence 0Hz Zadat minimdlni hodnotu frekvence

P211.00 Maximalni frekvence 50 Hz Zadat maximdIni hodnotu frekvence

P220.00 Cas zrychleni 5s Zadat dobu zrychleni

P221.00 (as zpomaleni 5s Zadat dobu zpomaleni

P400.18 Aktivuje prednastavenou frekvenci, bit 0 14 DI4= Aktivuje prednastavenou frekvendi, bit 0

P400.19 Aktivuje piednastavenou frekvendi, bit 1 15 DI5= Aktivuje prednastavenou frekvendi, bit 1

P450.01 Pfednastavena frekvence 1 20Hz Hodnota piednastavené frekvence 1 (DI4 zavieno)
P450.02 Prednastavend frekvence 2 45Hz Hodnota prednastavené frekvence 2 (DI5 zavieno)
P450.03 Prednastavend frekvence 3 50 Hz Hodnota prednastavené frekvence 3 (DI4 a DI5 zaviené)
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46 1 motorizovaného potenciometru (MOP)
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“Motorizovanym potenciometrem” se rozumi moznost sefidit frekvenci pomoci dvou kontaktd na svorkovnici, naprogramovanych s funkcemi “MOP UP” (zvy3eni frekvence) a “MOP DOWN" (snizeni frekvence).

Parametr Funkce Hodnota Popis
P400.04 Funkce RESET alarmdi (vychozi: DI2) 0 Takaze funkci RESET alarmii
P400.13 Funkce OBRACENI CHODU (vychoz: DI3) 0 Zakze funkc OBRACENI CHODU
P400.23 Funkce MOP UP 12 Funkce MOP UP spojend se vstupem DI2
P400.24 Funkce MOP DOWN 13 Funkce MOP DOWN spojend se vstupem DI3
P400.25 Aktivuje MOP 1 MOP pouZit jako setpoint frekvence
P413.00 Pocdtecni rychlost MOP 0 Posledni rychlost pred zastavenim.
4.7 Prostiednictvim komunikacniho protokolu Modbus
Parametr Funkce Hodnota Popis
P210.00 Minimalni frekvence 0Hz Zadat minimdIni hodnotu frekvence
P211.00 Maximalni frekvence 50 Hz Zadat maximdIni hodnotu frekvence
P220.00 Cas zrychleni 55 Zadat dobu zrychleni
P221.00 (as zpomaleni 5s Zadat dobu zpomaleni
P400.37 Povoleni fizeni ze sité 1 Rizeni ze sité povoleno
P510.01 Sériovd adresa 1-255 Zadejte sériovou adresu
P510.02 Sériovd rychlost 4 19200 bps (pfiklad)
P510.03 Forméty dat 1 8/E/1 (priklad “8/E/1” znamend: 8 bit dat, sudd parita, 1 stop bit)
P515.01 Odpovéd'v pipadé timeout 0 Tédné akee
4.8 Funkce PID - Setpoint nastaveny pomoci kldvesnice pristroje a signdl zpétné vazby typu 0-10V
Parametr Funkce Hodnota Popis
P201.02 Zdroj setpoint PID 1 Setpoint PID sefizeny z kldvesnice na pohonu
P210.00 Minimalni frekvence 30Hz Zadat minimdIni hodnotu frekvence
P211.00 Maximdlni frekvence 50Hz Zadat maximaIni hodnotu frekvence
P220.00 Cas zrychleni 55 Zadat dobu zrychleni
P221.00 (as zpomaleni 55 Zadat dobu zpomaleni
P430.01 Typ signdlu Al 0 Analogovy signal 0-10V
P600.01 Povoleni funkce PID 1 PID povoleno
P600.02 Zdroj zpétnd vazba PID 1 Ipétnd vazha PID z analogového vstupu Al
P610.01 Aktivace rezimu Sleep funkce PID 1 Rezim Sleep u PID je aktivovan, kdyz je frekvence mensi nez P610.03
po dobu del3i nez P610.05
P610.03 Préh frekvence pro aktivaci rezimu Sleep funkce PID 35Hz Viz vyse
P610.05 Ipozdéni aktivace rezimu Sleep funkce PID 55 Viz vyse
4.9 Funkce PID - setpoint nastaveny pomoci kldvesnice pfistroje a signdl zpétné vazby typu 4-20 mA
Parametr Funkce Hodnota Popis
P201.02 Zdroj setpoint PID 1 Setpoint PID sefizeny z kldvesnice na pohonu
P210.00 Minimalni frekvence 30Hz Zadat minimdIni hodnotu frekvence
P211.00 Maximalni frekvence 50 Hz Zadat maximdIni hodnotu frekvence
P220.00 Cas zrychleni 5s Zadat dobu zrychleni
P221.00 (as zpomaleni 5s Zadat dobu zpomaleni
P430.01 Typ signélu Al1 4 Signal 4-20 mA
P600.01 Povoleni funkce PID 1 PID povoleno
P600.02 Zdroj zpétnd vazba PID 1 Ipétnd vazba PID na analogovém vstupu All
P610.01 Aktivace rezimu SLEEP 1 Rezim Sleep u PID je aktivovan, kdy je frekvence mensi nez P610.03
po dobu del3i nez P610.05
P610.03 Préh frekvence pro SLEEP 35Hz Viz vyie
P610.05 Ipozdéni aktivace SLEEP 55 Viz vyse
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5. PARAMETRY MOTORU

Parametr Funkce Hodnota Popis
P208.01 Sitové napéti AC 400V Nastavit sitové napéti
P300.00 ReZim fizeni motoru 6 Charakteristika V/f v otevfené smycce
P302.00 Charakteristika V/f 0 Linedrni V/f (poutiti: dopravnikovy pds, ...)

1 Kvadratické V/f (pouZiti: cerpadla, ventilatory, ...)
P303.01 Zakladni napéti V/f 400V Nastavit stejnou hodnotu jmenovitého napéti motoru (P320.07)
P303.02 Zakladni frekvence V/f 50 Hz Nastavit stejnou hodnotu jmenovité frekvence motoru (P320.05)
P315.01 Kompenzace skluzu 5% Nastavit doporucenou hodnotu
P320.04 Jmenovité otécky motoru __ot/min Jmenovité otacky motoru
P303.05 Jmenovita frekvence motoru _Hz Nastavit jmenovitou frekvenci motoru
P320.06 Jmenovity vykon motoru _kw Nastavit jmenovity vykon motoru
P320.07 Jmenovité napéti motoru ) Nastavit jmenovité napéti motoru
P320.08 Jmenovité Cos phi motoru _ Nastavit jmenovité Cos phi motoru
P323.00 Jmenovity proud motoru _A Nastavit jmenovity proud motoru.

Nastaveni tohoto parametru umoziiuje i tepelnou ochranu motoru.

POZNAMKA. Pro pripadné povoleni vektorového fizeni nastavte P300.00 = 4.

Vsechny ostatni parametry musi ziistat nastavené s tovarnim nastavenim.

Automatické identifikace dat motoru

Po manudinim nastaveni dat typového Stitku motoru je mozné provést automatickou identifikaci dat motoru; to umozni optimalizovat vykon ovlddani motoru ménice VLB3.

Pozadavky

— Motor musi byt studeny.

— V3echna data na typovém Stitku motoru byla nastavena v ménici VLB3 (viz tabulka vy3e).
— Menic VLB3 je napdjen (k dispozici je napéti stejnosmerné shérnice).

— VLB3 je povoleny, bez chyb a ve stavu “Pripraven k zapnuti “nebo “Zapnuty”.

— Motor stoji (neni aktivni Zadny pfikaz ke spusténi).

— Rychlé zastaveni neni aktivni.

Postup
— Povolit automatickou identifikaci dat motoru: nastavte P327.04 = 1.
— Zadénim prikazu Start pro VLB3 spustte postup.

Parametr Funkce

Hodnota

Popis

P327.04 Automaticka identifikace dat motoru

1

1 = Spusti automatickou identifikaci dat motoru.
Pozndmka. Béhem postupu je motor napajen!

Po zahéjeni postupu se automaticky identifikuje charakteristika ménice VLB3 ndhradni schéma motoru. Postup miize trvat od nékolika sekund do nékolika minut. Béhem postupu a po ném sviti LED , RDY” (modrd). Po dokonceni postupu musi byt

vydan novy pfikaz ke spusténi motoru.
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6. DOPLNKOVE FUNKCE

6.1 Konfigurace funkce reléového vystupu

Pro konfiguraci funkce reléového vystupu s prepinacim kontaktem (svorky NO-COM-NC) je nutné nastavit parametr P420.01.

1 T T
599
g <z
il
; T
w
o
AC 240V
3A
Nejbéznéjsi priklady nastaveni jsou uvedeny nize.
Parametr Funkee Hodnota Papis
P420.01 Funkee reléového vystupu 50 Funkce "motor v chodu": relé sepne, kdyz vystupni frekvence
ménice VLB3 prekrodi prdh 0,2 Hz.
56 Funkce “Chyba aktivni”: relé sepne v pfipadé aktivniho poplachu.
70 Funkce “Prekrocent prahové frekvence”: relé sepne, kdyi frekvence
vystupu ménice VLB3 prekroci prah nastaveny v P412.00.
78 Funkce “Omezeni proudu": relé sepne, kdyz je proud motoru
Vétsi nebo rovnajici se maximaini prahové hodnoté nastavené v P324.00
(vypotteno v % s ohledem na hodnotu jmenovitého proudu motoru P323.00).
6.2 Konfigurace funkce digitéIniho vystupu D01
Pro konfiguraci funkce digitéIniho vystupu (svorky DO1-GND) je nutné nastavit parametr P420.02.
100mA max
Loa 24VDC
S LI |o|lg|lg|lglog(R|z2|B|l==|2|
g|2|8| |22l |=|la|s|=|2|2|2|8|Z|2|&F
Nejbéznéjsi priklady nastaveni jsou uvedeny nize.
Parametr Funkee Hodnota Popis
P420.02 Funkee digitdiniho vystupu 50 Funkce “Motor v chodu”: vystup DOT se aktivuje, kdyz vystupni frekvence
ménice VLB3 prekroci prdh 0,2 Hz.
56 Funkce “Chyba aktivni”: vystup DO1 se aktivuje v pfipadé aktivniho alarmu.
70 Funkce “Prekroceni prahové frekvence”: vystup DO1 se aktivuje, kdyz
vystupni frekvence ménice VLB3 prekroci prah nastaveny v P412.00.
78 Funkce “Omezeni proudu”: vystup DO1 se aktivuje, kdyZ je proud motoru

vét$i nebo rovnajici se maximalni prahové hodnoté nastavené v P324.00
(vypocteno v % s ohledem na hodnotu jmenovitého proudu motoru P323.00).
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6.3 Konfigurace funkce analogového vystupu AO1

Pro konfiguraci funkce analogového vystupu A1 (svorky AO1-GND) je nutné nastavit nésledujici parametry.

Parametr Funkce Hodnota Popis
P440.01 Rozsah analogového vystupu 1 0...10VDC
2 0...5VDC
3 2...10VDC
4 4...20mA
5 0...20mA
P440.02 Signél spojeny s analogovym vystupem 1 Vlystupni frekvence (rozliseni 0,1 Hz)
2 Pozadovana hodnota frekvence (rozliseni 0,1 Hz)
3 Analogovy vstup 1 (rozliseni 0,1%)
4 Analogovy vstup 2 (rozliseni 0,1%)
5 Proud motoru (rozliseni 0,1 A)
6 Vlykon motoru (rozliSeni 0,001 kW)
7 Aktualni % tocivého momentu (rozliseni 0,1%)
P440.03 Hodnota signlu odpovidajici minimu analogového vystupu AO1 0 Piiklad: pokud je analogovy vystup nakonfigurovén jako 4 ... 20 mA (P440.01 = 4),
P440.03 je hodnota signdlu, ktera odpovida AO1 = 4mA.
P440.04 Hodnota signlu odpovidajici maximu analogového vystupu AO1 1000 Piiklad: pokud je analogovy vystup nakonfigurovén jako 4 ... 20 mA (P440.01 = 4),
P440.04 je hodnota signdlu, kterd odpovidd AOT = 20mA.
Priklad: nakonfigurujte analogovy vystup A1 jako 0...10 VDC odpovidajici vystupni frekvenci 0..50 Hz.
Parametr Funkce Hodnota Popis
P440.01 Rozsah analogového vystupu 1 0...10VDC
P440.02 Signél spojeny s analogovym vystupem 1 Vystupni frekvence (rozliseni 0,1 Hz)
P440.03 Hodnota signélu odpovidajici minimu analogového vystupu AO1 0 Analogovy vystup AO1 bude mit hodnotu 0V, kdyz je vystupni frekvence 0,0 Hz.
P440.04 Hodnota signdlu odpovidajici maximu analogového vystupu AO1 500 Analogovy vystup AOT bude mit hodnotu 10 V pfi vystupni frekvenci 50,0 Hz.
6.4 Povoleni funkce start pfi zapnuti napéjeni (AUTOSTART)
=\8|z| |2|8|2|2|2|2|2|z|z|E|2 2|28
Parametr Funkce Hodnota Popis
P203.02 Start pfi zapnuti napéjeni (AUTOSTART) 1 Motor se spusti automaticky po zapnuti napdjeni ménice VLB3.
Pozadované podminky:
— Ménic VLB3 je povolen.
— Funkee ,Chod” (Run, P400.02) musi byt spojena s digitéInim vstupem
DI a tento vstup musi zlistat zavfeny, aby bylo mozné povolit
automaticky restart.
P200.00 Volba ovldddni 0 Prikazy Start/stop jsou fizeny svorkovnici.
P400.02 Piikaz Start/stop " Pikaz Start/stop z digitalniho vstupu DI1.

Tensione di rete

i i g
I 1
Abilitazione azionamento l !
(P400.01 = 1) | . ; { "
DN (comando di [
marcia/arresto, P400.02=11) *t
Segnale diuscita 990 127
40 Hz
30 Hz+
20 Hz 3
10 Hz '
\‘ N
OHz .

Pozor!! Tento rezim zp(sobi automatické restartovani motoru po zapnuti napéjeni ménice VLB3. Ovéite, Ze jsou spinény viechny bezpecnostni pozadavky.
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6.5 Ovladani digitdlnich vstupli z PLC

Pipajent k PLCvystupem s distym kontaktem

PLC VLB3

24V

DI

Pripajeni k PLC vystupem PNP

PLC VLB3
24V

Pripojeni k PLC s vystupem NPN

Pripojeni k PLC s 24V napajenym vystupem

PLC VLB3

DI

GND

Pozndmka. Nastavte P410.01 = 0 (drover aktivace digitalniho vstupu = nizkd)

PLC VLB3

GND

6.6 Rizeni provozu v automatickém (PID) / manuélnim rezimu (regulace frekvence)

Zy ‘ Senzor s
5 © vystup 0...10 VDC
gz =
g g N
o ) =)
z|g |2 2|38|g|= o2 IRI3|B|=|=|Z2(R
= o|l=|o|= N =S < | =™ o | m
A 4
| S |
Potenciometr

Ucelem tohoto programovani je fidit prechod mezi dvéma riiznjmi provoznimi rezimy na ménici VLB3 prostednictvim digitalniho vstupu:

— Automaticky rezim (AUT): ménic provadi automatickou PID requlaci
— Manudlni rezim (MAN): frekvence ménice je fizena manualné.

V tomto piikladu jsou pouZity nasledujici fidici vstupy:

Vstup Funkee
DI Prikazuje ménici, aby béZel bez ohledu na zvoleny rezim (AUT/MAN).
DI2 Ridi prechod mezi rezimem AUT a MAN: otevieno = AUT, zavieno = MAN.
Automaticky rezim (AUT)

V rezimu AUT ménic funguje s PID regulaci; pozadovand hodnota PID se nastavuje ze zabudované kldvesnice a zpétnd vazba je monitorovana analogovym vstupem Al1.

V tomto piiikladu jsme predpokladali pripojeni tlakového senzoru s vystupem 0-10 V k analogovému vstupu Al1, coz odpovida tlaku 0-15 bar s linedmi charakteristikou, jak je zndzoméno na grafu nize.

Pressione [Bar] &

15

(AI1)
. Uscita

"
10 [v] sensore [V]

To znamend, Ze pokud je vystup senzoru 0V, je tlak 0 bar, pokud je vystup senzoru 10V je tlak 15 bar, pokud je vystup senzoru 5V je tlak 7,5 baru a tak déle.
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Déle v tomto prikladu chceme omezit uZivateli ménice VLB3 nastaveni pozadované hodnoty PID mezi 2 bary a 8 bary.

Manualni rezim (MAN)

V rezimu MAN je ovlddani PID deaktivovano a requlace frekvence ménice se provadi ruéné pomoci potenciometru pfipojeného k analogovému vstupu Al2 (typ 0-10 V).

V tomto piikladu nakonfigurujeme ménic tak, aby poskytoval vystupni frekvenci 0 Hz, kdyz je potenciometr na minimu svého regulacniho rozsahu (0 V) a frekvenci 50 Hz, kdyz je potenciometr na maximu (10 V).

Frequenza di uscita A
[Hz] 50

(A2)
Segnale del

10 [v) Potenziometro [V]

Parametr Funkce Hodnota Popis

P201.01 Zdroj setpoint frekvence 3 Sefizeni frekvence z analogového vstupu Al2

P201.02 Zdroj setpoint PID 1 Setpoint PID regulovany ze zabudované kldvesnice

P210.00 Minimalni frekvence 0Hz Zadejte hodnotu minimalni frekvence

P211.00 Maximélni frekvence 50Hz Zadejte maximélni hodnotu frekvence

P220.00 Doba zrychleni 55 Zadejte dobu zrychleni

P221.00 Doba zpomaleni 5s Zadejte dobu zpomaleni

Konfigurace 1/0 (AI1 = zpétné vazha PID, Al2 = pozadovand hodnota frekvence, DIT = Start / stop, DI2 = zména rezimu AUT-MAN)

P430.01 Typ signdlu Al1 0 Analogovy signdl 0-10V

P430.04 Hodnota PID, kdyz je Al1 na minimu 0 Minimélni hodnota signdlu Al vyjédrend v PID (OV = 0 PID jednotka, v tomto
prikladu odpovidajici tlaku 0 bard)

P430.05 Hodnota PID, kdyz je Al1 nejvyse 15 Maximélni hodnota signdlu Al vyjédiend v PID (10 V=10 PID jednotka, v tomto
prikladu odpovidajici tlaku 15 bar()

P431.01 Typ signalu Al2 0 Analogovy signal 0-10V

P431.02 Hodnota frekvence, kdyz je AI2 na minimu 0Hz Hodnota frekvence, kdyz je AI2 na minimu (0 V)

P431.03 Hodnota frekvence, kdyz je Al2 na maximu 50 Hz Hodnota frekvence, kdyz je AI2 na maximu (10 V)

P400.02 Ptikaz Start/stop " Piikaz Start/stop z digitalniho vstupu DI

P400.45 Deaktivace fizeni PID 12 DI2 otevfeny = PID povolen, pokud P600.01 = 1 (rezim AUT)
DI2 zavieny = PID zakdzdn (rezim MAN)

Konfigurace parametrii PID regulace (rezim AUT)

P600.01 Povoleni funkce PID 1 PID povoleno

P600.02 Zdroj zpétnd vazha PID 1 Ipétna vazba PID z analogového vstupu Al1

P600.05 Minimalni pracovni frekvence PID regulace 20% Minimélni hodnota pracovni frekvence PID requlace vyjadFend v % vzhledem
k P211,00 (100 % = P211,00 = 50 Hz) Piiklad: 20 % z 50 Hz = 10 Hz

P600.06 Maximalni pracovni frekvence regulace PID 80 % Maximalni hodnota pracovni frekvence regulace PID vyjadiend v % vzhledem
k P211,00 (100 % = P211,00 = 50 Hz) Priklad: 80 % z 50 Hz = 40 Hz

P605.01 Minimélni hodnota nastaveni PID 2 Minimélni hodnota nastaveni PID, vyjadiend v jednotkdch PID
(v tomto pFikladu 2 jednotky PID = tlak 2 bary)

P605.02 Maximalni hodnota nastaveni PID 8 Maximélni hodnota nastavent PID, vyjadfend v jednotkdch PID
(v tomto piikladu 8 jednotky PID = tlak 8 bary)

P606.01 Doba zrychleni PID 105 Zadejte dobu zrychleni PID requlace

P606.02 Doba dobéhu PID 105 Zadejte cas dobéhu PID regulace

Priklad pouZiti.

Po nastaveni parametrii uvedenych v tabulce na VLB3 otestujte provoz:
- Nechejte digitélni vstup DI2 otevieny, aby se aktivoval automaticky rezim (AUT).

- Stlacitky

D'
A

na zabudované klavesnici nastavte pozadovanou hodnotu PID, kterd pro tento piiklad odpovida pozadované hodnoté tlaku. Napfiklad nastavte pozadovanou hodnotu na 4,0 PID Unit (= 4 bary).

— VB3 monitoruje hodnotu tlaku v systému (zpétnd vazha PID) z analogového vstupu Al1, ke kterému je pripojen vystup tlakového senzoru. Napétovy signal 0-10 V dodavany tlakovym senzorem je automaticky transformovan ménicem VLB3
na hodnotu tlaku podle dfive nastavenych parametrdl (v tomto piikladu: 0V = 0 bar, 10V = 15 bar).

- Zavfete digitalni vstup DI1 pro pfikaz k chodu motoru.

—Pokud je tlak v systému nizSi nez nastavend hodnota (napF. 2 bar, coz je nizsi nez nastavend hodnota 4 bar) VLB3 automaticky zvySuje otécky motoru regulaci vystupni frekvence, dokud neni dosazeno tlaku rovného nastavené hodnoté. V
tomto prikladu je vystupni frekvence ménice s aktivnim ovladanim PID (rezim AUT) omezena mezi 20 % a 80 % maximalni frekvence ménice (50 Hz), tj. mezi 10 Hz a 40 Hz.

— Pro piepnuti do manudiniho rezimu (MAN) zaviete digitalni vstup DI2.

— Nynije fizeni PID deaktivovano (hodnota analogového vstupu Al je ignorovéna). Vystupni frekvence ménice se reguluje ruéné pomoci externiho potenciometru pfipojeného k analogovému vstupu Al2. V tomto konkrétnim pfikladu je
frekvence nastavend potenciometrem regulovatelnd od 0 Hz do 50 Hz.

- Pro prikaz k zastaveni

motoru oteviete digitani vstup DI1.
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6.7 Ovlddani ménice pomoci ddlkové jednotky Lovato EXCRDU1

VLB3 #1 VLB3 #2 VLB3 #n

EXCRDU1

EXCRDUI1

DEVICE 1...32

L MAX = 600mt -
TWISTED-PAIR CABLE {
N T é? \u _H_n
0, Z—_ 04N —hC—Z —od)
I 7 ) ! )
TA | TB | COM e
Device N°1 Device N°2 Device N*.
X216
VLB
POZNAMKY
—Svorky “TA" a “TB” portu RS485 u VLB3 maji prepdlovani s ohledem na svorky “A” a “B” jednotky dalkového
sledovéni EXCRDUT.
VLB

— Vpfipadé, ze VLB3 je posledni uzel sité RS485, je nutné vlozit zakoncovaci odpor (integrovany v VLB3) a nastavit
spinac DIP “R” do polohy “ON". V opacném pfipadé nechte spinac DIP “R" v poloze “OFF".

Spina¢ Dip

r' S e e R 8 42 .u
LG

R = zakoncovaci odpor
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Parametr Popis Nastaveni Vyjznam

P201.01 Zdroj setpoint frekvence 5 Setpoint frekvence nastaveny ze sité

P201.02 Zdroj setpoint PID 5 Setpoint PID sefizeny nastaveny z relé

P400.37 Povoleni sité 1 Sit povolena

P510.01 Adresa uzlu 1-255 Sériovy uzel Modbus

P510.02 Sériové rychlost 5 38400 bps

P510.03 Format dat 1 8 bit dat, sudd parita, 1 stop bit

P515.01 Odpovéd na timeout 0 Zadnd odpovéd

P530.01 Parametr Modbus 1 P123.00 Teplota motoru

P530.02 Parametr Modbus 2 P108.01 Vykon motoru

P530.03 Parametr Modbus 3 P121.01 PID setpoint

P530.04 Parametr Modbus 4 P121.02 PID feedback

P530.05 Parametr Modbus 5 P121.03 Stav PID

P530.06 Parametr Modbus 6 P151.01 Pocitadlo hodin

P530.07 Parametr Modbus 7 P107.00 AktudIni moment

P530.08 Parametr Modbus 8 P210.00 Minimdlni frekvence

P530.09 Parametr Modbus 9 P211.00 Maximélni frekvence

P530.10 Parametr Modbus 10 P605.01 Minimalni hodnota PID

P530.11 Parametr Modbus 11 P605.02 Maximélni hodnota PID

P530.12 Parametr Modbus 12 P400.37 Povolit ovlddani sité

P530.13 Parametr Modbus 13 P201.01 Zdroj zadané hodnoty frekvence

P530.14 Parametr Modbus 14 P201.02 Zdroj pozadované hodnoty PID

P530.15 Parametr Modbus 15 P102.00 AktudIni Zddand hodnota frekvence

P530.16 Parametr Modbus 16 P121.01 AktudIni pozadovand hodnota PID
P600.01  Povoleni funkce PID 0 nebo 10 = PID zakdzéno, 1= PID povoleno

POZNAMKY.

— Pro umoznéni komunikace se vzdalenou kldvesnici EXCRDUT musi byt vSechny parametry ve vy3e uvedené tabulce (s vyjimkou adresy sériového uzlu, kterou Ize libovolné pfifadit) nastaveny na uvedené hodnoty.
—Pokud je povoleno PID fizeni (P600.01 = 1), a je-li zachovana vy3e uvedend konfigurace, signl zpétné vazby musi byt piipojen k analogovému vstupu AlT VLB3.

6.8 B&Zné chybové kady
Kod chyby Popis Picina Nutnd opatfeni
0x2350 PfetiZeni motoru (t,2* 1) Motor je tepelné pretizen. — Ovéfte dimenzovani ménice s ohledem
Mozné priciny: na velikost motoru.
— Pilis vysoky trvaly proud. — Zkontrolujte mechaniku nebo prevodové systémy kvli
- Prili3 casté startovaci cykly. plis vysokému zatizeni.
— Prilis dlouhé casy zrychleni.
0x2320 Zkrat/zemni spojen — Zkrat nebo zemni porucha v kabelu motoru. — Zkontrolujte kabel motoru.
—Prili3 vysoky kapacitni nabiject proud kabelu motoru. — Zkontrolujte délku kabelu motoru.
— Pouzijte kratsf kabel motoru nebo kabel s mensi kapacitou.
0x2382 Chyba I*t Vyuziti ménice je prilis vysoké (spoustéci cykly — Zkontrolujte dimenzovani ménice.
jsou prilis casté nebo pfilis dlouhé)
0x3210 Prepéti shémice DC Napéti shémice DC pfekrocilo maximalni pfipustny — Ikontrolujte sitové napéti.
préh (viditelné v parametru P208.06, jehoz hodnota — Zkontrolujte parametry tykajici se hospodafeni s regenerovanou
souvisf se jmenovitym sitovym napétim nastavenym v P208.01). energii (viz kapitola Rizeni brzdné energie
Mozné priciny: vnavodu 1473).
— Energie regenerovand motorem pfi brzdénije pfilis — Pfipojte k ménici brzdny odpor
velkd. odpovidajici velikosti a aktivujte chopper
— Napéjeci napétije pilis vysoké. integrovaného brzdéni.
— Snizte parametr P315.01 (kompenzace skluzu
na > %).
0x3220 Podpéti stejnosmérmé shérnice Napéti stejnosmérné shémice kleslo pod minimélni pfipustny - Zkontrolujte sitové napéti.
prah (viditelné v parametru P208.03, jehoz hodnota — Ikontrolujte napéti DC shémice (viditelné v P105.00).
souvisi se jmenovitym sitovym napétim nastavenym v P208.01). - Zkontrolujte nastaveni parametru P208.01.
0x4210 Nadméma teplota ménice Teplota chladice ménice (viditelnd v parametr P117.01) - Lajistéte fadné vétrani ménice.
pekrocil prahovou hodnotu alarmu 100 °C. — Vycistéte ventilator a vétraci otvory
Mozné priciny: —Vpfipadé potfeby vyméiite ventildtor.
— Okolni teplota je pfilis vysoka — Snizte spinaci frekvenci P305.00.
- Ventildtor nebo ventilacni oblasti jsou zanesené.
—Ventildtor je rozhity.
0x4310 Nadmérné teplota motoru Teplota motoru méfend senzorem PTC — Zkontrolujte sprévné dimenzovani ménice.
pripojenym ke svorkdm T1-T2 je piilis vysokd. — Zkontrolujte pfitomnost svorkovnice X109 a kabeldz
Mozné priciny: svorek T1-T2: pokud neni PTC sonda pripojena, je
— Prehféti motoru v ddsledku piilis velkého nutné zapojeni propojky mezi svorky T1-T2 nebo
proudu zakézat sledovani teploty motoru
— Prehfati motoru v diisledku spoustécich cykld, které nastavenim P309.02 = 0.
jsou pilis casté nebo piilis dlouhé.
14
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