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AVERTISMENT! A

- Cititi manualul cu atentie inainte de instalare si utilizare.

- Aceste dispozitive trebuie instalate de personal calificat, in conformitate cu reglementarile actuale privind ingineria tehnologicd, pentru a evita vatamarile personale si pagubele materiale.

- Inainte de orice operatiune de intretinere asupra dispozitivului, opriti alimentarea cu energie de la sursa de alimentare.

- Producdtorul nu fsi asuma nicio responsabilitate pentru siguranta electricd in cazul unei utilizdri necorespunzétoare a dispozitivului.

- Produsele descrise in prezentul document pot fi actualizate sau modificate in orice moment. Prin urmare, datele si descrierile din catalog nu au nicio valoare contractuald.

- Sistemul electric al cladirii trebuie sa incorporeze un comutator sau un intrerupétor de circuit. Acesta trebuie sa fie instalat in apropierea echipamentului si sa poata fi usor accesat de catre operator. Trebuie sa fie marcat
drept dispozitiv de deconectare al echipamentului: IEC/EN/BS 61010-1 § 6.11.3.1.

- Curatati instrumentul cu o lavetd moale. Nu utilizati materiale abrazive, detergenti lichizi sau solventi.
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8 1. DESCRIERE

% Soft starterele din seria ADXN sunt solutia ideald pentru cei care au nevoie de un produs simplu, compact si care se configureaza rapid, pentru controlul gradual al pornirii si opririi motoarelor.

Versatilitatea acestora le face adecvate pentru mai multe utilizari, precum controlul pompelor, ventilatoarelor, curelelor transportoare, compresoarelor si sunt disponibile cu curenti nominali de la 6 la 45 A.

Soft starterele din seria ADXN sunt disponibile in trei versiuni:

—  ADXNB versiunea de baza: solutia ideala pentru cei care au nevoie de un soft starter cu functii de bazé si extrem de simplu de configurat, singurul scop fiind de a controla pornirea si oprirea graduale ale motorului.
Configuratia necesita setarea a doar 3 parametri (tensiunea de pornire, rampa de accelerare si rampa de decelerare) ajustati cu 3 potentiometre prezente pe partea frontald a soft starterul.

—  ADXNF versiunea NFC: versiune furnizata cu NFC (Near Field Communication — comunicare in cdmp apropiat) pentru programarea prin smartphone si aplicatia LOVATO NFC. Setarile implicite il fac gata de utilizare pentru
controlul compresoarelor elicoidale, utilizate de obicei in sisteme de conditionare, frigidere si pompe de incalzire, fard a fi nevoie programarea. Datoritd antenei NFC integrate in partea frontald, este posibila modificarea
parametrilor soft starterul prin intermediul smartphone-ului, pentru controlul sarcinilor diferite de cele ale compresoarelor, cum ar fi pompe, ventilatoare, transportoare etc., o solutie ce face ca ADXNF sa fie extrem
de flexibil pentru orice tip de utilizare. Setarea parametrilor in format digital garanteaza precizia si repetabilitatea, cu posibilitatea de a salva programarea pe smartphone, pentru transferul imediat al acesteia pe alte
dispozitive ADXNF de acelasi model. De asemenea, este posibila configurarea unei parole pentru blocarea setdrilor, pentru a proteja soft starterul de modificarea parametrilor de catre personal neautorizat.

—  ADXNP versiunea avansaté: versiune care furnizeaza protectia la suprasarcina termica la curent a motorului, obtinutd datorita prezentei transformatoarelor de curent integrate, care permit protectia la suprasarcina termica a
motorului si gestionarea rampelor de pornire cu limitare de curent, care sunt adaptate automat sa urmeze variatiile de sarcind. Soft starterul ADXNP poate fi echipat si cu un modul de comunicatii RS485 optional (CX04),
care va fi integrat intr-un sistem de comanda si supraveghere la distantd. Este furnizat cu ambele potentiometre in partea frontald, pentru setarea parametrilor de baza (tensiunea de pornire, rampa de accelerare si rampa
de decelerare) si conectivitate NFC pentru programarea parametrilor avansati prin intermediul aplicatiei LOVATO NFC, precum curentul nominal al motorului, clasa termica de declansare, parola, pragurile de protectie si
intérzierile la declansare, parametrii de comunicatii, functia iesirilor releului si proprietatile alarmelor. Prin portul optic incorporat in partea frontala, este de asemenea posibila conectarea dispozitivelor de comunicatii
optionale tip USB (CX01) si Wi-Fi (CX02) pentru programarea, descércarea datelor si diagnosticarea de pe un PC sau din aplicatie.
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Tabelul urmator prezinta diferentele principale dintre functiile celor trei versiuni.

ADXNB (bazd) ADXNF (NFC) ADXNP (avansat)
Faze controlate 2
Ocolire incorporatd ° ° °
Limita de curent ajustabila - = °
Protectie la suprasarcina termica a motorului electronic o
Protectie impotriva pierderii fazei °
Protectie impotriva inversarii fazei [}
Protectie impotriva rotorului blocat - - °
Protectie impotriva temperaturii excesive a tiristorului ° ° °
Protectie impotriva sarcinii scazute - - °
Semnalizarea sarcinii excesive (cuplu de torsiune max.) - - °
Proprietéti programabile ale alarmelor - ° °
Intrare digitald pentru pornire ° ° °
lesiri releu ® (2, functie fixa) ® (2, programabile) ® (2, programabile)
Potentiometre pentru parametrii de baza ° - ® (pot fi inlocuite prin NFC)
Conectivitate NFC pentru programare - ° °
Port optic IR pentru configurarea si monitorizarea cu dispozitive USB (CX01) si Wi-Fi (CX02) - - °
Modul RTU Modbus RS485 (CX04) pentru control si supraveghere de la distanta - - optional

2. CARACTERISTICI GENERALE

- soft starter controlat cu 2 faze

- releu de ocolire incorporat

- curent nominal al soft starterul le: 6..45 A

- tensiune nominala de intrare a retelei: 208..600V c.a.

- frecventa nominala a retelei: 50/60 Hz cu auto-configurare

- tensiune de alimentare auxiliard SUA: 24 V c.a./c.c. (versiunea ADXN...24), 100..240V c.a. (versiunea ADXN...)

- pornire cu rampd de tensiune pentru versiunile ADXNB si ADXNF

- pornire cu rampa de tensiune cu limitare de curent pentru versiunea avansata ADXNP

- roatd libera sau oprire controlata cu rampa de decelerare

- programare cu potentiometrele din partea frontala (pentru versiunile ADXNB si ADXNP pentru parametrii de baza): tensiune de pornire, rampa de accelerare si rampa de decelerare

- programare cu smartphone cu conectivitate NFC (versiunile ADXNF si ADXNP) si aplicatia LOVATO NFC, disponibild pentru dispozitive inteligente cu iOS si Android, care poate fi descércata gratuit din Google Play Store si
App Store

- Tintrare digitala pentru comanda de pornire a motorului

- 2iesiri de releu cu contact deschis in mod normal (NO), programabile pe versiunile ADXNF si ADXNP, cu functie fixa pe versiunea ADXNB

- 3 leduri de stare: POWER (ALIMENTARE) = prezenta sursei de alimentare auxiliare, RUN (FUNCTIONARE) = semnalizarea rampei in curs sau a tensiunii integrale (TOR, Top Of Ramp - varful rampei), ALARM (ALARMA) =
alarma activa, cu identificarea tipului de alarma in curs prin numarul de aprinderi intermitente ale ledului

- port optic in partea frontald (numai pentru versiunea avansata ADXNP) pentru conectarea dispozitivelor USB (CX01) si Wi-Fi (CX02) optionale pentru programare, descércarea datelor si diagnosticare de la PC cu
software-ul Xpress si de pe smartphone sau tableta cu aplicatia LOVATO SAM1, care poate fi descarcata gratuit din Google Play Store si App Store

- port RS485 optional cu modulul CX04 (numai pentru ADXNP versiunea avansatd), protocol Modbus-RTU, pentru supraveghere, comanda si monitorizare

- protectie termicd integrata a soft starterul

- protectie integrata la suprasarcina termica a motorului electronic cu clasd de protectie termica programabila (numai pentru ADXNP versiunea avansatd)

- temperaturd de functionare: -20...+40 °C (pand la 60 °C cu reducere a curentului soft starterul)

- temperaturd de depozitare: -30...+80 °C

- ventilator optional (incorporat pe dimensiunile 38 si 45 A) pentru marirea numarului de operatiuni pe ord

- racord rigid optional pentru soft starterul de la 6 la 38 A pentru montarea directd la intrerupator de circuit de protectie a motorului tip SM1R

- fixare cu suruburi sau montare pe sina de 35 mm DIN (IEC/EN/BS 60715)

- grad de protectie IP20.
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CONFIGURATIE FRONTALA

ADXNB versiunea de baza

3 potentiometre
pentru setarile de
baza:

- tensiune de
pornire 30..80%
Ue

- rampa de
accelerare 1..20' s

- rampé de
decelerare 0..20 s
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Tensiunea sursei auxiliare
(A1-A2) si intrarea de
pornire (ST)

oo
o Leduri de
£ R

W \
m.

lesiri releu
(2x1NO)

Conectivitate NFC
pentru setarea
parametrilor
cu dispozitive
inteligente

ADXNF versiunea NFC

Tensiunea sursei auxiliare
(A1-A2) siintrarea de
pornire (ST)

Leduri
— destare

Ao

P

lesiri releu
(2x1NO)

3 potentiometre

pentru setdrile

de bazd (pot fi

dezactivate prin

NFQ):

- tensiune de
pornire 30...80%
Ue

- rampa de
accelerare
1...20s

- rampa de
decelerare
0...20s

Port optic IR
pentru conectarea
dispozitivelor USB
(CX01) sau Wi-Fi
(CX02) optionale sau
amodulului RS485
(CX04)

ADXNP versiunea avansata

DY D

Tensiunea sursei auxiliare
(A1-A2) si intrarea de
pornire (ST)

st At

222
e ——
W..--.-.-. | Leduri de
:&'"K e / stare
R i § RUN
‘# K o Conectivitate NFC

pentru setarea

"* .E\ ©—7 parametrilor cu

dispozitive inteligente|

won oA

lesiri releu
(2x1NO)

4. LED DE STARE

Led POWER (ALIMENTARE) (verde) - prezenta sursei de alimentare auxiliare (terminalele A1-A2).

Led RUN (FUNCTIONARE) (verde) — intermitent: rampa in curs. Aprins constant: tensiune integrald (varful rampei).
Led ALARM (ALARMA) (rosu) - alarma activa. Tipul de alarma in curs este identificat in functie de numérul de aprinderi intermitente ale ledului. Pentru mai multe informatii, consultati capitolul 10 ALARME.
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5. GESTIONAREA RAMPELOR DE PORNIRE SI OPRIRE

5.1 PARAMETRI PENTRU GESTIONAREA RAMPELOR DE PORNIRE $I OPRIRE

Soft starterele ADXN functioneaza cu rampe de tensiune, care constd in generarea unei rampe prin alimentarea cu tensiune de la valoarea de pornire (care poate fi setaté de la 30% la 80% din valoarea Ue a tensiunii liniei)
pana la 100% din tensiunea liniei in durata de accelerare setaté cu crestere progresiva. Inchiderea releului de ocolire integrat are loc la atingerea tensiunii integrale. Acelasi comportament se aplica in cazul rampei de
decelerare (daca este activatd).

Graficul urmator prezinta tendinta tensiunii de iesire a soft starterul in timpul pornirii si opririi motorului, indicind parametrii de configurare relativi.

100%

/-, - P .
o L Rampa de Partea superioara a rampei
, accelerare (TOR, tensiune completa)

Rampide Yo%

decelerare \\\ t 6 t

Metoda de configurare (potentiometru si/sau NFC)
Ref. Descriere ADXNB (bazd) ADXNF (NFC) ADXNP (avansat)
d Tensiune de pornire [%U] 50 60 50 60
0 woU i 4 0oy i
snﬁao P01.01 30#30 P01.01
%] i [%] i
30-80% Ue 30-80% Ue
5 P 10 10
> Duratd rampa de accelerare [s] i 5 U § 5 U
1 20 P01.02 1 20 P01.02
[s] t Is] t
1-20s 1-20s
1 Durata rampé de decelerare [s] el g el & U
0 20 s P01.03 obzo s P01.03
5] t [s] t
0-20s 0-20s
w Tensiune de micsorare treptata [%U] Fixd 20% P01.04 P01.04
I Treapta finalului decelerarii [%U] Fixa 20% P01.05 P01.05

o Tensiune de pornire: treapta de tensiune de accelerare initiald, livratd imediat dupa comanda de pornire, ajustabild la un nivel intre 30 si 80% din tensiunea liniei, dupd care tensiunea va creste liniar pana la valoarea
maximd, in durata setata pentru rampa de accelerare Y.

Tensiunea de pornire trebuie setatd astfel incat motorul sa inceapa sa ruleze lent imediat dupd comanda de pornire. Dacd motorul nu porneste, mariti treapta de tensiune pana obtineti pornirea. Daca motorul incepe sd se
roteasca, dar nu ajunge la turatia maxima la finalul duratei rampei de accelerare, este necesar sa mariti durata rampei de accelerare .

> Durata rampei de accelerare: durata de timp care defineste panta rampei de accelerare, ajustabild de la 1 la 20 de secunde, in functie de cerintele de utilizare.

Notd. Durata de accelerare efectiva necesara ca soft starterul sd atingd tensiunea integrald depinde si de tensiunea de pornire setatd d: cu cat este mai mare tensiunea de pornire, cu atat mai scurta va fi durata efectiva a
rampei, deoarece tensiunea deja porneste de la o valoare ridicata.

Mai exact, durata rampei este redusa cu un factor procentual egal cu tensiunea de pornire 9: de exemplu, setarea unei durate a rampei de accelerare ¥ de 10 secunde si o tensiune de pornire d de 30%, durata de accelerare
efectiva va fi de 10 secunde minus contributia tensiunii de pornire (in acest exemplu, egald cu 30% din durata setatd a rampei de accelerare, deci 3 secunde), prin urmare, in total, circa 7 secunde.

[ ] Durata rampei de decelerare: durata de timp necesara pentru ca o comanda de oprire sa scada treptat tensiunea motorului de la 100% la 0. Durata este ajustabild de la 0 la 20 de secunde. In cazul unei setéri de 0 secunde,
rampa de decelerare este dezactivatd, iar motorul se opreste prin inertie cu roata libera.

Notd. Durata efectiva de decelerare poate varia in functie de caracteristicile sarcinii si de valoarea treptei finalului decelerdrii [ (fixata la 20% pentru versiunea ADXNB, ajustabild pe versiunile ADXNF si ADXNP cu parametrul
P01.05).

Mai exact, durata rampei de decelerare este redusa cu un factor procentual egal cu treapta finalului decelerdrii [. De exemplu, setarea unei durate a rampei de decelerare [] de 10 secunde si o treaptd a finalului decelerarii [
de 20%, durata de decelerare efectiva va fi de 10 secunde minus contributia treptei finalului decelerarii (in acest exemplu, egala cu 20% din durata setata a rampei de decelerare, deci 2 secunde), prin urmare, in total, circa

8 secunde.

w Tensiunea de micsorare treptata: procentajul de tensiune care este eliminat imediat ce este datd comanda de oprire, imediat inainte de inceperea rampei de decelerare. Se utilizeaza pentru unele utilizari specifice, precum
controlul unor tipuri de pompe, pentru care introduce beneficii in timpul opririi pompei.

[ Treapta finalului decelerérii: treapta utilizata pentru reglarea tensiunii finale. La comanda de oprire, soft starterul efectueaza rampa de decelerare si, dupa ce tensiunea atinge valoarea setata f, merge instantaneu spre zero
si motorul este oprit. Scopul acestei trepte de tensiune este sa opreasca motorul atunci cand este in starea in care nu mai exista nicio rotatie, evitand generarea de zgomot si acumularea de céldura fard a produce o miscare

utila.

Pentru detalii privind setarea intervalului de parametri, consultati capitolele 8 si 9.
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852 GESTIONAREA RAMPELOR DE PORNIRE CU LIMITA DE CURENT (NUMAI PENTRU ADXNP)

& ADXNP versiunea avansata integreaza transformatoare de curent, care permit limitarea curentului in timpul fazei de pornire sub un prag programabil (P01.07) si adaptarea rampei de accelerare in functie de conditiile de
sarcina.
Tn cazul in care curentul livrat de cea mai mare dintre cele trei faze atinge sau depaseste limita setats, ADXNP reduce tensiunea aplicatd motorului pentru a raméane sub limita maximé setata (P01.07). Acest comportament are
prioritate in fata rampei de tensiune si, prin urmare, o aplatizeaza momentan. Evident, reducerea curentului reduce si livrarea cuplului de torsiune al motorului: daca limita curentului este setatd la un nivel prea jos, livrarea
cuplului poate fi insuficientd pentru a depdsi sarcina rezistentd si a porni utilajul. La setarea acestui parametru, cel mai important aspect este gdsirea compromisului adecvat. Dacd apare aceasta situatie, se va declansa
protectia pentru un timp de pornire prea mare sau protectia la suprasarcina termica a motorului.

%Vn
%Vn %In limitd curentd = 400%
0/
- %In * (P01.07)
= Sarcind = 100% Sarcina >= 100% 400%
e} 300%
B
tensiune de pornire = 30% tensiune de pornire = 30%
(P01.01) (P01.01)
L B B t Curent |< :(
Tensiune duratd de accelerare = 10s Tensiune > durata de accelerare = 10s
(P01.02) (P01.02)
Pornire cu rampé de tensiune Pornire cu rampa de tensiune,
fard a atinge limita de curent cu declansare la limita de curent

Nota. Limita de curent depinde si de tensiunea de pornire setata si de conditiile de sarcina din momentul pornirii. De exemplu, prin setarea unei limite de curent foarte joase (de ex. sub 300%) si a unei tensiuni de pornire
ridicate, curentul impulsului de pornire poate creste peste limita setata pentru parametrul P01.07 (din cauza faptului cd rampa incepe de la o valoare ridicata a tensiunii si, in acelasi timp, sarcina necesitd un cuplu de torsiune
ridicat), conditie necesara pentru a depasi cuplul de torsiune rezistent al sarcinii, permitdnd motorului sa porneasca si prevenind oprirea acestuia.

6. DIAGRAMA FUNCTIONALA
Mai jos este reprezentatd diagrama functionald pentru soft starterele ADXN.

Sursd de alimentare auxiliara
(A1-A2) '

Tensiune de linie I

(L1-L2-13)

i
i
i
Pornire ! | I

(ST-AT)

Tensiune motor i’

M-1213)

wemmoms — 1111 L_
| [1]]]| S 1 1 F—
RULARE CONDUSA ’

|

.

I

i

I

L

i

lesire CONT. LIN. —————1 !
(implicit: 11-14) !
I

lesire TOR
(implicit: 11-24)
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7. PROTECTI

Toate soft starterele ADXN integreaza protectia impotriva temperaturii excesive, mésurate printr-un senzor de temperaturd integrat.
Versiunile furnizate cu conectivitate NFC (ADXNF si ADXNP) ofera functii suplimentare dedicate protectiei motorului si a soft starterul in sine, unele dintre acestea fiind programabile.

Tabelul urmétor rezuma protectiile disponibile in diferitele versiuni si parametrii si alarmele asociate acestora.

Pentru informatii privind configuratia pragurilor de protectie si intarzierile la declansare ale soft starterelor tip ADXNF si ADXNP, consultati meniul M03 PROTECTIONS (PROTECTII).

PROTECTIE MOTOR (MOT)/ PARAMETRI ALARMA ADXNB ADXNF ADXNP
SOFT STARTER (STA)
Linia de tensiune nu este prezenta Mot - A01 ° ° °
Pierdere de faza MoT - A02 ° ° °
;| Secventd gresitd a fazelor Mot P03.01 A03 o (%) ° °
g Frecventd in afara limitelor MoT - A04 ° ° °
&
= | Tensiune in afara limitelor Mot P03.02-P03.03-P03.04-P03.05 A05 - ° °
= Protectia termica a soft starter (temp. excesiva) STA - A06 ] o °
Defectiune senzor de temperatura STA - A07 ° ° °
Defectiune releu ocolire STA - A08 ° ° °
Eroare de sistem STA - A09 ° ° °
Protectie la suprasarcina termica de curent a motorului Mot P03.09-P03.10-P03.11-P03.12 A10 - - [}
Supracurent MOT-STA - Al - °
Rotor blocat MOT-STA - A12 - - °
Sarcind prea mica MOT P03.13-P03.14 A13 - - [ ]
Asimetrie curent Mot P03.18-P03.19 Al4 - - °
Duratd de pornire prea mare Mot P03.17 A15 - - °
Faza scurtcircuitata STA - A16 - - °

Pentru mai multe informatii privind semnificatiile si cauzele alarmelor, consultati capitolul 10 ALARME.

(*) Pentru a activa controlul secventei fazelor (dezactivat in mod implicit) pe ADXNB versiunea de baza, consultati capitolul 7.1.

7.1 ACTIVAREA CONTROLULUI SECVENTEI FAZELOR (ADXNB)

Pentru a activa controlul secventei fazelor pe soft starterele de baza tip ADXNB, urmati procedura de mai jos.
Activarea controlului secventei fazelor: imediat ce soft starterul este pornit, dupa ce ledurile nu mai lumineazd intermitent, rotiti rapid potentiometrul central (rampa de accelerare) la valoarea maxima a scarii sale (20), apoi
rotm -1 la valoarea minima (1), apoi din nou la valoarea maxima (20), apoi la valoarea minima (1).
Dupd aceasta operatiune, activarea controlului secventei fazelor este semnalizata prin aprinderea intermitenta scurtd a ledului verde RUN (FUNCTIONARE) (~1 secundd). Acum setati durata doritd a rampei de accelerare cu
potentiometrul aferent, rampei de accelerare”.

- Dezactivarea controlului secventei fazelor: repetati aceeasi procedurd urmatd pentru activarea controlului secventei fazelor: imediat ce soft starterul este pornit, dupa ce ledurile nu mai lumineaza intermitent, rotiti rapid
potentiometrul central (rampa de accelerare) la valoarea maxima a scarii sale (20), apoi rotiti-| la valoarea minima (1), apoi din nou la valoarea maxima (20), apoi la valoarea minima (1).
Dupa aceastd operatiune, dezactivarea controlului secventei fazelor este semnalizata prin aprinderea intermitentd scurtd a ledului rosu ALARM (ALARMA) (~1 secundd). Acum setati durata doritd a rampei de accelerare cu
potentiometrul aferent,rampei de accelerare’”.

7.2 PROTECTIE LA SUPRASARCINA TERMICA A MOTORULUI

Soft starterul avansat tip ADXNP este furnizat cu protectie pentru motor la suprasarcina termicd electronicd a curentului, programabila cu ajutorul meniului M03 PROTECTIONS (PROTECTII).
Protectia la suprasarcina termica electronica (daca este activata cu parametrul P03.09 = ACTIVAT) se declanseaza cand starea termicd a motorului depdseste limita clasei setate de suprasarcind termicd, urmatd de
declangarea alarmei A10 Protectie la suprasarcina termicd a motorului.

-~ Intarzierile la declansare pot varia in functie de curentul de suprasarcin si sunt definite in graficele ilustrate mai jos.

- Curbele pentru diferitele grafice se referd la clasa de protectie termicé selectatd cu parametrii P03.10 (clasa de protectie termica la pornire) si P03.11 (clasa de protectie termica la functionare), configurabila intre clasa 10,
15,20 i 25.

- Curbele de declansare la rece indica intarzierea la declansare incepand de la starea termica de 0%, in timp ce curbele pentru declansarea la caldura incep de la starea termica de 100% (motorul functioneaza stabil, la
curentul si tensiunea nominale).

~ Cumotorul oprit, starea termica a motorului va tinde spre zero intr-un timp setat care depinde de clasa configurata de protectie termica.

- Alarma pentru protectia la suprasarcind termica a motorului poate fi resetata cand starea termicd a motorului ajunge la sau sub valoarea P03.12 (resetarea protectiei la suprasarcina termica a motorului), care are o valoare
implicitd de 120%. Aceastd valoare poate fi modificatd pentru anumite nevoi, fara a schimba in vreun fel intarzierea la declansare.

t(s) t(s
10000 10000 (s)
|
i\ L
1000 1000 =
£}
100 100
= ] .
R e Rt ———
10 Class 15 10 - —
—T= Class 10 — St
= — Chss 15
Class 10
1 1
01 %In 01 %In
100 200 300 400 500 600 700 100 200 300 400 500 600 700

Curbe de declansare la rece Curbe de declansare la caldura

7.3 PROTECTIA TERMICA A SOFT STARTERUL
Protectia termicd a soft starterul este realizata prin monitorizarea temperaturii tiristoarelor interne cu un senzor analogic incorporat. La atingerea temperaturii maxime, se declanseaza alarma A06 Protectia termica a soft
starterul. Alarma se reseteazd automat dupa ce soft starterul revine la o temperaturd acceptabila.
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8 CONFIGURAREA PARAMETRILOR
8.1  SETAREA PARAMETRILOR CU POTENTIOMETRE (ADXNB, ADXNP)
Soft starterele tip ADXNB (versiunea de baza) si ADXNP (versiunea avansatd) au in partea frontald trei potentiometre pentru setarea parametrilor de baza:

50 60
40, 70 U
» Te H i —809,
20 g0 > de pornire 30-80% U
t
10
5 15
1 20 [ ——— > Duratd rampa de accelerare 1-20 de secunde
t
10
5, 15 U
0 20 ! ——— > Duratd rampa de decelerare 0-20 de secunde (0 = rampa dezactivatd, oprire cu roata liberd)
t

Not. Daci se preferd, pe ADXNP versiunea avansatd, cele trei potentiometre pot fi dezactivate individual prin NFC, pentru a evita modificarea neautorizata a setérilor. In acest caz, setarea acestor trei parametri se realizeazd
prin conectivitate NFC.
Pentru informatii privind semnificatia parametrilor, consultati capitolul 5.1.

8.2  SETAREA PARAMETRILOR CU NFC (ADXNF, ADXNP)

Soft starterele tip ADXNF (versiune NFC) si ADXNP (versiune avansatd) sunt furnizate cu conectivitate NFC (Near Field Communication — comunicare in cdmp apropiat) pentru configurarea parametrilor prin smartphone sau
tabletd, cu aplicatia LOVATO NFC.

Aceasta tehnologie inovatoare permite configurarea soft starterul intr-un mod simplu si intuitiv, nu necesita niciun cablu de conectare si poate functiona cu dispozitivul oprit.

Aplicatia LOVATO NFC este disponibila pentru dispozitive inteligente cu iOS si Android si poate fi descércata gratuit din Google Play Store si App Store.

Prin simpla plasare a dispozitivului inteligent in dreptul panoului frontal al ADXN, este posibila citirea sau scrierea parametrilor.

Conditii pentru functionare:

- Dispozitivul inteligent trebuie sa fie furnizat cu conectivitate NFC, care trebuie sa fie activata, iar dispozitivul inteligent trebuie sé fie deblocat (fara parold activa)

- Dacé pe ADXN este setata o parola [consultati meniul M2 PASSWORD (PAROLA)], aceasta trebuie s fie cunoscutd, in caz contrar, accesul nu va fi posibil (aplicatia impune tastarea parolei)
- Opriti alimentarea ADXN in timpul configurrii prin NFC

Pasi de urmat pentru configurare:

1) Activati conectivitatea NFC pe dispozitivul inteligent din meniul de setari Android/iOS. Notd: Interfata grafica poate fi diferita, in functie de diversele modele ale dispozitivelor inteligente.
2) Descarcati aplicatia LOVATO NFC din Google Play Store (pentru dispozitivele cu Android) sau App Store (pentru dispozitivele cu iOS).

Cod QR pentru a descarca aplicatia LOVATO NFC:

ANDROID APP ON # Available on the
,\ Google play ' App Store

L

Lovato NFC

| —sleetric |

D DD

.JLovato 555
—_electric ===
=
)
b
222

3) Deschideti aplicatia si instalati driverele apasand butonul DOWNLOAD DRIVERS (DESCARCATI DRIVERELE) si asteptati pané la finalul descarcarii. Notd. Aceasta operatiune este necesard numai la prima instalare sau pentru
actualizarea driverelor in cazul in care este disponibild o versiune noua.

Download drivers

4) Pentru dispozitivele cu i0S, deschideti aplicatia LOVATO NFC si apdsati pe butonul cu logoul NFC.

Pentru dispozitivele inteligente cu Android, treceti direct la pasul urmétor.

«Lovato
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5) Plasati dispozitivul inteligent in fata dispozitivului ADXN in dreptul logoului NFC, asa cum este ilustrat in imaginea de mai jos. Nota. Pozitia poate fi diferita in functie de amplasarea antenei NFC pe dispozitivul inteligent
(situatd, de obicei, in centrul sau in partea superioard a smartphone-ului). Dupa ce tineti smartphone-ul in aceasta pozitie cateva secunde, se va auzi un sunet scurt.

6) Dupa recunoasterea dispozitivului, pagina de pornire a aplicatiei LOVATO NFC afiseaza informatiile despre dispozitivul detectat.
nne il ag -
Device  ADXNFO018
Version 1
Serial
Rumbar 19480002
222
e |
a2
@ 3t < 2 E 0
Home Setup Share Open Default Version
SETUP
7) Apasati butonul pentru a accesa meniul de parametri ADXN.
MM wil 46
SETUP
MO1 GENERAL

M02 PASSWORD

MO03 PROTECTIONS

M04 MISCELLANEOUS

MO05 QUTPUTS

MO7 ALARMS

Home Setup Share Open Default  Version

Pentru detalii privind configurarea parametrilor si a functionalitétilor, consultati capitolul 9 TABELUL DE PARAMETRI.

SEND
8) Dupa ce ati facut setdrile dorite, apdsati butonul - si plasati din nou dispozitivul inteligent in dreptul panoului frontal al ADXN. Parametrii vor fi transferati si activati dupa o repornire automata a soft starterul.

8 JLovato
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S 8.3  SETAREA PARAMETRILOR CU PORT OPTIC IR (ADXNP)

% Ca alternativ la programarea cu potentiometre sau conectivitate NFC, soft starterele avansate tip ADXNP integreaza un port optic IR pentru conectarea dispozitivelor USB (CX01) sau Wi-Fi (CX02), cu care soft starterul poate fi
programat de pe un PC cu software-ul Xpress sau prin aplicatia LOVATO SAM1.
Pur si simplu apropiati un dispozitiv CX01/CX02 de portul frontal al ADXNP si introduceti conectorii in mufele aferente pentru a obtine recunoasterea reciprocd a dispozitivelor, indicata prin ledul verde LINK (ASOCIERE) de pe
dispozitivul de conectare CX01/CX02.
Notd. Portul optic IR poate fi utilizat si pentru conectarea modulului de comunicatii RS485 optional CX04. Pentru mai multe informatii, consultati capitolul 12 COMUNICATII RS485 OPTIONALE (NUMAI PENTRU ADXNP).

1651 RO 02 24

%
\III\‘
CX01 e

- Ambele dispozitive, CX01 si CX02, pot fi utilizate pentru conectarea soft starterul ADXNP la software-ul de control si configurare la distanta Xpress, care poate fi descrcat gratuit de pe site-ul web www.
LovatoElectric.com.

Commands

Cu software-ul Xpress, este posibil:
« 5a cititi si sa modificati parametrii soft starterul, cu posibilitatea de a salva o copie pe PC sau de a importa fisierul cu parametri salvat pe PC si a-l descérca in soft starterul ADXNP
+ s& monitorizati masuratorile electrice ale soft starterul in widgeturi grafice configurate in prealabil
« 5d vizualizati graficele in timp real pentru a monitoriza tendintele masuratorilor electrice in timp real.

- Cu dispozitivul Wi-Fi CX02 este de asemenea posibil sd conectati soft starterul ADXNP la aplicatia LOVATO SAM1, care poate fi descarcatd gratuit din Google Play Store si App Store, in care puteti seta parametrii si puteti
monitoriza masurdtorile electrice ale soft starterul de pe un smartphone sau o tabletd.
Notd. CX02 utilizat pe soft starterul ADXNP poate fi folosit numai pentru o conexiune Wi-Fi pentru configurarea parametrilor si monitorizarea masuratorilor; acesta nu permite salvarea unei copii a parametrilor in memoria
sa internd, nici functia de clonare.

Cod QR pentru a descarca aplicatia LOVATO SAM1:

ANDROID APP ON
—electric '\ LuOOS le p|ay

Sami

8.4  SETARI SUGERATE PENTRU UTILIZARI TIPICE

In tabelul urmator sunt enumerate setérile sugerate ale parametrilor de baza (tensiunea de pornire, rampa de accelerare si rampa de decelerare) ai unor utilizari tipice.

Notd. Valorile prezentate sunt doar cu scop informativ, se recomanda sa testati soft starterul in teren cu utilizarea respectivd si sa efectuati configurarea cu motorul conectat, ajustand mai intéi tensiunea de pornire, urmata de
durata rampei de accelerare si, in final, durata rampei de decelerare, dacd este necesar.

Tipul de utilizare Tensiune de pornire Durata rampa de accelerare Durata rampa de decelerare

[%U] [s] [s]
Pompad 40 10 10
Pompa hidraulica 40 2 0
Compresor piston 40 3 0
Compresor surub 50 10 0
Compresor elicoidal 40 1 0
Ventilator cu inertie scazuta 40 10 0
Ventilator cu inertie mai mare 40 15-20 0
Ventilator centrifug 40 5 0
Curea transportoare 50 5-10 5
Agitator 40 20 0

«Lovato 9
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§ 9 TABELUL DE PARAMETRI
% 9.1 MENIUL DE PARAMETRI
Parametrii soft starterelor ADXNF si ADXNP, furnizate cu conectivitate NFC, sunt impartiti in meniul urmator, care poate fi citit cu aplicatia LOVATO NFC sau software-ul Xpress (numai pentru ADXNP, care are integrat portul
optic in partea frontala).
Notd. Unele meniuri/unii parametri pot varia intre versiunile ADXNF si ADXNP. Consultati tabelul de parametri aferent, descris in capitolele urmétoare.

cob MENIU DESCRIERE ADXNF ADXNP
Mo1 GENERAL (GENERAL) Parametri de baza pentru pornirea si oprirea motorului o °
Mo02 PASSWORD (PAROLA) Setarea unei parole pentru protectia parametrilor [} °
Mo3 PROTECTIONS (PROTECTII) Configurarea pragurilor de protectie pentru motor si soft starterul ° °
E Mo4 MISCELLANEOUS (DIVERSE) Functii suplimentare o °
§ Mo5 OUTPUTS (IESIRI) Setarea functiei ieirilor releului ° °
é Mo6 COMMUNICATION (COMUNICATII)| Setarea parametrilor de comunicatii (modul RS485 optional CX04) - °
Mo7 ALARMS (ALARME) Configurarea proprietatilor alarmelor ° °

9.2 TABELUL DE PARAMETRI ADXNF (VERSIUNEA NFC)

MO1 - GENERAL (GENERAL) Udm Implicit Interval
P01.01 Starting voltage (Tensiune de pornire) % 40 30..80
P01.02 Acceleration ramp time (Durata rampa de accelerare) s 1,0 1,0..20,0
P01.03 Deceleration ramp time (Duratd rampd de decelerare) s 0,0 0,0..20,0
P01.04 Step down voltage (Tensiune de micsorare treptatd) % 20 0..50
P01.05 End of deceleration step (Treapta finalului decelerarii) % 20 0..80

P01.01- Treapta tensiunii de accelerare initiala, livrata imediat dupa comanda de pornire. Trebuie setatd astfel incat motorul sa inceapa sa ruleze lent imediat dupa comanda de pornire.
P01.02 - Durata necesara ca soft starterul sd atingd tensiunea integrala. Defineste panta rampei de accelerare.

P01.03 - Durata de timp necesara pentru ca o comanda de oprire sa scada treptat tensiunea motorului de la 100% la 0 (in raport cu treapta finalului decelerérii). In cazul unei setéri de 0 secunde, motorul se opreste prin
inertie cu roata liberd.

P01.04 - Procentajul de tensiune care este eliminat imediat ce este datd comanda de oprire, imediat inainte de inceperea rampei de decelerare.

P01.05 - Treapta utilizata pentru reglarea tensiunii finale. La comanda de oprire, soft starterul efectueaza rampa de decelerare (daca este activata) si, dupa ce tensiunea atinge valoarea setatd P01.05, merge instantaneu spre
zero si motorul este oprit.

Notd. Pentru mai multe detalii privind setarea parametrilor de mai sus, consultati capitolul 5. GESTIONAREA RAMPELOR DE PORNIRE $I OPRIRE.

MO02 - PASSWORD (PAROLA) Udm Implicit Interval

P02.01 Enable password (Activare parold) DEZACTIVAT DEZACTIVAT-ACTIVAT
P02.02 Advanced level password (Parold nivel avansat) 2000 0000..9999
P02.01- Dacd este setata la DEZACTIVAT, gestionarea parolelor este dezactivatd, iar accesul la meniul de setari este liber.
P02.02 - CuP02.01 activ (ACTIVAT), valoarea trebuie specificatd pentru a permite accesul la parametri.

M03 - PROTECTIONS (PROTECTII) Udm Implicit Interval

P03.01 Phase sequence control (Controlul secventei fazelor) DEZACTIVAT DEZACTIVAT/L1-L2-L3/

L3-L2-L1

P03.02 Minimum voltage threshold (Prag minim de tensiune) \ DEZACTIVAT DEZACTIVAT/170...760
P03.03 Minimum voltage trip delay (Intarziere minima la declansare a tensiunii) s 5 0..600

P03.04 Maximum voltage threshold (Prag maxim de tensiune) \ DEZACTIVAT 170...760/DEZACTIVAT
P03.05 Maximum voltage trip delay (Intarziere maximé la declansare a tensiunii) s 5 0..600

P03.06 Alarm reset mode (Mod resetare alarme) OPRIRE OPRIRE/PORNIRE
P03.07 Number of automatic alarm reset attempts (Numar de incercari de resetare automata a alarmelor) DEZACTIVAT DEZACTIVAT/1..6
P03.08 Automatic alarm reset interval (Interval de resetare automata a alarmelor) min 1 1..30

P03.01- Daca este diferit de DEZACTIVAT, permite controlul secventei fazelor de alimentare, mai exact, directia de rotatie a motorului. Setarea L1-L2-L3 corespunde rotatiei spre inainte, L3-L2-L1 spre inapoi. Daca soft
starterul detecteaza o secventa a fazelor diferita de cea setatd, genereazd o alarma A03 Secventd gresita a fazelor.

P03.02 - P03.03 - O tensiune mai micd decat P03.02 pentru o duratd mai mare decat cea setatd la P03.03 genereazd alarma AO5 Tensiune linie in afara limitelor.

P03.04 - P03.05 - O tensiune mai mare decat P03.04 pentru o duratd mai mare decét cea setatd la P03.05 genereaza alarma A5 Tensiune linie in afara limitelor.

P03.06 - Defineste sursa comentzii de resetare a alarmelor. OPRIRE = alarmele sunt resetate cand se deschide intrarea ST. PORNIRE = alarmele sunt resetate cand se inchide intrarea ST.

P03.07 - Aceastd functie este folositd in utilizari nesupravegheate cu comandd de pornire a motorului cu 2 fire. Daca motorul este oprit de o alarmé cu proprietatea ,resetare automatd” activatd, dupd durata definitd la
P03.08, alarma se reseteaza, prin urmare, motorul porneste din nou. Daca motorul nu reporneste dupa resetare, se efectueaza mai multe incercari de resetare si repornire a motorului, asa cum este configurat in

P03.07.
P03.08 - Intérziere intre incercari succesive de resetare automata.
M04 - MISCELLANEOUS (DIVERSE) Udm Implicit Interval
P04.01 STinput closing delay (Intarziere la inchiderea intrarii ST) s 0,0 0,0..600,0
P04.02 ST input opening delay (Intarziere la deschiderea intrarii ST) s 0,0 0,0..600,0
P04.03 Start delay after auxiliary power off (Intérziere la pornire dupa inchiderea sursei auxiliare) s 0 0..900

P04.01- Intérziere la inchiderea contactului de intrare pentru pornire (ST).
P04.02 - Intérziere la deschiderea contactului de intrare pentru pornire (ST).

P04.03 - Defineste o intérziere a pornirii dupd o inchidere a tensiunii auxiliare: cand tensiunea auxiliard revine, in cazul in care contactul de intrare pentru pornire (ST) este deja inchis, soft starterul nu reporneste motorul
imediat, ci numai dupa durata specificata in parametrul P04.03.

MO5 - OUTPUTS (IESIRI) (OUTn, n=1...2) Udm Implicit Interval
P05.n.01 | Output function (Functie iesire) n=1 DEZACTIVAT
Contactor linie Contactor linie
n=2 TOR (vérful rampei)
TOR Alarma globala
Alarma Axx
P05.n.02 | Channel nr (x) (Nr. canal (x)) 1 1..99
P05.n.03 | Normal status (Stare normala) NOR NOR/REV

Notd. Acest meniu este divizat in 2 sectiuni, denumite iesiri digitale OUT1 (terminalele 11-14) si OUT2 (terminalele 11-24).
P05.n.01 - Selectati functia iesirii (consultati Tabelul de functii ale iesirilor programabile).

P05.n.02 -  Index posibil asociat functiei programate sub parametrul anterior. Exemplu: dacé functia iesirii este setatd la functia Alarmd Axx, iar aceasta iesire trebuie sé fie alimentata cand are loc alarma A07, atunci P05.n.02
trebuie setat la valoarea 7.

P05.n.03 - Acest parametru seteaza starea iesirii cand functia asociatd nu este activa: NOR (normal) = iesire fara alimentare, REV (invers) = iesire alimentata.

10 JiLovato
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MO07 — ALARMS (ALARME) (An, n = 1..9) UdMm Implicit Interval

P07.n

Alarm An (Alarma An) (consultati tabelul Alarme)

P07.n-

9.3 TABELUL DE PARAMETRI ADXNP (VERSIUNE AVANSATA)

Configurarea proprietatilor alarmei numarul n, unde n = 1...9. Pentru detalii, consultati capitolul 10 ALARME.
Exemplu - P07.03 permite configurarea proprietatilor alarmei A03 Secventa gresitd a fazelor.

MO1 - GENERAL (GENERAL) Udm Implicit Interval
P01.01 Starting voltage (Tensiune de pornire) % POT PQT/30..80
P01.02 Acceleration ramp time (Durata rampa de accelerare) s POT P0T/1,0..20,0
P01.03 Deceleration ramp time (Duratd rampa de decelerare) s POT P0T/0,0..20,0
P01.04 Step down voltage (Tensiune de micsorare treptatd) % 20 0..50
P01.05 End of deceleration step (Treapta finalului decelerdrii) % 20 0..80
P01.06 Rated motor current In (Curent nominal motor In) A de ex. 45 (100% le) deex. 22,5..45
(50...100% le)
P01.07 Starting current limit (Limitd de curent de pornire) %ln 300 200...500
P01.01- Treapta tensiunii de accelerare initiala, livrata imediat dupa comanda de pornire. Trebuie setatd astfel incat motorul sa inceapa sa ruleze lent imediat dupa comanda de pornire. Daca este setata la POT, valoarea este
setata prin potentiometrul aferent din partea frontala.
P01.02 - Durata necesara ca soft starterul sd atingd tensiunea integrala. Defineste panta rampei de accelerare. Dacd este setatd la POT, valoarea este setata prin potentiometrul aferent din partea frontald.
P01.03 - Durata de timp necesara pentru ca o comanda de oprire sa scada treptat tensiunea motorului de la 100% la 0 (in raport cu treapta finalului decelerdrii). Dacd este setata la POT, valoarea este setata prin
potentiometrul aferent din partea frontald. in cazul unei setari de 0 secunde, motorul se opreste prin inertie cu roata libera.
P01.04 - Procentajul de tensiune care este eliminat imediat ce este datd comanda de oprire, imediat inainte de inceperea rampei de decelerare.
P01.05 - Treapta utilizata pentru reglarea tensiunii finale. La comanda de oprire, soft starterul efectueaza rampa de decelerare (dacd este activata) si, dupa ce tensiunea atinge valoarea setata, merge instantaneu spre zero si
motorul este oprit.
P01.06 — Curentul nominal al motorului (consultati plécuta de identificare a motorului). Intervalul de setare depinde de dimensiunea soft starterul ADXNP, dar pentru toate modelele ADXNP, acesta poate fi setat intre 50% si
100% din curentul nominal le al soft starterul. De exemplu, pentru un soft starter cu curent nominal le = 45 A, curentul nominal al motorului In poate fi setat intre 22,5 A si 45 A.
P01.07 - Limita maxima de curent livrat in timpul pornirii, exprimatd ca procentaj al curentului nominal In al motorului. Deoarece curentii celor trei faze nu sunt echilibrati in timpul pornirii, aceasta limitd ia in considerare

cea mai mare din cele trei faze, mai exact, L2 (faza conectata direct la motor).

Nota. Pentru mai multe detalii privind setarea parametrilor de mai sus, consultati capitolul 5. GESTIONAREA RAMPELOR DE PORNIRE $I OPRIRE.

MO02 - PASSWORD (PAROLA) Udm Implicit Interval
P02.01 Enable password (Activare parold) DEZACTIVAT DEZACTIVAT-ACTIVAT
P02.02 Advanced level password (Parold nivel avansat) 2000 0000..9999
P02.01- Dacd este setatd la DEZACTIVAT, gestionarea parolelor este dezactivata, iar accesul la meniul de setdri este liber.
P02.02 - CuP02.01 activ (ACTIVAT), valoarea trebuie specificatd pentru a permite accesul la parametri.
MO3 - PROTECTIONS (PROTECTII) Udm Implicit Interval
P03.01 Phase sequence control (Controlul secventei fazelor) DEZACTIVAT DEZACTIVAT/L1-L2-L3/L3-L2-L1
P03.02 Minimum voltage threshold (Prag minim de tensiune) \ DEZACTIVAT DEZACTIVAT/170...760
P03.03 Minimum voltage trip delay (Intérziere minima la declansare a tensiunii) s 5 0..600
P03.04 Maximum voltage threshold (Prag maxim de tensiune) 2 DEZACTIVAT 170...760/DEZACTIVAT
P03.05 Maximum voltage trip delay (Intarziere maxima la declansare a tensiunii) s 5 0..600
P03.06 Alarm reset mode (Mod resetare alarme) OPRIRE OPRIRE/PORNIRE
P03.07 Number of automatic alarm reset attempts (Numar de incercari de resetare automata a alarmelor) DEZACTIVAT DEZACTIVAT/1..6
P03.08 Automatic alarm reset interval (Interval de resetare automata a alarmelor) min 1 1..30
P03.09 Motor thermal overload protection enable (Activare protectie la suprasarcina termica a motorului) ACTIVAT DEZACTIVAT-ACTIVAT
P03.10 Starting motor thermal overload protection class (Clasa de protectie la suprasarcina termica a motorului la pornire) 10 10-15-20-25
P03.11 Running motor thermal overload protection class (Clasa de protectie la suprasarcina termica a motorului la rulare) 10 10-15-20-25
P03.12 Motor thermal overload protection reset (Resetare protectie la suprasarcina termica a motorului) % 120 0..140
P03.13 Minimum torque threshold (Prag minim de cuplu de torsiune) (sarcind prea micd) %Tn DEZACTIVAT DEZACTIVAT/20..100
P03.14 Minimum torque trip delay (Intérziere minim la declansare a cuplului de torsiune) s 10 1..20
P03.15 Maximum torque threshold (Prag maxim de cuplu de torsiune) %Tn DEZACTIVAT DEZACTIVAT/50...200
P03.16 Maximum torque trip delay (Intarziere maxima la declansare a cuplului de torsiune) s 3 1..20
P03.17 Maximum starting time (Duratd maxima de pornire) s DEZACTIVAT DEZACTIVAT/10...100
P03.18 Current asymmetry threshold (Prag de asimetrie curent) % DEZACTIVAT DEZACTIVAT/1..25
P03.19 Current asymmetry trip delay (Intarziere la declansare asimetrie curent) s 5 0..600
P03.01- Dac este diferit de DEZACTIVAT, permite controlul secventei fazelor de alimentare, mai exact, directia de rotatie a motorului. Setarea L1-L2-L3 corespunde rotatiei spre inainte, L3-L2-L1 spre inapoi. Daca soft

starterul detecteaza o secventd a fazelor diferitd de cea setatd, genereazd o alarma A03 Secventd gresitd a fazelor.

P03.02 - P03.03 - O tensiune mai micd decat P03.02 pentru o duratd mai mare decdt cea setatd la P03.03 genereaza alarma A05 Tensiune linie in afara limitelor.
P03.04 - P03.05 — O tensiune mai mare decdt P03.04 pentru o duratd mai mare decat cea setata la P03.05 genereaza alarma A05 Tensiune linie in afara limitelor.

P03.06 -
P03.07 -

P03.08 -
P03.09 -

Defineste sursa comenzii de resetare a alarmelor. OPRIRE = alarmele sunt resetate cand se deschide intrarea ST. PORNIRE = alarmele sunt resetate cand se inchide intrarea ST.

Aceasta functie este folosita in utilizéri nesupravegheate cu comanda de pornire a motorului cu 2 fire. Daca motorul este oprit de o alarmd cu proprietatea,resetare automata” activatd, dupd durata definita la
P03.08, alarma se reseteazd, prin urmare, motorul porneste din nou. Daca motorul nu reporneste dupa resetare, se efectueaza mai multe incercari de resetare si repornire a motorului, asa cum este configurat in
P03.07.

Intarziere intre incercéri succesive de resetare automatd.

Activarea protectiilor la suprasarcina termica electronica a motorului, setata cu parametrii P03.10 si P03.11. Dacé acest parametru este setat la DEZACTIVAT (de exemplu, in prezenta unui releu extern de

suprasarcind termicd), ambele protectii vor fi dezactivate.

P03.10 - P03.11 - Definiti clasa de protectie la suprasarcina termica electronicé a motorului, pentru faza de pornire, respectiv de rulare. Clasa de protectie termica este setata in raport cu tipul de utilizare a motorului. Clasa 10

P03.12 -
P03.13 -

este adecvata pentru utilizare normald, clasele 15, 20 etc. pentru utilizare de capacitate mai mare. Dacd motorul are o utilizare de capacitate mai mare, pentru o protectie mai eficientd, puteti seta clasa de protectie
la pornire P03.10 mai mare decat clasa de protectie la rulare P03.11.

Stabileste valoarea starii termice a motorului, sub care se reseteaza alarma de protectie la suprasarcina termicd a motorului.

Se utilizeazd in mod normal ca protectie impotriva rularii in gol a pompelor sau pentru a detecta o defectiune la lanturile sau curelele de transmisie. Cand cuplul de torsiune este mai mic decét aceasta setare, dupd
intarzierea setata in P03.14, se genereazi alarma A13 Sarcina prea mica. Intarzierea la declansare este resetata in cazul in care cuplul de torsiune revine la o valoare cu 10% mai mare decat setarea.
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03.14 - Intarziere la declansarea alarmei A13 Sarcina prea mica.
03.15 - In cazul in care cuplul de torsiune detectat de soft starterul depaseste pragul setat in P03.15, dupa timpul de intarziere P03.16 se activeaza iesirea de releu programata cu functia,Cuplu de torsiune max.. Nota.
Aceasta functie nu cauzeaza oprirea motorului.
P03.16 - Intérzierea declansdrii pentru semnalizarea cuplului de torsiune maxim.
P03.17 - Verificd astfel incat procesul de pornire a motorului sa nu depaseascé durata setatd, mai exact, limitarea curentului riméne activd o duratd prea mare, un simptom al unei probleme mecanice. O durata de pornire
mai mare decét aceasta setare declanseaza alarma A15 Duratd de pornire prea mare.
P03.18 - P03.19 - Controleaza asimetria curentului in timpul ruldrii la tensiune integrala. O asimetrie mai mare decat setarea P03.18 pentru o durata mai mare decat P03.19 genereaza alarma A14 Asimetrie curent.
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M04 - MISCELLANEOUS (DIVERSE) Udm Implicit Interval
P04.01 ST input closing delay (Intérziere la inchiderea intrarii ST) s 0,0 0,0..600,0

E P04.02 | STinput opening delay (Intarziere la deschiderea intrarii ST) s 0,0 0,0..600,0

§ P04.03 Start delay after auxiliary power off (Intérziere la pornire dupa inchiderea sursei auxiliare) s 0 0..900

@ P04.04 Enable start/stop commands via Modbus (Activati comenzile de pornire/oprire prin Modbus) DEZACTIVAT DEZACTIVAT-ACTIVAT

P04.01- Intérziere la inchiderea contactului de intrare pentru pornire (ST).

P04.02 - Intérziere la deschiderea contactului de intrare pentru pornire (ST).

P04.03 - Defineste o intérziere a pornirii dupd o inchidere a tensiunii auxiliare: cand tensiunea auxiliard revine, in cazul in care contactul de intrare pentru pornire (ST) este deja inchis, soft starterul nu reporneste motorul
imediat, ci numai dupa durata specificata in parametrul P04.03.

P04.04 - Activeaza trimiterea de comenzi de pornire si oprire a motorului prin Modbus. Dacd soft starterul ADXNP este echipat cu modulul RS485 CX04 optional, prin setarea P04.04 = ACTIVAT este posibil sa trimiteti catre
soft starterul comenzile pentru pornirea si oprirea motorului prin Modbus RTU. Dupé ce acest parametru este setat la ACTIVAT, pentru a permite functionarea comenzilor, este necesar ca intrarea ST sd fie mentinuta
intotdeauna inchisd, avand o functie de activare a masurilor de sigurantd. Astfel, in cazul unei intreruperi in comunicarea cu masterul Modbus RTU, oprirea motorului este posibila in orice moment, prin deschiderea
intrarii ST. Pentru informatii privind adresele Modbus care trebuie utilizate pentru comenzi, consultati capitolul 12.1 TABELUL DE ADRESE MODBUS.

MO5 — OUTPUTS (IESIRI) (OUTn, n = 1...2) UdMm Implicit Interval
P05.n.01 | Output function (Functie iesire) n=1 DEZACTIVAT
Contactor linie Contactor linie
TOR (varful rampei)
n=2 Alarma globala
TOR Alarma Axx
Cuplu de torsiune max.
P05.n.02 | Channel nr (x) (Nr. canal (x)) 1 1..99
P05.n.03 | Normal status (Stare normala) NOR NOR/REV

Nota. Acest meniu este divizat in 2 sectiuni, denumite iesiri digitale OUT1 (terminalele 11-14) 5i OUT2 (terminalele 11-24).
P05.n.01 - Selectati functia iesirii (consultati Tabelul de functii ale iesirilor programabile).

P05.n.02 - Index posibil asociat functiei programate sub parametrul anterior. Exemplu: daca functia iesirii este setatd la functia Alarma Axx, iar aceasta iesire trebuie s fie alimentata cand are loc alarma A07, atunci P05.n.02
trebuie setat la valoarea 7.

P05.n.03 - Acest parametru seteaza starea iesirii cand functia asociatd nu este activa: NOR (normal) = iesire fara alimentare, REV (invers) = iesire alimentata.

MO06 - COMMUNICATION (COMUNICATII) Udm Implicit Interval
P06.01 Serial node address (Adresa nod serial) 1 1..255
P06.02 Baudrate (Vitezd de transmisie) bps 9600 1200
2400
4800
9600
19.200
38.400
P06.03 Data format (Format de date) 8BIT-N 8BIT-N
8BIT-0
8BIT-E
P06.04 Stop bit (Bit de oprire) 1 1-2
Nota. Acest meniu permite setarea parametrilor de comunicatii ai modulului de ¢ icatii RS485 (X04 optional. P: lul utilizat este Modbus RTU.

P06.01 - Adresa (nodul) seriald a soft starterul.

P06.02 - Viteza de transmisie a portului de comunicatii.

P06.03 - Formatul de date: 8 = date pe 8 biti, N = fard paritate, O = paritate impara, E = paritate para.
P06.04 — Numér de biti de oprire.

MO7 — ALARMS (ALARME) (An, n = 1..16) Udm Implicit

P07.n Alarm An (Alarma An) (consultati tabelul Alarme)

Interval

P07.n-  Configurarea proprietdtilor alarmei numadrul n, unde n = 1...16. Pentru detalii, consultati capitolul 10 ALARME.
Exemplu - P07.03 permite configurarea proprietatilor alarmei A03 Secventa gresitd a fazelor.
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10 ALARMS (ALARME)
- Cand se declanseaza o alarmé, ledul ALARM (ALARMA) rosu din partea frontald va lumina intermitent atat timp cat este activa o alarma. Numérul de aprinderi intermitente identifica tipul de alarmd in curs
(mai exact, 1 aprindere = alarma A01, 2 aprinderi = alarma A02, 3 aprinderi = alarma A03 si asa mai departe). Semnificatia alarmei este descrisd in tabelul Alarme.
- In mod implicit, majoritatea protectiilor sunt setate la DEZACTIVAT. Pentru a le activa, este necesar sa setati parametrul aferent [consultati meniul M03 PROTECTIONS (PROTECTII)].
- Unele alarme cauzeaza oprirea motorului, in timp ce altele sunt doar semnalizate, dar motorul continud sa ruleze.
- Resetarea alarmelor poate fi configurata independent ca automat sau manuald. In cazul unei resetdri manuale, resetarea alarmei trebuie efectuata de utilizator in conformitate cu modul de resetare setat in P03.06.
- In modul automat, resetarea alarmei este efectuata cand se opreste conditia alarmei, in conformitate cu setérile meniului M3 PROTECTIONS (PROTECTII).

Semnificatia proprietatilor care pot fi asociate cu alarmele este descrisa mai jos
- alarmd activatd — Activare alarmd. Dacd nu este activata, e ca si cum nu existd
— pastrare alarma — Aceasta este pastrata, chiar daca este eliminata cauza sa

- alarma globald - Aceasta activeaza iesirea atribuita acestei functii

—oprire motor — in cazul unei alarme active, motorul este oprit

- decelerare — Dacd decelerarea este programatd, opreste motorul cu decelerare. Daca proprietatea nu este activatd, motorul se opreste imediat cu roatd libera
- resetare automata - Alarma poate fi resetata automat in functie de criteriile definite in P03.07 si P03.08.

10.1 TABELUL DE PROPRIETATI ALE ALARMELOR
Tabelul urmator prezinta codurile alarmelor, cu o descriere si proprietatile implicite ale fiecareia. Proprietatile pot fi modificate pe versiunea ADXNF cu aplicatia LOVATO NFC si pe versiunea ADXNP cu aplicatia LOVATO NFC sau
aplicatia SAM1 sau software-ul Xpress.
Pe ADXNB versiunea de baza, proprietatile alarmelor sunt fixate in conformitate cu tabelul urmator, cu exceptia alarmei pentru secventa gresita a fazelor (A03), care este dezactivatd in mod implicit si poate fi activata urmand
secventa descrisa in capitolul 7.1 Activarea controlului secventei fazelor (ADXNB).
Nota. Alarmele de la A10 la A16 sunt disponibile numai pe ADXNP versiunea avansata. Consultati tabelul din capitolul 7. PROTECTII pentru a verifica alarmele disponibile pe fiecare versiune de ADXN.

ALARMA DESCRIERE g

Ccob b _ g
T | 2| 58| & | &

A01 FARA LINIE DE ALIMENTARE [ ] > [ ) o] >
A02 PIERDERE DE FAZA ° S ° o] 3
A03 SECVENTA GRESITA A FAZELOR ° > ° [ ) >
A04 FRECVENIA N AFARA LIMITELOR ° > [ ) o] >
A05 TENSIUNE IN AFARA LIMITELOR [ ] > [ ) [ ) >
A06 PROTECTIA TERMICA A SOFT STARTERUL [ ] [ ] ) L)
A07 DEFECTIUNE SENZOR DE TEMPERATURA [ ] [ ] °
A08 DEFECTIUNE RELEU DE OCOLIRE 9 [ ] [ [ ) o]
A09 EROARE DE SISTEM °
A10 PROTECTIE LA SUPRASARCINA TERMICA A MOTORULUI [ ] [ ] [ ] ) L)
A1l PROTECTIE LA SUPRACURENT 4 ° [ ] ° [ )
A12 ROTOR BLOCAT [ ] [J ° [ )
A13 SARCINA PREA MICA [ ] [ ] ° [ ) [ )
Al4 ASIMETRIE CURENT [ ] [ ] [ ] ) ) °
A15 DURATA DE PORNIRE PREA MARE [ ] ° [ [ [
Al6 FAZA SCURTCIRCUITATA 9 [ ] [ [ ) o]

d Proprietétile acestor alarme sunt fixe si nu pot fi modificate.
S NOTA. Pentru alarmele referitoare la linia de tensiune A01, A02, A03, A04 si A0S, proprietatile ,pastrare” si,resetare automata” functioneaza dupa logica urmétoare.

- Cu proprietatea,pastrare” activatd (ACTIVAT):

- daca proprietatea,resetare automata” = DEZACTIVAT, alarma réméne activd atét timp cand intrarea de pornire ST este inchisa, chiar daca dispare conditia care a generat-o.
- daca proprietatea resetare automata” = ACTIVAT, dacd intrarea de pornire ST este inchisd, dupa intarzierea P03.08, alarma este resetata, iar soft starterul efectueaza o incercare de repornire. Aceasta operatiune este
repetata pana la numarul maxim de incercari specificat in P03.07.

- Cu proprietatea, pastrare” dezactivata (DEZACTIVAT):

- daca proprietatea  resetare automata” = DEZACTIVAT, daca intrarea de pornire ST este inchisa, dupa o intérziere fixa de 30 de secunde, alarma este resetata, iar soft starterul efectueaza o incercare de repornire.
Aceasta operatiune este repetata de max. 5 incercari la fiecare 30 de secunde, atat timp cét intrarea ST este inchisd si alarma este activa. In cazul in care conditiile alarmei sunt inca prezente dupa 5 incercari, alarma
ramane activa (pastrata) si este necesard resetarea manuald, conform modului de resetare setat in P03.06. Nota. Acesta este modul utilizat pentru alarmele de la A01 la A04 ale soft starterelor tip ADXNB (nu pot fi

modificate).

s

- daca proprietatea resetare automata” = ACTIVAT, dacd intrarea de pornire ST este inchisd, dupa intérzierea P03.08, alarma este resetata, iar soft starterul efectueaza o incercare de repornire. Aceasta operatiune este
repetata pana la numarul maxim de incercari specificat in P03.07.
[T Laaceste alarme, proprietatea de oprire a motorului este intotdeauna fortata la ACTIVAT, independent de setare, deoarece prezenta acestor conditii de alarma este critica pentru functionarea motorului.

10.2 DESCRIEREA ALARMELOR

oD DESCRIERE

MOTIVUL ALARMEI

A01 FARA LINIE DE ALIMENTARE

Cele trei faze nu sunt prezent cdnd este datd comanda de pornire sau in timpul ruldrii motorului.

A02 PIERDERE DE FAZA

0 fazd nu este prezenta cand este datd comanda de pornire. Nota. Pentru versiunile ADXNB si ADXNF, pierderea de fazé este detectatd numai la comanda de
pornire, nu in timpul rampelor sau in ocolire (motorul ruleaza la tensiune integrald).

A03 SECVENTA GRESITA A FAZELOR

Secventa fazelor nu corespunde cu setarea P03.01 (pentru ADXNB versiunea de bazd: secventa fazelor este diferita de L1-L2-L3, dacd sunt activate)

A04 FRECVENTA IN AFARA LIMITELOR

Frecventa tensiunii liniei care depéseste toleranta de +5% in jurul valorii de 50 Hz sau 60 Hz in momentul in care este data comanda de pornire.

A05 TENSIUNE IN AFARA LIMITELOR

Tensiunea liniei L1-L2 este mai micé decét pragul P03.02 pentru o duratd mai mare decét P03.03 sau tensiunea liniei este mai mare decét pragul P03.04 pentru o
durata mai mare decét P03.05

A06 PROTECTIA TERMICA A SOFT STARTER

Temperatura mediului absorbant de céldura al soft starterul este mai mare decat valoarea maxima permisa

A07 DEFECTIUNE SENZOR DE TEMPERATURA

Senzorul de temperatura NTC integrat este intrerupt sau defect

A08 DEFECTIUNE RELEU DE OCOLIRE

Contactele releului de ocolire nu s-au inchis sau deschis

A09 EROARE DE SISTEM

Eroare interna. Contactati Asistenta tehnica in domeniul electric Lovato

A10 PROTECTIE LA SUPRASARCINA TERMICA A
MOTORULUI

Protectia la suprasarcina termica a motorului a fost declansata. Consultati parametrii P03.09-P03.10-P03.11-P03.12.

ATl PROTECTIE LA SUPRACURENT

Curent > 600% le (le = curentul nominal al soft starterul) pentru o durata mai mare de 200 ms in timpul pornirii. Nota: Aceastd alarma nu poate fi dezactivatd

A12 ROTOR BLOCAT

Curent > 500% In (In = curentul nominal al motorului) pentru o duratd mai mare de 200 ms in timpul ocolirii

A13 SARCINA PREA MICA

Cuplul de torsiune la sarcin al motorului este mai mic decat cel setat in P03.13 pentru o durata mai mare decat P03.14 in timpul ocolirii

A14 ASIMETRIE CURENT

Asimetria curentului este mai mare decat pragul P03.18 pentru o durata mai mare decat P03.19 in timpul ruldrii motorului

A15 DURATA DE PORNIRE PREA MARE

Durata de pornire (de la comanda de pornire la inchiderea ocolirii) este mai mare decat setarea P03.17

A16 FAZA SCURTCIRCUITATA

Redresor semiconductor cu siliciu comandat (SCR) scurtcircuitat sau contactele de ocolire sudate
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ér 11 TABELUL DE FUNCTII ALE IESIRILOR PROGRAMABILE
% - Tabelul urmétor prezintd toate functiile care pot fi asociate cu iesirile digitale programabile OUT1 (terminalele 11-14) si OUT2 (terminalele 11-24) de pe soft starterele tip ADXNF si ADXNP.
- Fiecare iesire poate fi configurata cu functia normala sau inversata (NOR sau REV).
- Unele functii necesita un parametru numeric suplimentar definit prin index (x) specificat de parametrul P05.n.02.
- Consultati meniul M05 OUTPUTS (IESIRI) pentru mai multe detalii.
- Nota. Functia iesirilor releului pentru soft starterele de baza tip ADXNB este fixd: OUT1 = LIN.CONT, OUT2 =TOR (varful rampei).

FUNCTIE DESCRIERE EXTINSA SEMNIFICATIE
OFF Dezactivat lesire dezactivata
LIN. CONT. Contactor linie Controleaza contactorul liniei. Este alimentat imediat dupd pornire si raméane activat atat timp cat existd tensiune la motor, mai exact, in timpul rampei de accelerare,
< ruldrii, ocolirii si rampei de decelerare (dacd este activata).
(]
S| TOR Varful rampei Alimentat cand rampa este finalizat, cu tensiune integrala la motor. Transmite semnalul de activare catre sarcina.
o
| GLB.ALA Alarma globala Sunt active una sau mai multe alarme cu proprietatea Alarma globala activata
wn
=1 ALL Axx Alarmd Axx Activa cand este prezenta o anumita alarma (indexul xx este definit de parametrul P05.n.02)
MAX TORQUE Cuplu de torsiune maxim Se activeazd cand cuplul de torsiune masurat depaseste pragul P03.15 pentru o durata mai mare decat P03.16. Notd. Aceastd functie este disponibild numai pe ADXNP
versiunea avansata.
Se utilizeaza pentru a semnaliza faptul cd sarcina mecanicd este la nivel de atentie si nu este posibild cresterea suplimentara a sarcinii

11.1 SETARI IMPLICITE ALE IESIRILOR PROGRAMABILE
- Tabelul urmator prezinta toate functiile care pot fi asociate cu iesirile digitale programabile.
- Dacé este necesar, pe soft starterele tipul ADXNF si ADXNP este posibil sa schimbati functia iesirilor cu meniul M5 OUTPUTS (IESIRI).

- Functiile iesirilor din ADXNB versiunea de baza (fixe, needitabile) sunt aceleasi ca functiile implicite ale versiunilor ADXNF si ADXNP, enumerate in tabelul urmétor.

IESIRE TERMINALE FUNCTIE IMPLICITA
ouT 11-14 LIN. CONT (contactor linie)
out2 11-24 TOR (vérful rampei, motorul ruleaza la tensiune integrala)

12 COMUNICATII RS485 OPTIONALE (NUMAI PENTRU ADXNP)

ADXNP versiunea avansata este furnizat cu port optic IR in partea frontala, pentru conectarea modulului de comunicatii RS485 optional cu codul CX04, compatibil atat cu tipul ADXNP... (tensiune de alimentare auxiliara
100...240V c.a.), cat si ADXNP...24 (tensiune de alimentare auxiliara 24 V ca./c.c.).

Cu acest modul, este posibil sd echipati soft starterul cu un port serial de comunicatii RS485 cu protocol Modbus-RTU pentru a fi conectat la un master Modbus precum PLC sau HMI ori pentru a fi integrat intr-o retea de
monitorizare i supraveghere.

Modulul CX04 este furnizat cu terminalele pentru conectarea tensiunii de alimentare auxiliare de 24 V c.a./c.c. si se conecteaza cu suruburi la portul optic frontal al soft starterul.

Comunicarea dintre soft starterul si modulul CX04 are loc prin interfata optica, ceea ce garanteaza siguranta electrica si comoditatea operarii direct din partea frontala.

ADXNP cu modulul CX04 poate fi conectat si la software-ul Synergy de la Lovato Electric pentru supraveghere si gestionarea energiei (pentru mai multe informatii, consultati site-ul web www.LovatoElectric.com).

AQ}. 33_2 529_5
222

e Teesasesen |

Terminale cu surub pentru fixarea modulului
CX04 la portul optic al soft starterul ADXNP

Leduri de stare:

o Terminale pentru - POWER (ALIMENTARE) (verde): prezenta sursei de alimentare auxiliare (A1-A2).
alimentarea —LINK (ASOCIERE) (bicolor rosu-verde): stare comunicatii:
{Loa] auxiliard 24 V « rosu = férd conexiune

(e calec.

« verde, constant = conectat, comunicatii inactive

« verde, intermitent = conectat, comunicatii in curs

Port RS485
(terminale SG, A, B)

Setarea parametrilor de comunicatii RS485 se efectueaza pe soft starterul ADXNP (cu modulul CX04 deconectat temporar) cu aplicatia LOVATO NFC sau software-ul Xpress.

Setdrile implicite sunt urmatoarele: serial node address (adresa nod serial) = 1, baudrate (viteza de transmisie) = 9600 bps, data format (format de date) = 8bit-N (fard paritate), stop bit (bit de oprire) = 1.
Pentru informatii privind setarile posibile, consultati meniul M06 COMMUNICATION (COMUNICATII).

Dupa ce parametrii de comunicatii sunt configurati, conectati modulul CX04 de pe portul optic al soft starterul ADXNP.

Este posibil sa conectati in serie pand la 31 de soft startere tip ADXNP echipate cu modul CX04. Soft starterele trebuie sa fie toate configurate cu aceiasi parametri de comunicatii (viteza de transmisie, formatul de date si bitul
de oprire), cu exceptia adresei nodului serial, care trebuie sé fie diferitd pentru fiecare ADXNP.
Imaginea de mai jos prezintd un exemplu de conectare a 3 soft startere ADXNP cu modul CX04, conectate la un master Modbus RTU (mai exact, PLC, PC cu software de supraveghere, HMI etc.).

DEMAROR SOFT ADXNP MODBUS-RTU
PRINCIPAL
P DD
555 -PLC
217_ -HMI
e -PC
*n - GATE LOGGER
SGRANNE

RS485, 3 fire

14 JLovato
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8 12.1 TABELUL DE ADRESE MODBUS

% Soft starterele ADXNP echipate cu modulul R$485 CX04 optional accepta protocolul de comunicatii Modbus RTU °.
Datorita acestei functii, este posibil sa comandati sau s& monitorizati starea si masurile electrice ale soft starterelor cu software de supraveghere de la Lovato Electric (de ex. Synergy sau Xpress) sau software terta parte (de ex.
SCADA) prin intermediul dispozitivelor inteligente furnizate cu interfata Modbus RTU, precum PLC sau HMI.

Regulile protocolului Modbus RTU sunt aceleasi ca pentru soft starterele din seria ADXL. Pentru mai multe informatii privind functiile de citire si scriere, consultati manualul PROTOCOLUL DE COMUNICATII MODBUS 1454-ADXL,
care poate fi descércat de pe site-ul web www.LovatoElectric.com.
Nota. Numarul maxim de registre consecutive care pot fi citite prin Modbus pe ADXN este 100.

Parametrii de comunicatii ai modulului RS485 CX04 pot fi configurati direct pe soft starterul ADXNP (cu modulul CX04 deconectat) cu aplicatia LOVATO NFC sau software-ul Xpress cu meniul MO6 COMMUNICATION
(COMUNICATII).
X Setérile implicite sunt urmétoarele: serial node address (adresd nod serial) = 1, baudrate (viteza de transmisie) = 9600 bps, data format (format de date) = 8bit-N (f4ra paritate), stop bit (bit de oprire) = 1.

S

o )

% 12.1.1 MASURI DISPONIBILE PE PROTOCOLUL MODBUS

B Mai jos este prezentati lista de adrese Modbus ale ADXNP, cu mésurile care pot fi citite de la soft starterul utilizand functiile 03 si 04.

Adresa Numar cuvinte Masura Unitate de mdsura Format
06h 2 Tensiune L3-L1 V/100 Unsigned long
08h 2 Curent L1 A/10.000 Unsigned long
0Ah 2 Curent L2 A/10.000 Unsigned long
0Ch 2 Curent L3 A/10.000 Unsigned long
14h 2 Putere activd L1 kW/100.000 Signed long
16h 2 Putere activd L2 kW/100.000 Signed long
18h 2 Putere activd L3 kW/100.000 Signed long
32h 2 Frecventd Hz/1000 Unsigned long
3Ah 2 Putere activd totala kW/100.000 Signed long
76h 2 Curent maxim A/10.000 Unsigned long
78h 2 Cuplu de torsiune %/10 Unsigned long
7Ah 2 Curent instantaneu maxim % %/10 Unsigned long
F94h 2 Stare d Unsigned integer
FBOh 2 Stare termica motor % Unsigned long
FB2h 2 Temperaturd tiristoare °C/10 Signed long
2100h 1 Stare intrare de pornire ST bool Unsigned integer
2140h 1 Stare iesiri Unsigned integer
2141h 1 Stare iesire 1 (11-14) bool Unsigned integer
2142h 1 Stare iesire 2 (11-24) bool Unsigned integer
9 Semnificatia raspunsului registrului de stari:
Valoare Semnificatie Valoare Semnificatie
0 Fard linie de alimentare 5 Rulare
1 Soft starter pregatit 6 Ocolire inchisa
2 Intarziere pornire in curs 7 Rampa de decelerare
3 Rampad de accelerare 8 Alarma
4 Limitd de curent
Exemplu

De exemplu, pentru a citi valoarea temperaturii soft starterul, care se afla in locatia 0FB2h, de la ADXNP cu adresa seriala 1, mesajul de trimis este urmdtorul:

‘01‘04‘0F‘B1‘OO‘OZ‘ZZ‘FS‘

unde:

01 = adresd slave

04 = functia Modbus,citire registru intrare”

OF B1 = adresa registrului necesar (temperatura) scdzutd cu unu.
00 02 = numarul de registre de citit

22 F8 = sumd de control CRC

Raspunsul soft starterul este urmdtorul:

‘01‘04‘04‘00‘00‘01‘10‘33‘8‘

Unde:

01 = adresd slave (slave 01)

04 = functie solicitata de master

04 = numarul de octeti trimis de slave

0000 01 10 = valoarea hex. a temperaturii = 110h = 272d = 27,2 °C
3B C3 = sumd de control CRC

12.1.2 COMENZI DE PORNIRE $I OPRIRE PRIN MODBUS

De asemenea, este posibil sa trimiteti prin Modbus comenzile pentru pornirea si oprirea motorului.

Conditii prealabile

- parametrul P04.04 trebuie sa fie setat la ACTIVAT

- dupa setarea P04.04 = ACTIVAT, intrarea de pornire ST trebuie sd fie mentinuta intotdeauna inchisa pentru a activa scrierea comenzii de pornire/oprire (daca este deschisa, comenzile Modbus sunt ignorate, iar motorul
este oprit).

Adresa pentru comenzile de pornire/oprire este 1002h, pentru a fi utilizatd cu functia de scriere Modbus 06:

- pentru a porni motorul scrieti 1 la 1002h

- pentru a opri motorul scrieti 0 la 1002h

12.1.3 SETAREA PARAMETRILOR PRIN MODBUS
Cu modulul RS485 CX04, este posibil, de asemenea, sa modificati parametrii soft starterelor ADXNP. Pentru mai multe detalii, consultati manualul de instructiuni PROTOCOLUL DE COMUNICATII MODBUS 1454-ADXL, capitolul
SETAREA PARAMETRILOR, care poate fi descarcat de pe site-ul web www.LovatoElectric.com.

“iLovato N
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13

RECOMANDARI
Opriti alimentarea soft starterul de fiecare data cand trebuie sa lucrati la echipamentul electric sau mecanic al sistemului sau utilajului.
Un dispozitiv de deconectare, precum un intrerupator de sarcing, contactor de linie etc,, trebuie sa fie inclus intotdeauna pentru a opri alimentarea cu energie.
Este obligatoriu ca instalarea contactorului de linie sa fie in amonte fatd de soft starterul, atat din motive de siguranta, pentru a elimina tensiunea de la motor cand pornirea nu este necesara, cat si pentru protectia
tiristoarelor interne fata de orice fenomen periculos care poate fi prezent in retea (de ex. supratensiuni, varfuri de curent necontrolate etc.).
Tn cazul instaldrii soft starterul in retele critice care pot fi afectate de supratensiuni, asigurati protectii adecvate (mai exact, dispozitive de protectie la supratensiune tranzitorie).
Nu utilizati niciodata soft starterul pentru a actiona transformatoarele de putere ale motoarelor.
Nu instalati soft starterul in zone care contin gaze inflamabile sau explozibili.
Nu amplasati soft starterul in apropierea surselor de caldura.
Nu utilizati incinte izolatoare, deoarece sunt conductoare slabe de céldura.
Puteti proteja SCR-ul soft starterul in mod adecvat impotriva scurtcircuitelor numai prin utilizarea de sigurante fuzibile ultra-rapide. Pentru a selecta sigurantele fuzibile, consultati tabelele de pe ultimele pagini ale acestui
manual. Retineti faptul ca, atunci cand releul de ocolire este inchis (mai exact, motorul este in functiune), SCR-ul este protejat impotriva scurtcircuitului, suprasarcinii si supratensiunii.
Tn cazul in care sunt utilizate condensatoare pentru corectarea factorului de putere, acestea trebuie instalate in amonte fata de soft starterul, cu un contactor si sigurante fuzibile de protectie. Acestea trebuie cuplate
imediat ce pornirea este terminata si decuplate inainte de oprire. Contactorul dedicat pentru conectarea condensatoarelor poate fi controlat cu o iesire de releu a soft starterul programatd cu functia TOR (varful rampei).
Nu efectuati un test dielectric de potential ridicat pe soft starterul. In cazul unui test de izolatie pe panou, deconectati soft starterul.

14 DIAGRAMELE CABLAJELOR

Intrerupétor de sarcina + sigurante fuzibile + contactor, control MPCB + contactor, control prin butoane MPCB + contactor, control prin comutator (tip 0-1)

prin comutator (tip 0-1)

Intrerupator de sarcina + sigurante fuzibile + contactor +

Lt L2 L3

i
Lo

o o . ; Terminale Functie Descriere Setari
suprasarcina termicd, control prin comutator (tip 0-1) - - - — -
A1, A2 Sursa de alimentare - Pentru versiunea ADXN...24, conectati tensiunea de alimentare -
L1 L2 L3 L N PITSEY I % . T n
Lol Lo auxiliard auxiliard de 24V ca./c.c. In cazul alimentarii de 24 V c.c, respectati
N e a2 polaritatea indicata pe terminale A1(+), A2(-).
- Pentru versiunea ADXN..., conectati tensiunea de alimentare auxiliara
de 100...240V ca.
L1,L2,13 Tensiunea liniei Conectati linia trifazica de tensiune 208...600 V c.a. -
T1,72,73 lesire motor Conectati cablurile care alimenteaza motorul -
ST Intrare de pornire Conectati intrarea de pornire (contact fara tensiune) conform diagramelor | -
cablajelor. Pornirea motorului este efectuata prin inchiderea terminalelor
ST-A1.
1-14 lesire releu OUT1 lesire pentru controlul contactorului de linie. LIN. CONT.
3 Notd. Pentru versiunile ADXNF si ADXNP, este posibil sa modificati functia
esirii cu parametrul P05.01.01; pentru ADXNB, functia este fixata la
contactorul de linie.

ouTt2

11-24 lesire releu OUT2 lesire pentru semnalizarea finalului rampei (varful rampei, TOR
tensiune integrald atinsa).

Notd. Pentru versiunile ADXNF si ADXNP, este posibil sa modificati functia
iesirii cu parametrul P05.02.01; pentru ADXNB, functia este fixata la TOR.

(%) AVERTISMENT!
In cazul utilizarii unui releu termic tip Lovato RF38, taiati pinul din cupru asa cum este ilustrat in imaginea de mai jos.

JiLovato
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15 DIMENSIUNI MECANICE [mm (in)]

31100488

ADXNP006... - ADXNP018... cu modulul de comunicatii RS485 CX04.
45 (1.77")
35
(1.38)

ADXN...006... - ADXN...018...

113.4 (4.46')
67026

113.4 (4.46)
[~ 67(0:28)

023
(0.09)

129 (5.08")

139 (5.47')
129 (5.08")
139 (5.47)

1651 RO 02 24

ADXNP025... - ADXNP045... cu modulul de comunicatii RS485 CX04.

45 (1.77
T (3 T —128.4 (5.05')
7 67 (026)

ADXN...025... - ADXN...045...

128.4 (5.05)

5
(1:38)

67 (026

149 (5.87)

159 (6.26")
149 (5.87')
159 (6.26")

16 CONFIGURATIA TERMINALELOR
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817  VENTILATOR

& Este posibil s addugati pe ADXN péand la dimensiunea 30 A ventilatorul optional EXP8007, pentru a imbunatati performanta in ceea ce priveste disiparea céldurii si pentru a creste numdrul de operatiuni pe ora. Ventilatorul,
deja integrat ca standard pentru dimensiunile 38 si 45 A, este alimentat direct de soft starterul printr-un cablu conectat in prealabil, care este ascuns in cutia soft starterul. Prezenta ventilatorului nu afecteaza dimensiunile
soft starterul, asigurand mentinerea dimensiunilor compacte.

1651 RO 02 24

EXP8007

18 NUMAR DE PORNIRI PE ORA
Datele urmatoare se bazeazé pe o temperatura ambientald de 40 °C, curent de pornire de 4*In si duratd a rampei de 6 secunde. In = curent nominal motor.

Numérul de porniri/ora FARA VENTILATOR
In 5 [ 10 [ 15 [ 20 [ 25 [ 30 [ 35 [ 4 [ 45 [ 50 [ 55 [ 60 [ 65 [ 70 [ 75 [ 80 [ 85 [ 90 [ 95 [ 100
3A ADXN006
6A ADXN006 | ADXNO12 |
9A ADXNO12 | ADXNO18 |
12A ADXNO12 - ADXNO18
18A ADXNO18
25A
30A
38A
45A

ADXNO38... si ADXNO045. .. au ventilator incorporat

Numarul de porniri/ord CU VENTILATOR
In 5 [ 10 [ 15 [ 20 25 [ 30 ] 35 [ 40 | 45 [ 50 [ 55 [ 60 [ 65 | 70 75 [ 80 | 85 [ 90 | 95 [ 100
3A ADXN00G
6A ADXN006 ADXN012
9A ADXN012 ADXNO18
12A ADXN012 ADXNO18
18A ADXNO18
25A
30A
38A
45A

19 ALEGEREA SOFT STARTERUL

oD Soft starter Putere nominald motor IEC [kW] Amperi sarcind Putere nominala motor UL [CP]
curentnominalle [Al | 539y ¢4, 400V ca. 500V ca. total3 [A] | 208V ca. 220-240V ca.| 380-415Vca.| 440-480Vca.| 550-600V ca.

ADXN....006... 6 11 2,2 3 6,1 1 15 2 3 5

ADXN...012... 12 3 55 55 n 3 3 5 75 10
ADXN...018... 18 4 75 il 18 5 5 10 10 15
ADXN...025... 25 55 n 15 24,2 7,5 7,5 10 15 20
ADXN...030... 30 75 15 185 28 75 10 15 20 25
ADXN...038... 38 1 185 22 34 10 10 20 25 30
ADXN...045... 45 n 2 30 44 10 15 25 30 40

Atentie! Datele din tabel, raportate la puterea nominala de functionare, au fost obtinute in conformitate cu IEC/EN/BS 60947-4-1: 2012-05, asadar, datele in kW si CP nu sunt legate prin relatia 1 CP = kW*1,36.

18 JLovato
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820 TABELE DE COORDONARE

% 20.1 COORDONAREA CU CONTACTORUL DE LINIE
Contactorul de linie instalat in amonte fatd de soft starterul este obligatoriu pentru a deschide circuitul in cazul unei anomalii in uzind (de ex. scurtcircuit, suprasarcing, alarma etc.) si pentru a proteja tiristoarele interne de
fenomene nedorite care pot afecta linia de alimentare cu energie (de ex. supratensiune sau vérfuri de curent necontrolate) cand nu este necesara pornirea motorului.
Transmiterea comenzilor ctre contactorul de linie se face cu o iesire de releu a soft starterul ADXN, programata cu functia dedicata LIN. CONT. (contactor de linie), care ramane activa de la comanda de pornire pana la finalul
rampei de decelerare (daca este activata).
Contactorul de linie trebuie sa fie dimensionat cu un curent AC-3 mai mare sau egal cu curentul nominal al motorului.
Tabelul urmétor prezintd contactorul de linie sugerat pentru fiecare dimensiune a soft starterul ADXN.

SOFT STARTER le [A] CONTACTOR LINIE
ADXN..006... 6 BF09 (9 AAC-3) ;
g ADXN..012... 12 BF12 (12 A AC-3) & =
2| ADXN.018... 18 BF18 (18 AAC-3)
8| ADXN.025.. 25 BF25 (25 AAC-3) L;% Contactor de
ADXN.030.. 30 BF32(32AAC3) fine BF..
ADXN..038... 38 BF38 (38 A AC-3)
ADXN..045... 45 BF50 (50 A AC-3)
Notd. Codul contactorului trebuie completat cu tensiunea bobinei. Pentru codul complet, consultati capitolul 2-Contactoare din catalogul general
Lovato Electric. —_—

Soft starter
ADXN...

202 COORDONARE CU RELEUL DE SUPRASARCINA TERMICA (ADXNB S| ADXNF)

Soft starterul tip ADXNB si ADXNF nu incorporeaza functia de protectie la suprasarcind termica a motorului, care este prezenta in schimb pe soft starterul avansat tip ADXNP.

Pentru protejarea motorului impotriva suprasarcinii, este sugerata instalarea unui releu de suprasarcina termica (drept alternativa la un intrerupdtor de circuit pentru protectia motorului), instalat de obicei in amonte fatd de
soft starterul, conectat la contactorul de linie.

Tabelul urmétor prezintd releul de suprasarcina termica sugerat pentru fiecare dimensiune a soft starterul ADXN.

Nota! Selectarea releului corect de suprasarcina termica trebuie efectuatd in conformitate cu curentul nominal al motorului (In), indicat pe placuta de identificare a motorului, care poate fi mai mic in comparatie cu curentul
nominal al soft starterul (le). Alegeti un releu de suprasarcina termica ce include curentul nominal al motorului in intervalul de ajustare.

SOFT STARTER le[Al | RELEUDESUPRASARCINATERMICA INTERVAL DE AJUSTARE [A]

ADXN...006... 6 RF380650 4.65 e
ADXN..012... 12 RF381400 9.14 i

ADXN..018... 18 RF381800 13..18

ADXN...025... 2 RF382500 20..25 il ﬁr‘]’i”e‘g‘;mde
ADXN...030... 30 RF383200 2.32 E.

ADXN...035... 38 RF383800 32.38 ..r!:.* ?j:)er:;ifdné
ADXN...045... 45 RF825000 35..50 = termic RF38..

Pentru mai multe informatii privind releul de suprasarcina termicd, puteti consulta capitolul 3-Relee de protectie a motorului din catalogul general al

Lovato Electric.

(%) AVERTISMENT! i
In cazul utilizarii unui releu termic tip Lovato RF38, taiati pinul din cupru asa cum este ilustrat in imaginea de mai jos.

Soft starter
ADXNB... sau
ADXNF...

“iLovato ¥
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S 20.3 COORDONARE DE TIP 1 CU INTRERUPATORUL DE CIRCUIT PENTRU PROTECTIA MOTORULUI

= Este posibil sa instalati in amonte fatd de soft starterul ADXN un intrerupator de circuit pentru protectia motorului pentru protectia impotriva scurtcircuitului si suprasarcinii (pentru versiunile ADXNB si ADXNF, care nu au
incorporata protectia motorului la suprasarcina termica a curentului).
Pentru simplificarea cablajului, pentru ADXN de la dimensiunea 6 A la 38 A, este disponibil racordul rigid optional SM1X3150R, care permite montarea directd a soft starterul ADXN la un intrerupdtor de circuit pentru protectia
motorului tip SM1R (de tip buton rotativ), permitand conceperea de demaroare compacte si reducand timpul de instalare.
SM1X3150R include, de asemenea, un accesoriu pentru sustinerea greutatii soft starterul atunci cand este cuplat la MPCB, care va fi fixat cu suruburi de panou. Acest suport poate fi utilizat cu sind DIN superioara sau inferioard
si poate fi montat chiar si cu soft starterul deja instalat, fard a fi nevoie de modificarea orificiilor.

1651 RO 02 24

Intrerupator de circuit pentru
protectia motorului SM1R

Racord rigid
SM1X3150R s

Soft starter ADXN... Accesoriu pentru sustinerea
greutatii soft starterul (inclus in

setul SM1X3150R)

Tabelul urmétor prezintd intrerupdtorul de circuit pentru protectia motorului sugerat pentru fiecare dimensiune a soft starterul ADXN.
Notd. Pentru selectarea corectd a MPCB, verificati curentul nominal al motorului (In), care trebuie inclus in intervalul de ajustare pentru declansare termicd al MPCB.

Soft starter Intrerupétor de circuit pentru | Interval de ajustare pentru | Tensiune maxima [V c.a.]
protectia motorului (MPCB) | declansare termica MPCB
ADXN...006... SM1R0650 4.6,5 600
ADXN...012... SM1R1400 9..14 600
ADXN...018... SM1R1800 13..18 600
ADXN...025... SM1R2500 20..25 600
ADXN...030... SM1R3200 24..32 600
ADXN...038... SM1R4000 30..40 600
ADXN...045... SM2R5000 9 34..50 600

d dimensiunea nu este compatibila cu racordul rigid SM1X3150R.

20.4 COORDONARETIP 2 (IEC/EN/BS 60947-4-2)

Soft starter Dimensiune max. sigurante| Tensiune max. [V c.a.] Sigurante fuzibile Bussman| - Sigurante fuzibile British
fuzibile Clasa aR [A] FWpP BS 88 Bussman

ADXN..006... 20 600 FWP-208 20CT

ADXN..012... 35 600 FWP-35B 35ET

ADXN..018... 50 600 FWP-50B 45FE

ADXN..025... 70 600 FWP-70B 71FE

ADXN..030... 80 600 FWP-80B 80FE

ADXN..038... 100 600 FWP-100B 100FEE

ADXN..045... 120 600 FWP-125B 120FEE

20.5 COORDONARE CONFORM UL60947-4-2

Soft starter Curent de defect [kA] Tensiune max. [V ca.] Sigurante fuzibile clasa
M *% RKS [A] ***
ADXN..006... 5 600 20
ADXN..012... 5 600 20
ADXN..018... 5 600 20
ADXN..025... 5 600 35
ADXN..030... 5 600 35
ADXN..038... 5 600 60
ADXN..045... 5 600 60
NOTA PENTRU UL

ADXN este adecvat pentru utilizare intr-un circuit care livreaza cel mult * kA amperi simetrici, maximum ** V volti cand este protejat de sigurante fuzibile de *** A clasa RK5. Consultati tabelul de mai sus pentru nivelul de
curent corespunzator si nivelul de tensiune corespunzator pentru un dispozitiv dat.

20 JiLovato

—_electric



31100488

®

1651 RO 02 24

21 CARACTERISTICI TEHNICE

Sursa de alimentare auxiliara: terminalele A1-A2

Conexiunile alimentarii auxiliare (A1-A2), intrare de pornire (ST) si iesiri releu (14-11-24)

Tensiune nominala Us ADXN...: 100..240V c.a. -15%/+10% Tipuri de terminal Tip surub (fixat)
ADXN...24: 24V calcc.-15%/+10% Sectiune transversala cablu (min. si max.) 0,2..2,5 mm? (22...14AWG)
Frecventd nominala 50/60 Hz £5% Cuplu de torsiune de strangere 0,4 Nm/3,54 Ib.in
Putere trasa/disipata ADXN 100Vca.  45mA - 170W Tip de conductor Utilizati numai conductoare din cupru, 75 °C
6..18 A 240Vca.  27mA 240W
(Fars ventilator) 24V ca. 135mA  185W Conexiuni alimentare (intrare linie L1-L2-L3 si iesire motor T1-T2-T3)
24V cc. 75mA 1,80 W Tipuri de terminal Tip surub (fixat)
ADXN 100Vca.  55mA  255W Sectiune transversala cablu (min. si max.) Dimens. 1 (6-18 A): 1,5..4 mm? (16...10 AWG - solid sau torsadat)
25..30A 240Vca.  33mA 320W Dimens. 2 (2545 A): 4..10 mm? (10..8 AWG - numai torsadat 8 fire)
(faré ventilator) 24Vca.  210mA  275W Amprentd Dimensiunea 1 (6-18 A): PH1 (surub M4)
24Vec  110mA  264W Dimensiunea 2 (25-45 A): PH2 (surub M5)
ADXN 100Vea.  90mA  445W Cuplu de torsiune de strangere Dimensiunea 1 (6-18 A): 1 Nm/8,85 Ib.in
38"'45A 240Vca.  55mA 500w Dimensiunea 2 (25-45 A): 2 Nm/17,7 lb.in
(cu ventilator) 24V ca. 315mA 455W - — - -
24V cc. 175mA  420W Tip de conductor Utilizati numai conductoare din cupru, 75 °C

Duratd imunitate la micro-intrerupere

<40ms

Conexiuni alimentare: L1-12-L3 (terminale linie), T1-T2-T3 (terminale motor)

Tip contact

2x 1 NO cu acelasi comun

Frecventd de functionare

50/60 Hz £5%

Curent si putere nominale

Consultati tabelul Selectarea soft starterul

lesiri releu: terminale 11-14 (OUT1) si 11-24 (0UT2)

Tip contact

2x 1 NO cu acelasi comun

Tensiune de functionare 250V ca.

Nominal 5A250Vca.AC1/5A30Vcc.
Date de utilizare UL €300

Tensiune maxima de utilizare 250V ca.

Durata de exploatare electricd

1 x 10° operatiuni

Duratd de exploatare mecanicd

1x 106 operatiuni

Tensiune izolatie Linie lesiri Alimentare | Alimentare | Alimentare
alimentare releu aux. aux.
100-240V 24V
Tensiune izolatie nominald Ui 600V ca. 250V ca. 250V ca. 25Vca.
Tensiune nominald de rezistentd la soc Uimp 6 kv 4kv 4kv 0,8kV

Conditii ambientale de functionare

Temperatura de functionare

-20...+40 °C (pand la +60 °C cu reducere a curentului
soft starterul cu 1%/°C)

Temperatura de depozitare

-30..+80 °C

Récire

Naturald pentru ADXN...006... - ADXN...030...
Fortatd pentru ADXN...038... - ADXN...045..., optionala
pentru ADXN...006... - ADXN...030... cu ventilator EXP8007

Umiditate relativa

<80% (IEC/EN/BS 60068-2-78)

Altitudine maxima

1000 m fard reducere.

Peste 1000 m si pand la 4000 m aplicati o reducere a
curentului nominal de 0,8%/100 m.

Notd. Pentru altitudini de instalare care depasesc 2000 m
pand la max. 4000 m, tensiunea nominala trebuie redusd
lamax.300V ca. L-N.

Grad de poluare

2

Categorie de supratensiune

Secventd climaticd

Z/ABDM (IEC/EN/BS 60068-2-61)

Rezistentd la socuri

15 g (IEC/EN/BS 60068-2-27)

Rezistenta la vibratii

0,7 g (IEC/EN/BS 60068-2-6)

(arcasa

Instalare Versiune panou intern

Pozitie instalare Verticala

Material Policarbonat RAL 7035

Grad de protectie 1P20

Montare Fixare cu suruburi sau montare pe sina de 35 mm DIN
(IEC/EN/BS 60715)

Greutate ADXNB 6-18 A: 4509
ADXNB 25-30 A: 6309
ADXNB 38-45 A: 6609
ADXNF 6-18 A: 4509
ADXNF 25-30 A: 6409
ADXNF 38-45 A: 6709
ADXNP 6-18 A: 4709
ADXNP 25-30 A: 6609
ADXNP 38-45 A: 6909

Certificari si conformitate

Certificari

cULus, EAC, RCM

Conform cu standardele

IEC/EN/BS 60947-1, IEC/EN/BS 60947-4-2, UL60947-4-2,
CSA €22.2 nr. 60947-4-2

«Lovato
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