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ADXN... 2K C€

POZOR!! A

Tento névod si pozomé pfectéte pred pouzitim a instalaci pfistroje.

Tyto pfistroje musi instalovat kvalifikovani technici s dodrZenim konstrukénich norem a prredpisti v platném znéni, aby se pfedeslo Uraz(im osob a $kodéam na vécech.
Pred jakymkoli zdsahem do pfistroje odpojte méfici a napéjeci vstupy od napéti.

P nepatficném pouzivani zafizeni nenese vyrobce odpovédnost za elekirickou bezpecnost.

Vyrobky popsané v tomto dokumentu mohou kdykoli projit vyvojem nebo Upravami. Popisy a tdaje uvedené v katalogu nemohou proto mit Z&dnou smiuvni hodnotu.
Spinac nebo vypina¢ je nutno nainstalovat do elektrického rozvodu v budové. Musi byt umistén do tésné blizkosti pfistroje a pracovnik k nému musi mit snadny pfistup. Musi byt oznacen jako vypinaci zafizeni pfistroje: IEC/EN/BS
61010-1 § 6.11.3.1.

Pristroj Cistéte mékkou utérkou: nepouzivejte abrazivni pfipravky, tekuta Cistidla ani rozpoustédia.
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1. POPIS
& Softstartéry fady ADXN jsou idealnim feenim v piipadé, Ze je nutné jednoduché, kompaktni a rychle konfigurovatelné zafizeni pro postupné fizeni spousténi a zastavovani motoru.

Diky své vSestrannosti jsou vhodné pro nejriiznéjsi aplikace, jako je oviadani ¢erpadel, ventilator(i, dopravniku, kompresordi a jsou k dispozici se jmenovitymi proudy od 6 do 45 A.

Rada se sklada ze 3 verzi:

- Zakladni verze ADXNB: idealni feSeni pro ty, kdo potiebuji startér se zakladnimi funkcemi a extrémné jednoduchou konfiguraci, s jedingm cilem fidit postupné spousténi a zastavovani motoru. Konfigurace vyZaduje nastaveni

pouze 3 parametrli (pocatecni krok napéti, rozb&hova rampa a dobéhova rampa) nastavovanych 3 potenciometry na ¢elni strané softstartéru.

- Verze NFC ADXNF: verze vybavena konektivitou NFC (Near Field Communication) k naprogramovani pifes chytry telefon a aplikaci LOVATO NFC. Vychozi nastaveni je pfipraveno k pouZiti pro fizeni Sroubovych kompresord, které
se obvykle pouzivaji v klimatizacnich systémech, chladnickach a tepelnych Cerpadlech, bez nutnosti jakéhokoli programovani. Diky vestavéné NFC anténé na ¢elni strané je nicméné mozné upravovat parametry startéru pfies chytry
telefon pro oviadani jinych zatézi nez kompresord, jako jsou cerpadia, ventilétory, dopravni pasy atd... feSeni, diky kterému je ADXNF mimoradné flexibilni pro vSechny typy aplikaci. Nastaveni parametrdi v digitalnim formétu
zaruuje pfesnost a opakovatelnost s moznosti uloZit naprogramovani na chytrém telefonu tak, aby se okamZité preneslo na dalsi pristroje ADXNF. Je také moZné nastavit heslo a zablokovat nastaveni, aby byl softstartér chranén
pred neopravnénou manipulaci s parametry.

Pokrocila verze ADXNP: verze, ktera nabizi elektronickou tepelnou ochranu motoru, zajisténou diky vestavénym proudovym transformator(im, které kromé ochrany motoru pried pfetizenim umoziuji také fizeni rozbéhovych ramp s
proudovym limitem, ktery se automaticky pfizpisobuje zménam zatizeni. Softstartér ADXNP miZe byt také vybaven volitelnym komunikaénim modulem RS485 (CX04), ktery Ize integrovat do systému vzdéleného oviadani nebo
dohledu. Je vybaven jak ¢elnimi potenciometry pro nastaveni nejiednodussich zakladnich parametr(i (pocatecni krok napéti, rozbéhova rampa a dobéhova rampa) tak i NFC konektivitou pro programovani pokrocilych parametrdi,
jako je jmenovity proud motoru, tfida tepelné ochrany motoru, heslo, prahové hodnoty ochrany a doby zasahti, komunikaéni parametry, funkce vestavénych reléovych visstupti a viastnosti alarmd. Celni opticky port také umozfiuje
programovani, stahovani dat a diagnostiku z PC a aplikace prostfednictvim volitelnych zafizeni pro pfipojeni USB (CX01) a Wi-Fi (CX02).
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Nasledujici tabulka ukazuje makrorozdily mezi funkcemi dostupnymi ve tfech uvedenych verzich.

ADXNB (zakladni) ADXNF (NFC) ADXNP (pokrocilé)
Rizené faze 2 2
Vestavény bypass [J [J [J
Nastavitelny proudovy limit - - [J
Elekironicka tepelné ochrana motoru - - [ ]
Ochrana proti chybnému sledu fézi ol [ [ J
QOchrana proti pfepdlovani fazi [ [
QOchrana proti zablokovanému rotoru - - [ ]
Ochrana proti prehféti tyristoru [ ] [ ] [ ]
Ochrana profi nizké zatéZi - - [ ]
Signalizace pfili§ vysokého zatizeni - - [
Konfigurovatelné viastnosti alarmu - [J [J
Digitéini vstup startu [J [J [J
Digitaini reléové vystupy @ (2, pevna funkce) @ (2, programovatelné) @ (2, programovatelné)
Potenciometry pro zakladni parametry [J - @ (prepisovatelné pres NFC)
NFC konektivita pro programovani - [ ] [
Opticky port IR pro konfiguraci a monitorovéni se zafizenimi USB (CX01) a Wi-Fi (CX02) - - [J
Modul RS485 Modbus-RTU (CX04) pro dalkové ovladani a dohled - - volitelné

2. OBECNA CHARAKTERISTIKA

- softstartér s fizenim dvou fazi

- vestavéna bypassova relé

- menovity spoustéci proud le: 6 ... 45 A

—menovité vstupni napéti: 208 ... 600 VAC

- jmenovita frekvence sité: 50/60 Hz automaticka konfigurace

- pomocné napajeni Us: 24 VAC/DC (verze ADXN ... 24), 100 ... 240 VAC (verze ADXN...)

- spusténi pomoci napétové rampy pro verze ADXNB a ADXNF

~ spusténi pomoci napétové rampy s proudovym limitem pro pokrogilou verzi ADXNP

- zastaveni volnob&hem nebo s dobéhovou rampou

—  programovani pomoci potenciometrd na elni strané (verze ADXNB a ADXNP pro zakladni parametry): stupefi rozbéhového napéti, rozbéhova rampa a dobéhova rampa

- programovani pomoci chytrého telefonu s NFC konektivitou (verze ADXNF a ADXNP) a aplikace LOVATO NFC, dostupné pro chytra zafizeni iOS a Android, zdarma ke stazeni z Google Play Store a App Store

-1 digitaIni vstup pro pfikaz ke spusténi motoru

- 2reléové vystupy s normainé otevienym kontaktem, programovatelné u ADXNF a ADXNP, pevna funkce u ADXNB

- 3signalizaéni LED diody: POWER = pfitomnost pomocného napajeni, RUN = signal probihajici rampy nebo konce rampy (TOR, Top Of Ramp), ALARM = alarm aktivni, s identifikaci typu probihajiciho alarmu na zakladé poctu
bliknuti LED

- Celni opticky port (pouze pokrocila verze ADXNP) pro pfipojeni USB (CX01) a Wi-Fi (CX02) k programovani, stahovani dat a diagnostice z PC se softwarem Xpress a s chytrym telefonem a tabletem s aplikaci LOVATO SAM1, ke
stazeni zdarma z Google Play Store a App Store

- volitelny port RS485 s modulem CX04 (pouze pokrocila verze ADXNP), protokol Modbus-RTU pro dohled, pfikazy a monitorovani

- vestavéna ochrana proti pfehfati startéru

- elektronickd vestavéna ochrana motoru s naprogramovatelnou tfidou tepelné ochrany (pouze pokrocila verze ADXNP)

- provozni teplota: -20 ... +40 °C (az 60 °C se snizenim jmenovitého proudu softstartéru)

- skladovaci teplota: -30 ... +80 °C

- volitelny ventilator (standardné vestavény u velikosti 38 a 45 A) pro zvySeni poctu sputéni za hodinu

- volitelné pevné zapojeni pro softstartéry od 6 do 38 A pro pfimou montaz na jisti¢ ochrany motoru typu SM1R

- Sroubové upevnéni nebo 35mm DIN lista (IEC / EN / BS 60715)

- stuped ochrany: IP20.
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https://www.lovatoelectric.cz/CX01/CX01/snp
https://www.lovatoelectric.cz/CX02/CX02/snp
https://www.lovatoelectric.cz/CX02/CX02/snp
https://www.lovatoelectric.cz/CX02/CX02/snp
https://www.lovatoelectric.cz/CX01/CX01/snp
https://www.lovatoelectric.cz/CX01/CX01/snp
https://www.lovatoelectric.cz/CX02/CX02/snp
https://www.lovatoelectric.cz/CX01/CX01/snp
https://www.lovatoelectric.cz/CX01/CX01/snp
https://www.lovatoelectric.cz/CX01/CX01/snp
https://www.lovatoelectric.cz/CX02/CX02/snp
https://www.lovatoelectric.cz/CX02/CX02/snp
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3. ROZLOZEN( CELNi STRANY

Zakladni verze ADXNB

Pomocné napéjeni
(A1-A2) a vstup prikazu
ke startu (ST)

3 potenciometry pro
zakladni parametry:

— pocatecni krok 30 ...
80%U

— rozbéhova rampa 1
.20

- dobéhova rampa 0
.20
Stavova LED

222

Reléové vystupy
(2x1NO)

Verze NFC ADXNF

P DD

Pomocné napéjeni
(A1-A2) a vstup prikazu
ke startu (ST)

NFC konektivita pro —
programovani 222
parametrt B
prostfednictvim - Stvors
chytrého zafizeni vova
: T B
-
i)
T
222

Reléové vystupy
(2x1NO)

Pokrocila verze ADXNP

Pomocné napéjeni
(A1-A2) a vstup prikazu
ke startu (ST)
3 potenciometry pro
zéKladni parametry E— s
(Ize deaktivovat H :B—‘ w
pomoci NFC):
— pocatecni krok 30
..80%U 3"2
- rozbéhova rampa
1..20s E et Stavova
— dobéhova rampa 0 Y LED
205 HC -  Ved
“ A Konektivita NFC pro
* f pokroilé programovan
/Y parametri
. prostednictvim
Opticky port pro chytrého zafizeni

pfipojeni volitelnych,
zafizeni USB (CX01),
Wi-Fi (CX02) a RS485
(CX04)

Wt

SN

Reléové vystupy
(2% 1NO)

4, CELNILED diody
LED POWER (zelend) - Pfitomnost pomocného napéjeni (svorky A1-A2).

LED RUN (zelend)- Blikani indikuje probihajici rampu. Sviti-li trvale, indikuje provoz pfi plném napéti (TOR, Top Of Ramp, konec rampy).
LED ALARM (Cervena) — Aktivni alarm. Typ probihajiciho alarmu je identifikovan poctem bliknuti LED. Vice informaci naleznete v kapitole 10 ALARMY.
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https://www.lovatoelectric.cz/CX02/CX02/snp
https://www.lovatoelectric.cz/CX01/CX01/snp
https://www.lovatoelectric.cz/CX02/CX02/snp
https://www.lovatoelectric.cz/CX01/CX01/snp

5. RIZENI ROZBEHOVYCH A DOBEHOVYCH RAMP
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51 PARAMETRY PRO RiZENi ROZBEHOVYCH A DOBEHOVYCH RAMP

Softstartéry fady ADXN funguji s napétovou rampou, to znamena generovani rampy dodanim napéti od miniméini nastavené hodnoty (nastavitelné mezi 30 a 80 % sitového napéti) az po 100 % v nastavené dobé rozbéhu s postupnym
zvySovanim. K uzavfeni bypassu dochazi po dosazeni piného napéti. Stejny postup plati i pro dobéhovou rampu (pokud je povolena).

NiZe uvedeny graf ukazuje typicky trend napétové rampy fizené softstartérem pro spusténi a zastaveni motoru a pfislusné parametry.
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o »“ 1 Acceleration Top of ramp Deceleration
w ramp (TOR, full voltage) ramp s to t

2] 3]

Zpusob nastaveni (potenciometr a/nebo NFC)

Ref. | Popis ADXNB (zakladni) ADXNF (NFC) ADXNP (pokrocilé)
o Pocatecni krok rozbéhu [% U] 50 60 50 80
30-80 % Ue 30-80 % Ue

2] Rozbéhova rampa [s]

a0 U a0 ]
30 8 P01.01 0 L] P01.01
. 1 >. t
0
5 5 U 5 15
162@ P01.02 1&3 P01.02
t [ t
t t

1

[5]
1-2

1

] 0]

0s 1-20s
® | Dobshova rampa [s] el B U el G

n¢m P01.03 DQN P01.03
L L
0-20s 0-20s

o Pocatecni krok dobéhu [% U] pevné 20 % P01.04 P01.04
5} Koncovy krok dobé&hu [%] pevné 20 % P01.05 P01.05

@ Pocatecni krok rozbéhu: krok napéti dodavaného startérem ihned po pfikazu start, nastavitelny od 30 do 80 % sitového napéti, po kterém se napéti linedmé zvyi az na svou maximalni hodnotu v nastavené dobé rozbéhové
rampy @.

Pocatecni krok rozb&hu musi byt nastaven tak, aby se motor zacal pomalu otacet ihned po povelu ke startu. Pokud motor nenaskogi, zvySujte pocatecni napéti, dokud nedosahnete nastartovani. Pokud se motor za¢ne otacet, ale na
konci rozbéhové rampy nedosahne maximalni rychlosti, je nutné prodlouZit dobu rozbéhové rampy @.

@ Rozbéhova rampa: cas, ktery definuje sklon rozbéhové rampy, nastavitelny od 1 do 20 sekund podile potieb aplikace.

Poznamka. Skutené doba rozbéhu, kterou softstartér potfebuje k dosazeni piného napéti, také zavisi na nastaveném pocatecnim kroku @: ¢im vy3si je pocatecni krok, tim krat$i bude efektivni doba rampy, protoze napéti za¢ina jiz od
vysoké hodnoty.

Konkrétné se doba rampy zkrati o procentudlni faktor rovny hodnoté po¢atecniho kroku @: napfiklad pfi nastaveni rozb&hové rampy @ na 10 sekund a po¢atecniho kroku @ na 30 %, bude skutecna doba rampy 10 sekund minus
piinos kroku (v tomto piipadé rovny 30 % nastavené doby rozb&hové rampy, tj. 3 sekundy), tedy celkem asi 7 efektivnich sekund.

® Dobéhova rampa: ¢as potfebny od pfikazu zastaveni k postupnému snizeni napéti ze 100 % na 0. Doba dobéhu je nastavitelnd od 0 do 20 sekund. V pfipadé nastaveni 0 sekund se motor zastavi volnobéznou setrvacnosti.
Poznamka. Skuteéna doba zastaveni motoru se mize lisit podle charakteristik zatéZe a hodnoty koncového kroku dobéhu @ (pevné nastaveno na 20 % pro verzi ADXNB, nastavitelné u verze ADXNF a ADXNP parametrem P01.05).
Konkrétné je doba rampy snizena o procentudini faktor rovny hodnoté koncového kroku dob&hu @. Napfiklad pfi nastaveni dojezdové rampy @ na 10 sekund a koncového kroku dojezdu @ na 20 %, bude skute¢na doba dobéhu 10
sekund minus pinos koncového kroku dojezdu (v tomto pfipadé rovny 20 % nastavené doby rozb&hové rampy, tj. 2 sekundy), tedy celkem asi 8 efektivnich sekund.

@ Pocatecni krok dobéhu procento napéti, které je okamzité odstranéno, jakmile je dan pfikaz k zastaveni, bezprostiedné pred zacatkem dob&hové rampy. Pouziva se pro nékteré specifické aplikace, jako napf. fizeni nékterych typu
¢erpadel, pro které pfinasi vyhody ve fazi odstavky.

© Koncovy krok dobéhu: krok pouzivany pro kone¢nou Gpravu napéti. P povelu stop provede softstartér dojezdovou rampu, a jakmile napéti klesne na nastavenou hodnotu @, okam#ité klesa na nulu. Ugelem tohoto kroku je
zastavit motor, kdyZ se neotéci, a tim zabranit vzniku zbyte¢ného hluku a akumulaci tepla, aniz by doslo k uzitetnému pohybu.

Dal$i podrobnosti o rozsahu nastaveni parametri naleznete v kapitolach 8 a 9.
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852 RIZENi ROZBEHOVYCH RAMP S PROUDOVYM LIMITEM (POUZE PRO ADXN)

& Pokud jde o fizeni ramp, pokrocila verze ADXNP, vybavena vestavénymi proudovymi transformétory, také umoziiuje omezit proud ve fazi spusténi na nastavitelnou hodnotu (P01.07) a pfizpUsobit rozbéhovou rampu zménam zatizeni.
Pokud proud dodévany na nejvyssi ze tfi fazi dosahne nebo priekroci nastaveny maximalni limit, ADXNP sniZi napéti k motoru tak, aby zistalo pod maximalnim povolenym limitem.
Toto chovani je prioritou a mé pfednost pfed napétovou rampou, ¢imz dochazi k jejimu okamzitému zplosténi.
Poznamka: snizeni proudu vede k naslednému snizeni toivého momentu dodavaného motorem. Pokud je maximaini pfipustny proud pfili§ nizky, poskytovany tocivy moment nemusi byt dostatecny k prekonani zatéZového odporu a
tedy ke spusténi stroje. Jde tedy o nalezeni spravného kompromisu pro nastaveni tohoto parametru. Pokud nastane vy3e uvedend situace, zasahne ochrana proti sputéni po pfili§ diouhou dobu nebo tepelné ochrana motoru.

vin %in

%in

Load = 100% " Load >= 100%

1651 CS 03 22

starting voltage = 30% starting veltage = 30%
(P01.01) {P01.01)

: -

;\;Itl:r; e \ Currert k :l

g acceleration time = 10s Voltage > acceleration bme = 108
(P01.02) (P01.02)
Spusténi s napétovou rampou bez dosazeni Spusténi s napétovou rampou se zasahem proudového limitu
proudového limitu (nastavitelné pouze u ADXNP)

Poznamka. Proudovy limit také zavisi na nastaveném pocatecnim kroku napéti a podminkach zatizeni pfi spusténi. Napfiklad nastavenim velmi nizkého limitu proudu (napf. pod 300 %) a sou¢asné vysokého pocateéniho kroku by se
mohl rozbéhovy proud zvysit nad limit nastaveny v parametru P01.07 (vzhledem k tomu, Ze rampa za€ina jiz od vysoké hodnoty napéti a zaroven si zatéZ vynucuje vysoky tocivy moment), nezbytna podminka pro pfekonani odporového
momentu zatéZe, umozfujici spusténi motoru a ochranu proti zastaveni.

6. PROVOZNI SCHEMA
NiZe je uvedeno provozni schéma softstartérd ADXN.

Auxiliary power supply

(A1-p2) —1
1 1
i H
Line voltage i I | i
(L1-L2-L3) i 1

Start

(ST-A1) H
I | 1 1
1 | 1 1
I | 1
Motor voltage i l’ i i '1 H
(T1-T2-T3) 1 | i i i 1
I | ] I I ]
I | ] I I ]

RUN LED

LIN.CONT output
(default: 11-14)

e
S PR W—

TOR output
(default: 11-24)
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S7. OCHRANY

& V8echny softstartéry ADXN jsou vybaveny ochranu proti prehfati pomoci vestavéného senzoru.
Verze vybavené konektivitou NFC (ADXNF a ADXNP) poskytuji navic fadu dalSich ochran uréenych k ochrané motoru i samotného softstartéru, z nichz nékteré jsou programovatelné.
NiZe uvedena tabulka shrnuje dostupné ochrany pro riizné verze, souvisejici parametry a alarmy.
Informace o konfiguraci prahovych hodnot ochrany a ¢asti zasahu pro softstartéry fady ADXNF a ADXNP naleznete v nabidce M03 OCHRANY.

OCHRANA MOTOR (MOT)/ | PARAMETRY ALARM ADXNB ADXNF ADXNP
STARTER (ST)
Nepfitomnost sitového napéti MOT - A01 [} [} o
Vypadek faze MOT - A02 [ [ [
o | Chybny sled fézi MOT P03.01 A03 o() ® [ ]
E Frekvence mimo limity MOT - A04 [} [} [}
; Napéti mimo limity MOT P03.02-P03.03-P03.04-P03.05 A05 - [ ] [ ]
= Tepelna ochrana startéru ST - A06 [ ] [ ] [ ]
Porucha teplotniho senzoru ST - A07 [ ] [} [ ]
Selhani relé bypassu ST - A08 [} [} [}
Systémova chyba ST - A09 [} [} [}
Tepelna ochrana motoru MOT P03.09-P03.10-P03.11-P03.12 A10 - - [ ]
Nadproud MOT-ST - A1 - - [
Zablokovany rotor MOT-ST - A12 - - [ ]
PFilis nizka zatéz MOT P03.13-P03.14 A3 - - [
Proudova asymetrie MOT P03.18-P03.19 A14 - - [}
PFili§ dlouh spousténi MOoT P03.17 A15 - - [
Zkrat faze ST - A16 - - [}

Informace o vyznamu a pfi¢inach alarm{i naleznete v kapitole 10 ALARMY.
(*) Cheete-li povolit fizeni chybného sledu fazi (ve vychozim nastaveni zakézéano) u zakladni verze ADXNB, viz kapitola 7.1.

7.1 POVOLENI RiZENi CHYBNEHO SLEDU FAZI (ADXNB)

Chcete-li povolit fizeni chybného sledu fazi u softstartéru v zakladni verzi ADXNB, postupujte podle nasledujiciho postupu.

- Povoleni fizeni chybného sledu fazi: softstartér musi byt pod napétim; po skonceni blikani Eelnich LED rychle otoéte centralnim potenciometrem ,rozbéhové rampy" na maximaini hodnotu (20), pak na minimum (1), a pak znovu z
maxima (20) na minimum (1). Po této operaci je povoleni fizeni sledu fazi signalizovano kratkym bliknutim zelené LED RUN (~ 1 sekunda). Nyni nastavte pozadovanou dobu rozb&hu pomoci potenciometru “rozbéhové rampy”.

- Zablokovani fizeni chybného sledu fazi: opakuite stejny postup jako pro povoleni fizeni chybného sledu fazi: softstartér musi byt pod napétim; po skonceni blikani celnich LED rychle otocte centralnim potenciometrem ,rozbéhové
rampy* na maximalni hodnotu (20), pak na minimum (1), a pak znovu z maxima (20) na minimum (1). Po této operaci je deaktivace fizeni sledu fazi signalizovana kratkym bliknutim Cervené LED ALARM (~ 1 sekunda). Nyni
nastavte pozadovanou dobu rozbéhu pomoci potenciometru ‘rozbéhové rampy”.

7.2 TEPELNA OCHRANA MOTORU
Pokrogila verze softstartéru ADXNP je vybavena elektronickou tepelnou ochranou motoru, programovatelnou prostfednictvim nabidky M03 OCHRANY.
Elektronicka tepelné ochrana (je-li povolena parametrem P03.09 = ON) se aktivuje, jakmile termosnimek pfekro¢i stav nastaveny tfidou, s néslednym zasahem alarmu tepelné ochrany motoru A10.
- Vyp|na0| Casy se lisi v zavislosti na proudu pretiZeni a jsou stanoveny v niZe uvedenych grafech.
- Rzné kfivky kazdého grafu se tykaji tfidy tepelné ochrany vybrané pomoci parametri P03.10 (tfida tepelné ochrany pfi spusténi) a P03.11 (fida tepelné ochrany pfi provozu), konfigurovateiné mezi tfidou 10, 15, 20 a 25.
- Krivkami chladného zasahu rozumime doby vypnuti pocinaje 0 % tepelného stavu, zatimco kfivky horkého zasahu jsou mysleny ze 100% tepelného stavu (motor béZi stabilné pfi jmenovitém proudu a napéti).
- Pri zastaveném motoru bude mit tepelny stav tendenci k nule (ochlazeni) v definovanych ¢asech, ale v kazdém pripadé zavisi na nastavené tfidé tepelné ochrany.
- Resetovani alarmu tepelné ochrany motoru je mozné, kdyz tepelny stav klesne na hodnotu rovnou nebo nizsi nez P03.12 (reset tepelné ochrany motoru), jehoz vychozi hodnota je 120 %.
Tuto hodnotu Ize upravit podle konkrétnich potreb, aniz by se jakkoli ménily doby z&sahu.
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7.3 TEPELNA OCHRANA SOFTSTARTERU
Tepelné ochrany softstartéru je dosazeno monitorovanim teploty tyristord pomoci interniho analogového senzoru. Po dosazeni maximaini teploty se spusti alarm A06 Tepelna ochrana startéru. K resetu dojde automaticky poté, co se
softstartér vrati na pfijatelnou teplotu.
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8 NASTAVENi PARAMETRU

& 8.1 NASTAVENI PARAMETRU POMOCI POTENCIOMETRU (ADXNB, ADXNP)
Softstartéry ADXNB (zékladni verze) a ADXNP (pokrocilg verze) maji na Celni strané tfi potenciometry pro nastaveni zakladnich parametrd startéru:

100488

o g Pocatecni krok rozbéhu 30-80 % U
—_—
30 80 ocatecni krok rozbéhu b
1
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B 1 [ —————— > Rozbéhova rampa 1-20 sekund
¢ .
= 10

15
u
20 D —— > Dobéhova rampa 0 - 20 sekund (0 = rampa deaktivovana, zastaveni volnobéhem)
t

Poznamka. Pokud je to vhodné, u pokrocilé verze ADXNP Ize tfi Celni potenciometry jednotlivé deaktivovat pomoci NFC, aby se zabranilo manipulaci s nastavenimi. V tomto pfipadé se nastaveni téchto tfi parametrdi provadi
prostednictvim NFC konektivity.
Informace o vyznamu parametrti naleznete v kapitole 5.1.

8.2 NASTAVENi PARAMETRU POMOCI NFC (ADXNF, ADXNP)

Softstartéry ADXNF a ADXNP jsou vybaveny konektivitou NFC (Near Field Communication) pro programovani parametri pomoci chytrého telefonu a tabletu s aplikaci LOVATO NFC.

Tato inovativni technologie umozriuje konfiguraci softstartéru jednoduchym a intuitivnim zplsobem, nevyzaduje Zadny propojovaci kabel a je schopna provozu se zafizenim odpojenym od napajeni.
Aplikace LOVATO NFC je dostupna pro chytra zaffizeni s operacnimi systémy Android a iOS a Ize ji zdarma stahnout z obchodu Google Play a App Store.

Pouhym umisténim chytrého zafizeni na Celni stranu softstartéru je mozné Cist nebo penaset programovani parametrdi.

Provozni podminky:

- chytré zafizeni musi podporovat funkci NFC, ktera musi byt povolena a chytré zafizeni musi byt odblokovano (nezablokovano heslem)

- pokud je u softstartéru ADXN nastaveno heslo (viz menu M02 PASSWORD), musite ho znét, jinak nebude pfistup moZny (aplikace vyzaduje zadani hesla).
- pii programovani pfes NFC vypnéte softstartér ADXN.

Kroky nutné ke konfiguraci:

1) Aktivujte funkci NFC na chytrém zafizeni z nabidky nastaveni Android/iOS. Pozndmka: grafické rozhrani se u riznych modelli chytrych zafizeni lisi.

2) Stahnéte si aplikaci LOVATO NFC z obchodu Google Play (pro zafizeni Android) nebo App Store (pro zafizeni iOS).

QR kod ke stazeni:

Lovato NFC

Utility

3) Nainstalujte ovladace stisknutim tlacitka ,Stahnout ovlada¢" v aplikaci a pockejte na dokonceni stahovani. Tato operace je nutna pouze pro prvni instalaci nebo pro aktualizaci oviadacli, pokud je k dispozici nova verze.

Download drivers

4) U zafizeni i0S otevfete aplikaci LOVATO NFC a stisknéte tlacitko s logem NFC.

U zafizeni Android prejdéte pfimo k dalimu kroku.
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5) Umistéte chytré zafizeni na ¢elni stranu ADXN v souladu s logem NFC do jedné z poloh znazoménych na obrézcich nize. Poznamka. Umisténi se mize lisit v zavislosti na umisténi antény NFC na smartphonu (obvykle se nachézi
uprostfed nebo na homi strané chytrého telefonu). Pridrzenim chytrého telefonu na misté po dobu nékolika sekund uslysite pipnuti.
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6) KdyzZ je zafizeni rozpoznano, automaticky se otevie domovska stranka aplikace LOVATO NFC s informacemi o typu detekovaného zafizeni.
Poznamka. Grafické rozhrani verzi pro Android a iOS se mlize mirné lisit.

nn« ol AG -

Device ADXNF018

Version 1
Sarial
Nlimber 19480002

PARAMETRI
7) Stisknéte tlacitko pro pfistup k nastaveni ADXN.

< wlaGm

SETUP
MO1 GENERAL
M02 PASSWORD
MO3 PROTECTIONS
M04 MISCELLANEQUS
MO5 OUTPUTS

MO7 ALARMS

N = < * = (

Podrobnosti o konfiguraci parametrii a funkci naleznete v kapitole 9 TABULKA PARAMETRU.

ODESLAT
8) Po provedeni pozadovanych zmén stisknéte tlacitko - a umistéte chytré zafizeni zpét na Celni stranu ADXN. Parametry budou peneseny a zprovoznény automatickym restartem zafizeni.
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% 8.3 NASTAVENI PARAMETRU PRES OPTICKY PORT IR (ADXNP)

& Alternativné k programovani pomoci potenciometrii a NFC maji softstartéry pokrocilé fady ADXNP zabudovany IR opticky port pro pfipojeni USB (CX01) nebo Wi-Fi (CX02) zafizeni, pfes ktery Ize softstartér programovat z PC pomoci
softwaru Xpress nebo prostfednictvim aplikace LOVATO SAM1.
Jednoduchym pfipojenim zafizeni CX01/CX02 k ¢elnimu optickému portu ADXNP pomoci zasunuti zastréek do pfislusnych otvord dojde k vzajemnému rozpoznani zafizeni, zvjraznéné zelenou barvou kontrolky LED LINK na
programovacim zafizeni CX01/CX02.
Poznamka. Celni IR opticky port Ize také pouZit pro pfipojeni volitelného komunikagniho modulu RS485 s kodem CX04. Vice informaci viz kapitola 12 VOLITELNA KOMUNIKACE RS485 (ADXNP).

1651 CS 03 22

!
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Se softwarem Xpress je mozné:
+ Cteni a Uprava parametrli softstartéru s moznosti ulozeni kopie na PC nebo importu parametrdi ulozenych v PC do softstartéru ADXNP
+ sledovani elekirickych méfeni softstartéru na pfedem nakonfigurovanych grafickych indikatorech
+ zobrazenim grafiky trendd sledovat priibéh elekirickych méfeni v rediném Case.

- Prostfednictvim adaptéru CX02 (Wi-Fi) je také mozné se pfipajit k aplikaci LOVATO SAMA1, kterou si miZete zdarma stahnout z Google Play Store a App Store, a ze které je mozné nastavovat parametry a sledovat z vaSeho
chytrého telefonu nebo tabletu elektricka méfeni zjisténa softwarem.
Poznamka. Zafizeni CX02 pouzité na softstartéru ADXN Ize pouZit pouze pro pfipojeni pfes Wi-Fi pro programovani a monitorovani, neumozfiuje ukladat programovani do jeho vnitfni paméti ani funkci klonovani.

QR kad pro staZeni aplikace:

Available on the

pp Store

84  DOPORUCENA NASTAVENI PRO TYPICKE APLIKACE
Nasledujici tabulka ukazuje navrhovana nastaveni pro zakladni parametry (krok pocatecniho napéti, rozbéhova a dobéhova rampa) nékterych typickych aplikaci. Uvedené hodnoty jsou Gisté orientacni, doporucuje se otestovat
softstartér v terénu v konkrétni aplikaci a provést ladéni s pfipojenym motorem; nejprve upravit pocateni napéti, poté ¢as rozbéhové rampy a nakonec v pfipadé potieby také dobéhové rampy.

Typ aplikace Krok pocate¢niho napéti Rozbéhova rampa Dobéhova rampa
U] [s] [s]
Cerpadio 40 10 10
Hydraulické cerpadlo 40 2 0
Pistovy kompresor 40 3 0
Sroubovy kompresor 50 10 0
Scroll kompresor 40 1 0
Ventilétor s nizkou setrvacnosti 40 10 0
Ventilator s vysokou setrvaénosti 40 15-20 0
Odstredivy ventilator 40 5 0
Pasovy dopravnik 50 5-10 5
Michadlo 40 20 0
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https://www.lovatoelectric.cz/CX01/CX01/snp
https://www.lovatoelectric.cz/CX01/CX01/snp
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https://www.lovatoelectric.cz/CX02/CX02/snp
https://www.lovatoelectric.cz/CX01/CX01/snp
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9 TABULKA PARAME:I'R[DJ
& 9.1 MENU PARAMETRU

Parametry softstartért fady ADXNF a ADXNP, vybavenych konektivitou NFC, jsou rozdéleny do nasledujicich nabidek, které Ize zobrazit v aplikaci LOVATO NFC nebo v softwaru Xpress (pouze pro ADXNP).

Poznamka. Nékteré nabidky/parametry se mohou u verzi ADXNF a ADXNP lisit. Viz pfislu$né tabulky parametri popsané v nasledujicich kapitolach.

KOD MENU POPIS ADXNF ADXNP
MO1 OBECNE Parametry pro spousténi a zastavovani motoru [ ] [ ]
M02 HESLO Nastaveni hesla pro ochranu pfistupu k parametrim [ ] [}
M03 OCHRANY Konfigurace prahovych hodnot ochrany pro motor a softstartér [ ] [ ]
Mo4 RUZNE Funkce pfisluSenstvi [ [ ]
g M05 VYSTUPY Programovani funkci reléovych vystupl [ ] [ ]
& | M06 KOMUNIKACE Konfigurace komunikacnich parametrd (volitelny modul RS485 CX04) - o
g M07 ALARMY Konfigurace vlastnosti alarmu [ ] (]
9.2 TABULKA PARAMETRU ADXNF (VERZE NFC)
M01 - OBECNE MER. JEDNOTKA Viychozi Rozsah
P01.01 | Krok poatecniho napéti rozbéhu % 40 30...80
P01.02 Rampa rozbéhu S 1.0 1.0...20.0
P01.03 | Rampa dobéhu s 0.0 0.0..20.0
P01.04 | Krok zacatku dobéhu % 20 0..50
P01.05 | Krok konce dobéhu % 20 0..80

P01.01 - Krok pocatecniho napéti rozbéhu, dodany ihned po startu. Musi byt nastaven tak, aby se motor zacal pomalu otacet ihned po pfikazu ke startu.
P01.02 - Doba od piikazu ke spusténi motoru do dosazeni piného napéti. Definuje skion rampy rozbéhu.
P01.03 - Cas potfebny k postupnému snizovani napéti ze 100 % na posledni krok po prikazu k zastaveni. Skuteéné doba zastaveni motoru se mize ligit v zavislosti na charakteristikéch zatéze. \/ pfipadé nastaveni 0 sekund se motor

zastavi volnob&znou setrvacnosti.

P01.04 - Pocatecni krok dobéhu. Procento napéti, které je odstranéno bezprostfedné ped spudténim dobéhové rampy. UZitecné pro nékteré aplikace cerpadel.
P01.05 - Posledni krok dobéhu. Pfi pfikazu zastaveni softstartér provede rampu dobéhu gg-li pqvolena)J a jakmile je dosa?eno Qrovné napéti nastavené v P01.05, dojde okamzité k nule a motor se odpoji od napéti.
Poznamka. Vice informaci o nastaveni vy$e popsanych parametrdi naleznete v kapitole 5. RIZENI ROZBEHOVYCH A DOBEHOVYCH RAMP.

M02 - HESLO MER. J Vlychozi Rozsah
P02.01 | Aktivace hesla OFF OFF-ON
P02.02 | Pokrocilé heslo 2000 0000 ... 9999
P02.01- Pokud je nastaveno na OFF, sprava hesel je deaktivovana a pfistup do nabidky nastaveni a pfikazt je volny.
P02.02- Je-li P02.01 aktivni (ON), hodnota, ktera ma byt specifikovana pro umoznéni pfistupu k parametriim.
M03 - OCHRANY MER. JEDNOTKA Vychozi Rozsah
P03.01 | Rizeni sledu fazi OFF OFF /L1-L2-L3/
L3-L2-L1

P03.02 | Minimalni prahova hodnota napéti \ OFF OFF /170 ...760
P03.03 | Minimaini zpozdéni zésahu napéti S 5 0...600
P03.04 | Maximalni prahova hodnota napéti \ OFF 170...760 / OFF
P03.05 | Maximalni zpozdéni z&sahu napéti s 5 0...600
P03.06 | ReZim resetovani alarmi STOP STOP / START
P03.07 | Pocet pokust o automaticky reset alarmu OFF OFF/1..6
P03.08 | Interval automatického resetovani alarmu min 1 1..30

P03.01 - Pokud se li§i od OFF, umoZfiuje oviadani sledu fazi napajeni, tedy sméru otaceni motoru. Nastaveni L1-L2-L3 odpovida otaéeni vpried, nastaveni L3-L2-L1 otaceni zpét. Sekvence jin nez toto nastaveni zplsobuje alarm
A03 Chybné sekvence fazi.

P03.02 - P03.03 - Napéti nizsi nez prahova hodnota nastavena v P03.02 po dobu delsi nez P03.03 zplsobi alarm A05 Sitové napéti mimo limity.

P03.04 - P03.05 - Napéti vys8i nez prahova hodnota nastavena v P03.04 po dobu del$i nez P03.05 zpusobi alarm A05 Sitové napéti mimo limity.

P03.06 — Stanovi plvod piikazu resetovani alarmu. STOP = alarmy jsou resetovany pfi otevfeni vstupu ST. START = alarmy jsou resetovany pfi sepnuti vstupu ST.
P03.07 - Tato funkce se pouZiva v bezobsluznych aplikacich s 2vodi¢ovym piikazem spousténi motoru. V pfipadé zastaveni z divodu alarmu, ktery méa povolenou viastnost “Automaticky reset’, dojde po ¢ase definovaném
parametrem P03.08 k automatickému resetu alarmu a nasledné k restartu motoru. Pokud se po resetu motor nerestartuje, probéhne pocet resetli a naslednych spusténi motoru, ktery se rovna poctu nastavenému v P03.07.

P03.08 - Prodleva mezi pokusem o automaticky reset a nasledujicim pokusem.

M04-RUZNE

MER.J Vjchozi Rozsah
P04.01 | Zpozdéni sepnuti vstupu ST s 0.0 0.0...600.0
P04.02 | Zpozdéni otevreni vstupu ST s 0.0 0.0...600.0
P04.03 | Doba zpozdéni spusténi po vypadku pomocného napéjeni s 0 0..900

P04.01 - Zpozdéni sepnuti kontaktu na vstupu startu (ST).
P04.02 - Zpozdéni otevfeni kontaktu na vstupu startu (ST).

P04.03 - Doba zpozdéni restartu po vypadku pomocného napajeciho napéti: pokud selze pomocny napajeci zdroj a startovaci kontakt (ST) je v dobé obnoveni napéjent jiz sepnuty, softstartér se nerestartuje okamyzité, ale po ¢asové

prodlevé nastavené v P04.03.

MO5 - VYSTUPY (OUTn,n=1...2) MER. J Vyjchoz Rozsah
P05.n.01 | Funkce vystupu n=1 OFF
Sit. stykat Sitovy styka¢
n=2 TOR (konec rampy)
TOR Globalni alarm
Alarm Axx
P05.n.02 | Cislo kanélu (x) 1 1..99
P05.n.03 | Klidovy stav NOR NOR / REV

Poznamka. Tato nabidka je rozdélena do 2 sekci s odkazem na digitélni vystupy OUT1 (svorky 11-14) a OUT2 (svorky 11-24).
P05.n.01 - Volba funkce zvoleného vystupu (viz tabulka Programovatelné funkce vystupu).

P05.n.02 - Index pravdépodobné spojeny s funkci naprogramovanou v pfedchozim parametru. Priklad: pokud je funkce vystupu nastavena na funkci alarmu Axx a chcete, aby se tento vystup aktivoval, kdyZ nastane alarm AQ7, pak

musi byt P05.n.02 nastaven na hodnotu 7.

P05.n.03 - Nastavuje stav vystupu, kdyz funkce s nim spojena neni aktivni: NOR (normalni) = vystup bez napéti, REV (reverzni) = vystup pod napétim.

10

JiLovato

—_electric



31100488

1651 CS 03 22

MO7 - ALARMY (An,n=1...9) MER. J Vychozi Rozsah

P07.n ‘ Alarm An (viz Tabulka alarma)

P07.n-  Konfigurace viastnosti alarmu &islo n, kde n =1, ... 9. Podrobnosti viz kapitola 10 ALARMY.
Priklad - P07.03 umozriuje konfigurovat viastnosti alarmu A03 Chybny sled fazi.

93 TABULKA PARAMETRU ADXNP (POKROGILA VERZE)

M01 - OBECNE MER. JEDNOTKA Vychozi Rozsah
P01.01 Krok pocatecniho napéti rozbéhu % POT POT/30...80
P01.02 Rozbéhova rampa s POT POT/1...20.0
P01.03 | Dobéhova rampa s POT POT/0.0...20.0
P01.04 | Krok zacatku dobéhu % 20 0..50
P01.05 | Krok konce dobéhu % 20 0..80
P01.06 | Jmenovity proud motoru In A napr. 45 (100% le) napr. 22,5 ... 45
(50...100%le)
P01.07 | Limit proudu pfi spusténi % In 300 200 ... 500

P01.01 - Krok pocatecniho napéti rozbéhu, dodany ihned po startu. Musi byt nastaven tak, aby se motor za¢al pomalu otécet ihned po pfikazu ke startu.
Pfi nastaveni na POT se hodnota nastavuje pomoci pfislusného ¢elniho potenciometru.

P01.02 - Doba od piikazu ke spusténi motoru do dosazeni piného napéti. Definuje skion rampy rozbéhu. Pfi nastaveni na POT se hodnota nastavuje pomoci pfislusného celniho potenciometru.

P01.03 - Cas potfebny k postupnému snizeni napéti ze 100 % na 0 % pfi prikazu zastaveni. Skutegné doba zastaveni motoru se miize it v zavislosti na charakteristikéch zatéze. Pfi nastaveni na POT se hodnota nastavuje pomoci
pfislusného ¢elniho potenciometru. V pfipadé nastaveni 0 sekund se motor zastavi volnobéznou setrvacnosti.

P01.04 - Pocatecni krok dobéhu. Procento napéti, které je odstranéno bezprostfedné pied spudténim dobéhové rampy. UZitecné pro nékteré aplikace cerpadel.

P01.05 - Posledni krok dobéhu. Pfi pfikazu zastaveni softstartér provede rampu dobéhu (je-li povolena), a jakmile je dosaZeno Urovné napéti nastavené v P01.05, dojde okamZité k nule a motor se odpoji od napéti.

P01.06 - Jmenovity proud na Stitku motoru. Rozsah nastaveni zavisi na velikosti softstartéru ADXNP a Ize jej nastavit od 50 % do 100 % jmenovitého proudu softstartéru le. Napfiklad u softstartéru s jmenovitym proudem le = 45 A lze
jmenovity proud motoru In nastavit mezi 22,5A a 45 A.

P01.07 - Maximaini limit proudu dod&vaného béhem faze spusténi vyjadreny jako % jmenovitého proudu motoru In. ProtoZe proudy tfi fazi nejsou pfi spousténi vyvazené, funguje tento limit na nejvy$si ze tfi fazi, tedy na L3 (faze
pfipojena pfimo k motoru).

Poznémka. Vice informaci o nastaveni vjie popsanych parametr(i naleznete v kapitole 5. RIZENI ROZBEHOVYCH A DOBEHOVYCH RAMP.

M02 - HESLO MER.J Vlychozi Rozsah
P02.01 | Aktivace hesla OFF OFF-ON
P02.02 | Pokroilé heslo 2000 0000 ... 9999

P02.01- Pokud je nastaveno na OFF, sprava hesel je deaktivovana a pfistup do nabidky nastaveni a pfikazu je volny.
P02.02- Je-li P02.01 aktivni (ON), hodnota, ktera mé byt specifikovana pro umoznéni pistupu k parametrim.

M03 - OCHRANY MER. JEDNOTKA Vychozi Rozsah
P03.01 | Rizeni sledu fazi OFF OFF /L1-L2-L3 / L3-L2-L1
P03.02 | Minimlni prahova hodnota napéti v OFF OFF /170 ...760
P03.03 | Minimalni zpozdéni z&sahu napéti s 5 0...600
P03.04 | Maximlni prahova hodnota napéti v OFF 170...760 / OFF
P03.05 | Maximalni zpozdéni zasahu napéti s 5 0...600
P03.06 | ReZim resetovani alarmi STOP STOP / START
P03.07 | Pocet pokust o automaticky reset alarmu OFF OFF/1..6
P03.08 | Interval automatického resetovani alarmu min 1 1..30
P03.09 | Povolit tepelnou ochranu motoru ON OFF-ON
P03.10 | Trida tepelné ochrany pfi spusténi 10 10-15-20-25
P03.11 Trida tepelné ochrany v provozu 10 10-15-20-25
P03.12 | Reset tepelné ochrany motoru % 120 0..140
P03.13 | Minim&Ini prah to¢ivého momentu (pfilis nizké zatizeni) % Tn OFF OFF /20 ... 100
P03.14 | Minimaini zpozdéni zésahu momentu s 10 1..20
P03.15 | Maximalni prah tocivého momentu % Tn OFF OFF /50 ... 200
P03.16 | Maximalni zpozdéni zésahu momentu s 3 1..20
P03.17 | Maximalni doba spusténi s OFF OFF /10...100
P03.18 | Prah proudové asymetrie % OFF OFF/1..25
P03.19 | Zpozdéni proudové asymetrie s 5 0...600

P03.01 - Pokud se li§i od OFF, umoZfiuje oviadani sledu fazi napajeni, tedy sméru otaceni motoru. Nastaveni L1-L2-L3 odpovidé otaceni vpfed, nastaveni L3-L2-L1 otaCeni zpét. Sekvence jin nez toto nastaveni zplsobuje alarm
A03 Chybné sekvence fazi.

P03.02- P03.03 — Napéti nizsi neZ prahova hodnota nastavena v P03.02 po dobu del$i nez P03.03 zplsobi alarm A05 Sitové napéti mimo limity.

P03.04- P03.05- Napéti vy3si nez prahova hodnota nastavena v P03.04 po dobu delsi nez P03.05 zplisobi alarm A05 Sitové napéti mimo limity.

P03.06 - Stanovi plvod prikazu resetovani alarmu. STOP = alarmy jsou resetovany pfi otevfeni vstupu ST. START = alarmy jsou resetovany pfi sepnuti vstupu ST.

P03.07 - Tato funkce se pouziva v bezobsluznych aplikacich s 2vodi¢ovym piikazem spousténi motoru. V pfipadé zastaveni z divodu alarmu, ktery mé povolenou viastnost “automaticky reset’, dojde po ¢ase definovaném
parametrem P03.08 k automatickému resetu alarmu a nasledné k restartu motoru. Pokud se po resetu motor nerestartuje, probéhne pocet resetli a naslednych spusténi motoru, ktery se rovna poctu nastavenému v P03.07.

P03.08 - Prodleva mezi pokusem o automaticky reset a nasledujicim pokusem.

P03.09 - Povoleni tepelné ochrany motoru nastavené s parametry P03.10 a P03.11. Pokud je tento parametr nastaven na OFF (napfiklad v pfitomnosti externiho tepelného relé), obé ochrany budou deaktivovany.

P03.10 - P03.11 - Definuii tfidu elektronické tepelné ochrany motoru, tedy pro fazi spusténi a pro provozni fézi. Trida tepelné ochrany se voli podle typu pouZiti motoru. Zvolte tfidu 10 pro bézné pouZiti motoru, tfidu 15, 20 nebo 25 pro
narocné pouZiti. V pfipadé narotného pouzivani motoru je pro presnéjsi ochranu mozné nastavit tfidu ochrany pfi spusténi P03.10 vy3i neZ je ochrana pfi chodu P03.11.

P03.12 - Ur€uje hodnotu tepelného stavu motoru, pod kterou se alarm tepelné ochrany motoru resetuje.

P03.13 - Bé&Zzné se pouziva jako ochrana proti chodu ¢erpadel nasucho nebo pro detekei pfetrzeni fetézl nebo prevodovych femend. Kdyz je tocivy moment na nizsi hodnoté, nez je nastavena hodnota, po uplynuti doby definované
alarmem P03.14 je generovan A13 pfilis nizkého zatizeni. Zpozdéni z&sahu je resetovano, pokud moment vzroste na hodnotu 10 % vzhledem k nastavené hodnoté.
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S P03.14 - Zpozdéni zésahu alarmu A13  Zatizeni je pfilis nizke.

& P03.15 - Pokud moment naméfeny softstartérem priekroci prahovou hodnotu nastavenou v P03.15, po uplynuti doby zpozdéni P03.16 se aktivuje reléovy vystup naprogramovany funkci “Maximalni moment”. Tato funkce nezplsobi
zastaveni motoru.

P03.16 - Zpozdéni signalizace maximélniho tocivého momentu.

P03.17-  Zkontrolujte, zda doba spouténi motoru nepekracuje nastaveny ¢as, limit proudu je tedy aktivni pfilis dlouho, coZ je pfiznak mechanického problému. Del3i ¢as spoudténi nez je nastaveny ¢as zplsobi alarm A15 P¥ili
dlouhé spousténi.

P03.18 - P03.19 - Ridi proudovou asymetrii béhem faze chodu na piné napéti. Asymetrie vy33i nez je nastavena hodnota po dobu delsi nez P03.19 zplisobi poplach A14 Proudové asymetrie.

M04-RUZNE MER. J Vjchozi Rozsah

P04.01 | Zpozdéni sepnuti vstupu ST s 0.0 0.0...600.0
§ P04.02 | Zpozdéni otevreni vstupu ST s 0.0 0.0...600.0
E P04.03 | Doba zpozdéni spusténi po vypadku pomocného napajeni s 0 0...900
g P04.04 | Povoleni prikazt start/stop pfes Modbus OFF OFF-ON

P04.01 - Zpozdéni sepnuti kontaktu na vstupu startu (ST).
P04.02 - Zpozdéni otevieni kontaktu na vstupu startu (ST).

P04.03 - Doba zpozdéni restartu po vypadku pomocného napajeciho napéti: pokud selze pomocny napajeci zdroj a startovaci kontakt (ST) je v dobé obnoveni napéjent jiz sepnuty, softstartér se nerestartuje okamyzité, ale po ¢asové
prodlevé nastavené v P04.03.

P04.04 - Povoleni prikazl pro start/stop motoru pres Modbus. Pokud je softstartér ADXNP vybaveny komunikacnim modulem RS485 CX04, nastavenim P04.04 = ON je mozné posilat pfikazy ke spusténi a zastaveni motoru do

softstartéru pfes Modbus-RTU. Po nastaveni parametru na ON je k povoleni piikazd nutné, aby vstup ST zlstaval vzdy sepnuty a s funkci povoleni. Timto zplsobem je mozné v pfipadé prerudeni komunikace s masterem
kdykoliv zastavit motor otevienim vstupu ST. Adresy pfikazli jsou uvedeny v kapitole 12.1 TABULKA ADRES MODBUS.

M05 - VYSTUPY (OUTn,n=1...2) MER. J Viychozi Rozsah
P05.n.01 | Funkce vystupu n=1 OFF
Sit. stykat Sitovy styka¢
TOR (konec rampy)
n=2 Celkovy alarm
TOR Alarm Axx
Maximalni tocivy moment

P05.n.02 | Cislo kanalu () 1 1..99
P05.n.03 | Kiidovy stav NOR NOR /REV

Poznamka. Tato nabidka je rozdélena do 2 sekci s odkazem na digitalni vystupy OUT1 (svorky 11-14) a OUT2 (svorky 11-24).
P05.n.01 - Volba funkce zvoleného vystupu (viz tabulka Programovatelné funkce vystupu).

P05.n.02 - Index pravdépodobné spojeny s funkci naprogramovanou v pfedchozim parametru. Priklad: pokud je funkce vystupu nastavena na funkci alarmu Axx a chcete, aby se tento vystup aktivoval, kdyZ nastane alarm A07, pak
musi byt P05.n.02 nastaven na hodnotu 7.

P05.n.03 - Nastavuje stav vystupu, kdyz funkce s nim spojend neni aktivni: NOR (normélni) = vystup bez napéti, REV (reverzni) = vystup pod napétim.

M06 - KOMUNIKACE M Viychozi Rozsah
P06.01 | Sériova adresa uzlu 1 1..255
P06.02 | Sériova rychlost (pfenosova rychlost) bps 9600 1200
2400
4800
9600
19200
38400
P06.03 | Formét dat 8BIT-N 8BIT-N
8BIT-0
8BIT-E
P06.04 | Stop bity 1 1-2
Poznamka. Tato nabidka umoziiuje nastavit parametry komunikace volitelného modulu RS485 s kddem CX04. Pouzity protokol je Modbus-RTU.
P06.01 - Sériova adresa (uzel) softstartéru.
P06.02 - Prenosova rychlost (baudrate) sériového komunikaéniho portu.
P06.03 - Formét dat: 8 = 8 datovych bitll, N = Zadn4 parita, O = licha parita, E = suda parita.
P06.04 - Pocet stop bitd.
M07 - ALARMY (An,n =1 ... 16) MJ Vychozi Rozsah
P07.n ‘ Alarm An (viz Tabulka alarma)

P07.n-  Konfigurace viastnosti alarmu &islo n, kde n = 1, ... 16. Podrobnosti viz kapitola 10 ALARMY.
Piklad - P07.03 umozriuje konfigurovat vlastnosti alarmu A03 Chybny sled fazi.
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10  ALARMY
- Kdyz dojde k alarmu, €ervend LED dioda ALARMU blikd, dokud je alarm aktivni. Pocet bliknuti identifikuje typ probihajiciho alarmu (napf. 1 bliknuti = alarm A01, 2 bliknuti = alarm A02, 3 bliknuti = alarm A03 atd.). Vyznam alarmu je
popsan v Tabulce alarmd.

- Ve vychozim nastaveni je vétsina ochran nastavena na OFF. Pokud je chce uZzivatel povolit, musi nastavit piislusny parametr (viz konfiguraéni nabidku M0O3 OCHRANY).

- Neékteré alarmy zpUsobi zastaveni motoru, zatimco jiné jsou sice signalizovany, ale motor béZzi dal.

- Resetovani alarmd Ize nezvisle nakonfigurovat jako automatické nebo ruéni. V pfipadé ruéniho nastaveni resetu musi reset alarmu provést obsluha podle rezimu nastaveného v P03.06.
-V automatickém rezimu se alarmy resetuji, jakmile podminky alarmu pominou, pfipadné podle rezim(i parametr(i v nabidce M03 OCHRANY.

Déle uvadime vyznam vlastnosti, které mohou byt pfifazeny k alarmdim.
- povoleny — Obecné povoleni alarmu. Pokud neni povolen, jakoby udalost nebyla.

- uloZeny - Alarm zlistava ulozen, i kdyZ byla odstranéna pficina, ktera jej vyvolala.

- globalni alarm - Aktivuje naprogramovany reléovy vystup s funkci ,globélniho alarmu’.

- zastaveni motoru - V piipadé aktivniho alarmu se motor zastavi.

- dobéh -V pfipadé aktivniho alarmu se motor zastavi s dobéhovou rampou (pokud je povolena). Pokud tato viastnost neni povolena, motor se zastavi v rezimu volnobéhu.
- automaticky reset — Tento alarm |ze automaticky resetovat podle kritéria definovaného parametry P03.07 a P03.08.

Vlastnosti Ize u verze ADXNF zménit pomoci aplikace Lovato NFC a u verze ADXNP pomoci aplikace Lovato NFC nebo SAM1 nebo softwaru Xpress. ’
V/ zakladni verzi ADXNB jsou viastnosti alarmu pevné podle nasledujici tabulky, s vyjimkou alarmu chybného sledu fézi (A03), ktery je ve vychozim nastaveni zakdzan, a Ize jej aktivovat sekvenci popsanou v kapitole 7.1 POVOLENI

10.1 TABULKA VLASTNOSTI ALARMU
NiZe uvedena tabulka ukazuje vychozi viastnosti alarmd.

RIZENI CHYBNEHO SLEDU FAZI (ADXNB).
Poznamka. Alarmy od A10 do A16 jsou k dispozici pouze u pokrocilé verze ADXNP. Podivejte se do tabulky v kapitole 7. OCHRANY, kde najdete alarmy dostupné u kazdé verze ADXN.

KOD POPLACHU POPIS —
g g
s =
g 2 — =
o S S = S
5 = = g < s
S 2 ic a £ 5
3 o o] 2 = s
o =) (&} (2] N <C
A1 ZADNE SITOVE NAPETI ° 2] ° (Y5 2]
A02 ZADNA FAZE ° 2] ° L X5} 2]
A03 CHYBNY SLED FAZI ° 2] ° ° 2]
A04 FREKVENCE MIMO LIMITY ° 2] ° [ X5} 2]
A05 SITOVE NAPETi MIMO LIMITY ° 2} ° ° 2]
A0B TEPELNA OCHRANA STARTERU ° ° ° °
A07 PORUCHA SENZORU TEPLOTY ° ° °
A08 PORUCHA RELE BYPASSU @ ° ° ° [ X5}
A09 SYSTEMOVA CHYBA °
A10 TEPELNA OCHRANA MOTORU ° ° ° ° °
A1 OCHRANA PROTI NADPROUDU @ ° ° ) °
A12 BLOKOVANY ROTOR ° ° ° °
A13 PRILIS NizKA ZATEZ ° ° ° ° ° °
A4 PROUDOVA ASYMETRIE ) ° ) ) ) )
A5 PRILIS DLOUHE SPOUSTENI ) ) ° ° )
A16 FAZE VE ZKRATU & ) ) ) [ X5)

© Vlastnosti téchto alarmd jsou pevné a nelze je ménit.
@® POZNAMKA. U alarm(i spojenych s napéjecim vedenim A01, A02, A03, A04 a A05 funguiji viastnosti “remanentni” a “automaticky reset” podle nasledujici logiky.
- S povolenou vlastnosti ,remanentni” (ON):

- s Vlastnosti “automaticky reset’= OFF zlstava alarm aktivni, dokud je vstup start ST sepnuty, i kdyz pomine podminka, které jej vyvolala.

- s Vlastnosti “automaticky reset’= ON, a pokud je vstup start ST sepnuty, po ¢ase podle P03.08 se alarm resetuje a softstartér se pokusi znovu o spusténi. Tento postup se opakuje az do maximalniho poctu pokust
specifikovaného v P03.07.

- S deaktivovanou vlastnosti ,remanentni* (OFF):

- s vlastnosti “automaticky reset’= OFF, a pokud je vstup start ST sepnuty, se po 30 sekundéch alarm resetuje a softstartér se pokusi znovu o spusténi. Tento postup se opakuje kazdych 30 sekund do maximainé 5 pokusu,
dokud je ST sepnuty a alarm je aktivni. Pokud po 5 pokusech stéle pretrvavaji podminky alarmu, zlstane alarm aktivni (remanentni) a je vyzadovan ruéni reset podle reZimu nastaveného v P03.06. Poznamka. Toto je rezim
predpokladany pro alarmy od A01 do A04 u softstartéri fady ADXNB (nelze upravit).

- s Vlastnosti “automaticky reset’= ON, a pokud je vstup start ST sepnuty, po ¢ase podle P03.08 se alarm resetuje a softstartér se pokusi znovu o spusténi. Tento postup se opakuje az do maximainiho potu pokust
specifikovaného v P03.07.

® U téchto alarmd je vlastnost Stop motoru vzdy nucené na ON bez ohledu na nastaveni, protoZe vyskyt téchto alarmovych podminek je zasadni pro spravnou funkci motoru.

10.2 POPIS ALARMU

koD | POPIS PRICINA ALARMU

A1 CHYBI NAPETi VEDENI Chybi viechny tfi faze pfi povelu ke startu nebo béhem chodu motoru

A02 CHYBI FAZE Chybi jedna z fazi napéjeni Poznamka. U verzi ADXNB a ADXNF je vypadek faze detekovan pouze pfi piikazu Start,
nikoli b&hem rampy nebo ve fazi bypassu (motor béZi na pIné napéti).

A03 CHYBNY SLED FAZI Sled fazi je odli$ny od nastaveni P03.01 (pro zakladni verzi ADXNB: sled fazi odli$ny od L1-L2-L3, pokud povoleno - viz kapitola 7.1)

A04 FREKVENCE MIMO LIMITY Frekvence sitového napéti je mimo limity 5 % kolem 50 nebo 60 Hz v okamzZiku, kdy je vydén povel ke spusténi.

A05 SITOVE NAPETI MIMO LIMITY Sitové napéti L1-L2 nizsi nez prahova hodnota P03.02 po dobu del$i nez P03.03 nebo sitové napéti vy$si neZ prahova hodnota
P03.04 po dobu delsi nez P03.05

A06 TEPELNA OCHRANA STARTERU Teplota softstartéru (méfend vestavénym senzorem) nad maximalni povoleny limit

A07 PORUCHA SENZORU TEPLOTY Interni teplotni senzor NTC vestavény v softstartéru je pferuSeny nebo vadny

A08 PORUCHA RELE BYPASSU Zadné sepnuti nebo otevieni kontaktii vestavénych relé bypassu

A09 CHYBA SYSTEMU Chyba uvnitf softstartéru. Kontaktujte technicky servis LOVATO Electric

A10 TEPELNA OCHRANA MOTORU Zasah tepelné ochrany motoru (pfetizeni). Viz parametry P03.09-P03.10-P03.11-P03.12.

A1 OCHRANA PROTI NADPROUDU Proud > 600 % le (jmenovity proud softstartéru) po dobu delsi nez 200 ms pfi spusténi. Pozn.: Alarm nelze deaktivovat.

A12 ZABLOKOVANY ROTOR Proud > 500 % In (jmenovity proud motoru) po dobu del$i nez 200 ms ve fazi bypassu

A13 | PRILIS NizKA ZATEZ Moment zatizeni motoru nizi nez nastaveny v P03.13 po dobu delsi nez P03.14 ve fazi bypassu

A14 PROUDOVA ASYMETRIE Proudova asymetrie vy33i neZ nastavena po dobu delsi nez nastavena doba v P03.18 po dobu delsi nez v P03.19 ve fazi bypassu

A5 PRILIS DLOUHE SPOUSTENI Doba spousténi (od pfikazu ke spusténi po uzavieni bypassu) delsi nez doba nastavena v P03.17

A16 FAZE VE ZKRATU Tristory ve zkratu nebo slepené kontakty bypassu
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11 TABULKA VYSTUPNICH FUNKCI
- Nasledujici tabulka ukazuje funkce, které mohou byt pfifazeny ke dvéma programovatelnym digitalnim reléovym vystuplim OUT1 (svorky 11-14) a OUT2 (svorky 11-24) u verzi ADXNF a ADXNP.
- Kazdy vystup Ize nastavit tak, aby mél normélni nebo invertovanou funkci (NOR nebo REV).

- Neékteré funkce vyzaduji dalsi Ciselny parametr definovany indexem (x) uréenym parametrem P05.n.02.

- Vice podrobnosti viz menu M05 VYSTUPY.
- Poznamka. Funkce reléovych vistupti zakladni verze ADXNB je pevna: OUT1 = SiT. STYK., OUT2 = TOR (konec rampy)

FUNKCE ROZSIRENY POPIS VYZNAM

OFF off Vystup deaktivovan

SIT. STYK Sitovy styka¢ Ovlada sitovy stykac. Je pod napétim ihned po prikazu ke spusténi. Zlistava aktivni, dokud je u motoru napéti, . béhem rozbéhové rampy, v bypassu a dobéhové rampé
(pokud povolena).

TOR Top Of Ramp Aktivovano po dokonceni rampy s pinym napétim motoru. Dava souhlas se zatizenim.
(konec rampy)

ALAR GLOB Globalni alarm Globalni alarm. Jeden nebo vice alarmli s vlastnosti Globalni alarm je aktivni.

ALL Axx Alarm Axx Aktivuje se za pfitomnosti specifického alarmu (index xx definovany z P05..02).

MAX MOMENT | Maximalni to¢ivy moment | Aktivuje se, kdyz naméfeny tocivy moment piiekroci prahovou hodnotu P03.15 po dobu delsi nez P03.16. Poznamka. Funkce dostupna pouze u pokrocilé verze ADXNP.
Signalizuje, Ze mechanické zatizenti je na Urovni ochrany a Ze neni mozné ho déle zvySovat.

111 VYCHOZI PROGRAMOVATELNE VYSTUPY

- Nasledujici tabulka ukazuje funkce nastavené z vjroby pro programovatelné digitaini vystupy.
-V pfipadé potfeby je u verzi ADXNF a ADXNP mozné upravit funkci vystupli pfes menu M05 VYSTUPY.
- Funkce vystupt zakladni verze ADXNB (pevné, neménitelné) jsou stejné jako vychozi funkce verzi ADXNF a ADXNP, shrnuté v taébulce nize.

VYSTUP SVORKY VYCHOZI FUNKCE
ouTt 11-14 SIT. STYK (sitovy stykac)
ouT2 11-24 TOR (konec rampy, motor béZi na pIné napéti)

12 VOLITELNA KOMUNIKACE RS485 (ADXNP)

Pokrocila verze ADXNP je vybavena ¢elnim IR optickym portem pro pfipojeni volitelného komunikacniho modulu RS485 kod CX04, kompatibilniho s obéma softstartéry ADXNP... (pomocné napéjeni 100 ... 240 VAC) a ADXNP ... 24
(pomocné napéjeni 24VAC/DC).
S timto modulem je softstartér vybaven sériovym komunikaénim portem RS485, protokol Modbus-RTU, pro pfipojeni k masteru jako je PLC nebo HMI nebo pro integraci do dohledové a monitorovaci sité.

Modul je vybaven pomocnymi napajecimi svorkami 24 VAC/DC a pfipojuje se k celnimu optickému portu softstartéru pomoci Sroubu. Komunikace mezi startérem a modulem CX04 probiha pfes optické rozhrani, které zaruuje
elektrickou bezpe¢nost a pohodli oviadani pfimo zepredu.

Za pritomnosti modulu CX04 je mozné propojit softstartér ADXNP se softwarem Lovato Electric pro dohled a spravu energie Synergy (dalSi informace naleznete na webové strance www.LovatoElectric.com).

Sroubové svorky pro pripevnéni k
optickému portu ADXNP

Stavova LED:
- POWER (zelend): pritomnost pomocného napéjeni (A1-A2)

ngnpém - LINK (dvoubarevna cerveno-zeleny): stav komunikace:
Ea djeni + Cervena = z&dné pripojeni
24&/}\0/00 + sviti zelené = pfipojeno, komunikace neni aktivni
U 2 + blika zelené = pfipojeno, probihd komunikace
Port RS485 U

(svorky SG, A, B)

Parametry komunikace RS485 se nastavuiji na softstartéru ADXNP (s odpojenym modulem CX04) prostfednictvim aplikace LOVATO NFC nebo softwaru Xpress.
Vjchozi parametry jsou nasledujici: sériovy uzel = 1, rychlost = 9600 bps, formét dat = 8 bit-n (bez parity), stop bit = 1.

Informace o moznych hodnotéch, které Ize nastavit, naleznete v nabidce M06 KOMUNIKACE.

Jakmile jsou parametry komunikace nakonfigurovany, pfipojte modul CX04 k Eelnimu optickému portu softstartéru ADXNP.

Do série Ize zapojit az 31 softstartérd ADXNP vybavenych modulem CX04. V$echny softstartéry musi byt nakonfigurovany se stejnymi komunikacnimi parametry (rychlost, datové formaty a stop bity), s vyjimkou adresy sériového uzlu,
ktera musi byt jedinecna pro kazdy softstartér ADXNP.
Obrazek nize ukazuje priklad pfipojeni 3 softstartéri ADXNP s CX04 pfipojenym k Modbus masteru (napf. PLC, PC s dohledovym softwarem, HMI atd.).

SOFT STARTER ADXNP MASTER
MODBUS-RTU

-PLC

-HMI
-PC
- GATE LOGGER

SG A B

230VAC

RS485, 3 wires

JLovato
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12.1 TABULKA ADRES MODBUS

& Softstartéry ADXNP vybavené komunikaénim modulem RS485 CX04 podporuji komunikacni protokol Modbus-RTU®.

Diky této funkci je mozné sledovat stav a elekiricka méfeni pfistroju prostiednictvim dohledového softwaru Lovato Electric (Synergy a Xpress) nebo standardniho softwaru dodavaného tretimi stranami (SCADA) nebo prostfednictvim
zafizeni vybaveného rozhranim Modbus®, jako je PLC a inteligentni terminaly (HMI).

=)
©
=3
o
1=

Pravidla protokolu Modbus-RTU jsou stejna jako u softstartér(i fady ADXL. Dal3i informace o funkcich éteni a zapisu naleznete v pfiruéce 1454-KOMUNIKACNI PROTOKOL MODBUS ADXL, kterou si miizete stahnout z webové stranky
www.LovatoElectric.com.
Poznamka. U verze ADXN je maximalni pocet po sobé jdoucich registrd, které Ize ¢ist pfes Modbus, 100.

Komunikacni parametry modulu RS485 CX04 Ize konfigurovat pfimo v softstartéru ADXNP (s odpojenym modulem CX04) prostfednictvim aplikace LOVATO NFC nebo softwaru Xpress z nabidky M06 KOMUNIKACE.
Vjchozi parametry jsou nasledujici: sériovy uzel = 1, rychlost = 9600 bps, formét dat = 8 bit-n (bez parity), stop bit = 1.

22

§) 12141 DOSTUPNE NA PROTOKOLU MODBUS
© NiZe je uvedena tabulka adres Modbus s méfenim, které Ize ¢ist z ADXNP prostednictvim funkci Modbus 03 a 04.

165

Adresa Pocet slov Méfeni Mérn4 jednotka Formét

06h 2 napéti L3-L1 V100 bez znaménka

08h 2 proud L1 A/10000 bez znaménka

0Ah 2 proud L2 A/10000 bez znaménka

0Ch 2 proud L3 A/10000 bez znaménka

14h 2 aktivni vykon L1 kW/100000 se znaménkem

16h 2 aktivni vykon L2 kW/100000 se znaménkem

18h 2 aktivni vykon L3 kW/100000 se znaménkem

32h 2 frekvence Hz/1000 bez znaménka

3h 2 aktivni vykon celkovy kW/100000 se znaménkem

76h 2 max. proud A/10000 bez znaménka

78h 2 moment 0% bez znaménka

7Ah 2 okamz. proud max % %10 bez znaménka

F94h 2 stav @ celé Cislo bez znaménka

FBOh 2 tepelny stav motoru % bez znaménka

FB2h 2 teplota tyristoru °CNo se znaménkem

2100h 1 vstup ST (start) bool celé Cislo bez znaménka

2140h 1 vystupy OUT1 a OUT2 celé Cislo bez znaménka

2141h 1 vystup OUT1 (11-14) bool celé Cislo bez znaménka

21421h 1 vystup OUT2 (11-24) bool celé ¢islo bez znaménka
@ V/yznam odpovédi stavového registru:

Hodnota Vyznam Hodnota \/yznam

0 Bez sité 5 Chod

1 Startér pfipraven 6 Bypass uzavien

2 Zpozdéni startu 7 Dobéhova rampa

3 Rozbéhova rampa 8 Alarm

4 Limit proudu
Priklad

pokud chcete ze softstartéru ADXNP se sériovou adresou 01 nacist hodnotu teploty tyristoru na adrese OFB2h, musi master odeslat nésledujici zpravu:

‘01‘04‘0F‘B1‘00‘02‘22‘F8‘

Kde:

01 = adresa slave

04 = funkce Cteni registru

OF B1 = adresa registru snizena o jednu jednotku obsahuijici hodnotu teploty tyristort
00 02 = pocet registr{i ke ¢teni od adresy OFB1

22 F8 = kontrolni soucet CRC

Odezva softstartéru je nasledujici:

‘01‘04‘04‘00‘00‘01‘10‘33‘03‘

Kde:

01 = adresa zafizeni (slave 01)

04 = funkce vyzadovana masterem

04 = pocet bytd odeslanych zafizenim

00 00 01 10 = hexadecimalni hodnota teploty = 110h = 272d = 27,2 °C
3B C3 = kontrolni soucet CRC

12.1.2 PRIKAZY START A ZASTAVENI PRES MODBUS

Pfikazy pro spusténi a zastaveni motoru je mozné posilat pfes Modbus.

Provozni podminky:

- Parametr P04.04 musi byt nastaven na ON

—Jakmile je P04.04 = ON nastaveno, startovaci vstup ST musi byt vzdy uzavfen, aby bylo moZné zapisovat pfikazy start a stop (pokud je vstup ST otevieny, pfikazy Modbus jsou ignorovany a motor se zastavi).
Adresa piikaz( start/stop je 1002h, pro pouZiti s funkci zapisu Modbus 06:

- Pro spusténi motoru zapiste 1 na adresu 1002h

- Pro zastaveni motoru napiste 0 na adresu 1002h.

1213 NASTAVENI PARAMETRU PRES MODBUS )
Parametry softstartéru ADXNP Ize ménit také pomoci modulu RS485 CX04. Dalsi informace naleznete v prirugce 1454-MODBUS ADXL COMMUNICATION PROTOCOL, kapitola NASTAVEN] PARAMETRU, kterou Ize stahnout z
webové stranky www.LovatoElectric.com.
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13 DOPORUCENI

- Vzdy Preruste napajeni softstartéru, pokud je nutné zasahnout do elekirické a/nebo mechanické ¢asti stroje nebo systému.

- Vzdy zajistéte prerusovaci zafizeni (odpojovac, sitovy stykac atd.) pro napajeni.

- Ddrazné se doporucuje instalovat sitovy styka¢ pfed softstartér, a to jak z bezpecnostnich divodu, aby se odstranilo napéti na motoru, kdyz neni vyzadovano spousténi, tak kvuli ochrané tyristord uvnitf softstartéru pred
nebezpecnymi jevy piitomnymi na sité (napf. pfepéti, nekontrolované proudové $picky atd.).

- Proinstalaci v systémech, které mohou byt vystaveny prepéti, zajistéte odpovidajici ochrany (napf. svodice prepéti).

- Nepouzivejte softstartér k pohonu vykonovych transformatort motoru.

- Neinstalujte softstartér v prostfedich obsahuijicich vybusniny nebo hoflavé plyny.

- Neumistuite softstartér do blizkosti zdroju tepla.

- Nepouzivejte izolované krabice, protoze jsou Spatnymi tepelnymi vodici.

- Odpovidajici ochrany tyristord softstartéru (SCR) proti zkratu Ize dosahnout pouze montazi vysokorychlostnich pojistek. Viybér pojistek naleznete v koordinacnich tabulkach na poslednich strankach névodu. Uvédomte si, Ze SCR v
pritomnosti zavieného bypassu (tedy béhem chodu) jsou chranény pred zkratem, pfetizenim a prepétim.

- Pokud maji byt pouzity kondenzatory pro kompenzaci Uciniku, je nutné je zafadit pfed softstartér pomoci stykace a ochrannych pojistek. K pfipojeni musi dojit po dokonceni spouténi a odpojeni musi byt provedeno pred
zastavenim. Pro ovladani stykace ureného pro pfipojeni kondenzatoru Ize pouzit reléovy vystup softstartéru naprogramovany funkci TOR (konec rampy).

-V pfipadé zkousek izolace na rozvadéci odpojte softstartér.

14 SCHEMA ZAPOJENI

Odpinat + pojistky + styka, spusténi 0-1 Spoustéc SM se zkratovou a tepelnou ochranou Spoustét SM se zkratovou a tepelnou ochranou + styka€, spusténi 0-1

C
S

Odpinac + pojistky + stykaC + tepelna pojistka, spusténi 0-1 Svorky Funkce Popis Nastaveni

A1, A2 Pomocny zdroj —Pro verzi ADXN ... 24 pfipojit pomocné napéti 24 VAC/DC -
V piipadé napajeni 24 VDC dodrzujte polaritu vyzna¢enou na
svorkach A1 (+), A2(-).

~Pro verzi ADXN ... pfipojte pomocné napéti 100 ... 240 VAC

L1,L2,L3 Sitové napéti Pipojte tfifazové sitové napéti 208 ... 600 VAC -
T, 72, T3 Vystup motoru Pipojte kabely, které napaji motor -
Vstup ST Start Startovaci vstup pfipojte podle schémat uvedenych vedle. -

Motor se spusti sepnutim svorek ST-A1.

11-14 Reléovy vystup OUT1 Vystup pro pfikaz linkového stykace. SiT. VED
Poznamka. U verzi ADXNF a ADXNP je mozné upravit funkei vystupu
parametrem P05.01.01, u ADXNB je funkce pevna pro linkovy stykac.

11-24 Reléovy vystup OUT2 Vystup pro signalizaci konce rampy (Top Of Ramp). TOR
Poznamka. U verzi ADXNF a ADXNP je mozné upravit funkci vystupu
parametrem P05.02.01, u ADXNB je funkce fixni pro signalizaci konce
rampy (TOR).

(¥ Pozor!!
A V pripadé poutziti tepelného relé typu Lovato RF38 odfiznéte médény kolik, jak je znazornéno na obréazku nize.

16 JiLovato
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15MECHANICKE ROZMERY [mm]
ADXN...006... - ADXN...018...

31100488

113.4 (4.46")
67 026)

129 (5.08))
139 (5.47")

1651 CS 03 22

ADXN...025... - ADXN...045...

128.4 (5.05")
67 (026)

149 (5.87')
159 (6.26")

16 USPORADANI SVORKY

ADXNPO0G... - ADXNPO18...

129 (5.08)
139 (5.47")

ADXNP(25... - ADXNP045.

45 (1.77")
[

5
(138)

149 (5.87)
159 (6.26")

s komunikacnim modulem CX04 RS485.

113.4 (4.46")
67 (028)

.. s komunikaénim modulem CX04 RS485.

128.4 (5.05')
[~67 (026)

__electric



https://www.lovatoelectric.cz/ADXNP045/ADXNP045/snp
https://www.lovatoelectric.cz/ADXNP025/ADXNP025/snp
https://www.lovatoelectric.cz/ADXNP018/ADXNP018/snp
https://www.lovatoelectric.cz/ADXNP006/ADXNP006/snp
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S 17 VENTILATOR

& Je mozné vybavit softstartéry ADXN az do velikosti 30 A volitelnym ventilatorem EXP8007 pro zlepdeni vykonu odvodu tepla a zvy3eni poétu spusténi za hodinu.
Ventilator, ktery je jiz standardné vestavén u velikosti 38 a 45 A, je napéjen pfimo ze softstartéru pfes pfedem zapojeny kabel, ktery je skryty uvnitf krytu.
Instalace ventilatoru nijak nezvétsuje velikost softstartéru a ten si zachovava kompaktni rozméry.

-

1651 CS 03 22

EXP8007

18 POCET SPUSTENI / HOD
Udaje uvedené v tabulce se vztahuiji na teplotu 40 °C, spustéci proud 4* In a doby rampy 6 sekund. In = jmenovity proud motoru.

Poget spusténi/hodina BEZ VENTILATORU

In 5 [ 10 [ 15 [ 20 ] 25 [ 30 | 35 [ 40 | 45 [ 50 | 55 | 60 | 65 | 70 | 75 | 80 | 8 | 90 | 95 | 100
3A ADXN00G
6A ADXN00B | ADXNO12_ ]
9A ADXN012 | ADXNO18 |
12A ADXNO12 - ADXNO18
18A ADXN018
25A
30A
38A , ,
5A ADXNO38 ... a ADXN045 ... maji standardni vestavény ventilator
Podet spuéténilhodina S VENTILATOREM
In 5 ] 10 [ 15 [ 20 [ 25 [ 3 |3 [ 40 [ 45 [ 50 [ 55 | 60 [ 65 [ 70 [ 75 [ 8 | 8 [ 9 | 95 [ 100
3A ADXN00G
6A ADXN006 ADXNO12
9A ADXNO12 ADXNO18
12A ADXN012 ADXNO18 ADXN025
18A ADXN018 ADXN025 ADXN030
250
30A
38A
45A

19 VYBER SOFTSTARTERU

KOD Jmenovity proud Jmenovité vykony IEC [kW] FLATA] Jmenovité vykony UL [HP]
pouzit le [A] 230 VAC 400 VAC 500 VAC 208 VAC 220-240VAC | 380415VAC | 440480VAC | 550-600 VAC

ADXN...006... 6 11 22 3 6.1 1 15 2 3 5
ADXN...012... 12 3 55 55 1 3 3 5 75 10
ADXN...018... 18 4 75 1 18 5 5 10 10 15
ADXN...025... 25 55 1 15 22 75 75 10 15 20
ADXN...030... 30 75 15 185 28 75 10 15 20 25
ADXN...038... 38 1 185 2 34 10 10 20 25 30
ADXN...045... 45 1 2 30 4 10 15 25 30 40

Pozor!l Udaje uvedené v tabulce tykajici se jmenovitého vikonu byly ziskany v souladu s normou IEC/EN/BS 60947-4-1:2012-05. Udaje v kW a HP tedy nejsou vazany pomérem HP = KW * 1,36.

18 JLovato
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% 20 KOORDINACNI TABULKY

& 20.1 KOORDINACE SE SITOVYM STYKACEM
Pred softstartérem ADXN se doporucuje nainstalovat sitovy styka¢, diirazné se doporucuje pro pfipad rozpojeni obvodu v pfipadé anomalie v systému (napf. pfetizeni, zkrat, alarm, ...) a k ochrané vnitinich tyristord proti véem
pfipadnym zavadam napéjeciho vedeni (napf. pfepéti nebo nekontrolované proudové Spicky generované jinym zafizenim), kdyz neni vyzadovano spousténi motoru.
Ovladani sitového stykace provadi reléovy vystup softstartéru ADXN, naprogramovanému vyhrazenou funkei SIT. STYK. (sitovy stykac), ktery zistava aktivni po celou dobu spusténi, od povelu ke spusténi do dokongeni dob&hové
rampy (pokud je povolena).
Sitovy styka¢ musi byt dimenzovan v kategorii AC-3 s hodnotou proudu vét3i nebo rovnou jmenovitému proudu motoru.
Nasledujici tabulka ukazuje parovani mezi sitovym stykacem a softstartérem ADXN.

SOFTSTARTER le[A] SITOVY | STYKAC
| ADXN.006... 6 BF09 (JAAC-3)
2| ADXN.012.. 12 BF12 (12AAC-3)
| ADXN.0TS.. 18 BF18 (18AAC-3)
ADXN..025... 2% BF25 (25AAC-3) e S‘Ff""y stykat
ADXN..030... 30 BF32 (32AAC-3)
ADXN..038... 38 BF38 (38AAC-3)
ADXN..045... 45 BF50 (50AAC-3)

Poznamka. Upiny kod stykace naleznete v kapitole 2 — Stykace v obecném kataloguL OVATO Electric.

Softstartér
ADXN...

20.2 KOORDINACE S TEPELNYM RELE (ADXNB a ADXNF)

Softstartéry fady ADXNB a ADXNF nemaji zabudovanou funkci tepelné ochrany motoru, tuto funkci maji softstartéry fady ADXNP.

K ochrané motoru pried pretizenim Ize jako alternativu k magnetotepelnému jistici pouZit tepelné relé, které se obvykle instaluje za sitovy stykac. V pfipadé pouziti tepelnych relé Lovato fady RF38 je mozné relé mechanicky zavésit na
stykad fady BF bez nutnosti dalsiho prislusenstvi. (Dilezité! Viz poznamka k montazi RF38 v kapitole SCHEMA ZAPOJENI).

NiZe uvedena tabulka ukazuje kombinaci mezi softstartérem a tepelnym relé.

Poznéamka: Kalibrace tepelného relé musi byt provedena na jmenovity proud motoru (In), ktery méize byt nizsi nez jmenovity proud softstartéru (le).

Vyberte tepelné relé, které zahmuje jmenovity proud motoru ve svém rozsahu nastaveni.

SOFTSTARTER le [A ROZSAH NASTAVENI TEPELNEHO RELE [A]

ADXN...006... 6 RF380650 4.85

ADXN...012.. 12 RF381400 9..14

ADXN...018... 18 RF381800 13..18 k

ADXN...025... 2 RF382500 20..25 on— giF‘b"V stykac

ADXN...030... 30 RF383200 24.32 -

ADXN...038... 38 RF383800 32..38 - M —— Tepelné relé
— ‘8 0e RF38...

ADXN...045... 45 RF825000 35..50 .

Dal$i informace o tepelnych relé naleznete v kapitole 3 - Ochrannd relé motoru v obecném katalogu LOVATO Electric.

(¥ Pozor!!
A V pfipadé pouziti tepelného relé typu Lovato RF38 odfiznéte médény kolik, jak je znazornéno na obrazku nize.

Softstartér
ADXNB ... nebo
ADXNF...

.JLovato 19
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https://www.lovatoelectric.cz/RF825000/RF825000/snp
https://www.lovatoelectric.cz/RF383800/RF383800/snp
https://www.lovatoelectric.cz/RF382500/RF382500/snp
https://www.lovatoelectric.cz/RF381800/RF381800/snp
https://www.lovatoelectric.cz/RF381400/RF381400/snp
https://www.lovatoelectric.cz/RF380650/RF380650/snp
https://www.lovatoelectric.cz/RF383200/RF383200/snp
https://www.lovatoelectric.cz/RF825000/RF825000/snp
https://www.lovatoelectric.cz/RF383200/RF383200/snp
https://www.lovatoelectric.cz/RF382500/RF382500/snp
https://www.lovatoelectric.cz/RF383800/RF383800/snp
https://www.lovatoelectric.cz/RF381400/RF381400/snp
https://www.lovatoelectric.cz/RF380650/RF380650/snp
https://www.lovatoelectric.cz/RF381800/RF381800/snp
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S 20.3 KOORDINACE TYPU 1S SE SPOUSTECEM SE ZKRATOVOU A TEPELNOU OCHRANOU

& Pred softstartéry fady ADXN je mozné nainstalovat magneto-tepelny jisti¢ motoru na ochranu proti zkratu a pfetizeni (pro verze ADXNB a ADXNF, které nemaji zabudovanou tepelnou ochranu motoru).
Pro zjednoduseni kabelaZe je pro velikosti ADXN od 6 do 38 A k dispozici volitelné pevné pripojeni SM1X3150R, které umoZfiuje pfimou montaz softstartéru ADXN na magneto-tepelnym ochrannym jisticem motoru typu SM1R (oto¢né
ovladani), coz umoZziiuje vytvoreni kompaktnich spoustécl a zkraceni doby instalace.
SM1X3150R také obsahuie prisluSenstvi, které drzi hmotnost softstartéru po pfipojeni k magneto-tepelnému ochrannému jistici motoru a pfisroubuje se ke spodni ¢asti panelu Tuto podpéru Ize pifi montazi rlizné nasmérovat, aby se
prizptsobila typu pouzité vysoké nebo nizké listy DIN, a Ize ji také pfidat s jiz nainstalovanym softstartérem bez nutnosti upravovat vrtani..

1651 CS 03 22

E Motorovy spoustéc SL1R

= Pevné pfipojeni
SM1X3150R -

(==

Softstartér PrisluSenstvi k udrzeni
ADXN... hmotnosti softstartéru (soucast
sady SM1X3150R)
NiZe uvedend tabulka ukazuje kombinaci mezi softstartérem a magneto-tepelnym ochrannym spina¢em motoru.
Poznamka. Pro spravnou volbu spoustéce zkontrolujte jmenovity proud titku motoru (In), ktery musi byt zahmut v rozsahu nastaveni tepelné ochrany.
Softstartér Rozsah nastaveni Maximalni napéti Magnetotepelny ochranny
tepelné ochrany spina¢ motoru [VAC]
ADXN...006... SM1R0650 4..6.5 600
ADXN...012... SM1R1400 9..14 600
ADXN...018... SM1R1800 13..18 600
ADXN...025... SM1R2500 20..25 600
ADXN...030... SM1R3200 24..32 600
ADXN...038... SM1R4000 30..40 600
ADXN...045... SM2R5000 @ 34..50 600
@ Velikost neni kompatibilni s pevnym pfipojenim SM1X3150R.
20.4 KOORDINACE TYPU 2 (IEC/EN/BS 60947-4-2)
Softstartér Max. velikost pojistky Maximalni napéti [VAC] Pojistky Bussman FWP Britské pojistky
Tfida aR [A] BS 88 Bussman
ADXN..006... 20 600 FWP-20B 20CT
ADXN..012... 35 600 FWP-35B 35ET
ADXN..018... 50 600 FWP-50B 45FE
ADXN..025... 70 600 FWP-70B T1FE
ADXN..030... 80 600 FWP-80B 80FE
ADXN..038... 100 600 FWP-100B 100FEE
ADXN..045... 120 600 FWP-125B 120FEE
20.5 KOORDINACE PODLE UL60947-4-2
Softstartér Poruchovy proud [kA] Maximalni napéti [VAC] Pojistky tfidy RK5 [A]
ADXN..006... 5 600 20
ADXN..012... 5 600 20
ADXN..018... 5 600 20
ADXN..025... 5 600 35
ADXN..030... 5 600 35
ADXN..038... 5 600 60
ADXN..045... 5 600 60
POZNAMKA PRO UL.
ADXN je vhodny pro pouZiti v obvodu schopném dodavat symetricky maximalné * kA pfi maximélnim napéti ** V, kdyz je chranén pojistkami *** A tfidy RK5.
PfisluSné hodnoty poruchového proudu, maximalniho napéti a pojistek RK5 naleznete v niZze uvedené koordinagni tabulce.
2
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https://www.lovatoelectric.cz/SM1R4000/SM1R4000/snp
https://www.lovatoelectric.cz/SM1R0650/SM1R0650/snp
https://www.lovatoelectric.cz/SM1R1400/SM1R1400/snp
https://www.lovatoelectric.cz/SM1R1800/SM1R1800/snp
https://www.lovatoelectric.cz/SM1R2500/SM1R2500/snp
https://www.lovatoelectric.cz/SM1R3200/SM1R3200/snp
https://www.lovatoelectric.cz/SM2R5000/SM2R5000/snp
https://www.lovatoelectric.cz/SM1R4000/SM1R4000/snp
https://www.lovatoelectric.cz/SM1R0650/SM1R0650/snp
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https://www.lovatoelectric.cz/SM2R5000/SM2R5000/snp
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Pomocné napdjeni: svorky A1-A2

Pripojeni pomocného napajeni (A1-A2), startovaci vstup (ST) a reléové vystupy (14-11-24)

Jmenovité napéti Us

ADXN...: 100...240VAC -15 %/+10 %

ADXN...24:

24VAC/DC -15 % /10 %

Typ svorek

A Sroubové (pevné)

Prlfez vodicl (min a max)

02...25mm? (22 ... 14 AWG)

Jmenovita frekvence S0/60Hz £5 % Utahovaci moment 04Nm /354 lbin
Absorbovany / rozptyleny vykon ADXN 100 VAC 45mA 1,70W Typ vodice Pouiivejte pouze médané vodice, +75 °C
6..18A 240VAC  2TmA  240W L — .
(bez ventiatoru) 24 VAC 135mA  185W Pripojeni napajeni (sitovy vstup L1-L2-L3 a vystup motoru T1-T2-T3)
24\DC 75 mA 1,80 W Typ svorek Sroubové (pevné) s koncovkou
ADXN 100 VAC 55 mA 255 W Cast vodice (min a max) Velikost 1 (6-18A): 1,5 ... 4 mm%(16 ... 10 AWG pevnés nebo lankove)
25..30A 240VAC  33mA  320W Velikost 2 (2545 A): 4 ... 10 m? (10... 8 AWG, 8 pouze lankové)
(bez ventitoru) 24 VAG 210 mA  2,75W Otisk Vellkost 1 (6-18 A): PH 1 (sroub M4)
24VDC MOmA  264W Velikost 2 (25-45 A): PH 2 (&roub M5)
ADXN 100VAC  S0mA  445W Utahovaci moment Velikost 1 (6-18 A): 1 Nm /8,85 Ib.in
38..45A 240VAC  S5mA - 500W Velikost 2 (2545 A): 2Nm / 17,7 b.in
(s ventilatorem) 24 VAC 3M5mA 455W — — — .
24VDC 175mA 420W Typ vodice PouZivejte pouze médéné vodice, +75 °C
Doba vydrze pfi mikropreruseni <d40ms Pouzdro
Zdroj napajeni: svorky L1-L2-L3 (linka), T1-T2-T3 (motor) Provedeni Interni panel
Jmenovité provozni napéti 208 ... 600 VAC + 10 % Montazni poloha Vertikani
Pracovni frekvence 50/60 Hz + 5 % Materiél Polykarbonat RAL 7035
Proud a jmenovity vjkon Viz tabulka “Vybér softstartéru” Stupefi kryti P20
Digitalni reléové vystupy: svorky 11-14 (OUT1) a 11-24 (OUT2) Montaz Sroub nebo 35mm DIN lita  (IEC / EN/ BS 60715)
Slozeni kontaktd 2 x 1NO se stejnym spolecnym Hmotnost ADXNB 6-18A: 450g
- ADXNB 25-30A: 6309
Provozni napéti 250 VAC ADXNB 38-45A: 660 g
Jmenovita kapacita 5A 250 VACAC1/5A30VDC
Provozni tdaje UL C300 ADXNF 6-18A: 450g
— ADXNF 25-30A: 640 g
Maximalni spinaci napéti 250 VAC ADXNF 38-45A: 670¢
Elektricka Zivotnost 1x10° spinani
Mechanicka Zivotnost 1 x 108 spinani ADXNP 6-18A: 470g
— . . — — ADXNP 25-30A: 660
Izolaéni napéti Vedeni Vystupy Napéjeni Napajeni ADXNP 38-45A: 690 g
relé pomocné pomocné —
100-240 V 24V Certifikace a standardy
Jmenovité izolani napéti Ui 600VAC | 250VAC | 250VAC | 25VAC Homologace CULus, EAC, RCM
Jmenovité impulzni vydrzné napéti Uimp 6KV 4KV 4kv 0.8 kv V souladu s normanmi [EC/ENIBS 60947-1, IEC/ENIBS 60947-4-2, ULB094T-4-2,
- - CSA C22.2 n° 60947-4-2
Okolni podminky
Provozni teplota -20 ... 40 °C (az 60 °C s omezenim vykonu
jmenovitého proudu softstartéru)
Skladovaci teplota od -30 do +80 °C
Chladici systém Pfirozeny pro ADXN ... 006... - ADXN..030...
VynucenY pro ADXN ... 038... - ADXN..045..., volitelny pro

ADXN ... 006... - ADXN ... 030 ... s ventilatorem EXP8007

Relativni vihkost

<80 % (IEC/EN/BS 60068-2-78)

Maximélni nadmorska vyska

1000 m bez snizeni jmenovitého proudu

Stupen znecisténi

2

Kategorie prepéti

Klimatick sekvence

ZIABDM (IEC/EN 60068-2-61)

Odolnost proti narazim

15 g (IEC/EN 60068-2-27)

Odolnost proti vibracim

0,7 g (IEC/EN/BS 60068-2-6)

.JLovato

—_electric

21



