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KOMPAKT, COK YONLU
YUKSEK PERFORMANS

VLB3 SERIiISi AC MOTOR SURUCULERI
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Otomatik arag
yikama makinalari

UYGULAMARNEISNEINZE

Paketleme Pompalar
Otomatik ve Vantilatorler,
yari otomatik kurutucular,
kutu, zarf, ariticilar ve su
kasa vb. gibi depolama, vs.
ambalajlama
makineleri.

Vantilatorler
iklimlendirme,
sogutma sistemleri,
komprosorler.

Tasayici bantlar Gida sanayi
Depo (irlin tasima bantlar, Pastacllik, taze makarna
ticari isletmeler, vs. makineleri, ambalajlama

tesisleri, karistiricilar,
un dozaj makineleri,
sivi tedarik makineleri, vs.

.JLovato
__ electric

ENERGY AND AUTOMATION



I vLB3 SERiSi AC MOTOR SURUCULERI

VLB3 serisi

MODULERLIK VE DIAGNOSTIK

EN 50598-2

GUC UNITELERI etkinlik sinii, IE2 (EN50596-2)

Siiriicii verimliligi IE1 sinifinin
referans degerine gore %25

LOGIC UNITELER oraninda daha yiiksektir.

KONTROL UNITELERI
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Ekran ve klavye USB modiili Wi-Fi modiili

B KONTROL UNITELERI

o Degistirilebilir.

e Beslemeyi kesmeden sokiilebilir.

Avantajlan

e Tak ¢ikar yapisi sayesinde birden fazla stirtictide kullanilabilir.

e Siirliciin(in ayarlarinin izerinde kontrol (initesi takill olmadan bile
korunabilmesi

B KLAVYE VE EKRAN

KOLAY NAVIGASYON

Modbus-RTU s [ Parametre grubu adi ] Gﬁﬁ?}wp (2]
CANopen § :
’ g [ Parametre ad ] [k 1 o0 %

Degerler :

“Hizlanma siiresi” rnegi

— e Grup 2 (temel parametreler).
EtherCAT. ™ e Parametre 20.

B USB VE WI-FI HABERLESME
MODULLERI

VLBX SW. yaziimi ile baglanti. AC motor stirlictiyl enerjilendirmeden
parametrelere ulasim. (USB modiilli ile)

e Basit ve tekrar edilebilir parametre ayari.

e Calisma durumu (yik egrileri, PID parametreleri kontrol vs).




B EMC OZELLIKLERI

Dahili EMC filtresi (EN61800-3), motor kablo uzunluklar:
e C1 katagorisi icin 3 m'ye kadar
e C2 katagorisi igin 20 m'ye kadar

—— [T aglan
durumunda devre
disi birakilabilen
entegre filtre

Kontrol kablolarr igin
baglanti plakasi

B “YAN YANA” KURULUM

Stirtictiler, boyutlart minimize
etmek icin aralarinda bosluk
olmadan kurulabilmektedir.

W UZAKTAN GOSTERGE
PANELI

EXCRDUT, dokunmatik ekrani vasitasiyla AC motor
strtictlerini komple izleme, kontrol ve kumanda etme
amactyla kulanilan bir uzaktan gosterge panelidir.
Dahili izole RS 485 ara yiizii sayesinde 32 adet VLB3
serisi motor sirticti tek bir ekranda kontrol edilebilir.
Motor siirtictilerin Modbus RTU'lu logic nite (VLBX
L06) ile donatilmis olmasi gereklidir. EXCRDU1
konfigiirasyonu ¢ok basittir; otomatik olarak

bagh oldugu striiclyd tanir,

e Motoru baslatma ve durdurma komutlari.
e Motoru ters yone dondirme.
o Frekans reglilasyonu, aktif alarmlarda sinyal verme.
¢ ERR, RUN, READY durumlarini siriicii tizerindeki LED'ler ile takip edebilme.
o Motor ve sogutucu sicakliklarini grafik barlar ile izleyebilme.
¢ PID kontrol.
o Temel elektriksel parametreleri izleme.
o [z0leli RS485 arayiizii sayesinde uzak mesafelere erisim.
(600m'ye kadar)
o DIN 96x96mm ve ANSI 4’e uygunluk.

B STO GUVENLiK MODULU
(Safe Torque Off)

Performans seviyesi

ISO 13849-1 (EN 954-1)
Givenlik sinifi SIL 3

EN 62061 / EN 61800-5-2

B MOTOR CONTROL METHODS

Hiz

Lineer, kuadratik ya da ECO kontrol (eneriji tasarrufu igin)
Tork

Aclk veya kapall cevrim vektor kullanimi

B PID KONTROLU

Pompa ya da fan kontrolii gibi bazi uygulamalarda, basing ve sivi akis hizi
gibi parametrelerin sabit tutulmasi gerekebilir. Bu tip durumlarda stirlicti ¢ikis
frekansi, genelde hedef cihazlarin analog cikislarindan alinan bilgiye gére
stirekli olarak glincellenmesi gerekir. PID kontrol sayesinde stirlicti, motorun
hizini hedef degere(setpoint) geri beslemeli olarak yaklastirmaktadir.

PID kontrolii asagida siralanan islevleri de kapsamaktadir:

e Uyku islevi: PID ¢ikis frekansi ayarlanan limit degerinden kiigiikse, ya da
stirlicti hizi izin verilen minimum hiza yakin ise(motorun tahrik giiciine
ihtiyag olmadigi durumlarda), stirticti enerji tasarrufu saglamak amaciyla
motoru durdurur;

e Uyanma islevi: uyku islevi sirasinda PID cikis frekansi ayarlanan limit
degerinden blyiik oldugunda, manuel calistirmaya gerek duymadan, motor

hedeflenen degere yaklastirimak icin uygun bir hizda sriict tarafindan
calistirilir,

Hz A

Uyanma —p

Uyku —p

-V

- — — —. PIDtarafindan hesaplanan frekans
Olusturulan frekans




| B GENEL OZELLIKLER

VLBS, trifaze besleme girisli, kompakt ebatl

bir sirticudur. Genel amaglar igin ideal olup,
spesifik entegre islevleri sayesinde (S egrisi, PID,
torkun karesel kontroli) ozellikle de

kaldirma, pompa ve vantilatorlerin idare

edilmesi islevine uygundur.

Yan kisimlarinda bosluga ihtiyag duymamakta, yan
yana kuruluma imkan tanimaktadir.

Kullanici ara y(iz(i, klavye ve ekrandan

olusup, agiklayic yazi ve metinlerle sayesinde
parametrelere kolayca erisim imkani saglamaktadir.
USB ya da Wifi baglanti aksesuarlari ile
programlama, izleme ve diagnostik islemleri,

PC araciligiyla gergeklestirilebilmektedir.

Modbus RTU protokolii destekli RS485 haberlesme
portu ve EMC filtresi mevcuttur.

Farkli tlirden bir iletisim portunun (6rnek:
CANopen) gerekli olmasi durumunda

mantiksal Unite VLBX... kodlarindan bir

tanesi ile degistirilebilir.

Hiz referans sinyalleri

e Harici potansiyometre 0...10k<2

e Analog gerilim sinyali -10...10VDC(iki-kutup)
veya analog akim sinyali 0/4...20mA

On Klavye tuslar

Uzaktan kontrol paneli

Sayisal girisler ile segilebilen 15 hiz
Motopotansiyometre

Modbus RTU protokolii le ayar (RS485).

BOYUTLAR [mm]

Programlanabilir girisler/cikislar

o Segilebilir pNp ya da nPn baglantisi

e 5 sayisal giris

e 1 sayisal gikis, 1 enversorlii role ¢ikisi

e 2 adet analog giris; gerilim(-10...10VDC,

iki kutup) veya akim (0/4...20mA) olarak
ayarlanabilir

1 adet analog ¢ikis; gerilim(0...10VDC) veya
akim (0/4...20mA) olarak ayarlanabilir.

Korumalar

e Yilksek akim

e (ikis kisa devresi ve toprak kagag!
e Yiiksek gerilim

Algak gerilim

Faz eksikligi

Motor asirt isil yikii (129)

PTC motor 1sil korumasl

Surtict ve fren resistort asirn yiiklenmesi
Yiiksek hiz

Hiz yonintn degismesi.

islevier

e Hiz ya da tork kontrolil

e Lineer ya da kare V/f egrileri

o Acik veya kapali cevrim vektor kontrol(i

e Enerji tasarrufu ECO kontrolii

e Segrisi

e (abuk hiz arama

e DC bus’a erisim

e Baglamada DC frenleme ve DC enjeksiyon

Uyku ve uyanma fonksiyonlari ile dahili PID
Programlanabilir frekans/zaman déngileri
Asenkron ya da sabit miknatisli motorlara uygun
Secilebilir farkli parametre ayarlari

Kullanici mendist (tercih edilen parametreler)
STO Giivenlik modlii (Safe Torque Off) sinif SIL
3(EN62061 / EN61800-5-2).

Kullanim dzellikleri

Giris gerilimi: 400...480VAC trifaze
Nominal ¢alisma akimi le: 1,3...212A
Sebeke frekansi: 45...65Hz

Cikis frekansi: 0...599Hz

Modiilasyon frekansi: 2...16kHz

Akim asir ytiki: 150% 60s

boyunca; 200% 0,5s boyunca
Koruma derecesi: IP20

Calisma sicakligi: -10...+60°C

(45°C azalma olmadan)

Azami irtifa; 3000m (azalma ile)

Bagil nem: 5...95% (yogusmasiz)

Yan yana montaj

Entegre EMC filtreleri (EN61800-3),
motor kablo uzunlugu: C1 kategorisi icin 3m’ye
kadar, C2 kategorisi icin 20m’ye kadar
e |E2 verimlilik sinifi (EN50598-2).

Tesciller ve uygunluk beyanlari

Elde edilen tesciller: cULus, CSA,

EAC. Uygunluk normlari:

ENG1800-5-1, UL61800-5-1, CSA 22.2 n°. 274

60 130 A .
_3
60 130 L1 LS LS UG Ue
: =il
1 [ee] = o
~ Yol
[ — ) Y a
N I
(| m ] [a)
@ U
|=!im] ©
VLB3 0004 A480 (H=155) - VLB3 0007 A480 (H=180) VLB3 0015 A480 - VLB3 0022 A480 ,
: ]
]
120 130 © u
90 130 O L
1 1 |
; A B C D
VLB3 0150 A480 2045 366 Y] 347
. VLB3 0185 A480 2045 366 ) 347
0 < VLB3 0220 A480 2045 366 m 347
0 o o <
R g © & VLB3 0300 A480 250 520 230 450
VLB3 0370 A480 250 520 230 450
! VLB3 0450 A480 250 520 230 450
. VLB3 0550 A480 250 623 265 536
\ R VLB3 0750 A480 250 623 265 536
VLB3 0900 A480 258 775 304 685
VLB3 0110 A480 258 775 304 685

VLB3 0040 A480 - VLB3 0055 A480

VLB3 0075 A480 - VLB3 0110 A480




.Lovato

electric
B siPARis koDU
KOMPLE SURUGULER VE Siparis kodu AGIR SARJ YUKU © STANDART YUK @ Kutu  Agriik
GUG ONITELERI o A00ACieteze | 400VACietaere | 2%T el
Komple siiriiciiler @ | Gilg tiniteleri @ motor glcd motor glcd siirticti _ tniteleri
(") (kW] [HP] (A) (kW] (HP] n° kg [kl
VLB3 0004 A480 VLB3 0004 A480XX 1.3 04 0.5 (5] [5) [5) 1 0.850 0.800
VLB3 0007 A480 VLB3 0007 A480XX 24 0.75 1 [5) (5] [5) 1 1.100 1.000
VLB3 0015 A480 VLB3 0015 A480XX 39 15 2 (5] [5) (5] 1 1.380 1.350
VLB3 0022 A480 VLB3 0022 A480XX 5.6 2.2 3 (5] [5) [5) 1 1.380 1.350
VLB3 0040 A480 VLB3 0040 A480XX 9.5 4 5 119 55 75 1 2450 2.300
VLB3 0055 A480 VLB3 0055 A480XX 13 55 7.5 156 75 10 1 2.450 2.300
VLB3 0075 A480 VLB3 0075 A480XX 165 75 10 23 1 15 1 3.950 3.700
VLB3 0110 A480 VLB3 0110 A480XX 235 11 15 28.2 15 20 1 3.950 3.700
VLB3 0150 A480 VLB3 0150 A480XX 32 15 20 384 185 25 1 10.650 10.300
VLB3 0185 A480 VLB3 0185 A480XX 40 18.5 25 48 22 30 1 10.650 10.300
VLB3 0220 A480 VLB3 0220 A480XX 47 22 30 56.4 30 40 1 10.650 10.300
VLB3 0300 A480 VLB3 0300 A480XX 61 30 40 732 37 50 1 17.500 17.200
- VLB3 0370 A480XX 76 37 50 912 45 60 1 - 17.200
- VLB3 0450 A480XX 89 45 60 107 55 75 1 17.200
- VLB3 0550 A480XX 110 55 75 132 75 100 1 24.000
VLB3..XX - VLB3 0750 A480XX 150 75 100 180 90 125 1 24.000
VLB3 0900 A480XX 180 90 125 216 110 150 1 - 35.600
VLB3 1100 A480XX 212 110 150 254 132 175 1 - 35.600
@ Komple striicti (Gti¢ Unitesi, Modbus RTU'lu logic iinite ve keypad kontrol {initesi). @ Logic ve kontrol Unitesi ile tamamlanmali. & Agir sart: 150% yiike 60s.
@ Standard sart: 120% yiike 60s. © Standart sart yiiklerine uygun degil.
LOGIC UNITELER Siparis kodu Aglklama Kutu adedi  Agirlik
n° [ka]
B VLBX LO1 CANopen Logic Gnitesi 1 0.209
T VLBX L02 ProfiBUS Logic tnitesi 1 0.209
— VLBX LO3 ProfiNET Logic initesi 1 0.209
i"'l VLBX L04 Ethercat Logic Unitesi 1 0.209
3 =5 VLBX L06 Modbus RTU Logic Unitesi 1 0.209
f VLBXL...
KONTROL UNITELERI Siparis kodu Aclklama Kutu adedi  Agirlik
n° kal
VLBX C00 Bosluk kapama (Kontrol Unitesi kullanimlart igin) 4 0.128
VLBX CO01 GOsterge ve klavye (nitesi 1 0.080
VLBX C02 USB haberlesme modiili 1 0.080
VLBX CO1 VLBX €02 VLBX C03 Wi-Fi haberlesme modiili 1 0.080
AKSESUARLAR Siparis kodu Aclklama Kutu adedi  Agirlik
n° kal
VLBX P01 Uzaktan gosterge ve klavye (initesi seti (3m kablo ile) 1 0.340
Uzaktan gosterge paneli, LCD grafik dokunmatik ekran,
EXC RDU1 32 cihaza kadar haberlesme, IP65 ve 4X koruma dereceleri, 1 0.360
3m kablo uzunlugu
VLBX SM STO giivenlik modiili (Safe Torque Off) 1 0.080
EXC RDU1
FRENLEME Siparis kodu Gii Direng Siiriicti clkis glicii Kutu adedi  Agirlik
DIRENGLERI W] Q] kW] n° [ka]
VLBX R390 100 390 0.4..0.75 1 0.260
VLBX R180 200 180 15.22 1 0.630
VLBX R047 200 47 4,55 1 0.500
VLBX R027 200 27 75.11 1 0.500
VLBX R018 800 18 15 1 4.200
VLBX R0O15 800 15 18.5..22 1 4.200
VLBX R007 1900 7.5 30...75 1 9.500
TRIFAZE Siparis kodu Akim indiiktans Siirlicti gikis giicii Kutu adedi  Agirlik
ENDUKTANS A [mH] [kW] n° kgl
VLBX L590 50 0.59 22..30 1 8.350
VLBX L370 80 0.37 37 1 12.500
VLBX L330 90 0.33 45 1 16.000
VLBX L300 100 0.30 55 1 19.000
VLBX L190 160 0.19 75 1 26.000
VLBX L140 200 0.14 90...110 1 32.000
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www.LovatoElectric.com.tr

GENEL MERKEZ

LOVATO ELECTRIC S.PA.

via Don E. Mazza, 12
24020 Gorle (Bergamo) ltaly

Tel. +39 035 4282111
Fax +39 035 4282200
info@LovatoElectric.com

LOVATO ELEKTRIK LTD.

Araylar Sanayi Sitesi No: 9A/36 Ozvatan Caddesi
Tepedren Mahallesi 34959 Tuzla, istanbul, TURKIYE
Tel. +90 216 499 86 86

Fax +90 216 540 22 84
info@LovatoElectric.com.tr

Bizi takip et
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Isbu belgede tarif
ve islevsel veril
Insanlarin ve

lup, bu agidan herhangi bir sézlesme degerine sahip degildir.
Unlerin bizzat kalifiye personel tarafindan ve her halikarda

mler ve yonergeler sadece bilgi amagli

ilen Grlinler, her an igin degisikliklere ya da gelismelere tabidir. Brostirde yer alan agiklamalar, teknik
n zarar gérmesini engellemek amaci il

yiiriirliikte olan tesis ve kurulum mevzuatina gére kullaniimalari gerektigi unutulmamalidir.

PD113 GB 03 18



